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1 Vorwort

Liebe Kundin, lieber Kunde,

es freut uns, dass Sie sich fur STIHL entschie-
den haben. Wir entwickeln und fertigen unsere
Produkte in Spitzenqualitat entsprechend der
Bedirfnisse unserer Kunden. So entstehen Pro-
dukte mit hoher Zuverlassigkeit auch bei extre-
mer Beanspruchung.

STIHL steht auch flr Spitzenqualitat beim Ser-
vice. Unser Fachhandel gewahrleistet kompe-
tente Beratung und Einweisung sowie eine
umfassende technische Betreuung.

STIHL bekennt sich ausdricklich zu einem nach-
haltigen und verantwortungsvollen Umgang mit
der Natur. Diese Gebrauchsanleitung soll Sie
unterstutzen, Ihr STIHL Produkt Uber eine lange
Lebensdauer sicher und umweltfreundlich einzu-
setzen.

Wir danken lhnen fiir Ihr Vertrauen und wiin-
schen Ihnen viel Freude mit lhrem STIHL Pro-
dukt.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

Q7200 82€0L00000

Bunyiejuesyoneiqan)-jeulbuQ

WICHTIG! VOR GEBRAUCH LESEN UND AUF-
BEWAHREN.

2 Informationen zu dieser
Gebrauchsanleitung

2.1 Geltende Dokumente

Es gelten die lokalen Sicherheitsvorschriften.
> Zusatzlich zu dieser Gebrauchsanleitung fol-
gende Dokumente lesen, verstehen und auf-
bewahren:
— Sicherheitsinformation fir STIHL Akkus und
Produkte mit eingebautem Akku:
www.stihl.com/safety-data-sheets

“Jeq|eokoal isi Jaided

“Jaided weyyo1e|qeb 181410]yo Jne PonIpes

Weitere Informationen zu STIHL Mahroboter,
kompatiblem Zubehor und FAQs sind unter sup-
port.stihl.com, myimow.stihl.com/systems oder
bei einem STIHL Fachhandler verfigbar.

Die Bluetooth®-Wortmarke und die Bluetooth®-
Bildzeichen (Logos) sind eingetragene Waren-
zeichen und Eigentum der Bluetooth SIG, Inc.
Jegliche Verwendung dieser Wortmarke/Bildzei-
chen durch STIHL erfolgt unter Lizenz.

Der Méhroboter ist mit einer Bluetooth®-Funk-
schnittstelle, Funknetzwerk-Schnittstelle und mit
einer Mobilfunk-Schnittstelle ausgestattet. Lokale
Betriebseinschrankungen (zum Beispiel in Flug-
zeugen oder Krankenh&usern) missen beachtet
werden.

2.2 Kennzeichnung der Warnhin-

weise im Text

A ceranr

® Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu
schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.
> Die genannten MaRnahmen kénnen
schwere Verletzungen oder Tod vermeiden.

TS LVA 'V-106.2-210-85¥0
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3 Ubersicht

A wrrnu

Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu

schweren Verletzungen oder zum Tod flhren

kénnen.

> Die genannten MaRnahmen kdnnen
schwere Verletzungen oder Tod vermeiden.

deutsch

HINWEIS

0000099822_001

Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu

Sachschaden fiihren kénnen.

> Die genannten MaRnahmen kénnen Sach-
schaden vermeiden.

2.3 Symbole im Text

”..u Dieses Symbol verweist auf ein Kapitel in

3

dieser Gebrauchsanleitung.

Ubersicht

3.1 Mahroboter

0000099354 _001

Vordere Griffstelle

Durch gleichzeitiges Greifen an der vorderen
und hinteren Griffstelle kann der Mahroboter
angehoben und transportiert werden.

Ladekontakte
Die Ladekontakte verbinden den Mahroboter
mit der Dockingstation.

Ultraschall-Sensoren
Die Ultraschall-Sensoren erkennen Hinder-
nisse.

Haube

Die Haube ist federnd gelagert und tber
einen StoRsensor werden Hindernisse auf der
Mahflache erkannt.

Antriebsrader
Die Antriebsrader treiben den Mahroboter an.

Leuchtstreifen
Der Leuchtstreifen zeigt den Status des Mah-
roboters an.

0458-012-7501-A

Hintere Griffstelle

Durch gleichzeitiges Greifen an der vorderen
und hinteren Giriffstelle kann der Ma&hroboter
angehoben und transportiert werden.

Schutzleiste

Die Schutzleiste schiitzt den Benutzer vor
hochgeschleuderten Gegenstéanden und vor
Kontakt mit den Klingen.

Matrixdisplay
Das Matrixdisplay zeigt den Status des Mah-
roboters an.

10 Bedienfeld

Das Bedienfeld enthalt die Drucktasten und
den Regensensor.

3.2 Bedienfeld

\
0000099355_001

Leuchtstreifen

Der Leuchtstreifen zeigt den Status des Mah-
roboters an und signalisiert welche Tasten-
kombination bei einer bestimmten Aktion zu
drucken ist.

Drucktaste ,STOP“

Die Drucktaste stoppt den Mahroboter und
das Mahwerk. Die Drucktaste dient auch zum
Aktivieren der Geratesperre.

Drucktaste ,SCHLOSS*

Die Drucktaste entsperrt den Mahroboter in
Verbindung mit einer angezeigten Tasten-
kombination.

Drucktaste ,START"

Die Drucktaste startet den Mahbetrieb.
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Drucktaste ,HAUS*

Die Drucktaste 1&sst den Mahroboter zurtick
zur Dockingstation fahren, oder bricht den
aktuellen Mahjob ab, wenn der M&hroboter in
der Dockingstation steht.

Drucktaste ,INFO*
Die Drucktaste lasst den Mahroboter Informa-
tionen zum aktuellen Status sprechen.

Regensensor

Der Regensensor reagiert auf Feuchtigkeit.
Je nach Einstellung kann der Mahroboter die
Wetterverhaltnisse in seinem Mahplan
berticksichtigen.

3.3 Mahwerk

0000099827_001

Messerscheibe

Die Messerscheibe dient zum Befestigen der
Klingen.

Klingen

Die Klingen mahen das Gras.

Hebel

Die Hebel sichern die Mutter.

Mutter

Die Mutter befestigt die Messerscheibe.

Leistungsschild mit Maschinennummer

34 Dockingstation und Netzteil

0000099356_001

1

2

Netzstecker

Der Netzstecker verbindet die Anschlusslei-
tung mit einer Steckdose.

Anschlussleitung

Die Anschlussleitung verbindet das Netzteil
mit dem Netzstecker.

3 Ubersicht

Netzteil
Das Netzteil versorgt die Dockingstation mit
Energie.

Ladekabel
Das Ladekabel verbindet das Netzteil mit der
Dockingstation.

Stecker
Der Stecker verbindet das Ladekabel mit der
Dockingstation.

Haube
Die Haube deckt die Dockingstation ab und
schutzt die innenliegende Elektronik.

LED
Die LED zeigt den Status der Dockingstation
an.

Ladekontakte
Die Ladekontakte verbinden die Dockingsta-
tion mit dem Mahroboter.

Bodenplatte
Die Bodenplatte ist das Fundament der
Dockingstation.

10 Kabelkanal

In den mittig liegenden Kabelkanal wird der
Leitdraht verlegt.

11 Kabelkanal

In den aulBen liegenden Kabelkanalen wird
der Begrenzungsdraht verlegt.

# Leistungsschild mit Maschinennummer

1

0000099831_001

12 Erdnagel

Die vier Erdnagel befestigen die Dockingsta-
tion am Boden.

0458-012-7501-A



4 Sicherheitshinweise

3.5 iMOWP® Ruler und Installations-
kit

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iIMOW® Ruler
Das Ruler erleichtert die Drahtverlegung und
dient zur Einhaltung des richtigen Abstands.

Installationskit

Ein Installationskit wird fir die Inbetriebnahme
des Mahroboters benétigt und ist nicht im Liefer-
umfang der Mahroboters enthalten. Passende
Installationskits sind flr unterschiedliche Garten-
gréRen als Zubehdr erhaltlich.

I

| o

0000099833_001

1 Fixiernagel
Der Fixiernagel befestigt den Begrenzungs-
draht und Leitdraht am Boden.

2 Drahtverbinder
Der Drahtverbinder verbindet Drahtenden mit-
einander.

3 Kabelmarkierer
Die Kabelmarkierer dienen zum Kennzeich-
nen der Drahtenden im Inneren der Docking-
station. Sie erleichtern die Zuordnung der
Drahtenden beim Anschluss an die richtige
Klemme.

4 Drahtrolle
Die Drahtrolle wird fir die Verlegung des
Begrenzungsdrahts und Leitdrahts bendtigt.

3.6 Symbole

Die Symbole kénnen auf dem Mahroboter, der
Dockingstation, dem Netzteil oder dem einge-
bauten Akku sein und bedeuten Folgendes:

0458-012-7501-A
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Dieses Symbol gibt den Durchmesser der
Messerscheibe an.

Dieses Symbol zeigt beim Klingen-
wechsel die Richtung zum Entriegeln
des Messertragers an.
Dieses Symbol zeigt beim Klingen-
wechsel die Richtung zum Verriegeln
des Messertragers an.

IE‘ Schutzklasse 2, doppelt isoliert.

ﬁ Produkt nicht mit dem Hausmdill entsorgen.

Die Angabe neben dem Symbol weist auf
den Energieinhalt des Akkus nach Spezifi-
kation des Zellenherstellers hin. Der in der
Anwendung zur Verfligung stehende Ener-
gieinhalt ist geringer.
1 LED leuchtet rot. Der Akku ist zu
§2§ warm oder zu kalt.

[

4 LEDs blinken rot. Im Akku besteht
eine Storung.

4  Sicherheitshinweise
4.1 Warnsymbole

Die Warnsymbole auf dem Mahroboter, der
Dockingstation, dem Netzteil oder dem einge-
bauten Akku bedeuten Folgendes:

Sicherheitshinweise und deren Maf3-
nahmen beachten.

und aufbewahren.

@ Gebrauchsanleitung lesen, verstehen

Sicherheitshinweise zu hochgeschleu-

A derten Gegenstanden und deren MaR-
& nahmen beachten.

® Sicherheitsabstand einhalten.

Sich drehende Messerscheibe mit Klin-
gen nicht berihren.

e Nicht auf den Mahroboter steigen oder

5 setzen.

o
=
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Mahroboter wahrend des Transports,
der Aufbewahrung, Reinigung, War-
tung, Reparatur oder bei verandertem

oder ungewohnten Verhalten stoppen
und Geratesperre aktivieren.

Kinder vom Mahroboter und der Mah-
&% flache fernhalten.

Tiere vom Mahroboter und der Mahfla-
che fernhalten.

Akku nicht in Flissigkeiten tauchen.

@ Akku vor Hitze und Feuer schitzen.

B

2 Bestimmungsgemafe Verwen-
dung

Der Mahroboter
STIHL iIMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO dient
zum Mahen und Mulchen von Gras.

Die STIHL Dockingstation und das mitgelieferte
Netzteil DM160X-420X oder DM210X-420X
laden den Mahroboter

STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO.

Der Mahroboter, die Dockingstation und das
Netzteil kénnen bei Regen verwendet werden.

Der Mahroboter wird von einem Akku STIHL AAI
mit Energie versorgt. Der Akku ist im Mahroboter
eingebaut und darf nur durch einen STIHL Fach-
handler ausgebaut werden.

Der Mahroboter kann {iber die App ,MYiMOW®*
konfiguriert und bedient werden.

A WARNUNG

m Dockingstationen, Netzteile und Akkus, die
nicht von STIHL fiir den Mahroboter freigege-
ben sind, kénnen Brande und Explosionen
auslosen. Personen kdnnen schwer verletzt
oder getotet werden und Sachschaden kann
entstehen.
> Mahroboter mit dem eingebauten Akku
STIHL AAI verwenden.

> Mahroboter
STIHL iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
mit der STIHL Dockingstation und einem
STIHL Netzteil DM160X-420X oder
DM210X-420X laden.

4 Sicherheitshinweise

® Falls der Mahroboter, der Akku, die Docking-

station oder das Netzteil nicht bestimmungs-

gemal verwendet werden, kénnen Personen

schwer verletzt oder getotet werden und Sach-

schaden kann entstehen.

> Mahroboter, Dockingstation und Netzteil so
verwenden, wie es in dieser Gebrauchsan-
leitung beschrieben ist.

4.3 Anforderungen an den Benut-
zer

A WARNUNG

® Benutzer ohne eine Unterweisung kénnen die
Gefahren des Mahroboters, der Dockingsta-
tion und des Netzteils nicht erkennen oder
nicht einschatzen. Der Benutzer oder andere
Personen kénnen schwer verletzt oder getotet
werden.

> Gebrauchsanleitung lesen, verste-
hen und aufbewahren.

> Falls der Mahroboter, die Dockingstation
oder das Netzteil an eine andere Person
weitergegeben werden: Gebrauchsanlei-
tung mitgeben.

> Sicherstellen, dass der Benutzer folgende
Anforderungen erfillt:

— Der Benutzer ist ausgeruht.

— Der Benutzer ist korperlich, sensorisch
und geistig fahig, den Mahroboter, die
Dockingstation und das Netzteil zu
bedienen und zu verwenden. Falls der
Benutzer korperlich, sensorisch oder
geistig eingeschrankt dazu fahig ist, darf
der Benutzer nur unter Aufsicht oder
nach Anweisung durch eine verantwort-
liche Person den Mahroboter verwen-
den. Dies umfasst auch alle Arbeiten
mit und am Mahroboter, an der
Dockingstation, Netzteil, Ladekabel und
den Leitdraht und Begrenzungsdraht.

— Der Benutzer kann die Gefahren des
Mahroboters, der Dockingstation und
des Netzteils erkennen und einschat-
zen.

— Der Benutzer ist volljahrig oder der
Benutzer wird entsprechend nationaler
Regelungen unter Aufsicht in einem
Beruf ausgebildet.

— Der Benutzer hat eine Unterweisung
von einem STIHL Fachhandler oder
einer anderen fachkundigen Person
erhalten, bevor er den Mahroboter, die

0458-012-7501-A



4 Sicherheitshinweise

Dockingstation und das Netzteil das
erste Mal verwendet.

— Der Benutzer ist nicht durch Alkohol,
Medikamente oder Drogen beeintrach-
tigt.

— Bei der Installation, Bedienung, Reini-
gung, Wartung und Transport des Mah-
roboters das Gleichgewicht halten, fir
einen sicheren Stand sorgen und nicht
rennen.

— Die Begriffe ,Bedienung®, ,Verwendung*
und ,Benutzung® umfassen alle Arbeiten
am Mahroboter, an der Dockingstation,
am Netzteil, am Ladekabel, am Leit-
draht und Begrenzungsdraht sowie am
gesamten iIMOW® Zubehér.

> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

44 Bekleidung und Ausstattung
A WARNUNG

m \Wahrend der Verlegung des Begrenzungsd-
rahts oder des Leitdrahts und bei der Befesti-
gung der Dockingstation, kénnen durch das
Einschlagen der Fixiernagel oder Erdhaken in
den Boden Gegenstéande mit hoher Geschwin-
digkeit hochgeschleudert werden. Der Benut-
zer kann verletzt werden.
> Eine eng anliegende Schutzbrille tragen.
Geeignete Schutzbrillen sind nach Norm
EN 166 oder nach nationalen Vorschriften
gepruft und mit der entsprechenden Kenn-
zeichnung im Handel erhaltlich.

> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

m \Wahrend des Mahbetriebs kdnnen Gegen-
stdnde mit hoher Geschwindigkeit hochge-
schleudert werden. Der Benutzer kann verletzt
werden.
> Falls die Mahflache wéahrend des Méhbet-

riebs betreten wird:
— Eine lange Hose aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.
— Festes, geschlossenes Schuhwerk mit
griffiger Sohle tragen.

m Ungeeignete Bekleidung kann sich in Holz,
Gestriipp und in dem Mahroboter verfangen.
Benutzer ohne geeignete Bekleidung kénnen
schwer verletzt werden.

» Eng anliegende Bekleidung tragen.
> Schals und Schmuck ablegen.

m \Wahrend der Reinigung, Wartung oder dem
Transport kann der Benutzer in Kontakt mit
den Klingen kommen. Der Benutzer kann ver-
letzt werden.

0458-012-7501-A
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> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

m Falls der Benutzer ungeeignetes Schuhwerk
tragt, kann er ausrutschen. Der Benutzer kann
verletzt werden.
> Falls die Mahflache wahrend des Mahbet-

riebs betreten wird: Festes, geschlossenes
Schuhwerk mit griffiger Sohle tragen.

4.5 Arbeitsbereich und Umgebung
451 Mahroboter und Méahflache

A WARNUNG

® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
nen die Gefahren des Mahroboters und hoch-
geschleuderter Gegenstande nicht erkennen
und nicht einschatzen. Unbeteiligte Personen,
Kinder und Tiere kénnen schwer verletzt wer-
den und Sachschaden kann entstehen.

® > Unbeteiligte Personen, Kinder und
Tiere wahrend des Mahbetriebs von
>
»>

der Méahflache fernhalten.

Falls der Mahroboter auf &ffentlich zugan-

glichen Flachen eingesetzt wird: Mahflache

absperren und Schilder mit Warntext "War-
nung! Automatischer Rasenmaher! Kinder
und Tiere fernhalten und beaufsichtigen!"
aufstellen. Die ortlichen Vorschriften einhal-
ten.

Sicherstellen, dass Kinder nicht mit dem

Mahroboter spielen kénnen.

Mahflache mit Hilfe des Begrenzungsdrahts

so definieren, wie es in dieser Gebrauchs-

anleitung beschreiben ist. Ausgewiesene

Flachen, die der Mahroboter nicht befahren

oder mahen soll, mit dem Begrenzungs-

draht von der Mahflache abgrenzen.

Mahroboter nicht auf Flachen aus Kies oder

Schotter betreiben.

m Personen kdnnen Uber den Begrenzungs-
draht, den Leitdraht oder tber die Fixiernagel
stolpern. Personen kénnen verletzt werden
und Sachschaden kann entstehen.
> Begrenzungsdraht und Leitdraht flach auf

dem Boden verlegen.
> Fixiernagel vollstandig in den Boden ein-
schlagen.

® Falls mit einem Gartengerat oder einem Gar-
tenwerkzeug in der Mahflache gearbeitet wird,
kann das Werkzeug den Begrenzungsdraht,
den Leitdraht oder die Fixiernagel treffen und
beschadigen. Gegenstande kdnnen mit hoher
Geschwindigkeit hochgeschleudert werden.
Personen kénnen verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.

v

v

v
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> Nicht im Bereich des Begrenzungsdrahts
oder des Leitdrahts mit einem Gartengerat
oder einem Gartenwerkzeug arbeiten.

m Elektrische Bauteile des Mahroboters kdnnen
Funken erzeugen. Funken kdénnen in leicht
brennbarer oder explosiver Umgebung Brande
und Explosionen auslésen. Personen kénnen
schwer verletzt oder get6tet werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Mahroboter nicht in einer leicht brennbaren

und nicht in einer explosiven Umgebung
betreiben.

® |n der Folge eines Unwetters kann der Mahro-
boter beschadigt sein oder Gegenstande auf
der Mahflache liegen. Der Mahroboter kann in
einem nicht sicherheitsgerechten Zustand sein
und Gegenstande kénnen wahrend des
Méahens hochgeschleudert werden. Personen
kdénnen schwer verletzt oder getétet werden
und Sachschaden kann entstehen.
> Mahroboter nach einem Unwetter auf

sicherheitsgerechten Zustand prifen.
> Zustand der Mahflache prifen, Gegen-
stande von der Mahflache entfernen.

452 Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhéandler ausgebaut
werden.

A WARNUNG

® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
nen die Gefahren des Akkus nicht erkennen
und nicht einschatzen. Unbeteiligte Personen,
Kinder und Tiere kdnnen schwer verletzt wer-
den.
> Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere
fernhalten.

> Akku nicht unbeaufsichtigt lassen.

> Sicherstellen, dass Kinder nicht mit dem
Akku spielen kénnen.

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lUsse geschitzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku in Brand geraten, explodieren oder
irreparabel beschadigt werden. Personen kon-
nen schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.

> Akku vor Hitze und Feuer schitzen.
> Akku nicht ins Feuer werfen.

> Akku nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen laden, verwenden und
aufbewahren, £ 23.6.

4 Sicherheitshinweise

> Akku nicht in Flussigkeiten tauchen.

> Akku von metallischen Kleinteilen fernhal-
ten.

> Akku nicht hohem Druck aussetzen.

Akku nicht Mikrowellen aussetzen.

Akku vor Chemikalien und vor Salzen

schitzen.

453 Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
nen die Gefahren der Dockingstation, des
Netzteils und des elektrischen Stroms nicht
erkennen und nicht einschatzen. Unbeteiligte
Personen, Kinder und Tiere kbnnen schwer
verletzt oder getotet werden.
> Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere
fernhalten.

> Sicherstellen, dass Kinder nicht mit der
Dockingstation oder dem Netzteil spielen
kénnen.
m Die Dockingstation und das Netzteil sind nicht
gegen alle Umgebungseinfliisse geschiitzt.
Falls die Dockingstation oder das Netzteil
bestimmten Umgebungseinflissen ausgesetzt
sind, kann die Dockingstation oder das Netz-
teil in Brand geraten oder explodieren. Perso-
nen kdnnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Dockingstation und Netzteil nicht in einer
leicht brennbaren und nicht in einer explosi-
ven Umgebung betreiben.

> Netzteil nicht auf einem leicht brennbaren
Untergrund betreiben.

> Dockingstation und Netzteil nicht auBerhalb
der angegebenen Temperaturgrenzen ver-
wenden und aufbewahren, 1 23.6.

> Vor Gewitter oder bei Blitzschlaggefahr das
Netzteil vom Stromnetz trennen.

® Personen kdnnen Uber die Dockingstation,
das Ladekabel, das Netzteil oder die
Anschlussleitung stolpern. Personen kénnen
verletzt werden und die Dockingstation, das
Ladekabel, das Netzteil oder die Anschlusslei-
tung kénnen beschadigt werden.
> Dockingstation und Netzteil an einer gut

einsehbaren Stelle aufstellen.
> Anschlussleitung und Ladekabel flach auf
dem Boden verlegen.

m Bei direkter Sonneneinstrahlung kann das
Gehause des Netzteils sehr heily werden. Der
Benutzer kann sich verbrennen.

\

\
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4 Sicherheitshinweise

c > HeilRes Netzteil nicht berlihren.

4.6
4.6.1

Sicherheitsgerechter Zustand

Méhroboter

Der Mahroboter ist im sicherheitsgerechten
Zustand, falls folgende Bedingungen erfillt sind:
— Der Méahroboter ist unbeschadigt.

Die Bedienungselemente funktionieren und
sind unverandert.

Die Klingen sind richtig angebaut und unbe-
schadigt.

Original STIHL Zubehér fur diesen Méhroboter
ist angebaut.

Das Zubehdr ist richtig angebaut.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
koénnen Bauteile nicht mehr richtig funktionie-
ren und Sicherheitseinrichtungen aufer Kraft
gesetzt werden. Personen kénnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.

4.6.2

>

\

Einen unbeschadigten und funktionsfahigen
Mahroboter betreiben.

Mahroboter nicht verandern.

Falls das Bedienfeld nicht funktioniert: Mah-
roboter nicht betreiben.

Original STIHL Zubehor fur diesen Mahro-
boter anbauen.

Klingen so anbauen, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben ist.
Zubehor so anbauen, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung oder in der
Gebrauchsanleitung des Zubehors
beschrieben ist.

Gegenstande nicht in die Offnungen des
Mahroboters stecken.

Ladekontakte nicht mit metallischen Gegen-
stédnden verbinden und kurzschlief3en.
Abgenutzte oder beschadigte Hinweisschil-
der ersetzen.

Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

Klingen

Die Klingen sind im sicherheitsgerechten
Zustand, falls folgende Bedingungen erfiillt sind:
— Die Klingen, Messerscheibe und Messertrager
sind unbeschadigt.

— Die Klingen sind nicht verformt.

— Die Klingen sind richtig angebaut.

0458-012-7501-A

deutsch

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kénnen sich Teile der Klingen lI6sen und weg-
geschleudert werden. Personen kénnen
schwer verletzt werden.

>

>

>

46.3

Mit unbeschadigten Klingen, unbeschadig-

ter Messerscheibe und unbeschadigtem

Messertrager arbeiten.

Klingen richtig anbauen.

Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

Der Akku ist im sicherheitsgerechten Zustand,
falls folgende Bedingungen erfiillt sind:

— Der Akku ist unbeschadigt.

— Der Akku ist sauber und trocken.

— Der Akku funktioniert und ist unverandert.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kann der Akku nicht mehr sicher funktionieren.
Personen kénnen schwer verletzt werden.

>

A\

A\

A\

Mit einem unbeschadigten und funktionier-
enden Akku arbeiten.

Einen beschadigten oder defekten Akku
nicht laden.

Falls der Akku verschmutzt ist: Akku reini-
gen.

Falls der Akku nass oder feucht ist: Akku
trocknen lassen.

> Akku nicht verandern. )
» Gegenstande nicht in die Offnungen des

\

Akkus stecken.

Elektrische Kontakte des Akkus nicht mit
metallischen Gegenstanden verbinden und
kurzschliefl3en.

> Akku nicht 6ffnen.
> Abgenutzte oder beschadigte Hinweisschil-

der ersetzen.

® Aus einem beschadigten Akku kann Flissig-
keit austreten. Falls die Flissigkeit mit der
Haut oder den Augen in Kontakt kommt, kon-
nen die Haut oder die Augen gereizt werden.

>

>

>

Kontakt mit der Flussigkeit vermeiden.

Falls Kontakt mit der Haut aufgetreten ist:
Betroffene Hautstellen mit reichlich Wasser
und Seife abwaschen.

Falls Kontakt mit den Augen aufgetreten ist:
Augen mindestens 15 Minuten mit reichlich
Wasser spllen und einen Arzt aufsuchen.
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m Ein beschadigter oder defekter Akku kann
ungewdhnlich riechen, rauchen oder brennen.
Personen kénnen schwer verletzt oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Falls der Akku ungewdhnlich riecht oder
raucht: Akku nicht verwenden und von
brennbaren Stoffen fernhalten.

> Falls der Akku brennt: Versuchen, den
Akku mit einem Feuerléscher oder Wasser
zu léschen.

4.6.4 Dockingstation, Ladekabel, Netzteil

und Anschlussleitung

Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netzteil,

die Anschlussleitung und die Steckverbindungen

sind im sicherheitsgerechten Zustand, falls fol-
gende Bedingungen erfiillt sind:

— Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netz-
teil, die Anschlussleitung und die Steckverbin-
dungen sind unbeschadigt.

— Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netz-
teil, die Anschlussleitung und die Steckverbin-
dungen sind sauber.

— Original STIHL Zubehér fur diese Dockingsta-
tion ist angebaut.

— Das Zubehor ist richtig angebaut.

— Dockingstation und Netzteil sind wahrend des
Betriebs nicht abgedeckt.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand

kdénnen Bauteile nicht mehr sicher funktionie-

ren und Sicherheitseinrichtungen auf3er Kraft

gesetzt werden. Personen kénnen schwer ver-

letzt oder getdtet werden.

> Eine unbeschadigte Dockingstation, ein
unbeschadigtes Ladekabel, ein unbescha-
digtes Netzteil, eine unbeschadigte
Anschlussleitung und unbeschéadigte Steck-
verbindungen verwenden.

> Falls die Dockingstation, das Netzteil oder
die Steckverbindungen verschmutzt sind:
Dockingstation, Netzteil und Steckverbin-
dungen reinigen.

> Dockingstation, Ladekabel, Netzteil,
Anschlussleitung und Steckverbindungen
nicht verandern.

> Gegenstande nicht in die Offnungen der
Dockingstation und des Netzteils stecken.

> Elektrische Kontakte der Dockingstation,
des Netzteils und der Steckverbindungen
nicht mit metallischen Gegenstanden ver-
binden und kurzschlieRen.

> Dockingstation und Netzteil nicht 6ffnen.

> Dockingstation und Netzteil nicht abdecken.

> Netzteil nicht in die Erde eingraben.
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> Nicht auf die Dockingstation setzen.
> Nicht auf die Bodenplatte der Dockingsta-
tion stehen.

4.7 Mahbetrieb
A WARNUNG

m Die Klingen an der sich drehenden Messer-

scheibe kdnnen den Benutzer schneiden. Der
Benutzer kann schwer verletzt werden.

> Sich drehende Messerscheibe und
Klingen nicht beruhren.
> Falls sich der Benutzer dem Mahro-

boter wahrend des Mahbetriebs
nahert oder bevor er Einstellungen
am Gerat vornehmen mdchte:
Drucktaste ,STOP* driicken.

> Mahroboter wahrend des Mahbet-
riebs nicht kippen oder anheben.

> Falls die Messerscheibe oder Klin-
gen durch einen Gegenstand blo-
ckiert sind: Mahroboter stoppen und
Geratesperre aktivieren. Erst dann
den Gegenstand beseitigen.

> Kinder vom Mahroboter und der
% Mahflache fernhalten.

> Tiere vom Mahroboter und der Mah-
@ flache fernhalten.

> Nicht auf den Mahroboter steigen
oder setzen und keine Kinder, Tiere
oder Gegenstande auf dem Mahro-
boter transportieren.

® Falls sich der Mahroboter wahrend der Arbeit

verandert oder sich ungewohnt verhalt, kann

der Méahroboter in einem nicht sicherheitsge-

rechten Zustand sein. Personen kénnen

schwer verletzt werden und Sachschaden

kann entstehen.

> Drucktaste ,STOP* driicken und Gerate-
sperre aktivieren. Einen STIHL Fachhandler
aufsuchen.

Falls wahrend des Mahbetriebs die Klingen

auf einen fremden Gegenstand treffen, kdn-

nen diese oder Teile davon beschadigt oder

mit hoher Geschwindigkeit hochgeschleudert

werden. Personen kénnen verletzt werden und

Sachschaden kann entstehen.

> Fremde Gegensténde von der Mahflache
entfernen.

> Abgebrochene Klingen oder Teile davon
von der Mahflache entfernen.

Wenn die Drucktaste ,STOP*“ gedriickt wird,

dreht sich die Messerscheibe mit den Klingen

noch kurze Zeit weiter. Personen kdénnen

schwer verletzt werden.
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> Warten, bis sich die Messerscheibe nicht
mehr dreht.

m Falls wahrend des Mahbetriebs die Klingen
auf einen harten Gegenstand treffen, kdnnen
Funken entstehen und die Klingen beschadigt
werden. Funken kénnen in leicht brennbarer
Umgebung Brande auslésen. Personen kon-
nen schwer verletzt oder getotet werden und
Sachschaden kann entstehen.
> Nicht in einer leicht brennbaren Umgebung

arbeiten.
> Sicherstellen, dass die Klingen in sicher-
heitsgerechtem Zustand sind.

A GEFAHR

m Falls der M&hroboter in der Umgebung von
spannungsfliihrenden Leitungen betrieben
wird, kdnnen die Klingen mit den spannungs-
fihrenden Leitungen in Kontakt kommen und
diese beschadigen. Personen kénnen schwer
verletzt oder getdtet werden.
> Mahroboter nicht in der Umgebung von
spannungsfiihrenden Leitungen betreiben.

4.8 Laden
A WARNUNG

m \Wahrend des Ladens kann ein beschadigtes
oder ein defektes Netzteil ungewdhnlich rie-
chen oder rauchen. Personen kénnen verletzt
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Netzstecker aus der Steckdose ziehen.

m Das Netzteil kann bei unzureichender Warme-
abfuhr Uberhitzen und einen Brand auslésen.
Personen kdnnen schwer verletzt oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Netzteil nicht abdecken.

49 Elektrisch anschlieRen

Kontakt mit stromfiihrenden Bauteilen kann

durch folgende Ursachen entstehen:

— Die Anschlussleitung oder die Verlangerungs-
leitung ist beschadigt.

— Der Netzstecker der Anschlussleitung oder der
Verlangerungsleitung ist beschadigt.

— Die Steckdose ist nicht richtig installiert.

A GEFAHR

m Kontakt mit stromflihnrenden Bauteilen kann zu
einem Stromschlag fiihren. Der Benutzer kann
schwer verletzt oder getotet werden.
> Sicherstellen, dass die Anschlussleitung,

die Verlangerungsleitung und deren Netz-
stecker unbeschadigt ist.
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Falls die Anschlussleitung oder die

Verlangerungsleitung beschadigt sind:

> Beschadigte Stelle nicht berlhren.

> Netzstecker aus der Steckdose zie-
hen.

> Anschlussleitung, Verlangerungsleitung und
deren Netzstecker mit trockenen Handen
anfassen.
> Netzstecker der Anschlussleitung oder der
Verlangerungsleitung in eine richtig instal-
lierte und abgesicherte Steckdose mit
Schutzkontakt stecken.
> Falls sich die Steckdose auRerhalb eines
Gebaudes befindet: Sicherstellen, dass die
Steckdose fir den Betrieb im AuRenbereich
zugelassen ist.
> Netzteil Uber einen Fehlerstrom-Schutz-
schalter (30 mA, 30 ms) anschlieRen.
> Falls die Anschlussleitung oder die Verlan-
gerungsleitung angeschlossen oder
getrennt wird: Immer am Stecker greifen
und nicht am Kabel ziehen.
® Eine beschadigte oder ungeeignete Verlange-
rungsleitung kann zu einem elektrischen
Schlag fiihren. Personen kénnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.
> Eine Verlangerungsleitung mit dem richti-
gen Leitungsquerschnitt verwenden, 1
23.5.
Eine spritzwassergeschitzte und fiir den
AuReneinsatz zulassige Verlangerungslei-
tung verwenden.
Steckverbindung zwischen Netzteil und
Verlangerungsleitung vor Wasser schitzen.
Eine Verlangerungsleitung verwenden, die
die gleichen Eigenschaften besitzt, wie die
Anschlussleitung des Netzteils.

A WARNUNG

m Eine falsche Netzspannung oder eine falsche
Netzfrequenz kann zu einer Uberspannung in
dem Netzteil fihren. Das Netzteil kann
beschadigt werden.
> Sicherstellen, dass die Netzspannung und
die Netzfrequenz des Stromnetzes mit den
Angaben auf dem Leistungsschild des
Netzteils Ubereinstimmen.
Falls das Netzteil an eine Mehrfachsteckdose
angeschlossen ist, kdnnen wahrend des
Ladens elektrische Bauteile Uberlastet wer-
den. Die elektrischen Bauteile kdnnen sich
erwarmen und einen Brand auslésen. Perso-
nen konnen sich schwer verletzen oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
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> Sicherstellen, dass die Leistungsangaben
auf der Mehrfachsteckdose durch die Anga-
ben auf dem Leistungsschild des Netzteils
und aller an die Mehrfachsteckdose ange-
schlossener Elektrogerate in Summe nicht
Uberschritten werden.
m Eijne falsch verlegte Anschlussleitung, Verlan-
gerungsleitung oder ein falsch verlegtes Lade-
kabel kann beschadigt werden und Personen
kénnen dariber stolpern. Personen kénnen
schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.
> Anschlussleitung, Verlangerungsleitung und
Ladekabel so verlegen, dass sie sich
auflerhalb der Mahflache befindet.

> Anschlussleitung, Verlangerungsleitung und
Ladekabel so verlegen und kennzeichnen,
dass sie nicht durch das Arbeiten mit einem
Gartengerat oder Gartenwerkzeug bescha-
digt wird.

> Anschlussleitung, Verlangerungsleitung und
Ladekabel so verlegen und kennzeichnen,
dass Personen nicht stolpern kénnen.

> Anschlussleitung, Verlangerungsleitung und
Ladekabel so verlegen, dass sie nicht
gespannt oder verwickelt ist.

> Anschlussleitung, Verlangerungsleitung und
Ladekabel so verlegen, dass sie nicht
beschadigt, geknickt oder gequetscht wird
oder scheuert.

> Anschlussleitung, Verlangerungsleitung und
Ladekabel vor Hitze, Ol und Chemikalien
schitzen.

> Anschlussleitung, Verlangerungsleitung und
Ladekabel so verlegen, dass sie nicht auf
einem dauerhaft nassen Untergrund liegt.
m Falls elektrische Leitungen und Rohre in der
Wand verlaufen, kdnnen diese beschadigt
werden, wenn das Netzteil an der Wand mon-
tiert wird. Kontakt mit elektrischen Leitungen
kann zu einem Stromschlag fiihren. Personen
kdnnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Sicherstellen, dass an der vorgesehenen
Stelle keine elektrischen Leitungen und
Rohre in der Wand verlaufen.

> Netzteil so an eine Wand montieren, wie es
in dieser Gebrauchsanleitung beschrieben
ist.

m Falls das Netzteil an einen Generator ange-
schlossen wird, kann die Stromversorgung
nicht dauerhaft gewahrleistet werden und der
Mahroboter nicht ordnungsgeman funktionie-
ren. Durch Schwankungen in der Stromversor-
gung kann das Netzteil beschadigt werden.
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> Netzteil nur an eine ordnungsgema instal-
lierte Steckdose anschlielRen.

410 Transportieren
4.10.1 Méhroboter

A WARNUNG

m \Wahrend des Transports kann der Mahroboter
umkippen oder sich bewegen. Personen kén-
nen verletzt werden und Sachschaden kann
entstehen.

> Mahroboter stoppen und Gerate-
sperre aktivieren.

> Mahroboter mit Spanngurten, Riemen oder
einem Netz so sichern, dass er nicht umkip-
pen und sich nicht bewegen kann.

4.10.2  Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

A WARNUNG

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lusse geschutzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku beschadigt werden und Sachscha-
den kann entstehen.
> Einen beschadigten Akku nicht transportie-

ren.

® Wahrend des Transports kann der Akku
umkippen oder sich bewegen. Personen kén-
nen verletzt werden und Sachschaden kann
entstehen.
> Akku in der Verpackung so verpacken,

dass er sich nicht bewegen kann.
> Verpackung so sichern, dass sie sich nicht
bewegen kann.

4.10.3  Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

® \Wahrend des Transports kann die Dockingsta-

tion oder das Netzteil umkippen oder sich

bewegen. Personen kénnen verletzt werden

und Sachschaden kann entstehen.

> Netzstecker aus der Steckdose ziehen.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Dockingstation und Netzteil mit Spanngur-
ten, Riemen oder einem Netz so sichern,
dass sie nicht umkippen und sich nicht
bewegen kénnen.

0458-012-7501-A



4 Sicherheitshinweise

® Die Anschlussleitung und das Ladekabel sind

nicht dafiir bestimmt, das Netzteil oder die
Dockingstation daran zu tragen. Die
Anschlussleitung, das Netzteil das Ladekabel
oder die Dockingstation kénnen beschadigt
werden.

> Ladekabel vom Netzteil und Dockingstation

trennen und aufwickeln.

> Dockingstation an der Bodenplatte greifen
und festhalten.

> Anschlussleitung aufwickeln und am Netz-
teil befestigen.

> Netzteil am Gehause greifen und festhal-
ten.

4.1
4.11.1 Mahroboter

A WARNUNG

m Kinder konnen die Gefahren des Mahroboters
nicht erkennen und nicht einschatzen. Kinder
kénnen schwer verletzt werden.

> Mahroboter stoppen und Gerate-

sperre aktivieren.
> Mahroboter auRerhalb der Reichweite von
Kindern aufbewahren.

m Die elektrischen Kontakte am Mahroboter und
metallische Bauteile kdnnen durch Feuchtig-
keit korrodieren. Der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Mahroboter sauber und trocken aufbewah-

ren.

m Falls vor der Aufbewahrung die Geratesperre
des Mahroboters nicht aktiviert wird, kann der
Mé&hroboter unbeabsichtigt eingeschaltet wer-
den und der Mahroboter setzt sich in Bewe-
gung. Personen kdnnen schwer verletzt wer-
den und Sachschaden kann entstehen.

> Mahroboter stoppen und Gerate-
sperre aktivieren.

Aufbewahren

m Falls der Mahroboter auf abschussigen Fla-
chen aufbewahrt wird, kann er unbeabsichtigt
davonrollen. Personen kdnnen verletzt werden
und Sachschaden kann entstehen.
> Mahroboter nur auf ebenen Flachen aufbe-

wahren.

® Die Haube und Griffstellen sind nicht daftir
bestimmt, den Mahroboter daran aufzuhan- L
gen. Sicherheitseinrichtungen kénnen aulRer
Kraft gesetzt werden und der Mahroboter kann
beschadigt werden.
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> Mahroboter so aufbewahren, wie es in die-
ser Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

4112  Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

A WARNUNG

m Kinder kénnen die Gefahren des Akkus nicht

erkennen und nicht einschatzen. Kinder kon-

nen schwer verletzt werden.

> Akku auRerhalb der Reichweite von Kin-
dern aufbewahren.

Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-

lUsse geschutzt. Falls der Akku bestimmten

Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann

der Akku irreparabel beschadigt werden.

> Akku sauber und trocken aufbewahren.

> Akku in einem geschlossenen Raum aufbe-
wahren.

> Akku nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen aufbewahren, J 23.6.

Dockingstation und Netzteil

Kinder kdnnen die Gefahren einer Dockingsta-

tion oder eines Netzteils nicht erkennen und

nicht einschatzen. Kinder kénnen schwer ver-

letzt oder getotet werden.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Dockingstation und Netzteil auRerhalb der
Reichweite von Kindern aufbewahren.

Die Dockingstation und das Netzteil sind nicht

gegen alle Umgebungseinflisse geschiitzt.

Falls die Dockingstation oder das Netzteil

bestimmten Umgebungseinflissen ausgesetzt

ist, kann die Dockingstation oder das Netzteil

beschadigt werden.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Falls das Netzteil warm ist: Netzteil abkih-
len lassen.

> Dockingstation und Netzteil sauber und tro-
cken aufbewahren.

> Dockingstation und Netzteil in einem
geschlossenen Raum aufbewahren.

> Netzteil nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen aufbewahren, [ 23.6.

Die Anschlussleitung und das Ladekabel sind

nicht daflir bestimmt, das Netzteil oder die

Dockingstation daran zu tragen. Die

Anschlussleitung, das Netzteil das Ladekabel

13
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oder die Dockingstation kénnen beschadigt

werden.

> Ladekabel vom Netzteil und Dockingstation
trennen und aufwickeln.

> Dockingstation an der Bodenplatte greifen
und festhalten.

> Anschlussleitung aufwickeln und am Netz-
teil befestigen.

> Netzteil am Gehause greifen und festhal-
ten.

412 Reinigen, Warten und Reparie-

ren

A WARNUNG

m Falls wahrend der Reinigung, Wartung oder
Reparatur die Geratesperre des Mahroboters
nicht aktiviert ist, kann der Mahroboter unbe-
absichtigt eingeschaltet werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.

> Mahroboter stoppen und Geréte-
sperre aktivieren.

m Scharfe Reinigungsmittel, das Reinigen mit
einem Hochdruckreiniger oder das Reinigen
mit spitzen oder scharfen, metallischen
Gegenstanden kénnen den Mahroboter,
beschadigen. Falls der Mahroboter nicht rich-
tig gereinigt wird, kdnnen Bauteile nicht mehr
richtig funktionieren und Sicherheitseinrichtun-
gen auler Kraft gesetzt werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden.
> Mahroboter so reinigen, wie es in dieser

Gebrauchsanleitung beschrieben ist.
m Scharfe Reinigungsmittel, das Reinigen mit
einem Hochdruckreiniger oder das Reinigen
mit spitzen oder scharfen, metallischen
Gegenstanden kénnen die Dockingstation,
das Netzteil, die Anschlussleitung, das Lade-
kabel sowie deren Steckverbindungen
beschadigen. Falls die Dockingstation, das
Netzteil, die Anschlussleitung, das Ladekabel
sowie deren Steckverbindungen nicht richtig
gereinigt werden, kénnen Bauteile nicht mehr
richtig funktionieren und Sicherheitseinrichtun-
gen auler Kraft gesetzt werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden.
> Netzstecker des Netzteils aus der Steck-
dose ziehen.

> Dockingstation, Netzteil, Anschlussleitung,
Ladekabel sowie deren Steckverbindungen
so reinigen, wie es in dieser Gebrauchsan-
leitung beschrieben ist.
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m Falls der Mahroboter, die Dockingstation oder
das Netzteil nicht richtig gewartet oder repa-
riert werden, kénnen Bauteile nicht mehr rich-
tig funktionieren und Sicherheitseinrichtungen
auBer Kraft gesetzt werden. Personen kénnen
schwer verletzt oder getdtet werden.
> Mahroboter, Dockingstation und Netzteil
nicht selbst warten oder reparieren.

> Falls der Mahroboter, die Dockingstation
oder das Netzteil gewartet oder repariert
werden missen: Einen STIHL Fachhandler
aufsuchen.

> Klingen so warten, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

m \Wahrend der Reinigung oder Wartung des
Mahwerks kann der Benutzer sich an scharfen
Schneidkanten der Klingen schneiden. Der
Benutzer kann verletzt werden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-

gem Material tragen.

® Falls die Anschlussleitung des Netzteils defekt
oder beschéadigt ist:
> Netzteil ersetzen.

m Falls der Stopfen der Diagnosebuchse an der
Unterseite des Mahroboters nicht richtig sitzt,
kann Feuchtigkeit und Schmutz in den Mahro-
boter eindringen. Der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Sitz des Stopfens bei jeder Reinigung und

bei jedem Klingenwechsel priifen.
> Mahroboter nicht mit einem fehlenden oder
beschéadigten Stopfen betreiben.

5 Funktionsbeschreibung
5.1 Funktionsbeschreibung

0000099956_001

Der Mahroboter maht das Gras in zufallig
gewahlten Bahnen. Damit der Mahroboter die
Grenzen der Mahflache erkennt, muss ein
Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache verlegt
werden.

Der Begrenzungsdraht (1) Ubertragt ein Signal
an den Mahroboter. Das Signal wird von der
Dockingstation erzeugt.
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Feste Hindernisse (2) in der Mahflache werden
vom Mahroboter mit Hilfe von Ultraschall-Senso-
ren und eines StoRsensors erkannt.

Erkennt der Mahroboter ein festes Hindernis (2),
verlangsamt er seine Fahrt, stof3t an das feste
Hindernis an und fahrt anschlieBend in eine
andere Richtung weiter.

Bereiche (3), die der Mahroboter nicht befahren
darf und Hindernisse, an die er nicht anstof3en
soll, missen mit Hilfe des Begrenzungsdrahts (1)
von der restlichen Mahflache abgegrenzt wer-
den.

Erkennt der Mahroboter einen abgegrenzten
Bereich (3), verlangsamt er seine Fahrt, und
fahrt anschlielend in eine andere Richtung wei-
ter.

Im Mahbetrieb verlasst der Mahroboter die
Dockingstation selbststandig und maht das Gras.

Die Bedienung des Mahroboters findet tber die
App ,MYIMOW®* und (iber die Tasten im Bedien-
feld am Méahroboter statt. Leuchtstreifen und das
Matrixdisplay am Mahroboter, sowie eine kiinst-
lich erzeugte Sprachausgabe informieren Uber
den aktuellen Status des Mahroboters.

0000100412_001

Ist der Ladezustand des Akkus niedrig, sucht der
Mahroboter wahrend des Mahbetriebs den
nachstgelegenen Leitdraht (4). Wird ein Leit-
draht (4) erkannt, fahrt der Mahroboter selbst-
sténdig daran zuriick zur Dockingstation. Die
Dockingstation ladt den Akku wieder auf. Min-
destens ein Leitdraht (4) muss in der Mahflache
verlegt sein. Maximal drei Leitdrahte kénnen ver-
legt werden. Soll der Mahbetrieb abgebrochen
oder der Akku aufgeladen werden, kann der
Mahroboter tiber die App ,MYiMOW®" oder die
Drucktaste ,Haus* auch direkt zuriick zur
Dockingstation, gesendet werden.

0458-012-7501-A
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Auf einem Leitdraht (4) kénnen bis zu drei Start-
punkte (5) gesetzt werden. Der Mahroboter kann
den jeweiligen Startpunkt gezielt anfahren und
von dort mit dem Mahen beginnen.

Durch den Leitdraht (4) kann die Mahflache in
mehrere Zonen (Beispiel: A und B) aufgeteilt
werden. Die Zonen werden durch einen Start-
punkt (5) definiert. Vom gewahlten Startpunkt
aus kann der Mahroboter nach links oder rechts
in die gewlinschte Zone gesteuert werden. Der
Mahroboter kann dann in der ausgewahlten
Zone gezielt mahen. Startpunkte und Zonen wer-
den iiber die App ,MYiMOW®* verwaltet und
kdénnen im Méahplan berlcksichtigt werden.

(o 6
=R = 7

D

©

0000100413_001

Befindet sich in der Mahflache eine Engstelle (6),
befahrt der Mahroboter die Engstelle, solange
ein bestimmter Mindestabstand zwischen den
Begrenzungsdrahten eingehalten wird. Falls der
Mindestabstand unterschritten wird, muss ein
Leitdraht (7) durch die Engstelle (6) verlegt wer-
den. Der Leitdraht (7) fihrt den Méhroboter dann
gezielt durch die Engstelle (6) hin zu einem
Startpunkt (8). Ab dem Startpunkt (8) kann der
Mahroboter die Mahflache hinter der Eng-

stelle (6) mahen. Wie haufig der Startpunkt (8)
vom Mahroboter angesteuert wird, kann in der
App ,MYiMOW®* verwaltet und im Mahplan
berticksichtigt werden.
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6 Mahflache und Mahroboter
einsatzbereit machen

Méhflache planen und vorbe-
reiten

Vor der Inbetriebnahme des Mahroboters muss
die Mahflache geplant und vorbereitet werden.
Dadurch wird eine robuste Installation sowie ein
unauffalliger Betrieb ermdglicht und moégliche
Storquellen werden beseitigt.

6.1

Mahflache planen
> Mit den Beschreibungen zur Dockingstation
und der Drahtverlegung in den nachfolgenden
Kapiteln vertraut machen.
> Informationen auf den eigenen Garten Ubertra-
gen:
— Kontur der Mahflache
— Position der Dockingstation
— Verlauf des Begrenzungsdrahts (die
beschriebenen Randabstande und Falle zur
Drahtverlegung beachten)
— Verlauf des Leitdrahts / der Leitdrahte (min-
destens einer, maximal drei)

Mahflache vorbereiten

0000099957_001

» Herumliegende Gegenstande entfernen.

> Metalle, magnetisch und elektrisch leitende
Materialien und alte Begrenzungsdrahte ent-
fernen.

> Rasen mit einem Rasenmaher auf die Schnitt-
héhe mahen, die spater auch fiir den Betrieb
des Mahroboters eingestellt wird. Die stan-
dardmaRig eingestellte Schnitthdhe am Mah-
roboter betragt a = 6 cm.

> Loécher und grobe Unebenheiten ausgleichen.

> Bei hartem und trockenem Boden die Mahfla-
che leicht bewassern, um das Einschlagen der
Fixiernagel zu erleichtern.

16

6 Mahflache und Mahroboter einsatzbereit machen

0000100288_001 |

> Durch seine Bauart Iasst ein M&hroboter ent-
lang von nicht befahrbaren Flachen einen
Streifen mit ungemahtem Gras stehen. Dieser
Streifen kann z. B. zur Aussaat von Blumensa-
men genutzt werden, um eine Blihflache fiir
Insekten zu gestalten.

0000099825_001

> Falls entlang von nicht befahrbaren Flachen
randloses Mahen gewunscht ist: Rasenkan-
tensteine oder Platten mit einer Breite von
mindestens a = 24 cm entlang dieser Flachen
verlegen.

6.2 Mahroboter einsatzbereit

machen

> Verpackungsmaterial und Transportsicherun-
gen entfernen.

> Sicherstellen, dass sich folgende Bauteile im

sicherheitsgerechten Zustand befinden:

— Mahroboter, Ed4.6.1

— Klingen, 1 4.6.2

— Akku,14.6.3

— Dockingstation und Netzteil, Ed 4.6.4

Dockingstation aufstellen, 1 7

> Begrenzungsdraht verlegen, 1 8

Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlie-

Ren, 019.1

Leitdraht verlegen, 1 10.1

Dockingstation elektrisch anschlieBen, 1 11.1

Méhroboter laden, L1 12.1

Bluetooth®- Funkschnittstelle schlieRen, E1

131

> Falls die Schritte nicht durchgefiihrt werden
kédnnen: Mahroboter nicht verwenden und
einen STIHL Fachhandler aufsuchen.

v

\
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7 Dockingstation aufstellen

7  Dockingstation aufstellen
71 Allgemeine Vorgaben

+ ,:
L)
WLAN

0000099842_001

» Standort flir die Dockingstation so wahlen,
dass folgende Bedingungen erfilllt sind:

— Das Ladekabel (1) kann auRerhalb des
Mahbereichs zur Spannungsversorgung
verlegt werden.

— Dockingstation und Netzteil stehen an einer
gut einsehbaren Stelle.

— Die Dockingstation steht in der Mahflache,
die am groRten ist, oder am haufigsten
gemaht wird.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinfliissen geschitzt und beschattet.

— Falls méglich: Die Dockingstation steht
innerhalb des Empfangsbereichs eines
kabellosen Netzwerks (WLAN-Verbindung).

— Falls mdéglich: Die Dockingstation steht in
einer Mahflache mit Hanglage im unteren
Bereich des Gefalles.

0000099849_001

> Dockingstation so ausrichten, dass folgende
Bedingungen erfullt sind:
— Die Dockingstation steht auf einer ebenen
Flache.
— Die Dockingstation zeigt mit inrer Offnung
nach vorne in Richtung der Mahflache.
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— Die Dockingstation ist waagrecht ausgerich-
tet und nicht seitlich, nach vorne oder nach
hinten geneigt.

— Die Bodenplatte biegt sich nicht durch und
liegt flach auf dem Boden auf.

7.2 Dockingstation positionieren

Die richtige Positionierung der Dockingstation ist

abhangig vom geplanten Standort und dessen

Umgebung.

> Standort wahlen und die Dockingstation wie
beschrieben aufstellen.

Dockingstation auf der Mahflache aufstellen

0000100240_001

Die Dockingstation steht am Rand der Mahflache
an einer Wand und der Leitdraht (1) kann auf
einer Lange a = 2 m gerade von der Dockingsta-
tion in die Mahflache gefluhrt werden.

0000099844_001

Die Dockingstation steht am Rand der Mahfla-
che. Die angrenzende Flache ist befahrbar und
der Leitdraht (1) kann auf einer L&nge a=2m
gerade von der Dockingstation in die Mahflache
gefiihrt werden.

0000100241_001

Die Dockingstation steht teilweise in einem Beet
und teilweise auf der Mahflache und der Leit-
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draht (1) kann auf einer Lénge a = 2 m gerade
von der Dockingstation in die Mahflache gefiihrt
werden.

0000099845_001

Die Dockingstation steht teilweise auf einer

befahrbaren Flache und teilweise auf der M&hfla-

che und der Leitdraht (1) kann auf einer Lange a

=2 m gerade von der Dockingstation in die Mah-

flache gefiihrt werden.

> Dockingstation vorbereiten, L1 7.3.

> Dockingstation auf der Mahflache aufstellen,
Ly7.4.

Dockingstation auRerhalb der Mahflache aufstel-
len

0000099846_001

Die Dockingstation steht auRerhalb der Mahfla-
che.

Der seitliche Abstand zu angrenzenden Flachen
muss mindestens a = 15 cm betragen.

Der Abstand der vorderen Kante der Dockingsta-
tion zur Mahflache muss mindestens b =2 m
betragen.

Bei dieser Variante muss zum Abschluss der
Inbetriebnahme zwingend ein Startpunkt (1) in
der Méhflache gesetzt werden. Der Mahroboter
startet dann das Mahen von diesem Punkt aus
und nicht direkt ab der Dockingstation. Start-
punkte kénnen ber die App ,MYiMOW®" einge-
stellt werden. Die Anfahrtshaufigkeit des Start-
punkts (1) muss in der App auf 100 % gesetzt
werden.
> Dockingstation vorbereiten, L1 7.3.
> Dockingstation auRerhalb der Mahflache auf-
stellen, A 7.5.
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Dockingstation mitten auf der Méhflache aufstel-
len

0000099847_001

Die Dockingstation wird als ,Insel” mitten auf der
Mahflache positioniert.

Bei dieser Variante wird der Begrenzungsdraht
um die Dockingstation herum nach hinten an den
Rand der Mahflache gefiihrt. Der Leitdraht wird
nach vorne zum Rand der Mahflache gefiihrt.

Der seitliche Abstand zu angrenzenden Flachen

muss mindestens a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW®
Ruler) betragen.

Der Abstand der hinteren Kante der Dockingsta-
tion zum Rand der Mahflache muss einen
Abstand von mindestens b = 2 m betragen.

Der Leitdraht (1) muss auf einer Lange a=2m

gerade von der Dockingstation in die Mahflache

gefiihrt werden kdnnen.

> Dockingstation vorbereiten, [ 7.3.

> Dockingstation mitten auf der Mahflache auf-
stellen, 1 7.6.
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7 Dockingstation aufstellen
7.3

Ladekabel anschlief3en

Dockingstation vorbereiten

HINWEIS

m Die Steckverbindungen des Ladekabels sind
im montierten Zustand gegen Verschmutzung
z. B. Staub und Schmutz geschiitzt. Falls die
Steckverbindungen verschmutzt sind kann es
zu Betriebsstérungen der Dockingstation kom-

men.

» offene Steckverbindungen vor Verschmut-

zung schitzen.

> Verschmutzte Steckverbindungen so reini-

gen, wie es in dieser Gebrauchsanleitung

beschrieben ist.

0000100046_001

Das Ladekabel kann standardmaRig von hinten

angeschlossen werden.

0000100401_001

Falls die Dockingstation direkt an einer Wand
steht, kann das Ladekabel auch unter der
Bodenplatte verlegt werden. Das Ladekabel
kann links oder rechts aus der Bodenplatte
heraus verlegt werden.

s
2
Z

0000099954_001

> Haube (1) auf beiden Seiten leicht nach aufen

biegen und nach oben abnehmen.
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0000100292_001

0000100047_001

> Falls die Dockingstation von hinten ange-
schlossen werden soll:

>

Stecker (4) in die Durchfiihrung (5) stecken
und das Ladekabel (6) nachfiihren.

Das Ladekabel (6) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

steht oder das Ladekabel unter der Boden-
platte zur Seite gefiihrt werden soll:

>

Auf der gewlinschten Seite der Bodenplatte
an der Position (A) den Rand 6ffnen und
entgraten.

In der Mitte der Bodenplatte eine Off-

nung (B) ausschneiden und entgraten.
Stecker (4) in die Offnung (B) stecken und
das Ladekabel (6) nachfiihren.

Das Ladekabel (6) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.
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7 Dockingstation aufstellen

0000100049_001

0000100402_001

> Ladekabel (6) im Kabelhalter (7) fixieren.

> Stecker (4) einstecken.
Der Stecker (4) rastet auf beiden Seiten hor-
bar und spdrbar ein.

Dockingstation befestigen

il
(

> Dockingstation mit vier Erdnagel (8) am Boden
befestigen.

0000099826_001

Begrenzungsdraht einfiihren

> Drahtanfang (9) in die rechte Durchfih-
rung (10) stecken und nachfihren.
Der Begrenzungsdraht (9) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

0000099959_001

4/%' S

> Begrenzungsdraht so lange nachfiihren, bis er
auf einer Lange von a = 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) nach oben lbersteht.

20
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Drahtanfang (9) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (11) kennzeich-
nen.

Die Kennzeichnung erleichtert den spateren
Anschluss an die richtige Klemme.

74 Dockingstation auf der Mahfla-
che aufstellen

0000099960_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100294_001

(1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

Falls die Dockingstation an einer Wand steht:

0000099961_001
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7 Dockingstation aufstellen

> Begrenzungsdraht (1) 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) seitlich von der Boden-
platte (3) wegflhren.

> Begrenzungsdraht (1) parallel zur Boden-
platte (3) zum Rand der Mahflache fiihren und
den Abstand zur Wand von 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) einhalten.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, [ 8.

Falls die Dockingstation an einer angrenzenden,
befahrbaren Fléche steht:

0000100296_001

> Begrenzungsdraht (1) 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) seitlich von der Boden-
platte (3) wegfuhren.

> Begrenzungsdraht (1) parallel zur Boden-
platte (3) zum Rand der Mahflache fiihren.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

Falls die Dockingstation teilweise in einem Beet
und teilweise auf der Mahflache steht:

0000099964_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Bodenplatte (3)
seitlich wegfiihren und den Abstand von
37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) parallel zum
Beet einhalten.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, I 8.

Falls die Dockingstation teilweise auf einer
befahrbaren Flache und teilweise auf der Mahfla-
che steht:

0458-012-7501-A

deutsch

0000100397_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Bodenplatte (3)
seitlich wegflihren und entlang der befahrba-
ren Flache verlegen.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, £ 8.

7.5 Dockingstation aufRerhalb der
Méhflache aufstellen

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100295_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

0000099966_001
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> Begrenzungsdraht (1) nach vorne zur Mahfla-
che fihren.
Der richtige Abstand zum Rand der Mahflache
ist davon abhangig, ob der Rand der Mahfla-
che befahrbar ist, oder ein Abstand von
a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW® Ruler) eingehal-
ten werden muss.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

7.6 Dockingstation mitten auf der
Mahflache aufstellen

0000099960_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100294_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

0000100048_001
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (1) mindestens 37 cm
(Lénge: 1x iMOW® Ruler) von der Boden-
platte (3) seitlich wegfiihren.

> Begrenzungsdraht (1) im Abstand von mindes-
tens a = 2 m hinter die Bodenplatte (3) fiihren.

> Begrenzungsdraht (1) mittig hinter der
Dockingstation zum Rand der Mahflache fiih-
ren.
Der richtige Abstand zum Rand der Mahflache
muss abhangig von der angrenzenden Flache
eingehalten werden.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

8 Begrenzungsdraht verle-
gen
8.1 Allgemeine Vorgaben

Verlauf von Begrenzungsdraht und Leitdraht in
der Mahflache priifen

0000099843_001

> Sicherstellen, dass entlang des Begren-
zungsdrahts und des Leitdrahts die Mahflache
auf folgenden Breiten eben und méglichst frei
von Hindernissen ist:

Begrenzungsdraht (1)
— nach auBen: a = 37 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler)
— nachinnen:b=1,2m
Leitdraht (2)

— rechts in Fahrtrichtung zur Dockingstation:

a =37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler)
— links in Fahrtrichtung zur Dockingstation:
c=12m

0458-012-7501-A



8 Begrenzungsdraht verlegen

Begrenzungsdraht verlegen
> An der Dockingstation beginnend den Begren-
zungsdraht im Uhrzeigersinn verlegen.
> Begrenzungsdraht nicht knicken, durchtren-
nen, spannen oder kreuzen.
> Sicherstellen, dass sich der Begrenzungsdraht
nicht mit einem Leitdraht kreuzt.
> Ausnahme: Bei der Installation einer Gasse
muss der Leitdraht den Begrenzungsdraht
kreuzen.
> Einen Abstand von mindestens 1 m zu
Begrenzungsdrahten benachbarter Mahrobo-
ter-Installationen einhalten.
> Sicherstellen, dass die Lange des Begren-
zungsdrahts 850 m nicht Ubersteigt.

Begrenzungsdraht und Leitdraht befestigen

0000100053_001

W oy e

> Begrenzungsdraht und Leitdraht mit den

Fixiernageln so befestigen, dass folgende

Bedingungen erfullt sind:

— Der Abstand zwischen den Fixiernageln
betragt hdchstens a =1 m.

— Der Begrenzungsdraht und Leitdraht liegt
an allen Stellen flach auf dem Boden auf.

— Die Fixiernagel sind vollstandig versenkt.

Drahtreserve verlegen

Drahtreserven erleichtern Korrekturen bei der
Drahtverlegung und geben Spielraum fiir zukinf-
tige Anpassungen.

Beispiele:

— Ein Beet wird erweitert und muss neu abge-
grenzt werden.

— Bische und Straucher wachsen und der
Begrenzungsdraht muss in einem gréReren
Bogen um das Gewachs gefiihrt werden.

— Der Begrenzungsdraht wurde an der Docking-
station zu kurz abgeschnitten und kann nicht
angeschlossen werden.

Eine oder auch mehrere Drahtreserven kdnnen
eingeplant und verlegt werden.
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> Begrenzungsdraht Uber eine Ldnge a=1m
parallel und eng aneinander um 2 Fixiernagel
fihren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
Uberkreuzen.

> Drahtreserve in der Mitte mit zwei weiteren
Fixiernageln befestigen.

8.2 Leitdraht einplanen und
Anschlussstelle im Begren-
zungsdraht verlegen

Die Verlegung des Leitdrahts oder mehrerer Leit-
dréhte muss im Vorfeld sorgfaltig geplant wer-
den. Bereits bei der Verlegung des Begren-
zungsdrahts muss die Position aller Leitdrahte
bericksichtigt werden. Mindestens ein Leitdraht
muss verlegt werden, drei Leitdrahte kdnnen ver-
legt werden.

o A
2 — K3

/‘ B >

0000100239_001

Ein Leitdraht (1) erfillt folgende Funktionen:

— Orientierung fur die Heimfahrt zur Dockingsta-
tion (2)

— Ansteuern eines Startpunkts (3)

— Teilt die Mahflache in Zonen (A und B) ein

Der Leitdraht (1) wird an der Dockingstation (2)
beginnend durch die Mahflache verlegt und an
einer moglichst weit entfernten Stelle an den
umlaufenden Begrenzungsdraht (4) angeschlos-
sen. (110

23



deutsch 8 Begrenzungsdraht verlegen

0000100423_001
’
’

90°(

> Leitdraht so einplanen, dass folgende Bedin-
gungen erflllt sind:

— Der Leitdraht wird auf einer Lange a =2 m P —/
gerade von der Dockingstation in die Mahfla- - —~
che gefihrt.

— Der Mindestabstand zwischen Leitdraht und
dem umlaufenden Begrenzungsdraht betragt
b=27,5cm

— Der Leitdraht wird mit einem Mindestabstand

0000100229_001

¢ = 37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) gerade Bei der Installation des umlaufenden Begren-
und im rechten Winkel an den Begrenzungs- zungsdrahts (4), muss die Anschlussstelle fir
draht gefiihrt und angeschlossen. den Leitdraht verlegt werden:

> Begrenzungsdraht (4) an den vorgesehenen
Stellen mit einem Fixiernagel (5) befestigen.
> Begrenzungsdraht (4) zu einer Schleife mit
einer Lange d = 15 cm legen und mit einem
weiteren Fixiernagel (5) befestigen.
> Begrenzungsdraht (4) am Ende der Draht-
schleife z. B. mit einem Seitenschneider
durchtrennen.
Die Drahtenden werden zum Abschluss der
- - - — - Installation mit dem Leitdraht verbunden. EQ
— Der Leitdraht darf sich nicht mit einer Sperrfla- 10
chenverbindung kreuzen. > Begrenzungsdraht (4) weiter um die Mahfla-
— Der Leitdraht darf nicht in einer Ecke an den che verlegen.
Begrenzungsdraht angeschlossen werden.
— Der Leitdraht darf sich nicht mit einem Begren- 8.3 Ecken
zungsdraht Uberkreuzen.

0000100417_001

Ausnahme: Bei der Installation einer Gasse Ecken mit einem Winkel von 90°

muss der Leitdraht den Begrenzungsdraht Ecken mit einem Winkel von 90° kénnen in zwei

kreuzen. Ecken mit einem Winkel von 45° unterteilt wer-
— Der Leitdraht darf nicht geknickt oder den. Der Mahroboter andert seine Richtung in

gespannt sein und er darf sich nicht selbst diesem Bereich dadurch gleichmaRiger und

Uberkreuzen. weniger ruckartig.
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8 Begrenzungsdraht verlegen

0000100400_001

7~

> Begrenzungsdraht in der Ecke auf einer Lange
von mindestens 37 cm (Lange: 1x iIMOW®
Ruler) quer verlegen.

Spitz zulaufende Ecken mit einem Winkel < 90°

Spitz zulaufende Ecken mit einem Winkel < 90°
in zwei Ecken unterteilen. Der M&hroboter andert
dadurch seine Richtung in diesem Bereich
gleichmaRiger und weniger ruckartig.

0000100054_001

> Sicherstellen, dass bei spitz zulaufenden
Ecken ein Winkel von 90° nicht unterschritten
wird.
> Falls der Winkel von 90° unterschritten wird:
Winkel unterteilen.
> Eine Ecke mit einem Winkel von grofer als
90° verlegen. Danach den Begrenzungs-
draht auf einer Lange von mindestens

0458-012-7501-A
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37 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) geradeaus
verlegen.

> Dann eine Ecke mit einem Winkel von gr6-
Rer als 90° verlegen. Danach den Begren-
zungsdraht auf einer Lange von mindestens
37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) gerade
verlegen.

8.4 Befahrbare Flache

Direkt an die Mahflache angrenzende Flachen
kénnen vom Mahroboter befahren werden, wenn
der Hohenunterschied zwischen der befahrbaren
Flache und der Mahflache nicht mehr als 1,5 cm
betragt. Der Untergrund muss fest und frei von
Hindernissen sein.

Beispiele:

— Terrasse

— Gepflasterter Weg

— Rasenkantensteine oder Platten

Durch einen geringen Abstand des Begren-
zungsdrahts zur befahrbaren Flache wird randlo-
ses Mahen ermdglicht.

0000100057_001

> Begrenzungsdraht ohne Abstand parallel zur
befahrbaren Flache verlegen.
Der maximale Héhenunterschied zwischen der
befahrbaren Flache und der Mahflache betragt
a=15cm

8.5 Nicht befahrbare Flache

Eine Flache ist nicht befahrbar, wenn Hinder-

nisse in Bodennahe in die Mahflache ragen, der

Untergrund nicht fest ist oder sehr uneben ist

und wenn der Hohenunterschied zwischen der

Mahflache und der angrenzenden Flache mehr

als 1,5 cm betragt.

Beispiele:

— Mauer oder Zaun

— Hecke oder Blsche mit tief wachsenden Zwei-
gen

— Steingarten oder geschotterter Weg

— Stark verwurzelter oder unebener Boden

25



deutsch

8 Begrenzungsdraht verlegen

0000099948_001

0000100063_001

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
37 cm (Lange: 1x iMOW® Ruler) parallel zur
nicht befahrbaren Flache verlegen.

> Falls sich die nicht befahrbare Flache auf der
Mahflache befindet: Nicht befahrbare Flache
mit einer Sperrflache abgrenzen.

8.6 Wasserflache

Zu Wasserflachen muss ein erhéhter Drahtab-
stand eingehalten werden, wenn die Wasserfla-
che nicht durch ein festes und mindestens 10 cm
hohes Hindernis von der Mahflache abgegrenzt
ist.

Beispiele:

— Gartenteich

— Pool

— Bach oder Wasserlauf

0000100062_001

.

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von

a =1 m parallel zum Uferbereich verlegen.
Falls sich die Wasserflache auf der Mahflache
befindet: Wasserflache mit einer Sperrflache
abgrenzen.

8.7 Absturzkante

Zu Absturzkanten muss ein erhdhter Drahtab-
stand eingehalten werden, wenn die Absturz-
kante nicht durch ein festes und mindestens

10 cm hohes Hindernis von der Mahflache abge-
grenzt ist.

Beispiele:

— Treppe

— Stltzmauer

— abgestufter Hang

A\
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> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
a =1 m parallel zur Absturzkante verlegen.

8.8 Sperrflache

Bereiche auf der Mahflache, die nicht vom Mah-
roboter befahren werden kénnen oder diirfen,
mussen Uber eine Sperrflache abgegrenzt wer-
den.

Beispiele:

— Beet ohne eine feste und mindestens 10 cm
hohe Umrandung

Gartenteich oder Pool ohne eine feste und
mindestens 10 cm hohe Umrandung

— Hindernisse, die nicht berlihrt werden diirfen
— Hindernisse, die nicht ausreichend fest sind
— Hindernisse, die niedriger als 10 cm sind

Fir einen robusten Mahbetrieb sollten Sperrfla-
chen keine nach innen gewolbte Formen aufwei-
sen.

0000100055_001

b
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (1) vom Rand weg in Rich-

tung Sperrflache fuhren. Sicherstellen, dass

fur die Sperrflache folgende Mal3e eingehalten

sind:

— Mindestabstand zu anderen Begrenzungsd-
réhten a = 55 cm

— Drahtabstand b = 37 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler) (bei Wasserflachen und Absturzkan-
tenb=1m)

— minimaler Durchmesser der Sperrflache
74 cm

0000100232_001

> Begrenzungsdraht (1) um den abzugrenzen-
den Bereich verlegen.

> Begrenzungsdraht (1) parallel und eng neben-
einander zuriick zum Rand fiihren, ohne dass
sich die Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

8.9 Festes Hindernis

Ein festes Hindernis auf der Mahflache muss
nicht durch eine Sperrflache abgegrenzt werden,
wenn das Hindernis mindestens 10 cm hoch ist.
Das Hindernis wird durch die Ultraschallsenso-
ren und den Stof3sensor erkannt.

|

> Ein festes Hindernis mit einer Héhe von min-
destens a = 10 cm muss nicht abgegrenzt
werden.

0000100064_001
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8.10 Engstelle

0000100065_001

Der Mahroboter befahrt alle Engstellen, solange

ein Mindestabstand (a) zwischen den Begren-

zungsdrahten (1) eingehalten wird.

> Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass folgende Mafe einge-
halten sind:

— Mindestabstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (1) in der Engstelle:a=2m

— Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingegrenzt wird: Zusatzlich einen Abstand
von b = 37 cm (Lénge: 1x iIMOW® Ruler)
beriicksichtigen

> Falls der Mindestabstand a = 2 m zwischen
den Begrenzungsdrahten (1) unterschritten
wird:
Einen Leitdraht mittig durch die Engstelle ver-
legen.

Engstelle mit Leitdraht

P

—~

A
0000100418_001

Ein Leitdraht (2) fihrt den Mahroboter gezielt
durch eine Engstelle, solange ein Mindestab-
stand (a) zwischen den Begrenzungsdrahten (1)
eingehalten wird.

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss ein
Startpunkt (3) hinter der Engstelle und dessen
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Anfahrtshaufigkeit gesetzt werden. Andernfalls

findet der Mahroboter nicht durch die Engstelle.

Startpunkte kénnen (iber die App ,MYiMOW®*

eingestellt werden.

> Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass folgende MaRe einge-
halten sind:

— Mindestabstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (1) in der Engstelle: a = 55 cm

— Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingrenzt wird: Zusatzlich einen Abstand von
b = 37 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) beriick-
sichtigen

> Leitdraht (2) in der Mitte der Engstelle verle-
gen.

> Falls der seitliche Abstand b = 37 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) unterschritten wird: Eine
Gasse installieren, um den Mahroboter zu
einer weiteren Mahflache leiten zu kénnen 3
8.11 oder den Bereich der Engstelle von der
Mahflache abgrenzen.

8.11 Gasse
)
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Mit Hilfe einer Gasse (1) kdnnen Engstellen ziel-

gerichtet iberwunden, oder Uberfahrten definiert

werden.

— Eine Gasse (1) verbindet die Hauptmahfla-
che (A) mit einem weiteren Mahbereich (B).

— In einer Gasse (1) muss ein Leitdraht (2) ver-
legt werden.

— Innerhalb einer Gasse (1) wird nicht gemaht.

— Eine Gasse muss eine Mindestbreite zwischen
den Begrenzungsdrahten von a = 55 cm
haben.
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingrenzt wird: Zusatzlich einen Mindestab-
stand von b = 15 cm bericksichtigen

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss ein
Startpunkt (3) hinter der Gasse (1) und dessen
Anfahrtshaufigkeit gesetzt werden. Andernfalls
findet der Mahroboter nicht von der Hauptmah-
flache (A) durch die Gasse (1) zum weiteren
Mahbereich (B). Startpunkte kdnnen Uber die
App ,MYiMOW®* eingestellt werden.
> Falls die Mindestbreite zwischen den Begren-
zungsdrahten nicht eingehalten werden kann:
Weiteren Mahbereich (B) von der Hauptmah-
flache (A) abgrenzen und eine Nebenflache
installieren. 1 8.13

4
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0000099970_001

> Begrenzungsdraht (4) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass die richtige Position
der Drahtschlaufen (5) eingehalten wird:

— Die Drahtschlaufen (5) mussen in Fahrtrich-
tung zur Dockingstation links = (L) verlegt
werden.

— Der Abschnitt an dem die Begrenzungsd-
réhte (4) eng und parallel zueinander liegen
befindet sich in Fahrtrichtung zur Docking-
station rechts = (R).

¢ )
‘(\/‘\J\,\)\/\d ) ¥\_f\ij\»\,\ )
1 ﬂa ? —
1d :vc_i_ ******* | d
4 lsasa=0 /«qb//s o~ é‘
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (4) wie abgebildet verlegen

und sicherstellen, dass folgende Male einge-

halten sind:

— Breite zwischen den Begrenzungsdrahten in
der Gasse: a =55 cm

— Mindestabstand zu seitlichen Hindernissen:
b=15cm

— Minimale Lange der Gasse: ¢ = 74 cm
(2x IMOW® Ruler)

— Abstand der Begrenzungsdrahte der Draht-
schlaufe: d = 37 cm (Lange: 1x iMOW®

Ruler)
== =D
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> Beim Verlegen des Leitdrahts (2) sicherstel-
len, dass folgende Malle und Absténde einge-
halten sind:

— Der Leitdraht (2) wird mittig in der Gasse
verlegt.

— Leitdraht (2) vor der Gasse auf einer Lange
von mindestens e = 37 cm (Lange: 1x
iMOW® Ruler) gerade und im rechten Win-
kel (90°) zur Gasse fiihren.

— Leitdraht (2) nach der Gasse auf einer
Lange von mindestens f = 2 m gerade und
im rechten Winkel (90°) von der Gasse weg-
fuhren.

8.12 Steigungen / Gefille

Der Mahroboter kann Steigungen bis zu 45 %
befahren und mahen. Mit dem Upgrade Kit 10,
iMOW® Traktionsrader kénnen Steigungen bis
zu 60 % befahren und gemaht werden. Das
Upgrade Kit 10 ist als Zubehor erhaltlich.

0458-012-7501-A
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0000100399_001

> Falls sich eine Steigung / Gefélle bis 27 %
innerhalb der Mahflache befindet: Begren-
zungsdraht normal verlegen.

I/
o
(1]
0000100068_001

> Falls sich eine Steigung / Gefélle von mehr als
27 % innerhalb der Mahflache befindet: Vor
und nach der Steigung / dem Gefélle den
Begrenzungsdraht mit einem Abstand a = min-
destens 1,20 m verlegen.

> Damit der M&hroboter den Ubergang zwi-
schen Ebene und Steigung / Gefélle befahren
kann, muss der Radius des Ubergangs so
beschaffen sein, dass auf einer Ldnge b=1m
der Abstand zum Boden ¢ = 10 cm nicht Uber-
schritten wird.

8.13 Nebenflache

Eine Nebenflache kann vom Mahroboter nicht
selbst angefahren werden. Der Mahroboter muss
durch den Kunden in der Nebenflache platziert
werden.

In einer Nebenflache darf kein Leitdraht verlegt
sein.
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9 Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlieen

B

0000099951_001

0000100404_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Hauptflache (A)
in die Nebenflache (B) fihren und verlegen.
Mindestabstand zu den Begrenzungsdrahten
a=74cm

> Sicherstellen, dass die Lange des Begren-
zungsdrahts (1) 850 m nicht Ubersteigt.

> Begrenzungsdraht (1) parallel und eng anei-
nander zuritick zur Mahflache (A) fihren, ohne
dass sich die Begrenzungsdrahte tUberkreu-
zen.

8.14 Kleine Mahflache

Bei einer kleinen Mahflache, bei der weniger als
20 m Begrenzungsdraht benétigt wird, muss das
Kleinflachenmodul STIHL AKM 100 verwendet
werden.

Das STIHL AKM 100 stabilisiert das Drahtsignal
und wird mit Hilfe von Drahtverbindern in den
Begrenzungsdraht eingebunden.

9 Verlegung des Begren-
zungsdrahts abschlieRen

9.1 Verlegung des Begrenzungsd-
rahts abschlief3en

Dockingstation auf dem Rand der Mahflache,
Dockingstation am Rand der Rasenflache

0000100243_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (2) mit einem Fixiernagel (3) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (2) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

30

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (4) fixiert ist.

0000100245_001

Vel -

> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (5) stecken und nachfiihren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.

0000100246_001

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (6) kennzeichnen.

Dockingstation auerhalb der Mahflache

0000100249_001

> Begrenzungsdraht (1) eng an bereits verlegten
Begrenzungsdraht fiihren und mit einem
Fixiernagel (2) befestigen.

0458-012-7501-A



9 Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlielen

0000100251_001

> Begrenzungsdraht (1) eng und parallel zum
anderen Begrenzungsdraht auf einer Lange
von 37 cm (Lénge: 1x iIMOW® Ruler) zuriick
zur Dockingstation flihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (1) zuriick zum Rand und
weiter zur Bodenplatte (3) fuihren.

0000100244_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (3) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100415_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (5) fixiert ist.

3
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> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (6) stecken und nachfiihren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.

0000100416_001

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (7) kennzeichnen.

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss zwin-
gend ein Startpunkt in der Mahflache gesetzt
werden. Andernfalls findet der Mahroboter nicht
zur Mahflache. Startpunkte und deren Anfahrts-
haufigkeit kénnen iiber die App ,MYiIMOW®" ein-
gestellt werden.

Dockingstation mitten auf der M&hflache aufstel-
len

0000100252_001

> Begrenzungsdraht (1) eng an den bereits ver-
legten Begrenzungsdraht fihren.

> Begrenzungsdraht (1) eng und parallel zum
anderen Begrenzungsdraht zurlck zur
Dockingstation fiihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (1) im Abstand von 37 cm
(Lange: 1x iMOW® Ruler) um die Boden-
platte (3) nach vorne fiihren.
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0000100243_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (2) mit einem Fixiernagel (3) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (2) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100404_001

verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (4) fixiert ist.

0000100245_001

> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-

rung (5) stecken und nachfihren.
Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-
station nach oben geschoben.

0000100246_001

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (6) kennzeichnen.
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10 Leitdraht verlegen

10 Leitdraht verlegen
10.1 Leitdraht verlegen

Bereits bei der Verlegung des Begrenzungsd-

rahts muss die Position aller Leitdréhte bertick-

sichtigt werden.

> Allgemeine Vorgaben zur Verlegung des Leit-
drahts berlcksichtigen 1 8.1.

> Anfang des Leitdrahts (1) in die mittlere
Durchfiihrung (2) stecken und nachfiihren.
Der Leitdraht (1) wird im Inneren der Docking-
station nach oben geschoben.

—

0000100236_001
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> Leitdraht (1) so lange nachfiihren, bis er auf
einer Lange von a = 37 cm (Lénge: 1x iMOW®
Ruler) nach oben Ubersteht.

0000100405_001

> Leitdraht (1) nahe am Gehause mit dem pas-
senden Kabelmarkierer (3) kennzeichnen.
Die Kennzeichnung erleichtert den spateren
Anschluss an die richtige Klemme.
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10 Leitdraht verlegen
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0000100238_001

0000100230_001

> Leitdraht (1) so in der Bodenplatte verlegen,
dass er flach im Kabelkanal liegt und von den
Haken (4) fixiert ist.

0000100406_001

> Leitdraht (1) direkt an der Bodenplatte (5) mit
einem Fixiernagel (6) befestigen.

> Leitdraht (1) auf einer Lange b = 2 m gerade
und im rechten Winkel (90°) von der Docking-
station in die Mahflache fihren.

> Leitdraht (1) zur Drahtschleife (7) am Rand
der Mahflache fiihren. Der Abstand zum

umlaufenden Begrenzungsdraht (8) muss min

destens ¢ = 27,5 cm betragen.

0000100069_001

> An Hangen den Leitdraht diagonal verlegen.

Der Abstand zum Begrenzungsdraht muss
mindestens ¢ = 27,5 cm betragen.

0458-012-7501-A

> Leitdraht (1) auf einer L&nge von mindestens
37 cm (Lange: 1x iMOW® Ruler) gerade und
im rechten Winkel (90°) zur Drahtschleife (7)
fhren.

> Leitdraht (1) durch die Mitte der Draht-
schleife (7) verlegen.

> Leitdraht (1) am Ende der Drahtschleife (7) mit
einem Seitenschneider durchtrennen und alle
Drahtenden auf die gleiche Lénge bringen.

~K

0000100233_001

> Enden der Begrenzungsdrahte (8) und des
Leitdrahts (1) bis zum Anschlag in den Draht-
verbinder (9) stecken.
Die Drahtenden dirfen nicht abisoliert werden.
> Drahtverbinder (1) mit einer Zange bis zum
Anschlag zusammendriicken.

0000100231_001

> Begrenzungsdrahte (8) und Leitdraht (1) paral-
lel und eng aneinander fihren, ohne dass sich
die Drahte Uberkreuzen.

> Drahte mit weiteren Fixiernageln befestigen.
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11 Dockingstation elektrisch
anschlieen

11.1  Begrenzungsdraht und Leit-

draht anschlieen

0000100247_001

> Drahtenden (1) leicht spannen und entlang der
Kante (2) mit einem Seitenschneider ablan-
gen.

0000100248_001

11 Dockingstation elektrisch anschlieen

0000100253_001

)

> Abdeckung (4) nach vorne klappen.
Die Abdeckung (4) rastet horbar und spurbar
ein.

0000100293_001

A AN /\

> Haube (5) aufsetzen.
Die Haube (5) rastet horbar ein.

11.2 Ladekabel verlegen und Netz-

teil anschliel3en

> Drahtenden auf einer Lange von a = 10 mm
abisolieren.

> Drahtlitzen so verdrillen, dass keine einzelnen
Drahtlitzen abstehen.

0000100250_001

> Die beschrifteten Drahtenden den jeweiligen
Klemmen zuordnen.

> Hebel der entsprechenden Klemme (3) nach
hinten aufklappen.

> Das abisolierte Drahtende in die entspre-
chende Klemme (3) einfiihren und zum Schlie-
3en den Hebel wieder nach vorne klappen.

> Begrenzungsdrahte und Leitdraht wie abgebil-
det in den Kabelhaltern fixieren und zur rech-
ten Seite driicken.

34
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~~| 0000099971_001

> Ladekabel (1) zum Standort des Netzteils (2

verlegen.

Standort fiir das Netzteil (2) so wahlen, dass

folgende Bedingungen erfiillt sind:

— Das Netzteil (2) und die Anschlussleitung
befinden sich auRerhalb der Mahflache.

— Eine geeignete Steckdose befindet sich in
Reichweite des Netzteils (2).

— Das Netzteil (2) steht auf einer ebenen Fla-
che.

— Das Netzteil (2) steht nicht auf einem dauer-
haft nassen Untergrund.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschitzt und beschattet.

\
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12 Mahroboter laden

> Ladekabel so verlegen, dass folgende Bedin-

gungen erflllt sind:

— Das Ladekabel (1) befindet sich auf3erhalb
der Mahflache.

— Das Ladekabel (1) ist so verlegt, dass Per-
sonen nicht daruber stolpern kénnen.

— Das Ladekabel (1) ist nicht gespannt oder
verwickelt.

— Das Ladekabel (1) ist komplett abgewickelt
und liegt nicht unter der Dockingstation.

— Das Ladekabel (1) liegt nicht auf einem dau-
erhaft nassen Untergrund.

Ladekabel (1) mit dem Stecker (3) des Netz-

teils (2) verbinden.

v

0000100254_001

S

> Netzstecker (4) in eine richtig installierte
Steckdose (5) stecken.
Die LED an der Dockingstation leuchtet grin.

11.3

Netzteil an eine Wand montie-
ren

Das Netzteil kann an eine Wand montiert wer-
den.

0000100290_001

> Netzteil so montieren, dass folgende Bedin-
gungen erfullt sind:
— Geeignetes Befestigungsmaterial wird ver-
wendet.
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— Das Netzteil ist waagrecht.

Folgende Abstande sind eingehalten:

— Das Netzteil befindet sich auRerhalb des
Bereichs (a) moglicher Elektroinstallatio-
nen.

— Eine geeignete Steckdose befindet sich in
Reichweite des Netzteils.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschiitzt und beschattet.

12 Mahroboter laden

12.1  Mahroboter laden

0000100255_001

> Mahroboter bis zum Anschlag in die Docking-
station schieben.
Der Mahroboter fihrt einen Systemstart durch
und wird geladen.

Die Ladezeit hangt von verschiedenen Einflus-
sen ab, z. B. von der Temperatur des Akkus oder
von der Umgebungstemperatur. Fur eine opti-
male Leistungsfahigkeit die empfohlenen Tem-
peraturbereiche beachten, Ed 23.7.

0000100425_001

Die LED (1) an der Dockingstation leuchtet weif3.
Am Leuchtstreifen des Mahroboters leuchtet eine
LED (2) weil.
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Energieeffizientes Laden

Um den Akku des Mahroboters mit mdglichst
geringen Energiebedarf aufzuladen, kénnen
neben der Ladefunktion alle nicht notwendigen
Zusatzfunktionen des Mahroboters und der
Dockingstation deaktiviert werden.

0000100426_001

> Falls die Funktion ,Diebstahlschutz® in der App
,MYiIMOW®* aktiviert ist: ,Diebstahlschutz*
deaktivieren.

Folgende Tastenkombination nacheinander dri-
cken:
> ,STOP* (3) dricken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt
> ,STOP* (3) driicken und so lange gedriickt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstandig
rot leuchtet.
> ,STOP* (1) dricken.
Der Leuchtstreifen (4) blinkt zwei Mal. Die
Geratesperre des Mahroboters ist aktiviert.
> ,STOP* (3) driicken und so lange gedrickt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstandig
rot leuchtet und zum Abschluss zweimal rot
blinkt.
Der Modus ,energieeffizientes Laden® ist akti-
viert. Der Akku des Mahroboter wird voll auf-
geladen. Alle Zusatzfunktionen sind deakti-
viert.
Nach dem Ladevorgang muss der Mahroboter
aktiviert werden, damit der Mahroboter wieder
betriebsbereit ist:
> Taste ,START" (5) driicken.
Der Mahroboter ist betriebsbereit.

13 Bluetooth®-Funkschnitt-

stelle schlieRen
Bluetooth®-Funkschnittstelle
einrichten

Der Mahroboter sendet regelmaRig ein Blue-
tooth®-Signal aus, um sich mit einem mobilen
Endgerat verbinden zu kénnen. Die Funkschnitt-
stelle ist im Auslieferungszustand nicht passwort-
geschitzt.

13.1
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13 Bluetooth®-Funkschnittstelle schlielen

> App ,MYiMOW®* im App Store des mobilen
Endgerats herunterladen und Account erstel-
len.

> Mahroboter dem Account hinzufligen.

> Anweisungen auf dem Bildschirm folgen und
die Bluetooth®-Funkschnittstelle mit einem
Passwort sichern.
Nach Vergabe des Passworts ist das mobile
Endgerat zur Steuerung und Konfiguration des
Mahroboters autorisiert.

Ein weiteres mobiles Endgerat kann nur durch
Eingabe des gewahlten Passworts autorisiert
werden. Der Mahroboter ist auf diese Weise
gegen unbefugten Zugriff gesichert.

14 Leuchtmuster am Mahro-
boter und Dockingstation

Leuchtstreifen am Mahroboter

14.1

0000099841_001

Das Matrixdisplay (1) und die Leuchtstreifen (2

und 3) zeigen den Status des Mahroboters

und Stérungen an.

Weilles Leuchtmuster:

— Kein aktiver Mahvorgang.

Griines Leuchtmuster:

— Ein Mahvorgang ist aktiv.

Blaues Leuchtmuster:

— Der Mahroboter erhélt ein Systemupdate
oder das System startet neu.

Rotes Leuchtmuster:

— Geratesperre ist aktiv.

— Stérungsmeldung.

0458-012-7501-A



15 Mahroboter bedienen und einstellen

14.2 LED an der Dockingstation

Die LED (1) zeigt den Status der Dockingsta-

tion und Stérungen an.

LED (1) leuchtet weil:

— Die Dockingstation ist betriebsbereit.

— Der Mahroboter steht in der Dockingstation
ohne aktiven Mahvorgang.

— Der Mahroboter wird geladen ohne aktiven
Mahvorgang.

LED (1) leuchtet grin:

— Der Méahroboter wird wahrend eines Mah-
vorgangs zwischengeladen.

LED (1) leuchtet rot:

— Es besteht eine Stérung.

LED (1) leuchtet blau:

— Kommunikation mit dem Mahroboter.

15 Mahroboter bedienen und
einstellen
Bedienfeld

15.1

\
\
0000099962_001

Uber die Drucktasten (1 bis 5) kann der Mahro-
boter in seinen Grundfunktionen bedient werden.
Der volle Funktionsumfang ist tber die App ,MYi-

MOW®* verfiigbar.

Méhvorgang starten

> ,START" (3) driicken.
Der Mahroboter startet den Mahvorgang und
kehrt anschlieRend automatisch zur Docking-
station zurtick.

Mahvorgang stoppen und Mahroboter sperren
> ,STOP* (1) driicken.

0458-012-7501-A
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Der Mahroboter und das Mahwerk stoppt. Der
Méahroboter wird gesperrt.

Mé&hroboter zur Dockingstation senden

> ,HAUS" (4) dricken.
Der Mahroboter fahrt zurlick zur Dockingsta-
tion.

Méhroboter entsperren
> ,SCHLOSS" (2) driicken.
> Angezeigte Tastenkombination driicken.

Informationen abrufen

> INFO* (5) driicken.
Der Mahroboter gibt akustische Informationen
zum aktuellen Status wieder.

152  App ,MYiMOWe*

Um den Mahroboter komfortabel nutzen zu kén-

nen, ist die Verwendung der App ,MYiMOW®*

erforderlich. Uber die App ,MYiMOW®* kann der

Méahroboter bedient und eingestellt werden. Der

Méahroboter kann Uber eine kabellose Netzwerk-

verbindung (WLAN) und Mobilfunkverbindung

oder per Bluetooth® mit einem mobilen Endgerat

verbunden werden. Von einem Desktop-Compu-

ter kann der Mahroboter tber die Web-App ,MYi-

MOW®* bedient und eingestellt werden.

Funktionsumfang (Liste nicht vollstandig):

— Mahvorgang starten und stoppen

— Mahplan

— Mahzeiten einstellen (liber einen Assisten-
ten oder manuell)

— Startpunkte setzen (optional)

— Zonen auswahlen (optional)

Schnitthohe einstellen

Fernzugriff auf den Mahroboter ber eine

kabellose Netzwerkverbindung (WLAN)

Fernzugriff auf den Mahroboter iber eine

Mobilfunkverbindung.

Hilfestellung

16 Mahroboter stoppen und
Geratesperre aktivieren

Mahroboter stoppen und Gera-
tesperre aktivieren

=S

16.1
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A WARNUNG

m Falls der Mahroboter nicht wie in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben gestoppt
und Uber das Aktivieren der Geratesperre still-
gesetzt wird, kann der Mahroboter unbeab-
sichtigt eingeschaltet werden. Personen kon-
nen schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.
> Mahroboter wahrend des Transports, der

Aufbewahrung, Reinigung, Wartung, Repa-
ratur oder bei verandertem oder ungewohn-
ten Verhalten stoppen und Geratesperre
aktivieren.

0000100291_001

> ,STOP* (1) driicken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt.

> ,STOP* (1) driicken und so lange gedriickt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstandig
rot leuchtet.

> ,STOP* (1) dricken.
Der Leuchtstreifen (2) blinkt zwei Mal. Die
Geratesperre des Mahroboters ist aktiviert.
Der Mahroboter kann transportiert, aufbe-
wahrt, gereinigt oder gewartet werden.

17 Transportieren

17.1  Mahroboter transportieren
> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

Méhroboter tragen

0000099953_001

> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahigem
Material tragen.

> Mahroboter an der vorderen Giriffstelle (1) und
hinteren Griffstelle (2) tragen.
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17 Transportieren

Méhroboter in einem Fahrzeug transportieren
> Mahroboter so sichern, dass der Mahroboter
nicht umkippt und sich nicht bewegen kann.

17.2  Akku transportieren

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf

nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut

werden.

> Sicherstellen, dass der Akku im sicherheitsge-
rechten Zustand ist.

> Akku so verpacken, dass er sich in der Verpa-
ckung nicht bewegen kann.

> Verpackung so sichern, dass sie sich nicht
bewegen kann.

Der Akku unterliegt den Anforderungen zum
Transport gefahrlicher Giter. Der Akku ist als UN
3480 (Lithium-lonen-Batterien) eingestuft und
wurde gemal UN Handbuch Prifungen und Kri-
terien Teil lll, Unterabschnitt 38.3 gepruft.

Die Transportvorschriften sind unter
www.stihl.com/safety-data-sheets angegeben.

18 Aufbewahren

18.1  Dockingstation, Ladekabel und

Netzteil abbauen

STIHL empfiehlt, bei langeren Betriebspausen,
z. B. Winterpause die Dockingstation, das Lade-
kabel und das Netzteil abzubauen.
> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
Ziehen.
> Alle Komponenten reinigen £ 19
Ladekabel von Dockingstation und Netzteil
trennen und aufwickeln.
Netzteil abbauen und Anschlussleitung aufwi-
ckeln.
> Begrenzungsdraht und Leitdraht von der
Dockingstation trennen.
> Drahtenden zum Schutz vor Korrosion ein-
fetten und vor Witterungseinflissen schit-
zen.
> Dockingstation abbauen

18.2

v

v

Méahroboter zum Aufbewahren
vorbereiten

STIHL empfiehlt, bei Iangeren Betriebspausen,
z. B. Winterpause den Mahroboter in einen ,Win-
terschlaf* zu versetzen. Der ,Winterschlaf* deak-
tiviert alle nicht notwendigen Zusatzfunktionen
des Mahroboters und stellt eine geringe Entla-
dung des Akkus sicher.
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19 Reinigen

0000100426_001

> Falls die Funktion ,Diebstahlschutz” in der App
MYiIMOW®* aktiviert ist: ,Diebstahlschutz*
deaktivieren.

Folgende Tastenkombination nacheinander dru-
cken:
> ,STOP* (3) driicken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt
> ,STOP* (3) driicken und so lange gedriickt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstandig
rot leuchtet.
> ,STOP* (1) dricken.
Der Leuchtstreifen (4) blinkt zwei Mal. Die
Geratesperre des Mahroboters ist aktiviert.
> ,STOP* (3) driicken und so lange gedriickt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstandig
rot leuchtet und zum Abschluss zweimal rot
blinkt.
Der Modus ,Winterschlaf ist aktiviert. Der
Akku des Mahroboter wird voll aufgeladen.
Alle Zusatzfunktionen sind deaktiviert.

Nach der Winterpause muss der Mahroboter
aktiviert werden, damit der Mahroboter wieder
betriebsbereit ist:
> Mahroboter in die Mahflache stellen.
> Taste ,START" (5) drlicken.
Der Modus "Winterschlaf" ist deaktiviert und
der Mahroboter ist wieder betriebsbereit.

18.3  Mahroboter, Dockingstation,

Ladekabel und Netzteil aufbe-

wahren
> Mahroboter, Dockingstation, Ladekabel und

Netzteil so aufbewahren, dass folgende Bedin-

gungen erfillt sind:

— Mahroboter, Dockingstation, Ladekabel und
Netzteil sind aulRerhalb der Reichweite von
Kindern.

— Mahroboter, Dockingstation, Ladekabel und
Netzteil sind sauber und trocken.

— Mahroboter, Dockingstation, Ladekabel und
Netzteil sind in einem geschlossenen
Raum.

— Der Akku des Mahroboters ist geladen.

0458-012-7501-A
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— Alle Komponenten werden nicht auRerhalb
der angegebenen Temperaturgrenzen auf-
bewahrt, [ 23.6.

— Mahroboter, Dockingstation, Ladekabel und
Netzteil kdnnen nicht umkippen.

— Der Mé&hroboter kann nicht davonrollen.

— Der Mahroboter steht waagerecht auf den
Radern.

— Auf dem Mahroboter sind keine Gegen-
stdnde abgelegt.

Der Mahroboter kann auch an einer Wandhalte-
rung aufbewahrt werden. Die Wandhalterung ist
als Zubehor erhaltlich.

HINWEIS

® Falls der Mahroboter nicht so aufbewahrt wird,
wie es in dieser Gebrauchsanleitung beschrie-
ben ist, kann sich der Akku tiefentladen und
dadurch irreparabel beschadigt werden.
> Akku vor dem Aufbewahren laden.

19 Reinigen

19.1  Mahroboter reinigen

A WARNUNG

® Die Schneidkanten der Klingen sind scharf.
Der Benutzer kann sich schneiden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

> Haube und Bedienfeld mit einem feuchten
Tuch reinigen.

> Ladekontakte mit einem feuchten Tuch reini-

gen.

0000100282_001

> Mahroboter an der vorderen Giriffstelle (1) und
der hinteren Giriffstelle (2) greifen.

» Mahroboter seitlich aufstellen und gegen
Umfallen sichern.
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> Stopfen (3) der Diagnosebuchse auf Bescha-
digungen und festen Sitz priifen.

> Mahwerk (4) mit einem sanften Wasserstrahl
reinigen.

> Festsitzenden Schmutz mit einem Holzstab
oder einer weichen Birste 16sen und mit
einem sanften Wasserstrahl abspulen.

19.2  Dockingstation, Netzteil, Lade-

kabel und Steckverbindungen
reinigen
> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.
> Dockingstation, Netzteil und Ladekabel mit
einem feuchten Tuch reinigen.
> Falls erforderlich: Festsitzenden Schmutz
mit einer weichen Birste 16sen.
> Steckverbindungen mit einem trockenen, fuss-
elfreien Tuch reinigen.
> Falls erforderlich: Festsitzenden Schmutz
mit einem Pinsel l16sen.

20 Warten
20.1  Sichtprufung

Mahroboter regelmafig prifen:

— Sauberkeit der Ladekontakte

— Haube und Schutzleiste auf Beschadigungen
prifen

— Leichtgangigkeit der Rader prifen

— Klingen auf Beschadigungen, Verschleifd und
Leichtgangigkeit prifen

0000100420_001

— Mahwerk auf Beschadigungen und Ver-
schleif’ priifen.
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20 Warten

— Wenn die VerschleiBmarkierungen (1) an
der Mahscheibe sichtbar sind, Mah-
scheibe ersetzen.

0000100056_001

— Stopfen (2) der Diagnosebuchse auf
Beschadigungen und festen Sitz prifen

20.2 Klingen wechseln

A WARNUNG

m Die Schneidkanten der Klingen sind scharf.
Der Benutzer kann sich schneiden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

0000100258_001

> Mahroboter an der vorderen Giriffstelle (1) und
der hinteren Griffstelle (2) greifen.
> Mahroboter auf die Riickseite drehen.

0000100285_001

> Hebel (3) driicken und gedrickt halten.
> Mutter (4) so lange gegen den Uhrzeigersinn
drehen bis sie sich abnehmen Iasst.
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21 Reparieren
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0000100286_001

0000100422_001

> Mutter (4) abnehmen.
> Messerscheibe (5) abnehmen.

> Neue Klingen (8) einhangen. Nur eine Klinge
pro Bolzen (9) einsetzen.

0000100287_001

0000100419_001

> Messertrager (6) in Pfeilrichtung @ schieben.
Der Messertrager (6) wird entriegelt.
> Messertrager (6) abnehmen.

0000100284_001

0000100421_001

> Messerscheibe (5), Messertrager (6) und Mut-
ter (4) reinigen.

0458-012-7501-A

> Messertrager (6) aufsetzen.

> Messertrager (6) in Pfeilrichtung & schieben
und sicherstellen, dass alle drei Arme (10)
unterhalb der Bolzen (9) positioniert sind.
Der Messertrager (6) ist verriegelt.
Messerscheibe (5) am Mahroboter aufsetzen.
Hebel (3) driicken und gedriickt halten.
Mutter (4) im Uhrzeigersinn aufdrehen.
Hebel (3) loslassen und Mutter (4) im Uhrzei-
gersinn fest anziehen.

Die Hebel (3) rasten horbar ein.

21 Reparieren

21.1  Mahroboter, Akku, Klingen,
Dockingstation und Netzteil
reparieren

Der Benutzer kann den Mahroboter, den Akku,

die Dockingstation und das Netzteil nicht selbst
reparieren.

Yy vy vy

Beschadigte oder verschlissene Klingen kdnnen

gewechselt werden.

> Falls der Mahroboter, der Akku, die Docking-
station, das Ladekabel, das Netzteil oder die
Anschlussleitung beschadigt ist: Mahroboter,
Akku, Dockingstation, Ladekabel, Netzteil oder
Netzkabel nicht verwenden und einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.
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> Falls eine Klinge beschadigt oder verschlissen
ist:
> Mahroboter stoppen und Geréatesperre akti-
vieren.
> Alle Klingen wechseln. Die Klingen kénnen
nicht nachgescharft werden.
> Falls Hinweisschilder unleserlich oder bescha-
digt sind: Hinweisschilder von einem STIHL
Fachhandler ersetzen lassen.

21.2 Begrenzungsdraht oder Leit-

draht verlangern oder reparie-
ren

Der Begrenzungsdraht oder Leitdraht kann mit
Hilfe von Drahtverbindern verlangert oder repa-
riert werden.

Die Drahtverbinder sind mit Gel gefillt, um vor-

zeitigen Verschleil® oder Korrosion der Drahten-

den zu vermeiden.

> Sicherstellen, dass die Gesamtlange der
Begrenzungsdrahte die maximale Lange von
850 m nicht Ubersteigt.

0000100060_001

22 Stdérungen beheben
22.1

22 Stoérungen beheben

> Drahtenden (2) in den Drahtverbinder (1) ste-
cken.
Die Drahtenden dirfen nicht abisoliert werden.
> Drahtverbinder (1) mit einer Zange bis zum
Anschlag zusammendriicken.

0000100242_001

> Begrenzungsdrahte mindestens uber eine
Lénge a = 5 cm parallel und eng aneinander
fuhren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
Uberkreuzen.

Stérungen des Mahroboters beheben

oder der Dockingstation angezeigt.

Zur Stérungsbehebung wie folgt vorgehen:

> Anweisungen in der App ,MYiMOW®" folgen.
oder

Die meisten Stérungen werden in der App ,MYiMOW®* und (iber rote Leuchtmuster am Mahroboter

> Drucktaste ,INFO* am Bedienfeld driicken und den akustischen Anweisungen folgen.

Leuchtstreifen |Ursache
am Mahroboter
oder Docking-

station

Stérung

Abhilfe

Der Mahroboter
bleibt wahrend
der Heimfahrt zur
Dockingstation
stehen.

42

Der Akku ist entladen. |> Sicherstellen, dass die Lange des

Begrenzungsdrahts 850 m nicht tber-
steigt.

Verlegung des Leitdrahts optimieren.
Einen weiteren Leitdraht in der Mahfla-
che verlegen.

Mahroboter zum Laden in die Docking-
station tragen.

vy

v
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Stdérung

Leuchtstreifen
am Mahroboter
oder Docking-
station

Ursache

Abhilfe

\

Falls moglich: Die Dockingstation in
einer Mahflache mit Hanglage im unte-
ren Bereich des Gefalles aufstellen.

Der Mahroboter
startet den Mah-
vorgang nicht

Leuchtstreifen
leuchten blau.

Der Mahroboter fihrt
einen Neustart durch.

>

Warten, bis der Neustart abgeschlossen
ist.
Der Mahroboter startet den Mahvorgang

Dockingstation
leuchtet rot.

wie erwartet. anschliefend automatisch.
Leuchtstreifen |Am Begrenzungsdraht|> Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
leuchten rot. oder Leitdraht besteht | draht und der Leitdraht unbeschadigt ist.
LED an der eine Storung. > Sicherstellen, dass der Begrenzungs-

draht oder der Leitdraht richtig an die
Dockingstation angeschlossen ist.

A\

Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
draht und der Leitdraht richtig an den
Drahtverbinder angeschlossen ist.
Anweisungen in der App ,MYiMOW®*
folgen.

A\

Der Mahroboter |Leuchtstreifen |Im Mahroboter, Akku, [> Sicherstellen, dass die Ladekontakte an
wird nicht gela-  [leuchten rot. Netzteil oder der Dockingstation und Mahroboter sauber
den. LED an der Dockingstation sind.

Dockingstation

besteht eine Stérung. |> Anweisungen in der App ,MYiMOW®*
leuchtet rot.

folgen.

Falls die Stérung weiterhin besteht:
Mahroboter nicht weiter versuchen zu
laden, Netzstecker der Anschlussleitung
aus der Steckdose ziehen und einen
STIHL Fachhandler aufsuchen.

v

— Maximale Mahflache:
— iIMOW® 5.0 EVO: 1500 m?
— iMOW® 6.0 EVO: 3000 m?
- iMOW® 7.0 EVO: 5000 m?
— Aktivzeit 1000 m? (pro Woche) !
- IMOW® 5.0 EVO: 35 h
— iIMOW® 6.0 EVO: 30 h
- iIMOW® 7.0 EVO: 20 h
— Maximale Lange des Begrenzungsdrahts:
850 m
— Maximale Steigung: 45 %

23 Technische Daten

23.1  Mahroboter STIHL iMOW® 5.0
EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO

Technische Daten
— Schnittbreite: 28 cm
— Schnitthéhe - elektrisch: 20 mm bis 60 mm
— Drehzahl der Messerscheibe: 2400 1/min
— Mahgeschwindigkeit

- iMOW® 5.0 EVO: 0,5 m/s

- iMOW® 6.0 EVO: 0,5 m/s

- iMOW® 7.0 EVO: 0,5 m/s Bluetooth®
- Abme.ssgngen: — Datenverbindung: Bluetooth® 5.1. Das mobile
: Eﬁ:f:;; nTnT Endger&t muss mit Bluetooth® Low Energy 5.0
B Léngé' 705 mm kompatibel sein und Generic Access Pro-
NN file (GAP) unterstitzen.
— Gewicht:

— Frequenzband: ISM-Band 2,4 GHz

— Abgestrahlte maximale Sendeleistung: 1 mW

— Signalreichweite: ca. 10 m. Die Signalstarke
ist abhangig von den Umgebungsbedingungen
und dem mobilen Endgerat. Die Reichweite
kann je nach duReren Bedingungen, ein-

- iIMOW® 5.0 EVO: 15 kg
— IMOW® 6.0 EVO: 15 kg
— IMOW® 7.0 EVO: 16 kg
— Schutzklasse: Il
— Schutzart: IP56

TUnter Idealbedingungen (wenig Hindernisse, einfache Geometrie sowie geringe Steigungen im Gar-
ten, moderates Rasenwachstum)
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schlieRlich des verwendeten Empfangsgerats,
stark variieren. Innerhalb von geschlossenen
Raumen und durch metallische Barrieren (zum
Beispiel Wande, Regale, Koffer) kann die
Reichweite deutlich geringer sein.

— Anforderungen an das Betriebssystem des
mobilen Endgerats: Android oder iOS (in der
aktuellen Version oder hoher)

Funknetzwerk (WLAN)

— Netzwerk-Standard: IEEE 802.11b/g/n

— Frequenzband: 2,4 GHz

— Abgestrahlte maximale Sendeleistung:
100 mW

Mobilfunkverbindung
— Format der SIM-Karte: eSIM
— Frequenzbander
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Abgestrahlte maximale Sendeleistung: 2 W
— Durchschnittlich anfallende Datenmengen pro
Monat: siehe FAQ unter https://
support.stihl.com

23.2 Klingen
— Anzahl Klingen: 3

23.3  Akku STIHL AAI

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhéandler ausgebaut
werden.

— Akku-Technologie: Lithium-lonen

— Spannung: 36 V

— Kapazitat in Ah: siehe Leistungsschild
Energieinhalt in Wh: siehe Leistungsschild

— Gewicht in kg: siehe Leistungsschild

23.4 Dockingstation und Netzteil

Dockingstation
— Schutzklasse: Il
— Schutzart: IPX5
— Gewicht: 4,0 kg
— Begrenzungsdraht und Leitdraht
— Spannung: 42 V d.c.
— Frequenzbereich: 1,4 kHZ bis 20 kHz
— Maximale Feldstarke (B-Feld): 92 nT
— Maximale Feldstarke (H-Feld): 97,4dBuA/m

Netzteil
— Marktabhangige Ausfiihrungen:
— DM160E-420A
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— DM160E-420AS
— DM160K-420A
— DM160S-420A
— DM210E-420A
— DM210E-420AS
— DM210K-420A
— DM210S-420A
— Gewicht:
— Ausfiihrung 160 W: 1,6 kg
— Ausfiihrung 210 W: 2,0 kg
— Nennspannung: siehe Leistungsschild
— Frequenz: siehe Leistungsschild
— Nennleistung: siehe Leistungsschild
— Ladestrom: siehe Leistungsschild
— Schutzklasse: Il
— Schutzart: IP 67

23.5 Verléngerungsleitungen

Wenn eine Verlangerungsleitung verwendet wird,
mussen deren Adern abhangig von der Span-
nung und der Lange der Verlangerungsleitung
mindestens folgende Querschnitte haben:

Falls die Nennspannung auf dem Leistungsschild
220V bis 240 V ist:
— Leitungslange bis 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?
— Leitungslange 20 m bis 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Falls die Nennspannung auf dem Leistungsschild
100 V bis 127 V ist:
— Leitungslénge bis 10 m: AWG 14 / 2,0 mm?
— Leitungsléange 10 m bis 30 m: AWG 12/
3,5 mm?

0458-012-7501-A
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23.6 Temperaturgrenzen

A WARNUNG

m Der Akku im Mahroboter ist nicht gegen alle
Umgebungseinflisse geschitzt. Falls der
Akku bestimmten Umgebungseinflissen aus-
gesetzt ist, kann der Akku in Brand geraten
oder explodieren. Personen kdnnen schwer
verletzt werden und Sachschaden kann ent-
stehen.
> Akku nicht unterhalb von + 5 °C oder ober-
halb von + 40 °C laden.

> Mahroboter nicht unterhalb von + 5 °C oder
oberhalb von + 40 °C verwenden.

> Dockingstation und Netzteil nicht unterhalb
von + 5 °C oder oberhalb von + 40 °C ver-
wenden.

> Mahroboter nicht unterhalb von 0 °C oder
oberhalb von + 40 °C aufbewahren.

> Dockingstation und Netzteil nicht unterhalb
von - 20 °C oder oberhalb von + 60 °C auf-
bewahren.

23.7 Empfohlene Temperaturberei-

che

Fur eine optimale Leistungsfahigkeit des im Mah-
roboter eingebauten Akkus, der Dockingstation
und des Netzteils die folgenden Temperaturbe-
reiche beachten:
— Laden: + 5 °C bis + 40 °C
— Verwendung: + 5 °C bis + 40 °C
— Aufbewahrung Mahroboter: + 0 °C bis + 40 °C
— Aufbewahrung Dockingstation und Netzteil: -

20 °C bis + 60 °C

Falls der Akku auf3erhalb der empfohlenen Tem-
peraturbereiche geladen, verwendet oder aufbe-
wahrt wird, kann die Leistungsfahigkeit reduziert
sein.

23.8 Schallwerte

Der K-Wert fur die Schallleistungspegel betragt

2 dB(A).

— Schallleistungspegel gemessen nach 2000/14
EG: 59 dB(A).

— Schallleistungspegel garantiert nach 2000/14
EG: 61 dB(A).

239 REACH

REACH bezeichnet eine EG-Verordnung zur
Registrierung, Bewertung und Zulassung von
Chemikalien.

0458-012-7501-A
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Informationen zur Erfullung der REACH Verord-
nung sind unter www.stihl.com/reach angege-
ben.

24 Ersatzteile und Zubehor

24.1 Ersatzteile und Zubehor

STIHL Diese Symbole kennzeichnen original
&l STIHL Ersatzteile und original STIHL
Zubehor.

STIHL empfiehlt, original STIHL Ersatzteile und
original STIHL Zubehdr zu verwenden.

Ersatzteile und Zubehér anderer Hersteller kdn-
nen durch STIHL hinsichtlich Zuverlassigkeit,
Sicherheit und Eignung trotz laufender Marktbeo-
bachtung nicht beurteilt werden und STIHL kann
fur deren Einsatz auch nicht einstehen.

Original STIHL Ersatzteile und original STIHL
Zubehor sind bei einem STIHL Fachhandler
erhaltlich.

25 Entsorgen

25.1 Mahroboter entsorgen

Informationen zur Entsorgung sind bei der ortli-
chen Verwaltung oder bei einem STIHL Fach-
héndler erhaltlich.

Eine unsachgemafie Entsorgung kann die
Gesundheit schadigen und die Umwelt belasten.

Der Mahroboter enthalt einen eingebauten Akku,

der getrennt entsorgt werden muss.

> Mahroboter von einem STIHL Fachhandler
entsorgen lassen.
Der STIHL Fachhandler entsorgt den einge-
bauten Akku getrennt vom Mahroboter.

> STIHL Produkte einschlieBlich Verpackung
gemal den ortlichen Vorschriften einer geeig-
neten Sammelstelle fur Wiederverwertung
zufiihren.

> Nicht mit dem Hausmdill entsorgen.

26 EU-Konformitatserklarung

26.1 Mahroboter STIHL
iMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO,
7.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralBe 115
D-71336 Waiblingen

Deutschland

erklart in alleiniger Verantwortung, dass
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Bauart: Mahroboter

— Fabrikmarke: STIHL

- Typ: IMOW® 5.0 EVO, 6.0 EVO, 7.0 EVO
— Serienidentifizierung: IA01

Bauart: Dockingstation

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: Dockingstation

— Serienidentifizierung: IA01

den einschlagigen Bestimmungen der Richtlinien
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU entspricht und in Ubereinstimmung
mit den jeweils zum Produktionsdatum guiltigen
Versionen der folgenden Normen entwickelt und
gefertigt worden ist: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1, EN 55014-2,
EN 61000-3-2, EN 61000-3-3,

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 301 489-3 V 2.1.2 (2021-03),

ETSI EN 303 447 V1.2.0 (2020-07),

ETSI EN 301 489-52 V1.1.2 (2020-12),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-04),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07).

Beteiligte benannte Stelle: VDE Prif- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, Nr. 0366, hat die Konfor-
mitat gemal Anhang Il Modul B der Richtlinie
2014/53/EU Uberprift und folgende EU Baumus-
terprufbescheinigung ausgestellt: 40055521.

Die Technischen Unterlagen sind bei der Pro-
duktzulassung der ANDREAS
STIHL AG & Co. KG aufbewahrt.

Das Baujahr, das Herstellungsland und die
Maschinennummer sind auf dem Mahroboter
angegeben.

Waiblingen, 02.01.2023
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

Ny

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 Open Source Software
271 Open Source Software

Dieses Produkt enthélt urheberrechtlich
geschutzte Open Source Software, die von den
jeweiligen Urhebern unter bestimmten Lizenzbe-
dingungen, wie z.B. der ,GNU General Public
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License” (GPL), der ,GNU Lesser General Public
License” (LGPL), der ,Apache License* oder
ahnlichen Lizenzen verdffentlicht wurde. Falls
Urheberrechtshinweise, Nutzungsbedingungen
oder Lizenzbestimmungen in dieser Gebrauchs-
anleitung enthalten sind, die einer anwendbaren
Open-Source-Lizenz widersprechen, finden
diese keine Anwendung. Die Nutzung und Ver-
breitung der enthaltenen Open-Source-Software
unterliegt ausschlieBlich der jeweiligen Open-
Source-Lizenz. Soweit die zutreffende Lizenz
Ihnen das Recht auf den Quellcode dieser Soft-
ware und/oder andere zusétzliche Daten ein-
raumt, kdnnen Sie diesen wahrend eines Zeit-
raums von drei Jahren nach unserer letzten Aus-
lieferung des Produkts und, falls die Lizenzbedin-
gungen dies erfordern, so lange wie wir Kunden-
support fir das Produkt anbieten, von uns erhal-
ten. Um den vollstandigen korrespondierenden
Quellcode von uns zu erhalten, kénnen Sie Ihre
Anfrage unter Angabe des Produktnamens, Seri-
ennummer sowie Version der entsprechenden
Software an folgende Adresse senden: AND-
REAS STIHL AG & Co. KG, Open Source Team/
Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblingen, Ger-
many. Wir behalten uns vor, lhnen die Kosten
des Datentragers sowie die Versandkosten in
Rechnung zu stellen. Weitere Informationen fin-
den Sie auf der folgenden Webseite: https://
opensource.stihl.com

28 Anschriften

28.1  STIHL Hauptverwaltung

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Postfach 1771
D-71307 Waiblingen

28.2 STIHL Vertriebsgesellschaften

DEUTSCHLAND

STIHL Vertriebszentrale AG & Co. KG
Robert-Bosch-Strale 13

64807 Dieburg

Telefon: +49 6071 3055358

OSTERREICH

STIHL Ges.m.b.H.
Fachmarktstrale 7

2334 Vosendorf

Telefon: +43 1 86596370
SCHWEIZ

STIHL Vertriebs AG
Isenrietstralle 4
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8617 Monchaltorf
Telefon: +41 44 9493030

TSCHECHISCHE REPUBLIK

Andreas STIHL, spol. s r.o.
Chrlicka 753
664 42 Modfrice

28.3 STIHL Importeure

BOSNIEN-HERZEGOWINA

UNIKOMERC d. o. o.
Bis¢e polje bb

88000 Mostar

Telefon: +387 36 352560
Fax: +387 36 350536

KROATIEN

UNIKOMERC - UVOZ d.o.o0.
Sjediste:

AmruSeva 10, 10000 Zagreb
Prodaja:

Ulica Kneza Ljudevita Posavskog 56, 10410
Velika Gorica

Telefon: +385 1 6370010

Fax: +385 1 6221569

TURKEI

SADAL TARIM MAKINELERI DIS TICARET A.S.
Hirriyet Mahallesi Manas Caddesi No.1

35473 Menderes, izmir

Telefon: +90 232 210 32 32

Fax: +90 232 210 32 33
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1 Préface
Chere cliente, cher client,

Nous vous remercions d'avoir choisi un produit
STIHL. Dans le développement et la fabrication
de nos produits, nous mettons tout en ceuvre
pour garantir une excellente qualité répondant
aux besoins de nos clients. Nos produits se dis-
tinguent par une grande fiabilité, méme en cas
de sollicitations extrémes.

STIHL garantit également la plus haute qualité
au niveau du service aprés-vente. Nos reven-
deurs spécialisés fournissent des conseils com-
pétents, aident nos clients a se familiariser avec
nos produits et assurent une assistance techni-
que compléte.

STIHL se déclare résolument en faveur d'un
développement durable et d'une gestion respon-
sable de la nature. La présente Notice d'emploi
vous aidera a utiliser votre produit STIHL en
toute sécurité et dans le respect de I'environne-
ment, pendant toute sa longue durée de vie.

Nous vous remercions de votre confiance et
vous souhaitons beaucoup de plaisir avec votre
produit STIHL.

e o

Dr. Nikolas Stihl
IMPORTANT ! LIRE CETTE NOTICE AVANT

D'UTILISER CE PRODUIT ET LA CONSERVER
PRECIEUSEMENT.
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