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https://www.python.org/downloads/
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https://code.visualstudio.com/
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from roboid import *

beagle = Beagle()
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속력의 합 cm/초

합을 5로 나눈 값 cm/초
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회전속력의 합 도/초

합을 5로 나눈 값
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Value 값을 바꾸면서 센서값 체크
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if accel_x_value < 0:        

if accel_x_value > 0:        

if accel_x_value = 0:        

if accel_y_value < 0:        

if accel_y_value > 0:        

if accel_y_value = 0:        
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Value 값을 바꾸면서 센서값 체크
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항 목 사양

크기 가로37 x 세로52 x 높이 33 mm

무게 50g

측정 거리 50mm~5000mm(White objct)
50mm~3000mm(Black objct)

측정 범위 360˚

각도 해상도 1

측정 주기 5Hz

레이저 파장 850mm

레이저 안전 Class 1

거리 상대 오류 5%

상태 알림 LED x 1

동작 온도 10˚~50˚
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LED 동작 라이다 상태

켜짐 초기화 성공/대기 상태

느리게 깜빡임 초기화 실패

빠르게 깜빡임 데이터 측정 중
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˚
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˚
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•

beagle.start_lidar() # 비글 로봇의 라이다를 시작한다.
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※ 코드 실행 시
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