STUDIENABLAUFPLAN B.ENG. ROBOTICS

FERNSTUDIUM
Semester =
Modul Kurscode Kursname 68 Priifungsform
vz | TZ1|TZ1 Punkte
Einfiihrung in die Robotik DLBROIR01-01_D Einfiihrung in die Robotik 5 Klausur INTERNATIONALE
5 Einfilhrung in das wissenschaftliche Arbeiten fiir IT und Technik DLBWIRITTOL Einfiihrung in das wissenschaftliche Arbeiten fiir IT und Technik| 5 |Advanced Workbook HOCHSCHULE
g
g| 2| 5 . i
g g Mathematik Grundlagen Il IMT102-01 Mathematik Grundlagen Il 5 Klausur M
E| &
g | ~ " .
Lﬁ Grundlagen der Physik DLBWINGPO1 Grundlagen der Physik 5 Klausur Du hast bereits eine genaue
- Vorstellung zu Deinem idealen
Mathematik: Lineare Algebra DLBBIMO1 Mathematik: Lineare Algebra 5 Klausur Studienablaufplan? Super!
1 2 Die U Internationale Hochschule
' |Grundlagen der Konstruktion DLBROTDO1_D Grundlagen der Konstruktion 5 Klausur bietet Dir die nétige Flexibilitét
S samtliche verfiigbare Module aus allen
K Fertigungsverfahren Industrie 4.0 DLBINGFVIOL Fertigungsverfahren Industrie 4.0 5 |Klausur + Prasentation| ~ Semestem frei nach Deinem
£ u wahlen.
3 - . . .
< Einfiihrung in die Programmierung mit Python DLBDSIPWP01_D Einfiihrung in die Programmierung mit Python 5 |Klausur Enlemmsi sl
o gleichzeitig bearbeiten oder auch
% | Mathematik: Analysis DLBBIMDOL Mathematik: Analysis 5 |Klausur einfach ein Modu nach dem anderen.
£
51 . . .
Dg} Technische Mechanik: Statik DLBBIGTMO01-01 Technische Mechanik: Statik 5  |Klausur
o
5 Elektrotechnik DLBINGET01-01 Elektrotechnik 5 Klausur o
w
] )
£ ¥ | Projekt: Konstruktion mit CAD DLBROPDCADO1_D Projekt: Konstruktion mit CAD 5  |Projektprasentation Wahle am Anfang Module, die Dich
—— besonders i i oder die Du
« Sensorik DLBROST01_D Sensorik 5 |Klausur unmittelbarin Deinem Job nutzen
kannst. Das motiviert und verschafft
. . leich zu Beginn Erfolge.
Signale und Systeme g e &
g )% DLBROSS01_D Signale und Systeme 5 Klausur R,
o o . N , . . . Steht das Ergebnis der Anerkennungs-
] Mechanik - Kinematik DLBROMKO1_D Mechanik - Kinematik 5 Klausur priifung noch aus, solltest Du keine
El 3 - - Kurse wéhlen, welche Du zur Priifung
D4l E Mechanik - Dynamik DLBROMDO1_D Mechanik - Dynamik 5 Klausur beantragt hast. Wird Kurs |
i £ angerechnet, schreibst Du nur noch
L4 Kollaboratives Arbeiten DLBKAOL Kollaboratives Arbeiten 5 Fachprasentation eine Priifung tiber Kurs II.
<
© | Projekt: Programmierung mit C/C++ DLBROEPRS01_D Projekt: Programmierung mit C/C++ 5 Portfolio
Mechatronische Systeme DLBROMSY01_D Mechatronische Systeme 5 Klausur M
5 Regelungstechnik DLBROCSEO1_D Regelungstechnik 5 Klausur
g
= | B
g | ¢ . . X N
0 £ "™ |Projekt: Modellierung und Simulation von Robotern DLBROPMSR01_D Projekt: Modellierung und Simulation von Robotern 5 Projektbericht . B .
gl & Ein Modul mit zwei Kursen besteht aus
Al Projekt: Einfiihrung in die Robotersteuerung DLBROPIRC01_D Projekt: Einfiihrung in die Robotersteuerung 5 |Projektbericht SineEinfihg s shd Sieietishney
< — 0b du das Modul mit einer
bedded Modulpriifung statt zwei Klausuren
Embedded Systems DLBROES01_D Embedded Systems 5 Klausur erfolgreich abschlieRen kannst steht
o ) 3 im Modulhandbuch.
Projekt: Robotik DLBROPRO1_D Projekt: Robotik 5 Projektprésentation
g . . .
] Seminar: Mensch-Maschinen-Interaktion DLBROSHRI01_D Seminar: Mensch-Maschinen-Interaktion 5 Seminararbeit
£
5 . . .
5 Dy Projekt: Angewandte Robotik mit Robotik-Plattformen DLBROPARRPO1_D Projekt: Angewandte Robotik mit Robotik-Plattformen 5 Projektprasentation
FoR It
17
4 . N
£ ) [Seminar: Robotik und Gesellschaft DLBROSRS01_D Seminar: Robotik und Gesellschaft 5 Seminararbeit o
SlL_| o
b 5 Maschinen- und Anlagensicherheit DLBROSIPMO1_D Maschinen- und Anlagensicherheit 5 Klausur
3 * Wahlpflichtmodule: Drei Module zur
g . WAHLPFLICHTMODUL A * z. B. Kognitive Robotik 10 Auswahl, jedes Wahlpflichtfach kann
M nur einmal gewéhlt werden
5 ~ WAHLPFLICHTMODUL B * z.B. Industrielle Robotik und Automatisierungstechnik 10
2 VZ: Vollzeit Modell, 36 Monate
£ = |WAHLPFLICHTMODUL C* 2. B. Serviceroboter 10 TZI: Teilzeit | Modell, 48 Monate
S| % TZ I: Teilzeit Il Modell, 72 Monate
< o " BBAKO1 Bachelorarbeit 9 Bachelorarbeit
o |Bachelorarbeit N I~
BBAK02 Kolloguium 1 Priifung miindlich
Total
180 ECTS-Punkte
Wahlpflichtmodul A: Wahlpflichtmodul B: Wahlpflichtmodul C: ®
Robotik und isit i Industrielle Robotik und Robotik und isi hnik Weitere Informationen zu Deinem Studiengang findest Duim

Serviceroboter
Kognitive Robotik

Serviceroboter
Kognitive Robotik

Al Specialist (auf Englisch)

Autonomous Driving (auf Englisch)

Data Science und Deep Learning

Python for Software Engineering (auf Englisch)
IT-Sicherheit

Mobile Software Engineering

Fremdsprache Italienisch

Fremdsprache Franzésisch

Fremdsprache Spanisch

Fremdsprache Englisch

AWS Cloud Specialization (auf Englisch)

Serviceroboter
Kognitive Robotik

Al Specialist (auf Englisch)

Autonomous Driving (auf Englisch)

Data Science und Deep Learning
Python for Software Engineering
IT-Sicherheit

Mobile Software Engineering
Fremdsprache Italienisch
Fremdsprache Franzésisch
Fremdsprache Spanisch

Fremdsprache Englisch

AWS Cloud Specialization (auf Englisch)
Mastering Prompts
Karriere-Entwicklung

Studium Generale I und Il

Modulhandbuch auf unserer Website.

AuBerdem kannst Du héufig gestellte Fragen und Antworten rund ums
Fernstudium hier nachlesen.



