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Introduccion

Gracias por adquirir el controlador del programa UP55A.

Esta guia de funcionamiento describe las operaciones basicas relacionadas con la
funcién de control de bucle tnico del UP55A. La guia se proporcionara al usuario
final de este producto.

Asegurese de leer esta guia de funcionamiento antes de utilizar el producto para
garantizar un funcionamiento adecuado.

Para obtener los detalles de cada funcién, consulte el manual electronico que con-
tiene el CD-ROM proporcionado. Antes de utilizar el producto, consulte la tabla de
Modelo y codigos de sufijos para asegurarse de que el producto entregado coincida
con el modelo y los codigos de sufijos que usted ordend. Ademas verifique que los
siguientes elementos se incluyan en el paquete.

« Controlador con indicador digital (el modelo que ordend)...........ccceevrerreeeenes x1

* Juego de abrazaderas

* Cubierta del terminal (L4502XP)..

+ Etiqueta de la unidad (L4502VZ)....

« Etiqueta del tag (L4502VE) (S6lo bajo pedido.)..........cceveerrrreneiciiicinins .

+ Guia de funcionamiento para el control de bucle Unico (este documento)..........
(Instalacion y cableado, Ajustes iniciales, Programacion, Funcionamiento y Parametros)

+ Manual del usuario (CD-ROM) .........cccciiiiiiiiiciiiiiciicsecsssesenis x1

® Destinatarios

Esta guia esta dirigida al siguiente personal:

* Ingenieros responsables de la instalacion, el cableado y el mantenimiento del equipo.
+ Personal responsable del funcionamiento normal diario del equipo.

1. Precauciones de seguridad

En el instrumento se utiliza el siguiente simbolo. Indica la posibilidad de lesiones
para el usuario o dafios para el equipo, y significa que se debe consultar el manual
del usuario para obtener instrucciones especiales. El mismo simbolo se utiliza en el
manual del usuario en paginas que el usuario necesita consultar, junto a los térmi-
nos “ADVERTENCIA” o0 “PRECAUCION”.

Advierte sobre acciones o condiciones que podrian causar lesio-
nes serias o graves al usuario e indica precauciones que se deben

tomar para evitar que ocurran.
ADVERTENCIA

Advierte sobre acciones o condiciones que podrian causar lesio-
nes al usuario, o dafnos al instrumento o materiales e indica pre-

1\ cauciones que se deben tomar para evitar que ocurran.
PRECAUCION

~v CA
~~ CAICC

@ El equipo esta totalmente protegido por aislamiento doble o aislamiento reforzado.

Terminal conectado a tierra funcional
= (No utilice este terminal como terminal conectado a tierra protector).

Nota

Identifica informacién importante necesaria para operar el instrumento.

B Advertencia y descargo de responsabilidad

(1) YOKOGAWA no otorga garantias en relacion con este producto, a excepcion de
aquellas estipuladas en la GARANTIA que se proporciona por separado.

(2) El producto se proporciona tal como estd. YOKOGAWA no asume responsabili-
dad alguna ante cualquier persona o entidad por cualquier pérdida o dafio, direc-
to o indirecto, que surja del uso del producto o de cualquier defecto impredecible
del mismo.

B Seguridad, proteccion y modificacion del producto

(1) Con el fin de proteger el sistema controlado por este producto y el producto en
si, y para garantizar el funcionamiento seguro, cumpla con las precauciones de
seguridad que se describen en el manual del usuario. El uso del instrumento de
una manera diferente a la que aqui se describe, puede afectar las funciones del
producto y las caracteristicas de proteccion inherentes al dispositivo. No asumi-
mos responsabilidad alguna por la seguridad, ni por la calidad, el rendimiento o
la funcionalidad del producto, en caso de que los usuarios no cumplan con estas
instrucciones al operarlo.

(2) La instalacién de circuitos de seguridad y/o proteccion con relacion a un des-
cargador de rayos, el equipo de proteccion para el sistema controlado por el
producto o el producto en si mismo, el disefio infalible o a prueba de fallas de un
proceso o linea que use el sistema controlado por el producto o el producto en si
mismo, y/o el disefio o la instalacion de otros circuitos de seguridad o proteccion
se deben implementar adecuadamente de conformidad con lo que el cliente esti-
pule necesario.

(3) Asegurese de utilizar repuestos aprobados por YOKOGAWA cuando reemplace
piezas o insumos.

(4) Este producto no estéa disefiado o fabricado para ser usado en aplicaciones criti-
cas que amenacen o afecten directamente vidas humanas. Dichas aplicaciones
incluyen equipos de energia nuclear, dispositivos que utilizan radioactividad, ins-
talaciones ferroviarias, equipos de aviacion, instalaciones de navegacién aérea,
instalaciones de aviacion y equipo médico. De ser utilizado de esa forma, es res-
ponsabilidad del usuario incluir en el sistema dispositivos y equipo adicionales
que garanticen la seguridad del personal.

(5) La modificacion del producto esta terminantemente prohibida.

(6) Este producto solo deberian utilizarlo expertos o personal cualificado en el ma-
nejo de dispositivos eléctricos.

.|

® Suministro de energia
Asegurese de que el voltaje del suministro del instrumento co-
incida con el voltaje de suministro de energia antes de que la

ADVERTENCIA o ergia esté ENCENDIDA.

® No utilizar en una atmésfera con riesgo de explosién
No opere el instrumento en lugares con gases o vapores com-
bustibles o explosivos. El funcionamiento en tales entornos
constituye un riesgo extremo para la seguridad. El uso del ins-
trumento en entornos con altas concentraciones de gas corrosi-
vo (H,S, SOy, etc.) durante periodos prolongados puede causar
fallas.

® No retire la unidad interna
La unidad interna sélo debe ser retirada por el personal de ser-
vicio de YOKOGAWA. En el interior hay piezas con alto voltaje
peligroso.

® Daios a la estructura protectora
El funcionamiento del instrumento de una manera no especificada
en el manual del usuario puede dafar su estructura protectora.

.|

Este instrumento es un producto de clase A EMC. En un entorno
domeéstico este producto puede causar interferencia radioeléctrica,

\ en cuyo caso, el usuario debe tomar las medidas adecuadas.
PRECAUCION

2. Modelo y codigos de sufijos

3. Como instalar

B UPS5A B Ubicacion de la instalacion
Estilo:S1 . ) . N .
[ ! El instrumento se debe instalar en ubicaciones en interiores que cumplan las si-
. _ Codigo L guientes condiciones:
Modelo Cédigo de sufijo de sufijo Descripcion « Panel de instrumentos
opcional . P .
P Controlador indicativo digtal (provisto con salida Este instrumento esta disefiado para ser montado en un panel de instrumentos.
de retransmision o suministro de energia de Monte el instrumento en un lugar donde sus terminales no se toquen involuntaria-
UP55A bucle 15 VCD, 8 DIs y 8 DOs) (Suministro de mente.
energia: 100-240 V CA) * Lugares bien ventilados
30 patrones de programa / 300 segmentos de Monte el instrumento en lugares bien ventilados pare evitar que la temperatura
programa (Méx. 99 segmentos por patrén) interna del instrumento se eleve
gipottl ‘:’ pro estndar e Sin embargo, asegurese de que las partes del terminal no estén expuestas al
vanee po proporciona’ a8 posielon viento. La exposicion al viento puede causar el deterioro de la precision del sensor
2 Tipo calentamiento/ventilacion de temperatura. Para montar controladores con indicadores multiples, consulte
0 Ninguna las dimensiones exteriores y las dimensiones de corte del panel que se detallan
1 Sgi‘;dnaal“ analdgica auxiliar adicional) remota, 1 DI a continuacién. Si monta otros instrumentos adyacentes al instrumento, respete
Tipo 2: — . estas dimensiones de corte del panel para que haya suficiente espacio entre los
y Comunicacién RS-485 (Max. 19,2 kpbs, de 2 .
Funciones 2 hilos/4 hilos) instrumentos.
(W) 3 70 DO adiciorales * Lugares con escasa vibracion mecanica
— — — Instale el instrumento en una ubicacién sujeta a escasa vibracion mecanica.
3 entradas analdgicas auxiliares adicionales, 2 DI N . N
4 v 5DO a eliminar * Ubicacién horizontal
0 Ninguna Monte el instrumento de forma horizontal y aseglrese de que esta nivelado, sin
1 Comunicacion RS-485 (Max. 38,4 Kbps, de 2 hilos/4 hilos) inclinacion hacia la derecha ni hacia la izquierda.
2 Comunicacion Ethernet (con funcion gateway serial) !
Tipo 3: 3 Comunicaci_c’:'n CC-Link Panel frontal = T Mantena este anaulo
Redes abiertas (con la funcién maestro Modbus) del 2 o (?e i qu
4 ComunlcaCI‘qn PROFIBUS-DP controlador . %
(con la funcién maestro Modbus) T
i S
Comunicacion DeviceNet F oo B .
5 (con la funcién maestro Modbus) 30 : <—Par:e T°;te”°’ del
3 |ng|és R controlador
Idioma de visualizacion (*2) - Aleman
: visualizact -3 Francés NOta
-4 Espafiol . . . ., .
0 Blanco (Gris dlaro) Si se mueve el instrumento desde una ubicacién con temperatura y humedad bajas
Color de la caja r Negro (Gris carbon claro) a un lugar con temperatura y humedad elevadas, o si la temperatura cambia rapida-
Codiaotro ) Siegm o 00" mente, puede haber condensacion. Ademas, en el caso de entradas para termopar,
90 T - 5 drocta adiional (TCy RTD de 3 Tioard Tios) pueden ocurrir errores de medicion. Para evitar tal situacion, deje el instrumento en
ntrada directa adicional y e 1l0s) 1l0s, e . 3 o _
DR  entrada de corriente a retirar (1 analégica auxilar el nuevo entorno a las condiciones del ambiente por mas de 1 hora antes de utilizar
adicional) remota, 1 DI a eliminar (*3) lo.
Codigos de sufijo opcionales HA Alarma de interrupcién de calentador (*4) . o o
DC Suministro de energia 24 V CA/ CD No monte (?| instrumento en las siguientes ubicaciones:
ICT Revestimiento (*5) * En exteriores

*1: Cuando se especifica “3” para el codigo Tipo 2, solo se puede especificar “0” para el cédigo
Tipo 3.

*2: La guia se puede visualizar en inglés, aleman, francés y espafiol.

*3: Cuando se especifica “1” 0 “4” para el cédigo Tipo 2, la opcion /DR se puede especificar.

*4: Cuando se especifica “-0” para el cédigo Tipo 1, la opcién /HA se puede especificar.

*5: Cuando se especifica la opcion /CT, el UP55A no cumple con los estandares de seguridad (UL
y CSA) y la marca CE.

B Accesorios (se venden por separado)
El siguiente accesorio se vende por separado.
» Software de ajuste de parametro LL50A

| Modelo |
[tsoa— [-00

Cadigo de sufijo | Descripcion |
|Soﬂware de ajuste de parametros |

B Directiva 2002/96/EC sobre residuos de aparatos

eléctricos y electréonicos (RAEE)
A continuacioén encontrara una explicacion acerca de cémo desechar este producto
segun la Directiva 2002/96/EC sobre residuos de aparatos eléctricos y electronicos
(RAEE). Esta directiva sélo es valida en la UE.

Referencias

Este producto cumple con el requisito de referencia de la Directiva

RAEE (2002/96/EC).

Esta referencia indica que no se debe desechar este producto

eléctrico o electrénico junto con los residuos domésticos del hogar.

Categoria del producto

En lo que respecta a los tipos de equipos en el Anexo 1 de la

directiva RAEE, este producto se clasifica como un “Instrumento de supervision y
control”. No lo deseche junto con los residuos domésticos del hogar. Para desechar
productos en la UE, comuniquese con la oficina local de Yokogawa Europe B. V.

Lugares con luz solar directa o cerca de un calentador

Instale el instrumento en un lugar con temperaturas estables cercanas a una tem-

peratura promedio de 23 °C. No lo monte en lugares con luz solar directa o cerca

de un calentador. Al hacerlo, afectara negativamente la unidad interna.

Ubicaciones con cantidades importantes de gases aceitosos, vapor, hume-

dad, polvo y gases corrosivos

La presencia de gases aceitosos, vapor, humedad, polvo o gases corrosivos afec-

ta negativamente al instrumento. Al hacerlo, afectara negativamente al instrumen-

to.

« Areas cerca de fuentes generadoras de campos electromagnéticos

No coloque imanes ni herramientas que generen magnetismo cerca del instrumen-

to. Si el instrumento se utiliza en ubicaciones cercanas a una fuente generadora

de campos electromagnéticos fuertes, el campo magnético puede causar errores

de medicion.

Lugares en los que resulta dificil ver la pantalla

El instrumento utiliza un LCD para la unidad de visualizacién y éste puede ser di-

ficil de ver desde angulos extremadamente oblicuos. Monte el instrumento en una

ubicacion donde pueda ser visto tanto como sea posible desde el frente.

« Areas cercanas a articulos inflamables
No coloque el instrumento directamente sobre superfi-
cies inflamables por ningiin motivo. Si tal circunstancia
es inevitable y el instrumento debe colocarse cerca un
articulo inflamable, provéalo de un blindaje hecho de
acero enchapado de 1,43 mm de espesor o de acero sin
enchapar de 1,6 mm de espesor con un espacio de al
menos 150 mm entre éste y el instrumento en la parte
superior, la inferior y a ambos lados.

« Areas susceptibles de ser salpicadas con agua

Asegurese de que el suministro de energia para el controlador esté
APAGADO antes de instalarlo en el panel para evitar una descarga

eléctrica.
ADVERTENCIA

YOKOGAWA ¢

YOKOGAWA ELECTRIC CORPORATION
Network Solutions Business Division
2-9-32, Naka-cho Musashino-shi, Tokyo 180-8750 JAPAN

YOKOGAWA EUROPE B.V.
Headquarters
Euroweg 2, 3825 HD Amersfoort, THE NETHERLANDS

www.yokogawa.com/ns

Reservados todos los derechos, Copyright © 2010 Yokogawa Electric Corporation
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B Montaje de la unidad principal del instrumento

Proporcione una hoja de acero del panel de instrumentos de 1 a 10 mm de espesor.
Luego de realizar el orificio de montaje en el panel, siga el procedimiento que se
describe a continuacion para instalar el controlador:

1) Inserte el controlador en el orificio desde el frente del panel de manera de que el
tablero del terminal en la parte posterior se encuentre en el lado mas alejado.

2) Coloque las abrazaderas en su lugar encima y por debajo del controlador como
se muestra en la figura a continuacion, luego apriete los tornillos de las abraza-
deras. Tenga cuidado de no apretarlos demasiado.

Abrazadera

%:/ (tornilleria de montaje

'~ superior)
~

T

_ - Tablero de terminales

Direccion para insertar
el controlador

Inserte el controlador
en la abertura

ubicada en el frente
del panel. Inserte un destornillador en las
abrazaderas para ajustar los
tornillos.

Par de apriete
Abrazadera adecuado: 0,25 N*m

(tornilleria de montaje inferior)

¢ Apriete los tornillos con un par de apriete adecuado dentro de
0,25 Nem. De lo contrario, podria ocasionar la deformacion de la
- caja o daiios a la abrazadera.
PRECAUCION , Asegurese de que no entren materiales extrafios dentro del ins-
trumento a través de las rendijas de la caja.

B Dimensiones exteriores y dimensiones de corte del panel

UP55A Unidad: mm

96 11 65
| ;\(l))razadera Cubierta de terminales

(i
91,6
94,6
105,2

\_Abrazadera

1a 10 mm (espesor del panel)
* Montaje general * Montaje adyacente, lado a lado
min.: 117 | [(N-1)x96+92]G* |

—>

92+98

Ol
w

se van a instalar.
Sin embargo, se aplica el valor medido si N25.

“N” se refiere al nUmero de controladores que

©
N
).
oS
)
+

Tolerancia normal:
x(valor de JIS B 0401-1998 clase de tolerancia IT18)/2

92'98

4. Especificaciones de hardware

ADVERTENCIA

Este instrumento es para la Categoria de medicion | (CAT.l). No lo
utilice para mediciones en lugares pertenecientes a las Categorias
de medicion I, lll y IV.

Cable IV de
entrada

i T

Tomacorriente
O

Cableado mtenorl

TR,

Categoria de

instalacion de baj

o voltaje.

Categoria medicion Descripcion Comentarios
Para mediciones efectuadas en circuitos que
CAT.I no estan conectados directamente a la linea de -
alimentacion.
Para mediciones efectuadas en circuitos Electrodomésticos, equipos
] CAT.II directamente conectados a la instalacién de ortatiles, etc » equip
bajo voltaje. P P
Para mediciones efectuadas en la instalacion | Tablero de distribucion,
Ll CAT.II i N
del edificio. disyuntor, etc.
v CATIV Para mediciones efectuadas en la fuente de la |Hilo aéreo, sistemas de

hilos, etc.

B Especificaciones de entrada

eEntrada universal (Equipada como estandar)

* Numero de entradas: 1
« Tipo de entrada, rango del instrumento y exactitud de la medicion: consulte la ta-

bla a continuacién,

* Resistencia de fuente de sefial admisible:

Entrada TC o mV: 250 MQ o menos

Efectos de la resistencia de fuente de sefal: 0,1 yV/Q o menos
Entrada de voltaje de CC: 2 kQ o menos
Efectos de la resistencia de fuente de sefal: aproximadamente 0,01%/100 Q

 Resistencia de hilo admisible:

Entrada RTD: max. 150 Q/hilo (La resistencia del conductor entre los tres hilos

debe ser igual.)

Efecto de la resistencia de hilo: 0,1 °C/10 Q
« Corriente/voltaje de entrada admisible:

Entrada TC, mV, mAy RTD: +10 V CC

Entrada V: £20 V CC

Entrada mA: £40 mA
* Relacién de rechazo de ruido:

Modo normal: 40 dB o mas (a 50/60 Hz)

Modo comun: 120 dB o mas (a 50/60 Hz)

Para 100-240 V CA, la frecuencia de energia se puede establecer manualmente.

También esta disponible la deteccion automatica.

Para 24 V CA/CC, la frecuencia de energia se puede establecer manualmente.
« Error de compensacion de la union de referencia:

+1,0°C (15a 35 °C)

+1,5°C (-10a15°Cy 35a 50 °C)
» Estandares aplicables: JIS/IEC/DIN (ITS-90) para TC y RTD

eEntrada analégica auxiliar

» Uso: configuracion del punto de ajuste remoto, entrada de compensacién externa,
entrada auxiliar para el célculo, etc.

» Numero de entradas: consulte la tabla de Modelo y cédigos de sufijo.

« Tipo de entrada, rango del instrumento y exactitud de la medicion: consulte la ta-
bla a continuacion.

Tipo de
entrada

Rango del

q Exactitud
instrumento

0,400 a 2,000 V
1,000 a 5,000 V

+0,2% del rango del instrumento +1 digito

Sefial estandar " —
+0,1% del rango del instrumento +1 digito

0,000 a 2,000 V +0,2% del rango del instrumento +1 digito

Tipo de entrada

Rango del instrumento

Exactitud

Voltaje de CC - —
0,00 a 10,00 V +0,1% del rango del instrumento +1 digito
Voltaje de
CC para 0,000a1,250V | 0,1% del rango del instrumento 1 digito

impedancia de
entrada alta

Sefial estandar

0,400 a

2,000 V

1,000 a

5,000 V

4,00a2

0,00 mA

Corriente/voltaje de CC

0,000 a

2,000 V

0,00 a 10,00 V

0,00 a 2!

0,00 mA

-10,00 a 20,00 mV

0,0 a 100,0 mV

+0,1% del rango del instrumento +1 digito

La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C, 55+ 10% HR, y la
frecuencia de energia en 50/60 Hz.

Nota 1:

-100°y 200 °C.

Nota 2:

+0,3 °C %1 digito en el rango entre 0 y 100 °C, +0,5 °C +1 digito en el rango entre

W: W-5% Re/W-26% Re(Hoskins Mfg.Co.). ASTM E988

« Periodo (de control) de muestreo de entrada: seleccione entre 100 y 200 ms
« Deteccion de calentamiento:
Funciones en TC, RTD y sefial estandar.

Se puede especificar aumento de escala, disminuciéon de escala y desconecta-

do.

Para la sefal estandar, se determina que el calentamiento ha ocurrido si es

0,1V 00,4 mA o menos.
« Corriente de polarizacion de entrada: 0,05 pA (para TC o RTD)

« Corriente medida (RTD): aproximadamente 0,16 mA

* Resistencia de entrada:
Entrada TC o mV: 1 MQ o mas
Entrada V: aproximadamente 1 MQ
Entrada mA: aproximadamente 250 Q

°c °F
'27°'°: 13700 :C '450'°: a2500,0 :F ;2;70" 98'(;";22 delinstrumento 1 digito « Periodo (de control) de muestreo de entrada: igual a la entrada universal
K | 2700210000 C |-450.0° a 23000 *F| . 50, el rango del instrumento 1 digito + Resistencia de entrada: aproximadamente 1 MQ
~200,0°2500,0 °C_|-200,0° a 1000,0 °F | para menos de 0 °C ) Sin embargo, 10 MQ o mas para el rango de voltaje de CC para impedancia de
J -200,0° a 1200,0 °C [-300,0° a 2300,0 °F [+2% del rango del instrumento +1 digito
- S - " - " - >— | para menos de -200,0 °C del termopar K entraq,a alta. . . . .
T -270,0°2400,0 °C | -450,0°a 750,0 °F |49 del rango del instrumento 1 digito « Deteccion de calentamiento: funciones en sefial estandar
0,0°a400,0 °C | -200,0° a 750,0 °F |para menos de -200,0 °C del termopar T Se determina que el calentamiento ha ocurrido si es 0,1 V o menos.
+0,15% del rango del instrumento +1 .
B 0.0° 2 1800.0 °C 32 a3300°F |digito para 400 o eEntrada remota con entrada directa
\ \ o h . "
jfgﬁods;:':f\’gnies' g”:%omfgm # + Numero de entradas: consulte la tabla de Modelo y codigos de sufijo.
S 0.0°a 1700.0 °C 32°a 3100 F__|0.15% del rango del instrumento £1 * Tipo d.e entrada, rango del |nstrumer1to y g’xactltud de la medicion: igual a la entra-
R 0,0° a 1700,0 °C 32°a3100 °F |digito da universal, excepto la tabla a continuacion.
+0,1% del rango del instrumento +1 digito . Rango del instrumento .
Termo- N -200,0° a 1300,0 °C [-300,0° a 2400,0 °F |£0,25% del rango del instrumento +1 Tipo de entrada c F Exactitud
par digito para menos de 0 °C . - . - - —
E 2270,0° a 1000,0 °C |-450,0° a 1800,0 °F | £0,1% del rango del instrumento +1 digito sptiop  |200.0°2500,0 °C | -300,0° a 1000,0 °F|£0,5 °C #1 digito
T 200.0° 29000 °C 1-300.07 3 1600.0 °F| Pa@ 0 °C 0 més -150,00° a 150,00 °C| -200,0° a 300,0 °F |+0,2 °C 1 digito
. . - . +0,2% del rango del instrumento +1 digito . +0,1% del rango del
-200,0° 2 400,0 °C | -300,0° a 750,0 °F | para menos de 0 °C1,5% del rango del RTD de 4 hilos -200,0° @ 850,0 °C | -300,0° @ 1560,0 °F oot "7 digito (Nota 1)
u inst to 1 digit d =
00°a400,0°C  |-2000° a 1000,0 °F | o0 T C 190 para menos e P00 17500,0° 2 500,0 °C | -300,0° a 1000,0 °F |£0,5 °C +1 digito
w 0.0° 8 23000 °C 32° 3 4200 °F_|#0:2% del rango del instrumento £1 -150,00° a 150,00 °C| -200,0° a 300,0 °F |+0,2 °C 1 digito
’ ! digito (Nota 2) . » . .
Platinel 2 | 0,0°a 1390,0 °C_ | 32,0° a 2500,0 °F |£0,1% del rango del instrumento 1 digito Nota1:  +0,5°C +1 digito en el rango entre -200,0 y 500,0 °C/-300,0 y 1000,0 °F.
+0,5% del rango del instrumento 1 digito « Periodo (de control) de muestreo de entrada: igual a la entrada universal
o o o o para 800 °C 0 mas . i < . s .
PR20-40 | 0,0°a 1900,0 °C 32°a 3400 °F  [{0CC garantiza a exactitud para menos Deteccion de calentamiento: igual a la entrada universal
de 800 °C. . . . L.
Vv\y?ggggé 0,0°a2000,0 °C 32°a 3600 °F  (£0,2% del rango del instrumento +1 digito u ESpeCIfIcaCIones de salida analoglca
200,0° 2 500.0 °C_|-300.0° a 1000.0 °F +0,1% del rango del instrumento +1 digito « NUmero de salidas:
JPt100 ' ' ' ’ (Nota 1) ; .
- - Salida de control: 1
-150,00° a 150,00 °C| -200,0° a 300,0 °F |+0,1% del rango del instrumento +1 digito . . " . . . "
RTD 5 5 5 B Salida de control del lado de ventilacién del tipo calentamiento/ventilacion: 1
-200,0° 2 850,0 °C |-300,0° a 1560,0 °F | +0,1% del rango del instrumento +1 digito . . . . . X
Pt00 | -200,0°a 5000 °C |-300,0° a 1000,0 °F | (Nota 1) « Tipo de salida: salida de corriente o salida de pulso de voltaje
2150,00° a 150,00 °C | -200,0° @ 300,0 °F |0,1% del rango del instrumento +1 digito + Salida de corriente: 4 a 20 mA CC o 0 a 20 mA CClresistencia de carga de 600 Q o menos

+ Exactitud de la salida de corriente: +0,1% de rango (+5% de rango para 1 mA o menos)
La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C, 55 + 10% HR,
y la frecuencia de energia en 50/60 Hz.

» Salida de pulso de voltaje:
Uso: salida proporcional al tiempo
Voltaje de conexion: 12 V o mas/resistencia de carga de 600 Q o mas
Voltaje de desconexién: 0,1 V CC o menos
Resolucién temporal: 10 ms 0 0,1% de la salida, la que sea mayor

B Especificaciones de tiempo de respuesta por paso

Dentro de 500 ms (cuando el periodo de control es 100 ms)

Dentro de 1 s (cuando el periodo de control es de 200 ms)

(63% del tiempo de respuesta de salida analégica cuando se aplica un cambio dras-
tico del 10 al 90% del rango de entrada)

B Especificaciones de salida del contacto del relevador

« Tipo de contacto y nimero de salidas:
Salida de control: punto de contacto 1c; 1 punto
Salida de control del lado de ventilacion del tipo calentamiento/ventilacién: punto
de contacto 1c; 1 punto
Salida de eventos: punto de contacto 1a; 3 puntos (el comun es independiente)
* Clase de contacto:
Punto de contacto 1c (salida de control): 250 V CA, 3A 0 30 V CC, 3 A (carga de resistencia)
Punto de contacto 1a (Salida de eventos): 240 V CA, 1A0 30V CC, 1 A (carga de resistencia)
 Uso: salida proporcional al tiempo, salida de alarma, salida de FALLA, etc.
* Resolucion temporal de salida de control: 10 ms o 0,1% de la salida, lo que sea mayor
Nota: no se puede utilizar para una pequefia carga de 10 mA o menos.

B Especificaciones de salida proporcional a la posicién

» Entrada de sefial de posicion:
Resistencia de deslizamiento: 100 Q a 2.5 kQ de resistencia total
Lado 100% y linea de deslizamiento: con deteccién de desconexion
Lado 0%: sin deteccién de desconexion
Entrada de corriente: 4 a 20 mA (con deteccién de desconexion)
* Periodo de muestreo: 50 ms
* Resolucién de medicion: 0,1% del rango de entrada
+ Salida del relevador proporcional a la posicién:
Punto de contacto 1a; 2 puntos, 250 V CA, 3A0 30 V CC, 3 A (carga de resistencia)
Nota: no se puede utilizar para una pequefia carga de 10 mA o menos.

B Especificaciones de salida de retransmisién

* Numero de salidas: salida de retransmision; 1, compartida con el suministro de
energia de bucle 15 VCD
+ Salida de corriente: 4 a 20 mA CC o 0 a 20 mA CClresistencia de carga de 600 Q
0 menos
+ Exactitud de la salida de corriente: +0,1% de rango (+5% de rango para 1 mA o menos)
La exactitud en las condiciones estandar de funcionamiento es: 23 + 2 °C,
55 + 10% HR, y la frecuencia de energia en 50/60 Hz.

B Especificaciones del suministro de energia de bucle 15 VCD

(Compartida con la salida de retransmision)

» Suministro de energia: 14,5a 18,0V CC

+ Corriente de suministro maxima: aproximadamente 21 mA (con circuito limitador
de corriente de corto circuito)

B Especificaciones de entrada de contacto

» Numero de entradas: consulte la tabla de Modelo y cédigos de sufijo.
+ Tipo de entrada: entrada de contacto de transistor o entrada de contacto de ten-
sién nula
» Clase de contacto de entrada: 12 V CC, 10 mA o mas
Use un contacto con un minimo de corriente encendida de 1 mA o mas.
+ Deteccion de ENCENDIDO/APAGADO:
Entrada de contacto de tensién nula:
La resistencia de contacto de 1 kQ o menos se determina como “ENCENDIDO”
y la resistencia de contacto de 50 kQ o mas como “APAGADO”.
Entrada de contacto de transistor:
El voltaje de entrada de 2 V o menos se determina como “ENCENDIDO” y la
corriente de fuga no debe exceder los 100 pA cuando esta “APAGADO”.
» Tiempo de retencién de deteccion de estado minimo: periodo de control +50 ms
* Uso: Interruptor PTNO, interruptor de modo de funcionamiento y entrada de eventos

B Especificaciones de salida del contacto del transistor

* Numero de salidas: consulte la tabla de Modelo y codigos de sufijo.

+ Tipo de salida: colector abierto (corriente de colector)
» Clase de contacto de salida: max. 24 V CC, 50 mA
* Resolucion temporal de salida: min. 100 ms

B Especificaciones de la alarma de interrupcién de calentador

Numero de entradas: 2
Numero de salidas: 2 (salida de contacto de transistor)
Uso: mide la corriente del calentador utilizando un transformador de corriente (CT)
externo y genera una alarma de interrupcion de calentador cuando el valor medido
es menor que el valor de deteccion de interrupcion.
Resistencia de entrada del transformador de corriente: aproximadamente 9,4 Q
Rango de entrada del transformador de corriente: 0,0 a 0,1 Arms (no se pueden
aplicar 0,12 Arms o mas).
Rango de ajuste de la corriente del calentador: APAGADO, 0,1 a 300,0 Arms
Rango de visualizacion de valores medidos de la corriente del calentador: 0,0 a 360,0 Arms
Nota: se debe establecer la relacion CT. Rango de ajuste de la relacion CT: 1 a 3300
CT recomendada: CT de U.R.D., Ltd.
CTL-6-S-H: relacion CT 800, rango de corriente mensurable: 0,1 a 80,0 Arms
CTL-12L-30: relacion CT 3000, rango de corriente mensurable: 0,1 a 180,0 Arms
Periodo de medicién de corriente del calentador: 200 ms
Exactitud de la medicién de corriente del calentador: 5% del rango de entrada del
transformador de corriente + 1 digito (no se incluye el error CT).
Resolucién de deteccion de corriente del calentador: dentro de 1/250 del rango de
entrada del transformador de corriente
Tiempo de actividad de deteccion de interrupcion: min. 0,2 segundos (para salida
proporcional al tiempo)
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m Seguridad y estandares de EMC

» Seguridad: cumple con IEC/EN61010-1 (CE), aprobado por CAN/CSA C22.2 N.°
61010-1 (CSA), pendiente de aprobacién por UL61010-1.
Categoria de instalacion: CAT. Il Grado de contaminacion: 2
Categoria de medicion: | (CAT. I)
Voltaje de entrada de medicién nominal: max. 10 V CC
Sobrevoltaje transitorio nominal: 1500 V (Nota)
Nota: éste es un valor estandar de seguridad de referencia para la Categoria de medicion |
de IEC/EN/CSA/UL61010-1. Este valor no necesariamente garantiza el rendimiento del
instrumento.
» Estandares de conformidad de EMC:
Marca CE
EN61326-1 Clase A, Tabla 2 (Para utilizar en establecimientos industriales)
EN61326-2-3
EN 55011 Clase A, Grupo1
EN 61000-3-2 Clase A
EN 61000-3-3
Marca C-tick
EN 55011 Clase A, Grupo1
El instrumento continda funcionando con una exactitud de medicién dentro del
+20% del rango durante la prueba.

m Estructura, instalaciéon y cableado

» A prueba de polvo y a prueba de goteo: IP56 (para el panel frontal) (No disponible
para el montaje cercano, lado a lado).
Material: policarbonato (retraso de la llama: UL94V-0)
Color de la caja: Blanco (gris claro) o Negro (Gris carbén claro)
Peso: 0,5 kg o menos
Dimensiones externas (mm):
96 (de ancho) x 96 (de alto) x 65 (de profundidad desde el frente del panel)
(Profundidad excepto la proyeccién en el panel posterior)
Instalacion: montaje directo del panel; abrazadera de montaje, una para montaje
superior y otra para inferior
Dimensiones de corte del panel (mm):
92'°%° (de ancho) x 92'°%° (de alto)
Postura de montaje: hasta 30 grados por encima del plano horizontal. No se per-
mite inclinacion descendente.
Cableado: terminal roscado M3 con arandela cuadrada (para cableado de sefal y
cableado de energia)

m Aislamiento y especificaciones del suministro de energia

* Suministro de energia:
Voltaje nominal: 100-240 V CA (+10%/-15%), 50/60 Hz
24V CA/CC (+10%/-15%) (para la opcion /DC)
+ Consumo de energia: 18 VA (CC:9 VA, CA: 14 VA si se especifica la opcién /DC)
» Respaldo de los datos: memoria no volatil
+ Tiempo de inmovilizacién de energia: 20 ms (para unidad de 100 V CA)
* Voltaje de resistencia
Entre terminales primarios y secundarios: 2300 V CA para 1 minuto
Entre terminales primarios: 1500 V CA para 1 minuto
Entre terminales secundarios: 500 V CA para 1 minuto
(Terminales primarios: terminales de energia* y salida del relevador; termina-
les secundarios: terminales de sefia de E/S analdgicos, terminales de entra-
da de contacto, terminales de comunicacién y terminales conectados a tierra
funcionales).
*: Los terminales de energia para los modelos de 24V CA/CC son los termi-
nales secundarios.
+ Resistencia de aislamiento: entre terminales de suministro de energia y un termi-
nal conectado a tierra: 20 MQ o mas a 500 V CC
« Especificaciones de aislamiento

Terminales de entrada (universal) de PV

Terminales de entrada (universal) remota con entrada directa /
Terminales de entrada remota

Terminales de entrada analégica auxiliar (AIN2)

Terminales de entrada analdgica auxiliar (AIN4)

Terminales de salida (analogica) de retransmision, de control (sin
aislamiento entre los terminales de salida analégica) Terminales de
entrada (de retroalimentacion) de la posicion de la valvula

Terminales de salida (punto de contacto c) del relevador de control

Terminales de salida (punto de contacto a) del relevador de evento 1de PV | Circuitos | Suministro

Terminales de salida (punto de contacto a) del relevador de evento 2 de PV | - internos de energia:

Terminales de salida (punto de contacto a) del relevador de evento 3 de PV

Terminales de salida del relevador proporcional a la posicion

Terminales de entrada de contacto (todos)
Terminales de comunicacion RS-485 (2 puertos)

Terminales de salida de contacto (de transistor)

Terminal de comunicacion Ethernet

Terminal de Comunicacion PROFIBUS-DP/DeviceNet/CC-Link

Terminales de entrada del transformador de corriente

Los circuitos divididos por lineas estan mutuamente aislados.

m Condiciones ambientales

Condiciones normales de funcionamiento:

Temperatura ambiente: -10° a 50 °C (-10° a 40 °C para montaje cercano, lado a lado)
Para la opcion CC-Link, 0 a 50 °C (0 a 40 °C para montaje cercano lado a lado)
Humedad ambiente: 20 a 90% HR (no se permite la condensacion)
Campo magnético: 400 A/m o menos
Vibracién continua de 5 a 9 Hz: amplitud media de 1,5 mm o menos, 1 oct/min
para 90 minutos cada uno en las direcciones de los tres ejes
Vibracion continua de 9 a 150 Hz: 4,9 m/s®> o menos, 1 oct/min para 90 minutos
cada uno en las direcciones de los tres ejes
Vibracién de periodo corto: 14,7 m/s’, 15 segundos o menos
Descarga: 98 m/s® o menos, 11 ms
Altitud: 2000 m o menos, por encima del nivel del mar
Tiempo de calentamiento: 30 minutos o mas después de que se enciende la ener-
gia
Tiempo de arranque: 10 segundos 0 menos
*: EI LCD (una pantalla de cristal liquido) se utiliza para la parte de la pantalla de este producto.
EI LCD tiene una caracteristica que hace que la accion de la pantalla aparezca tarde a
temperaturas bajas. Sin embargo, la funcién de control no se ve afectada.

Condiciones de transporte y almacenamiento:

« Temperatura: -25° a 70 °C
« Tasa de cambio de la temperatura: 20 °C/h o menos
* Humedad: 5 a 95% HR (no se permite la condensacién)

Efectos de las condiciones de funcionamiento
« Efectos de la temperatura ambiente:
Voltaje o entrada de TC: +1 pV/°C 0 +0,01% de F.S./°C, lo que sea mayor
Entrada de corriente: £0,01% de F.S./°C
Entrada de RTD: +0,05°C/°C (temperatura ambiente) o menos
Salida analogica: +0,02% de F.S./°C o menos
« Efecto de la fluctuacion del voltaje de suministro de energia
Entrada analdgica: +0,05% de F.S. o menos
Salida analdgica: +0,05% de F.S. o menos
(Cada una dentro del rango de voltaje nominal)

5. Coémo conectar los hilos

* El trabajo del cableado se debe llevar a cabo por una persona con
conocimientos basicos de electricidad y experiencia practica.
Asegurese de colocar el suministro de energia hacia el controla-
dor en la posicion APAGADO antes de comenzar con el cableado
para evitar una descarga eléctrica. Utilice un probador o un dis-
positivo similar para asegurarse de que no se esté suministran-
do energia hacia un cable que vaya a ser conectado.

« Como medida de seguridad, siempre instale un disyuntor (un
producto compatible con IEC 60947, de 5 A, 100 V 0 220 V CA) en
una ubicacion de facil acceso cercana al instrumento. Ademas,
proporcione indicacién de que el interruptor es un dispositivo
para apagar la energia del instrumento.

* Instale el cable de energia manteniendo una distancia de mas de
1 cm desde otros hilos de sedal.

* Es necesario que el cable de energia cumpla con los estandares
IEC pertinentes o los requisitos del area en que se va a instalar
el instrumento.

* El cableado debera ser instalado de conformidad con el NEC
(National Electrical Code: ANSI/NFPA-70) o los estandares de es-
tructura para el cableado de los paises o regiones donde se va a
efectuar el cableado.

* Para salida del relevador de control, salida del relevador de alar-
ma y conexiones del terminal de energia, use cables termorresis-
tente.

* Dado que el aislamiento proporcionado a cada terminal de salida
del relevador es funcional, proporcione el aislamiento reforzado
a la parte exterior del dispositivo segtin sea necesario. (Consulte
la siguiente ilustracioén.)

.

.

.

ADVERTENCIA ~

Este producto Este producto Un drcui Un drcui
Un Gireutto con | n u‘rtcglt% con 3 E n cw‘rtcglt% con
. voltaje de voltaje de
| ;glgtﬁfdgg / seguridad sequridad
Aislamiento _Aislamiento _ L «
-~ funcional ~ funcional _ Aislamiento refomago .
Un circuito con \ Un circuito con Un circuito con
\ | Voge de | voltaje de voltaje de
sequridad arriesgado arriesgado
«
Aislamiento reforzado
Este producto
Un circuito con Un circuito con
/v | voltaje de voltaje de
arriesgado arriesgado
_Aislamiento _ 3 bl
funcional Aislamiento reforzado
\ Un circuito con Un circuito con
| voltaje de voltaje de
arriesgado arriesgado
Aislamiento reforzado

* Provea electricidad desde un suministro de energia de una sola
fase. Si la energia hace ruido, instale un transformador de ais-
lamiento en el lado primario y utilice un filtro de linea en el lado
secundario. Cuando se toman medidas contra el ruido, no instale
los cables de energia primario y secundario cercanos uno de otro.

* Si existe riesgo de descargas de rayos externas, utilice un para-
rrayos, etc.

* Para entrada TC, use hilos conductores compensadores blinda-
dos para el cableado. Para entrada RTD, use hilos blindados que
tengan resistencia de conductor baja y no causen diferencias
significativas en la resistencia entre los tres hilos.

* Debido a que el relevador de salida de control tiene una vida util
(carga de resistencia de 100.000 veces), use el relevador auxiliar
para efectuar el control de ENCENDIDO/APAGADO.

* El uso de cargas de inductancia (L) como relevadores auxiliares,
motores y valvulas solenoides causa el funcionamiento defec-
tuoso o la falla del relevador; siempre inserte un filtro CR para
usar con corriente alterna o un diodo para usar con corriente
directa, como un circuito de supresion de sobretension con eli-
minacién de chispas, en la linea en paralelo con la carga.

* Luego de completar el cableado, se recomienda usar la cubierta
del terminal para el instrumento.

PRECAUCION

e Sujetadores del terminal de compresion recomendados

(2d)
(A) 55 3,3
iJ 1

. Diagramas de cableado de terminales

* No utilice un terminal no asignado como el terminal del relevador.
No utilice un suministro de energia de 100-240 V CA para el mo-
delo de 24 V CA/CC; de lo contrario, el instrumento no funciona-

PRECAUCION ra correctamente.

m UP55A

H (Codigo de sufijo:
Salida de control XelVpy Tpol2-00-2) ]

Salida de contacto del relevador

Prefijado de fabrica: tipo de Entrada TC

Entrada de PV J4dY ‘CE?n“g":Sgndan

Entrada RTD

Par de apriete recomendado: 0,6 N'-m
Tamafio de hilo recomendado: cableado de suministro de energia 1,25 mm? o mas

[Sujetador del terminal aplicable| Tamafio del hilo aplicable mm? (AWG#) | (9 d) | (A) | (F) |
[m3 10,25 a 1,65 (22 a 16) 133 |55 |42 |

e Especificaciones de cables y cables recomendados

Propésito Nombre y fabricante

Suministro de energia, salidas | Hilos aislados, de PVC, termosensibles, clasificados para 600 V, JIS C 3317(HIV),
de contacto del relevador 0,9a2,0 mm?

Termopar Hilos conductores compensadores blindados, JIS C 1610

RTD Hilos blindados (tres/cuatro conductores), UL2482 (cable Hitachi)
Otras sefiales Hilos blindados

Otras sefiales (entrada/ |Hilos no blindados
salida de contacto)

Comunicacion RS485  |Hilos blindados

Comunicacioén Ethernet |100 BASE-TX (CAT-5)/10 BASE-T

Comunicacion PROFIBUS-DP | Cable dedicado para PROFIBUS-DP (dos cables blindados)

Comunicacién DeviceNet Cable especial para DeviceNet (cinco hilos blindados)

Comunicacion CC-Link Cable dedicado para CC-Link (tres hilos blindados)

Conector PROFIBUS-DP/CC-Link: (lado del cableado) (NUmero de la parte: A1987JT)

Conector DeviceNet (lado del cableado) (Numero de la parte: L4502BW)
Par de apriete recomendado: 0,5 a 0,6 N'm

Cableado de relevador de CC Cableado de relevador de CA

Suministro de energia de CA

UP55A UP55A externo/

0.C Relevador Suministro de energia de CC externo .
[ /I/ T 1} / l / T /
/ Diodo /

Contacto de UP Relevador  (Méntelo directamente
(Use uno con una clase de al (enchufe) terminal de
bobina del relevador inferior ala ~ bobina del relevador).
clase del contacto de UP).

€
<

Filtro CR

(Montelo directamente al
(enchufe) terminal de
bobina del relevador).

Contacto de UP  pojavador

(Use uno con una clase de
bobina del relevador inferior a
la clase del contacto de UP).

— QRUILELHIEEIHNEMY RET (Equipada como estandar)

Salida de retransmision |Suminsto deenergade bud 150D | S€ puede utilizar para el suminisro de

En control de calentamiento/ventilacion, entrada de PV no definido.

la salida de contacto del relevador es la
salida del lado de calentamiento.
Prefijado de fabrica: la salida de control
es el relevador.

energia de bucle 15 VCD cuando no se

Prfjado: eransmision e PV . o
"eflado:reransmision de usa para la salida de retransmision.

14,5180V CC

(Méx, 21 mA cc;

420mACC 0
0-20mACC

Resistoncia de carga
de 800 omenos

Prefijado: 4-20 mACC

Clase de contacto: 250 V CA, 3A
30V CC, 3A (carga de resistencia)

" Equipad
QLD ALM Eaupadacomo o

Salida de contacto externa (relevador)
Salida de

—— QEEILEL XL OUT (Codigo de sufijo: Tipo1=-0, -1 0 -2)

lda de pulo de voliglcorente | Salida de 6 15VCD
Prefijado: no definido

evento 3 de PV

Comun 501

Salida de 512
evento 2 de PV

Comun

Salida de

evento 1 de PV

Comun

Clase de contacto del relevador: 240V CA, 1A
30V CC, 1A (carga de resistencia)

Suministro de energia:

de energiade 100-M0V CA| | Sumiisto de energia de 24 CICC

OIIEIE BP0 £

RR3®REIOOBRE)

-
>

188

Rango admitido:

100-240 v CA (s10%) (Suministro de energia de 24 V de CA/CC: cédigo de sufijo opcional /DC)

(voltaje libre)

Area del terminal E4  Area del terminal E1

4-20mACC, -
401 301 ) 201 Pl do Vol (121) Samace;
412 312
-4.01., Prefijado: 4-20 mA CC

—/

@
©
@
@
@

@

-1

Area del terminal E3

RRRRReBeOR®E)

0-20mACG,

Se puede utilizar para la salida de retransmision o suministro de energia de bucle

15 VCD cuando la salida de pulso de voltaje/corriente no se usa para salida de control.
El rango de salida de corriente se puede cambiar.

En Tipo proporcional a la posicion, se puede utilizar para la salida de retransmision
o el suministro de energia de bucle 15 VCD.

En LEXLNERGY DI (Equipada como estandar)

Entrada de contacto externa

Inicio del en modo
local cuando el DI3 pasa de
APAGADO a ENCENDIDO.

Detencion del funcionamiento del
programa cuando el DI2 pasa de
APAGADO a ENCENDIDO.

Inicio del funcionamiento del
programa cuando el DI1 pasa de
APAGADO a ENCENDIDO.

©2080eReR e

Comun

Clase de contacto: 12 V CC, 10 mA 0 mas

Area del terminal E2  se puede cambiar la funcion.

50/60 Hz
compartidos

(Codigo de sufijo: Tipo1=-1)

Salida de control proporcional a la posicion: A%A\RY

Salida de contacto del relevador

(Cédigo de sufijo: Tipo 1=-2)
Salida de control del lado de ventilacion
ouT2

Salida de contacto del relevador || Entrada de

Clase de contacto: 250V CA,3A  Resistencia: 100
3

Prefijado de fabrica: el control del lado de ventilacion
es el relevador.

Se puede utilizar para la salida de retransmision o
suministro de energia de bucle 15 VCD cuando la salida de
pulso de voltaje/corriente no se usa para salida de control.
Elrango de salida de corriente se puede cambiar. Comiin

Clase de contacto: 250 V CA, 3 A
30V CC, 3A (carga de resistencia)

(Cddigo de sufijo opcional /HA)

Alarma de intermupcion del calentador M1=7:Y

Salida de contacto externa istor)

Salida de la alarma 1 de
interrupcion de calentador

Salida de la de interrupcion|
de calentador

Clase de contacto del transistor: 24 V CC, 50 mA

VCC,3A

Entrada de deteccion de

0
(eargade OUT2 [sitstepuns

resistencia) Entrada de retroalimentacion

Salida de ion | [0

ja de buck 15 VCD

Enrada (mA) de

coriente
020mACC,
420mACC,
puso de volaje (12V),

Prefjado: no definido

0-20mACG,
420 mACC’

Prefijado: 4-20 mA CC

corriente del calentador

14,5-18,0V CC
(Max. 21 mA CC)

Cuando la entrada de retroalimentacion es la corriente
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m UP55A (Continua de la pagina 3) [ Operaciones 13. Resolucion de problemas ] B Errores en el encendido
Los errores que se muestran a continuaciéon pueden ocurrir en el diagndstico de fallas cuando se enciende la energia. (Para obtener mas detalles de la Visualizacion del punto de

Area del terminal E4  Area del terminal E1 ajuste y la accién de entrada/salida cuando ocurre cada error, consulte el Manual del usuario (CD-ROM)).
e i N B i Wi
. £ . Visualizacion Visualizacion del punto de "
i Indicador de estado s
101 201 301-306 Area del term | nal E 1 307-312 Area d el term N al E2 - deRV. de (Visualizacién de (Visualizacién de Paramstro q;:l :‘r‘r’:rstra detalles Descripcién del error Causa y diagnéstico Solucién
M2 ;212 funcionamiento) funcionamiento) e
@ (Codigo de sufijo: Tipo 2=1 0 4 y sin (Codigo de sufijo: Tipo 2=104 y con (Equipado como estandar; sin embargo, el codigo de Indicacion MCU RAM / MCU ROM Defectuosos.
@ @ codigo de sufijo opcional /DR) codigo de sufijo opcional /DR) sufijo: Tipo 2 = excepto 4) de apagado | Indicacion de apagado - - defectuosos MCU RAM / MCU ROM tienen fallas. Comuniquese con nosotros para su reparacion.
® ® Entrada remota / Entrada de contacto Ji&ld trada universal Al Sahda de contacto Jaje] SYS----- _ Error de datos del sisterna Los datos del sistema estan dafiados. gﬁfrﬁﬁtn“fn’ﬁ%ie con nosolos pra s reparaciin
Entrada de contacto externa Entrada TC Entrada RTD Salida de contacto externa PAR 0004 -
€0 Coreco do Contacto de transistor Sl do oo do engo’s {s6lo para error de valor ng&dfsng'ﬁé prefijado (parametro) Fnli g:{;r:gérg 3::013‘;1;%963213 g?ggggé
@ @ Coman prefijado por el usuario i
@ presT— ° Salida de evento de tiempo 4 fs)'g}oRpgg 1e(|?ror do parametro Error de pa[ém etro de Ie_z(s)tsé gadtg?] ;iée(l) Sparametro de configuracion
remoto cuando el DI16 pasa de 3 2 configuracion il ; i : Verifique y reconfigure los pardmetros
APAGADO a ENCENDIDO. de configuracion) Inicializado a valor prefijado de usuario. | y TeCO! pParamers
@ OFE Salda de evento de fempo 3 Paré de confi i6n (PA.ER - - - de ajuste inicializados. La indicacién
Clase de contacio: 12V CC, 10 mAo mas PAR 0020 arametro de configuracion (PA.ER) A Los datos del parametro de funcionamiento| e error se borra cuando se enciende
de 4 hil Salida de evento de tiempo 2 ERR (s6lo para error de parametro Error de parametro de estan dafados. te | .
e 4 hilos iida de evento do fempo — i i >1an | - " . nuevamente la energia.
Entrada remota - de funcionamiento) funcionamiento Inicializado a valor prefijado de usuario. 9
@ @ Entrada (mA) de corriente | Entrada (mV, V) de voltaje — —
Salida de evento de tempo 1 PAR 0040 L0§ datos de patron del programa estan
@ Especiioar denioce Chog) oz (sélo para error de patron del Error de patrén del programa gznﬁsﬁzliminado todos los patrones del
un ango e 15 CC, = ;
@ @ @ 02V CC.0-10V CC @ q Comun programa) programa.
Clase de contacio del transistor: 24 V CC, 50 mA. N s Inconsistencia de los datos del sistema y
Prefijado: 1-6V CC J Se puede cambiar la funcion. SLOT 0017 i e : A o
@ @ i {0017: el error ocurre en todo El hardware de funcion extendida |el hardware de funcién extendida. Defectuosos.
el hardware de las areas del Parametro de configuracion (OP.ER) |no responde (areas del terminal La comunicacién entre el hardware de Comuniquese con nosotros para su
- S term'navIvE1 aEd) E1aE4) funcion extendida no responde (areas del |reparacion.
) ) J (Codigo de sufijo: Tipo 2=4) | - terminal E1 a E4).
Area del terminal E3 (Cédigo de sufijo: Tipo 2=2) (Cadigo de sufijo: Tipo 2=3) Entrada analdgica auxilar | Entrada de contacto UL P2 El punto decimal del extremo o Inicializado a valor prefijado calibrado debido
. derecho en la Visualizacion Error de valor de calibracion a que el valor prefijado de fabrica esta Defectuoso
Area del terminal E2 Entrada de contacto Jall Salida de contacto J»Je] Entrada de contacto externa Indicacion || yicacién normal de PV parpadea. Parémetro de configuracion (PAER) dariado. Comuniquese con nosotros para su
rea del termina c Contact do tension (G| Conlctode vanssor normal El punto decimal del extremo L i | al i ded reparacion
ntrada de contacto externa Salida de contacto externa (transistor) nula derech a Visualizacié FRAM defect a escritura (el almacenamiento) de datos p: -
erecho en la Visualizacion efectuoso en FRAM no es posible
Cartacto 8 en00 [G)]  Gopt g pasisr s s Comun COM de simbolos parpadea. P .
alida de evento 8 de i i A 3
Comun Prefijado de fabrica: sin funcion DI26 Lnodr'r%aa‘“l\"on Indicacion normal tgrl‘;JngéAaDDER Parametro de configuracion (LA.ER) |Programa en escalera dafiado Em::?gr:gns‘%?)r:'oegsr%?#araer?se}gcgfenrzda Zg(?ela\ll:rg descargar el programa en
Prefjado de fébrica:sin funcion Salida de evento 7 de PV Clase decontaco: 12V CC. 0mAomss S pyede asignar la 0,000 00000
. funcion a los terminales icacio i 4 i io " . " N =
Prefjado d fabric: sin funcion Salda do evento § de PV Entrada analdgica auxiiar qu no tienen funcion. Lngﬁg?'on I(leqllflgpég gﬁﬁ?\el‘ils?lZIliiacién — fgﬁgn;)"o de configuracion Error del perfil de usuario El perfil de usuario se encuentra dafiado | Vuelva a descargarlo.
Prefijado de fébrica: sin funcion Salida de evento 5 de PV de simbolos parpadea)
[Especificar dentro de
N -5V CC,
Prefiado de fébrica: sn funcion Saidad . nrngod L5VCC. . . . .
sl de o d e [ Operaciones 13. Resolucion de problemas ] B Errores durante el funcionamiento
Preffco de i s Comen priado: 15 cC Los errores que se muestran a continuaciéon pueden ocurrir durante el funcionamiento. (Para conocer sobre la accién de entrada/salida cuando ocurre cada error, consulte el Ma-
Clase de contacto: 12V CC, 10mAomas e puede asignar la funcién a los nual del usuario (CD-ROM)).
terminales que no tienen funcion. %zse :‘é&"é“;gﬁﬁgﬁl?fﬂcfgﬂv C.50mA M— E—
P . Visualizacion Visualizacién del punto de Indicador de estado )
\§ VAN Y, e PV . ajuste. (Visualizacion de pammetiolgueimusaig Descripcion del error Causa y diagnéstico Solucién
( de {l de funcionamiento) detalles del error
funcionamiento) funcionamiento)
Error ADC de terminal de entrada analégica
. » +Entrada de PV . Defectuoso.
Ve , N AD.ERR |Indicacién normal (Nota) —_ E'Aatr)a;mEe)tro de configuracién +Entrada de RSP (area del terminal E1) Errgnlggi;/alor AD de terminal de entrada Comuniquese con nosotros para su
H A H . +Entrada de AIN2 (area del terminal E2) reparacion.
401412 Area del terminal E3 501506 Area del terminal E4 +Entrada de AIN4 (drea del terminal E4)
RJC.E E f ’ Defectuoso.
q 2 P . . . - N y A i rror RJC de terminal de entrada universal - "
Salida de contacto JsleX(e 0 2=3) (UMIERIEREEY RS485 (Equipado como estandar; sin embargo, el codigo de sufijo: Tipo 2=5 y 4) g‘"'—';ﬁ;’g RfJC- Indicacién normal (Nota) - E'Aa[rﬁmEe)"o de configuracion ‘Entrada de PV Error RJC de terminal de entrada universal /(ifﬂzjglgrgsa?;fnl?%sgz% para sy eparacicn.
. S TR e forma : | 4 i metro R
Salida de contacto externa Se puede cambiar la funcion. RS-485 (Codigo de sufijo: Tipo 3=1, Entrada de contacto 0] altyemada)_ Entrada de RSP (area del terminal E1) para borrar la indicacién de error.
Sl o evetodobompo 10 soBe excepto Tipo 2=3) Entrada de contacto extema Error de calentamiento de terminal de
B} A i entrada analogica . . Verifique el cableado y el sensor.
— o0 Ojg'ammsmn Contacto de transistor Parametro de configuracion +Entrada de PV Calentamiento del sensor del terminal de | "% &2 55~ Ge error se borra en el
Salida de evento de tiempo 9 i R . ; O ) i
alida de evento de tiempo Comin D1.E) Emggg gs Z?\‘F; ((%::2 ?jeell tgr:mﬂzr:]:;ll IIEE12)) entrada analégica funcionamiento normal.
s _ N _ : i
Salida de evento de fiempo 8 E!«?a‘?éé‘“p"&‘lﬁ‘i B.OUT Indicacion normal (Nota) +Entrada de AIN4 (area del terminal E4)
———~RDB(# Bi1 delnmero do Verifique el cableado y el sensor de los
Salida de evento de tiempo 7 pairén de programa Parametro de configuracion Error por calentamiento de entrada de | Calentamiento de la entrada analdgica terminales de entrada analdgica conectados.
—— RDA() B2 delnimero do (PV1.E/PV2E) PV (Bucle 1, Bucle 2) conectada a PV La indicacion de error se borra en el
Salida de evento de tiempo 6 patrn de programa funcionamiento normal.
Bit3 del nimero d
. pgtmned:‘::"n;egrraamea Entrada de PV sobre la escala La entrada de PV es de entre -5 y 105%.
Comun 14 dolnimero do OVER Indicacién normal _ Parametro de configuracion Entrada de PV debajo de la escala También ocurre cuando se ingresan datos |Verifique el valor de entrada analdgica
patron de programa -OVER (PV1.E/PV2.E) (Valores de PV de entre -5y 105%) fuera de rango que son el resultado del o el programa en escalera.
(Bucle 1, Bucle 2) célculo en escalera.
Clase de contacto: 12V CC, 10 mA o mas Se puede cambiar la funcién.
L., ., i . - . N ‘o Verifique el cableado y el sensor.
P (con maestro Modbus) Comunicacion Ethernet (con funcion gateway) Se selecciona un patrén del programa mediante la combinacién de ENCENDIDO y Indicacion Indicacién normal _ Parametro de configuracion Error de calentamiento de entrada de | Calentamiento de la entrada analdgica La indicacién de error se borra en el
° VP PROF ETHR APAGADO de una entrada de contacto. En el caso del patron 5, el ENCENDIDO (1) normal (PV1.E/PV2E) RSP (Bucle 1, Bucle 2) conectada a RSP funcionamiento normal.
10BASE-T/100BASE-T: de “DI45 a DI41" y el APAGADO (0) esta representado como niimero binario “00101": es. E I i [ I 0 16gi Verifi | I I
1) 8 d 3900 2 . _ " e et . " P, . e rror de calentamiento cuando la Calentamiento de entrada analégica erifique el cableado y el sensor.
.| T 0 CHK s Ll =+ .| (COdlig0 de sufio: Tipo 3=4, Conector RJ45 §|_(_30d'9_°2de sufijo: s pea':rg'nsfs‘%'";a‘i,eo’i";‘;gue e seleccionar de manera siniar lnrgdr'r‘r:"‘;"ln""” RSP B.OUT — (P;\ﬂ"ée/"g\?; I(E:;)nﬁguramon entrada de RSP se usa para control | conectada a RSP cuando RSP se usa para |La indicacion de error se borra en el
s| 3 ORDY Linea 15000 excepto Tipo 2=3) T:gg 2:3') excepto Nimero de pairén del programa - i § (Bucle 1, Bucle 2) calculo de control funcionamiento normal.
4| [ OERR cees R0 L tros d LED i 112131215167 8l9 101112 Indicacion Parametro de configuracion Calentamiento de corriente/resistor de | Calentamiento de entrada de Verfique el cableado de la corrente/el resistor de
o 3900 e e Col Ambar normal OouT----- - D2.E) entrada de retroalimentacion retroalimentacién entrada de refroalimentacion. La indicacién de
5| kB DGND fmxg“;’;sz{:ﬁ;iﬁ";“ Hum”]’"ada oMb DI41 | ON |OFF| ON | OFF| ON |OFF| ON | OFF| ON |OFF| ON |OFF . error se borra en el funcionamiento normal.
i Nombre o/ so] Descripdion controlador UP se Noluminado|  10M bps RS-485 D142 | OFF| ON | ON | OFF| OFF| ON | ON | OFF|OFF| ON | ON |OFF Exceso de calculo en escalera E:]ceaslgl;:grgeeguiﬂftﬁ“ftlgtante para el calculo Verifique el programa en escalera.
encuentra al final de un DI43 | OFF|OFF|OFF| ON | ON| ON | ON | OFF| OFF| OFF| OFF| ON , —— - n -
1P Cable de 5V segmento para el cableado LED del o inferior {actvidad do vincuio) 407 El calculo no termina dentro del periodo de | Cambie el periodo de control o reduzca
2 |ReDTxD-p | Sefal de datos de comunicacion Color Verde DI44 | OFF| OFF| OFF| OFF) OFF| OFF| OFF| ON | ON| ON| ON | ON Factor de carga por encima del 100% | control (el factor de carga es del 100% o |el numero de escalones para el
(’“‘f"’"’a“s'”""”‘““""5“““’ PROFIBUS. luminado Vinculada ._.RSAH DI45 | OFF |OFF| OFF| OFF| OFF| OFF| OFF| OFF| OFF| OFF| OFF| OFF Indicacién normal La luz LADDER Parametro de configuracion mas). programa en escalera.
3 |ReDmiD-N | Sefial de da“jﬁ“ . Deben ser weParadés por Parpadeo Activo parpadea (LAER) Factor de carga por encima del 200% | El calculo no termina dentro del periodo de Cambie el periodo de control o reduzca el nimero
oo Soraot ;’;0“5“?':?;;(3:‘3’?-2913‘ Noiuminado| _Falla del vinculo. — s6 Indicacion Final forzoso) control (el factor de carga es del 200% o mas). |de escalones para el programa en escalera.
enal a tierra ) i
i i normal Vuelva a descargar el programa en escalera. Sila
5 | SHIELD Blindaje a tierra terminador activo). municacion RS-485 R:E:Y:13 E o vuevaa 0 T
rror de programa en escalera El programa en escalera esta dafiado. indicacion de error todavia no se borra, existe una
(L;E; ErroErndjr::(rjfj No encendida RS-485 (Codigo de sufijo: Tipo 2=2) 57500 60000 falla. Comuniquese con nosotros para su reparacion.
(rojo) |de usuario Normal i . A » o o Verifique que los dispositivos objetivo
ROy |Normal. Nohay ReB(+ (El punto decllm\z;_l dell_a » — (PSEE;)"O de configuracién Error de comunicacién de par a par | Error de comunicacion de par a par estén conectados adecuadamente.
(verde) S comunicado | eectricdad, ol gg‘;ﬁ:‘églgg ;?ar 'zgg ;z)acnon : Recuperacion en recepcion normal.
6 D:
ERR  |No conectado, o fallo : i Tiempo de espera de sintonizacion La sintonizacion automatica no finaliza aun | Verifique el proceso. Mantenga
rojo) |l2 comunicacion Normal se AT.E Indicacién normal — (PPa\;z:rrllze}rgvd; I(E:;)nﬁguramon automatica agotado cuando han transcurrido 24 horas desde el |presionada cualquier tecla para borrar la
- : (Bucle 1, Bucle 2) inicio de la sintonizacion. indicacion de error
i B . » La posicion de la valvula completamente cerrada Verifique el cableado y la valvula
Comunicacio viceNet (con maestro Modbus) Comunicacién CC-Link (con maestro Modbus) VAT.E Indicacién normal _ Parametro de configuracion Error de ajuste automatico de la es igual o mayor que la posicion de la valvula Mantenga presionada cualquier tecla para
. D2.E) posicién de la valvula completamente abierta luego de que se realiza el borrar Ia indicacion de error.
o CAN_H DNET o DA CC-L ajuste automético de la posicion de la misma. :
1| B o 1210 (Cédigo de sufijo: Tipo 3=5, 1| BB ocHK [ ] 1100 . (Cédigo de sufijo: Tipo 2=4) Error de paridad de marco
2 m N 2 m Si el UP se encuentra al Desbordamiento de buf Verifi | Amet d
] o o At ceptn Tpo 2-3) ] ° ’ o segmento para e da de contacto JI\EJ 0,000 00000 Tizfn D(S claem éesn eora Zntl:eeéarameres agotado cgrmbqnﬁgagséﬁ aramettos ¢
3 o 3 OLERR el cableado de Indicacion (El punto decimal de la Parametro de configuracion Error de comunicacion P p o gotado on. "
' icaci Li Entrada de contacto externa N . R —_ i Error de suma de comprobacion (comunicacién | Recuperacién en recepcién normal.
4| BB Siel UP se encuentra al 4| B comunicacién CC-Link, se normal (OP.ER) (Comunicacion RS-485) . 2 : -
} . izquierda en la Visualizacion d
OMNS i OLRUN necesitan resistores de de vinculo de PC con suma de comprobacién) Mantenga presionada cualquier tecla
5| k@ inal de un segmento para 5| kI Hsvstutihones [Coredodetensin e Contacto e transisor de simbolos parpadea) Error de verificacion de CRC (Modbus/RTU) para detener el parpadeo
el cableado de terminacion en forma . 1 10 .
Pin| Nontre de a sef Descripcion icacién DeviceNet, . _ separada. Deben ser Comin Error de verificacion de LRC (Modbus/ASCII)
8 B SUniistode cetade Dok e 24V tse e ’e?ismr%de i gz‘me‘am Tierra d nDetsdcnpc‘én usuarios (11pg rol?j pza.) Prefjado e fabrica: s funcion 0,000 00000
= terminacion en forma 1 ierra de bastidor 3 3 . . e : 2 Y
2 | CAN_H RX/TX + sefal Indicacion (El punto decimal de la Parametro de configuracion E y . y . =
L - " N . R — rror del perfil de usuario El perfil de usuario se encuentra dafiado  |Vuelva a descargarlo.
3 | DRAN Hilo blindado / de vaciado ;fg::::os[):gﬁ"o:er 2 |SLD Blindgje (Cadigo de sufijo: Glse decontactor 12V GG, 10mAomas  Se puede asignar la funcin a los normal izquierda en la Visualizacion (OP.ER) p p 9
4 | CAN_L RX/TX - sefal usuarios. (121 0 1 pza) 3 |be Tierra de senal RX/TX Tipo 3=3, excepto Errada anale m terminales que no tienen funcion. de simbolos parpadea)
, . % |oB Sefal RX/TX () Tino 2=3 ntrada analdgica auxiliar -
5] v Comin del sumirisiro de energia de DeviceNet e RXITX () ipo ) El punto decimal del
. 5]DoA ena Indicacion N, extremo derecho en Parametro de configuracion La escritura (el almacenamiento) de datos | Defectuoso. Comuniquese con
LED N did: =mo cerec ! . S
CHK © encendda LED Encendida No encendida L normal Indicacién normal la Visualizacion de (PA.ER) FRAM defectuoso en FRAM no es posible. nosotros para su reparacion.
" Error del perfil de usuario Normal. spzaﬂna:de‘mmde imbol "
[ - nango de 15V CC, simbolos parpadea.
(rojo) CHK [ Error del perf o usuariol | RS485 g de LoV CUTDCU defect Detect e _
jo) | Error del Direccion lormal . . efectuosos = efectuosos. Comuniquese con
R (o) - No definido | No definido _ _ (Error de ROM / RAM, dafiadas) MCU /DCU dafiados. nosotros para su reparacion.
NS lo conectado (verde, parpadeando). LERR |Fallo de comunicacion Normal - ~ RSB(+)[407 Prefijado: 1-5 V CC
(verde! | Eor crtco de enlace (o, encendico) (verde) | (error de CRC) Nota: Cuando ocurre un error en la entrada que se muestra en entrada analdgica, la pantalla (Visualizaciéon de funcionamiento) presenta el mismo simbolo que se muestra en la Visualizacion de PV.
rojo) | Fnlzacin ol tempo do comunicaion Sin electricidad. Portadora no <~ RSA(-) 408
Fjuvop |p T L(R-U';‘ Cominicando detectada / =
a6 ol encendidol | rojo) |Cor " Conexion — SG {409
Dg,:,g,é,g::,:: (verdelrojo, satisfactoriamente. tiempo fuera
- AN J
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heration e UTAudvanced
Guide Controlador del programa

Guia de funcionamiento para el control de bucle Unico
Ajustes iniciales

YOKOGAWA ¢

Yokogawa Electric Corporation

Esta guia de funcionamiento describe los ajustes y operaciones basicas de UP55A.

Para obtener los detalles acerca de cada funcion, consulte el manual electronico que contiene el
CD-ROM proporcionado.

La guia en pantalla se muestra en la Visualizacion de PV en la Visualizacion de ajuste de parametros.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

1. Nombres y funciones de las partes de visualizacion

2. Procedimiento de configuracion

3. Funcion de ajuste rapido (Ajuste de entrada y salida)

4. Ajuste automatico de la posicion de la valvula (sélo para el controlador de tipo propor-
cional de posicion)

5. Ajuste del tipo de alarma

6. Ajuste del punto de ajuste de la alarma

Nombres y funciones de las partes de visualizacion

YOKOGAWA >

PV
ol O 15—
"’ %E LOLALY

e —tHhe

el B8 2500

(1022

O e e e e
mo | e e e (
0 O | Lo Pm!ﬂ"AvT/]D 00000000

12447507 8PE

(13)
(2) + (3) + (4) : Visualizacion del punto de ajuste
Nf'. enle Nombre Descripcién
igura
Mugstra el PV.
) Visualizacion de PV Muestra un codigo de error si ocurre un error.
(blanco o rojo) Muestra la guia d leenla izacion del mend y la Vi ion de ajuste de parametros
cuando la visualizacion de la guia ENCENDIDO/APAGADO esté configurada en ENCENDIDO.
1a 30 representan los nmeros de patrdn en la Visualizacion de funcionamiento.
@ Visualizacion de grupo Muestra el nimero de grupo (1a 8 o R) y el drea del terminal (E1 a E4).
(numero de patrén) (verde) 1 a8 representan los nimeros de SP en la Visualizacion de funcionamiento.
Ry E1aE4 se visualizan en la Visualizacion de ajuste de parametros.
(3) isualizacion de simbolos (naranja) | Muestra un simbolo de pardmetro.
(4) Visualizacion de datos (naranja) | Muestra un punto de ajuste del pardmetro y el simbolo del mend.
Muestra el estado del evento y la posicion del segmento en la Visualizacion de funcionamiento. (Valores
) Visualizacion del gréfico de barras | prefijados: Estado de evento de tiempo, estado de la alarma)
(evento, alarma) (naranja y blanco) | Muestra el valor de salida de control (OUT) y el valor de entrada medido (PV).
Los datos que se visualizarén pueden ser por el pardmetro.
®) Indcador de eventos raranj) Se ilumina cuando ocurren eventos de PV. )
Las de eventos pueden ser por el parametro.
G Indicador de navegacion por teclas | Se ilumina o parpadea cuando se puede utilizar la tecla de flecha hacia arribalabajo o izquierda/dere-
(verde) cha.
Muestra las condiciones de ajuste de la funcion de nivel de visualizacion de parametros.
Nivel de visualizacion de para EASY PRO
®) Indicador de nivel de visualizacion | ntogo de ajuste sencillo lluminado  No iluminado
de parametros (verde) " - — —
Modo de ajuste estandar No iluminado | No iluminado
Modo de ajuste profesional No iluminado| lluminado
Muestra el estado de incremento, constancia, y disminucién del punto de ajuste del programa.
Monitor del programa : Se ilumina cuando un punto de ajuste del programa aumenta.
©) (verde) : Se ilumina cuando un punto de ajuste del programa es constante.
: Se ilumina cuando un punto de ajuste del programa disminuye.
Muestra las condiciones de funcionamiento y el estado de control.
| Descripcion
HLD Se ilumina cuando se encuentra en el modo de retencion (HLD).
CAS Se ilumina cuando se encuentra en modo cascada (CAS).
X Se ilumina cuando se en modo de
(10) Indicador de estado PRG del programa (PRG).
(verde y rojo) La luz PRG parpadea mientras la hora de inicio de
funcionamiento del programa esta disponible.
RST Se ilumina cuando se encuentra en el modo de
restablecimiento (RST).
Se ilumina cuando se encuentra en modo manual (MAN).
MAN NI o
Parpadea durante la sintonizacion automética.
a1 Indicador de seguridad Se ilumina si se configuré una contrasefia. El ajuste de parametros de configura-
(rojo) cién se encuentra bloqueado.
(12) Indicador de funcionamiento | Se ilumina mientras se ejecuta el funcionamiento del programa en escalera.
en escalera (verde)
Se ilumina cuando el modo de control es Control de cascada.
. En la Visualizacion de funcionamiento, la luz LP2 se ilumina cuando los datos de
Indicador de bucle 2 ot .
(13) (LuzLP2) bucle 1 se muestran en la Visualizacién del punto de ajuste.
(verde) En la Visualizacién de ajuste de parametros, la luz LP2 indica el bucle del
simbolo del mend visualizado o del simbolo del pardmetro. La luz LP2 se ilumina
mientras se muestra el simbolo del menu del bucle 2 o el simbolo del parametro.
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N.° en la figura Nombre Descripcion
Se utiliza para alternar las Visualizaciones de funcionamiento.
Presione la tecla en la Visualizacion de funcionamiento para alternar las Visualizacio-
(1) tecla DISPLAY nes de funcionamiento proporcionadas.

Presione la tecla en la Vi ion del ment o la Vi
tros para regresar a la Visualizacion de funcionamiento.

6n de ajuste de pardme-

Mantenga presionada la tecla durante 3 segundos para cambiar a la Visualizacion de
ajuste de pardmetros de funcionamiento.

Mantenga presionada la tecla y la tecla de flecha izquierda simultdneamente durante
2) Tecla PARAMETER 3 segundos para cambiar a la Visualizacion de ajuste de pardmetros de configuracion.
Presione la tecla en la Visualizacion de ajuste de parametros para regresar a la Vi-
sualizacion del menu. Presione la tecla una vez para cancelar el ajuste de parametros
(el punto de ajuste parpadea).

Tecla SET/ENTER
Presione la tecla en la Visualizacién del ment para cambiar a la Visualizacion de
ajuste de parametros del menu. Presione la tecla en la Visualizacién
de ajuste de parametros para cambiar al modo de ajuste de pardmetros. (el punto
de ajuste parpadea), y el parametro se puede modificar.
Presione la tecla durante el modo de ajuste de parametros para registrar el punto de ajuste.
Teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha
Presione las teclas de flecha izquierda/derecha en la Visualizacion del men para
alternar las Visualizaciones.
Presione las teclas de flecha hacia arri jolizqui enlaVi
de ajuste de parametros para alternar las Visualizaciones.
Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajo durante el modo de ajuste de
pardmetros (el punto de ajuste parpadea) para cambiar el punto de ajuste.
Presione las teclas de flecha izquierda/derecha durante el modo de ajuste de paré-
metros (el punto de ajuste parpadea) para cambiar los digitos segun el parametro.

Tecla SET/ENTER
Teclas de flecha hacia
arriba/abajo/izquier-
da/derecha

Es la interfaz de comunicacion para el cable del adaptador utilizado cuando se
para desde una PC. Se requiere el Software de

Interfaz de cargador los
ajuste de pardmetro LL50A (se vende por separado).

liviano

Tecla RUN: Presione la tecla RUN durante 1 segundo mientras se muestra una visua-
lizacion de funcionamiento para accionar el funcionamiento del patron del

programa.

Tecla RST: Presione la tecla RST durante 1 segundo mientras se muestra una
visualizacion de funcionamiento para detener el funcionamiento del patron
del programa.

Tecla RUN Tecla MODE: Presenta una visualizacion para conmutar entre los modos HOLD, AD-

) Tecla RST VANCE, ROG, RESET, LOCAL, REMOTE y AUTO/MAN. Para modificar el

Tecla MODE modo de funcionamiento, presione la tecla SET/ENTER mientras el punto

Tecla PTN de ajuste esta parpadeando.

Tecla PTN: Puede seleccionarse un niimero de patron del programa durante el
funcionamiento, salvo el funcionamiento del patron del programa. (El
niimero de patron del programa en la visualizacion del grupo parpadea).
Cuando se pulsa la tecla PTN mientras el nimero de patron del programa
esta parpadeando, se detiene dicho parpadeo.

Los usuarios pueden asignarle una funcion a la tecla usando parametros.

Nota: El conector de comunicacion (puerto de mantenimiento) para el Software de ajuste de
parametro LL50A se encuentra en la parte superior de la unidad.

2. Procedimiento de configuraciéon

El siguiente diagrama de flujo muestra el procedimiento de configuracion de UP55A.

Instalacion y
cableado
ENCENDIDO

Instalar y cablear un controlador.

NO
2 Utiliza la funcion de
ajuste rapido?
Configuracion del
YES modo de control
Modo de control: - —
Sélo control de bucle Gnico Configuracion del
tipo de control
Configuracion del tipo de
control - Configuracion
de entrada/salida Configuracién de
entrada
2 Tipo
proporcional de’ YES YES proporcional de
a posicion? la posicion?.
NO Para el tipo proporcional de la posicién NO
Ajuste de la posicién Configuracion de
de la valvula salida

A

Programacion Establezca el patrén del programa.

Otra configuraciéon | Configure los otros parametros si es necesario.

Sintonizacién de PID| Ajuste el PID mediante la sintonizacion automatica o

manualmente para el control PID.

Funcionamiento Monitoreo y control de las operaciones regulares.

3.

La funcién de ajuste rapido es una funcion para configurar faciimente la funcion ba-
sica del controlador.

Encienda el controlador para comenzar la funcion de ajuste Rapido.

Esta funcion le permite configurar facilimente el tipo de control, entrada y salida, y
comenzar rapidamente la accion de control.

Los elementos (parametros) que se configuraran a través de la funcién de ajuste
Rapido son los siguientes.

(1) Tipo de control (control PID, control de calentamiento/ventilacion, etc.)

(2) Funcién de entrada (tipo de entrada de PV, rango, escala (en la entrada de voltaje), etc.)
(3) Funcién de salida (tipo de salida de control y tiempo del ciclo)

Luego de encender el controlador, primero decida si utilizara la funcién de ajuste Ra-
pido o no.

La funcién de ajuste rapido se puede utilizar sélo cuando el modo de control es
control de bucle unico. Para los otros modos de control, configure las funciones sin
utilizar la funcién de ajuste rapido.

Funcionamiento en Visualizacion inicial
Presione la tecla SET/ENTER mientras se visualiza YES (Si) para comenzar la fun-
cién de ajuste rapido.

- Si cambia YES (Si) por NO y presiona la tecla SET/ENTER, la Visualizacion de
funcionamiento aparecera sin comenzar la funcion de ajuste rapido.

Configuracion

Para seleccionar el ajuste de pardmetro que se muestra como el valor inicial, presione
la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente parametro.

Para modificar y definir el ajuste del parametro, presione la tecla SET/ENTER y el pun-
to de ajuste comenzara a parpadear. El estado intermitente le permite realizar cambios
(modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha para
cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para registrar el ajuste.

m Ajustes mediante la funcién de ajuste rapido

Ejemplo: Ajuste del control PID, par termoeléctrico tipo K (rango de 0,0 a 500,0°C),
y salida de control de corriente

Para obtener mas informacion acerca del procedimiento detallado y de la alternan-

cia de visualizaciones, consulte “Flujo de la funcién de ajuste rapido” a continuacion.

Para obtener mas informacion acerca de los parametros que se configuraran, con-

sulte la pagina siguiente.

(1) Presione la tecla SET/ENTER mientras se muestra YES (Si) para el elegir el modo de ajuste
rapido (QSM).

(2) Configure el parametro de tipo de control (CNT) en PID (control PID).

(3) Configure el pardmetro de tipo de entrada de PV (IN) en K1 (-270,0° a 1370,0 °C).

(4) Configure el parametro de unidad de entrada de PV (UNIT) en C (grado Celsius).

(5) Configure el valor maximo del parametro de rango de entrada de PV (RH) en 500,0.

(6) Configure el valor maximo del parametro de rango de entrada de PV (RL) en 0,0.

(7) Configure el parametro de seleccion del tipo de salida (OT) en las terminales de OUT (corriente).

(8) Finalmente, se visualiza EXIT. Cambie NO a YES (Si) y presione la tecla SET/ENTER para
completar la configuracion. Aparece la Visualizacién de funcionamiento.

m Flujo de la Funcién de ajuste rapido

En el modo de ajuste rapido, la guia de parametros aparece en la visualizacién de PV.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

ENCENDIDO

Comienza el ajuste rapido

1.
Presione la tecla SET/ENTER mientras WV Seleccione NO con la tecla de
se visualiza YES (Si) para comenzar la flecha hacia abajo y presione
funcion de ajuste rapido. a tecla SET/ENTER.
2. Primero, se visualiza el pardmetro
de tipo de control (CNT).
Valor inicial: PID (control PID)
' Y Presione la tecla de flecha hacia abajo
3. Se visualiza el parametro
del tipo de entrada de PV.
Valor inicial: OFF
’ Presione la tecla SET/ENTER. (@)
4, OFF parpadea.
El estado intermitente le
permite cambiar el ajuste.
Presione la tecla de flecha hacia arriba.
v
5. .
Seleccione NO para
regresar a la
Visualizacion de
funcionamiento.
6.

Se visualiza el parametro de
unidad de entrada (UNIT) de PV.
Valor inicial: C (Grado Celsius)

' W Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Se visualiza el valor limite superior
del rango de ajuste para el
parédmetro RH (valor méaximo del
rango de entrada de PV).

. Elultimo digito del valor limite superior
|- parpadea.

Cambie el punto de ajuste mediante las teclas
de flecha hacia arriba/abajo para aumentar o
disminuir el valor y las teclas de flecha
izquierda/derecha para cambiar los digitos.

El pardmetro RH (valor méximo del
rango de entrada de PV) se ha
cambiado a 500,0.

El punto de ajuste para el parametro
RH ha sido registrado.

’ Y Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Siga el mismo procedimiento para configurar RL en
0,0y OT en 00,02.
Configure otros parametros si es necesario.

Finalmente, se visualiza EXIT.

Presione la tecla SET/ENTER para cambiar al modo de ajuste.
Cambie NO a YES (Si) y presione la tecla SET/ENTER para
completar la configuracién de la funcion basica.

Aparece la Visualizacion de funcionamiento.

La funcién de ajuste rapido continta en el estado NO.

' Visualizacion de funcionamiento

Muestra el valor de entrada
medido (PV).

Muestra el punto de ajuste
objetivo inicial (SSP).
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m Parametros que se configuraran Visualizacion de ajuste del fipo de alarma  Accion en espera activa

5.
i Muestre la Visualizacién de funcionamiento (lti igi j | considera Normal Anormal
TIpO de control ’ FE)Ia;g';Z‘gadlglto del punto de aJUSte do normal La salida de la alarma
. se enciende.
Simbolo del Nombre del p Rango de ajuste . N . . . Limite bajo de PV
Ay Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha hacia T e el purto de sjuste
. . . . . Ipo de alarma
PID: Control PID e arrlba/gbajp para aumentar o dlsmln_wr el va]o_r y las teclas de Gon (1) in (0) accion on La salida de Ia alarma no se de la alarma,
oNT Tino de control ONOF: Control de ENCENDIDO/APAGADO (1 punto de histéresis) + . flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos. espera activa enciende en esta region incluso si el
P o/rg);z: Control de ENCENDI/DO/A_PA_(?ADO (2 puntos de histéresis) Mantenga presionadas las teclas ' ) A Energizado (0)/Desenergizado (1) valor de PV se encuentra por debajo
HIC: Control de calentamiento/ventilacion durante 3 segundos. Presione la tecla SET/ENTER. ‘®, Accin del sequro (O1/234) gjeljsligwgz :):J;)I;?n:_v del punto de
- - — - — - «Cuando configura una contrasefia, se visualiza PASS. . | -« . Consulte el Manual del usuario (CD-ROM). :
Nota: Es posible que algunos puntos de ajuste no se visualicen segun el modelo y codigos de sufijo. 2. Si no se ingresa la contrasefia correcta, los 39 rleg|str.a el punto de ajuste 02 del tipo de alarma 1 ENCENDIDO —— Tiempo
Funcién de entrada parametros de salida no se pueden modificar. (limite bajo de PV). B
Se visualiza el mend CTL Después de que la configuracion se haya completado, o )
Simbolo del parametro | Nombre del pardmetro Rango de ajuste € visualiza e u : pr?smnella \}chaIDISRLAY of la tgcla D]SP una vez para Tenga en cuenta que el SP en el modo de restablecimiento es SSP (punto de ajuste
OFF: Deshabiltado _ ) ] Presione la tecla de flecha derecha hasta que el Vol vle’r alaVisua Izacllon de funcionamiento. objetivo inicial).
K1:-270,0° a 1370,0 °C / -450,0° a 2500,0 °F 4 OUT Accion en espera activa
K2: -270,0° a 1000,0 °C / -450,0° a 2300,0 °F menu aparezca. ; ;
K3:-2000° 2 5000C-2000° 2 10000 F 3 Energizado IDesenergizado 6. Ajuste del punto de ajuste de la alarma
J:-200,0° 2 1200,0 °C / -300,0° a 2300,0 °F Accion del seguro . J P J
T1:-270,0° a 400,0 °C / -450,0° a 750,0 °F
. ° 0 ° 0 . . . e ’ e . . . . v . .
T2 00" 84000 & /2000 aT00'F o Para cambiar el tipo de alarma, cambie los ultimos 2 digitos del valor de 5 El siguiente procedimiento de operacion muestra un ejemplo de ajuste del punto de
S0.0°a 17000 °C / 32° 2 3100 °F digitos. ajuste del tipo de alarma -1 del grupo 1 a 180,0. (Estas alarmas funcionan indepen-
R:0,0°a 17000 °C/ 32° a 3100 °F . ® La accion en espera activa y la excitacion se encienden o apagan dientemente del modo de funcionamiento.)
N: -200,0° a 1300,0 °C / -300,0° a 2400,0 °F leccionando 16 0. (Consulte “Visualizacion de aiuste del tioo de alarma’ ) ; - .
E:-270.0° a 10000 °C / -450.0° a 1800.0 °F seleccionando 10 Y. ( onsulte "Visualizacion de ajuste del tipo de alarma ). Antes de ajustar el punto de ajuste de la alarma, verifique el tipo de alarma.
L: -200,0° a 900,0 °C / -300,0° a 1600,0 F 4. ® Para obtener mas informacion acerca de la accidn del seguro, constte el Para obtener mas informacion acerca de como cambiar el tipo de alarma, consulte “5.
U o e S T A s T Se visualiza el parametro V.AT (ajuste Manual del usuario (CD-ROM Ajuste del tipo de alarma.”
) W: 0,0° a 2300,0 °C / 32° a 4200 °F automatico de la posicién de la véalvula)
IN Tipo de entrada de PV 0" a 2300, . p : e . .
P PL2 0.0 go133?3330”5“/03/2502oaa%ng%;F s 1. Muestre la Visualizacién de funcionamiento.
WRE: 0,0° a 2000,0 °C / 32° a 3600 °F - - " - — - ) . . . .
JPTI: ?2’30’300 aosod?),OCD/C? _380:%092 10000 ol_; Tipo de alarma (Punto de ajuste de la alarma) Accion de alarma (Activado) Accién de alarma (Desenergizado) 2. Visualice el menti MODE con el mismo procedimiento que se
JPT2:-150,00° a 150,00 °C / -200,0° a 300,0 °F ) describe en Ajuste del tipo de alarma.
PT1:-200,0° a 850,0 °C / -300,0° a 1560,0 °F 5. Sin alarma (00) ) - ) P
PT2: -200,0° a 500,0 °C / -300,0° a 1000,0 °F > .
PT3: -150,00° a 150,00 °C / -200,0° a 300,0 °F Limite alto de PV (01) Histéresis Histéresis Presione la tecla de flecha derecha.
0,4-2V: 0,400 a 2,000 V Limite alto de PV de la entrada analogica (19) i
. Abierts Cerrad Cerrado Abierto
‘11 :22)/ l 8((])0a a; ggg?—n\//.\ Limite alto de RSP de la entrada analogica (21) (no ilun"ﬁin%do [ ilur%r:ago (no iluminado; l iluminado) 3 S CHOGAARYS
0-2V: 0,000 a 2,000 V t‘,m“e a:t° ge::xf :e :a e""a:a a”a:‘?cha (gg) PV,RSP,AN20 Puntodeaustede | PV,RSP,AIN20 Punto de ajuste de :
8;8\/00080 23%80 \,{.\ 6 imite alto de e la entrada analogica (25) | AN la alarma AIN4 la alarma
-20: 0, a A m, "
e 000 22000 mV Se visualiza ON. Linite beo de PV (02) Histéresis Histéresis Se visualiza el menu SP.
-2 Sin unidad, C: Grado Celsius Pal’padea durante el cambio. Limite bajo de PV de la entrada analégica (20) Cerrado Abierto Abierto Cerrad;
UNIT Unidad de entrada de PV | -: Sin unidad, -~ Sin unidad, —: Sin unidad Liite bajode RSP de a entrada analogica 22) |  (1uminado (o luminado) (luminago 10 lumingo)
: , == Sin | , —
F: Grado Fahrenheit Limit bo de AN dela rirada analégica (24) | punto de ajuste de PV, RSP, AIN20 | Punto de ajuste PV, RSP, AIN2 0
Depende del tipo de entrada. Limite bajo de AIN4 de la entrada analégica (26) | |a alarma AIN4 de la alarma AIN4
Valor méximo del rango - Para la entrada de temperatura -
o vy | s e et e e oo, (L) £ e
Configure el rango de la sefial de voltaje / corriente que se aplica. ON ha sido registrado y comienza el ajuste . Abiert Comad
¢ 7 i Limite alto de SP (03) m Carad Abierto
La escala real a través de la cual se controla la sefial de voltaje / a4 PRy - | |
Velorminimo del rango._| comerte s debe configurar mecdante I vlor méxio de 2 o el automatico de la posicion de la valvula. Limite alto de SP objetivo (09) frof s i o fro "::1—‘—'”"‘"& e 4.
RL de entrada de PV zjfae:r::?:daa(Sglii)é;nglgg/méz!ggf;ﬁe;c:l)a de entrada (SL). V.AT parpadea durante el ajuste automatico. SP o SP objetivo Euglgorgz ajuste de SP o SP objetivo Eu:gr%z ajuste de Sevi liz | rametro A1
— — - - - - Después de que el ajuste se haya completado, € visualiza €l parametro A'. .
Posicion de punto 0: Sin lugar decimal 3: Tres lugares decimales X . e A1aA8 representan los puntos de ajuste
SDP decimal de la escalade | 1: Un lugar decimal 4: Cuatro lugares decimales presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez Histéresis Histéresis 128 de la alarma
entrada de PV 2: Dos lugares decimales para volver a la Visualizacion de funcionamiento. Limite bajo de SP (04 Cerrado Abierto Abierto Cerrado '
Valor méximo de la {m!te a!o e SP _) . (ilyminado no iluminado) iluminado no iluminado)
SH escala de entrada de PV 19999 2 30000. (SL<SH) | SH - SL | < 30000 . Limite bajo de SP objetivo (10) Punto de ajuste de SPoSP Punto de ajuste de SPoSP
- a X < X - < . .
o Velor minimo de la (SL<SH). 1 I * Una vez que el ajuste se ha completado normalmente, la la alarma objetivo la alama objetivo Se puede cambiar cada parametro y grupo en las
escala de entrada de PV indicacion regresa de manera automatica a OFF. Visualizaciones de ajuste de parametros de las
Nota 1: SDP, SH, y SL se visualizan sélo para la entrada de voltaje/corriente. ® Cuando VAT.E aparece en la visualizacién de PV, indica un error. Histéresis Histeresis alarmas mediante las teclas de flecha.

Nota 2: W: W-5%Re/W-26%Re (Hoskins Mfg.Co.), ASTM E988
Funcién de salida

Verifique el cableado para la entrada de retroalimentacion y
realice el ajuste automatico nuevamente. Para realizar un ajuste

Limite alto de desviacion (05)
Limite alto de desviacion de SP
objetivo (11)

Abierto Cerrado
(no iluminado iluminado)
—_—

py  =—s1Puntode ajuste de

Cerrado Abierto
(no iluminado) iluminado]
—_— .
V

p 1«1 Punto de ajuste de

AV Teclas de flecha hacia arriba/abajo: parametros

3 i ! " desviacion ' " desviacion
Simbolo del parametro | Nombre del parémetro Rango de ajuste de valvula manualmente, consulte el Manual del usuario. - ' . . | .
- - - SP 0 SP objetivo ©) SP 0 SP objetivo @ Visualice el parametro y grupo que necesita
Salida de control o salida Salida de control del lado de Histéresis Histéresis .
de control del lado de ventilacion (Los dos digitos - - cambiar.
cayllx_anta_mien_to (Los dos superiores) Limite bajo de desviacion (06) ICer‘rado A‘ ienod Abierto Cerrado —
00, OFF (apagado) o e buT Ajuste del tipo de alarma L baj o desiacien de 5P (i o) iaio)t 1 frolunine) § Presione la tecla SET/ENTER. %@.
Seleccion del tipo de | 01: Terminales de OUT (pulso de voltaje) objetivo (12) Punto de ajuste de "} PV Punto de ajuste de '~ PV —
salida (pulso de voltaje) 02: Terminales de OUT El siguiente procedimiento de operacién muestra un ejemplo de cambio del tipo de alar- desviacion (2) s o SP objetivo desviacion (2) s o SP objetivo
02: Terminales de OUT (corriente) - P P P . 5.
oT (corriente) 03: Terminales de OUT ma-1 (prefijado de fabrica: alarma de limite alto de PV) a alarma de limite bajo de PV. Histéresis Histéresis Histéresis Histéresis
03: Terminales de OUT (relevador) Estas alarmas funcionan independientemente del modo de funcionamiento. A -~ -~ ~— i
Los dos digiosuperioes 1 | (relevador) 04: Terminales de OUT2 ( P ) Limites bajos y altos de Cérrado Mo Cerrado ‘IAb‘?”g C‘e”?““d - ‘IAb‘?”g
Los dos digitos inferiores| 04: Terminales de OUT?2 (pulso de voltaje) SR dt'éS\_llaclon_ (07) o (ilurinado! o luminado) luminado) (iluminado 0 luminado iluminado)
(pulso de voltaje) 05: Terminales de OUT2 LImS“eS bajos y a"gs de desviacion e PV
05: Terminales de OUT2 (corriente) de SP objetivo (13 Punto de ajuste I Punto de ajgsle ! . f .
(corriente) 06: Terminales de OUT2 Muestre la Visualizaciéon de funcionamiento. de desviacion Sp o SP objetivo de desviacion SP o SP objetivo AV Cambie eI_puntc_) de aqute mediante las tecl_as (E|e )
06: Terminales de OUT2 (relevador) - —— - - — - flecha hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir
(relevador) Historesis Histéresis Histeresis  Histeresis <> ¢l valory las teclas de flecha izquierda/derecha
Tiempo del ciclo de Deswaoié.n dentro de los limites Abierto Abierto Cerrado 10 Abierto ‘_’1 Cerrado / biar | digit d
salida del control altos y bajos (08) (no iluminado no iluminado) | (o jluminado; (luminado) no iluminado)| para cambiar los digitos.
Tiempo del ciclo de Desviacion de SP objetivo dentro de — i /
cT salida del control del lado PARAMETER los limites altos y bajos (14) Punto de ajuste™ 1 PV Punodeaiuste™ 1 PV ' Presione la tecla SET/ENTER.
de calentamiento (en de desviacion  gp o SP obietivo de desviacion SP o SP objetivo \
Control de calentamiento/ | 0.5 @ 1000,0' s . )
ventilacién) Mantenga presionada la tecla durante 3
" " sequndos. Histéresis Histéresis ) . .
CTe -snaTirS:%SIe(l:OC:KIrZId;eI lado g Limite alto de la salida de control (15) Aberto G = Ao 6. El pUn’to de ajuste ha lSIdO |_'e'>g|strado.
de ventilacion :.fgnit: alto d‘el la 'sali?; de control del (n@o) m"@ Después de que Ila configuracion se haya
S S i li | 1’ MODE ado de ventiacien (17) Salida Punto de ajuste de Salida  Punto de ajuste de Complemdo! presione la tecla DISPLAY o la
4. Ajuste automatico de la posicion de la valvula cvmEme e ' S o \ocla DISFuna vez para volvor 2 a
- u U | ICI vaivu . AT : .
j, P " . . Presione la tecla de flecha derecha hasta que el Histéresis o Visualizacion de funcionamiento.
(solo para el controlador de tipo proporcional de posicion) ment ALRM aparezca. igtéres Histéresis

El siguiente procedimiento de operacion describe la manera de introducir sefiales de
retroalimentacion desde la valvula de control y ajustar automaticamente las posicio-
nes completamente abierta y completamente cerrada de la valvula de control. Las
posiciones completamente abierta y completamente cerrada de la valvula se pueden

Limite bajo de la salida de control (16)
Limite bajo de la salida de control del
lado de ventilacion (18)

errado Abierto
(iluminado) no iluminado)
-—

Puntode ajuste  Salida
de la alarma

Abierto Cerrado
iluminado) [no iluminado)
—

Puntode ajuste  Salida
de la alarma

Limite alto de entrada de
retroalimentacion (27)

Alarma de diagnéstico de fallas (30)
Calentamiento de la entrada de PV, entrada remota de RSP o

ajustar de manera automatica ingresando sefiales de retroalimentacion desde la
valvula. Para ajustar la posicién de la valvula, es necesario llevar a cabo la conexion
y establecer el controlador en modo manual. Para obtener mas informacién acerca
de la conexion, consulte “6. Diagramas de cableado de terminales” en “Instalacion
y cableado”, y para obtener mas informacion acerca del modo manual, consulte “5.
Conmutacion entre AUTO y MAN” en “Operaciones”. El ajuste automatico puede lle-
varse a cabo tanto en operacién de patrén de programas como en operacion local.

= Limite baio de entrada d X ion 28 la entrada analdgica auxiliar AIN2/AIN4. Falla ADC, error RJIC
imite bajo de entrada de retr N (28) FALLA 31)

Con lo prefijado de fabrica, la salida de contacto se ENCIENDE
durante el funcionamiento normal, y se APAGA en el momento de la
FALLA. Salida de control: OFF 6 0%, Salida de alarma: OFF

Se visualiza el parametro AL1
(tipo de alarma 1).

' Presione la tecla SET/ENTER. b@>

Velocidad de PV (29)

Nota 1: “Abierto/cerrado” muestra el estado del contacto del relevador, e “iluminado/no iluminado” muestra
el estado de la luz de EV (evento).

Nota 2: @ punto de ajuste positivo, @punto de ajuste negativo IM 05P02C41-11ES pagina 6/14



Qheration e UTAudvanced
Guide Controlador del programa

Guia de funcionamiento para el control de bucle Unico

YOKOGAWA ¢

Yokogawa Electric Corporation

Esta guia de funcionamiento describe los ajustes basicos de programa del UP55A.

Para obtener los detalles de cada funcién, consulte el manual electronico contenido en el CD-ROM proporcionado.
La guia desplazable se muestra en la visualizacion de PV en la Visualizacién de ajuste de parametros.

Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

(La guia desplazable estd APAGADA cuando muestra en primer término la visualizacion de ajuste de
parametros del programa.)

1. Resefia de los patrones del programa
2. Creacion de los patrones del programa
3. Tablas de configuracién del patrén del programa

1. Resena de los patrones del programa

El ejemplo de programacién que se presenta aqui demuestra como llevar a cabo las

tareas detalladas a continuacion.

1) Programe el controlador para iniciar el funcionamiento del programa a 50,0 °C
y elevar la temperatura hasta 100,0 °C en 50 minutos.

2) Cuando la temperatura alcance los 100,0 °C, manténgala en este nivel du-
rante 30 minutos.

3) Eleve la temperatura hasta 200,0 °C en 60 minutos.

4) Cuando la temperatura alcance los 200,0 °C, manténgala en este nivel du-
rante 30 minutos.

5) Disminuya la temperatura hasta 50,0 °C en 50 minutos.

6) Cuando la temperatura alcance los 50,0 °C, manténgala en este nivel du-
rante 30 minutos.

Los rangos de entrada de PV son los siguientes:
Valor maximo del rango de entrada de PV: 250,0 °C
Valor minimo del rango de entrada de PV: 0,0 °C
Unidad de entrada de PV: C

Seleccion de zona de PID (ZON): Seleccion de PID del segmento (0)
Método de ajuste del segmento (SEG.T): Ajuste de tiempo del segmento (TIME)
Unidad de tiempo del programa (TMU): hora:minuto (HH:MM)

Setpoint

' ' ' '

Seg.1 . Seg2 | Seg.3 . Seg4 Seg.6 |

' ' ' '

' ' Tsp ' '

' ' — ! '

200.0°C ; ; ¢ .

' ' '

' ' '

' ' '

' ' '

' ' '

' ' '

TSPN ' '

100.0°C

' f ' ' '

' |¥ TSP ' \ '

SS| ' ' ' ' '

' ' ' | '

SOOOC 1 1 1 1 1% 1

1 1 1 1 1 TSP 1

' ' ' ' ' '

' ' ' ' ' '

Tempode Segneno; 50 min. | 30min. | 60 min. 30min. | 50min. | 30min. iTempo
Nimero de PID del seqmento

SN 1 2 3 4 5 6

Evento 1 de PV': Desviacion alta (5°C): PV alto (110°C): Desviacion alta (5°C): PV alto (210°C): Desviacin baja (5°C); PV bajo (10°C);
Evento de tiempo 1:  Off On Off On Off H Off On Off ! Off
Evento de tiempo 2 Off i On ] Off On Off On

: — : -

Los simbolos de visualizacién de los parametros, TSP (punto de ajuste objetivo final),
TIME (Ajuste de tiempo del segmento) y S.PID (seleccién de nimero de PID del
segmento) son los mismos en cada segmento. Sin embargo, el segmento se puede
reconocer por el nimero mostrado en la visualizacién de simbolos.

Consulte el Manual del usuario para las acciones de espera y repeticion, zona de
PID, inicio del funcionamiento del programa (cédigo de inicio), cambio del modo de
funcionamiento en la conmutacién entre segmentos (cédigo de unién), modo local y
modo remoto.

2. Creacidn de los patrones del programa

El siguiente procedimiento de funcionamiento describe un ejemplo de cémo crear el

programa que se menciona en "1. Resefia de los patrones del programa".

Tenga en cuenta que los patrones del programa se eliminan todo

si los ajustes cambian después de crear patrones de programa.

. Antes de crearlos, asegurese de verificar el rango de entrada de
PRECAUCION PV, la unidad de tiempo del programa (TMU) y el método de ajuste

del segmento (SEG.T).

1 5 (i f5]
C oo

Muestra la Visualizacién de funcionamiento.

La luz RST se ilumina.

PARAMETER ) Mantenga presionadas las teclas durante

3 segundos.

Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
/ - 4 D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
- teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

~ A
/7 \ PTNO.=1 {
' Presione la tecla SET/ENTER. { )
v
Cuando SEGNO.=0, ajuste el parametro comun

_ Para el patrén especificado.
— Cuando SEGNO.=1 a 99, ajuste el parametro para
/) \\ el segmento especificado.
Numero de patrén

SEGNO.=0 2
§ Presione la tecla SET/ENTER. ;<@>
v

Ajuste el parametro comun del patron especificado.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha

4> hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

STC=SSP (Punto de ajuste objetivo inicial)
Mantenga el valor inicial.

Establezca el punto de ajuste objetivo final.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

sme—— Punto de ajuste objetivo final=100,0°C
' ¥V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Ajuste el tiempo del segmento.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)
/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

A
Presione la tecla SET/ENTER.
v

Tiempo del segmento=50 minutos

Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Ajuste el numero de PID del segmento.
Mantenga el valor inicial.

Ajuste el cédigo de union.
Mantenga el valor inicial.

(N Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

A A\ ¥/ Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

VA
Presione la tecla SET/ENTER.
v

Tipo de evento 1 de PV=Limite alto de desviacion
' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

/\ Y Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
> hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
' teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

o A
Presione la tecla SET/ENTER.
v

s=e—— Punto de ajuste de evento 1 de PV=5,0°C

18.

' V Presione la tecla de flecha hacia abajo (hasta que aparezca TIM1.)

El evento-1 temporal comienza en el estado
desactivado.

Ajuste el tiempo de actividad.
Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

/\ YV Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

VA
Presione la tecla SET/ENTER.
N v

Tiempo de actividad=25 minutos
' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

/

|

No hay tiempo de inactividad.

El evento de tiempo 2 se inicia desde el
estado apagado.

' WV Presione la tecla de flecha hacia abajo (hasta que aparezca el TSP.)

A\ YV Cambie las teclas de flecha hacia arriba/abajo para mover
los pardmetros para el segmento 1y las teclas de flecha
izquierda/derecha para cambiar entre los segmentos.

24.

Establezca el punto de ajuste objetivo final.
Segmento 2 Continta el TSP del segmento 1.

' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Ajuste el tiempo del segmento.

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)
/\ Y Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

Tiempo del segmento=30 minutos

' V Presione la tecla de flecha hacia abajo.
T l’ Ajuste el numero de PID del segmento.
1

Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)
/\ YV Cambie el punto de ajuste mediante las flechas

hacia arriba/abajo para aumentar y disminuir el
' valor.
-— A
28. ” Presione la tecla SET/ENTER.
- v

e—— Numero de PID del segmento=2
' ¥V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

Ajuste el cédigo de unién.
En este caso, el segmento anterior no se modifica.

/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
> hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las

' teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

T

1

—
Presione la tecla SET/ENTER.
v
|

's—— Tipo de evento 1 de PV=Limite alto de PV
' ¥V Presione la tecla de flecha hacia abajo.

31.

/\ V Cambie el punto de ajuste mediante las teclas de flecha
D hacia arriba/abajo para aumentar o disminuir el valor y las
teclas de flecha izquierda/derecha para cambiar los digitos.

—
Presione la tecla SET/ENTER.
v

El evento-1 temporal comienza en el estado
desactivado.

Ajuste el evento de tiempo 2.
Presione la tecla SET/ENTER. (Parpadea durante el cambio.)

/\ YV Cambie el punto de ajuste mediante las flechas
hacia arriba/abajo para aumentar y disminuir el
valor.

Presione la tecla SET/ENTER. (}

Condicion de inicio del evento de tiempo 2=Inicio ENCENDIDO

' /\ 'V Cambie las teclas de flecha hacia arriba/abajo para mover
D los pardmetros para el segmento 1y las teclas de flecha
izquierda/derecha para cambiar entre los segmentos.

e Los ajustes para los segmentos 3 a 6 se pueden realizar de manera similar.

e Para la programacion y los ajustes de las acciones de espera y repeticion,
consulte el Manual del usuario.

Presione la tecla DISPLAY una vez para
volver a la Visualizacion del funcionamiento.
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Puede registrar un maximo de 99 segmentos de programa con el controlador

UP55A. Cree toda

s las copias de la tabla que sean necesarias.

Nombre del sistema

Numero del programa

Nombre del programa

Modelo

Numero de serie

Es necesario ajustar los siguientes parametros antes de la programacion.

Tenga en cuenta que el programa se elimina si TMU o SEG.T se modifica después
de crear programas.
Para obtener mas informacién sobre el rango de ajuste, consulte "Parametros".

< Parametros de ajuste >

Valor maximo del rango de entrada de PV / Valor maximo de la escala de entrada de PV~ (

Se puede trazar un patroén de programa en la tabla correcta.

Valor minimo del rango de entrada de PV / Valor minimo de la escala de entrada de PV (

Unidad ( )

Simbolo del parametro

Nombre del parametro

Ajustes del usuario

TMU

Unidad de tiempo del programa

SEG.T Método de ajuste del segmento
ZON Seleccién de zona de PID
PT2.G Retransmision del patrén 2 del programa

Los siguientes son parametros comunes para el patrén del programa especificado.
Para obtener mas informacién sobre el rango de ajuste, consulte "Parametros".

< Datos de patrén del programa (parametro comun) >

Simbolo del parametro Nombre del parametro Ajustes del usuario

SSP Punto de ajuste objetivo inicial

sSSP Punt’o de ajuste objetivo inicial (para la retransmision del
patrén 2 del programa)

STC Cadigo de inicio

WT.SW1 Funcién de espera ENCENDIDA/APAGADA 1

WT.UP1 Zona de espera de lado superior 1

WT.LO1 Zona de espera de lado inferior 1

WT.TM1 Tiempo de espera 1

WT.SW2 Funcién de espera ENCENDIDA/APAGADA 2

WT.UP2 Zona de espera de lado superior 2

WT.LO2 Zona de espera de lado inferior 2

WT.TM2 Tiempo de espera 2

WT.SW3 Funcién de espera ENCENDIDA/APAGADA 3

WT.UP3 Zona de espera de lado superior 3

WT.LO3 Zona de espera de lado inferior 3

WT.TM3 Tiempo de espera 3

WT.SW4 Funcién de espera ENCENDIDA/APAGADA 4

WT.UP4 Zona de espera de lado superior 4

WT.LO4 Zona de espera de lado inferior 4

WT.TM4 Tiempo de espera 4

WT.SW5 Funcién de espera ENCENDIDA/APAGADA 5

WT.UP5 Zona de espera de lado superior 5

WT.LO5 Zona de espera de lado inferior 5

WT.TM5 Tiempo de espera 5

R.CYCL Numero de ciclos de repeticion

R.STRT Numero de segmento de inicio del ciclo de repeticion

R.END Numero de segmento final del ciclo de repeticion

Indicacion de error en la creacion y edicion del patrén del programa

Cadigo de error Informacion de error Causa del error
La creacion o edicion del AT, . .
3 . o La eliminacién o copia del patrén del programa, o la
patron esta deshabilitada | . " A .
ERRO1 3 . insercion o eliminacion del segmento se ha ejecutado
durante el funcionamiento X .
durante el funcionamiento del programa.
del programa.
Error de escritura del . .
ERR22 segmento El numero total de segmentos superé 300.
ERR23 Error de insercion de Los segmentos nuevos no pueden insertarse porque el
segmento numero de segmento en un patrén superd 99.
ERR32 Error de espeCIflc'aCIon de No existe ningun patrén en la fuente.
la fuente del patron
ERR33 Erro_r de espemf’lcacmn del Ya existen patrones en el destino.
destino del patrén
ERR41 E;?g:e eliminacion del El patrén que se desea eliminar no existe.

Excepto los errores mencionados anteriormente, existen algunos cédigos de error
en la comunicacion. Para obtener méas detalles, consulte el Manual del usuario.

i Segmentos

SI;;HFZ?TI\;?:I Nombre del parametro 10 : 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
TSP Punto de ajuste objetivo final
TSP Punto de ajuste objetivo final para la retransmision del patron 2 del programa
TIME Ajuste de tiempo del segmento
TM.RT Ajuste del gradiente en rampa del segmento
S.PID Seleccion de nimero de PID del segmento
JC Cadigo de unién
PV.TY1 Tipo de evento 1 de PV
PV.EV1 Punto de ajuste del evento 1 de PV
PV.TY2 Tipo de evento 2 de PV
PV.EV2 Punto de ajuste del evento 2 de PV
PV.TY3 Tipo de evento 3 de PV
PV.EV3 Punto de ajuste del evento 3 de PV
PV.TY4 Tipo de evento 4 de PV
PV.EV4 Punto de ajuste del evento 4 de PV
PV.TY5 Tipo de evento 5 de PV
PV.EV5 Punto de ajuste del evento 5 de PV
PV.TY6 Tipo de evento 6 de PV
PV.EV6 Punto de ajuste del evento 6 de PV
PV.TY7 Tipo de evento 7 de PV
PV.EV7 Punto de ajuste del evento 7 de PV
PV.TY8 Tipo de evento 8 de PV
PV.EV8 Punto de ajuste del evento 8 de PV
TME1 Condicién de inicio del evento de tiempo 1
T.ON1 Tiempo de actividad del evento de tiempo 1
T.OF1 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 1
TME2 Condicion de inicio del evento de tiempo 2
T.ON2 Tiempo de actividad del evento de tiempo 2
T.OF2 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 2
TME3 Condicion de inicio del evento de tiempo 3
T.ON3 Tiempo de actividad del evento de tiempo 3
T.OF3 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 3
TME4 Condicién de inicio del evento de tiempo 4
T.ON4 Tiempo de actividad del evento de tiempo 4
T.OF4 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 4
TMES5 Condicion de inicio del evento de tiempo 5
T.ON5 Tiempo de actividad del evento de tiempo 5
T.OF5 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 5
TME6 Condicion de inicio del evento de tiempo 6
T.ON6 Tiempo de actividad del evento de tiempo 6
T.OF6 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 6
TME7 Condicién de inicio del evento de tiempo 7
T.ON7 Tiempo de actividad del evento de tiempo 7
T.OF7 Tiempo de inactividad del evento de tiempot 7
TME8 Condicién de inicio del evento de tiempo 8
T.ON8 Tiempo de actividad del evento de tiempo 8
T.OF8 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 8
TME9 Condicion de inicio del evento de tiempo 9
T.ON9 Tiempo de actividad del evento de tiempo 9
T.OF9 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 9
TME10 Condicion de inicio del evento de tiempo 10
T.ON10 Tiempo de actividad del evento de tiempo 10
T.OF10 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 10
TME11 Condicion de inicio del evento de tiempo 11
T.ON11 Tiempo de actividad del evento de tiempo 11
T.OF11 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 11
TME12 Condicion de inicio del evento de tiempo 12
T.ON12 Tiempo de actividad del evento de tiempo 12
T.OF12 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 12
TME13 Condicion de inicio del evento de tiempo 13
T.ON13 Tiempo de actividad del evento de tiempo 13
T.OF13 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 13
TME14 Condicion de inicio del evento de tiempo 14
T.ON14 Tiempo de actividad del evento de tiempo 14
T.OF14 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 14
TME15 Condicion de inicio del evento de tiempo 15
T.ON15 Tiempo de actividad del evento de tiempo 15
T.OF15 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 15
TME16 Condicion de inicio del evento de tiempo 16
T.ON16 Tiempo de actividad del evento de tiempo 16
T.OF16 Tiempo de inactividad del evento de tiempo 16
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Operation  UP55A UTAdvanced.
Guide Controlador del programa

Guia de funcionamiento para el control de bucle Unico

YOKOGAWA ¢

Yokogawa Electric Corporation

Esta guia de funcionamiento describe las entradas clave para poner en funcionamiento UP55A.

Para obtener mas informacion acerca de las operaciones mediante entradas de contacto externas,
consulte “DI" de “6. Diagramas de cableado de terminales” en “Instalacion y cableado”.

Si no recuerda como llevar a cabo una operacion durante el ajuste, presione la tecla DISPLAY o la tecla
DISP una vez. Esto le mostrara la visualizacion (Visualizacion de funcionamiento) que aparece cuando
enciende el equipo.

La guia en pantalla se muestra en la Visualizacion de PV en la Visualizacion de ajuste de parametros.
Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE.

Visualizaciones de funcionamiento con propésito de control disponibles durante el funcionamiento
Ejecucion/cancelacion de sintonizacion automética

Seleccion del nimero de patrén del programa (PT.No)

Conmutacion entre RUN y RESET

Conmutacién entre AUTO y MAN

Manipulacién de salida de control en modo manual

Habilitar/deshabilitar el modo de retencion (HOLD) de funcionamiento del programa
Cambio de los puntos de ajuste del programa cuando esta en modo de retencién (HOLD)
9. Ejecucion de la funcién “avance” (ADV)

10. Conmutacion al funcionamiento en modo local (LOCAL)

11. Cambio de los puntos de ajuste durante el funcionamiento en modo local (LOCAL)

12. Conmutacion al funcionamiento en modo remoto (REMOTE)

13. Resolucion de problemas

O N OTAWN =

Muestra el valor de entrada medido en la visualizacion de PV.

Visualizacién de SP

Muestra el punto de ajuste objetivo (SP) en la visualizacion del punto de ajuste.
Muestra “SSP” durante el modo de restablecimiento.

Muestra “L.SP” durante el funcionamiento en modo local.

Muestra ‘R.SP” durante el funcionamiento en modo remoto.

Visualizaciéon TSP
Muestra el punto de ajuste objetivo final (TSP) en la visualizacion del punto
de ajuste solo durante el funcionamiento del programa.

Visualizacion del tiempo del segmento restante
Muestra el tiempo del segmento restante (R.TIM) en la visualizacion del
punto de ajuste durante el funcionamiento del programa.

Visualizacion de OUT / Visualizacién de OUT
de calentamiento/ventilacién

Muestra el valor de salida de control (OUT) en la visualizacion del punto de ajuste.
Muestra los valores de salida de control (C.H.) de los lados de calentamiento
y ventilacion en la visualizacion del punto de ajuste. (Se puede cambiar C.H.
en modo manual).

Visualizacion del numero del segmento
Muestra el nimero del segmento (SEG.N) para el cual el funcionamiento
esta en progreso y el nimero de segmentos incluidos en el patrén del
programa seleccionado.

Visualizacion de la repeticion restante

Muestra el nimero de repeticiones restantes (R.CYC) en la visualizacion
del punto de ajuste.

Esta pantalla se muestra solo cuando se ha configurado la funcion repetir.

Visualizacion del patrén del programa
Muestra el patrén del programa (vista general) en la visualizacion del punto de ajuste.
La visualizacion del patrén del programa se puede desplazar utilizando las
teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha.
Se puede visualizar el periodo rampa/espera.
Lol

/

= = - =, -

\

Después de mostrar la visualizacion del patrén del programa, presione la tecla DIS-
PLAY para mostrar las siguientes visualizaciones en modo condicional.
For details, see User's Manual (CD-ROM).

Tipos estandar, proporcional a la posicion y calentamiento/ventilacién
Visualizaciones SELECT 1 a 5 (que aparecen cuando esta registrado)

Visualizacién de entrada analégica (sélo visualizacion) (prefijado de fabrica: sin visualizacion)
Visualizacion de la salida del célculo proporcional de posicién (sélo visualizacién) (prefijado
de fabrica: sin visualizacion)

Visualizacién de nimero de PID (sélo visualizacién) (prefijado de fabrica: sin visualizacion)
Visualizaciones de estado de las alarmas 5 a 8 (que aparecen cuando esta registrado)
Visualizacion de corriente de la alarma 1 de interrupcién de calentador (sélo visua-
lizacién) (sélo para opcion alarma de interrupcién de calentador)

Visualizacion de corriente de la alarma 2 de interrupcién de calentador (sélo visua-
lizacién) (sélo para opcion alarma de interrupcién de calentador)

.

.

m Visualizacion de eventos
El evento de tiempo (TME), el evento de PV (PVE) y la alarma (AL) se muestran en la vi-
sualizacion del grafico de barras y en el indicador de eventos. (ajuste prefijado de fabrica)

—
1415
00000000

123 4.5 6 7 8PVE

Eventosde PV 1a8
Eventos de tiempo 1 a 16

m Diagrama de conmutacién de visualizacién de funcionamiento

3) Funcionamiento
en modo
(1({1(;" ™= de retencion

(1)1 ®)

—agmm (5) s Fncionamiento
(6) en modo remoto:

Funcionamiento
en modo local

6)
(6)

(1) Presione la tecla RUN durante 1 segundo.

(2) Presione la tecla RST durante 1 segundo.

(3) Presione la tecla MODE, seleccione HOLD=ENCENDIDO y presione la tecla SET/ENT.
(4) Presione la tecla MODE, seleccione HOLD=APAGADO y presione la tecla SET/ENT.
(5) Presione la tecla MODE, seleccione LOC=ON y presione la tecla SET/ENT.
(6) Presione la tecla MODE, seleccione REM=ON y presione la tecla SET/ENT.

*1: Para otro funcionamiento, al seleccionar
ADV=ENCENDIDO inicia el
funcionamiento del programa. En este
caso, el segmento avanza.

2. Ejecucion/cancelacion de sintonizacion automatica

La sintonizacion automatica se debe efectuar luego de configurar un punto de ajuste objetivo.
Asegurese de que el controlador esté en modo automatico (AUTO) y en modo ejecucion
(RUN) antes de la sintonizacion automatica. Para ajustar a AUTO, consulte “5. Conmutacion
entre AUTO y MAN", y para ajustar a RUN, consulte “4. Conmutacién entre RUN y RESET”.

Si el punto de ajuste se conoce con anterioridad o la sintonizacién automatica no
encuentra las constantes PID adecuadas, ajuste el PID manualmente. Para ajustar
el PID manualmente, consulte el Manual del usuario (CD-ROM).

No efectue la sintonizacion automatica para los siguientes procesos.

Sintonice el PID manualmente.

* Procesos con respuesta rapida como el control de velocidad

PRECAUCION de flujo y el control de presién.

* Procesos que no permiten que la salida se encienda y apague
incluso temporalmente.

* Procesos que prohiben cambios de salida bruscos en las val-
vulas de control (u otros accionadores).

* Procesos en los cuales la calidad del producto puede ser afec-
tada negativamente si los valores de PV fluctian mas alla de
sus rangos admitidos.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

2 YOKOGAWA +
.

la tecla PARA durante 3 segundos para
visualizar el meni MODE.

Se visualiza el parametro R.L
(interruptor REMOTE/LOCAL).

Se visualiza el parametro AT
(interruptor de sintonizacién automatica).

' Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajo hasta
AV visualizar el punto de ajuste requerido.

Parpadea durante la modificacion.

El rango de ajuste es de 1 a 8 (representan nimeros de grupo) o R.
Para realizar la sintonizacién automatica para PID del grupo 1, fije el
parametro AT en 1.

Para abandonar la sintonizacién automatica, ajue el pardametro a OFF.

v

Se registro el punto de ajuste.
Esto da comienzo a la sintonizacién automatica.

El limitador se puede ajustar a la salida durante
la sintonizacién automatica.

Para obtener mas detalles, consulte el
Manual del usuario (CD-ROM).

Durante la sintonizacion automatica:
* La luz MAN parpadea

* Aparece el simbolo OUT.
* Los valores de salida al 100,0% y al
0% se alternan en la pantalla.

— Se apaga la luz MAN, lo que indica que la
sintonizacion automatica finalizé
normalmente.

3. Seleccion del num

de patron del programa (PT.No)

El numero de patron del programa puede elegirse utilizando cualquiera de los
siguientes: (1) tecla, (2) parametro, (3) entrada de contacto y (4) comunicacién.
A continuaciéon se muestra un ejemplo del cambio del numero de patrén del pro-
grama (PTNO.) a 1 utilizando la tecla.
El nimero de patrén del programa puede elegirse cuando el controlador esta en el
modo RESET.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

2 'YOKOGAWA 4

La luz RST — o] Presione la tecla PTN.
se ilumina. clc @
@

3 YOKOGAWA &
.

/\V Presione las teclas de flecha
hacia arriba/abajo para visualizar
el punto de ajuste requerido.

Parpadea durante el cambio.

4. Conmutacion entre RUN y RESET

Se puede conmutar entre RUN y RESET utilizando cualquiera de los siguientes: (1)
tecla, (2) entrada de contacto, (3) parametro y (4) comunicacion.

A continuacion se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla.

Para obtener detalles sobre otros métodos de conmutacion y la visualizacion que
aparece cuando se inicia la operacion, consulte el Manual del usuario (CD-ROM).
Visualizacién en modo RUN

‘YOKOGAWA ¢

Punto de ajuste del programa

Numero y simbolo del segmento actual (SP)

—I Presione la tecla RUN durante 1 segundo. I

La luz PRG se ilumina.

D Se muestra la figura que se incluye a continuacién mientras la tecla
de flecha derecha se mantiene presionada.

L Numero de segmentos incluido en el patrén de
programa seleccionado.

Numero de segmento para el cual el funcionamiento esté en curso.

Visualizacion en modo RESET

YOKOGAWA ¢

— Iniciando punto de ajuste objetivo

.19 Ge .
'(DG' +——SSP del simbolo

L | Presione la tecla RST durante 1 segundo.
La luz PRG se ilumina:

Cuando se detiene el controlador, las entradas y las salidas son las siguientes:

entrada de PV
Salida de control

Muestra el valor de PV.

Cuando el parametro de seleccion de la zona PID (ZON) se
configura a la seleccién del segmento PID, el valor de salida
predeterminado para el grupo PID nimero 1 es salida. Cuando el
parametro de seleccion de la zona PID (ZON) se configura a otro
parametro que no sea la seleccién del segmento PID, el valor de
salida predeterminado para el nimero del grupo PID del que se
realiza el control de zona es salida.

Apaga la salida en caso de un evento.

Salida de eventos

Enciende la salida en caso de una alarma.

5. Conmutacion entre AUTO y MAN

Se puede conmutar entre AUTO y MAN utilizando cualquiera de las siguientes: (1)
tecla MODE,(2) entrada de contacto, (3) salida de contacto y (4) comunicacion.

A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacién utilizando la tecla MODE.
Cuando la funcién de conmutacion entre AUTO y MAN se asigna a la entrada de
contacto y la entrada de contacto estd ENCENDIDA, no se puede efectuar la con-
mutacién por accién de tecla.

Para obtener mas detalles, consulte el Manual del usuario (CD-ROM).

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

2 YOKOGAWA ¢
.

Salida de alarma

Presione la tecla MODE varias veces.

Muestra “MODE MAN” en el modo AUTO.
Muestra “MODE AUTO” en el modo MAN.

La luz MAN se ilumina en el modo MAN.

Cuando se cambia de AUTO a MAN, se mantiene el valor de salida de control en modo
AUTO. El controlador puede funcionar manualmente desde el valor de retencion.

Si se ajusta la salida prefijada manual (parametro MPON # OFF), se puede operar
el controlador manualmente desde el valor de salida arbitrario (parametros MPO1 a
MPO5).
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6. Manipulacién de salida de control en modo manual

NOTA

En modo manual, la salida de control se manipula operando las teclas (el valor se
cambia usando las teclas de flecha hacia arriba/abajo, que luego sale como esta).
Incluso si no se presiona la tecla SET/ENTER, el valor de salida de control cambia
de acuerdo con el valor que se muestra.

En modo RESET (cuando se enciende la luz de RST), la salida de control no se puede manipular.

YOKOGAWA 4 Tecla de flecha hacia arriba: aumenta la salida de control.

Tecla de flecha hacia abajo: disminuye la salida de control.

En el control proporcional de la posicién.
Tecla de flecha hacia arriba; abre la valvula.
Tecla de flecha hacia abajo; cierra la valvula.
Salida; sélo mientras se presiona una tecla.
OUT; abertura de la valvula (0-100%)

La luz MAN se ilumina.

La manipulacién de la salida en el control
proporcional de la posicién no se encuentra
restringida por limitadores de salida (OH, OL).

Funcionamiento manual en control de calentamiento/ventilacién

m
I— Salida de control del lado de calentamiento
Simbolo del lado de calentamiento
Salida de control del lado de ventilacion

Simbolo del lado de ventilacién
Numero de patrén del programa (PTNO.) objetivo

Tecla de flecha hacia arriba: disminuye la salida de control del lado de ventilacion y
conjuntamente incrementa la salida de control del lado de calentamiento.
Tecla de flecha hacia abajo: incrementa la salida de control del lado de ventilacion y
conjuntamente disminuye la salida de control del lado de calentamiento.
(No se presentan ninguna de las salidas del lado de calentamiento ni del lado de ventila-
cién, o ambas estan presentes de acuerdo al ajuste de la banda inactiva).
Salida actual (%) Salida actual (%)
100 100

\ Salida manipulada | Salida manipulada/

del lado de del lado de . '
ventilacion calentamiento Salida manipulada del Salida manipulada del
lado de ventilacion lado de calentamiento

-12,4 0 | 12,4 -124 0 12,4

Salida de calculo de control Salida de calculo de control
DB=24,8 Banda inactiva: Funcionamiento del parémetro DB DB= -24,8

La salida manipulada cambia cuando
una banda inactiva es positiva (+)

La salida manipulada cambia cuando
una banda inactiva es negativa (-)

7. Habilitar/deshabilitar el modo de retencion (HOLD) de funcionamiento del programa

Se puede habilitar/deshabilitar el modo de retencién de funcionamiento del pro-
grama durante el funcionamiento del programa utilizando cualquiera de las (1) tecla
MODO, (2) parametro, (3) entrada de contacto y (4) comunicacion.

A continuacion se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla MODE.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

2 YOKOGAWA ¢

(Pausa/cancelacion de la liberacién del
funcionamiento del programa) (durante el
funcionamiento del programa).

Muestra “HOLD ON” en el modo PROG.
Muestra “HOLD OFF” en el modo HOLD.

N /,/‘\
' Presione la tecla SET/ENTER. @}
v

4.

La luz HLD se ilumina en el modo HOLD.

[> Se muestra la figura que se incluye a
continuacién mientras la tecla de flecha
derecha se mantiene presionada.

l

El niumero de segmentos incluidos en
el patrén del programa seleccionado.
El numero de segmento para el cual
el funcionamiento esta en progreso.

Otros procedimientos de funcionamiento para deshabilitar el modo de retencion:

(1) Presione la tecla RUN por 1 segundo durante el funcionamiento en modo de re-
tencion. En este caso, el controlador reanuda el funcionamiento del programa.

(2) Ejecuta la funcion “avance” durante el funcionamiento en el modo de retencion.
En este caso, el segmento avanza.

8. Cambio de los puntos de ajuste del programa cuando esté en modo de retencion (HOLD)

Los siguientes procedimientos de funcionamiento modifican el punto de ajuste del

programa del segmento de espera durante el funcionamiento en el modo de retencién.
El programa comienza a funcionar cuando se libera la retencién luego de cambiar el
punto de ajuste del programa.

1.

Presione las teclas de flecha hacia arriba/abajo para
visualizar el punto de ajuste requerido.

Se puede realizar el “avance” durante el funcionamiento del programa utilizando cualqui-
era de las (1) tecla MODO, (2) parametro, (3) entrada de contacto y (4) comunicacion.
siguientes: (1) tecla MODO, (2) parametro, (3) entrada de contacto y (4) comunicacion.
A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla MODE.

Al ejecutar la funcion “avance” durante el funcionamiento en el modo de retencion,
este Ultimo esta deshabilitado.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

2.
Presione la tecla MODE.
3 Se muestra ADV (avance de segmento) (durante el
- funcionamiento del programa).
. L g
7\ =
¥ Fresione la tecla SETENTER. <>
4. 'YOKOGAWA 4 Sy

El segmento avanza.

10. Conmutacion al funcionamiento en modo local (LOCAL)

La conmutacién al modo local puede realizarse utilizando cualquiera de los siguientes:
(1) tecla MODE (tecla de funcion del usuario), (2) parametro, (3) entrada de contacto
y (4) comunicacion.

A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla MODE.

1. Muestre la Visualizacién de funcionamiento.

2 YOKOGAWA ¢

£ Presione la tecla MODE varias veces.
@|® (@i ]

Se muestra “LSP” cuando el
funcionamiento es en modo local.

e ®
‘00

11.  Cambio de los puntos de ajuste durante el funcionamiento en modo local (LOCAL)

Los siguientes procedimientos de funcionamiento modifican los puntos de ajuste
durante el funcionamiento en modo local.

l I ’_l Se muestra “LSP” cuando el
j ’tll ’t/ l///' funcionamiento es en modo local.

2.
L)
4.

13. Resoluci
m Flujo de la resolucion de problemas

Si la Visualizacion de funcionamiento no aparece luego de encender la energia del controlador, verifique los procedimientos en el siguiente diagrama de flujo.

de problemas

Si un problema parece ser complicado, comuniquese con nuestros representantes de ventas.

¢El controlador es
defectuoso?

YES

Y

12. Conmutacion al funcionamiento en modo remoto (REMOTE)

La conmutacién al modo local puede realizarse utilizando cualquiera de los siguientes:
(1) tecla MODE (tecla de funcion del usuario), (2) parametro, (3) entrada de contacto
y (4) comunicacion.

A continuacién se muestra un ejemplo de conmutacion utilizando la tecla MODE.

1. Muestre la Visualizacion de funcionamiento.

2 YOKOGAWA

Presione la tecla MODE varias veces.

3. Se muestra REM (funcionamiento remoto).
I
71\ A
' Presione la tecla SET/ENTER.
4- 'YOKOGAWA 4 &P

C oo
Muestra “R.SP” durante

el funcionamiento en
modo remoto.

®® A
‘oo &

m Soluciones si se produce una falla
de energia durante las operaciones

« Falla de energia instantdnea a menos de
20 ms.
No se detecta una falla de energia. Conti-

nua el funcionamiento normal.

; ;Fallo el ; 5 s Falld | ; Fallo |
7Se encuentra ¢ralo ¢Fallo la ¢Fallé la ¢rallo la . i ima-
completamente funcionamiento de visualizacion?* sefval de E/S? comunicacion? Falla de energia por menos de'aproxma
nactivo? latecla? damente 5 segundos, o por mas de este
YES tiempo.

Afecta los “ajustes” y el “estado del funcio-

’ - ) Apague el suministro de Verifique las Verifique las namiento”.
I::/setneﬁr?*rtjwﬁ ;Iefs;aé)ele:;ieordg Verifique el ajuste de energia y luego, especificaciones de E/S del especificaciones del Para obtener mas detalles. consulte el Ma-

gia. blogueo de teclas. enciéndalo nuevamente. controlador. controlador. :

v

nual del usuario (CD-ROM).

Verifique el voltaje
del suministro.

Verifique las especificaciones y
la polaridad de los dispositivos
nectados.

NOTA

A

v D]

* EI LCD (una pantalla de cristal liquido) se utiliza

para la parte de la pantalla de este producto.
\ 4 EI LCD tiene una caracteristica que hace que la accion
YES | Cancele el ajuste.| e la pantalla aparezca tarde a bajas temperaturas.
Ademas, el deterioro por envejecimiento provoca la
degradacion de la luminosidad y el contraste.
Sin embargo, la funcion de control no se ve afectada.

v Tome nota de los ajustes de los parametros
( Sin capacidad de) Ver”efl‘gggr']%%ggrggr‘ﬁg°s para una solicitud de reparacion.
comunicacion. comunicacion.

m Para ver los errores en el
encendido y durante el
funcionamiento, consulte
“Instalacion” en este manual.

Verifique el cableado
de la comunicacion.

Verifique las especificaciones
de los dispositivos de la
comunicacion.

v
omuniquese con nosotros Problema
para su reparacion. ) resuelto.
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B Parametro SELECT

B Parametro de ajuste del programa

B Parametro de ajuste relacionado con SP

8peratlon gPStSAI dor del U7mu|lancem Simbolo del menu: £ 5 (CSs) Simbolo del menu: (FFfJL; PROG > P TN[] PTNO. (=1 a 30) > GE 5[] SEGNO. (=1 a 99)) Simbolo del mend: 5P (sPs)
uide ontrolador del programa Simbolo del . . Valor |Ajustedel| Nivel de Simbolo del Valor [A " - - -
, . . , . 4 i juste del | Nivel de Simbolo del A . Val Ajuste del | Nivel d
Guia de funcionamiento para el control de bucle tinico parametro | NomPre del parametro Rango de ajuste inicial | usuario |visualzacion parametro | Nombre del pardmetro Rango de ajuste Tt | Gz | paramatro. | Nombre del parametro Rango de ajuste bl | e o W e
z i ji 4 i OFF do): Deshabilitar (Energi
Pa ramet ros S;)';“'g[or:fét?: l SELECCIONAR paréme- E:pag gt:::éﬂé: Z:Ir;Irea;aé?)?gﬁ\lrzgls;\;lz(:&al 0 T_ab\a ¢ | EASY 1: Lir:wéillzagl?o g)e P\??Z?L;%%re(bgjirggﬁ\?) P MS Método de entrada remota E%TVIVH entrada (analoglca ausilar) remota RSP
: tro10a19 iy ' contnuacion 3: Limite alto de SP, 4: Limite bajo de SP, (RMS) via comunicacién
registrado del usuario (CD-ROM). 5: Limite alto de desviacion, FF
: Limi viacion, L )
YOKOGAWA [Parametro | n=10 | n=11 | n=12 | n=13 | n=14 | n=15 | n=16 | n=17 | n=18 | n=19 | 6: Limite bajo de desviacion, RrLy | Tiodeentadaremota | OFF, 121205 OFF
7: Limites alto y bajo de desviacion,
3 . ) . . 3 Para el registro de SELECCIONAR parametros, consulte el Manual del usuario (CD-ROM). PrTyla 0: Limite bai o RT elacion de entrada remota | de entrada remota '
10: Limite bajo de SP objetivo (RT) 0,001 29,999
Esta guia de funcionamiento describe brevemente las funciones de los parametros. P TYE | Tipo de eventos de PV 1a8 | 11: Limite alto de desviacion de SP objetivo OFF : ’
Los simbolos de parametro que se enumeran a continuacién estan ordenados segin H Parametro de ajuste del programa (PV.TY1a 12: Limite bajo de desviacion de SP objetivo, o . 0,0 % del
aparecen en la visualizacién en cada grupo de simbolos del menu. ) N T - " PV.TY8) 13: Limites alto y bajo de desviacién de SP objeivo, FRS Polarizacwn de entrada j Og\? aE SJSOO % del rango de entrada rantgodde
Ademas, cada tabla de parametros presenta una columna de “Ajuste del usuario” Simbolo del mend: (FP]f; PROG > P T}I[] PTNO. (=012 30) > G [3}[] SEGNO. (=00)) b Eﬁséﬁi{?emé’?ﬁﬁ“«'ée"éﬁé’»i'mfﬂ‘n?éi’féfo S erVEss GV
donde puede registrar sus puntos de ajuste cuando los define en el controlador. La Simbolo del |\ el parametro Rango de ajuste Valor | Ajustedel | Nivel de 17: FUERA el limite alto del lado de ventiacion El seguimiento se efectiia cuando el modo
guia en pantalla se muestra en la Visualizacién de PV en la Visualizacion de ajuste de parametro . inicial | usuario | visualizacién 18: FUERA del limite bajo del lado de ventilacion Selecgion d imiento de | @mbia de Remoto a Local. (EI punto de sTD
parametros. Esta guia se puede encender/apagar con la tecla MODE. 0,02 100.0% del rango de entrada do PV (U * Agregar 100 para “desenergizado’. Por SPE ap oion de seguimienio €8 | ajusie local hace un seguimiento del punto |  OFF
55F Punto de ajuste objetivo inicial | 0:0.2 100.0% del rango de entrada de PV (EU) | p ) ejemplo, cuando el limite alto de PV esta (SPT) de ajuste del programa o del remoto.
v = Z (SSP) y ! (Rango de ajuste: PRLa PRH) desenergizado, el ajuste es 101 ! g )
Pa ram etl"OS d e fu ncionamie ntO SSP: El funcionamiento del programa comien- ey Defina un valor de visualizacién del punto de Cporr;sgur\ate 0:00 @ 999:59 (“hora:minuto” o “minuto:
2a con el punto de ajuste objetivo inicial. Pl E[ la ajuste de la alarma de PV, la alarma de SP, la macion” | STD 5& M Hora de inicio de funciona- | segundo” (uso comun del instrumento)
: RAMP: Inicio de PV priorizado por rampa EASY Punto de ajuste de eventos de | alarma de desviacion o la alarma de salida miento del * Utilice el parametro TMU fijar I 0.00
Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA durante 3 segundos para T i - TIME: Inicio de PV priorizado por tiempo P E [ B - 0 | eneste (S.T™) iento del programa ilice el parametro para fijar la
Codi P por tiemp V1ag - I I
R . L. . . X R L. H igo de inicio LSP: Inici o local SSP (PVEV1a a 9999 a 30000 (establezca un valor dentro del manual unidad de tiempo.
moverse desde la Visualizacion de funcionamiento a la Visualizacion de ajuste de pa- STC) Rep m%zm%d% fecrfm PVEVS rango de entrada.) ’ OFF 401 No sliminad
rérlnetro Ide Vfuncionamiento. Presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez para *No se puede seleccionar STC=TIME cuando ) La posicidn del punto decimal depende del tipo de entrada. ON éﬁﬁiﬁ;‘i;ﬁj; E‘;;.':;'QS (og'stamezca
volver a la Visualizacion del funcionamiento. el parmetro SEG.T es TM.RT. '_f'E I'a el patron del programa antes de reini-
ion el nc < WG T Condicion de incio delos | ON (encendido} Iniio del estado ENCENDIDO PNE  |Eliminacion del numero | _car el fundionamiento delprograma) | -y
Mant rosi da la tecla PARAMETER durante 3 I DISPLAY Wi ? W ia Funcion de espera ENCENDI- | OFF (apagado): Deshabiltar #A%IE eventos de tiempo 12 16 OFF((apagadO)): Inicio del estado APAGADO | OFF (PNC) | de patron de programa | * El controlador restablece (elimina) el
lantenga presionada la tecla urante T 5“5 p pagado): Desha OFF a ndmero del patron del programa en la
segundos. T 1 (WTSWa DA/APAGADA 1a 5 ON (encendido): Habilitar TME16) visualizacién de funcionamiento a “0” al
- final del funcionamiento del programa.
> [Fros J——> e |47 wrsws T
Dtecla tecla T L - i -1 No registrado
< 4> NLJJ’D la 5,0% del TDF IE Tiempo de acividad de los 0:01a 9%9:59 “hora:minuto” o “minuto:segundo’ -
7 eventos de tiempo 12 16 ( gundo’) 4 H HP4
Tecla SETENTER WILIPS | Zona deespera delado rengode (ronta * Disponible solamente dentro del tiempo de B Parametro de ajuste de la funcién de alarma
(WZ.UP1 a N16) segmento.
1ad0 WZ.UP5 de PV * APAGADO cuando el modo de funcionamien- Simbolo del mena: [ M (ALRM
Tecla ) LTI
Tecla + PARAMETER = 0,0 a 10,0% del rango de entrada de PV (UE) TDF la to se cambia al modo, salvo el funcionamien- = - -
SETIENTER | | Tecka SETENTER oo Wila 5,0% del TIF /E Tiempo de inactvidad delos | 10 del programa. o Sfmbolodel ||y 1 o del parametro Rango de ajuste Valor | Ajustedel | Nivelde
01a gg WL 5 | Zona de espera de lado inferior rango de (TOF1a | eventos detiempo 12 16 Utiice el pardmetro TMU para fijar la unidad N parametro inicial | usuario | visualizacion
§ Hiteen eiow | L oo B EHY 12 T
PARAMETER LOS TD ;
o El evento de PV y el evento de tiempo estan disponibles solamente durante el funcionamiento del programa. Histéresis de eventos 1a 8 enun porceqtaje de 0,0a 100,00%. 0,5 STD
5 La Visualizacién TTh OFF (apagado): Sin funcion 9 El valor de ajuste (%) es para la banda ’
Parametro p4Parametro, Parametro ; N i1 1 / a 0:00 a 999:59 (“horazminuto” 0 “minuto:sequndo” Los parametros del evento PV se muestran en orden: evento de PV 1 (PV.TY1, PV.EV1), evento de PV 2, evento (EHY1 a ] 0) €S P
. del menuy la ( g ) del rango de entrada de PV y la banda de
: . : Visualizacién de TMS Tiempo de espera a5 * Disponible solamente para el tiempo de OFF de PV 3, y asi sucesivamente. EHY8) salida 9 Y
Vtecla . Vtecla . Vtecla . ajuste de (WTTMTa . ﬁ?&igae?g;?écggggI‘?!\slll.ilnpg?asfeij%?;nﬁidad Los parametros del evento de tiempo se muestran en orden: evento de tiempo 1 (TME1, T.ON1, T.OF 1), evento - - -
FINAL del FINFINAL del FINAL del| parametros se WT.TM5) de tiem : h de tiempo 2, evento de tiempo 3, y asi sucesivamente. Estas alarmas funcionan independiente-
i po. (Comun en el instrumento). mente del modo de funcionamiento.
parametro pal Parametro parametro| 2terman en un . . E ar -
atron lar. r stablezca un valor de 5 digitos en el
, . . clrear F.L L"’El_ Numero de ciclos de repeticion | 0 a 999, CONT (numero ilimitado de veces). 0 u Parametro de aj USte Iocal siguiente orden.
Los grupos de parametros se pueden alternar mediante las teclas<{, [>. (R.CYCL) Simbolo del mend: | {1~ (LOC) [Tipo de alarma: 2 digitos (consulte a
Cambie a la Visualizacion de ajuste de parametro de configuracion: PS TP T | Namero de segmento de inicio Lot continuacién)] + [Sin (0) o Con (1) Accién en
: : ) el 1 i i i espera] + [Energizado (0) o Desenergizado
Man_tenga presm?nada la tecla PARAMETER v la tecla de flecha hacia la (R.STRT) del ciclo de repeticion 1299 S;;::::-Inzt‘::l Nombre del parametro Rango de ajuste i:?(l:?; AL';':H?I vis’:lavl?zl:gén (1)’])+ [}\cc[\o'n dg\ segur(o)(0/1/2/3/4)] ¢ AL ALS:
izquierda simultaneamente durante 3 segundos. PENT | Nimerode seqmento fraldel | 1 <RSTRT<REND<99 Para obtener detalles sobre la accion del | ;.
(REND) ciclo de repeticion 1 "_ Punto de ajuste obietivo local 0,0:a100,0% del rango de entrada de PV (EU) PRL seguro, consulte el Manual del usuario de PV
Configuracion (LSP) Jusie o) (Rango de ajuste: PRL a PRH) (CD-ROM). (901)
Cuando se elije el patron 2 del programa (retransmision) (PT2.G=ON), también se muestra el segundo bucle Defina un ntmero de grupo de PID para utiizar. Tipo de alarma: 2 digitos Sin
- Para seleccionar el ajuste de parametro que se muestra como el valor inicial, presio- para el parametro SSP. (La luz LP2 se ilumina.) y ] 1a8 EASY 00: Deshabilitada Accion en
ne la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente pardmetro. \?vezTJlf:'eftrzaT_ gf)pg(rjim;z%z reslgrcz?:gssvcsgi Isaufélgsci:?anmdeenf;pera en orden: 1er. grupo (WT.SW1, WT.TM1, o Seleccion de numero de PID | * Disponible solamente para el L.PID cuando 01: limite alto de PV espera (0)
- Para modificar y definir el ajuste del parametro, presione la tecla SET/ENTER y el pun- ' ' ' ' LpiD) | Pres fnconamientoen | ZON=0 %jgao en“seleccion de PD local s | | gg :',m‘:e bﬁ"’:espp,’ Energi-
to de ajuste comenzara a parpadear. El estado intermitente le permite realizar cambios iona el PID local i i gl zado (0)
. ™ . . L . 3 i " T 04: limite bajo de SP Accid
(modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha para B Parametro de aJUSte del programa de los modos de funcionamiento. 05: limite aIt{) de desviacion sec;ﬂ?g;
cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para registrar el ajuste. Simbolo del menu: (PRI PROG > A TN PTNO. (=01 a 30) > § £ [3/4[] SEGNO. (=01 a 99)) OFF (apagado): Deshabiltar 06: limite bajo de desviacion
) d ) (Energizado) Tipo de al 1a8 07: limites alto y bajo de desviacion
Tenga en cuenta que hay algunos parametros que no se muestran dependiendo del Simbolo del . ’ Valor | Ajuste del | Nivel de 1: Limite alto de PV, 2: Limite bajo de PV, E}i?np?o?,:lran:;a 1a 08: desviacion dyentri) de los limites alto y bajo | AL2, AL4:
o - : arametro | Nombre del parametro Rango de ajuste inicial io | visualizacio 3: Limite alto de SP, 4: Limite bajo de SP, 09: limite alto de SP obieti il
modelo y los cédigos de sufijo, el modo de control (CTLM), el tipo de control (CNT), etc. P inicial | usuario |visualizacién 5: Limite alto de desviacion, o I! TI ; o de SP" ;,e ;.V" Limite
’ - 6: Limite bajo de desviacion ! la - imite bajo de SP 0bjetvo - bajo de
. . i SID Punto de ajuste objetivo final 0,0.a 100,0% del rango de entrada de PV (EU) | p | e oa ; W H’- J Tipo de | 11:limite alto de desviacion de SP objetivo | PV (02)
| | Modo de fu nC|onam|ento (TSP) (Rango de ajuste: PRL a PRH) . 7: Limites _altu y bajo de desviacion, ” S " o - (
8: Desviacion dentro de los limites alto y bajo, L Accion del seguro alarma | 12: limite bajo de desviacion de SP objetivo Sin
i . -: No registrado 9: Limite alto de SP objetivo, o (AL1 aAL8) Energizado/ 13: limites alto y bajo de desviacion de SP | Accién en
Simbolo del menu: MUdE (MODE) 020 al9%9 :59 (“g\lora mlnulto“ 0 “mlnutgégg#ngﬁw)E lkYla 10: Limite bajo de SP objetivo Desenergizado objetivo espera (0)
- " " TI M * Ajuste disponible para el pardmetro Y + Limil ion d i Accion en 14: desviacion de SP objetivo dentro de los i-
Simbolo del 5 : Valor |Ajustedel [ Nivel de N E Ajuste de tiempo del segmento | * Utilice el parametro TMU para fijar la unidad - LE HH Tipo de evento local 128 11: Limite alto de desviacidn de SPobjefivo, | Al ™ 00} Energi
parametro Rombciieliparamets Rangclelaiiste inicial | usuario | visualizacion (TlME de tiempo. (Comuin en el instrumento). (LTY1a 12: Limite beio de desviacion de SP abjetivo, espera : limites alto y bajo zado (0)
* Si el ajuste es 0,00, TSP cambia en el orden LTY8) 13 lelte_s a_\tg y bajo de dgsv_lacwon de SP om'e(\\_/o, 15: FUERA del limite alto Accion EASY
m D' Pausalcancelacién de la oN (encend?;t;im;aet‘lsa del programa. de los pasos luego de un periodo de control. 14: Dlteswél‘)c"on de SP objetivo dentro del limite sTD 16: FUERA del limite bajo del
" i X - altoy bajo, 17: FUERA del limite alto del lado de
(HLC’)’[D) liberacion del funcionamiento OFF (apagado): Cancelacién de liberacién OFF - No registrado 15: FUERA del limite alto, i seguro (0) [ Tablaa
del programa (reinicio del funcionamiento del programa) Rampa: 0,0 100,0% del rango de entrada de Consulte 16: FUERA del limite bajo, ventlacion continuacion
PV (EUS)/ 1 hora o 1 minuto Prog'ra; EASY 17- FUERA del limite altojdél ado de ventilacion 18: FUEBA gel limite bajo del lado de
[= Visualzacion durante el funcionamiento del programa ESPEF% 0:00 2 999:59 (*hora:minuto™ o “minuto: macwtn 18: FUERA dellimite bajo delado de ventiacion  ventlacion - AL5a
4 Avance de segmento Establecido como “ADV = ON (encendido)’ para - segundo’) , en este A 100 para “d izado”. P 19: limite alto de PV de entrada analogica AL8:
(ADV) avanzar del segmento actual al segmento siguiente. * Ajuste disponible para el parametro SEG. manual. gregar 1)) para Cosenergizeco - or 20: limite bajo de PV de entrada analégica
g g g T MP 7 Ajuste del gradiente en rampa | T=TM.RT. . ejemplo, cuando el limite alto de PV esta 21: limito al ) do RSP d g I'g v no se
RESET: Detencicn del funcionamiento del programa (TM.RT) | del segmento * Utiice el parametro TMU para fiar la unidad desenergizado, el ajuste es 101. 2 imio all de RSP Je entado analogica | muestra
i " ! de tiempo. (Comun en el instrumento). sualizacid - limite bajo de '€ entrada analogica | para el
/ '(A%g'éc- Modo de funcionamiento | oG o de nconariento del prograna | peggy Porcada ot THUCH . Por eace L EV , a B i e, 23: imite o de AIN2 de enlrada analdgica | prefiado
REM: Inicio del funcionamiento en modo remoto [mr]ulo“TMU—lV‘!M‘SS i Punto de ajuste de evento local | alarma de desviacion o la alarma de salida. % I\'mne bajo de AIN2 de entrada 3"3'99_‘03 de fabrica
Sise fija en 0,0% del rango de entrada, o siel 0 25: limite alto de AIN4 de entrada analégica
tiempo de seqmento es 0:00, el progr: ] 1a8. -19999 a 30000 (establezca un valor dentro SN 9
N " lemp gmento es 000, el programa pasa a |— EV1 a 26: limite bajo de AIN4 de entrada analogica
AaM Interruptor AUTO/MAN Q%LO: mgd" automaico MAN siguiente segmento luego de n periodo de contrl LEV8) fel rangoddf er;";d-a)'ld o del oo do et 27- limite alto de entrada de retroalimentacion
(AM) - modo manual SPI d ~ - a8 a posicion del punto decimal depende del tipo de entrada. : Imite all 10
Seleccion de nimero de PID 28: limite bajo de entrada de retroalimentacion
2 * El numero de PID se puede fijar cuando el 1 Cuando se elije el patron 2 del programa (retransmision) (PT2.G=0ON), también se muestra el segundo bucle - ;
S.PID del segmento 70N = A na (re . d 29: velocidad de PV
PN | Seleccion de nimero de patrén | 0: No se selecciond un pairdn del programa 0 ¢ ) pardmelro ZON =0 — para el parametro LSP. (La luz LP2 se ilumina.) 30: diagndstico de fallas
(PTNO.) del programa 1a30 CONT: Conmutacidn para continuacién Los parametros del evento local se muestran en orden: evento local 1 (L.TY1, L.EV1), evento local 2, evento 31: FALLA
HOLD: Conmutacién de espera (el contro- local 3, y asi sucesivamente.
lador retiene el punto de ajuste de fin de Y et
) o |1a% » EASY segmento cuando el segmento ya ha sido VE [ a Punto de ajuste de 1a 8 )
55}: Nimero del segmento de inicio | El valor de ajuste vuelve a 1" cuandoel 1 completado, para realizar el control). L, . . del tiempo de la alarma | 0,01 a 99,59 (minuto.segundo) 1,00
ST)  |del programa funcionamiento del programa (PROG) cambia LOCAL: Conmutacién a modo local (el contro- m Parametro de ajuste del punto de ajuste de la alarma y SP (V115 5rg) |de velocidad de PV
aRESET, LOCAL o REM. lador conmuta a un punto de ajuste local Simbolo del HL AL
; ; . cuando el segmento ha sido completado). imbolo del menu: Establezca un valor de visua-
%Ngga\l;ei-egos veces, 5: Cinco veces, REM: Conmutacién a modo remoto (el contro- ST e i el Tk , lizacién de punto de ajuste de
it " . X lador conmuta a un punto de ajuste remoto imbolo de c A alor | Ajuste del ivel de L PP
P}_—, I | Avance delfuncionamient ce Utiice esta funcidn al verificar el ajuste del paron cuando el segmento ha sido completado). parametro Nombre del parametro Rango de ajuste inicial | usuario | visualizaci Hila Histéresis de alarma m%tgggsféoooo (Establezca un 10
rograma del programa. Sdlo el tiempo de segmento y el 1 W.SW1 a W.SW5: Espera durante la conmuta- Consulte - —— 1a8 or ol A
(PFWD)  [Prog evento de tiempo pueden ser mas répidos. I cion entre segmentos. “Progra- Defina un valor de visualizacion del punto de (HY17aHY8) valor dentro del rango de entrada).
* El funcionamiento vuelve a la velocidad UL Codigo de union W.IV1 a W.IV5: Espera dentro del intervalo de | CONT | macion” STD ajuste de la alarma de PV, la alarma de SP, La posicion de punto decimal
normal luego del avance. (JC) un segmento. en este p la alarma de desviacion, la alarma de salida depende del tipo de entrada.
W.SL1 a W.SL5: Conmutacion entre segmentos manual. la Punto de ajuste de la 0 la alarma de velocidad. 0 Tablaa EASY Una salida de alarma esta ENCEN-
WOZFS:iefzzalg‘r‘llzd:inlonizacwdn automética. El I(glcaclogégr:zgoerlcsoengr?nus:gtg ;Q r‘\):nst\god ic?rj#psllee- (A1aAg)  |aamaias ;;ggggd: 22222&5?9%& un velor detfo e e dihl la Temporizador de retardo | DIDA cuando el temporizador de
Interruptor de sintonizacion | resultado de la sintonizacion se almacenaen | tado luego de la liberacion.) (5 grupos) La posicion del punto decimal depende del JYNE | de conexion de alarma | retardo expira luego de que se alcan-| 0,00
(AT) automatica el PID numerado especificado. FF W.SR1 a W.SR5: Conmutacion del segmento tipo de entrada (DYNT a DYN8) 1a8 za el punto de ajuste de la alarma.
R: el resultado de la sintonizacion se almacena (el controlador conmuta a un punto de ajuste 0,00 a 99,59 (minuto.segundo) STD
en el PID de desviacion de referencia. {grrir:)o\fecg%aggcl’aelliI;:r%rgi’)m (’éagﬁrﬁgogmple' Use la siguiente tabla para registrar los puntos de ajuste de la alarma y SP. amd 0: siempre activa
Se muestra el nimero de grupo de PID que se PLK.1 a PLK.30: Vinculado a los patrones 1 a 30. Parametro n=1 n=2 n=3 n=4 n=5 n=6 n=7 n=8 AMG Modo de alarma 1:no activa en modo RESET 0
=] 4 Nimero de PID selecciona. ; INS.: Permite agregar un segmento al final de " ( ) 2:no activa en modo RESET o MAN
iacio to especificado. n
(PID) 1a8, R: el grupo de PID de desviacion de un segmen .
referencia DEL.: Permite borrar un segmento especificado.

Cuando se elije el patrén 2 del programa (retransmision) (PT2.G=ON), también se muestra el segundo bucle
para el parametro TSP. (La luz LP2 se ilumina.)
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Para el parametro de ajuste de la funcién de alarma, se muestran 4 alarmas para el prefijado de fabrica.

Salida prefijada
Salida prefijada del lado de

En modo RESET, se puede generar sali-
da de control fija. En control proporcional

Establezca una desviacion para SP. El PID
para desviacion de referencia se utiliza si

B Parametro de ajuste de la funcién de control
Simbolo de menu: EkL (CTL)

Simbolo del
parametro

Nombre del parametro

Rango de ajuste

Valor
inicial

Ajuste del
usuario

Nivel de
visualizacion

5
4
=}
=

Modo de control

Cuando use controles diferentes del

control de bucle Unico, consulte el

Manual del usuario (CD).

SGL: control de bucle tnico

CAS1: control de bucle primario de
cascada

CAS: control de cascada

PVSW: control de bucle con cambio de PV

PVSEL: control de bucle con selector
automético de PV

SGL

STD

Tipo de control

PID: control PID

ONOF: control de ENCENDIDO/APA-
GADO (1 punto de histéresis)

ONOF2: control de ENCENDIDO/APA-
GADO (2 puntos de histéresis)

HI/C: control de calentamiento/ventilacion

PID

EASY

ZON

(ZON)

Seleccion de zona de PID

: Seleccion de PID del segmento

: seleccion de zona de PID (seleccion
por PV)

: seleccion de zona de PID (seleccion
por SP objetivo)

: seleccion de ntimero de grupos de SP 2

: seleccion de zona de PID
(seleccion por SP)

5: seleccion de PID local

* Si se establece “Seleccion de PID del seg-
mento”, se permite que las constantes PID
sean seleccionadas para cada segmento.

* Si se establece “Seleccion de zona de
PID”, se seleccionan automaticamente las
constantes PID de acuerdo con el rango
establecido en el Punto de referencia.

* Si se establece “Seleccion de PID local”,

se selecciona el PID local independiente-

mente de los modos de funcionamiento.

N O —Oo

B ow

STD

Método de ajuste del
segmento

TIME: Ajuste de tiempo del segmento

TM.RT: Ajuste del gradiente en rampa

del segmento

* Nota: un cambio de ajuste elimina un
patron del programa.

TIME

Unidad de tiempo del
programa

HH:MM: hora:minuto
MM:SS: minuto:segundo

HH.MM

EASY

(PT2.G)

Retransmision del patron
2 del programa

OFF (apagado): No utilizado.
ON (encendido): Utilizado.

* El controlador puede utilizarse como
generador de patrones de programa.
* Los tipos de salida de retransmision (RTS,

0O1RS 0 02RS) deben fijarse a SP2.

OFF

SMP

(SMP)

Periodo de muestreo de
entrada (periodo de control)

100: 100 ms, 200: 200 ms

200

STD

B Parametro de ajuste de entrada de PV
Simbolo del mena: P’ (PV)

Simbolo del
parametro

Nombre del parametro

Rango de ajuste

Valor
inicial

Ajuste del
usuario

Nivel de
visualizacion

El nimero de alarmas se puede cambiar usando el pardmetro de configuracién ALNO. (nUmero € iro "¢ 0,0 % ! g€t !
. . . (PO) calentamiento (en control de | de la posicion, se puede fijar la abertura Rdtl o ) existe una desw?mon mayor que la desvia-
de alarmas). Para cambiar el nimero de alarmas, consulte el Manual del usuario (CD-ROM). calentamientolventilacion) | de la valvula; -5,0 a 105,0 % EASY AL Desviacion de referencia 822 dg regeg;ﬂms prefijada. OFF STD
- - - - - - - - - : deshabilitada
Parametro n=1 n=2 n=3 n=4 n=5 n=6 n=7 n=8 Salida prefiiada del lado Enlmodo RESET, "se puede generar 0,0 +1 digito al 100,0 % del rango de
pretij )
EHYn C de ventilacion salida de control fija del lado de 0,0 % entrada de PV (EUS)
(POc) ventilacion. -5,0 a 105,0 %
AlLn — N - — - - Para la zona de control, establezca el parametro de ajuste ZON (Seleccion de zona de PID) en Seleccion de zona de PID.
vin Si estd utilizando dos 0 mas grupos de parametros PID, use la siguiente tabla para registrar sus valores de ajuste. Utilice la siguiente tabla para registrar los valores de ajuste del punto de referencia.
Hyn Parametro n=2 n=3 n=4 n=5 n=6 n=7 n=8 R Parametro n=1 n=2 n=3 n=4 n=5 n=6 n=7
DYNn P RPn
. |
n: nimero de alarma
D -
Parimetro de aiust laci d PV o B Parametro P (para Programa en escalera)
B Parametro de ajuste relacionado con
Simbolo del menu: PPAR
simbolo del menu: ' 5 (Pvs) 5‘; Simbolo del PR cove Valor | Ajustedel | Nivel de
- - - a Nombre del parametro Rango de ajuste i Juste N
Simbolo del . . Valor |Ajustedel [ Nivel de HYS parametro inicial | usuario |visualizacion
pardmetro Nombre del parametro Rango de ajuste e |t |
: HY.UP Pl a 19999 a 30000 (Establezca una posicion Taa
o 0,0 % del HY.LO Parametro P01 a P10 de punto decimal usando el Software de 0 - STD
Polarizacién de entrada |-100,0 a 100,0 % del rango de rango de - : . continuacion
P01 a P10 ajuste de parametro LL50A).
(BS) del PV entrada de PV (EUS) entrada DR (P01 a P10)
de PV EASY
) Pc Parametro | n=01 n=02 n=03 n=04 n=05 n=06 n=07 n=08 n=09 n=10
(Fb Filtro de entrada del PV |OFF, 12120 s OFF lc Pn
Dc
Ot B Parametro de ajuste del linearizador 1 a 2 de 10 segmentos
B Parametro de ajuste PID OLe
Simbolo del menu: PII d (PID) HYSe S:bo:) Idel‘mlenUi PHS , e PHEE ik Val Ajuste del | Nivel d
DB imbolo del | Nombre del parametro Rango de aj ator | Ajuste de velde
e A z A juste ey q P T
Slml?olo del Nombre del parimetro Rango de ajuste _V_al9r Ajuste ldel ) vagl de_' ) parametro inicial | usuario |visualizacion
parametro inicial | usuario OFF- deshabiliado
: 0,0 a 999,9 %Cuando se establece POc PV: entrada analégica de PV
Banda proporcional ’ e ' gice
y 0,0 %, funciona como 0,1 % . o
Banda proporcional del g, apolica el control del lado do ca- n: numero de grupo i&z.zﬂz%zz%zlgglféiz Ff\lsrfz
lado de calentamiento (en . 5,0 % PHE Seleccion del linearizador . og! PV(CTLM:
(P) control de calentamiento/ lentamiento ENCENDIDO/APAGADO e 30 aaamonios AIN4: entrada analdgica de AIN4 s
ventilacion) cuando aparece 0,0 % en el control de B Parametro de sintonizacidon (PYS) 9 PVIN: entrada de PV )
calentamiento/ventilacion OUT: salida analdgica de OUT
, Fempq irt\tegrlatl1 ado d Simbolo de men: - { JME (TUNE) Sé’?iiﬂfié’zﬂig’@f 3: figy T
I lempo Inegra: ¢e! 800 B | OFF: deshabilitado 1 a 6000 s 240's i ; i -
() e tionion) - S otve | Nombre del parametro Rango de ajuste YValor |Autedel| Nvelde | | Entrada 1 delinearizador | 66,72 1050 % delrango de entiadade | o o o,
— (A1) de 10 segmentos (EV) Linearizador de salida: -5,0 a 105,0 % ’
Tiempo derivado OFF: deshabilitada — —
Tiemppo derivado del lado de - 1: funcién de inhibicion de sobreimpulso Polarizacién del linearizador de 10
D calentamiento (en control de OFF: deshabilitado 1 2 6000 s 60s (modo normal) segmentos: -66,7 a 105,0 % del rango
©) calentamiento/ventilacion) 2: funcion de inhibicion de busqueda (modo [ Salida 1 del linearizador de | de entrada (EUS) Aproximacion del 0.0 % STD
— - estable)l?e_rmite re;spondt_er los cambios (B1) 10 segmentos Ilnearlzagor de 10 segmentos: -66,7 ’
Limite alto de la salida de control caracteristicos més amplios en compara- a105,0 % del rango de entrada (EU)
,-,H Limite alto de la salida de  [-4,9 a 105,0 %, (OL<OH) cion con el modo de respuesta. Linearizador de salida: -5,0 a 105,0 %
u control del lado de calen- | En control de calentamiento/ventila-| 100,0 % 3: funcion de supresion de bisqueda (modo de
(OH) tamiento (en control de cién: 0,1 a 105,0 % (OL<OH) r respuesta) Permite un seguimiento rapido y tiempo HE’ a o
calentamiento/ventilacion) L Funcién superior convergente escaso de PV para el SP cambiado. OFF EASY lq ’I / bE Entrada 2 a 11 del lineari- Igqu;I a
Limite bajo de Ia salida de control (SC) 4: funcion de inhibicion de sobreimpulso (modo a b / / éaatljizradze; ?1Szgmi?\g§r?za Igual a A1y B1
P . . -5,0 a 104,9 %, (OL<OH), SD: de inhibicion fuerte) Nota: se deben usar los - y
I(]Iemég?r?lodglelgzaggia cierre precisou ( ) 0.0% puntos de ajuste 2y 3 en el control PID o de PI. (A2:aA11, | dorde 10 segmentos B1
- i ila-| Y 7 Deshabilitada en los siguientes controles: B2aB11
©L) lentamiento (en control de |51 opirel de %Ii/n tfé”ﬂigﬁ{;’ entla 1) ontl d ENCENDIDOAPAGADO, 2) =
calentamiento/ventilacién) T e control de PD, 3) control P, 4) control dye 0: polarizacion del linearizador de 10
Habilitado cuando el tiempo integral calentamientoiveniacion. Md Modo de linearizador de . segmentos - 0
h’ P » esta APAGADO p 9 No use la funcin para los procesos de control (PMD) 10 segmentos 1: aproximacion del linearizador de 10
EMR) Restablecimiento manual | g\ de restablecimiento manual es igual al | 20 % con respuesta como el control de presion o fujo. Segmentos
valor de salida cuando PV = SP-5,0 a 105,0 % EASY H/\tr,é\::’ Tipo sintonizacién automética ‘1] gg{gaei‘llidad 0 STD Utilice la siguiente tabla para registrar los valores de entrada y salida del linearizador de 10 segmentos.
En confro de Parémetro | n=2 n=3 n=4 n=5 n=6 n=7 n=8 n=9 n=10 n=11
ENCENDIDO! AR Antisaturacion (prevencion | v 50 0 42000 % AUTO
APAGADO (AR) de integracion en exceso) oY e An
0
n . . X - Bn
o iro de dos OPR Limitador de la velocidad de |OFF: deshabiltado OFF
Histéresis (en control de cont salida 0.12100.0 %/s
ENCENDIDO/APAGA- E trol de ENCENDIDO/APA. EOS‘CI'UHTSY ©OPR) ' —
DO, control proporcional G;Bcg ro et | do d (AR 855%9‘5 Seleccione la salida usada en modo MAN . "
de la posicién o control a o clon .rg 0 e 1%% %O;'CéoTes : : cuando conmute de modo AUTO a MAN. a rametrOS de aj Ste
del dos posiciones y dos y dosniveles: U0 a 0 % 06l rango ce OFF: mantenga la salida de control en modo
HHS niveles) rango de entrada de PV (EUS) entrada de PV AUTO (sin perturbaciones)
(HYS)  |Histéresis del control de [z o0 o amientoventic | Encoiolde 1: Use la salida prefijada manual 1 (pertur- Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA Y la tecla de flecha hacia
ENCENDIDO/APAGADO |- %ol broporcional de la | de canta- 5 ) bacidn de salida) la izquierda simultaneamente durante 3 segundos para moverse desde la Visualiza-
d prop MO : STD
el lado de calentamiento ei6n- 0.0 8 1000 % o MPLIN Seleccion manual del nimero | 2: Use la salida prefijada manual 2 (pertur. OFF i6n de fi . ient 1a Vi Ji i6n d iuste d . tro de fi . ient
(en control de calenta. | POSicion: 0,02 100,0 % et (MPON) | de salida prefiado bacion de salida) cion de funcionamiento o la Visualizacion de ajuste de parametro de funcionamiento a
miento/ventilacion) ven ‘;W‘ 3: Use la salida prefiiada manual 3 (pertur- la Visualizacién de ajuste de pardmetro de configuracion.
ol . Easg‘r;‘ :aelifighgrae)ﬁja da el 4 pertur Presione la tecla DISPLAY o la tecla DISP una vez para volver a la Visualizacién de
proporcional " bacién de salida) funcionamiento.
de ‘anp;;':“’” 5: Use la salida prefijada manual 5 (pertur-
’ bacién de salida) N .
del funcionamiento) <@
i . ]
Histéresis del lado 0,5 % del MPO 1 a : i Tecla DISPLAY
HUID superior (en control de rango de Salida prefijada manual 1a 5 I-_5vQIa 1?5’?,%.tsm elztmbaggp, f sal'll.’; se 0,0 % Te_m\aa” Mantenga presionada |a teda PARAMETE‘R,O 1a tecla PARA tecla DISP
(HY.UP) ENCENDIDO/APAGA- entrada L imita a los limites alto y bajo de salida. continuacion y la tecla de flecha hacia la |qu|erda o tecla
DO) 0,0 a 100,0 % del rango de entrada | de PV { 2 ) ante 3 segundos. '
de PV (EUS) 0.5 % del Utilice la siguiente tabla para registrar los valores de ajuste de salida prefilada manual. <_> Menu |H| Menu | FINAL
W) Histéresis del lado inferior rango de Pardmet - = -y 2 = 4 D> tecla < D> tecla
Ll (en control de ENCENDI- trad arametro n n n n n
(HYLO)  [DO/APAGADO) ed”efgva MPOn Tecla SET/ENTER Tecla PARAMETER
o tecla PARA
Interruptor de accion RVS: accion inversa ) A ; La Visualizacion del
(DR) directa/inversa DIR: accion directa RvS STD n Parémetro control de zona Para.metro Para'metro Para';netro menuy la
0,0 29999 %(El control de ENCENDI- S Vtecla : Vitecla s [wtecla : Visualizacion de
PE Banda proporcional del |DO/APAGADO del lado de ventilacion se o Simbolo del mena: ,/ UNE (ZONE) ajuste de parametros
ilacio i o 5.0 % FINAL del FINAL del FINAL del
(Pc) lado de ventilacion aplica cuando aparece 0,0 % el control Simbolo del val Austedel | Niveld se alternan en un
de calentamiento/ventilacion) ;:Iré?n.;tr: Nombre del parametro Rango de ajuste in?c(i)arl :;T.Iari: welde parametro parametro parametro patrén circular.
I(|E) Z;e Teﬁil';é?glzal delfaco OFF: deshabilitado1 a 6000 s 240 PP Eslabletzcg los puntas d|e' Irleferegcia enga 100,0 % Cambie a la Visualizacion de ajuste de parametros de funcionamiento:
c ! conmutacion que se esta llevando a cabo 0% :
1 a ’
N N . entre grupos de constantes PID de acuerdo | delrango | Tablaa Mantenga presionada la tecla PARAMETER o la tecla PARA durante
de Zlempc;_lde(lyado dellado |y, yeshabilitado a 6000 s 60's = Punto de referencia 127 | 11570na de temperatura dada. de entrada | continuacién 3 segundos
(Dc) € ventilacion (RP1aRP7) 0,0 a100,0 % del rango de entrada de PV (EU)| de PV STD :
‘-'Hc Limite alto de la salida del o o (RP1<RP2 < RP3 < RP4 < RP5 < RP6 <RP7)
'ZIOHC) controldelado de ventiacign| 1 2 1980 %. (OLo<OHc) 1000% EASY Se puede configurar que la histéresis 0.5 % del Funcionamiento para ajuste
I Histéresis de conmuta- can:)bie enun p?mto c?e referencia rango de
OL:: EéTﬁibdae’fﬁmiav'fnaﬁgﬂon 0,0 a 104,9 %, (OLc<OHc) 0,0 % (RHY)  [cion de zona de PID 002 100% delrango de enrac de PV (EUS)| 292 ¢@ Para seleccionar el ajuste de parametro que se muestra como el valor inicial, presio-
(OLo) ne la tecla de flecha hacia abajo para cambiar al siguiente parametro.
Histéresis del control de A H f 2 i -
H':IS ENGENDIDO/APAGADO [0.0 1000 % 05% Pa(;a m_od|f|car y deﬁmr’ el ajusteddel pglrametl;o,‘prespne la tlecla SE_T/EN'Il'_ER yel %L_m
(HYSC) | del lado de ventilacion to de ajuste_ comenzara a parpadear. estado |n'term|ltente e p(lerml_te realizar cambios
— - - - (modo de ajuste). Utilice las teclas de flecha hacia arriba/abajo/izquierda/derecha para
Banda inactiva de salida (en|En control de calentamiento/ventila- N . N . .
control de calentamiento/ |cion: -100,0 a 50,0 % 30% cambiar el punto de ajuste. Presione la tecla SET/ENTER para registrar el ajuste.
(DB) ventilacion o control propor- | En control proporcional de la posi- o e

cional de la posicion)

cion: 1,0a 10,0 %

Tenga en cuenta que hay algunos parametros que no se muestran dependiendo del Mo-
delo y los Cédigos de sufijo, el modo de control (CTLM), el tipo de control (CNT), etc.

I N
(N)

Tipo de entrada de PV

OFF: deshabilitada

K1: -270,0° @ 1370,0 °C / -450,0° a 2500,0 °F
K2: -270,0° @ 1000,0 °C / -450,0° a 2300,0 °F
K3: -200,0° a 500,0 °C /-200,0° a 1000,0 °F
J:-200,0° 2 1200,0 °C /-300,0° a 2300,0 °F
T1:-270,0° @ 400,0 °C / -450,0° a 750,0 °F
T2:0,0° 2 400,0 °C/-200,0° a 750,0 °F
B: 0,0° a 1800,0 °C / 32° a 3300 °F
S:0,0°a 1700,0 °C / 32° a 3100 °F
R: 0,0° a 1700,0 °C / 32° a 3100 °F
N: -200,0° a 1300,0 °C / -300,0° a 2400,0 °’F
E: -270,0° a 1000,0 °C / -450,0° a 1800,0 °F
L:-200,0° @ 900,0 °C / -300,0° a 1600,0 °F
U1:-200,0° 2 400,0 °C /-300,0° a 750,0 °F
U2: 0,0° 2 400,0 °C /-200,0° a 1000,0 °F
W: 0,0° a2 2300,0 °C / 32° a 4200 °F
PL2:0,0° a 1390,0 °C/ 32,0° a 2500,0 °F
P2040: 0,0° a 1900,0 °C / 32° a 3400 °F
WRE: 0,0° a 2000,0 °C / 32° a 3600 °F
JPT1:-200,0° a 500,0 °C /-300,0° a 1000,0 °F
JPT2:-150,0° a 150,0 °C /-200,0° a 300,0 °F
PT1:-200,0° 2 850,0 °C /-300,0° a 1560,0 °F
PT2: -200,0° 2 500,0 °C /-300,0° a 1000,0 °F
PT3: -150,00° a 150,00 °C /-200,0° a 300,0 °F
0,4-2V: 0,400 a 2,000 V

1-5V: 1,000 a 5,000 V

4-20: 4,00 a 20,00 mA

0-2V: 0,000 a 2,000 V

0-10 V: 0,00 a 10,00 V

0-20: 0,00 a 20,00 mA

-1020: -10,00 a 20,00 mV

0-100: 0,0 2 100,0 mV

OFF

LN E

(UNIT)

Unidad de entrada de PV

- Sin unidad, C: Grado Celsius
-: Sin unidad, --: Sin unidad,
---: Sin unidad, F: Grado Fahrenheit

(RH)

Valor méximo del rango de
entrada de PV

Valor minimo del rango de
entrada de PV

Depende del tipo de entrada.

- Para entrada de temperatura -
Establezca el rango de temperatura
real que se controla. (RL<RH)

- Para entrada de corriente / voltaje -
Establezca el rango de una sefial de
corriente / voltaje que se aplica.

La escala real con la cual se controla
la sefial de corriente / voltaje debe
establecerse usando el valor maximo
de la escala de entrada (SH) y el valor
minimo de la escala de entrada (SL).
(La entrada es siempre 0 % cuando
RL=RH)

Depende
del tipo de
entrada

Depende
del tipo de
entrada

odF

(SDP)

Posicion de punto decimal de la
escala de entrada de PV

sin cifra decimal

una cifra decimal

dos cifras decimales
tres cifras decimales
cuatro cifras decimales

hon=2O

Depende
del tipo de
entrada

EASY
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Parametros de configuracion (Continta de la pagina 12)

B Parametro de ajuste de entrada de PV (Continuacién)

B Parametro de ajuste del limitador de SP, rango de entrada
Simbolo del mena: MP) (MPV)

Cuando RTS = PV1, SP1, PV2, SP2,
TSP1, TSP2, PV, RSP, AIN2 0 AIN4,
RTL + 1 digito a 30000
19999 a RTH - 1 digito

W Parémetro de ajuste de comunicacion RS-485 (Areas del terminal E1/E3/E4)
Simbolo del mend: FHF5 (R4s5)

N 99 P 100 % del
N Depende Simbolo del i Valor | Ajustedel | Nivel de Valor méximo de la Posicién de punto decimal: =~ Simbolo del . Valor | Ajustedel | Nivelde
Valor méximo de la escala de deltpo de parémetro | Nombre del parametro Rango de ajuste et || o ||t FEH escala de salida de Cuando RTS=PV1, SP1 0 TSP1, la posicién r::tgrg:ae parametro | Nombre del parametro Rango de ajuste it | e ||l
{SH) entrada de PV entrada S dad (RTH) retransmision de RET de punto decimal es la misma que la
-19999 a 30000, (SL<SH), EASY - Sin unidad de la entrada de PV. de PV PCL: comunicacién de vinculo de PC
) | SH - SL | =< 30000 Depende o ) C: Grado Celsius lgual a la Cuando RTS=PV2, SP2 0 TSP2, la posicion PCLSM: comunicacién de vinculo de PC
Valor minimo de la escala de del tipo de it Unidad de entrada del - S|[1 Unll.iad unidad de de punto decimal es la misma que la (con suma de comprobacion)
(SL) entrada de PV entrada (PUNI) [PV de control Sin unidad entrada de la entrada de RSP. LADR: comunicacion en escalera
i dun'Fdahd hei dePV Cuando RTS=PV, la posicién de punto STD oy Seleccion d o5 | CO-M: estacion del maestro coordinador | o
h51 | Accien de deteroro por calenta-| OFF: deshabilitada Depende £ rado Faven Ie“ decimal es la misma que la de la =) eleccion de protocolos | \igASC: Modbus (ASCII)
. i i . sin cifra aecimal :
) miento de la entrada de PV UP: esclala arriba del tipo de STD Posicién d nto deci- |1- una cita decineal escala Lie entrada de PV. MBRTU_. Modpys (RTU)
DOWN: escala abajo entrada PdP osicion de punto dec - una cifra decimal Cuando RTS=RSP, la posicion de punto CO-M2: estacién del maestro coor-
- PDp mal de la entrada de PV |2: dos cifras decimales 1 decimal es la misma que la de la 0% del dinador (Modo bucle 2)
W: W-5% Re/W-26% Re(Hoskins Mfg.Co.). ASTM E988 (P.DP) de control 3: tres cifras decimales = Valor minimo de la escala escala de entrada de RSP. rango de P-P: comunicacion de par a par
WRE: W97Re3-W75Re25 4: cuatro cifras decimales L de salida de retransmi- | Cuando RTSAIN2,la poscon de put | 190 &
, . PRH Valor maximo del rango Depende (RTL) sion de RET decimal es la misma que la de la Yo PV gogbﬁgoo%ps’ 120&)(1)-2020%’)5’
B Parametro de ajuste de entrada de RSP (Area del terminal E1) oy |de entradadel P de delthode 0o 2 esion e puro Velosidad o 3600, 2600 boc” 16200- 1920
control _ entrada = ) ‘elocidad de linea en . ! o ’
Soonte e ,QEF Sl PR Valor minimo del rango |E-;'g?"9'ap?£8(|)% ég&IEJ(P-RH)’ Depende gzccig}il gself\rl\lizma qeladels (BPS) baudios ﬁio\?ezlggiygzdbg: linea en baudios 19200 EASY
: STD -
i i i L de entrada del PV de del tipo de N N para RS-485 es de hasta
Simbolo del - A Valor | Ajustedel [ Nivel de _ . .
Nombre del parametro Rango de ajuste Ay bl asiotie (PRL) Tipo de salida de retrans 19,2 k bps en el area del terminal E4
pardmetro & goend inicial | usuario control _ entrada 015 85 mision de la salida de | lgual que RTS OFF P
0.4-2 V: 0.400 a 2,000 V g,eO : \;?é)o(; f’s%eﬂ igf;s:)de entrada | 400 (o, ( ) |corriente OUT PR Paridad NONE: ninguna, EVEN: par; EVEN
v e ey SPH L Defina limites respecto de los puntos | . 9 Cuando OTRS = PV1, SP1, PV2, SP2, (PRI) ODD: impar
0-2 V: 0,000 a 2,000 V Limite alto de SP " rango de
! M |Tipo de entrada remota  |0-10 V: 0,00 a 10,00 V (SPH) o aluste el programa 0 &n 105 uries | entrada OTRL+1 digio a 30000 SEP s it, 2: 2 bi
N 1-5V de ajuste locales cuando el controlador de PV + Igito a 3000 Bit de parada 1: 1 bit, 2: 2 bits 1
(IN) de RSP 0-125: 0,000 2 1,250 V. esté en funcionamiento del programa. -19999 a O1RH - 1 digito (STP)
Para la opcién /DR, el tipo de entra- * Defina el limite respecto del punto Valor méximo de la Posicion de punto decimal: i
dlat_remgta d? R:jSPdesPe\I/mlsmo que de ajuste del programa, punto de g escala de salida de Cuando O1RS=PV1, SP1 0 TSP1, la R LIV Longitud de datos 7: 7 bits, 8: 8 bits 8
el tipo de entrada de cpy ajuste local o remoto durante el (0,0 % del (O1RH) |retransmision de la salida posicion de Ipudm‘i dem‘mzl 92 IaPV (DLN)
. -: Sin unidad, C: Grado Celsius i . funcionamiento del programa. rango de de corriente OUT misma que la de la entrada de PV.
UNJ £ |Unidad de entrada remo- | i g’ 7 Sin unidad, c (SPL) Limite bajo de SP * Cuando la luz LP2 se ilumina, entrada Cuando O1RS =PV2, SP20 TSP2, la AdR Direccion 1a99 1
(UNIT)  |tade RSP -2 Sin unidad, F: Grado Fahrenheit SPH y SPL limitan el punto de de PV posicién de purlo decimal es la (ADR)
- ajuste del programa para el patron misma que la de la entrada de
Depende del tipo de entrada. de programa 2 de retransmision. RSP.
- Para la entrada de temperatura Cuando O1RS =PV, la posicion de A H H ¥4 A H
Valor maximo de rango | (opeion DR)- Depende punto decimal es Ia misma que fa m Parametro de ajuste de comunicacion Ethernet (Area del terminal E3)
e entrada remota de el tipo de A : H
(ki Estabezca of ango do temporatur | 90 - W Parametro de ajuste de salida Cuando O1RS <RSP, s posico do Simboo del ments £ HR (ETHR)
- Para la entrada de voltaje / corrien- Simbolo del mend: ouT Valor minimo de la escala punto decimal es la misma que la " - .
te (opcion /DR ) - UUE ( ) n ,P, de salidla Ide retrans- de la escala de entrada de RSP. Slml;olo!del Nombre del parametro Rango de ajuste _V:aln_)rl A .del 9 NngI de.é
Establezca el rango de una sefial Simbolo del . . Valor | Ajustedel | Nivel de UL ision de la salida d Cuando O1RS =AIN2, la posicién de - (FERTUELD pnicia g musuaniogylivisuaizacion
de corriente / voltaje que se aplica. parametro pombraicellparamatio ansoicalaiuss inicial | usuario | visualizacio (O1RL) cm(;f;g:“eeo%?a \da de punto decimal es la misma que la HCR Modo de respuesta de
La escala real con la cual se con- " - de la escala de AIN2. 5 resp OFF, 1a8 1
§ = . . Salida de control o salida de control - - (HSR) alta velocidad
L rola la sefial de corriente / voltaje 2 Cuando O1RS =AIN4, |a posicién de
= Valor minimo del rango | gepe establecerse usando el valor | Depende del lado de calentamiento (Los dos punto decimal es la misma que la
L de entrada remota de maximo de la escala de entrada del tipo de digitos inferiores) de la escala de AIN4 bPS Velocidad de linea en 9600: 9600 bps, 19200: 19,2k bps 38400
(RL) RSP (SH) y el valor minimo de la escala | entrada 00: OFF (BPS)  |baudios 38400: 38 4k bps
de en){rada (sL) Seleccion del tipo de sali- 01: terminales OUT (pulso de voltaje) ULJE’ Tipo de salida de retrans- T -
(La entrada es éiempre 0% cuando da 02: terminales OUT (corriente) misién de la salida de Igual que RTS OFF FRT Paridad NONE: ninguna, EVEN: par, EVEN
RL = RH) 03: terminales OUT (relevador) To (O2RS)  [corriente OUT2 (PRI) ODD: impar
- — 04: terminales OUT2 (pulso de voltaje) " —
0: sin cifra decimal OF 05: terminales OUT2 (corriente) eség”ﬂd;' %qu?rgggi\'/ F&#im’zpv/fh\apz STD /Pla 0a255 Consulte | ..
5 P Posicién de punto 1: una cifra decimal Depende T 06: terminales OUT2 (relevador) ' O2RL + 1 digito & 30000 o g P"/ Direccion IP 1 a 4 Valor inicial: (IP1).(IP2).(IP3).(IP4)= ala confinuacién
SEDIP decimal de la escala de  |2: dos cifras decimales del tipo de (0T) Los dos digitos Salida de control del lado de ventilacion R— 19999 a OégRIIEI’ a1 digito (P12 1P4) (192).(168).(1).(1) izquierda
: ! ! ‘ . yoe! " / R -
entrada remota de RSP 3: gj:fgﬁf;fﬁgﬁf;es entrada superloresLos dos digitos (é)gzdg?:t’i:lgnos superlores) ventlecion: 06,03 Valor méaximo de la Posicién de punto decimal: 0a255
: o o - escala de salida de Cuando O2RS=PV1, SP1 0 TSP1, la SMla S Consuite
" inferiores 01: terminales OUT (pulso de voltaje) - ¢ . e d - Ma d bred 1 a 4 Valor inicial: | Tablaa
Valor maximo de la Depende 02: terminales OUT (corriente) (O2RH) retransmision de la salida posicion de punto decimal es la SML’I ascara de subred 1 a (SM1).(SM2).(SM3).(SMd)= | 21 | corinvacion
escala de entrada remota del tipo de . f de corriente OUT2 misma que la de la entrada de PV. izquierda
BH) de RSP antada 03: terminales OUT (relevador) Cuando O2RS =PV2. SP2 0 TSP2. Ia (SM1 a SM4) (255).(255).(255).(0)
-19999 a 30000, (SL<SH), EASY 04: terminales OUT2 (pulso de voltaje) Cee T e ; !
— - X i i posicion de punto decimal es la ! 0a 255
;/alor :nlglmo de 'Ia gscala |'SH - SL | = 30000 (??;;en(:je gg :Z:m::g:zz 8H¥§ E?;:Learggz) misma que la de la entrada de dE 1a Gateway por omision 1 a 4 Valor inicial: CO;T:“e Tablaa
e entrada remota de lel tipo de . RSP. (DG1).(DG2).(DG3).(DG4)= L continuacion |  EASY
(SL) RSP entrada Tiempo del ciclo de salida del control Cuando O2RS =PV, la posicién de (DG1a DG4) (0).(0).(0).(0) izquierda
” N y - Tiempo del ciclo de salida del punto decimal es la misma que la
b5l |Caentamenodesn | UP: eacai arba” s (CT) | controldellado de calenfamiento (en 300s de la escala de entrada de PV. PRE  |Numero de puerto 502, 1024 a 65535 502
(BSL) gix?::jaar?fmngadgeaRSP BO-\I\EI}:faegcaarlgb:bajo d:nttlrzzige control de calentamiento/ventilacion) | 0,5 a 1000,0 s EASY Cuando O2RS =RSP, la posicién de (PRT) ’
. ini unto decimal es la misma que la
3-W: sistema de 3 hilos STD Lk |Tiempodel diclode salida del 30,05 02RL do Sl do retvane: | o'l oscala d onads de RSP Restriccion de acceso [P |OFF: deshabilitada, ON: habilitada | OFF
" 4-W: sistema de 4 hilos (CTc) control del lado de ventilacion {O2RL) mision de la salida de Cuando O2RS =AIN2, la posicion de - (IPAR)
REdS | Sistema de cableado de (Se requiere el Software de ajuste de | 3-W - " - — corriente OUT2 punto decimal es la misma que la
(RTD.S) RTD parémetro LL50A para utilizar la entra- "/ﬂk Ajuste automatico de la  |OFF: detener ajuste automatico OFF de la escala de AIN2. U P [ a
da de terminales de RSP como PV.) (V.AT) posicion de la valvula ON: iniciar ajuste automatico Cuando O2RS =AIN4, la posicién de " PL, Di ion 1P itid 3?1 25{5. il
punto decimal es la misma que la u , ireccion IP permitida alor inicial: Consulte
"/ T Restablecimiento del ajuste |Establecer V.RS en ON restablece el ajuste de la OFF de la escala de AIN4. E'!I P I a 1-.1 a 1.-74 B (1.1P1).(1.1P2).(1.1P3).(1.1P4)= ala Tz_ub\aa_’
B Parametro de ajuste de entrada analégica auxiliar (V.RS) de la posicion de la valvula [vélvulay hace que la indicacion ‘V.RS" parpadee. 1A Rango de salida de " ) P Dl;eCCZIOH IP permitida g5|2)1()2(25l)’:(22)5(52) I(gg?zz Ipay= | zavierda continuacion
- : 4-20 lae A APar=
A H Presionar la tecla SET/ENTER con la OUA corriente OUT (1.IP1a1.IP4, (255).(255).(255).(255)
AINZIAIN4 (Area del termlnal E2/E4) Ajuste de la posicién de posicion de la valvula fija en la posicion ( ) - 4-20:4 220 mA 2.IP1 a 2.IP4)
. . VR IaJ valvula Copm letamente | COmPletamente cerrada por a tecla de } UUEH Rango de salida de 0-20: 0 @ 20 mA 420 . - —
Simbolo del menu: [} N (AIN2) ] 1Y (aiN4) VD) cerrada P flecha hacia abajo hace que se almacene (OUZ/A)  |corriente OUT2 20-4:20 a4 mA " Interruptor de aiust AJ.'“:Stlar este {)ar%metro'a OtN %er—
- 5 = el valor ajustado. Cuando se completa el N 20-0:20a0mA il nterruptor de ajuste mite los ajustes de parametros de OFF
Simbolo del |\ oo del parametro Rango de ajuste Vel || Rl ajuste de V.L, V.L deja de parpadear. R E Jq Rango de salida de _ (ESW) Ethernet la comunicacion mediante Ethernet.
parametro inicial | usuario (RETA! corriente RET 4-20 OFF, ON
0,42 V: 0.400 @ 2,000 V Presionar la tecla SET/ENTER con la )
2V a vt < ) ol - - ’ . o
K s 3 . . posicion de la valvula fija en la posicion Utilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de comunicacién Ethernet.
I N Tipo de entrada analégi- (1):2 ¥ (1)883 : gggg 3 1-5V "/' gt"tﬁ”ﬁz fopmopslgg:"g:te completarrllenie'abierta porla tecla de - A H H 1A Parametro n=1 n=2 n=3 n=4
(N)  |caauxiiar AINZIAING |02 Y0 O - (VH)  |abierta flecha hacia arriba hace que se almacene B Parametro de ajuste de la alarma de interrupcion de calentador
0-10 V 0,002 10,00 vV el valor ajustado. Cuando se completa el Pn
0-125: 0,000 a 1,250 V ajuste de V.H, V.H deja de parpadear Simbolo del mena: HH (HBA) SMn
-: Sin unidad F’}_- Tiempo de desplazamiento de ” f i
C: Grado Celsius " 5a300s 60s Simbolo del . . Valor | Ajustedel [ Nivel de DGn
1Inn Unidad de entrada analé-|- Sin unidad . (TRT) la valvula parametro Nombre del parametro Rango de ajuste el || e et TPn
(UNIT) gica auxiliar AIN2/AIN4 in unidad 0: tipo retroalimentacion de posicion ‘ Seleccion de la funcion de la 2.1Pn
Sin unidad de la valvula STD b 1 alarma 1 de interrupcion de | o medicion d iente del cal 1
F: Grado Fahrenheit 1 M, Modo de aiuste de la 1: tipo retroalimentacion de posicion de (HB1.S) calentador | mg \cion de corriente del calen-
VMOd vavula J la vélvula (se mueve al tipo estimacion| 0O - —~ " tal or dei 16n de cal . : ez i .
Valor méximo del rango | Depende del tipo de entrada. Depende (V:.MOD) si se produce un error de entrada de HbA5 Seleccion de la funcion de la -f"g":‘a e interrupcion de calen- | Ajuste de parametros de comunicacion PROFIBUS-DP (Area del terminal E3)
de la entrada analogica | Establezca el rango de una sefial gl fipo de refroalimentacion o una interrupcion). HBSS alarma 2 de interrupcion de ado 1 i )
(RH) auxiliar AIN2/AING de voltaje que se aplica. entrada 2: tipo estimacion de posicion de la valvula (HB2.S) | calentador Simbolo del ment: PPUF (PROF)
La escala real con la cual se OFF: deshabilitado Punto de ajuste de la corrien- i j i
controla la sefial de voltaje debe R ] Simbolo del - s Valor | Ajustedel | Nivel de
establecerse usando el vjalor maxi- e HB1I fede lalarma | OFF parémetro | MomPre del parémetro Rango de ajuste jnicial | istariof|vistalizaci
EASY SP1: SP ( ) de interrupcion de calentador EASY
Valor minimo del rango | M0, ¢ 12 escala de entrada (SH) |, o OUTA: OUT (Abertura de la valvula: 0 2 100 % - —| OFF, 0,12 300,0 Arms 9.6K: 9,6k bps
I e y el valor minimo de la escala de ) en el control proporcional de la posicion) Hbr_:' Punto de ajuste de la corrien 19.2K: 19,2k bps
de I_a_ entrada analégica entrada (SL). del tipo de LT : te de la alarma 2 OFF 93.75K: 93,75k bps
(RL) auxiliar AIN2/AIN4 . entrada LPS: suministro de energia de bucle 15 VCD (HB2 : . ) P
(La entrada es siempre 0 % cuando PV2: bucle 2 de PV ) de interrupcion de calentador 187.5K: 187,5k bps
RL = RH). SP2: bucle 2 de SP K : . 0.5M: 0,5M bps
- ) Y Velocidad de linea en
0UT2: bucle 2 de OUT Relacion del nimerode. 800 bBE M 1.5M: 1,5M bps AUTO
Posicién de punto de- |- Sin ciffa decimal TSP1: SP objefivo D (remerom 123300 € o bee
SD‘P cimal de la escala de la |- una cifra decimal Depende HOUT1: OUT del lado de calentamiento Relacion del nimero d a 6M: 6M bps
entrada analégica auxiliar | 2: 408 ciffas decimales del tipo de COUT1: OUT del lado de ventilacién CECE s o 1 bobine 012 800 12M: 12M bps
(SDP) AIN2/AING 3: tres mfrgs demmgles entrada E’k 5 Tipo de salida de retrans- [MV1: salida proporcional de posicion (valor PV1 EASY (CT2.T) vueltas de 'a bobina 4AgI?K 4545k b EASY
4: cuatro cifras decimales (RTS) mision de RET TSP;I?LT:?:??; Iggar:t:})etivo Hd | | Temporizador de retardo de — pe
axi - - WK i6 o
I\/aldor Ima)r(:tT%de Ina Ie'st?a ?Tge"%e HOUT2: bucle 2 de OUT del lado de calenta- (HDN1) ﬁg'}ﬁﬁmg;g,:aégac;bmdo, 0.00 AdR Direccion 0at25 3
BH)  |auilar ANZIAING enrada. miento 0,002 99,59 (m.s) STD (AOR)
-19999 a 30000, (SL<SH), COUT2: bucle 2 de OUT del lado de ventilacion H ,E Temporizador de retardo de Velocidad de i 9600: 9600 bps
, Valor minimo de la escala|| SH - SL | < 30000 Depende MV2: bucle 2 de la salida proporcional de i conexion de alarma 2 0,00 bP5 baiiee . Celnea e 119200 19,2k bps 38400
L de la entrada analégica deltipo de posicion (valor computado interno) (HDN2) | de interrupcion de calentador (BPS) 38400: 38,4k bps
(SL) auxiliar AIN2/AIN4 entrada PV: entrada analégica de terminales de PV K K
—~ - RSP: entrada analdgica de terminales de RSP En los casos en que se usen los transformadores de corriente fabricados por U.R.D Co., FILE Numero de perfil 0,11a15 0
b5 Aocion de deleriofo POT | FF: deshabilitada Depende ANz enlada :2::23:2: e ferminges de A2 Ltd., establezca el siguiente valor para el rango del nimero de devanado de bobina. (FIE)
BSI'_-) entrada anal6gica auxiliar ggﬁ;‘fﬂz;ﬁgb:bajo dzlnttlg%ge STD * Los valores de ajuste del bucle 2 no estén CTL-6-S-H: 800, CTL-12L-30: 3000

AIN2/AIN4

disponibles en el control de bucle tnico.
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. . . .z . A . - . . . .z Establezca el valor de salida
B Parametro de ajuste de comunicacion DeviceNet (Area del terminal E3) m Parametro de ajuste de visualizacion SELECT I(:LI:TJQS’:; Bit 5 del nimero de PID OFF prefijado cuando ocurre la accion
de deterioro por calentamiento de
Simbolo del menu: fME [ (DNET) Simbolo del mena: £ 5E L (CSEL) PNBD Ectan) imero de relevad el by
Simbolo del Valor | Ajustedel | Nivel de Simbolo del Valor | Ajustedel | Nivel de (PN.BO) Bit 0 del nimero de PID | geaenifggaugengg:argtoe erevader) oFF Epg Salida prefiiada de error | Se prioriza la salida manual cuando 0 STD
parametro IS0 Cll FEIEE e Rangciielaiiss inicial | usuario |visualizacio parametro pombiskelnaretic Ranooisla/isss inicial | usuario |visualizacion L1 Fije “OFF" para deshabilitar la funcion. (EPO) de entrada (c)gllgrr]?alr?wiiﬁfgéﬁndt?atzgoég ‘l\)/I(XN
Velocidad de i 125K 125k bps Registre el parametro de (PN.pr) BT oetnamerode PID - rorminaies estandar OFF 0: Salida prefijada '
be ‘LC,' addelineaen | >50K: 250k bps 125K funcionamiento (excepto el Modo DI1: 5025, DI2: 5026, DI3: 5027 1: salida de 0 %
(BR) audios 500K: 500k bps ’.5 Ia de funcionamiento) que se modifica NbC Bit 2 del nimero de PID | Areg del terminal E1 OFF 2: salida de 100 %
h . . R, frecuentemente para que se muestre PN.B2 n
Direccion 0a63 63 t gzﬁ'ég‘;'1":;a“za°'°” en la Visualizacion de funcionamiento.| OFF STD ( ) DI11: 5041, DI12: 5042, DI13: 5043, STD !EF 'g EE é_g Frecuencia de potencia |AUTO, 60: 60 Hz, 50: 50 Hz AUTO
(ADR) (CS1aTss5) OFF, 2201 a 5000 PNET  |8its deinimerode P |DI14: 5044, DI15: 5045, DI16: 5046 | opr —
EASY Para obtener detalles sobre el (PN.B3) " . LEM . - OFF: deshabilitado
. : Area del terminal E2 Modo de ajuste rapido i o ON
. . 9600: 9600 bps rango de ajuste, consulte el Manual - - " ON: habilitado
g J ) . (QsMm)
bPE Velocidad de linea en 19200: 19.2k bps 38400 del usuario (CD-ROM) MPbU Bit 0 del nimero de salida | DI26: 5062 OFF 5
i : i epen-
(BPS) baudios 38400: 38.4k bps — — - - - — (MP.BO) prefijado manualmente Area del terminal E4 o & Zel
Utilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de visualizacién SELECT. N A N ENG: inglés EASY
T, E b Bit 1 del nimero de salida|DI41: 5089, DI42: 5090, DI43: 5091, OFF HNG Idioma de visualizacion  |FRA: francés modelo
I L Numero de perfil 0,11a15 0 Parametro n=1 n=2 n=3 n=4 n=5 (MPB1) |prefijlado manuaimente | DI44: 5092, DI45: 5093, DI46: 5094 LANG de la guia GER: aleman y los
(FILE) o ML [ot2 dlnimero o et (LANG) SPA: espariol cbdigos
M it 2 Ui I OFF de sufijo
. , . - . . . (MP.B2) prefijlado manualmente
W Ajuste de parametros de comunicacion CC-Link (Area del terminal E3) . . PASS | ajuste de ta contraseria |0 (Sin contraseria) a 65535 0
m Parametro de ajuste de bloqueo de teclas (PASS)
Simbolo del menu: [ -{ (CC-L) Simboto del ment: /11, (I (kLOG) m Parametro de registro de la funciéon AL1-AL3
Simbolo de! | Nombre del parémetro Rango de ajuste Valor |Austedl| Nnelde Simbolo del Valor |Astodd| Nvaldo Simbolo del mena: AL M (ALM) m Parametro de confirmacioén de error y version
parameio (LIEEY || CRED " Nombre del parametro Rango de ajuste A ol o _ _ _ . . . :
156K: 156k b) parametro inicial | usuario | visualizacién Simbolo del i § Valor | Ajustedel | Nivel de (SOIO para VlsuallzaC|On)
595K, 605k bgz FAMIT | Esororad acon |oFF mabiitad T Nombre del parametro Rango de ajuste inicial | usuario | visualizacis
: f : scritura de comunicacion : habilitada f wa
bP ZEICZ;‘T'dad de linea en 2.5K: 2.5k bps 10M ('6‘5’,\’” W) _[habilitada/deshabilitada ON: deshabilitada OFF Establezca un nimero de relevador I. Simbolo del men(: ‘ EF’ (VER)
(BR) audios 5M: 5M bps = Para obtener mas detalles sobre otros Simbolo del . Nivel de
10M: 10M bps Bloqueo de teclas (V,A) F,'L 15 Seleccion de la funcion | elementos distintos de los detallados | 4o04 o o Nombre del parametro Registro de estado e D
para datos de parametros OFF (AL1.S) AL1 a continuacion, consulte el Manual del P
FdR N (DATOS)  |en el panel frontal usuario (CD-ROM) i
ADR) Direccion 0a64 1 EASY Ex.) Fije el numero 4353 para Estado de error del parametro
( FUN Bloqueo de tecla RUN OFF AL1.S para usar la alarma 1. (PA.ER)
: en el panel frontal Fije “OFF” para deshabilitar la funcion. B
hPS | Velocidad de linea en ?gggogfg(’zﬁf < (RUN) P ! STD Al 75 | Seleccion de la funcién | Rango de ajuste: 4001 a 6304 QPER | estao de error de a opcion
. - 19, P! 38400 OFF (apagado): Desbloqueado, Sin funcion: OFF. 4802 (OP.ER)
(BPS) baudios 38400 38 4K bps E’E& Blogueo de tecla RST en | 5" OFF A28 |AL2 .
- 38,4K bp: el panel frontal N: Blogueado Evento 1 de PV: 4801, Evento 2 de PV: 4802, f
I LE 0,11a15 RST) Evento 3 de PV: 4803, Evento 4 de PV: 4805, it lE) Estado de error del conversor A/D 1
. ) a ;
I 14 ! Evento 5 de PV: 4806, Evento 6 de PV: 4807,
Lo Numero de perfil (0, 11: Ver1.10) (12 a 15: Ver2.00) | © PLEN Blogueo de tecla PTN en OFF Evento 7 de PV 4809, Evento 8 de PV: 4810,
( ) PTN el panel frontal d Estado d del AD 2
(PTN) A Seleccion de la funcign | EYertode tiempo 1:4817, Evento de empo 2 4815 (ADZE) stado de error del conversor
/! IUdE Bloqueo de tecla MODE OFF (ALLSESS) AL3 Evento de tiempo 3: 4819, >Evento de tiempo 4:4821, | 4803 V)
P . Ve . . v X Evento de tiempo 5: 4822, Evento de tiempo 6: 4823, /
m Parametro de ajuste de la funcién de visualizacién (MODE) _ | en el panel frontal Evento de lmpo 7 4625, Event de empo . 4825, o1k |Fetado de ermor de entrada do budke 1 de PV
Evento de tiempo 9: 4833, Evento de tiempo 10: 4834,
Simbolo del mend: o/ 5P (DISP) , . . Even:o ge Fempo 1; iggg Even{o ge :yempa K ﬁg; PI/EE Estado de error de entrada de bucle 2 de PV
vento de tiempo 13: vento de tiempo 14: 3
Simbolo del [~ " I T Valor | Ajustedel | Nivelde m Parametro de regIStro de la funcién DI UPE Seleccion de la funcion Evemodgtiemgoﬁ;ztgu‘Eve"mdetiemgme;mﬂ‘ OFF STD (PV2.E)
parametro J inicial | usuario | visualizacion Simbolo del 9 D“ SL DILSL (OR'S) del relevador OUT Alarma 1: 4353, Alarma 2: 4354, ,’_ Estado d |
0: fijo en blanco — 1 | imbolo del mend: 4y .JL (DI.SL) ﬁ:arma g: :ggg ﬁ:arma g: iggg LAER) stado de error en escalera
1: fijo en rojo Simbolo del X . Valor | Ajustedel [ Nivel de arma o: 4496, Alarma o: g
2: vinculo a alarma 1 pardmetro Nombre del parametro Rango de ajuste e || e |letr s Alarma 7: 4361, Alarma 8: 4362 M[U Versién de MCU
(Alarma APAGADA: blanco, Alarma Estado AUTO (ENCENDIDO) / MAN (APAGADO): 4177 (MCU)
ENCENDIDA: rojo) ' PRL Conmutar a PROG (inicio Estado RESET del programa: 4181 =
- Vi . del funcionamiento del 5025 Estado RUN del programa: 4182 LU Versién de DCU
3: vinculo a alarma 1 Est funcionamiento local: 41 ersion de
(Alarma APAGADA: rojo, Alarma (PRS) programa) Eingg gz fﬂ:g:g::mgztg ;ﬁo.to‘ 31335 (Ocy)
ENCENDIDA: blanco) 75 Conmutar a RESET Estado de modo HOLD: 4189 ECU 1 |Version de ECU-1 (Area del terminal E1
4: vinculo a alarma 1 0 2 (Alarma APAGA- t (detencion del funciona- 5026 Seleccion de la fundio Estado de avance del programa: 4187 Ec0) ‘ersion de -1 (Area del termina )
DA: blanco, Alarma ENCENDIDA: rojo) (RST) miento del programa) R75 eleccion de la funcion | ez de fraizacion del patron (1 sequndo): 4265 OFF = EASY
Pl_l 1 Interruptor de color activo |5: vinculo a alarma 1 0 2 (Alarma APAGADA: 0 | ar Conmutar a LOCAL(LSP) (OR2.S)  |del relevador OUT2 Sefial de finalizacitn del patron (3 segundo): 4266 E E Versién de ECU-2 (Area del terminal E2)
(PCMD) de visualizacién de PV r0jo, Alarma ENCENDIDA: blanco) LuL (inicio del funcionamiento 5027 Sefial de finalizacion del patron (5 segundo): 4267 (ECU2)
6: limite de PV (Dentro del rango: blanco, (LOC) en modo local) ger:va} ge ?”alilﬂciéﬂ ge espera g seglmgog gg; E[UJ v 4o ECU-3 (Area del £3)
Fuera del rango: rojo) enal de finalizacion de espera (3 sequndo): ‘ersion de -3 (Area del terminal
Tl doPY Danto g, o REN  |oomuararenote | esaissaun imer s rvacor | 5040 S T (EC03)
el rango: blanco, EASY de entrada de contacto. : i A i
§: desiacion de SP (Dentro de la desvia- S P P o O tar a funcis (SE:qé:E(:uD':IRICL)). 4186 ENCENDIDO} 4255 EECU4L), Version de ECU-4 (Area del terminal E4)
oV desvia Interruptor PROG/RESET iie para deshabilitar la funcion. | off alida de ):
cion: blanco, Fuera de la desviacion: rojo) (PRR)
9: desviacion de SP (Dentro de la desviacion: Terminal tand PHFH Version del parametro
rojo, Fuera de la desviacion: blanco) /! Interruptor PROG/HOLD DT;W'%E’ZQSSIS;”[]% DI3: 502 OFF P z t d . t d DO A d I t H I E1/E2/E3 (PARA)
10:Vinculo a DI (ENCENDIDO: rojo, APAGA- (PH) 5025, DI2: 5026, DI3: 5027 m Parametro de ajuste de (Area del termina ) m
DO: blanco) ,, Interruptor PROG/ ) . . Version del producto
o ; Establezca un valor de visualizacion cuando se ’ Area del terminal E1 OFF Simbolo del mend: dn (bO) (H.VER)
PEH Limite alto de cambio de it : (PIL) LOCAL(LSP) DI11: 5041, DI12: 5042, DI13: 5043 " P i
color de PV encuentra en el limite PV o en la desviacién SP 0 c HOLD (nici : ) - ) g s Simbolo del . B Valor | Ajustedel [ Nivel de SEF , Namero de serie 1
(PCH) -19999 2 30000 (Establezca un valor dentro del HOLd a olnfmut_ar an " (Inicio | DI14: 5044, DI15: 5045, DI16: 5046 OFF parametro | Nombre del pardmetro R EDEED inicial | usuario | visualizaci (SER1)
el funcionamiento en
Pri Limite bajo de cambio de |90 deentrada). ' (HOLD) o de retencis i STD I Seleccion de la funcion | lgual que AL1.S Consul [ )
lor de PV La posicion de punto decimal depende del tipo 0 modo de retencion) Area del terminal E2 D’ L eleccion de fa tuncion e M - onsule a SE E Numero de serie 2
(PCL)  |colorde de entrada, Ady DI26: 5062 (DO1.5) |DO11/D021/DO31 Fije "OFF” para deshabilitar la la izquierda (SER2)
‘DL_ 51 Seleccion del patron de PTN: visualizacion del patron (AD\‘;) Avance de segmento . ) OFF dDEIS Seleccion de la funcion funcién. Consulte a MH[ ! Direccién MAC 1 (Area del terminal E3
L AR SK.RP: visualizacion de rampa y PTN Interruptor ENCENDIDO/ Area del terminal E3 D025 DO12/D022/DO32 . _ _ la izquierda (MAG1) ireccion (Area del terminal E3)
(PTSL) | Vvisualizacion del programa WA " : . . ) Valor inicial: DO11=4805, DO12=4806,
espera APAGADO de la funcien | DI31: 5073, DI32: 5074, DI33: 5075, OFF a’UﬂS Seleccion de la funcié DO13=4807, DO14=4809, | consul
0: deshabilitado (WAIT) de espera DI34: 5076, DI35: 5077 eleccion de la funcion e =302, | Consulte a 1AL Direccién MAC 2 (Area del terminal E3)
! . (D03.5 DO13/D023/DO33 D015=4810, D021=4817, |ja jzquierda| Teblaa MAC2
1:0UT, OUTdcel lado de calentamieno, Valor AN |iorooor AUTOMAN fvon 66l torminal £ o ) > _ DO22-4818, DO23-4810. .| STD ( )
: interno en Control proporcwopgl de la posicion (AM) P rea. el terminal : ) dD Seleccion de la funcion D024=4821, DO25=4822 Consulte a MHEJ Direccién MAC 3 (Area del terminal E3)
2: OUT del lado de ventilacion DI41: 5089, DI42: 5090, DI43: 5091, (D04.5) DO14/D024/DO34 - ! - la izquierda (MAC3)
3: PV Interruptor START/STOP | pja4: 5092, DI45: 5093, DI46: 5094 D031=4823, DO32=4825,
LAR | Registro de visualizacion |4: SP (A7) de sintonizacién automa- OFF . . D033=4826, DO34=4833, * Los parametros para el Bucle 2 no estan disponibles en el control de bucle unico.
de grafico de barras 5: desviacion pi] tica ElUSS Seleccion de la funcion DO035=4834 Consulte a
(BAR1) superior 6: bucle 2 de OUT, bucle 2 de OUT del ] ] (DO5.5)  [DO15/DO25/DO35 la zquierda A i H H 16 A
lado de calentamiento Liberacién del seguro OFF m Parametro de nivel de visualizacion de parametros
) i (LAT)
7: bucle 2 de OUT del lado de ventilacion " . . .
8- budle 2 de PV L L_d Interruptor ENCENDIDO/ Utilice la siguiente tabla para registrar el valor de ajuste de DO. Simbolo del men: L ‘I/Il_ (LvL)
9: bucle 2 de SP APAGADO de la luz de OFF 4 f f "
10 bucle 2 46 desviacion (LCD) fondo LOD Parametro Area del terminal E1 | Area del terminal E2 | Area del terminal E3 Sl'ml;olo del | Nombre det N Rango de ajuste .V‘;"‘."I Austedl | Nivlgl de.é
11: deshabilitado STD =T DO1.S parametro inicial | usuario | visualizacion
g gzzﬂzg:::ggg e’VRFW) merptorblancolrojo de PY oFF Do2.8 E[/ Nivel de visualizacion de EASY: modo de ajuste sgncillo
14 deshabilitado DO3.S LEVL) pardmetros STD.. modo de aJ}Jste estandgr STD EASY
15: deshabilitado ; . . Y PRO: modo de ajuste profesional
LARE Registro de visualizacién 1? gsﬁ:::ggargﬁoa”memacu.m (ebertra de m Parametro de numeracién de la funcién DI DOSlS * Para obtener informacion sobre el Modo de ajuste profesional, consulte el Manual del usuario (CD-ROM).
de grafico de barras T 0 .
(BAR2)  |inferi vélvula) Simbolo del menu: DI.NU
inferior 18: entrada analdgica de terminales de PV ot NU( )
19: entrada analdgica de terminales de RSP Simbolo del - q Valor | Ajustedel | Nivel de e - -
20: entrada analogica de terminales de AIN2 parametro Nombre del parametro Rango de ajuste inicial | usuario | visualizacion m Parametro de aj uste del sistema
21: entrada analégica de terminales de AIN4 Simbolo del 3 555 (svYs)
. Imbolo del menu:
22: Progreso del segmento PELL  |Bito del namero de PID 5089 _ _ _ )
23: Evento del tiempo y estado de la alarma (PT.BO) Simbolo del Nombre del parédmetro Rango de ajuste Valor | Ajustedel [ Nivel de Marcas comerciales
[ Banda de visualizacion de desviacion | 0,0 a 100,0 % del rango de entrada 12"? é“dd:' k A ] ] parametro _ inicial | usuario e Los nombres de nuestros productos o los nombres de las marcas que se mencionan
(BDV) |delgréfico de barras de PV (EUS) h ! |Bit1 del numero de PID 5090 Establezca como el controlador en este manual son marcas comerciales registradas de Yokogawa Electric Corporation.
entrada de PV (PT.B1) debera recuperarse de una falla de . . .
ol Visualizacion de la guia | OFF: sin visualizacion, on energia de 5 segundos o més. © Adobe, Acrobat, y Postscript son marcas comerciales o marcas comerciales
(GUID) _ |ENCENDIDO/APAGADO [ON: visualizacion PT'E’ZE’ Bit 2 del nimero de PID | Consulte la siguiente tabla. 5091 EASY M, o CONT: continde la accion estableci- registradas de Adobe Systems Incorporated.
OFF: deshabilitado ( J Modo de reinicio da antes ds la falla de energfa. CONT o Ethernet es marca comercial registrada de XEROX Corporation en los Estados Unidos.
’ ) STD (R.MD) MAN: inicio desde MAN. X 9 . . P .
1 Eﬁ(gEdl\leDe;BUO"(oT ggaesnIZE:sdicaciones PRI Bit 3 del nimero de PID 5002 RESET: Inicio desde AUTO y STD e Modbus es marca comercial registrada de Schneider Electric.
Modo de ahorro de excepto visualzacion de PV APAGADO) | e (PT.B3) Rriﬁ_inguestra el valor de salida * PROFIBUS-DP es marca comercial registrada de PROFIBUS User Organization.
(ECO) energia 2:modo de ahorro de energia PLLy Bit 4 del n de PID 5093 Estajb Py ————— o DeviceNet es marca comercial registrada de Open DeviceNet Vendor Association.
f\ﬁfgﬂggo (Todas las indicaciones (PT'B4) it 4 defnumero de M |Temporizador de reinicio |encendido y el oo que el 0 o CC-Link es marca comercial registrada de CC-Link Partner Association.
3:Brilo 10 % (indicacién completa) (RTM) controlador inicia el calculo. 0 a 10 s . Nosotrqs no utiIi;amos TM ni la marca ® para indicar marcas comerciales ni marcas
bF"/ i i comerciales registradas en este manual.
@ERI) Brillo (Oscuro) 1 a 5 (Brillante) 3 EASY o Todos los nombres de los productos mencionados en este manual son marcas
M 5d Méscara digital menos significativa| OFF: con el digito menos significativo| - ST comerciales o marcas comerciales registradad de sus rspectivas compaiias.
(MLSD) de visualizacion de PV ON: sin el digito menos significativo
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