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Una introduccion a ESETPOINT

by Briiel & Kjaer Vibro
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Arreglo tipico del Sistem

VIEWPOINT »
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8 monitores de 4 canales para 30
entradas de vibracién, empuje,
velocidad y fase

6 canales Temperatura
4-20mA y salidas de relé

Conexiones de alimentacion
completamente redundantes a los
suministros de 24Vdc

Enlaces MODBUS®
redundantes con DCS

Software de monitoreo
de condicion
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© =t e Médulo Monitoreo Universal

* Verdadera flexibilidad universal
 Mas de 30 "aplicaciones" para los tipos de
canales deseados
« Vibracion, posicion, velocidad, fase, variable
de proceso, acustica, etc.4-channel
granularity

MX2020/UMM

 Relés abordo para Salidas con Buffer

capacidades de monitoreo

Puerto de

configuracién

LED de estado

auténomo
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 Puede residir en el slot 2-16

« Hasta 56 canales en
un rack
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) memmsrms, Modulo de Monitoreo de Temperatura

« Entradas admitidas

« RTDde 2, 3y 4 hilos (Pt, Cu, Ni, etc.) _ E' )
 Termopares conectados a tierra y sin £ E
conexion a tierra (E, J, K, T) £ E
- Entradas de 4-20 mA (con alimentacion £ &
externa) B £

« Granularidad de 6 canales Puerto de '

configuracién

LED de estado

 Relés a bordo para capacidades de monitoreo
autonomo

BINEEE -

 Pueden residir en slot 2-16

» Hasta 84 canales en un rack




L mmammarms Modulo de Acceso al Sistema

Maneja todas las comunicaciones en rack
- MODBUS® (RTUy TCP/IP)
« CMS (Gigabit Ethernet) S
« Pantalla tactil tarjetas SD

MX2020/SAM

I T S02.0

1
ity

« No en una ruta critica: no afectara la

proteccion de la maquinaria en caso de falla

* Dos versiones

«  bSAM (béasico) y eSAM (mejorado)

* Reside en el slot 2
Comunicaciones de
 Elsegundo SAM opcional puede residir en |
el slot 3 (uso para MODBUS® redundante) e | |

—~
®

Puerto MODBUS® TCP
LED de estado
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Modulo de Conexion de Rack

« Circuito muy simple / altamente confiable

« Consiste en poco mas que conectores, fusibles y C°""°'R°:(S:§fet° de
rastros para llevar la energia a la placa posterior

-
* Reside en el slot # 1 solamente _

Conexiones de
alimentacion
redundante en rack

« Acepta alimentacion externa de 24Vdc

OK P2 P1 LED de estado

. =
« Mantiene el calor fuera del rack il

(donde pertenece)

QUINT POWER
od

Conexiones de
salida en bufer

BUFFERED SIGNALS
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Modulo de Conexion de Potencia

« RCM sin relés, salidas con bufer o control discreto en rack

« Puede residir en cualquier slot

« Se usa junto con RCM para proporcionar modulos de distribucion de
energia redundantes (no solo conexiones de suministro de energia)

/RCM /PCM

(o n®1 n®Ln®n 1®n n0n a0 a0 n0n n0q a0 La0,] @ [2fn no
s f o

Failure Mode =

RCM Failure v

PCM Failure

P1 Failure

P2 Failure

RCM + P1 Failure
RCM + P2 Failure
PCM + P1 Failure
PCM + P2 Failure
RCM + PCM Failure

P1 + P2 Failure

g ORI | @

Conexiones de
Bl e ] potencia de rack
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Situacion

actual

PROCESS
HISTORIAN

A

DCS
(SUPERVISORY
CONTROL)

LEGEND

OPEN PROTOCOL (e.g., MODBUS)
PROPRIETARY PROTOCOL (CONTROL)

PROPRIETARY PROTOCOL (VIBRATION)
CORPORATE NETWORK

PROCESS
CONTROL

MOTOR
CONTROL

TURBINE
CONTROL

ANTI-
SURGE

OVERSPEED

VIBRATION

CONTROL & MONITORING

|

A

MECHANICAL ASSETS

EHH“"“EH
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Por que
vamos a PI?

LEGEND

OPEN PROTOCOL (e.g., MODBUS)
PROPRIETARY PROTOCOL (CONTROL)

PROPRIETARY PROTOCOL (VIBRATION)

PROCESS VIBRATION
VISUALIZATION VISUALIZATION —
CLIENT CLIENT
—__ CORPORATE NETWORK
|
PROCESS
HISTORIAN
y N
DCS
(SUPERVISORY
CONTROL)
PROCESS MOTOR TURBINE ANTI-
CONTROL CONTROL CONTROL SURGE OVERSPEED VIBRATION

CONTROL & MONITORING

|

A

EHH“"“EH

MECHANICAL ASSETS
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) smzmmrnm Monitoreo de Condicién — "PI Inside"

« Elunico CMS del mundo "Desarrollado por el sistema PI” __
« Integracion de data de proceso y vibracion OSI 30T,
« Seguridad para acceso remoto de clase mundial > partner
« Cientos de interfases con DCS
« Todo el poder de las herramientas de Pl System
« Hasta 300 canales en un solo servidor PI

« Extremadamente rapido...
« Data estatica cada 80 ms
 Waveforms cada 5 segundos

« Tecnologia i-value™ (patente pendiente)
captura solo la data interesesante

« Capacidad de compresion altamente flexible

14
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Monitoreo de Condicion — CMSgp14p

 Los mismos datos que se escribieron en un servidor Pl ...

« Pero va al disco duro integrado o usa una tarjeta SD extraible
dentro del rack

» |deal cuando no hay redes disponibles

« Convierte el estante SETPOINT en "registrador de datos de

vuelo"

SanDisk

Extreme
) Esta

W} todo

en la

tarjetal
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SOUTH BOOSTER PUMP STATION

RACK CONNECTION STATUS: 5/1/2016 5:30:05 39778 AM 1

aarm staTus [l

20.0 pm

5.0 um
10.0 um 15.1 pm
. DE NDE
N

Y ﬂi X ¥ Syl

P-1721 BEARING VIBRATION

70
50

Pantallas tipicas de ProcessBook

SETPOINT"

‘849933 DE-Xprobe
H NDE - ¥ probe

40
30
20

815,125 NDE-X probe

6:00 800 1000 12:00 14:00 % = wfw >
P-1721 SPEED

21:00 23:00 1

6:00 8:00 10:00 12:00 14:00 % =, e >

21:00 23:00 1

3:00 5:00

: DE- ¥ probe
| 826,028 DE-X probe
: NDE-¥ probe

6:00 8:00 10:00 12:00 14:00 % % e O

P-1722 SPEED

21:00 23:00 1

——

600 8:00 10:00 12:00 1400 W, = i 2

21:00 23:00 1:

3:00 500

| o34 556 NDE-X probe

Cree sus propias HMI
usando Pl ProcessBook

Ver datos integrados de
proceso y vibracién

Escribir reglas para detectar
anomalias / condiciones

Inicie la pantalla CMS desde
Pl ProcessBook
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Pantallas tipicas de ProcessBook

SOUTH BOOSTER PUMP STATION sSETPOINT"

RACK CONNECTION STATUS: £/11/2016 3:40:36.84596 PM 1 . CONDITION MONITORING SOFTWARE

P-1721 1X BEARING VIBRATION (um) P-1722 1X BEARING VIBRATION (um) crea tendenCias més
. . alla de la amplitud

NDE - Y probe [ ] - -

% %
{e73.739 DE-Xprobe {e73.739 DE-X probe
& Hm F Km

H NDE- Y probe H
{04689 NDE-X probe {48,689 NDE- X probe

EE AP o0 MM EE Ar o oo~ Hm

P-1721 7X BEARING VIBRATION (um) P-1722 7X BEARING VIBRATION (um) Tal como 1X (VQIOCidad

DE- ¥ probe DE- ¥ probe

4 1 -
rotativa)

i Hm i um
H NDE- Y probe NDE - Y probe

{83041 NDE-X probe {83041 NDE-X probe

= - 500" MM E S - 1500 HM

P-1721 14X BEARING VIBRATION {um) P-1722 14X BEARING VIBRATION (um) . Va ne Pass y 2X VP (e n

& DE- Y probe i DE- Y probe

este caso 7X y 14X)
L NDE - Y probe E o NDE - Y probe

{62868 NDE-X probe {62868 NDE-X probe
15000 PM : 15000 MM

P-1721 i-FACTOR (%) P-1722 i-FACTOR (%)

- : Y cualquier otra cosa

#32.000 DE-Xprobe #32.000 DE-Xprobe

: .
20050 o 3o S0 ok K (como i-factor)
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Crée / clone facilmente diagramas y jerarquias adicionales de tren, unidades, plantas, etc utilizando el extenso
conjunto de herramienteas de Pl Vision

Alternar pantallas para mostrar activos relacionados

Puntos rotulados de forma clara e intuitiva

Los mejores graficos de tendéncia em su clase

Cada usuario puede tener sus propias exhibiciones de acuerdo a sus necessidades

Comparta exhibiciones con otros usuarios

Graficos profesionales y atrayentes que describen maquinas, rodamientos, descansos, valvulas o cualquier otro
activo puede ser facilmente importado de las librerias de Pl Vision

Click dos veces en los iconos de CMS para iniciar el software CSM Display y aceder a formas de onda para los
puntos seleccionados.

Lista de eventos con reconocimiento y cédigo del motivo para gerenciar eventos diretamente em el display
Navegue rapidamente com los controles del tiempo

T | rcowweopeny ¥ | arorawcoearos ¥ | Acksbinaran
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B o Pantallas SETPOINT CMS tipicas

Setpoint C \DemoNet DB ’S ETPB [ NT
Plot
} A == T 4
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§EM Trend Data Orbit Time Bode Palar Shaft Spectrum Waterfall Cascaﬂe Recip Reference Add Compensate In a
Points Table Centerline Data  Reference
Plots () Adjust
- 53VE2902E TIBY 63VE29024 - 1X TIBY 63VE2902A 7/25/2016 1:09:44.75 PM — 7/28/2016 1:14:14.89 PM -+
Navigation . e ; Events x
. . pp X: 0.35 milpp 7/28/2016 1:13:12.11 PM 2066 RPM | 6.33 mil pp 827 Alert | 7/28/2016 1:12:25.04 PM
b Assets » Demond o b t / B d t : ? O Alert 7/28/2016 3:11:12.66 PM
» rbit / Base de tiempo  [RUFsSC |
[] Turbine Vib 1 ; @ Danger 7128/2016 3:11:09.26 PN
[ Turbine Axial | T TIBY 63VE2902A) Direct
[ Temp - | | @ Danger 7I28/2016 3:11.08.62 PM
[ ] Test I TIBY 63VE29024) Direct
Pointa I O Alert 7128/2016 3:11:00.25 PM
[¥] TIBX 63VE29028 [/] TIBY 63VE2902A I TIBY 63VE2902A) Direct
E TOBX 63VE29038 [_| | TOBY 63VE2903A T i © Alert 7/28/2016 3:08:47.55 PM
[] || Eccentricity [ | i T \
TPHS 63SECS18 | | E TAXL 63VE2901A ! TIBY 63VE2902A1 D]
[ ] TAXL 63VE2901B [_| TIBD 63TES78E o Alert .
[[] TOBD 63TES78D [ | Acceleration 1 [| Velocity 2 | i TIBY 63VEZ302A)D| L I sta d e AI a rm as
[7] Low Speed RV [ | Low Speed PT [ | REB Acceleration 1 —0aEf [ IAN o Alert
Attributes. | | i TIBY 63VE29024A) Di
—— B | i @ Danger 7r28/2016 1:12:28.83 PM
Coastd 0.00 T 1
[cozstaoin EEC . | A 5 TIBY 63VE29024) Direct
[ ] Demonet Slow Roll 1.00 S 16 | | | ® Danger 7/28/2016 1:12:28.19 PM
[ Demonet Speed 12103 1 ! TIBY 63VE29024 Direct
-0.35 71 :
1000 2000 2000 o Alert 28/2016 1:12:19.39 PN
[ "] Demonet Stopped 0.00 0s 0.0%s [RE-F 0283 0375 0463 e —
[ Excitation .00 1% TIBY 63VE2902A * Bearing TIBY 63VE2902A - TIEX 63VE20028 (D *» T SRR
7/28/2016 1:09:44.75 PM — 7/28/2016 1:14:14.89 PM 7/28/2016 1:09:44.75 PM - 7/28/2016 1:14:14.89 PM 3200 lines Hanning i SR Biace
L i 2048 RPM | 6.24 mil pp 64° Danger | 7/28/2016 1:12:28.83 PM ©7/28/2016 01:12:21.85 PM 2067 RPM | 0.65 mil pp ~2127.50 CPM ~1X | 2.28 mil ap 213750 CPM 1% s o
[ Loose Bearing .00 B r TIBY 63VE2902A) Direct
[ Rubbing 000 © Channel Nat Ok 7/28/2016 5:39:27.57 AM
[ siartu = 0 ‘ TIBX 63VE2902B
P : —_— ; © Channel Not Ok 7/28/2016 9:39:27.57 At
[ Steary State non = as Ca as | TIBY 53VE29024
e @ Channel Not Ok 7/28/2016 5:18:58.74 AM
. TIBX 63VE2902B
Demanet] |Turbine Vib|TIE | TIEX 63VE29028 L] © Channel Not Ok 7/28/2016 818:58 74 Atk
Demonet] | Turbine Vib'\ TIB\ TIBY 63VE2902A TIBY 63VEZ902A

Navegacion y selecciéon de puntos

1.70 mil/div

Cronologia

7/28/2016 1:09:44 PM 4m 305 Page 1 of I &= —3 (4) 7/28/2016 1:13:12.14 PM €

=z I
Controles de Reproduccion y Cursor
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B o Pantallas SETPOINT CMS tipicas

m* 8 TR Setpaint CMS {DEMONET.

\DemoNet DB SSETPOINT

File Home View Plot A

TQ# OQQY: & o

Timeline Zoom Co Zoom Zoom Events

) One Plot : 4
) Two Plots

Cinta

Clear Change | Auto

Anngtations. To In out (D1h il svsteem : | Four Plots  pins. Scales | Scale
Time Zoom Alarm and Events Pages Data
= A 67.4 % 1848.6 RPM | 10/8/2015 B:48:11 AM
Navigation X Pages X
B:47.00 AM B:47.15 AM B:47:30 AM B:47:45 AM B:48:00 Al Name Speed Cap Direct 1% 1X Phase 2% 2X Phase N NX
Fise TIE|TIEX 63VEZ902811X Amplitur TIBX 63VE29028 (1612.3 RPMY-6.4 v [1.19 mil pp|0.38 mil pp|145° 0.05 mil pp213° 0.5 x|0.01 mil g T Trend
& mil
—_— . - TIB\TIEX 63VE250281 Sync Wavef: TIBY 63VE2902A |1612.3 RPMY-7.7 V_[3.03 mil pp|1.30 mil pp|20° 0.04 mil pp|45° 0.5 %[0.01 mil g ] Tl
[ Demonet
= TIEX 63VE250281 Async Waveforn TOBX 63VE2903B(1612.3 RPMY-12.3 V [3.84 mil pp|1.41 mil pp|182° 0.08 mil pp|46° 0.5 X[0.04 mil
[ ] JOBSTEST i ) - - - - Q) TIEX 63VE2902E TIBY 63VE29024
] matc Vib|TIB\TIBX 63VE29028)\ Direct TOBY 63VE2903A(1612.3 RPM{-4.0V |3.55 mil pp|1.3% mil pp|35 0.07 mil pp|210 0.5 x[0.04 mil
[ test o f || || Bearing TIBY 63VEZ9024 - TIEX 6.
Points 1
[ TIBX 63VE29028 [7] TIBY 63VE2902A Vib\ TIB\ TIBY 63VER902A\ Direct
[v] TOBX 63VE2903B [ TOBY 63VE2903A TIB|TIBY 63VE28024 1X Amplitu |||y Bearing TOBY 63VE2903A - TOBX .
[ TPHS 635€0518 || Eccentricity [ | TAXL 63VE2901A s TOB\TORX £3VE280384 1% Amplit T b u I a r 2

[7] TAXL 63VE29018 [ | TIED 63TES78E

[] TOBD 63TES78D [ | Acceleration 1 [ | Velocity 2
[ Low Speed RV || Low Speed PT [ | AXIAL_A

["] AXIAL_E [] DEMONET _PT_REF

["] Enveloped Acceleration 2 || Enveloped Acceleration 4 1 mil
[] Hydro Displacement 3 [_| INBOARD_X [ | INBOARD_Y
[] Low F Acceleration 3 [ | Low F Acceleration 4

TOB\TOBX 63VEZS038) Sync Waw
TOBX 63VE29038\ Async Wavefor
Vib!\ TOB' TOBEX 63VE29038! Direc

Lista de paginas

TOE\TOBY 63VE2303A\Sync Wav

[C] OUTBOARD_X [ | OUTBOARD_Y —5= 5 [ TOBY 63VE2902A}Async Wavefor
[T] Process Variable UMM 1 [| Process Variable UMM 2 il 0.0 ‘%5122 27 eui 111N LAk AT N FERE  vib\SPEED| TPHS £25E051 81 Spee

[ Radial Vibration 1 [_| Radial Vibration 1 10/08/2015 D3:46:53 AM 10/08/2015 08:48:24 AM

[ REB Acceleration 1 [] Recip Impact 3 TIBX B3VE2902E TIBY 6IVE29024 * Bearing TIBY 63VE2902A ~ TIBX 53VE2902E(FI) 1636 RPM

["] Reverse Rotation 3 [ | Reverse Rotation B 4
[ Tachometer 1 [ | Valve Position 2 [ | Zero Speed 1

| | ZeroSpeed B 2

10/8/2015 8:46:53.91 AM - 10/8/2015 8:43:24.29 AM 10/8/2015 8:48:10.89 AM 3200 lines Hanning

Attributes

| ’7‘ 0.38. |

Selected

Eje linea central

Demeonet] |\ Turbine Vib |\ TIB' TIBX 63VE2902E

Navegacion y seleccién de puntos . .

I . ||

i
-8000 -6400 -4800 -3200 -1600 0 1600 3200 4800

6400 8000

Cronologia

| 10/8/2015 5:48:24 AM

Controles de Reproduccion y Cursor
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Pantallas SETPOINT CMS tipicas

m* N 7MW

Setpoint CMS Y\DEMONET_P1\DemoNet DB

i(SETPOINT

File Home View Plot
Y Filter Asynchronous Timebase (s) 1 Direct [v| 1% | 1% Phase || Temperature [_| Bandpass [] Full Spectrum Spectral Lines | 3200 * 3D Cursor Track Orders = Number of Revolutions |1 -
Filter NX 1% - || Asynchronous Timebase ] 2x[ | 2x Phase [ | Position | Cylinder Pressure ["| Orders Of Running Speed Displayed Waveforms 100 - Default 3D View 3D ssw - Displaced Volume ‘ I nta
Revolutions 8 || Other [ nx [_| nX Phase || Gap [/] Waveform [ Integrate Window Type Hanning  ~
Trend i Bode /Polar Spectrum Recip
o TIBX 63VE2902E TIBY 63VE2902A Bearing TIBY 63VE2902A - TIEX 63VE2902B (FI)
Navigation ) * . ) * References
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Siow Roll Waveform G:pl :
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[ Turbine Axial 0.8 A .50 |
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Foints = 0 1 232 Siow Roll Waveform Gap © /2018 10
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Carlos Rueda Martinez
Ingeniero de Ventas TECSIS

carlos.rueda@Tecsis.cl
+569 9820 6593
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