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Vorwort

1 Vorwort Deutsch

| INFORMATION |

Datum der letzten Aktualisierung: 2024-09-17

» Lesen Sie dieses Dokument vor Gebrauch des Produkts aufmerksam durch und beachten Sie die Sicher-
heitshinweise.

» Weisen Sie den Anwender in den sicheren Gebrauch des Produkts ein.
» Wenden Sie sich an den Hersteller, wenn Sie Fragen zum Produkt haben oder Probleme auftreten.
>

Melden Sie jedes schwerwiegende Vorkommnis im Zusammenhang mit dem Produkt, insbesondere eine Ver-
schlechterung des Gesundheitszustands, dem Hersteller und der zustandigen Behorde lhres Landes.

» Bewahren Sie dieses Dokument auf.

Das Produkt "Ergo Arm 12K41=*, ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic
plus 12K50=*" wird im Folgenden Produkt/Ellenbogengelenk genannt.

Diese Gebrauchsanweisung gibt Ihnen wichtige Informationen zur Verwendung, Einstellung und Handhabung des
Produkts.

Nehmen Sie das Produkt nur gemaB den Informationen in den mitgelieferten Begleitdokumenten in Betrieb.

2 Produktbeschreibung

2.1 Konstruktion und Funktion
2.1.1 Konstruktion

= & 1. Easy Plug
G 1//’ \ ? . 3—“ 2. Bandklemme
"/ 3. Lifterband
: 4. Schaltseil (mechanische Entriegelung)
e_@ 5. Handrad
o 6. Einstellschraube Sichelgelenk

©

2.1.2 Funktion

Das Produkt ist ein mechanisch/elektronisch angetriebenes Ellenbogengelenk. In Kombination mit anderen Prothe-
senkomponenten (siehe Seite 3) unterstitzt es den Anwender bei der Erledigung alltaglicher Aufgaben.

Verschiedene Steuerungsprogramme erlauben eine optimale Anpassung an die individuellen Bedirfnisse und Fa-
higkeiten.

Die ErgoArm Modelle unterscheiden sich durch folgende Merkmale:

Modelle AFB Easy Plug Sperre Slip-Stop

ErgoArm 12K41=" - mechanisch mechanisch

ErgoArm plus 12K42=* X mechanisch mechanisch

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mechanisch mechanisch

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mechanisch mechanisch
oder oder

elektronisch elektronisch

2.1.2.1 Begriffsbestimmung

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB ist eine mechanische Beugehilfe. Sie speichert beim Strecken des Arms Energie und nutzt sie, um die zum
Beugen erforderliche Kraft zu minimieren. Die Starke der Unterstiitzung kann lber ein Handrad an das Gewicht
des Prothesenunterarms und der Kleidung angepasst werden.
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Produktbeschreibung

Easy Plug
1. Akkuanschluss
2. Elektrodenanschluss ZU
3. Elektrodenanschluss AUF
et 4. Schalteranschluss
@S
s &S

Easy Plug ist eine in den Ellenbogengelenken 12K44=* und 12K50="* integrierte Steckverbindung fiir myoelektri-
sche Prothesen.

An das Easy Plug werden die Anschlusskabel der Elektroden, Schalter und Akkus angeschlossen. Durch die in-
nenliegende Kabelfiihrung wird die Gefahr eines Kabelbruchs minimiert.

Sperre

Die Sperre des Produkts erfolgt entweder mechanisch oder elektronisch (siehe Seite 2). Das Produkt kann in jeder
Position, auch unter Last, durch Betéatigung des Schaltseils gesperrt und entsperrt werden. Im gesperrten Zustand
ist das Produkt bis zu 177 N belastbar. Die Sperre rutscht bei hdheren Lasten durch.

Mechanische Sperre
Durch starkes Ziehen am Schaltseil kann das Produkt manuell entriegelt und verriegelt werden.

Diese Funktion ist auch dann méglich, wenn das Produkt ausgeschaltet oder der Akku leer ist. So kann der Unter-
arm in die gewiinschte Position gebracht werden. Die mechanische Entriegelung ist auch unter Last méglich.

Elektronische Sperre
Ein Losen und Sperren ist durch die Elektrodensignale oder Schaltersignale moglich (abhéngig von der gewéhlten
Umschaltungsvariante).

Slip-Stop-Funktion
Die Slip-Stop-Funktion erméglicht ein kontrolliertes Absenken des Unterarms, ohne die Sperre vollstandig zu ent-
riegeln.

Slip-Stop-Funktion, mechanisch
Durch leichtes Ziehen am Schaltseil (kein Klickton) entriegelt das Produkt so, dass der Unterarm stufenlos bewegt
werden kann. Bei Entlastung des Schaltseils wird das Produkt wieder gesperrt.

Slip-Stop-Funktion, elektronisch
Die Slip-Stop-Funktion ist durch die Elektrodensignale méglich (abhangig von der gewahlten Ansteuerungsvarian-
te). Fallt das Elektrodensignal weg, wird das Produkt wieder gesperrt.

2.2 Kombinationsmaoglichkeiten
e Arbeitshook: 10A12=*
* Arbeitsring: 10A4

¢ bebionic Hand EQD: 8E70=* (nur fir 12K44=* und
12K50=*)

*  MovoHook 2Grip: 10A71=*

*  MovoHook 2Grip: 10A81=*

* Ottobock Systemhand -passiv-: 8K18=*
*  Ottobock Systemhand -passiv-: 8K19="*
* System-Einzughand: 8K22=*

e System-Einzughand: 8K23=*
Greifkomponenten * System-Zweizughand: 8K26=*

¢ Arbeitshaken: 10A3 + System-Zweizughand: 8K27=*

Handgelenke
e Elektro-Dreheinsatz: 10S17 (nur fir 12K44=* und
12K50=")

* Kugelrasten-Handgelenk: 10V8

*  MovoWrist Flex: 10V39="

* MyoRotronic: 12E205 (nur fir 12K44=* und
12K50=")

* Ottobock Handgelenk: 10V18=*

* Robo-Wrist, mechanisches Handgelenk: 10V41=*
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BestimmungsgemaBe Verwendung

* System Elektrohand: 8E38=" (nur fir 12K44=* und * System Elektrogreifer: 8E33=* (nur fiur 12K44=*

12K50=") und 12K50=*)
Zubehor
e Akku

e Ladegerat: 757L20
* MyoCharge Integral: 757L35

3 BestimmungsgemaBe Verwendung

3.1 Verwendungszweck
Das Produkt ist ausschlieBlich fiir die exoprothetische Versorgung der oberen Extremitat einzusetzen.

3.2 Einsatzbedingungen

Das Produkt kann fir einseitig oder beidseitig oberarmamputierte Anwender eingesetzt werden.

Das Produkt wurde fiir Alltagsaktivitaten entwickelt und darf nicht fir auBergewohnliche Tatigkeiten eingesetzt wer-
den. Diese Tatigkeiten umfassen z. B. Sportarten/Extremsportarten mit hoher Belastung des Handgelenks
und/oder StoBbelastung wie Liegestiitze, Downhill, Mountainbiking, Freiklettern, Paragleiten, etc..

Das Produkt ist ausschlieBlich fir die Verwendung an einem Anwender vorgesehen. Der Gebrauch des Produkts
an einer weiteren Person ist von Seiten des Herstellers nicht zulassig.

3.3 Kontraindikationen
* Alle Bedingungen, die den Angaben im Kapitel "Sicherheit" (siehe Seite 4) und "BestimmungsgemaBe Ver-
wendung" (siehe Seite 4) widersprechen oder darlber hinausgehen.

3.4 Qualifikation

Die Versorgung darf nur von geschultem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

4 Sicherheit

4.1 Bedeutung der Warnsymbolik

Warnung vor méglichen schweren Unfall- und Verletzungsgefahren.
Warnung vor méglichen Unfall- und Verletzungsgefahren.

| HINWEIS | Warnung vor méglichen technischen Schaden.

4.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

| A VORSICHT |

Abheben der Elektrode
Verletzung durch unerwartetes Verhalten des Produkts infolge unkontrollierter Ansteuerung der Prothesenkompo-
nente.

» Weisen Sie den Anwender darauf hin, dass es durch Abheben der Elektrode zu einer unkontrollierten Bewe-
gung der Prothesenkomponente kommen kann.

| A VORSICHT

Beschadigung des Anschlusskabels durch Knicken oder kleine Radien

Verletzung durch unerwartetes Verhalten des Produkts infolge Fehlfunktion.

» Vermeiden Sie beim Verlegen der Anschlusskabel scharfe Knickstellen und kleine Radien.
» Tauschen Sie das beschéadigte Anschlusskabel unverziiglich aus.

| A VORSICHT

Falsche Elektrodeneinstellung durch Muskelermiidung

Verletzung durch Fehlsteuerung oder Fehlfunktion des Produkts.

» Der Anwender muss wahrend der Elektrodeneinstellung Pausen einlegen.
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Sicherheit

| A VORSICHT

Falsches An- und Ablegen der Prothese

Verletzungen durch plétzliches Anwinkeln des Prothese.

» Schalten Sie die Prothese aus, bevor Sie die Prothese an- oder ablegen.
» Die Prothese nur im gebeugten Zustand an- oder ablegen.

| A VORSICHT

Klemmgefahr im Beugebereich des Gelenks

Verletzung durch Einklemmen von Kérperteilen.

» Achten Sie beim Beugen des Gelenks darauf, dass sich in diesem Bereich keine Finger/Kérperteile befinden.

| A VORSICHT

Selbststandig vorgenommene Manipulationen an Systemkomponenten

Verletzung durch Fehlsteuerung oder Fehlfunktion des Produkts.

» AuBer den in dieser Gebrauchsanweisung beschriebenen Arbeiten dirfen Sie keine Manipulationen an dem
Produkt durchfihren.

» Das Offnen und Reparieren des Produkts bzw. das Instandsetzen beschadigter Komponenten darf nur vom
autorisierten Ottobock Fachpersonal durchgefiihrt werden.

| A VORSICHT

Unbeabsichtigtes Entriegeln der Greifkomponente
Verletzung durch Losen der Greifkomponente vom Unterarm (z. B. beim Tragen von Gegenstanden).

» Positionieren Sie die Greifkomponente bei Verwendung eines Handgelenksverschluss so, dass ein leichtes
Verdrehen nicht zum Lésen der Greifkomponente vom Unterarm fiihren kann.

| A VORSICHT

Ungeniigender Hautkontakt der Elektroden

Verletzung durch Fehlsteuerung oder Fehlfunktion des Produkts.

» Achten Sie darauf, dass die Kontaktflachen der Elektroden nach Méglichkeit vollflachig auf unversehrter Haut
aufliegen.

» Sollten starke Stérungen durch elektronische Gerate beobachtet werden, ist die Lage der Elektroden zu tber-
prifen und gegebenenfalls zu verdndern.

» Sollten die Stoérungen nicht zu beseitigen sein oder sollten Sie mit den Einstellungen oder der Auswahl des
geeigneten Programms nicht den gewlnschten Erfolg erzielen, wenden Sie sich an die fir Ihr Land zustandi-
ge Ottobock Niederlassung.

| A VORSICHT

UnsachgemaifBe Handhabung

Verletzung durch Funktionsausfall des Produkts.

» Unterweisen Sie den Anwender in die sachgemaBe Handhabung des Produkts.

| A VORSICHT
Verletzung durch Fehleinstellung des Produkts.
Losen der Komponenten.

» Bei einem Produkt mit Handgelenkverschluss die Greifkomponente vor der Benutzung so positionieren, dass
ein leichtes Verdrehen nicht zu einem Losen der Greifkomponente von der Prothese fiihren kann.

| A VORSICHT

VerschleiBerscheinungen an den Produktkomponenten

Verletzung durch Fehlsteuerung oder Fehlfunktion des Produkts

» Im Interesse der Vermeidung von Verletzungen fiir den Patienten und der Aufrechterhaltung der Produktquali-
tat empfehlen wir ein regelmaBiges Service durchzufiihren.

» Nahere Informationen zu den Serviceintervallen entnehmen Sie dem Servicepass. Dieser befindet sich in den
zusatzlich erworbenen Garantiepaketen.
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Lieferumfang und Zubehor

| A VORSICHT

Verwendung ungeeigneter Komponenten

Verletzungen durch Fehlfunktion des Produkts.

» Das Produkt nur mit Komponenten betreiben, welche vom Hersteller empfohlen werden. Die Liste der Kom-
ponenten entnehmen Sie dem Kapitel ,Kombinationsmaéglichkeiten* (Kombinationsmoglichkeiten).

» Das Produkt nur mit Zubehér betreiben, welche vom Hersteller empfohlen werden. Die Liste der Komponen-
ten entnehmen Sie dem Kapitel ,Lieferumfang” (Lieferumfang).

HINWEIS

Beschadigung des Akkus

Beschadigung des Akkus infolge Verwendung beider Anschlussméglichkeiten.

» Verwenden Sie nur einen der beiden Anschlisse fir den Akku (Anschluss am Unterarmkabel oder Anschluss
Uber Easy Plug).

i

Beschichten, bekleben oder lackieren der Prothese
Beschadigung oder Bruch infolge chemischer Prozesse.
» Die Prothese darf keinesfalls beschichtet, beklebt oder lackiert werden.

HINWEIS.

UnsachgemaBe Pflege des Produkts
Beschadigung des Produkts durch Verwendung falscher Reinigungsmittel.

» Reinigen Sie das Produkt ausschlieBlich nach den Vorgaben im Kapitel "Reinigung und Pflege" (Reinigung
und Pflege).

5 Lieferumfang und Zubehor

Lieferumfang fiir ErgoArm 12K41 Lieferumfang fiir ErgoArm Hybrid plus 12K44
* 1 St. EingieBabdeckung (Scheibe mit Pfeil) e 1 St. EingieBabdeckung (Hohlkugel)

e 1 St. ErgoArm 12K41=" * 1 St. EingieBabdeckung (Scheibe mit Pfeil)

* 1 St. Gebrauchsanweisung (Benutzer) e 1 St. ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

* 1 St. Gebrauchsanweisung (Fachpersonal) e 1 St. Gebrauchsanweisung (Benutzer)

* 2 St. Laschenabdeckung * 1 St. Gebrauchsanweisung (Fachpersonal)

* 1 St. O-Ring 60 x 2,5 mm e 2 St. Laschenabdeckung

e 1 St. Schnurrverriegelung e 1St. O-Ring 60 x 2,5 mm

. . * 1 St. Schnurrverriegelung
Lieferumfang fiir ErgoArm plus 12K42

e 1 St. EingieBabdeckung (Scheibe mit Pfeil) Lieferunfang fiir ErgoArm Electronic plus 12K50
e 1 St. ErgoArm plus 12K42=* e 1 St. EingieBabdeckung (Hohlkugel)

* 1 St. Gebrauchsanweisung (Benutzer) e 1 St. EingieBabdeckung (Scheibe mit Pfeil)

* 1 St. Gebrauchsanweisung (Fachpersonal) e 1 St. ErgoArm Electronic plus 12K50=*

* 2 St. Laschenabdeckung * 1 St. Gebrauchsanweisung (Benutzer)

*+ 1St. O-Ring 60 x 2,5 mm e 1 St. Gebrauchsanweisung (Fachpersonal)

e 1 St. Schnurrverriegelung e 1 St. kugelférmiger Kordelstopper

e 2 St. Laschenabdeckung
* 1St. O-Ring 60 x 2,5 mm
e 1 St. Schnurrverriegelung

Zubehor

* Adapter: 13268 * Klemmstopfen-Set: 21A207

*  Akku Anschlusskabel: 13E51=2 * Einlegerahmen-Set: 7572184=1, 7572190=1

* Aufbauhilfe fur ErgoArm: 743A23 e Einlegerahmen-Set,  schraubbar: 75772184=2,

7572190=2
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Gebrauchsfahigkeit herstellen

Zubehor fiir die Programmeinstellung des 12K50
* 1 St. MyoSelect 757T13 * Kodiersteckerset: 13E182

6 Gebrauchsfahigkeit herstellen

6.1 Benotigte Maschinen, Werkzeuge und Materialien
* Bandschleifmaschine 701P250=1 (1x 230V, <« Pattex Repair

50/60 Hz) ¢ Pinzette 8971

* elektrische Stichsdge 756B2 (1x 230V N/PE, « Schraubendreher-Satz
50 Hz) * Silikonfett 633F 11

*  Klebstoff 636W60 (Loctite 243) +  Spezialfett 633F30

*  Messer

6.2 Laminierhinweise

| INFORMATION |

Den Schaft nach dem aktuellen technischen Stand laminieren (siehe Technische Information 646T333=*_INT).

6.3 Eingussring entfernen
Folgende Schritte flr das Entfernen des Eingusrings durchfihren:

1) Mit dem Handrad die Beugeunterstitzung auf Mini-
mum stellen.

2) Das Lifterband fixieren (z. B. mit einer Arterienklem-
me).

3) Die Bandklemme entfernen.

4) Mit der Einstellschraube des Sichelgelenks die Ver-
drehsicherung des Eingussrings losen.

5) Den Eingussring mit Aufbauhilfe von der Ellenbo-
genkugel abdrehen.

6) Das Elektronikgehause vorsichtig aus dem Einguss-
ring entfernen.

6.4 Produkt abdichten
Folgende Schritte fir das Abdichten des Produkts durchfiihren:
1) Den Eingussring von Fett und Schmutz reinigen.
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Gebrauchsfahigkeit herstellen

2)

Weitere Schritte fiir die Produkte 12K44 und 12K50

Die Nut, innenliegende Kanten und das Gewinde
des Eingussringes mit Spezialfett fetten.

HINWEIS

Schiefer Einbau des Elektronikgehauses

Bei schiefem Einbau, besteht die Gefahr eines Kontakiverlustes oder eines Kurzschlusses der Federkontakte. Zu-
dem kann die mechanische Festigkeit verringert sein, da nicht alle Gewindegénge miteinander verbunden wer-
den. Platine und Rand des Eingussringes missen parallel zueinander stehen.

Folgende weitere Schritte fir das Abdichten des Produkts durchfiihren:

1)

Die Stecker der Anschlusskabel (Elektroden, Schal-
ter, Akku) gut mit Silikonfett einfetten.

Die Blindabdeckungen aus dem Elektronikgehéause
entfernen.

Die Stecker am Elektronikgehduse anschlieBen.

Die Stecker und verbliebene Blindabdeckungen
von oben gut mit Silikonfett abdichten.

Das Elektronikgehduse mit den angeschlossenen
Kabeln in den gefetteten Eingussring schieben und
fest eindriicken.

INFORMATION: Es muss ein lautes Knacken zu
horen sein.

Den Sitz des Elektronikgehaueses tberprifen.
HINWEIS! Die Platine des Elektronikgehéduses
und der Rand des Eingussrings stehen
plan/parallel zueinander.
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Gebrauchsfahigkeit herstellen

7) Bei Bedarf den gewilnschten Programmierstecker
am Elektronikgehduse anstecken.

6.5 Ellenbogengelenk ausbauen

Ellenbogengelenk ausbauen fiir das Produkt 12K41
Folgende weitere Schritte fir das Ausbauen des Ellenbogengelenks durchfiihren:
1) Den Arm strecken.
2) Die beiden Abdeckkappen @ I6sen.
3) Die Befestigungsschrauben des Ellenbogengelenks

\ \\ |6sen.
\ ? \ \ 4) Das Ellenbogengelenk abziehen.
L :\t‘H:\(

| /

Ellenbogengelenk ausbauen fiir die Produkte 12K42, 12K44, 12K50
Folgende Schritte fir das Ausbauen des Ellenbogengelenks durchfihren:
1) Den Arm beugen.

) Die Beugekraft per Handrad auf Minimum stellen.

) Den Arm wieder strecken.
)

A WON

Das Ellenbogengelenk sperren, um Ausbauposition und Einbauposition zu fixieren.

5) Die beiden Abdeckkappen @ losen.
o
\
| ? \\\\\
L :\l\‘::\“
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Gebrauchsféhigkeit herstellen

6) Die Kabelstecker heraushebeln.
7) Die Kabel abziehen.

8) Die Befestigungsschrauben des Ellenbogengelenks
|6sen.

9) Die Bandklemme abschrauben.
10) Das Lifterband herausziehen.

11) Das Ellenbogengelenk abziehen.

12) Das Ellenbogengelenk in den Oberarm einschrau-
ben.

6.6 Beugehilfe (AFB) ausbauen

Folgende Schritte fir das Ausbauen der Beugehilfe durchfihren:

1) Die beiden Befestigungsschrauben am Unterarm
' herausdrehen.
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Gebrauchsfahigkeit herstellen

2) Die Beugehilfe herausnehmen.

6.7 Unterarm kiirzen

| INFORMATION |

Den Bereich der Ellenbogenkugel mit Kunststofffolie umwickeln, um das Eindringen von Schleifstaub beim Ablan-
gen zu verhindern.

Folgende Schritte fur das Kirzen des Unterarms durchfihren:

1) Die ermittelte Lange um 10 mm erhdhen und am Unterarm markieren.

INFORMATION: Die Unterarmlange wird vom distalen Ende des Eingussrings bis zur Mitte der Ellen-
bogenachse gemessen.

2) Den Unterarm distal auf das individuelle Anwender-
maB kiirzen (zuschneiden oder zuschleifen).
HINWEIS! Der Unterarm muss nach dem Kiir-
zen eine Mindestlange von 220 mm haben.

3) Die Schnittkanten nach allen Seiten rechtwinkelig
beschleifen.

4) Die Kanten innen und auBen entgraten und leicht
abrunden.

6.8 Optional: Einlegerahmen positionieren

Folgende Schritte fir das Positionieren des Einlegerahmens durchfiihren:

1) Den Einlegerahmen positionieren.
INFORMATION: Darauf achten, dass der Einlegerahmen nicht mit der Beugehilfe (AFB) und dem Elek-
tro-Dreheinsatz kollidiert.

2) Den Stecker des Akkuanschlusskabels an der Platine der Beugehilfe (AFB) anstecken.

6.9 Beugehilfe (AFB) einbauen
Folgende Schritte fir den Einbau der Beugehilfe durchfiihren:
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Gebrauchsfahigkeit herstellen

1) Die Beugehilfe im Unterarm einsetzen.

W 2) Die Befestigungsschrauben am Unterarm festzie-
hen.

6.10 Schaltseil umbauen
Folgende Schritte fir den Umbau des Schaltseils durchfiihren:
1) Die Kugelkappe der Ellenbogenkugel abziehen.

2) Das Federteleskop ausrasten.
3) Die Seilklemme entfernen.
4) Das Federteleskop herausziehen.
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Gebrauchsfahigkeit herstellen

5) Den Dummy entfernen und auf der gegeniberlie-
genden Seite einstecken.

6) Das Federteleskop auf der gegeniiberliegenden
Seite einfadeln.

7) Das Federteleskop an der hervorstehenden Metal-
lachse einrasten lassen.

8) Die Kugelkappe aufsetzen.
9) Die Seilklemme anbringen.

6.11 Schaltseil fertigstellen
Folgende weitere Schritte fur das Fertigstellen des Schaltseils durchfiihren:

\ 1) Das Schaltseil durch die Schnurverriegelung fa-
deln.

2) Am Ende das Schaltseil mit einem Knoten sichern.

3) Das Schaltseil festziehen und eine Schlaufe erzeu-
gen.

6.11.1 Schaltseil kiirzen (nur fiir 12K50)

| A VORSICHT

Entfernen des Schaltseils

Verletzungen durch Funktionsausfall des Produkts.

» Sie dirfen das Schaltseil aus Sicherheitsgriinden nicht vollstandig entfernen.

Folgende Schritte fir das Kiirzen des Schaltseils durchfiihren:
1) Das Schaltseil in gewiinschter Lange abschneiden.
2) Das Ende des Schaltseils mit dem Kordelstopper abbinden.
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Gebrauchsfahigkeit herstellen

6.12 Ellenbogengelenk einbauen

HINWELS |

Verwendung des Produkts mit beschadigtem Flachkabel

Fehlfunktion durch fehlerhafte oder unterbrochene Dateniibertragung.
» Vermeiden Sie das mehrmalige Knicken oder Pressen des Flachkabels an der selben Position.

Folgende Schritte fir das Einbauen des Ellenbogengelenks durchfiihren:

1)
|
||

"' 1
—

9)

Hzéf‘ 3)

4)

5)

6)

\ Foo

Das Ellenbogengelenk in die Flachverzahnung des
Unterarms schieben.

INFORMATION: Vorhandene Kabel (12K44,
12K50) nicht einklemmen. Ohne Abdeckkappen
liegen die Kabel frei und konnen beschadigt
werden.

Die beiden Befestigungsschrauben des Ellenbo-
gengelenks mit Loctite 243 sichern und mit 2 Nm
festdrehen.

12K44/12K50: Die Steckeraufnahme mit Silikonfett
fetten.

12K44/12K50: Die beiden Kabel wieder anstecken.

Den Arm strecken.

Auf die Laschen "Pattex Repair Extreme" zur Siche-
rung der Abdeckkappen auftragen.

Die Abdeckkappen auf die Laschen aufsetzen.
INFORMATION: Vorhandene Kabel (12K44,
12K50) nicht einklemmen.

14
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Gebrauchsfahigkeit herstellen

Weitere Schritte: Ellenbogengelenk einbauen fiir die Produkte 12K42, 12K44, 12K50

1) Das Lifterband unter die Achse schieben.
INFORMATION: Auf die richtige Stellung des
Eingussring achten.
INFORMATION: Auf gerade Bandfiihrung ach-
ten.
INFORMATION: Zwischen der Fiihrung der
Bandklemme und dem Eingussring muss Platz
fiir die Bandklemme sein.

2) Die Bandklemme unter den Eingussring schieben.
3) Die Bandklemme mit der Schraube fixieren.

6.13 Vorflexion einstellen

HINWELS |

Beschadigung des Armgehauses durch ein zu langes Lifterband
Bei Extension darf der Rand der Unterarmhilse nicht den Anschlag der Gelenkkugel berihren. Darauf achten das
bei einer Anderung der Lifterbandlange diese nicht zu lang ist und der Arm durch das Lifterband gestoppt wird.

Folgende Schritte fir das Einstellen der Vorflexion durchfihren:
1) Die Schraube der Bandklemme leicht |6sen.

2) Das Lifterband verkirzen bzw. verlangern.
INFORMATION: Wird das Band verldangert, so wird die Vorflexion geringer. Wird das Band verkiirzt, so
wird die Vorflexion groBer.
INFORMATION: Eine Veranderung der Bandldnge um 3 mm verandert den Beugewinkel um ca. 5°. Der
Freischwungbereich wird um die neu eingestellte Gradzahl verschoben.

3) Die Schraube der Bandklemme festdrehen.

4) Den Vorgang wiederholen bis die gewlinschte Vorflexion erreicht ist.

6.14 Schaltseil kurzzeitig fixieren
Folgende Schritte flir das Fixieren des Schaltseils durchfiihren:
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Handhabung

» Das Schaltseil innerhalb des gekennzeichneten Be-
reichs mit Klebeband fixieren.
INFORMATION: Das Ende des Schaltseils darf
im entspannten Zustand des Unterarms nicht in
das Innere des Schafts eingezogen werden.

__________

6.15 Ellenbogengelenk in den Oberarmschaft einbauen
Folgende Schritte fir den Einbau in den Oberarmschaft durchfiihren: siehe Seite
1) Das AuBengewinde des Ellenbogengelenks mit Silikonfett fetten.

2) Das Ellenbogengelenk in den Oberarm einschrauben.

7 Handhabung

7.1 Beugeunterstiitzung einstellen

| A VORSICHT |

Pl6tzliches Abwinkeln des Produkts bei hoher Beugeunterstiitzung
Verletzungen durch plétzliches Anwinkeln des Prothese.

» Beim Ablegen von schwerer Kleidung auf die Beugeunterstiitzung achten.
» Bei abgelegter Prothese auf die Einstellung der Beugeunterstiitzung achten.
» Die Prothese nur im gebeugten Zustand anlegen oder ablegen.

Folgende Schritte fir das Einstellen der Beugeunterstitzung durchfiihren:
1) Den Arm beugen.
2) Mit dem Handrad die gewiinschte Beugeunterstit-
zung einstellen.
INFORMATION: Die Unterstiitzungskraft kann
an das Gewicht der Kleidung und an das Hand-

' S gewicht angepasst werden.
© T l
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Handhabung

Bereich 1

Niedrige Unterstltzung, um das Freischwingen des Ar-
mes beim Gehen zu ermdglichen.

Bereich 2

Die Unterstutzung steigt beim Beugen des Armes pro-
gressiv an und fallt beim Strecken ab.

Bereich 3

Die Unterstitzung bleibt konstant. Bei richtiger Einstel-
lung wird das Gewicht des Unterarms durch die Beu-
geunterstitzung ausbalanciert, der Unterarm
"schwebt".

Bereich 4

Niedrige Unterstitzung vor dem Beugeanschlag.

7.2 Sichelgelenk einstellen

Das Sichelgelenk hat einen beidseitigen Anschlag von +80°. Der Widerstand des Sichelgelenks kann Uber die au-
Benliegende Einstellschraube justiert werden.

1) Den Widerstand durch Drehen im Uhrzeigersinn er-
hoéhen.

2) Den Widerstand durch drehen gegen den Uhrzei-
gersinn verringern.

7.3 Elektroden einstellen (nur fiir 12K50)

Die Einstellung der Elektroden ist abhangig von der verwendeten Elektrohand und den verwendeten Komponenten
(z. B. MyoRotronic 12E205). Die beiligenden Gebrauchsanweisungen der Elektroden, Elektrohand und weiteren
Komponenten sind fir die Einstellung zu beachten.

7.4 Programm einstellen (nur fir 12K50)

Programm einstellen mit Hilfe des MyoSelect
Folgende Schritte fur die Programmeinstellung mit MyoSelect durchfiihren:

1) Den Akku entnehmen bzw. MyoEnergy Integral abschalten.

2) Falls vorhanden, den Elektro-Dreheinsatz und MyoRotronic entfernen.

3) Den Koaxialstecker 9E169 am Elektronikgehduse anstecken.

4) MyoSelect mit Koaxialstecker 9E169 und 12K50 verbinden.

5) Das geeignete Programm im MyoSelect auswéhlen.

6) Den Koaxialstecker 9E169 vom Elektronikgehduse abziehen.

7) Falls vorhanden, den Elektro-Dreheinsatz und MyoRotronic wieder einbauen.
8) Den Akku einbauen bzw. MyoEnergy Intregral einschalten.

Steuerprogramm mit Hilfe der Programmierstecker einstellen
Folgende Schritte fur die Steuerprogrammeinstellung mit dem Programmierstecker durchfiihren:
» Den gewiinschten Programmierstecker (siehe Seite 18) am Elektronikgehduse anstecken.

7.5 Programm umschalten (nur fiir 12K50)
Folgende Methoden der Umschaltung kénnen gewahlt werden:
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Akku laden

e Schalter

* Elektroden (Erzeugung einer Kokontraktion)

7.5.1 Umschaltvarianten
Folgende Steuerungsprogramme und Programmierstecker kdnnen umgeschaltet werden:

Steuer- Pro- |elektronische Ellenbogensperre Slip-Stop | Umschaltung zwischen Hand und
pro- gram- Funktion | Rotation
gramm | mierste-
cker

1 weiB | Schalter driicken und loslassen: nein alle Programm der MyoRotronic
- sperren
- l6sen

2 rot Kokontraktion nein Programm 1 und Programm 4 der

MyoRotronic

3 grin | Schalter driicken und halten (Ellenbo- ja alle Programm der MyoRotronic
gen Modus)
- Elektrode ZU = sperren
- Elektrode AUF = I6sen
Schalter loslassen (Hand Modus)

4 blau Schalter driicken und loslassen (Ellen-
bogen Modus)
- Elektrode ZU = sperren
- Elektrode AUF = I6sen
Schalter driicken und loslassen (Hand
Modus)

5 gelb Schalter driicken und loslassen (Ellen-
bogen Modus)
- Elektrode ZU = sperren
- Elektrode AUF = I6sen
10 Sekunden kein Elektrodensignal
(Hand Modus)
Schalter driicken und loslassen (Hand
Modus)

6 violett | Kokontraktion (Ellenbogen Modus) Programm 1 und Programm 4 der
- Elektrode ZU = sperren MyoRotronic
- Elektrode AUF = I6sen
Kokontraktion (Hand Modus)

7 orange |Kokontraktion (Ellenbogen Modus)
- Elektrode ZU = sperren
- Elektrode AUF = I6sen
10 Sekunden kein Elektrodensignal
(Hand Modus)
Kokontraktion (Hand Modus)

8 Akku laden

| INFORMATION |

Bitte beachten Sie die zugehorige Gebrauchsanweisung des Lade-Equipments.

9 Reinigung

1)

453H10=1-N) reinigen.
Darauf achten, dass keine Flissigkeit in das Produkt und in die Komponenten des Produkts eindringt.

2)

Bei Verschmutzungen das Produkt mit einem feuchten Tuch und milder Seife (z. B. Ottobock Derma Clean

Das Produkt mit einem fusselfreien Tuch abtrocknen und an der Luft vollstandig trocknen lassen.

18
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Wartung

10 Wartung

Zur Vermeidung von Verletzungen und der Aufrechterhaltung der Produktqualitdt wird empfohlen, eine regelmaBi-
ge Wartung (Serviceinspektion) alle 24 Monate durchzufiihren.
Das Produkt muss 4 Wochen vor, bis maximal 3 Monate nach dem Falligkeitsdatum zur Wartung.

Generell gilt fur alle Produkte eine verpflichtende Einhaltung der Wartungsintervalle wahrend der Garantielaufzeit.
Nur so bleibt der volle Garantieschutz aufrecht.

Im Zuge der Wartung kann es zu zusatzlichen Serviceleistungen, wie zum Beispiel einer Reparatur kommen. Diese
zusatzlichen Serviceleistungen kénnen je nach Garantieumfang und -gultigkeit kostenfrei oder nach einem vorher-
gehenden Kostenvoranschlag kostenpflichtig durchgefiihrt werden.

Fir die Wartung oder Reparatur benétigte Komponenten:
Das Produkt, Ladegerat und Netzteil.
Nutzen Sie die Serviceverpackungen zum Versand der zu prifenden Komponenten.

11 Rechtliche Hinweise
11.1 Haftung

Der Hersteller haftet, wenn das Produkt gemaB den Beschreibungen und Anweisungen in diesem Dokument ver-
wendet wird. Fir Schaden, die durch Nichtbeachtung dieses Dokuments, insbesondere durch unsachgemaBe
Verwendung oder unerlaubte Veranderung des Produkts verursacht werden, haftet der Hersteller nicht.

11.2 Markenzeichen

Alle innerhalb des vorliegenden Dokuments genannten Bezeichnungen unterliegen uneingeschrankt den Bestim-
mungen des jeweils glltigen Kennzeichenrechts und den Rechten der jeweiligen Eigentimer.

Alle hier bezeichneten Marken, Handelsnamen oder Firmennamen kénnen eingetragene Marken sein und unterlie-
gen den Rechten der jeweiligen Eigentiimer.

Aus dem Fehlen einer expliziten Kennzeichnung, der in diesem Dokument verwendeten Marken, kann nicht
geschlossen werden, dass eine Bezeichnung frei von Rechten Dritter ist.

11.3 CE-Konformitat

Hiermit erklart Otto Bock Healthcare Products GmbH, dass das Produkt den anwendbaren européischen Vorga-
ben fir Medizinprodukte entspricht.

Das Produkt erflllt die Anforderungen der RoHS-Richtlinie 2011/65/EU zur Beschrankung der Verwendung be-
stimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten.

Der vollstandige Text der Richtlinien und Anforderungen ist unter der folgenden Internetadresse verfiigbar:
http://www.ottobock.com/conformity

12 Technische Daten

Umgebungsbedingungen
Lagerung (mit und ohne Verpackung)

+5 °C/+41 °F bis +40 °C/+104 °F
max. 85 % relative Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend

-20 °C/-4 °F bis +60 °C/+140 °F
max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend

Transport (mit und ohne Verpackung)

Betrieb -5 °C/+283 °F bis +45 °C/+113 °F
max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend

Kennzeichen 12K41=" 12K42=" 12K44=" 12K50="

Stromaufnahme (in mA) - - - 3,5

Spannungsversorgung - - - 757B20

757B21

757B35=*

Gewicht (g) ca. 539 ca. 672 ca. 695 ca. 721

Lange (mm) ca. 350

max. Last im gesperrten Zustand (N) 177

Beugewinkel (in °) 15° — 145°

Verhalten des Produkts wahrend dem
Ladevorgang

Das Produkt ist ohne Funktion

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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Angewandte Symbole

Kennzeichen

12K41=" 12K42=" | 12K44=" 12K50="

tervalle

Zu erwartende Lebensdauer bei Ein- 6 Jahre
haltung der empfohlenen Wartungsin-

13 Angewandte Symbole

q3
[sN]

X

&l

Konformitatserklarung gemaB den anwendbaren europaischen Richtlinien

Seriennummer (YYYY WW NNN)
YYYY - Herstellungsjahr

WW - Herstellungswoche

NNN - fortlaufende Nummer

Dieses Produkt darf nicht Gberall mit unsortiertem Hausmiill entsorgt werden. Eine nicht den Be-
stimmungen lhres Landes entsprechende Entsorgung kann sich schadlich auf die Umwelt und
die Gesundheit auswirken. Bitte beachten Sie die Hinweise der fur lhr Land zustandigen Behor-
de zu Riickgabe- und Sammelverfahren.

Medizinprodukt

Hersteller

1 Foreword

English

| INFORMATION |

vVvyvyy

Date of last update: 2024-09-17

Please read this document carefully before using the product and observe the safety notices.

Instruct the user in the safe use of the product.

Please contact the manufacturer if you have questions about the product or in case of problems.

Report each serious incident related to the product to the manufacturer and to the relevant authority in your
country. This is particularly important when there is a decline in the health state.

» Please keep this document for your records.

The product “Ergo Arm 12K41=*, ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic plus
12K50=*"is referred to as the product/elbow joint below.
These instructions for use provide you with important information on the use, adaptation and handling of the

product.

Only put the product into use in accordance with the information contained in the accompanying documents sup-

plied.
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Product description

2 Product description

2.1 Construction and Function
2.1.1 Design

o 1. Easy Plug
B 1’4// b ? S H 2. Band clamp
‘N 3. Lifter band
' 4. Switch cable (mechanical unlocking mechanism)
Q_Q 5. Handwheel
o 6. Humeral rotation feature adjusting screw

2.1.2 Function

The product is a mechanically/electronically driven elbow joint. It helps the user perform everyday tasks in combin-
ation with other prosthetic components (see page 22).

Various control programmes make optimal adaptation to the individual needs and abilities possible.

The ErgoArm models differ in the following characteristics:

Models AFB Easy Plug Lock Slip-stop

ErgoArm 12K41="* - - Mechanical Mechanical

ErgoArm plus 12K42=* X - Mechanical Mechanical

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X Mechanical Mechanical

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X Mechanical Mechanical
or or

Electronic Electronic

2.1.2.1 Definition of terms

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB is a mechanical flexion aid. It stores energy when the arm is extended and uses it to minimise the force
required for flexion. The level of support can be adjusted to the weight of the prosthetic forearm and clothing with a
handwheel.

Easy Plug
Battery connection
Electrode connection CLOSED
Electrode connection OPEN
GLSF
s

Switch connection

PR

Easy Plug is a plug connection for myoelectrically controlled prostheses integrated in the 12K44=* and 12K50="*
elbow joints.

The connecting cables of the electrodes, switches and batteries are connected to the Easy Plug. Its interior cable
routing minimises the risk of cable breaks.
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Intended use

Lock

The product is either locked mechanically or electronically (see page 21). The product can be locked and unlocked
in any position, even under load, by activating the switch cable. The product has a load capacity of up to 177 N in
the locked state. The lock will slip under higher loads.

Mechanical lock
The product can be manually unlocked and locked by pulling hard on the switch cable.

This function is also possible when the product is switched off or the rechargeable battery is drained. In this way,
the forearm can be brought into the desired position. Mechanical unlocking is also possible under load.

Electronic lock
The lock can be released and engaged using electrode signals or switch signals (depending on the chosen switch-
ing version).

Slip-stop function
The slip-stop function makes it possible to lower the forearm in a controlled manner without having to fully release
the lock.

Slip-stop function, mechanical
By pulling slightly on the switch cable (no audible click), the product unlocks so the forearm can be moved con-
tinuously. When the switch cable is released, the product is locked again.

Slip-stop function, electronic
The slip-stop function is activated by the electrode signals (depending on the chosen control version). When the
electrode signal stops, the product is locked again.

2.2 Combination possibilities
* bebionic hand EQD: 8E70=" (only for 12K44=* and

Wrist joints 12K50="*)
. EIQeKcérc;S*\;vrlst rotator: 10S17 (only for 12K44=*and , \, o\ 0\ 9Grip: 10A71=*

*  MovoHook 2Grip: 10A81=*

* Ottobock system hand -passive-: 8K18=*
* Ottobock system hand -passive-: 8K19=*
* VO hand: 8K22=*

* VO hand: 8K23=*

* VC hand: 8K26=*

e VC hand: 8K27=*

» Ball ratchet wrist joint: 10V8
*  MovoWrist Flex: 10V39=*

*  MyoRotronic: 12E205 (only for 12K44=* and
12K50=*)

*  Ottobock wrist joint: 10V18=*
* Robo-Wrist, mechanical wrist joint: 10V41="

Terminal devices » System Electric Hand: 8E38=* (only for 12K44=*
e All-purpose hook: 10A3 and 12K50=%)
e All-purpose hook: 10A12=* » System Electric Greifer: 8E33=" (only for 12K44=*
+ All-purpose ring: 10A4 and 12K50=")

Accessories

* Battery

* Battery charger: 757120

* MyoCharge Integral: 757L35

3 Intended use

3.1 Indications for use
The product is intended exclusively for upper limb exoprosthetic fittings.

3.2 Conditions of use

The product is suitable for users with unilateral or bilateral upper arm amputations.

The product was developed for everyday use and must not be used for unusual activities. These activities include,
for example, sports/extreme sports with high strain on the wrist and/or shocks such as push-ups, downhill racing,
mountain biking, free climbing, paragliding, etc.

The product is intended exclusively for use on one user. Use of the product by a further person is prohibited by
the manufacturer.
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Safety

3.3 Contraindications

All conditions which contradict or go beyond the specifications listed in the sections on "Safety" (see page 23)
and "Intended use" (see page 22).

3.4 Qualification
Treatment may only be carried out by trained, qualified personnel.

4 Safety

4.1 Explanation of warning symbols
Warning regarding possible serious risks of accident or injury.

Warning regarding possible risks of accident or injury.
Warning regarding possible technical damage.

:

4.2 General safety instructions

/\ CAUTION
Electrode lifting off
Injury due to unexpected product behaviour as a result of uncontrolled activation of the prosthesis component.

Inform the user that uncontrolled movement of the prosthesis component may occur if the electrode is lifted
off.

v

/\ CAUTION
Damage to connecting cable due to kinking or small radii
Risk of injury due to unexpected product behaviour as a result of a malfunction.
» Make sure there are no tight angles or kinks when installing the cables.
» Replace the connecting cable immediately if it is damaged.

/\ CAUTION
Incorrect electrode settings due to muscle fatigue
Injury due to faulty control or malfunction of the product.
» Allow the user to rest during the adjustment of the electrodes.

/\ CAUTION

Incorrect donning and doffing of the prosthesis

Risk of injury due to sudden flexion of the prosthesis.

» Switch off the prosthesis before donning or doffing.

» The prosthesis must always be flexed for donning and doffing.

/\ CAUTION

Risk of pinching in the joint flexion area

Injuries due to pinching of body parts.

» Ensure that fingers and other body parts are not in this area when bending the joint.

/\ CAUTION

Independent user manipulation of system components
Injury due to faulty control or malfunction of the product.
» Manipulations to the product other than the tasks described in these instructions for use are not permitted.

» The product and any damaged components may only be opened and repaired by authorised, qualified
Ottobock personnel.
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Safety

/\ CAUTION

Unintentional unlocking of the terminal device
Risk of injury due to releasing the terminal device from the forearm (e.g. while carrying objects).

» When using a quick-disconnect wrist unit, position the terminal device so that slight twisting does not release
the terminal device from the forearm.

/A CAUTION

Insufficient skin contact of the electrodes

Injury due to faulty control or malfunction of the product.

The electrodes are to be placed on intact skin only and with as much electrode-skin contact as possible.

In the case of strong interference from electronic devices, the position of the electrodes should be checked
and changed if necessary.

If the interference cannot be eliminated or if you do not achieve the expected results by adjustment or selec-
tion of the appropriate control programme, please contact the Ottobock branch responsible for your country.

vy

v

/\ CAUTION

Improper handling
Injury due to loss of product functionality.
» Instruct the user in the proper use of the product.

/\ CAUTION

Injury due to incorrect adjustment of the product.
Loosening of the components.

» In case of a product with a quick-disconnect wrist, position the terminal device before use so that a slight turn
cannot disconnect the terminal device from the prosthesis.

/\ CAUTION

Signs of wear and tear on the product components
Injury due to faulty control or malfunction of the product

» In the interest of preventing patient injuries and to maintain product quality, we recommend performing regu-
lar service.

» Please see the service pass for more information about the service intervals. This is included in the purchased
extended warranty packages.

/\ CAUTION

Use of inappropriate components
Risk of injury due to malfunction of the product.

» Operate the product only with components recommended by the manufacturer. You can find the list of com-
ponents in the “Combination possibilities” section (Combination possibilities).

» Operate the product only with accessories that have been recommended by the manufacturer. You can find
the list of components in the “Scope of delivery” section (Scope of delivery).

NOTICE

Damage to the battery
Damage to the battery due to using both connection options.

» Only use one of the two connections for the battery (connection on the forearm cable or Easy Plug connec-
tion).

NOTICE

Coating, gluing or painting the prosthesis
Damage or fracture due to chemical processes.
» The prosthesis must not be coated, glued or painted.
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Scope of Delivery and Accessories

NOTICE

Improper product care
Damage to the product due to the use of incorrect cleaning agents.
» Clean the product only as described in the section "Cleaning and care" (Cleaning and Care).

5 Scope of Delivery and Accessories

12K41 ErgoArm scope of delivery 12K44 ErgoArm Hybrid plus scope of delivery

* 1 pc. Lamination protection cover (disc with arrow) e 1 pc. Lamination protection cover (hollow ball)

* 1 pc. 12K41="* ErgoArm e 1 pc. Lamination protection cover (disc with arrow)
* 1 pc. instructions for use (user) e 1 pc. 12K44=" ErgoArm Hybrid plus

* 1 pc. Instructions for use (qualified personnel) * 1 pc. instructions for use (user)

* 2 pc. bracket cover e 1 pc. Instructions for use (qualified personnel)

* 1pc.60x2.5mm O-ring * 2 pc. bracket cover

* 1pc. Cablelock e 1pc.60x2.5mm O-ring

* 1pc. Cable lock
12K42 ErgoArm plus scope of delivery pc. Lable loc

* 1 pc. Lamination protection cover (disc with arrow) 12K50 ErgoArm Electronic plus scope of delivery

* 1 pc. 12K42=" ErgoArm plus e 1 pc. Lamination protection cover (hollow ball)

* 1 pc. instructions for use (user) * 1 pc. Lamination protection cover (disc with arrow)
* 1 pc. Instructions for use (qualified personnel) * 1 pc. 12K50=* ErgoArm Electronic plus

* 2 pc. bracket cover e 1 pc. instructions for use (user)

* 1pc.60x2.5mm O-ring * 1 pc. Instructions for use (qualified personnel)

* 1pc. Cablelock * 1 pc. spherical cord lock

* 2 pc. bracket cover
* 1pc.60x2.5mm O-ring
e 1 pc. Cable lock

Accessories

* Adapter: 13268 e Clamp stopple set: 21A207

* Battery connecting cable: 13E51=2 » Battery receptacle set: 7572184=1, 7572190=1

e Alignment aid for ErgoArm: 743A23 * Battery receptacle set, screwable: 7577184=2,
7572190=2

Options for programme settings of the 12K50
* 1pc. 757T13 MyoSelect * Coding plug set: 13E182

6 Preparing the product for use

6.1 Required machines, tools and materials
e 701P250=1 Belt sander (1x 230 V, 50/60 Hz)

8971 Tweezers

* 756B2 Electric jigsaw (1x 230 V N/PE, 50 Hz) *  Set of screwdrivers
*  636W60 Adhesive (Loctite 243) * 633F11 silicone grease
*  Khnives * 633F30 Special grease

* Pattex Repair

6.2 Laminating instructions

| INFORMATION |
Laminate the socket according to the state of the art (see 646T333="_INT technical information).

6.3 Removing the lamination ring
Complete the following steps to remove the lamination ring:
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Preparing the product for use

1) Set the flexion assist to the minimum using the
handwheel.

2) Secure the lifter band (e. g. using artery forceps).
3) Remove the band clamp.

4) Loosen the rotation lock of the lamination ring with
the adjusting screw of the humeral rotation feature.

5) Unscrew the lamination ring from the elbow ball.

6) Carefully remove the electronics housing from the
lamination ring.

6.4 Sealing the product
Complete the following steps to seal the product:
1) Clean the lamination ring so it is free of grease and dirt.

2) Lubricate the groove, inner edges and thread of the
lamination ring with special grease.

Additional steps for the products 12K44 and 12K50

NOTICE

Misalignment during installation of the electronics housing

Misalignment during installation results in the risk of loss of contact or short-circuiting of the spring contacts. The
mechanical strength can also be reduced due to thread misalignment. The circuit board and the edge of the lam-
ination ring must be parallel to each other.

Complete the following additional steps to seal the product:
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Preparing the product for use

6.5 Removing the elbow joint

Removing the elbow joint for the 12K41 product

7)

Thoroughly lubricate the plugs of the connecting
cables (electrodes, switch, rechargeable battery)
with silicone grease.

Remove the blanking covers from the electronics
housing.

Connect the plugs to the electronics housing.
Thoroughly seal the plugs and remaining blanking
covers from above with silicone grease.

Push the electronics housing, including the connec-
ted cables, into the lubricated lamination ring and
press firmly.

INFORMATION: A loud popping sound must be
audible.

Check the fit of the electronics housing.

NOTICE! The circuit board of the electronics
housing and the edge of the lamination ring are
flush/parallel to each other.

Connect the desired programming plug to the elec-
tronics housing if necessary.

Complete the following additional steps to remove the elbow joint:

1) Extend the arm.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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Preparing the product for use

2) Loosen the two cover caps @.
3) Loosen the mounting screws from the elbow joint.

\ \ \\\\\\ 4) Pull off the elbow joint.
\“ \
“ ? “\\\

Removing the elbow joint for the 12K42, 12K44, 12K50 products

Complete the following steps to remove the elbow joint:

1) Flexthe arm.

2) Set the flexion force to the minimum level using the handwheel.

3) Extend the arm again.

4) Lock the elbow joint in this position to fix the removal position and installation position.

5) Loosen the two cover caps @.
\\ \ \
| ? |
\‘ \\ “\

6) Pry out the cable plugs.
/ 7) Disconnect the cables.
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Preparing the product for use

6.6 Removing the flexion aid (AFB)

Complete the following steps to remove the flexion aid:

¥
4

-

»

8) Loosen the mounting screws from the elbow joint.
9) Unscrew the band clamp.
10) Pull out the lifter band.

11) Pull off the elbow joint.
12) Screw the elbow joint into the upper arm.

1) Unscrew the two mounting screws on the forearm.

2) Pull out the flexion aid.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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6.7 Shortening the forearm

| INFORMATION |
Wrap the elbow area with plastic wrap to prevent swarf from entering it during cutting.

Complete the following steps to shorten the forearm:
1) Add 10 mm to the length that was determined and mark this on the forearm.

INFORMATION: The forearm length is measured from the distal end of the lamination ring to the
middle of the elbow axle.

2) Shorten the forearm at the distal end to the user's
individual dimensions (trim or grind).
NOTICE! The minimum length of the forearm
must be 220 mm after shortening.

3) Sand all sides of the cut edges at a right angle.

4) Deburr and slightly round the inside and outside
edges.

6.8 Optional: Positioning the battery receptacle
Complete the following steps to position the battery receptacle:
1) Position the battery receptacle.

INFORMATION: Make sure the battery receptacle does not collide with the flexion aid (AFB) and elec-
tric wrist rotator.

2) Connect the plug of the battery connection cable to the flexion aid (AFB) circuit board.

6.9 Installing the flexion aid (AFB)
Complete the following steps to install the flexion aid:
1) Insert the flexion aid in the forearm.

'? 2) Tighten the mounting screws on the forearm.
i

&
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Preparing the product for use

6.10 Converting the switch cable
Complete the following steps to convert the switch cable:
1) Pull the ball cap off the elbow ball.

2) Disengage the spring telescope.
3) Remove the ladder lock buckle.
4) Pull out the spring telescope.

5) Remove the dummy and insert it on the opposite
side.

6) Thread the spring telescope through on the oppos-
ite side.

7) Engage the spring telescope on the protruding met-
al axle.

8) Put on the ball cap.

9) Attach the ladder lock buckle.
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Preparing the product for use

6.11 Finishing the switch cable
Complete the following additional steps to finish the switch cable:

N 1) Thread the switch cable through the cable lock.
2) Secure the end of the switch cable with a knot.
3) Tighten the switch cable and make a loop.

6.11.1 Shortening the switch cable (only for 12K50)

/\ CAUTION

Removing the switch cable
Injuries due to loss of product functionality.
» For safety reasons, the switch cable must not be removed entirely.

Complete the following steps to shorten the switch cable:
1) Trim the switch cable to the desired length.
2) Cure the end of the switch cable with the cord lock.

6.12 Installing the elbow joint

NOTICE

Use of the product with a damaged flat cable
Malfunction due to incorrect or interrupted data transfer.
» Avoid bending or pressing the flat cable multiple times in the same position.

Complete the following steps to install the elbow joint:

1) Push the elbow joint into the flat toothed disc on the

forearm.

e i INFORMATION: Do not pinch the existing

cables (12K44, 12K50). The cables are exposed

{‘ and may be damaged if they do not have cover

caps.
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s

&

)

L

Apply Loctite 243 to the two elbow joint mounting
screws and tighten them to 2 Nm.

12K44/12K50: Lubricate the wiring connectors
with silicone grease.

12K44/12K50: Reconnect both cables.

Extend the arm.

Apply "Pattex Repair Extreme" to the flaps to secure
the cover caps.

Put the cover caps on the flaps.

INFORMATION: Do not pinch the existing
cables (12K44, 12K50).

Additional steps: installing the elbow joint for the 12K42, 12K44, 12K50 products

L]

)

!

3
N

| I,
|

1)

Slide the lifter band under the axle.
INFORMATION: Make sure the lamination ring
is correctly positioned.

INFORMATION: Ensure the band is straight and
not twisted.

INFORMATION: There needs to be space for the
band clamp between the band clamp guide and
the lamination ring.

Slide the band clamp under the lamination ring.
Secure the band clamp with the screw.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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6.13 Setting the preflexion

NOTICE

Damage to the arm housing due to a lifter band that is too long

When extended, the edge of the forearm sleeve must not touch the stop of the joint ball. When adjusting the
length of the lifter band, make sure that it is not too long and that the arm is stopped by the lifter band.

Complete the following steps to set the preflexion:
1) Loosen the screw on the band clamp.
2) Shorten or lengthen the lifter band.

INFORMATION: Lengthening the band decreases the preflexion. Shortening the band increases the

preflexion.

INFORMATION: A 3 mm change in the length of the band changes the flexion angle by about 5°. The

free swing range is changed by the same amount as the flexion angle.
3) Tighten the screw on the band clamp.
4) Repeat the process until the desired preflexion is reached.

6.14 Temporarily secure the switch cable
Complete the following steps to secure the switch cable:

__________

6.15 Installing the elbow joint in the upper arm socket
Complete the following steps for installation in the upper arm socket: see page
1) Grease the exterior thread of the elbow joint with silicone grease.

2) Screw the elbow joint into the upper arm.

7 Handling

7.1 Adjusting the flexion assist

with adhesive tape.

5 » Secure the switch cable within the marked area
0} @
T‘, 1

INFORMATION: The end of the switch cable
must not be drawn into the socket when the
forearm is released.

/\ CAUTION

Sudden flexion of the product with high flexion assist

Risk of injury due to sudden flexion of the prosthesis.

» Observe flexion assist when taking off heavy clothing.

» Observe the flexion assist setting when the prosthesis is not used.
» The prosthesis must always be flexed for donning and doffing.

Complete the following steps to set the flexion assist:

34
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1) Flex the arm.

2) Use the handwheel to set the desired flexion assist.
INFORMATION: The support level can be adjus-
ted to the weight of the clothing and the hand
weight.

Position 1

Low support to allow the arm to swing freely while walk-
ing.

Position 2

Support increases progressively when flexing the arm
and decreases during extension.

Position 3

Support remains constant. If set correctly, the weight of
the forearm is balanced by the flexion assist and the
forearm “floats”.

Position 4

Low support before flexion stop.

7.2 Adjusting the humeral rotation feature
The humeral rotation feature has a bilateral stop of +80°. The resistance of the humeral rotation feature can be
adjusted using the external adjusting screw.

1) Increase the resistance by turning it clockwise.

2) Reduce the resistance by turning it counter-clock-
wise.

7.3 Adjusting the electrodes (only for 12K50)

The electrode setting depends on the chosen electric hand and the components that are used (e.g. 12E205
MyoRotronic). Observe the supplied instructions for use for the electrodes, electric hand and other components
when making settings.

7.4 Program settings (only for 12K50)

Program settings with the MyoSelect

Complete the following steps to make program settings with the MyoSelect:
1) Remove the rechargeable battery or turn off the MyoEnergy Integral.

2) Remove the electric wrist rotator and MyoRotronic if applicable.
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LN REE

Connect the 9E169 coaxial plug to the electronics housing.
Connect MyoSelect with the 9E169 coaxial plug and 12K50.
Select the appropriate program in the MyoSelect.

Pull the 9E169 coaxial plug from the electronics housing.
Reinstall the electric wrist rotator and MyoRotronic if applicable.
Install the rechargeable battery or switch on the MyoEnergy Integral.

Configuring the control program using the programming plugs
Complete the following steps to configure the control program using the programming plug:
» Connect the appropriate program switch (see page 36) to the electronics housing.

7.5 Program switching (only for 12K50)

The following switching methods can be selected:

e Switch

* Electrodes (generating a co-contraction)

7.5.1 Switching modes
The following control programs and programming plugs can be activated:

Control
program

Pro-
gram-
ming
plug

Electronic elbow lock

Slip-stop
function

Switching between hand and rota-
tion

White

Press and release switch:
- Lock
- Unlock

No

All MyoRotronic programs

Red

Co-contraction

No

Program 1 and program 4 of the
MyoRotronic

Green

Press and hold switch (elbow mode)
- CLOSE electrode = lock
- OPEN electrode = unlock

Release switch (hand mode)

Blue

Press and release switch (elbow
mode)
- CLOSE electrode = lock

- OPEN electrode = unlock
Press and release switch (hand mode)

Yellow

Press and release switch (elbow
mode)

- CLOSE electrode = lock

- OPEN electrode = unlock

No electrode signal for 10 seconds
(hand mode)

Press and release switch (hand mode)

Violet

Co-contraction (elbow mode)
- CLOSE electrode = lock
- OPEN electrode = unlock

Co-contraction (hand mode)

Orange

Co-contraction (elbow mode)

- CLOSE electrode = lock

- OPEN electrode = unlock

No electrode signal for 10 seconds
(hand mode)

Co-contraction (hand mode)

Yes

All MyoRotronic programs

Program 1 and program 4 of the
MyoRotronic
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Charging the battery

8 Charging the battery

| INFORMATION |

Please observe the corresponding instructions for use of the charging equipment.

9 Cleaning

1) Clean the product with a damp cloth and mild soap (e.g. 463H10=1-N Ottobock Derma Clean) when needed.
Make sure that no liquids get into the product and product components.

2) Dry the product with a lint-free cloth and allow it to air dry fully.

10 Maintenance

Performing regular maintenance (service inspections) every 24 months is recommended to prevent injuries and
maintain the quality of the product.

The product is required for maintenance 4 weeks before, up to a maximum of 3 months after the due date.

In general, all products are subject to compliance with the maintenance intervals during the warranty period. This
is the only way to maintain full warranty cover.

Additional services such as repairs may be provided in the course of maintenance. These additional services may
be provided free of charge or can be billable according to an advance cost estimate, depending on the extent and
validity of the warranty.

Components required for maintenance or repair:
The product, battery charger and power supply unit.
Use the service packaging to send the components requiring inspection.

11 Legal information
11.1 Liability

The manufacturer will only assume liability if the product is used in accordance with the descriptions and instruc-
tions provided in this document. The manufacturer will not assume liability for damage caused by disregarding the
information in this document, particularly due to improper use or unauthorised modification of the product.

11.2 Trademarks

All product names mentioned in this document are subject without restriction to the respective applicable trade-
mark laws and are the property of the respective owners.

All brands, trade names or company names may be registered trademarks and are the property of the respective
owners.

Should trademarks used in this document fail to be explicitly identified as such, this does not justify the conclusion
that the denotation in question is free of third-party rights.

11.3 CE conformity

Otto Bock Healthcare Products GmbH hereby declares that the product is in compliance with applicable European
requirements for medical devices.

The product meets the requirements of the RoHS Directive 2011/65/EU on the restriction of the use of certain haz-
ardous substances in electrical and electronic devices.

The full text of the regulations and requirements is available at the following Internet address:
http://www.ottobock.com/conformity

12 Technical data

Environmental conditions
Storage (with and without packaging) |+5 °C/+41 °F to +40 °C/+104 °F

Max. 85 % relative humidity, non-condensing
Transport (with and without pack-|-20 °C/-4 °F to +60 °C/+140 °F

aging) Max. 90 % relative humidity, non-condensing

Operation -5 °C/+23 °F to +45 °C/+113 °F
Max. 95 % relative humidity, non-condensing
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Symbols Used

Reference number 12K41=" 12K42=" 12K44="* 12K50="

Current draw (in mA) - - - 3.5

Power supply - - - 757B20

757B21

757B35=*

Weight (g) % Approx. 539 | %Approx. 672 | % Approx. 695 % Approx. 721

Length (mm) % Approx. 350

Max. load in locked state (N) 177

15° — 145°
The product is non-functional

Flexion angle (in °)
Product behaviour during the charging
process

Expected lifetime given compliance 6 years

with the recommended maintenance

intervals

13 Symbols Used

c E Declaration of conformity according to the applicable European directives

Serial number (YYYY WW NNN)
YYYY - year of manufacture
WW - week of manufacture
NNN - sequential number

[sN]

In some jurisdictions it is not permissible to dispose of these products with unsorted household
ﬁ waste. Disposal that is not in accordance with the regulations of your country may have a detri-
— mental impact on health and the environment. Please observe the instructions of your national
authority pertaining to return and collection.

Medical device

M Manufacturer

1 Avant-propos Francais

| INFORMATION |

Date de la derniére mise a jour : 2024-09-17

» Veuillez lire attentivement l'intégralité de ce document avant d'utiliser le produit ainsi que respecter les
consignes de sécurité.

» Apprenez a |'utilisateur comment utiliser son produit en toute sécurité.

> Adressez-vous au fabricant si vous avez des questions concernant le produit ou en cas de problémes.

» Signalez tout incident grave survenu en rapport avec le produit, notamment une aggravation de I'état de san-
té, au fabricant et a I'autorité compétente de votre pays.

» Conservez ce document.

Le produit « Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* et ErgoArm Electronic
plus 12K50=* » est ci-aprés dénommé produit/articulation de coude.

Ces instructions d'utilisation vous fournissent des informations importantes relatives a |'utilisation, au réglage et a
la manipulation du produit.

Ne procédez a la mise en service du produit qu'en vous conformant aux informations figurant dans les documents
fournis avec le produit.
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Description du produit

2 Description du produit

2.1 Conception et fonctionnement
2.1.1 Construction

Easy Plug

Attache de la sangle de traction

Sangle de traction

Cable de commutation (déverrouillage mécanique)
Molette

Vis de réglage pour articulation en forme de demi-
o lune

o,
o O WN R

2.1.2 Fonctionnement

Le produit est une articulation de coude a commande mécanique/électronique. Associé a d'autres composants
prothétiques (consulter la page 40), il assiste |'utilisateur dans ses taches quotidiennes.

Différents programmes de commande permettent une adaptation optimale en fonction des capacités et des be-
soins individuels.

Les modéles ErgoArm se distinguent par les caractéristiques suivantes :

Modéles AFB Easy Plug |Mécanisme de| Slip-Stop
verrouillage

ErgoArm 12K41=" - - mécanique mécanique

ErgoArm plus 12K42=* X - mécanique mécanique

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mécanique mécanique

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mécanique mécanique

ou ou

électronique électronique

2.1.2.1 Définition des termes utilisés

AFB (aide a la flexion)

AFB est une aide a la flexion mécanique. Elle stocke I'énergie lors de I'extension du bras et |'utilise pour minimiser
la force nécessaire a la flexion. Il est possible de régler I'intensité du soutien a la flexion au moyen d’une molette en
fonction du poids de |'avant-bras prothétique et des différents types de vétements.

Easy Plug
1. Raccord de I'accumulateur
2. Raccordement d'électrode d’'OUVERTURE
3. Raccordement d’'électrode de FERMETURE
1= 4. Raccord d'interrupteur
(/ \\)\
s

Easy Plug est un connecteur intégré dans les articulations de coude 12K44=" et 12K50=" pour les prothéses myo-
électriques.
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Les cables de raccordement des électrodes, des interrupteurs et des accumulateurs se branchent a I'Easy Plug.
Le passe-céble intégré permet de minimiser tout risque de rupture de céble.

Mécanisme de verrouillage

Le verrouillage du produit s'effectue de fagon soit mécanique soit électronique (consulter la page 39). Le produit
peut étre verrouillé et déverrouillé dans n'importe quelle position, méme en charge, en actionnant le cable de com-
mutation. Lorsqu'il est verrouillé, le produit peut supporter une charge allant jusqu’a 177 N. En cas de charges
plus importantes, le mécanisme de verrouillage patine.

Mécanisme de verrouillage mécanique
Tirer fortement sur le cable de commutation permet de déverrouiller et de verrouiller manuellement le produit.

Cette fonction est également possible lorsque le produit est désactivé ou que I'accumulateur est vide. L'avant-bras
peut ainsi étre réglé dans la position souhaitée. Le déverrouillage mécanique est également possible en charge.

Mécanisme de verrouillage électronique
Les signaux des électrodes ou de l'interrupteur permettent le déverrouillage et le verrouillage (en fonction de la
méthode de commutation choisie).

Fonction Slip-Stop
La fonction Slip-Stop permet a I'utilisateur de baisser de fagcon contrélée I'avant-bras sans déverrouiller compléte-
ment le mécanisme de verrouillage.

Fonction Slip-Stop mécanique

Tirer légerement sur le cable de commutation (aucun « clic » émis) permet de déverrouiller le produit de sorte que
I'utilisateur puisse bouger progressivement |'avant-bras. Lorsque le cable de commutation est relaché, le produit
est a nouveau verrouillé.

Fonction Slip-Stop électronique
Les signaux des électrodes permettent d’'exécuter la fonction Slip-Stop (en fonction de la méthode de commande
choisie). Des que le signal de I'électrode n'est plus disponible, le produit est de nouveau verrouillé.

2.2 Combinaisons possibles

* Main bebionic avec poignet prise rapide EQD:

Poignets o . . 8E70=* (uniquement pour 12K44=* et 12K50=%)
* Moteur de prono-supination électrique : 10S17 (uni- MovoHook 2Grip : 10A71=*

quement pour 12K44=* et 12K50=%) . MovoHook 2Grip : 10A81=*

* Poignet d’arrét a billes :10V8 . .
. Mﬂgg\?vr?;elgl:;énlsovggi apiies * Systeme de main passif Ottobock : 8K18=*
. ' L Systéme de main passif Ottobock : 8K19=*
*  MyoRotronic : 12E205 (uniquement pour 12K44=* . . . , .
et 12K50=%) Systéme de main a traction simple : 8K22=
*  Systéme de main a traction simple : 8K23=*

* Poignet Ottobock : 10V18=* ) o - .
* Poignet mécanique Robo-Wrist : 10V41=" " Systémede ma!n a double tract!on + 826
e Systéme de main a double traction : 8K27=*

Composants de préhension + Systéme de main électrique : 8E38=* (uniquement
* Crochet de travail : 10A3 pour 12K44=* et 12K50=*)
* Crochet de travail : 10A12=* * Systeme de pince électrique : 8E33=* (uniquement
+ Anneau de travail : 10A4 pour 12K44=" et 12K50=")

Accessoires

e Accumulateur

* Chargeur: 757L20

*  MyoCharge Integral : 757L.35

3 Utilisation conforme
3.1 Usage prévu

Le produit est exclusivement destiné a I'appareillage exoprothétique des membres supérieurs.

3.2 Conditions d’utilisation
Le produit peut étre utilisé chez des utilisateurs amputés de I'avant-bras unilatéralement ou bilatéralement.
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Sécurité

Le produit a été congu pour des activités de la vie quotidienne et ne doit pas étre utilisé pour des activités inhabi-
tuelles. Ces activités concernent par ex. les sports/sports extrémes présentant une charge importante du poignet
et/ou une charge due a des chocs (appui facial, VTT, descente VTT, escalade libre, parapente, etc.).

Le produit est exclusivement prévu pour I'appareillage d'un seul utilisateur. Le fabricant interdit toute utilisation
du produit sur une tierce personne.

3.3 Contre-indications
* Toutes les conditions contraires aux indications figurant aux chapitres « Sécurité » (consulter la page 41) et
« Utilisation conforme » (consulter la page 40) ou dépassant le cadre qu'elles définissent.

3.4 Qualification
Seul le personnel spécialisé et formé a cet effet est autorisé a procéder a I'appareillage.

4 Sécurité

4.1 Signification des symboles de mise en garde
Mise en garde contre les éventuels risques d’accidents et de blessures graves.

Mise en garde contre les éventuels risques d'accidents et de blessures.
Avis | Mise en garde contre les éventuels dommages techniques.

4.2 Consignes générales de sécurité

| A PRUDENCE

Soulévement de I’électrode

Blessure occasionnée par un comportement inattendu du produit suite a une commande incontrélée du compo-

sant prothétique.

» Signalez a I'utilisateur qu'un soulévement de I'électrode (plus de contact entre I'électrode et la peau) peut en-
trainer un mouvement incontr6lé de la prothese.

| A PRUDENCE

Détérioration du cable de raccordement en raison d’une déformation ou de la formation de petites

boucles

Blessure occasionnée par un comportement inattendu du produit a la suite d'un dysfonctionnement.

» Lors de la pose des cables de raccordement, évitez de les plier et veillez a ce qu'ils ne forment pas de petites
boucles.

» Remplacez immédiatement tout cable de raccordement détérioré.

| A PRUDENCE

Réglage non conforme des électrodes dii a une fatigue des muscles
Blessure due a une erreur de commande ou a un dysfonctionnement du produit.
» L'utilisateur doit faire des pauses pendant le réglage des électrodes.

| A PRUDENCE

Mise en place et retrait incorrects de la prothése

Blessures dues a une flexion soudaine de la prothese.

» Eteignez la prothése avant de la mettre en place ou de la retirer.

» La prothése doit toujours étre fléchie lorsqu’elle est mise en place ou retirée.

| A PRUDENCE
Risque de pincement dans la zone de flexion de P’articulation
Blessures dues a un pincement de parties du corps.

» Lors de la flexion de I'articulation, veillez a ce qu'aucun doigt / aucune partie du corps ne se trouve dans cette
zone.
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| A PRUDENCE

Manipulations des composants du systéeme effectuées de votre propre chef
Blessure due a une erreur de commande ou a un dysfonctionnement du produit.

» Aucune manipulation autre que les opérations décrites dans les présentes instructions d'utilisation ne doit
étre effectuée sur le produit.

» Seul le personnel spécialisé et agréé par Ottobock est autorisé a ouvrir et a réparer le produit ou a remettre
en état des composants endommagés.

| A PRUDENCE

Déverrouillage involontaire du composant de préhension
Blessure due au composant de préhension qui se détache de I'avant-bras (lors du port d'objets par exemple).

» En cas d'utilisation d'une fermeture de poignet, placez le composant de préhension de sorte qu'il ne puisse
se détacher de I'avant-bras lorsqu’'une légére rotation a lieu.

| A PRUDENCE
Contact insuffisant des électrodes avec la peau
Blessure due a une erreur de commande ou a un dysfonctionnement du produit.

» Veillez a ce que les surfaces de contact des électrodes reposent, si possible, dans leur intégralité sur une
peau saine.

» |l convient de contrdler et éventuellement de modifier la position des électrodes en cas de perturbations im-
portantes occasionnées par des appareils électroniques.

» Veuillez vous adresser a la filiale Ottobock de votre pays si vous n'arrivez pas a éliminer les perturbations ou
si vous n'obtenez pas le résultat escompté avec les réglages effectués ou la sélection du programme appro-
prié.

| A PRUDENCE

Manipulation non conforme

Blessure due a une panne du produit.

» Expliquez a I'utilisateur comment manipuler correctement le produit.

| A PRUDENCE

Blessure occasionnée par une erreur de réglage du produit.
Composants qui se détachent.

» Si le produit comprend une fermeture de poignet, positionnez le composant de préhension avant son utilisa-
tion de telle sorte qu'il ne puisse pas se détacher de la prothése en cas de Iégeére rotation.

| A PRUDENCE

Signes d’usure sur les composants du produit

Blessure due a une erreur de commande ou a un dysfonctionnement du produit

» Nous recommandons un entretien régulier afin de prévenir toute blessure du patient et de préserver la qualité
du produit.

» Vous trouverez de plus amples informations sur les intervalles d'entretien dans le passeport SAV. Ce dernier
se trouve dans les programmes de garantie acquis en supplément.

| A PRUDENCE

Utilisation de composants inadaptés
Blessures dues a un dysfonctionnement du produit.

» Utilisez le produit uniquement avec des composants recommandés par le fabricant. Vous trouverez une liste
de ces composants dans le chapitre « Combinaisons possibles » (Combinaisons possibles).

» Utilisez le produit uniquement avec des accessoires recommandés par le fabricant. Vous trouverez une liste
de ces composants dans le chapitre « Contenu de la livraison » (Contenu de la livraison).
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AvIS

Détérioration de I’laccumulateur
Détérioration de I'accumulateur due a I'utilisation des deux possibilités de raccordement.

» Utilisez pour I'accumulateur uniquement I'une des deux possibilités de raccordement (raccordement au céble
de I'avant-bras ou raccordement via I'Easy Plug).

AvIS

Revétement, collage ou vernissage de la prothése
Endommagement ou rupture a la suite de processus chimiques.
» La prothése ne doit en aucun cas étre revétue, ni collée ou vernie.

AvIS

Entretien non conforme du produit
Dégradation du produit due a I'utilisation de détergents inadaptés.
» Nettoyez le produit uniquement comme indiqué au chapitre « Nettoyage et entretien » (Nettoyage et entretien).

5 Fournitures et accessoires

Contenu de la livraison pour ErgoArm 12K41
* 1 x protection pour coulée (rondelle avec fleche)

Contenu de la livraison pour ErgoArm Hybrid plus
12K44

* 1xErgoArm 12K41=* e 1 x protection pour coulée (sphére creuse)

e 1 xnotice d'utilisation (utilisateur) e 1 x protection pour coulée (rondelle avec fleche)
¢ 1xinstructions d’utilisation (personnel spécialisé) * 1xErgoArm Hybrid plus 12K44=*

* 2 x protection de languette * 1 xnotice d'utilisation (utilisateur)

e 1xjoint torique 60 x 2,5 mm * 1xinstructions d'utilisation (personnel spécialisé)
e 1x élément de fixation du céble * 2xprotection de languette

* 1 xjoint torique 60 x 2,5 mm

Contenu de la livraison pour ErgoArm plus 12K42 . 1xélément de fixation du cable

* 1 x protection pour coulée (rondelle avec fleche)
* 1xErgoArm plus 12K42=*
e 1 x notice d'utilisation (utilisateur)

Contenu de la livraison pour ErgoArm Electronic
plus 12K50

* Ixinstructions d'utilisation (personnel spécialisé)

2 x protection de languette
1 x joint torique 60 x 2,5 mm
1 x élément de fixation du céble

Accessoires

Accessoire pour réglage du programme du produit 12K50

Adaptateur : 13268

Cable de raccordement pour
13E51=2

Dispositif d'aide a I'alignement pour ErgoArm :
743A23

accumulateur :

1 x MyoSelect 757T13

e 1 x protection pour coulée (sphére creuse)

1 x protection pour coulée (rondelle avec fleche)
1 x ErgoArm Electronic plus 12K50=*

1 x notice d'utilisation (utilisateur)

1x instructions d'utilisation (personnel spécialisé)
1 x. bloque cordon

2 x protection de languette

1 x joint torique 60 x 2,5 mm

1 x élément de fixation du céble

Kit de bouchons de fixation : 21A207
Kit de coffret : 757Z2184=1, 7572190=1
Kit de coffret vissable : 757Z2184=2, 7572190=2

Kit de fiches de codage : 13E182

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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6 Mise en service du produit

6.1 Machines, outils et matériel nécessaires
¢ Ponceuse verticale a bande abrasive 701P250=1 -

(1x 230V, 50/60 Hz) .
* Scie sauteuse électrique 756B2 (1x 230V N/PE, .
50 Hz) .
e Colle 636W60 (Loctite 243) .

e Couteau

6.2 Consignes de stratification

Pattex Repair

Pincette 8971

Jeu de tournevis

Graisse de silicone 633F11
Graisse spéciale 633F30

| INFORMATION |

646T333="_INT).

Stratifiez I'emboiture conformément a |'état actuel des connaissances techniques (voir informations techniques

6.3 Retrait de la bague a couler
Exécutez les étapes suivantes pour retirer la bague a couler :

6.4 Etanchéification du produit
Exécutez les étapes suivantes pour étanchéifier le produit :
1) Nettoyez la bague a couler pour retirer la graisse et les saletés.

Avec la molette, réglez I'aide a la flexion au niveau
minimum.

Bloquez la sangle de traction (parex. avec une
pince vasculaire).

Retirez |'attache de la sangle de traction.

A l'aide de la vis de réglage de I'articulation en
forme de demi-lune, desserrez I'élément anti-rota-
tion de la bague a couler.

Avec l'aide a I'alignement, dévissez la bague a cou-
ler de la bille du coude.

Retirez prudemment le boitier électronique de la
bague a couler.

44
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Autres étapes pour les produits 12K44 et 12K50

2)

Lubrifiez la rainure et les bords intérieurs ainsi que
le filet de la bague a couler avec de la graisse spé-
ciale.

AvIS

Montage incorrect du boitier électronique

Un montage incorrect entraine le risque d’une perte de contact ou d'un court-circuit des contacts a ressort. De
plus, la résistance mécanique est susceptible d'étre réduite, car tous les pas de filet ne sont pas reliés les uns
aux autres. La platine et le bord de la bague a couler doivent étre paralléles.

Exécutez les étapes supplémentaires suivantes pour étanchéifier le produit :

1)

Lubrifiez bien les fiches des céables de raccorde-
ment (électrodes, interrupteur, accumulateur) avec
de la graisse de silicone.

Retirez les bouchons aveugles du boitier électro-
nique.

Branchez les fiches au boitier électronique.
Etanchéifiez par le haut les fiches et les bouchons
aveugles restants avec de la graisse de silicone.
Insérez le boitier électronique et les cables bran-
chés dans la bague a couler graissée et appuyez
bien.

INFORMATION: Vous devez clairement en-
tendre un clic.

Vérifiez que le boitier électronique est correctement
fixé.

AVIS! La platine du boitier électronique et le
bord de la bague a couler sont paralléles et
forment une surface plane.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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7) Si nécessaire, branchez la fiche de programmation
de votre choix au boitier électronique.

6.5 Démontage de P’articulation de coude

Démontage de I’articulation de coude pour le produit 12K41
Exécutez les étapes supplémentaires suivantes pour démonter |'articulation de coude :
1) Tendez le bras.
2) Desserrez les deux capuchons de protection @.
Desserrez les vis de fixation de I'articulation de

3)
\ \\ coude.
\ ? ‘ \ 4) Retirez I'articulation de coude.
L :\t‘H:\(

Démontage de I’articulation de coude pour les produits 12K42, 12K44, 12K50
Exécutez les étapes suivantes pour démonter I'articulation de coude :
1) Pliez le bras.

2) Avec la molette, réglez la force de flexion au niveau minimum.
3) Tendez de nouveau le bras.
4) Verrouillez I'articulation de coude pour fixer la position de démontage et de montage.

5) Desserrez les deux capuchons de protection @.

\\ \\\\\\‘\\
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6) Dégagez les fiches des céables en effectuant un
mouvement de levier.

7) Retirez les cables.

8) Desserrez les vis de fixation de l'articulation de
coude.

9) Dévissez I'attache de la sangle de traction.
10) Retirez la sangle de traction.

11) Retirez I'articulation de coude.
12) Vissez |'articulation de coude au bras.

6.6 Démontage de ’aide a la flexion (AFB)
Exécutez les étapes suivantes pour démonter |'aide a la flexion :
' 1) Desserrez les deux vis de fixation de I'avant-bras.

I

) »

vs——c—“—ij’a
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2) Retirez I'aide a la flexion.

6.7 Raccourcissement de ’avant-bras

| INFORMATION

Enveloppez la zone de la bille du coude avec un film plastique pour éviter toute pénétration de poussiére abrasive
au cours du raccourcissement.

Exécutez les étapes suivantes pour raccourcir I'avant-bras :

1) Ajoutez 10 mm a la longueur déterminée et repérez cette valeur sur I'avant-bras.
INFORMATION: La longueur de I’avant-bras se mesure de I’extrémité distale de la bague a couler
jusqu’au milieu de I’axe du coude.

2) Raccourcissez (en coupant ou pongant) I'avant-bras
du cété distal pour I'ajuster a |'utilisateur.
AVIS! Une fois raccourci, ’avant-bras doit pré-
senter une longueur minimum de 220 mm.

3) Poncez a angle droit les arétes de coupe dans
toutes les directions.

4) Ebavurez les bords intérieurs et extérieurs et arron-
dissez-les l[égerement.

6.8 Facultatif : positionnement du coffret

Exécutez les étapes suivantes pour positionner le coffret :

1) Positionnez le coffret.
INFORMATION: Veillez a ce que le coffret n’entre pas en collision avec I’aide a la flexion (AFB) et le
moteur de prono-supination électrique.

2) Branchez la fiche du céble de raccordement de I'accumulateur a la platine de I'aide a la flexion (AFB).

6.9 Montage de P’aide a la flexion (AFB)

Exécutez les étapes suivantes pour monter I'aide a la flexion :
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1) Introduisez I'aide a la flexion dans I'avant-bras.

6.10 Modification du cable de commutation
Exécutez les étapes suivantes pour modifier le cable de commutation :
1) Retirez le capuchon de la bille du coude.

2) Débloquez le ressort télescopique.
3) Retirez I'attache du cable.
4) Retirez le ressort télescopique.
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5) Retirez le gabarit et insérez-le de I'autre cété.

6) Enfilez le ressort télescopique de I'autre coté.

7) Enclenchez le ressort télescopique sur I'axe métal-
lique en saillie.

8) Mettez le capuchon de la bille en place.

9) Mettez I'attache du céble en place.

6.11 Finition du cable de commutation
Exécutez les étapes suivantes pour terminer la préparation du cable de commutation :
\ 1) Faites passer le cable de commutation dans son

élément de fixation.

2) Au niveau de I'extrémité, fixez le cable de commuta-
tion en formant un noeud.

3) Serrez bien le cable de commutation et formez une
boucle.

6.11.1 Raccourcissement du cable de commutation (uniquement pour 12K50)

| A PRUDENCE

Retrait du cable de commutation

Blessures dues a un dysfonctionnement du produit.

» Pour des raisons de sécurité, le retrait complet du cable de commutation n’est pas autorisé.

Exécutez les étapes suivantes pour raccourcir le cable de commutation :
1) Coupez le cable de commutation a la longueur souhaitée.
2) Nouez I'extrémité du cable de commutation avec le bloque cordon.
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6.12 Montage de P’articulation de coude

AViS.

Utilisation du produit avec cable plat détérioré

Dysfonctionnement d{ a une transmission des données défectueuse ou interrompue.
» Eviter de plier ou comprimer a plusieurs reprises le cable plat au méme endroit.

Exécutez les étapes suivantes pour monter |'articulation de coude :

1) Insérez l'articulation de coude dans I|'engrenage
plat de I'avant-bras.
el |’ INFORMATION: Ne coincez pas les cables
= | (12K44, 12K50). Sans les capuchons de protec-
{\ tion, les cables ne sont pas protégés et peuvent
subir des dommages.
™
—
2) Bloquez les deux vis de fixation de I'articulation de
! coude avec de la Loctite 243 et serrez-les a 2 Nm.
3) 12K44/12K50 : lubrifiez le logement de la fiche
(% avec de la graisse de silicone.
% = 4) 12KA44/12K50: branchez de nouveau les deux
. cables.
5) Tendez le bras.
] _ "-'-.h
6) Appliquez de la colle « Pattex Repair Extreme » sur
les languettes pour sécuriser les capuchons de pro-
tection.
‘ . » 7) Placez les capuchons de protection sur les lan-
K_ e guettes.
m INFORMATION: Ne coincez pas les cables
(12K44, 12K50).
— i"l"‘- L
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Autres étapes : montage de I’articulation de coude pour les produits 12K42, 12K44, 12K50

1) Faites passer la sangle de traction sous I'axe.
INFORMATION: Assurez-vous que la bague a
couler est correctement positionnée.
INFORMATION: Veillez a ce que la position de
la sangle soit droite.
INFORMATION: Il doit y avoir suffisamment de
place pour Pattache de la sangle de traction
entre la position de cette derniére et la bague a
couler.

2) Faites passer I'attache de la sangle de traction sous
la bague a couler.
3) Fixez I'attache de la bande de traction avec la vis.

6.13 Réglage de la préflexion

AVIS.

Endommagement du boitier du bras dii a une sangle de traction trop longue

En cas d’extension, le bord de la douille de I'avant-bras ne doit pas toucher la butée de la bille de coude. Veillez
a ce que la longueur de la sangle de traction ne soit pas trop longue et que le bras soit arrété par la sangle de
traction.

Exécutez les étapes suivantes pour régler la préflexion :
1) Desserrez légerement la vis de I'attache de la sangle de traction.

2) Raccourcissez ou rallongez la sangle de traction.
INFORMATION: Si vous rallongez la sangle, la préflexion est réduite. Si vous raccourcissez la sangle,

la préflexion est augmentée.
INFORMATION: Si vous modifiez la longueur de la sangle de 3 mm, I’angle de flexion se modifie de 5°
environ. La zone d’oscillation est modifiée en fonction du nouveau nombre de degrés configuré.

3) Serrez la vis de |'attache de la sangle de traction.
4) Répétez I'opération jusqu’a ce que la préflexion souhaitée soit atteinte.

6.14 Fixation temporaire du cable de commutation
Exécutez les étapes suivantes pour fixer le cable de commutation :
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» Fixez le cable de commutation dans la zone indi-
quée avec du ruban adhésif.
INFORMATION: L’extrémité du cable de com-
mutation ne doit pas étre entrainée a l’intérieur
de I’emboiture lorsque I’avant-bras est déten-
du.

6.15 Montage de I’articulation de coude dans ’emboiture de bras
Exécutez les étapes suivantes pour le montage dans I'emboiture de bras : consulter la page
1) Lubrifiez le filet extérieur de I'articulation de coude avec de la graisse de silicone.

2) Vissez l'articulation de coude au bras.

7 Manipulation

7.1 Réglage de l’aide a la flexion

| A PRUDENCE |

Flexion soudaine du produit en cas de force d’aide a la flexion élevée
Blessures dues a une flexion soudaine de la prothese.

» Lorsque vous enlevez des vétements lourds, tenez compte de I'aide a la flexion.
» Lorsque la prothése est retirée, tenez compte du réglage de I'aide a la flexion.
» La prothése doit toujours étre fléchie lorsqu’elle est mise en place ou enlevée.

Exécutez les étapes suivantes pour régler I'aide a la flexion :
1) Pliezle bras.
2) Avec la molette, réglez I'aide a la flexion souhaitée.
INFORMATION: La force d’appui peut étre ajus-
tée en fonction du poids des vétements et du
poids de la main.
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Zone 1

Faible soutien pour permettre une oscillation du bras
pendant la marche.

Zone 2

Le soutien augmente progressivement lors de la flexion
du bras et diminue lors de |'extension.

Zone 3

Le soutien reste constant. Le poids de |'avant-bras est
équilibré par l'aide a la flexion lorsque le réglage est
correct : I'avant-bras « flotte ».

Zone 4

Faible soutien avant la butée de flexion.

7.2 Réglage de Particulation en forme de demi-lune

L'articulation en forme de demi-lune posséde une course des deux cbtés de +80°. La résistance de |'articulation
en forme de demi-lune peut étre ajustée avec la vis de réglage.

1) Augmentez la résistance en tournant dans le sens
des aiguilles d'une montre.

2) Réduisez la résistance en tournant dans le sens in-
verse des aiguilles d’'une montre.

7.3 Réglage des électrodes (uniquement pour 12K50)

Le réglage des électrodes dépend de la main électrique et des composants utilisés (p. ex. MyoRotronic 12E205).
Pour effectuer le réglage, veuillez respecter la notice d'utilisation fournie pour les électrodes, la main électrique et
les autres composants.

7.4 Réglage du programme (uniquement pour 12K50)

Réglage du programme avec MyoSelect
Exécutez les étapes suivantes pour régler le programme avec MyoSelect :

1) Retirez 'accumulateur ou éteignez MyoEnergy Integral.

2) Le cas échéant, retirez le moteur de prono-supination électrique et MyoRotronic.

3) Branchez la fiche coaxiale 9E169 au boitier électronique.

4) Raccordez MyoSelect a la fiche coaxiale 9E169 et 12K50.

5) Sélectionnez le programme approprié dans MyoSelect.

6) Débranchez la fiche coaxiale 9E169 du boitier électronique.

7) Le cas échéant, montez de nouveau le moteur de prono-supination électrique et MyoRotronic.
8) Installez I'accumulateur ou allumez MyoEnergy Integral.

Réglage du programme de commande a I’aide des fiches de programmation
Exécutez les étapes suivantes pour régler le programme de commande avec la fiche de programmation :
» Branchez la fiche de programmation de votre choix (consulter la page 55) au boitier électronique.

7.5 Changement de programme (uniquement pour 12K50)
Pour changer de programme, vous disposez des méthodes suivantes :
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* Interrupteur
+ Electrodes (génération d’une cocontraction)

7.5.1 Méthodes de changement
Les programmes de commande et les fiches de programmation suivants sont disponibles :

Pro-
gramme
de com-

mande

Fiche de
program-
mation

Verrou de coude électronique

Fonction
Slip-Stop

Passer de la main a la rotation

1

Blanche

Appuyer et relacher I'interrupteur :
- Verrouiller
- Déverrouiller

Non

Tous les programmes de MyoRotronic

Rouge

Cocontraction

Non

Programme 1 et programme 4 de Myo-
Rotronic

Verte

Appuyer sur l'interrupteur et le mainte-
nir enfoncé (mode articulation de
coude)

- Electrode de FERMETURE = ver-
rouillage

- Electrode d’OUVERTURE = déver-
rouillage

Relacher I'interrupteur (mode main)

Bleue

Appuyer sur l'interrupteur et le rela-
cher (mode articulation de coude)

- Electrode de FERMETURE = ver-
rouillage

- Electrode d’OUVERTURE = déver-
rouillage

Appuyer sur l'interrupteur et le rela-
cher (mode main)

Jaune

Appuyer sur l'interrupteur et le rela-
cher (mode articulation de coude)

- Electrode de FERMETURE = ver-
rouillage

- Electrode d’OUVERTURE = déver-
rouillage

Aucun signal d'électrode pendant
10 secondes (mode main)

Appuyer sur l'interrupteur et le rela-
cher (mode main)

Violette

Cocontraction (mode articulation de
coude)

- Electrode de FERMETURE = ver-
rouillage

- Electrode d’OUVERTURE = déver-
rouillage

Cocontraction (mode main)

Orange

Cocontraction (mode articulation de

coude)

- Electrode de FERMETURE = ver-
rouillage

- Electrode d’OUVERTURE = déver-
rouillage

Aucun signal d'électrode pendant

10 secondes (mode main)
Cocontraction (mode main)

Oui

Tous les programmes de MyoRotronic

Programme 1 et programme 4 de Myo-
Rotronic
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Charger I'accumulateur

8 Charger ’accumulateur

| INFORMATION |

Veuillez consulter la notice d'utilisation du chargeur correspondant.

9 Nettoyage

1) En cas de salissures, nettoyez le produit avec un chiffon humide et du savon doux (p. ex. Ottobock Derma
Clean 453H10=1-N).

Veillez a ce qu'aucun liquide ne pénétre dans le produit et dans ses composants.
2) Essuyez le produit a I'aide d’un chiffon non pelucheux et laissez sécher entiérement a |'air.

10 Maintenance

Il est recommandé d’effectuer une maintenance réguliere (révision d’entretien) tous les 24 mois afin de prévenir
toute blessure et de préserver la qualité du produit.

Le produit doit étre soumis a une maintenance 4 semaines avant et jusqu'a 3 mois maximum aprés la date
d’échéance.

D’'une maniére générale, il est impératif de respecter les intervalles de maintenance pour tous les produits au
cours de la période de garantie pour continuer a bénéficier pleinement de la garantie.

Suite a la maintenance, des prestations SAV supplémentaires, par exemple une réparation, peuvent étre néces-
saires. Ces prestations SAV supplémentaires peuvent étre effectuées gratuitement en fonction de I'étendue et de
la validité de la garantie ou a titre payant sur devis préalable.

Composants nécessaires a la maintenance ou a la réparation :
le produit, le chargeur et le bloc d'alimentation universel.
Utilisez les emballages de service pour expédier les composants a contréler.

11 Informations légales
11.1 Responsabilité

Le fabricant est responsable si le produit est utilisé conformément aux descriptions et instructions de ce document.
Le fabricant décline toute responsabilité pour les dommages découlant d'un non-respect de ce document, notam-
ment d'une utilisation non conforme ou d'une modification non autorisée du produit.

11.2 Marque

Toutes les dénominations employées dans le présent document sont soumises sans restrictions aux dispositions
du droit des marques de fabrique en vigueur et aux droits du propriétaire concerné.

Toutes les marques, tous les noms commerciaux ou noms de sociétés cités ici peuvent constituer des marques dé-
posées et sont soumis aux droits du propriétaire concerné.

L'absence d'un marquage explicite des marques citées dans ce document ne permet pas de conclure qu'une dé-
nomination n'est pas soumise aux droits d'un tiers.

11.3 Conformité CE

Le soussigné, Otto Bock Healthcare Products GmbH, déclare que le présent produit est conforme aux prescrip-
tions européennes applicables aux dispositifs médicaux.

Le produit est conforme aux exigences applicables de la directive 2011/65/UE relative a la limitation de |'utilisation
de certaines substances dangereuses dans les équipements électriques et électroniques (« RoHS »).

Le texte complet des directives et des exigences est disponible a I'adresse Internet suivante :
http://www.ottobock.com/conformity

12 Caractéristiques techniques

Conditions d’environnement
Stockage (avec et sans emballage) +5 °C/+41 °F a +40 °C/+104 °F

Humidité relative de I'air de 85 % max., sans condensation
Transport (avec et sans emballage) -20 °C/-4 °F a +60 °C/+140 °F

Humidité relative de |'air de 90 % max., sans condensation
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Symboles utilisés

Conditions d’environnement
Utilisation -5 °C/+23 °F a +45 °C/+113 °F
Humidité relative de I'air de 95 % max., sans condensation

Référence 12K41=* 12K42=* 12K44="* 12K50="

Courant absorbé (en mA) - - - 3,5

Alimentation électrique - - - 757B20

757B21

757B35=*

Poids (g) Env. 539 Env. 672 Env. 695 Env. 721

Longueur (mm) Env. 350

Charge max. lorsque le produit est 177

verrouillé (N)

Angle de flexion (en °) 15° — 145°

Comportement du produit pendant la Le produit ne fonctionne pas

charge

Durée de vie prévue si les intervalles 6 ans

de maintenance recommandés sont

respectés

13 Symboles utilisés

c € Déclaration de conformité conforme aux directives européennes applicables

@ Numéro de série (YYYY WW NNN)
YYYY - Année de fabrication
WW - Semaine de fabrication
NNN - Numéro continu

Il est interdit de jeter ce produit en tous lieux avec les ordures ménagéres non triées. Une élimi-
nation non conforme aux dispositions en vigueur dans votre pays peut avoir des effets néfastes
— sur I'environnement et la santé. Veuillez respecter les consignes des autorités compétentes de

votre pays concernant les procédures de collecte et de retour des déchets.

Dispositif médical
M Fabricant

1 Introduzione Italiano

| INFORMAZIONE |

Data dell'ultimo aggiornamento: 2024-09-17

» Leggere attentamente il presente documento prima di utilizzare il prodotto e osservare le indicazioni per la si-
curezza.

» Istruire I'utente sull'utilizzo sicuro del prodotto.

» Rivolgersi al fabbricante in caso di domande sul prodotto o all'insorgere di problemi.

» Segnalare al fabbricante e alle autorita competenti del proprio paese qualsiasi incidente grave in connessione
con il prodotto, in particolare ogni tipo di deterioramento delle condizioni di salute.

» Conservare il presente documento.

| prodotti "Ergo Arm 12K41=*, ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus
12K50=*" sono denominati qui di seguito solo prodotto/articolazione di gomito.

Queste istruzioni per I'uso forniscono importanti informazioni sull'utilizzo, la regolazione e il trattamento del prodot-
to.
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Descrizione del prodotto

Mettere in funzione il prodotto soltanto in base alle informazioni contenute nei documenti di accompagnamento for-
niti.
2 Descrizione del prodotto

2.1 Costruzione e funzionamento

2.1.1 Costruzione

| hl

Easy Plug

Blocco del nastro

Nastro di sollevamento

Cavo di comando (sblocco meccanico)
Rotella

Vite di regolazione articolazione falciforme

‘\wﬁ
0o— _ o

©

- ’fm'

o0~ ®NR

2.1.2 Funzionamento
Il prodotto consiste in un'articolazione di gomito a comando meccanico / elettronico. In combinazione con altri
componenti protesici (v. pagina 59) semplifica all’utilizzatore lo svolgimento delle attivita quotidiane.

Diversi programmi di comando consentono un adeguamento ottimale alle esigenze e alle capacita dell'utente.
I modelli ErgoArm si distinguono per le seguenti caratteristiche:

Modelli AFB Easy Plug Dispositivo di Slip-Stop
bloccaggio

ErgoArm 12K41=" - - meccanico meccanico

ErgoArm plus 12K42="* X - meccanico meccanico

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X meccanico meccanico

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X meccanico meccanico

oppure oppure

elettronico elettronico

2.1.2.1 Spiegazione dei termini

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB é un dispositivo di flessione meccanico. Accumula energia durante I'estensione del braccio e la usa per ridur-
re al minimo la forza necessaria al piegamento. L'intensita del sostegno pud essere regolata con un volantino in
base al peso dell’'avambraccio protesico e agli indumenti.

Easy Plug
Collegamento della batteria
Collegamento elettrodo OFF
Collegamento elettrodo ON
¢
@,

Connettore dell’interruttore

PN
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Uso conforme

Easy Plug & un connettore integrato nelle articolazioni del gomito 12K44=* e 12K50=" per protesi mioelettriche.
| cavi di collegamento degli elettrodi, degli interruttori e delle batterie sono collegati a Easy Plug. Attraverso la di-
sposizione interna si riduce il pericolo di rottura dei cavi.

Dispositivo di blocco

Il dispositivo di blocco del prodotto puo essere di tipo meccanico o elettronico (v. pagina 58). |l prodotto puo esse-
re bloccato e sbloccato in qualsiasi posizione, anche sotto carico, azionando il cavo di comando. In posizione bloc-
cata, il prodotto & sollecitabile fino a 177 N. In caso di carichi superiori, il dispositivo di blocco slitta.

Blocco meccanico
Tirando con decisione il cavo, il prodotto pud essere sbloccato e bloccato manualmente.

Questa funzione & possibile anche quando il prodotto € spento o la batteria & scarica. L'avambraccio puo essere
cosi portato alla posizione desiderata. Lo sblocco meccanico e possibile anche sotto carico.

Blocco elettronico
Lo sblocco e il blocco € possibile tramite i segnali degli elettrodi o dell'interruttore (a seconda della variante di
commutazione scelta).

Funzione Slip-Stop
La funzione Slip-Stop consente di abbassare in modo controllato I'avambraccio senza dover disattivare completa-
mente il dispositivo di blocco.

Funzione Slip-Stop, meccanica

Tirando leggermente il cavo di comando (senza clic udibile), il prodotto si sblocca in modo da consentire un movi-
mento continuo dell’avambraccio. Quando il cavo di comando viene allentato, il prodotto viene nuovamente blocca-
to.

Funzione Slip-Stop, elettronica
La funzione Slip-Stop & possibile tramite i segnali degli elettrodi (a seconda della versione di comando scelta). In
assenza del segnale degli elettrodi, il prodotto viene bloccato nuovamente.

2.2 Possibilita di combinazione
*  MovoHook 2Grip: 10A81=*

Polsi . .
s N . * Ottobock M dul t :
e Unita di prono-supinazione elettrica: 10S17 (solo 8Ki38=o*c anoe. per. modtio profesico. passivo
12K44=* e 12K50=" . .
per © . ) e Ottobock Mano per modulo protesico passivo:
* Polso con arresto sferico 10V8 8K19=*
. ; . _*
Movoerst.FIex. 10V39= * Mano per modulo protesico con un cavo di trazione:
* MyoRotronic: 12E205 (solo per 12K44=" e 8K29—*
12K50=") * Mano per modulo protesico con un cavo di trazione:
* Polso Ottobock: 10V18=* 8K23=*
*  Robo-Wrist, polso meccanico: 10V41=" * Mano per modulo protesico con due cavi di trazio-
Componenti di presa ne: 8K26=" . - .
«  Uncino di lavoro: 10A3 . E/Iea}nsngsr_fwodulo protesico con due cavi di trazio-
*  Uncinodil : 10A12=* i _
neino ,I avoro e Mano mioelettrica: 8E38=* (solo per 12K44=* e
* Anello di lavoro: 10A4 12K50=*)
» Mano E*QD bebionic: BE70=" (solo per 12K44="e Greifer mioelettrico: 8E33=" (solo per 12K44=* e
*  MovoHook 2Grip: 10A71=*
Accessori
* Batteria

* Caricabatteria: 757L20
*  MyoCharge Integral: 757L35

3 Uso conforme

3.1 Uso previsto
Il prodotto deve essere utilizzato esclusivamente per protesi esoscheletriche di arto superiore.
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Sicurezza

3.2 Condizioni d’impiego
Il prodotto puo essere utilizzato per utilizzatori con amputazione unilaterale o su entrambi i lati.

Il prodotto & stato concepito per lo svolgimento di attivita quotidiane e non va utilizzato per attivita particolari. Que-
ste attivita includono, p. esempio, attivita sportive/sport estremi che comportano un forte carico sul polso e/o cari-
chi dinamici come flessioni, downhill, mountain biking, free climbing, parapendio, ecc..

Il prodotto € concepito esclusivamente per |'utilizzo su un unico utilizzatore. Il fabbricante non consente I'utilizzo
del prodotto da parte di un'altra persona.

3.3 Controindicazioni

* Tutte le condizioni in contraddizione o in deroga rispetto alle indicazioni contenute nel capitolo "Sicurezza" (v.
pagina 60) e "Utilizzo conforme" (v. pagina 59).

3.4 Qualifica

Il trattamento deve essere effettuato esclusivamente da personale tecnico specializzato.

4 Sicurezza

4.1 Significato dei simboli utilizzati
Avvertenza relativa a possibili gravi pericoli di incidente e lesioni.
Avvertenza relativa a possibili pericoli di incidente e lesioni.

Avvertenza relativa a possibili guasti tecnici.

i

4.2 Indicazioni generali per la sicurezza

/\ CAUTELA

Sollevamento degli elettrodi
Lesioni dovute a un comportamento inaspettato del prodotto a seguito di un comando incontrollato dei compo-
nenti della protesi.

» Informare |'utilizzatore sul fatto che il componente protesico potrebbe diventare incontrollabile se viene a man-
care il contatto dell'elettrodo con la pelle.

/\ CAUTELA
Danni al cavo di collegamento causati da piegature o curvature strette
Lesioni dovute a un comportamento inaspettato del prodotto a seguito di malfunzionamento.
» Nello stendere i cavi di collegamento, evitare piegature ad angolo acuto e curvature strette.
» Sostituire immediatamente il cavo di collegamento se danneggiato.

/\ CAUTELA
Errata regolazione degli elettrodi dovuta ad affaticamento muscolare
Lesioni dovute a comando errato o malfunzionamento del prodotto.

» L'utilizzatore deve fare delle pause durante la regolazione dell'elettrodo.

/\ CAUTELA
Applicazione e rimozione errata della protesi
Lesioni causate da una piegatura ad angolo improvvisa della protesi.
» Spegnere la protesi prima di applicare o rimuovere la protesi.
» Applicare o rimuovere la protesi solo quando & flessa.

/A\ CAUTELA
Pericolo di contusioni nell'area di flessione dell'articolazione
Lesioni dovute a schiacciamento di parti del corpo.

» Verificare che, all'atto della flessione dell'articolazione, le dita o altre parti del corpo non si trovino nell'area
interessata.

(o]
(@]
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Sicurezza

/A CAUTELA

Modifiche ai componenti del sistema eseguite di propria iniziativa
Lesioni dovute a comando errato o malfunzionamento del prodotto.
» Non eseguire alcun intervento sul prodotto ad eccezione di quelli indicati nelle presenti istruzioni per |'uso.

» L'apertura e la riparazione del prodotto o la riparazione di componenti danneggiati possono essere effettuate
solamente da personale tecnico autorizzato da Ottobock.

/\ CAUTELA

Sblocco involontario del componente di presa
Lesioni dovute al distacco del componente di presa dall'avambraccio (p. es. in caso di trasporto di oggetti).

» Se si utilizza un attacco di polso, posizionare il componente di presa in modo tale che una leggera rotazione
non causi il distacco del componente di presa dall'avambraccio.

/\ CAUTELA

Contatto insufficiente degli elettrodi con la pelle
Lesioni dovute a comando errato o malfunzionamento del prodotto.

Assicurarsi, ove possibile, che le superfici di contatto degli elettrodi poggino completamente su pelle sana.
Nel caso di gravi interferenze dovute ad apparecchi elettronici € necessario verificare la posizione degli elet-
trodi ed eventualmente modificarla.

Se non fosse possibile eliminare tali interferenze o se non fosse possibile raggiungere i risultati desiderati tra-
mite la regolazione e la selezione del programma appropriato, rivolgersi alla filiale Ottobock di competenza.

vy

v

/\ CAUTELA

Utilizzo improprio

Lesioni dovute a perdita di funzionalita del prodotto.

» Istruire |'utilizzatore sull'utilizzo corretto del prodotto.

/A CAUTELA

Lesioni dovute a regolazione errata del prodotto.
Distacco dei componenti.

» Se il prodotto & dotato di attacco di polso, prima dell'uso posizionare il componente di presa in modo tale che
una leggera rotazione non causi il distacco del componente di presa dalla protesi.

/\ CAUTELA

Segni di usura su componenti del prodotto
Lesioni dovute a comando errato o malfunzionamento del prodotto

» Al fine di evitare lesioni per il paziente e di salvaguardare la qualita del prodotto si consiglia di eseguire rego-
larmente una revisione.

» Informazioni piu dettagliate sugli intervalli di revisione sono contenute nel Service Pass, che € compreso nei
pacchetti di garanzia addizionali acquistati.

/A CAUTELA

Utilizzo di componenti inappropriati
Lesioni dovute a malfunzionamento del prodotto.

» Utilizzare il prodotto unicamente con i componenti consigliati dal fabbricante. L'elenco dei componenti & ri-
portato al capitolo "Possibilita di combinazione" (Possibilita di combinazione).

» Utilizzare il prodotto unicamente con accessori consigliati dal fabbricante. L'elenco dei componenti & riportato
al capitolo "Fornitura" (Fornitura).

Awviso

Danni alla batteria
Danni alla batteria a seguito dell'utilizzo di entrambe le possibilita di collegamento.

» Utilizzare solo uno dei due attacchi per la batteria (attacco sul cavo dell'avambraccio o collegamento tramite
Easy Plug).
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Fornitura e accessori

AwviSo

Danneggiamento o rottura dovuti a processi chimici.

Rivestimento, incollaggio o verniciatura della protesi

» Non & mai consentito rivestire, usare collante o vernice sulla protesi.

AVVISO

Cura non appropriata del prodotto

ra).

Danni del prodotto dovuti all'utilizzo di detergenti non appropriati.
» Pulire il prodotto esclusivamente seguendo le indicazioni riportate nel capitolo "Pulizia e cura" (Pulizia e cu-

5 Fornitura e accessori

Fornitura per ErgoArm 12K41

* 1 copertura laminazione (disco con freccia)
* 1ErgoArm 12K41=*

e 1 libretto di istruzioni per I'uso (utilizzatore)

e 1libretto d'istruzioni per l'uso (personale tecnico
specializzato)

* 2 coperture linguette
* 1pz. O-Ring 60x 2,5 mm
* 1 blocco per cavo

Fornitura per ErgoArm plus 12K42

* 1 copertura laminazione (disco con freccia)
* 1 ErgoArm plus 12K42=*

e 1 libretto di istruzioni per I'uso (utilizzatore)

e 1libretto d'istruzioni per l'uso (personale tecnico
specializzato)

* 2 coperture linguette
* 1pz. O-Ring 60x 2,5 mm
* 1 blocco per cavo

Accessori

e Adattatore: 13268

* Cavo di collegamento batteria: 13E51=2

* Ausilio all'allineamento per ErgoArm: 743A23

Fornitura per ErgoArm Hybrid plus 12K44

* 1 copertura laminazione (sfera cava)

* 1 copertura laminazione (disco con freccia)
* 1 ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

e 1 libretto di istruzioni per I'uso (utilizzatore)

e 1libretto d'istruzioni per l'uso (personale tecnico
specializzato)

* 2 coperture linguette
* 1pz. O-Ring 60 x 2,5 mm
e 1 blocco per cavo

Fornitura per ErgoArm Electronic plus 12K50

e 1 copertura laminazione (sfera cava)

e 1 copertura laminazione (disco con freccia)

e 1 ErgoArm Electronic plus 12K50=*

e 1 libretto di istruzioni per I'uso (utilizzatore)

e 1libretto d'istruzioni per l'uso (personale tecnico
specializzato)

¢ 1 ferma-cavo di forma sferica

e 2 coperture linguette

¢ 1pz. O-Ring 60 x 2,5 mm

* 1 blocco per cavo

e Set tappi di bloccaggio: 21A207
e Set ditelai d'inserimento: 757Z2184=1, 7572190=1

e Set di telai d'inserimento, avvitabili 757Z184=2,
7572190=2

Accessori per l'impostazione del programma del 12K50

* 1 pz. MyoSelect 757T13

6 Preparazione all'uso

6.1 Macchine, utensili e materiali necessari

* Smerigliatrice a nastro 701P250=1 (1x 230V,
50/60 Hz)

* Sega a gattuccio elettrica 756B2 (1x 230 V N/PE,
50 Hz)

e Colla 636W60 (Loctite 243)
e Coltello

¢ Set di connettori codificati: 13E182

* Pattex Repair

¢ Pinzetta 8971

e set di cacciaviti

e Grasso al silicone 633F11
* Grasso speciale 633F30
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Preparazione all'uso

6.2 Istruzioni per la laminazione

| INFORMAZIONE |

646T333=*_INT).

Eseguire la laminazione dell'invasatura secondo |'attuale stato della tecnica (vedere le informazioni tecniche

6.3 Rimozione dell'anello di laminazione

Eseguire le seguenti operazioni per rimuovere I'anello di laminazione:

1)

6.4 Impermeabilizzazione del prodotto

Con la rotella, ridurre al minimo il sostegno della
flessione.

Fissare il nastro di sollevamento (ad es. con una
pinza emostatica).

Rimuovere il blocco del nastro.

Utilizzare la vite di regolazione dell'articolazione fal-
ciforme per allentare la protezione antirotazione
dell’anello di laminazione.

Svitare I'anello di laminazione con I'ausilio per I'alli-
neamento dalla sfera del gomito.

Rimuovere con cautela la custodia dell'elettronica
dall'anello di laminazione.

Eseguire le seguenti operazioni per impermeabilizzare il prodotto:

1) Pulire I'anello di laminazione da grasso e sporcizia.

a

2)

Ingrassare la scanalatura, i bordi interni e la filetta-
tura dell'anello di laminazione con grasso speciale.
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Preparazione all'uso

Ulteriori operazioni per i prodotti 12K44 e 12K50

AWVISO

rallelo.

Montaggio non allineato della custodia dell'elettronica
Un montaggio non allineato potrebbe comportare il pericolo di una perdita del contatto o un cortocircuito dei con-
tatti a molla. Potrebbe inoltre ridurre la resistenza meccanica, poiché non tutte le filettature sarebbero collegate
perfettamente tra loro. La scheda dei contatti e il bordo dell’anello di laminazione devono essere posizionati in pa-

Eseguire anche le seguenti operazioni per impermeabilizzare il prodotto:

6.5 Rimuovere ’articolazione del gomito

1)

Ingrassare bene i connettori del cavo di collega-
mento (elettrodi, interruttori, batteria) con grasso al
silicone.

Rimuovere i tappi ciechi dalla custodia dell'elettro-
nica.
Collegare i
dell’elettronica.
Impermeabilizzare bene i connettori e i tappi ciechi
restanti applicando dall'alto del grasso al silicone.
Inserire la custodia dell'elettronica con i cavi colle-
gati nell'anello di laminazione ingrassato e premere
bene.

INFORMAZIONE: Si deve sentire un clic.

connettori nella custodia

Controllare che la custodia dell'elettronica sia bloc-
cata bene in sede.

AVVISO! La scheda dei contatti della custodia
dell'elettronica e il bordo dell'anello di lamina-
zione sono posizionati in piano/in parallelo tra
loro.

7) Se necessario, inserire il connettore di programma-

zione richiesto nella custodia dell'elettronica.

Rimuovere l'articolazione del gomito per il prodotto 12K41
Effettuare i seguenti ulteriori passaggi per rimuovere |'articolazione del gomito:

1) Estendere il braccio.
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Preparazione all'uso

2) Rimuovere i due @ cappucci.
3) Rimuovere le viti di fissaggio dell'articolazione del

\ \ \\\\\ gomito.
\‘\ ? \\ \\ 4) Togliere I'articolazione del gomito.

Rimozione dell'articolazione del gomito per i prodotti 12K42, 12K44, 12K50
Eseguire i seguenti passaggi per rimuovere |'articolazione del gomito:

1

A WON

)
)
)
)

Flettere il braccio.

Ridurre al minimo la forza di flessione tramite rotella.

Estendere nuovamente il braccio.

Bloccare I'articolazione del gomito per fissare la posizione di smontaggio e la posizione di montaggio.

5) Rimuovere i due @ cappucci.
\ \ \\\\\\
\“ ? \ y‘ |
1)
\ 1 y

Sy

-
e

6) Estrarre i connettori dei cavi.
7) Estrarre i cavi.

&

| A

I
f I

r."
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Preparazione all'uso

8) Rimuovere le viti di fissaggio dell'articolazione del
gomito.

9) Svitare il blocco del nastro.
10) Estrarre il nastro di sollevamento.

11) Togliere I'articolazione del gomito.

12) Avvitare I'articolazione del gomito nella parte supe-
riore del braccio.

6.6 Smontaggio del dispositivo di flessione (AFB)
Eseguire le seguenti operazioni per lo smontaggio del dispositivo di flessione:

ﬁv 1) Svitare entrambe le viti di fissaggio sull'avambrac-
cio.

»

2) Estrarre il dispositivo di flessione.
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Preparazione all'uso

6.7 Accorciare I'avambraccio

| INFORMAZIONE |

Avvolgere la regione della sfera del gomito con una pellicola in plastica, per evitare che la polvere di levigatura
penetri in tale regione.

Eseguire le seguenti operazioni per accorciare |'avambraccio:
1) Aumentare di 10 mm la lunghezza determinata e marcarla sull'avambraccio.

INFORMAZIONE: La lunghezza dell’avambraccio viene misurata dall’estremita distale dell’anello di
laminazione fino al centro dell’asse del gomito.

2) Accorciare I'avambraccio nella parte distale in base
alle misure dell'utilizzatore (tagliare o levigare).
AVVISO! Al termine dell'operazione,
I’avambraccio deve avere una lunghezza mini-
ma di 220 mm.

3) Levigare ad angolo retto i bordi di taglio su tutti i la-
ti.

4) Sbavare i bordi interni ed esterni e arrotondarli leg-
germente.

6.8 Opzione: posizionare il telaio d'inserimento
Eseguire le seguenti operazioni per posizionare il telaio d'inserimento:
1) Posizionare il telaio d'inserimento.

INFORMAZIONE: Accertarsi che il telaio d'inserimento non urti contro il dispositivo di flessione (AFB)
e il rotatore elettrico di polso.

2) Collegare il connettore del cavo di collegamento sulla batteria alla scheda del dispositivo di flessione (AFB).

6.9 Montare il dispositivo di flessione (AFB)
Eseguire le seguenti operazioni per il montaggio del dispositivo di flessione:

1) Collocare il dispositivo di flessione nell'avambrac-
cio.
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Preparazione all'uso

6.10 Rimodellare il cavo di commutazione

Serrare le viti di fissaggio sull'avambraccio.

Effettuare i seguenti passaggi per rimodellare il cavo di commutazione:

1)

2)
3)
4)

5)

Rimuovere il coperchio della sfera del gomito.

Sbloccare la molla telescopica.
Rimuovere il blocco del cavo.
Estrarre la molla telescopica.

Rimuovere la sagoma e inserirla sul lato opposto.
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6.11 Ultimazione del cavo di commutazione

Infilare la molla telescopica sul lato opposto.
Bloccare la molla telescopica sull'asse metallica
sporgente.

Applicare il coperchio della sfera.

Applicare il blocco del cavo.

Eseguire le seguenti operazioni per ultimare il cavo di commutazione:

\ 1)

Far passare il cavo di commutazione attraverso il di-
spositivo di bloccaggio.

Bloccare il cavo di commutazione con un nodo nella
parte finale.

Tendere il cavo di commutazione e formare un cap-
pio.

6.11.1 Accorciare il cavo di commutazione (solo per 12K50)

/\ CAUTELA

Rimuovere del cavo di commutazione
Lesioni dovute a perdita di funzionalita del prodotto.

» Per motivi di sicurezza, non rimuovere interamente il cavo di commutazione.

Effettuare le seguenti operazioni per accorciare il cavo di commutazione:

1) Tagliare il cavo di commutazione alla lunghezza desiderata.

2) Legare I'estremita del cavo di commutazione con il ferma-cavo.

6.12 Montare l'articolazione del gomito

AwviSo

Utilizzo del prodotto con cavo a nastro danneggiato

Malfunzionamento dovuto a una trasmissione dati errata o interrotta.
» Evitare di piegare o schiacciare ripetutamente il cavo a nastro nella stessa posizione.

Seguire i seguenti passaggi per montare |'articolazione del gomito:
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1) Inserire I'articolazione del gomito nella dentatura
piatta dell’avambraccio.
el i INFORMAZIONE: Non incastrare il cavo presen-
| te (12K44, 12K50). Senza i coperchi i cavi sono
{\ scoperti e possono essere danneggiati.

2) Fissare le due viti di fissaggio dell'articolazione del
gomito con Loctite 243 e serrarle a 2 Nm.

3) 12K44/12K50: ingrassare la femmina del connetto-

{ *‘?_f\ re con grasso al silicone.
-:’-._‘5 4) 12K44/12K50: inserire nuovamente i due cavi.

5) Estendere il braccio.

6) Applicare "Pattex Repair Extreme" sulle linguette
per fissare i cappucci di copertura.
7) Riposizionare i cappucci di copertura sulle linguet-

! te.
m k -/’r INFORMAZIONE: Non incastrare il cavo presen-
12K44, 12K50).
: H te ( ’

Ulteriori passaggi: montaggio dell'articolazione del gomito per i prodotti 12K42, 12K44, 12K50

1) Spingere il nastro di sollevamento sotto I'asse.
INFORMAZIONE: Rispettare la posizione cor-
retta dell'anello di laminazione.
INFORMAZIONE: Controllare il percorso corret-
to del nastro.
INFORMAZIONE: Tra la guida del blocco del
nastro e I'anello di laminazione ci deve essere
spazio per il blocco del nastro.
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2) Spingere il blocco per nastro sotto I'anello di lami-
nazione.

3) Fissare con la vite il blocco del nastro.

6.13 Regolazione della preflessione

AwViSO

Danni al braccio causati da un nastro di sollevamento troppo lungo

In caso di estensione, il bordo del manicotto dell'avambraccio non deve entrare in contatto con la sfera di artico-
lazione. Quando si modifica la lunghezza del nastro di sollevamento, controllare che non sia troppo eccessiva e
che il braccio venga arrestato dal nastro di sollevamento.

Eseguire le seguenti operazioni per la regolazione della preflessione:

1) Svitare lievemente la vite del blocco del nastro.

2) Accorciare o allungare il nastro di sollevamento.
INFORMAZIONE: Se si allunga il nastro la preflessione & minore. Se si accorcia il nastro la preflessio-
ne @ maggiore.
INFORMAZIONE: Se si modifica la lunghezza del nastro di 3 mm, si modifica I'angolo di flessione di
circa 5°. L'area di oscillazione libera cambia in funzione del nuovo valore impostato.

3) Serrare la vite del blocco del nastro.

4) Ripetere I'operazione fino a raggiungere la preflessione desiderata.

6.14 Fissaggio di breve durata del cavo di commutazione

Effettuare le seguenti operazioni per il fissaggio del cavo di commutazione:

» Fissare il cavo di collegamento all’'interno dell’area
contrassegnata con del nastro adesivo.
INFORMAZIONE: L'estremita del cavo di com-
mutazione per la flessione non deve essere in-
serito all'interno dell'invasatura con I'avam-
braccio non in tensione.

6.15 Inserire ’articolazione del gomito nella parte superiore del braccio
Eseguire le seguenti operazioni per il montaggio nella parte superiore del braccio: v. pagina
1) Ingrassare la filettatura esterna dell'articolazione del gomito con grasso al silicone.

2) Auwvitare I'articolazione del gomito nella parte superiore del braccio.
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7 Utilizzo

7.1 Regolazione del sostegno della flessione

/\ CAUTELA

Flessione improvvisa del prodotto in presenza di un intenso sostegno della flessione
Lesioni causate da una flessione improvvisa della protesi.

» Quando si tolgono capi d'abbigliamento pesanti, tenere conto del sostegno della flessione.
» Tener conto della regolazione del sostegno della flessione quando si & rimossa la protesi.
» Applicare o rimuovere la protesi solo quando ¢ flessa.

Effettuare le seguenti operazioni per la regolazione del sostegno della flessione:

1) Flettere il braccio.

2) Utilizzare la rotella per regolare il sostegno della
flessione come desiderato.
INFORMAZIONE: La capacita di sostegno puo
essere regolata in base al peso dei capi d'abbi-

(<Y gliamento e al peso della mano.
o 1C DI

Campo 1
Sostegno ridotto per consentire la libera oscillazione
del braccio durante la deambulazione.

Campo 2
Il sostegno aumenta progressivamente con la flessione
del braccio e diminuisce con la sua estensione.

Campo 3

Il sostegno rimane costante. Se la regolazione & corret-
ta, il peso dell’avambraccio viene bilanciato per effetto
del sostegno della flessione, I'avambraccio € "sospe-

SO .

Campo 4
Sostegno ridotto prima dell'arresto in flessione.

7.2 Regolazione dell'articolazione falciforme

L'articolazione falciforme ha una battuta su entrambi i lati di +80°. La resistenza dell'articolazione falciforme pud
essere regolata tramite la vite di regolazione esterna.

1) Aumentare la resistenza ruotando in senso orario.
2) Ridurre la resistenza ruotando in senso antiorario.
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7.3 Regolazione degli elettrodi (solo per 12K50)
La regolazione degli elettrodi dipende dalla mano mioelettrica e dai componenti utilizzati (ad es. MyoRotronic
12E205). Le istruzioni per I'uso degli elettrodi, della mano mioelettrica e degli altri componenti in allegato devono
essere osservate per la regolazione.

7.4 Regolazione del programma (solo per 12K50)

Regolazione del programma con l'ausilio di MyoSelect
Eseguire le seguenti operazioni per la regolazione del programma con MyoSelect:

A ON -

)

~ O1
S

(o]

Rimuovere la batteria o spegnere MyoEnergy Integral.
Se presente, rimuovere il rotatore elettrico di polso e MyoRotronic.
Inserire i connettori coassiali 9E169 nella custodia dell'elettronica.
Collegare il MyoSelect con il connettore coassiale 9E169 e con il 12K50.
Selezionare il programma appropriato in MyoSelect.
Rimuovere il connettore coassiale 9E169 dalla custodia dell’elettronica.
Se presente, reinserire il rotatore elettrico di polso e MyoRotronic.

Inserire la batteria o accendere MyoEnergy Intregral.

Regolazione del programma di controllo con I'ausilio dei connettori di programmazione
Effettuare le seguenti operazioni per I'impostazione del programma di controllo utilizzando il plug-in di programma-

zione:

» Inserire il connettore di programmazione desiderato (v. pagina 73) nella custodia dell’elettronica.

7.5 Commutazione del programma (solo per 12K50)
Sono disponibili i seguenti metodi di commutazione:
* Interruttore
* Elettrodi (generazione di una contrazione)

7.5.1 Varianti di commutazione
E possibile commutare i seguenti programmi di controllo e connettori di programmazione:

dalita gomito)
- Elettrodo di CHIUSURA = blocco
- Elettrodo di APERTURA = rilascio

10 sec. senza segnale degli elettrodi
(modalita mano)

Pro- Connet- |blocco elettronico del gomito Funzione | Commutazione tra mano e rotazio-
gramma | toridi Slip-Stop | ne
di con- |program-
trollo mazione

1 bianco |Premere e rilasciare |'interruttore: No tutti i programmi di MyoRotronic
- blocco
- rilascio

2 rosso | Co-contrazione No Programma 1 e Programma 4 di Myo-

Rotronic

3 verde |Premere e tenere premuto Si tutti i programmi di MyoRotronic
I'interruttore (modalita gomito)
- Elettrodo di CHIUSURA = blocco
- Elettrodo di APERTURA = rilascio
Rilasciare l'interruttore (modalita ma-
no)

4 blu Premere e rilasciare |'interruttore (mo-
dalita gomito)
- Elettrodo di CHIUSURA = blocco
- Elettrodo di APERTURA = rilascio
Premere e rilasciare I'interruttore (mo-
dalita mano)

5 giallo |Premere e rilasciare I'interruttore (mo- Si tutti i programmi di MyoRotronic
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Pro- Connet- |blocco elettronico del gomito Funzione | Commutazione tra mano e rotazio-
gramma | tori di Slip-Stop | ne
di con- |program-
trollo mazione
Premere e rilasciare I'interruttore (mo- Si
dalita mano)
6 viola | Co-contrazione (modalita gomito) Programma 1 e Programma 4 di Myo-
- Elettrodo di CHIUSURA = blocco Rotronic
- Elettrodo di APERTURA = rilascio
Co-contrazione (modalita mano)
7 arancione | Co-contrazione (modalita gomito)
- Elettrodo di CHIUSURA = blocco
- Elettrodo di APERTURA = rilascio
10 sec. senza segnale degli elettrodi
(modalita mano)
Co-contrazione (modalita mano)

8 Carica della batteria

| INFORMAZIONE |
Si prega di fare riferimento alle istruzioni per I'uso dell’attrezzatura di ricarica.

9 Pulizia

1) Pulire il prodotto con un panno umido e sapone delicato (ad es. Ottobock Derma Clean 453H10=1-N-N) in ca-
so di sporcizia.
Accertarsi che nessun liquido penetri nel prodotto e nei relativi componenti.

2) Asciugare il prodotto con un panno privo di pelucchi e lasciare asciugare per bene all'aria.

10 Manutenzione

Al fine di evitare lesioni e di salvaguardare la qualita del prodotto, si consiglia di eseguire regolarmente una manu-
tenzione (controllo del servizio assistenza) ogni 24 mesi.

Il prodotto deve essere sottoposto a manutenzione 4 settimane prima della data prevista, fino ad un massimo di 3
mesi dopo tale data.

In linea di massima il rispetto degli intervalli di manutenzione & d'obbligo per tutti i prodotti durante il periodo di ga-
ranzia. Solo cosi si usufruisce dell'intera copertura della garanzia.

Durante la manutenzione potrebbe essere necessario eseguire prestazioni addizionali come ad esempio una ripa-
razione. A seconda dell'entita e della validita della garanzia queste prestazioni addizionali del servizio assistenza
possono essere eseguite gratuitamente oppure a pagamento, previa presentazione del relativo preventivo.

Componenti necessari per la manutenzione o la riparazione:
il prodotto, il caricabatteria e I'alimentatore.
Utilizzare gli imballaggi per spedire i componenti da ispezionare.

11 Note legali
11.1 Responsabilita

Il produttore risponde se il prodotto € utilizzato in conformita alle descrizioni e alle istruzioni riportate in questo do-
cumento. Il produttore non risponde in caso di danni derivanti dal mancato rispetto di quanto contenuto in questo
documento, in particolare in caso di utilizzo improprio o modifiche non permesse del prodotto.

11.2 Marchi

Tutte le designazioni menzionate nel presente documento sono soggette illimitatamente alle disposizioni previste
dal diritto di marchio in vigore e ai diritti dei relativi proprietari.

Tutti i marchi, nomi commerciali o ragioni sociali qui indicati possono essere marchi registrati e sono soggetti ai di-
ritti dei relativi proprietari.
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L'assenza di un contrassegno esplicito dei marchi utilizzati nel presente documento non significa che un marchio
non sia coperto da diritti di terzi.

11.3 Conformita CE

Il fabbricante Otto Bock Healthcare Products GmbH dichiara che il prodotto € conforme alle norme europee appli-
cabili in materia di dispositivi medici.

Il prodotto soddisfa i requisiti previsti dalla direttiva RoHS 2011/65/UE sulla restrizione dell'uso di determinate so-
stanze pericolose in apparecchiature elettriche ed elettroniche.

Il testo completo delle Direttive e dei requisiti € disponibile al seguente indirizzo Internet:
http://www.ottobock.com/conformity

12 Dati tecnici

Condizioni ambientali

Stoccaggio (con e senza confezione) |+5 °C/+41 °F ... +40 °C/+104 °F
Umidita relativa: max. 85 %, senza condensa

Trasporto (con e senza confezione) -20 °C/-4 °F ... +60 °C/+140 °F
Umidita relativa: max. 90 %, senza condensa
Utilizzo -5 °C/+23 °F ... +45 °C/+113 °F
Umidita relativa: max. 95 %, senza condensa
Codice di identificazione 12K41=" 12K42=" 12K44=* 12K50="
Corrente assorbita (in mA) - - - 3,56
Alimentazione elettrica - - - 757B20
757B21
757B35=*
Peso (g) ca. 539 ca. 672 ca. 695 ca. 721
Lunghezza (mm) ca. 350
Carico max. in posizione bloccata (N) 177
Angolo di flessione (in °) 15° — 145°
Comportamento del prodotto durante Il prodotto non & in funzione
il processo di carica
Vita utile prevedibile nel rispetto degli 6 anni

intervalli di manutenzione consigliati

13 Simboli utilizzati

c € Dichiarazione di conformita ai sensi delle direttive europee applicabili

@ Numero di serie (YYYY WW NNN)
YYYY - Anno di fabbricazione
WW - Settimana di fabbricazione
NNN - Numero progressivo

to non conforme alle norme del Paese puo avere ripercussioni sull'ambiente e sulla salute. Atte-

E Questo prodotto non pud essere smaltito ovunque con i normali rifiuti domestici. Uno smaltimen-
— nersi alle disposizioni delle autorita locali competenti relative alla restituzione e alla raccolta.

Dispositivo medico

E 3

Produttore
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Introduccién

1 Introduccion Espafiol

| INFORMACION |

Fecha de la Ultima actualizacion: 2024-09-17

> Lea este documento atentamente y en su totalidad antes de utilizar el producto, y respete las indicaciones de
seguridad.

» Explique al usuario como utilizar el producto de forma segura.
» Poéngase en contacto con el fabricante si tuviese dudas sobre el producto o si surgiesen problemas.
>

Comunique al fabricante y a las autoridades responsables en su pais cualquier incidente grave relacionado
con el producto, especialmente si se tratase de un empeoramiento del estado de salud.

» Conserve este documento.

El producto "Ergo Arm 12K41=*, ErgoArm plus 12K42=*, ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus
12K50=*" se denominara en lo sucesivo producto o articulacién de codo.

Estas instrucciones de uso le proporcionan informacién importante relacionada con el empleo, el ajuste y el mane-
jo del producto.

Ponga en marcha el producto siguiendo exclusivamente la informacion incluida en los documentos adjuntos.

2 Descripcion del producto

2.1 Construccion y funcion

2.1.1 Construccion

66— | —o

©

Easy Plug

Grapa de la cinta

Cinta de elevacion

Cable de control (desbloqueo mecanico)
Ruedecilla

o0, ®NR

Tornillo de ajuste de la articulacion de hoz

2.1.2 Funcion

El producto es una articulacién de codo de accionamiento mecanico o electronico. En combinacion con otros
componentes protésicos (véase la pagina 77), ayuda al usuario a realizar tareas cotidianas.

Diferentes programas de control permiten una adaptacién 6ptima a las necesidades y capacidades individuales del
usuario de la proétesis.

Los modelos ErgoArm se diferencian en las siguientes caracteristicas:

Modelos AFB Easy Plug Bloqueo Slip-Stop

ErgoArm 12K41=" - - Mecanico Mecanico

ErgoArm plus 12K42=* X - Mecanico Mecanico

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X Mecanico Mecanico

ErgoArm Electronic plus 12K50=* X X Mecanico Mecanico
o o

electrénico electrénico

2.1.2.1 Explicacion de los términos utilizados

AFB (asistencia flexora al balanceo)

La AFB es una asistencia flexora al balanceo. Almacena energia mientras se extiende el brazo y la utiliza para redu-
cir al minimo la fuerza necesaria para la flexién. El nivel de ayuda se puede ajustar al peso del antebrazo protésico
y a la ropa a través de una ruedecilla.
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Descripcién del producto

Easy Plug

Conexion de la bateria

Conexion de electrodos CERRADA
Conexion de electrodos ABIERTA
Conexién de interruptor

PR

1]

/s

Easy Plug es una conexidon enchufable para prétesis mioeléctricas integrada en las articulaciones de codo
12K44="*y 12K50=".

En el Easy Plug se conectan los cables de conexion de los electrodos, de los interruptores y de las baterias. Gra-
cias al tendido interior de los cables se reduce el riesgo de que estos resulten dafiados.

Bloqueo

El blogueo del producto se realiza mecanica o electronicamente (véase la pagina 76). El producto puede bloquear-
se y desbloquearse en cualquier posicidn, incluso bajo carga, accionando el cable de control. En estado bloquea-
do, el producto puede soportar una carga de hasta 177 N. El bloqueo se soltara en caso de que la carga sea ma-
yor.

Bloqueo mecanico

Tirando con fuerza del cable de control, el producto se puede desbloquear y bloquear manualmente.

Esta funcion es posible incluso cuando el producto esta apagado o la bateria estd descargada. De este modo es
posible colocar el antebrazo en la posicién deseada. El desbloqueo mecanico también puede realizarse bajo car-
ga.

Bloqueo electrénico
El bloqueo puede activarse y desactivarse mediante las senales de los electrodos o de los interruptores (en fun-
cién de la version de conmutacion seleccionada).

Funcién "Slip-Stop"
La funcién "Slip-Stop" permite bajar de forma controlada el antebrazo sin tener que desbloquear el bloqueo com-
pletamente.

Funcion "Slip-Stop", mecanica
Tirando ligeramente del cable de control (no se oye ningun clic) se desbloquea el producto de modo que el ante-
brazo puede moverse de forma progresiva. Al descargar el cable de control, el producto vuelve a bloquearse.

Funcién "Slip-Stop", electrénica
La funcién "Slip-Stop" puede ejecutarse por medio de las senales de los electrodos (en funcién de la versién de
activacion seleccionada). En cuanto cesa la sefial de los electrodos, el producto vuelve a bloquearse.

2.2 Posibilidades de combinacion

Munecas Componentes de agarre
* Unidad eléctrica de giro: 10S17 (solo para 12K44=* « Gancho de trabajo: 10A3
y 12K50=*) e Garfio de trabajo: 10A12=*
* Mufeca de friccion: 10V8 * Aro de trabajo: 10A4
*  MovoWrist Flex: 10V39=" * Mano bebionic EQD: 8E70=* (solo para 12K44=*y
*  MyoRotronic: 12E205 (solo para 12K44=* vy 12K50=")
12K50=*) ¢ MovoHook 2Grip: 10A71=*
* Mufeca Ottobock: 10V18=* *  MovoHook 2Grip: 10A81=*
*  Robo-Wrist, mufieca mecanica: 10V41=" + Mano pasiva de sistema Ottobock: 8K18=*

* Mano pasiva de sistema Ottobock: 8K19=*
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* Mano de sistema accionada por tracciéon simple: ¢ Mano de sistema accionada por traccién doble:

8K22=* 8K27=*

* Mano de sistema accionada por traccion simple: ¢ Mano eléctrica de sistema: 8E38=* (solo para
8K23=* 12K44=* y 12K50=")

* Mano de sistema accionada por traccion doble: <« Greifer eléctrico de sistema: 8E33=* (solo para
8K26=* 12K44=* y 12K50=")

Accesorios

* Bateria

* Cargador: 757L20
*  MyoCharge Integral: 757L35

3 Uso previsto

3.1 Uso previsto
El producto esta exclusivamente indicado para tratamientos exoprotésicos de la extremidad superior.

3.2 Condiciones de aplicacion

El producto puede utilizarse en usuarios con amputacién unilateral o bilateral de la parte superior del brazo.

El producto ha sido disehado para realizar actividades cotidianas y no puede emplearse en actividades extraordi-
narias. Estas actividades comprenden, p. ej., modalidades de deporte/deporte extremo con cargas elevadas para
la mufieca o de impacto, como flexiones, descenso en bicicleta, bicicleta de montafia, escalada libre, parapente,
etc.

El producto esta previsto exclusivamente para ser utilizado en un Unico usuario. El fabricante no autoriza el uso
del producto en otra persona.

3.3 Contraindicaciones
« Cualquier situaciéon que contradiga o exceda las indicaciones comprendidas en los capitulos "Seguridad"
(véase la pagina 78) y "Uso previsto" (véase la pagina 78).

3.4 Cualificacion
Solo personal técnico especializado puede realizar el tratamiento.

4 Seguridad

4.1 Significado de los simbolos de advertencia

Advertencias sobre posibles riesgos de accidentes y lesiones graves.
Advertencias sobre posibles riesgos de accidentes y lesiones.

aviso | Advertencias sobre posibles dafios técnicos.

4.2 Indicaciones generales de seguridad

| A PRECAUCION

Electrodo despegado

Lesiones debidas a un comportamiento inesperado del producto provocado por un descontrol del componente

protésico.

» Avise al usuario de que, si el electrodo se despega, puede llegar a provocar un movimiento incontrolado del
componente protésico.

| A PRECAUCION

Deterioro del cable de conexion debido a la formacién de dobleces o pequeios bucles
Lesiones debidas a un comportamiento inesperado del producto por fallos de funcionamiento.
» Evite la formacion de pliegues o pequefios bucles al tender los cables de conexidn.

» Cambie de inmediato el cable deteriorado.
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Seguridad

| A PRECAUCION

Ajuste incorrecto de los electrodos debido a una fatiga muscular
Lesiones debidas a fallos en el control o en el funcionamiento del producto.
» El usuario debe hacer pausas durante el ajuste de los electrodos.

| A PRECAUCION

Colocar y quitarse la protesis de manera incorrecta

Lesiones debidas a una flexion repentina de la protesis.

» Desconecte la protesis antes de ponérsela o quitarsela.

» Pongase o quitese la prétesis Gnicamente en estado flexionado.

| A PRECAUCION |

Peligro de aprisionamiento en la zona de flexion de la articulacion

Lesiones debidas al aprisionamiento de partes del cuerpo.

» Procure no tener los dedos ni otra parte del cuerpo en esta zona al flexionar la articulacién.

| A PRECAUCION

Manipulaciones de los componentes del sistema realizadas por cuenta propia

Lesiones debidas a fallos en el control o en el funcionamiento del producto.

» A excepcion de las tareas descritas en estas instrucciones de uso, no puede llevar a cabo ninguna manipula-
cién del producto.

» Solo el personal técnico autorizado de Ottobock puede abrir y reparar el producto y arreglar los componentes
danados.

| A PRECAUCION
Desbloqueo involuntario del componente de agarre
Lesiones al soltarse el componente de agarre del antebrazo (p. €j., al llevar objetos).

» En caso de utilizar un cierre de muineca, coloque el componente de agarre de modo que un giro leve no pue-
da soltarlo del antebrazo.

| A PRECAUCION |

Contacto insuficiente de los electrodos con la piel

Lesiones debidas a fallos en el control o en el funcionamiento del producto.

» Procure que las superficies de contacto de los electrodos se apoyen a ser posible con toda su superficie so-
bre piel sana.

» En caso de observarse fuertes interferencias a causa de aparatos electrénicos, se ha de comprobar la posi-
cién de los electrodos y, si es necesario, modificarla.

» Silas interferencias no pudieran eliminarse o usted no consiguiera el objetivo deseado con los ajustes o con
la seleccion del programa adecuado, dirijase a la sucursal de Ottobock correspondiente a su pais.

| A PRECAUCION |

Manejo incorrecto

Lesiones debidas a una averia del producto.

» Instruya al usuario en el manejo correcto del producto.

| A PRECAUCION

Lesiones debidas al ajuste incorrecto del producto.
Componentes sueltos.

» Si el producto estuviera equipado con un cierre de mufieca, posicione el componente de agarre antes de uti-
lizar el producto de modo que un ligero giro no pueda hacer que el componente de agarre se suelte de la
protesis.
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| A PRECAUCION

Signos de desgaste en los componentes del producto

Lesiones debidas a fallos en el control o en el funcionamiento del producto

» Recomendamos efectuar un servicio perioédico para evitar lesiones del paciente y para conservar la calidad
del producto.

» Para obtener informacion mas detallada sobre los intervalos de servicio, consulte la tarjeta de mantenimiento
del servicio técnico. La encontrara en los paquetes de garantia adquiridos por separado.

| A PRECAUCION
Empleo de componentes inadecuados
Lesiones debidas a fallos en el funcionamiento del producto.

» Emplee el producto solo con los componentes recomendados por el fabricante. Encontraré una lista de los
componentes en el capitulo "Posibilidades de combinacion" (Posibilidades de combinacion).

» Emplee el producto solo con los accesorios recomendados por el fabricante. Encontrara una lista de los com-
ponentes en el capitulo "Componentes incluidos en el suministro" (Componentes incluidos en el suministro).

AvISO_

Daiios en la bateria
Dafos en la bateria debido al uso de las dos opciones de conexidn.

» Utilice solo una de las dos conexiones para la bateria (conexion en el cable del antebrazo o conexion a través
de Easy Plug).

AvISO

Revestir, forrar o pintar la prétesis
Dafios o roturas debidos a procesos quimicos.
» La protesis no se puede revestir, forrar ni pintar bajo ningin concepto.

AVISO_

Cuidado incorrecto del producto
Dafos en el producto debidos al uso de productos de limpieza inadecuados.

» Limpie el producto exclusivamente conforme a las indicaciones del capitulo "Limpieza y cuidados" (Limpieza
y cuidados).

5 Componentes incluidos en el suministro y accesorios
* 1 juntatérica 60 x 2,56 mm

Componentes incluidos en el suministro del Er- ,
* 1 bloqueo de cordén

goArm 12K41

* 1cubierta para el laminado (disco con flecha) Componentes incluidos en el suministro del Er-

* 1ErgoArm 12K41=* goArm Hybrid plus 12K44

* 1 ejemplar de las instrucciones de uso (usuario) e 1 cubierta para el laminado (bola hueca)

* 1ejemplar de las instrucciones de uso (personal ¢ 1 cubierta para el laminado (disco con flecha)
técnico) « 1 ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

* 2 cubiertas de las lenglietas » 1ejemplar de las instrucciones de uso (usuario)

* 1junta térica 60 x 2,5 mm * 1ejemplar de las instrucciones de uso (personal

* 1 bloqueo de cordoén técnico)

e 2 cubiertas de las lengiietas
e 1 junta térica 60 x 2,5 mm
* 1 bloqueo de cordon

Componentes incluidos en el suministro del Er-
goArm plus 12K42

* 1 cubierta para el laminado (disco con flecha)

* 1ErgoArm plus 12K42=* Componentes incluidos en el suministro del Er-

* 1 ejemplar de las instrucciones de uso (usuario) goArm Electronic plus 12K50

* 1ejemplar de las instrucciones de uso (personal < 1 cubierta para el laminado (bola hueca)
técnico) * 1 cubierta para el laminado (disco con flecha)

* 2cubiertas de las lengletas * 1 ErgoArm Electronic plus 12K50=*
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* 1 ejemplar de las instrucciones de uso (usuario)

* 1ejemplar de las instrucciones de uso (personal
técnico)

* 1 tope de corddn en forma de bola

Accesorios

* Adaptador: 13268

* Cable de conexién de la bateria: 13E51=2
* Ayuda de montaje para ErgoArm: 743A23
* Juego de tapones de compresion: 21A207

Accesorios para el ajuste del programa del 12K50
* 1 MyoSelect 757T13

6 Preparacion para el uso

2 cubiertas de las lengiietas
1 junta térica 60 x 2,5 mm
1 bloqueo de cordén

Juego de piezas de soporte: 757Z184=1,
7572190=1
Juego de piezas de soporte, enroscable:

7572184=2, 7572190=2

Juego de clavijas de codificacion: 13E182

6.1 Maquinas, herramientas y materiales necesarios

* Lijadora de cinta 701P250=1 (1x 230 V, 50/60 Hz)

e Sierra de calar eléctrica 756B2 (1x 230V N/PE,
50 Hz)

*  Pegamento 636W60 (Loctite 243)
e Cuchilla

6.2 Indicaciones para el laminado

Pattex Repair

Pinzas 8971

Juego de destornilladores
Grasa de silicona 633F11
Grasa especial 633F30

| INFORMACION |

Lamine el encaje empleando la técnica aplicable actualmente (véase la informacién técnica 646T333=*_INT).

6.3 Retirar el anillo de laminado

Realice los siguientes pasos para retirar el anillo de laminado:
1)

Ajuste la asistencia de flexion al minimo con la rue-
decilla.

Fije la cinta de elevacién (p. ej., con una pinzas he-
mostaticas).

Retire la grapa de la cinta.

Con el tornillo de ajuste de la articulacion de hoz,
afloje la proteccion contra torsion del anillo de lami-
nado.

Desenrosque el anillo de laminado con la ayuda de
montaje de la bola del codo.

Retire con cuidado la carcasa de la electrénica del
anillo de laminado.
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6.4 Sellar el producto
Realice los siguientes pasos para sellar el producto:

1) Limpie la grasay la suciedad del anillo de laminado.

Pasos adicionales para los productos 12K44 y 12K50

2)

Lubrique la ranura, los bordes interiores y la rosca
del anillo de laminado con grasa especial.

AVISO_

Montaje torcido de la carcasa de la electronica

Si se monta torcida, existe el riesgo de perder el contacto o de que se produzca un cortocircuito en los contactos
elasticos. Ademas, la resistencia mecanica podria reducirse debido a que no todas las vueltas de rosca estarian
unidas entre si. La placa y el borde del anillo de laminado tienen que quedar paralelos entre si.

Realice los siguientes pasos adicionales para sellar el producto:

e

1)

Lubrique correctamente con grasa de silicona los
conectores de los cables de conexion (electrodos,
interruptores, bateria).

Retire las tapas ciegas de la carcasa de la electré-
nica.

Enchufe los conectores a la carcasa de la electroni-
ca.

Selle los conectores y las tapas ciegas restantes
desde arriba con abundante grasa de silicona.
Introduzca dentro del anillo de laminado engrasado
la carcasa de la electrénica con los cables enchufa-
dos y presionela firmemente.

INFORMACION: debe oirse un chasquido fuer-
te.

Compruebe el asiento de la carcasa de la electréni-
ca.

iAVISO! La placa de la carcasa de la electréni-
cay el borde del anillo de laminado estan enra-
sados/paralelos entre si.
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cion deseada en la carcasa de la electronica.

6.5 Desmontar la articulacion de codo

Desmontar la articulaciéon de codo para el producto 12K41
Realice los siguientes pasos adicionales para desmontar la articulaciéon de codo:
1) Extienda el brazo.
2) Retire las dos tapas @.

7) Si fuera necesario, enchufe la clavija de programa-

Afloje los tornillos de sujecién de la articulacion de

3)
\ \ \ codo.
\ ? \ 4) Retire la articulacion de codo.

111
: i

)]/

Desmontar la articulacion de codo para los productos 12K42, 12K44, 12K50
Realice los siguientes pasos para desmontar la articulacion de codo:
1) Flexione el brazo.

2) Ajuste al minimo la fuerza de flexion con la ruedecilla.
3) Vuelva a extender el brazo.
4) Bloquee la articulacion de codo para fijar la posicion de desmontaje y montaje.

5) Retire las dos tapas @.

\\ \\\\\\

L
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6) Extraiga los conectores de los cables haciendo pa-
lanca.

7) Retire los cables.

VA

/

8) Afloje los tornillos de sujecién de la articulacién de
codo.

9) Desenrosque la grapa de la cinta.
10) Extraiga la cinta de elevacion.

11) Retire la articulacion de codo.

12) Enrosque la articulaciéon de codo en la parte supe-
rior del brazo.

6.6 Desmontar la asistencia flexora al balanceo (AFB)
Realice los siguientes pasos para desmontar la asistencia flexora al balanceo:

v 1) Desenrosque los dos tornillos de sujecion del ante-
brazo.
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2) Extraiga la asistencia flexora al balanceo.

6.7 Acortar el antebrazo

| INFORMACION |

Envuelva la zona de la bola del codo con film de plastico para que no penetre polvo de lijar durante el acortamien-
to.

Realice los siguientes pasos para acortar el antebrazo:

1) Aumente 10 mm la longitud calculada y marquela en el antebrazo.
INFORMACION: mida la longitud del antebrazo desde el extremo distal del anillo de laminado hasta
el centro del eje del codo.

2) Acorte el antebrazo en distal a la medida individual
requerida por el usuario (cortelo o lijelo).
iAVISO! Después de acortarse, el antebrazo de-
be presentar una longitud minima de 220 mm.

3) Lije los bordes de corte en angulo recto por todos
los lados.

4) Desbarbe el interior y exterior de los bordes y re-
dondéelos ligeramente.

6.8 Opcional: colocar el soporte

Realice los siguientes pasos para colocar el soporte:

1) Coloque el soporte.
INFORMACION: preste atencion a que el soporte no colisione con la asistencia flexora al balanceo
(AFB) ni con la unidad eléctrica de giro.

2) Enchufe el conector del cable de conexidn de la bateria en la placa de la asistencia flexora al balanceo (AFB).

6.9 Montar la asistencia flexora al balanceo (AFB)
Realice los siguientes pasos para montar la asistencia flexora al balanceo:
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1) Coloque la asistencia flexora al balanceo en el ante-
brazo.

6.10 Cambiar el cable de control
Realice los siguientes pasos para cambiar el cable de control:
1) Retire la cubierta de la bola del codo.

2) Desencaje el resorte telescopico.
3) Retire el sujetacables.
4) Extraiga el resorte telescopico.
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5) Retire la plantilla y vuelva a insertarla en el lado
opuesto.

6) Introduzca el resorte telescépico en el lado opues-
to.

7) Deje que el resorte telescdpico encaje en el eje me-
talico que sobresale.

8) Coloque la cubierta de la bola.
9) Coloque el sujetacables.

6.11 Acabar el cable de cambio
Realice los siguientes pasos adicionales para acabar el cable de control:

\ 1) Introduzca el cable de control a través del bloqueo
de cordon.

2) Asegure el cable de control en el extremo con un
nudo.

3) Tense el cable de control y haga un lazo.

6.11.1 Acortar el cable de control (solo para 12K50)

| A PRECAUCION

Retirar el cable de control

Lesiones debidas a una averia del producto.

» Por motivos de seguridad esta prohibido retirar por completo el cable de control.

Realice los siguientes pasos para acortar el cable de control:
1) Acorte el cable de control a la longitud deseada.
2) Una el extremo del cable de control con el tope de cordén.
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6.12 Montar la articulacion de codo

Aviso.

Uso del producto con el cable plano danado

Fallo en el funcionamiento ocasionado por fallo o interrupcién en la transmisién de datos.
» Evite doblar o apretar con frecuencia el cable plano por el mismo sitio.

Realice los siguientes pasos para montar la articulacién de codo:

= r

A

1)

Inserte la articulacion de codo en el engranaje pla-
no del antebrazo.

INFORMACION: no aprisione los cables (12K44,
12K50). Sin las tapas, los cables estan a la vis-
ta y pueden sufrir danos.

Asegure los dos tornillos de sujecion de la articula-
cién de codo con Loctite 243 y apriételos con
2 Nm.

12K44/12K50: lubrique el alojamiento del conector
con grasa de silicona.

12K44/12K50: vuelva a enchufar los dos cables.
Extienda el brazo.

Aplique "Pattex Repair Extreme" a las lengiietas pa-
ra asegurar las tapas.

Coloque las tapas sobre las lengletas.
INFORMACION: no aprisione los cables (12K44,
12K50).
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Pasos adicionales: montar la articulacion de codo para los productos 12K42, 12K44, 12K50

1) Inserte la cinta de elevacion por debajo del eje.
INFORMACION: compruebe la posicién correc-
ta del anillo de laminado.
INFORMACION: preste atencién a que la guia
de la cinta esté derecha.
INFORMACION: entre la guia de la grapa de la
cinta y el anillo de laminado debe haber espa-
cio para la grapa de la cinta.

2) Introduzca la grapa de la cinta por debajo del anillo
de laminado.
3) Fije la grapa de la cinta con el tornillo.

by

6.13 Ajustar la preflexion

AViso.

Daiios en la carcasa del brazo debido a una cinta de elevacion demasiado larga

Durante la extensién, el borde del manguito del antebrazo no debe tocar el tope de la bola articular. Procure que,
al cambiar la longitud de la cinta de elevacion, esta no sea demasiado larga y el brazo quede detenido por la cin-
ta de elevacion.

Lleve a cabo los siguientes pasos para ajustar la preflexién:

1) Afloje ligeramente el tornillo de la grapa de la cinta.

2) Acorte o alargue la cinta de elevacion.
INFORMACION: si se alarga la cinta, se reduce la preflexion. Si se acorta la cinta, aumenta la prefle-
xion.
INFORMACION: una modificacién de la longitud de la cinta de 3 mm cambia el angulo de flexién
aprox. 5°. El margen de oscilacion libre se desplaza lo correspondiente al grado recién ajustado.

3) Apriete el tornillo de la grapa de la cinta.

4) Repita el procedimiento hasta que se alcance la preflexion deseada.

6.14 Fijar brevemente el cable de control
Realice los siguientes pasos para fijar el cable de control:
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» Fije el cable de control dentro del area marcada
con cinta adhesiva.
INFORMACION: Con el antebrazo relajado, el
extremo del cable de control no debe arrastrar-
se al interior del encaje.

6.15 Montar la articulacion de codo en el encaje de la parte superior del brazo
Realice los siguientes pasos para el montaje en el encaje de la parte superior del brazo: véase la pagina
1) Lubrique la rosca exterior de la articulaciéon de codo con grasa de silicona.

2) Enrosque la articulacion de codo en la parte superior del brazo.

7 Manejo

7.1 Ajustar la asistencia de flexion

| A PRECAUCION |

Flexion repentina del producto en caso de una asistencia de flexion elevada
Lesiones debidas a una flexion repentina de la protesis.

» Tenga en cuenta la asistencia de flexidn al quitarse prendas de ropa pesadas.
» Tenga en cuenta el ajuste de la asistencia de flexion con la protesis quitada.
» Podngase o quitese la prétesis Gnicamente en estado flexionado.

Lleve a cabo los siguientes pasos para ajustar la asistencia de flexién:
1) Flexione el brazo.

2) Utilice la ruedecilla para ajustar la asistencia de fle-
xién deseada.
INFORMACION: el nivel de ayuda se puede
adaptar al peso de la ropa y al peso de la ma-

e no.
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Margen 1

Apoyo bajo para posibilitar la oscilacién libre del brazo
al caminar.

Margen 2

El apoyo aumenta progresivamente al flexionar el brazo
y se reduce al extenderlo.

Margen 3

El apoyo se mantiene constante. Si se ajusta correcta-
mente, el peso del antebrazo queda equilibrado por la
asistencia de flexién: el antebrazo "flota".

Margen 4

Apoyo bajo antes del tope de flexion.

7.2 Ajustar la articulacion de hoz

La articulacién de hoz tiene un tope de +80° a ambos lados. La resistencia de la articulacién de hoz se puede re-
gular con el tornillo de ajuste exterior.

1) Aumente la resistencia girando en el sentido de las
agujas del reloj.

2) Reduzca la resistencia girando en sentido contrario
a las agujas del reloj.

7.3 Ajustar los electrodos (solo para 12K50)

El ajuste de los electrodos depende de la mano eléctrica y de los componentes utilizados (p. €., MyoRotronic
12E205). Para realizar el ajuste, observe las instrucciones de uso suministradas de los electrodos, la mano eléctri-
ca y demas componentes.

7.4 Ajustar el programa (solo para 12K50)

Ajustar el programa con ayuda de MyoSelect
Realice los siguientes pasos para ajustar el programa con MyoSelect:

1) Extraiga la bateria y apague MyoEnergy Integral.

2) Si estan disponibles, retire la unidad eléctrica de giro y el MyoRotronic.

3) Conecte el enchufe coaxial 9E169 a la carcasa de la electronica.

4) Conecte el MyoSelect con el enchufe coaxial 9E169 y 12K50.

5) Seleccione el programa adecuado en MyoSelect.

6) Desconecte el enchufe coaxial 9E169 de la carcasa de la electrénica.

7) Si estan disponibles, vuelva a montar la unidad eléctrica de giro y el MyoRotronic.
8) Monte la bateria y encienda el MyoEnergy Integral.

Ajustar el programa de control con ayuda de las clavijas de programacion
Realice los siguientes pasos para ajustar el programa de control con la clavija de programacion:
» Enchufe la clavija de programacién deseada (véase la pagina 92) en la carcasa de la electronica.

7.5 Conmutar el programa (solo para 12K50)
Pueden seleccionarse los siguientes métodos para la conmutacién:
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* Interruptor
* Electrodos (generacion de una cocontraccion)

7.5.1 Variantes de conmutacion
Se pueden conmutar los siguientes programas de control y clavijas de programacion:

Progra- | Clavija |Bloqueo electrénico del codo Funcién |Conmutacion entre mano y rotacion
ma de de pro- "Slip-
control | grama- Stop"
cion
1 Blanco |Pulsary soltar el interruptor: No Todos los programas de MyoRotronic
- bloquear
- soltar
2 Rojo Cocontraccion No Programa 1y programa 4 de MyoRo-
tronic
3 Verde |Pulsar y mantener pulsado el interrup- Si Todos los programas de MyoRotronic

tor (modo de articulacién de codo)
- Electrodo CERRADO = bloquear
- Electrodo ABIERTO = soltar

Soltar el interruptor (modo de mano)

4 Azul Pulsar y soltar el interruptor (modo de
articulacion de codo)

- Electrodo CERRADO = bloquear

- Electrodo ABIERTO = soltar

Pulsar y soltar el interruptor (modo de
mano)

5 Amarillo |Pulsar y soltar el interruptor (modo de
articulacion de codo)

- Electrodo CERRADO = bloquear

- Electrodo ABIERTO = soltar

Tras 10 segundos sin sefal de los
electrodos (modo de mano)

Pulsar y soltar el interruptor (modo de

mano)
6 Violeta |Cocontracciéon (modo de articulacién Programa 1y programa 4 de MyoRo-
de codo) tronic

- Electrodo CERRADO = bloquear
- Electrodo ABIERTO = soltar

Cocontraccién (modo de mano)

7 Naranja |Cocontraccion (modo de articulacion
de codo)

- Electrodo CERRADO = bloquear

- Electrodo ABIERTO = soltar

Tras 10 segundos sin sefal de los
electrodos (modo de mano)

Cocontraccion (modo de mano)

8 Cargar la bateria

| INFORMACION |
Observe las instrucciones de uso correspondientes del equipo de carga.

9 Limpieza

1) Limpie el producto con un pafio hiumedo y jabén suave (p. ej., Derma Clean 453H10=1-N de Ottobock) en ca-
so de suciedad.
Preste atencién a que no penetre ningun liquido en el producto ni en sus componentes.

2) Seque el producto con un pafio que no suelte pelusas y deje que se termine de secar al aire.
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10 Mantenimiento

Se recomienda efectuar un mantenimiento periédico (inspeccién de servicio) cada 24 meses con el objetivo de evi-
tar lesiones y para conservar la calidad del producto.

El producto debe someterse a mantenimiento 4 semanas antes y un maximo de 3 meses después de la fecha indi-
cada.

Con caracter general, todos los productos estan sujetos a intervalos de mantenimiento obligatorios durante el pe-
riodo de garantia. Solamente asi se conservara la garantia con todos sus efectos.

Durante el mantenimiento pueden ser necesarias prestaciones de servicio adicionales, por ejemplo, una repara-
cion. En funcion de la cobertura y de la validez de la garantia, estas prestaciones de servicio adicionales pueden
llevarse a cabo de forma gratuita o estar sujetas a costes conforme a un presupuesto presentado previamente.
Componentes necesarios para el mantenimiento o la reparacion:

El producto, el cargador y el bloque de alimentacion.

Utilice los embalajes de servicio para enviar los componentes que se deben comprobar.

11 Aviso legal
11.1 Responsabilidad

El fabricante se hace responsable si este producto es utilizado conforme a lo descrito e indicado en este docu-
mento. El fabricante no se responsabiliza de los danos causados debido al incumplimiento de este documento vy,
en especial, por los dafios derivados de un uso indebido o una modificacion no autorizada del producto.

11.2 Marcas

Todas las denominaciones mencionadas en el presente documento estan sometidas en su totalidad a las disposi-
ciones del derecho de marca vigente correspondiente, asi como a los derechos de los propietarios correspondien-
tes.

Todas las marcas, nombres comerciales o nombres de empresas que se indican en este documento pueden ser
marcas registradas y estan sometidos a los derechos de los propietarios correspondientes.

La ausencia de una designacion explicita de las marcas utilizadas en este documento no implica que una denomi-
nacion esté libre de derechos de terceros.

11.3 Conformidad CE

Por la presente, Otto Bock Healthcare Products GmbH declara que el producto es conforme con las disposicio-
nes europeas aplicables en materia de productos sanitarios.

El producto cumple los requisitos de la Directiva 2011/65/UE sobre restricciones a la utilizacion de determinadas
sustancias peligrosas en aparatos eléctricos y electrénicos.

El texto completo de las Directivas y exigencias estd disponible en la siguiente direccion de internet:
http://www.ottobock.com/conformity

12 Datos técnicos

Condiciones ambientales
Almacenamiento (con o sin embalaje)

+5 °C/+41 °F hasta +40 °C/+104 °F
Max. 85 % de humedad relativa, sin condensacion

-20 °C/-4 °F hasta +60 °C/+140 °F
Max. 90 % de humedad relativa, sin condensacion

-5 °C/+23 °F hasta +45 °C/+113 °F
Max. 95 % de humedad relativa, sin condensacién

Transporte (con o sin embalaje)

Funcionamiento

Referencia 12K41=" 12K42=" 12K44=" 12K50="

Consumo de corriente (en mA) - - - 3,5

Suministro eléctrico - - - 757B20

757B21

757B35=*

Peso (g) Aprox. 539 Aprox. 672 Aprox. 695 Aprox. 721

Longitud (mm) Aprox. 350

Carga max. en estado bloqueado (N) 177

Angulo de flexion (en °) 15° — 145°
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Simbolos utilizados

Referencia 12K41=" 12K42=" 12K44="* 12K50="
Comportamiento del producto durante El producto no funciona

el proceso de carga

Vida Util estimada en caso de cumpli- 6 afios

miento de los intervalos de manteni-

miento recomendados

13 Simbolos utilizados

q3
[sN]

X

o]

Declaracién de conformidad conforme a las directivas europeas aplicables

Ndmero de serie (YYYY WW NNN)
YYYY - Afo de fabricacion

WW - Semana de fabricacion

NNN - Ndmero consecutivo

En algunos lugares, este producto no puede desecharse junto con la basura doméstica. Desha-
cerse de este producto sin tener en cuenta las disposiciones vigentes de su pais en materia de
eliminacion de residuos podra tener consecuencias negativas para el medio ambiente y para la
salud. Por eso, le rogamos que respete las advertencias que la administracion de su pais tiene
en vigencia respecto a la recogida selectiva de deshechos.

Producto sanitario

Fabricante

1 Prefacio

Portugués

| INFORMAGAO |

vvyvyy

Data da dltima atualizagao: 2024-09-17

Leia este documento atentamente antes de utilizar o produto e observe as indicagdes de seguranca.

Instrua o usuario sobre a utilizacao segura do produto.

Se tiver dlvidas sobre o produto ou caso surjam problemas, dirija-se ao fabricante.

Comunique todos os incidentes graves relacionados ao produto, especialmente uma piora do estado de sau-
de, ao fabricante e ao 6rgao responsavel em seu pais.

» Guarde este documento.

Os produtos "Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic
plus 12K50=*" serdo doravante denominados "produto/articulagdo do cotovelo".

Este manual de utilizagao fornece informagdes importantes sobre a utilizagao, ajuste e manuseio do produto.
Coloque o produto em operagdo apenas de acordo com as informagdes fornecidas nos documentos anexos.
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Descrigao do produto

2 Descricao do produto

2.1 Construcao e funcionamento
2.1.1 Estrutura

Easy Plug

Presilha da fita

Cinta de elevacgao

Cabo de comutagao (destravamento mecanico)
Roda de ajuste manual

Parafuso de ajuste da articulagao de foice

o,
o O WN R

2.1.2 Funcionamento
O produto é uma articulacao do cotovelo com acionamento mecénico/eletrénico. Em combinagdo com outros com-
ponentes protéticos (consulte a pagina 96), ele auxilia o utilizador na realizagao das tarefas diarias.

Diversos programas de comando permitem uma adaptacao ideal as necessidades e capacidades individuais.
Os modelos ErgoArm se diferenciam pelas seguintes caracteristicas:

Modelos Equilibrio au- Easy Plug Travamento Slip-Stop
tomatico do
antebraco
ErgoArm 12K41="* - - mecanico mecanico
ErgoArm plus 12K42=* X - mecanico mecanico
ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mecanico mecanico
ErgoArm Electronic plus 12K50=* X X mecanico mecanico
ou ou
eletronico eletrénico

2.1.2.1 Definicao de termos

Ajuda de flexao AFB (Automatic Forearm Balance)

O AFB é um equilibrio automatico do antebrago mecénico. Ele armazena energia quando o brago é estendido e a
usa para minimizar a forca necessaria para flexionar. A intensidade do apoio pode ser ajustada de acordo com o
peso da protese de antebrago e da roupa por meio de uma roda de ajuste manual.

Easy Plug
1. Conexao da bateria
2. Conexao de eletrodo FECHADA
3. Conexao de eletrodo ABERTA
1= 4. Conexdo do interruptor
(/ \\)\
s

O Easy Plug é um conector de encaixe para préteses mioelétricas integradas as articulagdes do cotovelo 12K44=*
e 12K50=".
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Uso previsto

Os cabos de conexao dos eletrodos, interruptores e baterias recarregaveis sao conectados ao Easy Plug. O rotea-
mento interno dos cabos minimiza o perigo de quebra dos mesmos.

Trava

O travamento do produto ocorre de forma mecénica ou eletronica (consulte a pagina 95). O produto pode ser tra-
vado e destravado em qualquer posicdo, mesmo sob carga, acionando o cabo de comutagao. Quando travado, o
produto pode suportar cargas até 177 N. Sob cargas mais elevadas, o travamento desliza.

Travamento mecanico
O produto pode ser travado e destravado manualmente, puxando com forca o cabo de comutacéo.

Esta funcao também é possivel quando o produto estd desligado ou com a bateria recarregavel descarregada. Is-
so permite que o antebraco seja colocado na posicdo desejada. O destravamento mecanico também é possivel
sob carga.

Travamento eletronico

A liberagdo e o travamento sdo possiveis através de sinais de eletrodo ou sinais de comutagéo (em funcao da vari-
ante de comutacao selecionada).

Funcao Slip-Stop
A funcao Slip-Stop permite baixar o antebrago de forma controlada sem ter de destravar o bloqueio totalmente.

Funcao Slip-Stop, mecanica
Ao puxar ligeiramente o cabo de comutagdo (sem som de clique), o produto se destrava para que o antebraco
possa ser movido continuamente. Quando o cabo de comutacao é liberado, o produto é travado novamente.

Funcao Slip-Stop, eletronica
A funcéo Slip-Stop é possivel através de sinais de eletrodo (em fungdo da variante de comando selecionada). Se
nao houver mais sinal de eletrodo, o produto é travado novamente.

2.2 Possibilidades de combinacao
* Mao bebionic EQD: 8E70=* (s6 para 12K44=* e

Punhos 12K50=*)
* Inserto rotativo elétrico: 10S17 (s6 para 12K44=* e .
*  MovoHook 2 : 10A71=*
10K50=") ovoHook 2Grip

* MovoHook 2Grip: 10A81=*

* Mao de sistema -passiva- Ottobock: 8K18=*
* Mao de sistema -passiva- Ottobock: 8K19=*
* Mao de tragao Unica de sistema: 8K22="

* Mao de tragéo Unica de sistema: 8K23=*

* Mao de tracao dupla de sistema: 8K26="*
Componentes de preensao * Mao de tragcao dupla de sistema: 8K27=*

* Punho de engate esférico: 10V8

e MovoWrist Flex: 10V39=*

*  MyoRotronic: 12E205 (s6 para 12K44=* e 12K50=")
*  Punho Ottobock: 10V18=*

* Robo-Wrist, punho mecéanico: 10V41=*

¢ Gancho de trabalho: 10A3 .

Gancho de trabalho: 10A12=*
Anel de trabalho: 10A4

Acessoério

Bateria recarregavel
Carregador: 757L20
MyoCharge Integral: 757L35

3 Uso previsto
3.1 Finalidade

Este produto destina-se exclusivamente ao tratamento exoprotético das extremidades superiores.

Mao elétrica de sistema: 8E38=" (s6 para 12K44=*
e 12K50=%)

Pinga elétrica de sistema: 8E33=* (sé para
12K44="* e 12K50=%)

3.2 Condicoes de uso
O produto pode ser usado por utilizadores com amputagdo unilateral ou bilateral do bracgo.

O produto foi desenvolvido para atividades do dia a dia e ndo deve ser usado para atividades excepcionais. Essas
atividades incluem, por ex., esportes/esportes radicais com carga excessiva sobre o pulso e/ou impactos, como
flexdes, downhill, mountain bike, escalada livre, parapente, etc.
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Seguranca

O produto destina-se exclusivamente ao uso por um Unico utilizador. O uso do produto por outra pessoa nao é
permitido pelo fabricante.

3.3 Contraindicacoes

* Todas as condi¢cées que contradizem ou ultrapassam as indicagbes contidas nos capitulos "Seguranca"
(consulte a pagina 97) e "Uso previsto" (consulte a pagina 96) ndo sdo permitidas.

3.4 Qualificacao

O tratamento s6 pode ser realizado por pessoal técnico qualificado.

4 Seguranca

4.1 Significado dos simbolos de adverténcia
Aviso sobre potenciais riscos de acidentes e lesées graves.

A cuipADO Aviso sobre potenciais riscos de acidentes e lesoes.

i

Aviso sobre potenciais danos técnicos.

4.2 Indicacoes gerais de seguranca

/A CUIDADO

Perda de contato dos eletrodos
Lesao devido a comportamento inesperado do produto causado pela ativagcdo descontrolada do componente da
protese.

» Informe ao utilizador que a perda de contato dos eletrodos pode resultar em movimento descontrolado do
componente da proétese.

/\ CUIDADO
Danificacao do cabo de conexao devido a dobras ou raios pequenos
Lesao decorrente do comportamento inesperado do produto causado por falha do funcionamento.
» Ao colocar o cabo de conexao, evite pontos de dobra e raios pequenos.
» Substitua imediatamente o cabo de conexao danificado.

/\ CUIDADO
Ajuste incorreto dos eletrodos devido a fadiga muscular
Lesao devido a falhas de controle ou de funcionamento do produto.
» O utilizador deve fazer pausas durante o ajuste do eletrodo.

/A CUIDADO
Colocacao e retirada incorretas da prétese
Lesoes causadas por flexao subita da prétese.
» Desligue a prétese antes de coloca-la ou retira-la.
» Colocar ou retirar a protese somente no estado flexionado.

/\ CUIDADO
Risco de aprisionamento na area de flexao da articulacao
Lesao causada por aprisionamento de partes do corpo.
» Ao flexionar a articulagao, certifique-se de que dedos/partes do corpo ndo se encontrem nesta area.

/A CUIDADO

Manipulacoes dos componentes do sistema efetuadas por conta prépria

Lesao devido a falhas de controle ou de funcionamento do produto.

» Com excecao dos trabalhos descritos nestas instrugdes de utilizagdo, ndo efetue nenhuma manipulagao no
produto.

» A abertura e o reparo do produto, assim como o reparo de componentes danificados, sé podem ser efetua-
dos por técnicos autorizados da Ottobock.
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Seguranga

/A CUIDADO

Desbloqueio acidental do componente de preensao
Lesao causada devido a soltura do componente de preensdo do antebrago (por ex., ao carregar objetos).

» Ao utilizar um fecho de punho, posicione o componente de preensao de forma que uma leve torcao nao seja
suficiente para o soltar.

/A CUIDADO

Contato insuficiente dos eletrodos com a pele
Lesao devido a falhas de controle ou de funcionamento do produto.

» Certifique-se de que as superficies de contato dos eletrodos estejam, se possivel, completamente em contato
com a pele ilesa.

v

Caso sejam observadas fortes interferéncias de aparelhos eletronicos, a posicao dos eletrodos deve ser veri-
ficada e, se necessario, alterada.

Caso as interferéncias ndo possam ser eliminadas ou se vocé ndo obtiver os resultados esperados com os
ajustes ou com a selecao do programa adequado, dirija-se a filial da Ottobock em seu pais.

v

/\ CUIDADO

Manuseio incorreto
Lesao devido a mau funcionamento do produto.
» Instrua o utilizador quanto ao manuseio adequado do produto.

/\ CUIDADO

Lesao devido ao ajuste incorreto do produto.
Desprendimento dos componentes.

» Se o produto estiver equipado com um fecho de punho, posicionar o componente de preensao, antes da utili-
zacao, de tal forma que uma rotacao ligeira nao resulte no seu desprendimento da prétese.

/\ CUIDADO

Sinais de desgaste nos componentes do produto
Lesao devido a falhas de controle ou de funcionamento do produto

» A fim de evitar lesdes no paciente e para conservar a qualidade do produto, recomendamos a realizagcao de
uma manutencéo regular.

» Maiores informagdes sobre os intervalos de manutencdo podem ser obtidas no documento de assisténcia
técnica. Este documento se encontra nos pacotes de garantia adquiridos adicionalmente.

/\ CUIDADO

Uso de componentes inadequados
Lesoes devido a falhas de funcionamento do produto.

» Use o produto apenas com componentes recomendados pelo fabricante. Consulte a lista dos componentes
no capitulo ,Possibilidades de combinagéao” (Possibilidades de combinacgao).

» Use o produto apenas com acessorios recomendados pelo fabricante. Consulte a lista dos componentes no
capitulo "Material fornecido" (Material fornecido).

INDICAGAO

Danificacao da bateria
Danificacao da bateria em decorréncia do uso das duas possibilidades de conexao.

» Utilize apenas uma das duas conexdes para a bateria (conexdo no cabo do antebraco ou conexao através do
Easy Plug).

INDICAGAO

Revestir, colar ou pintar a préotese
Danificagcao ou rompimento devido a processos quimicos.
» A prétese ndo deve ser revestida, colada ou pintada de forma alguma.
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Material fornecido e acessoérios

INDICAGAO

Cuidados inadequados do produto
Danificagao do produto devido a utilizagao de detergentes inadequados.

» Limpe o produto somente de acordo com as especificagées no capitulo "Limpeza e cuidados" (Limpeza e
cuidados).

5 Material fornecido e acessorios

Material fornecido para ErgoArm 12K41 Material fornecido para ErgoArm Hybrid plus
* 1 cobertura de moldagem (disco com seta) 12K44

* 1 ErgoArm 12K41=* * 1 cobertura de moldagem (esfera oca)

* 1instrugoes de utilizagao (usuario) * 1 cobertura de moldagem (disco com seta)

* 1 manual de utilizagdo (pessoal técnico) * 1 ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

* 2 coberturas da lingueta * 1linstrugdes de utilizagdo (usuario)

e 1 anel térico 60 x 2,5 mm e 1 manual de utilizagdo (pessoal técnico)

* 1 bloqueio de corddo e 2 coberturas da lingueta

e 1 anel térico 60 x 2,5 mm

Material fornecido para ErgoArm plus 12K42 « 1 blogueio de corddo

* 1 cobertura de moldagem (disco com seta)

* 1 ErgoArm plus 12K42=* Material fornecido para ErgoArm Electronic plus
* 1linstrugdes de utilizagcdo (usuario) 12K50

* 1 manual de utilizagdo (pessoal técnico) *  1cobertura de moldagem (esfera oca)

+ 2 coberturas da lingueta * 1 cobertura de moldagem (disco com seta)

« 1 anel térico 60 x 2,5 mm * 1 ErgoArm Electronic plus 12K50=*

+ 1 bloqueio de corddo * 1linstrugoes de utilizag@o (usuério)

* 1 manual de utilizagdo (pessoal técnico)
e 1 fixador de cordao esférico

e 2 coberturas da lingueta

e 1 anel térico 60 x 2,5 mm

* 1 bloqueio de cordao

Acessorios
e Adaptador: 13268 * Conjunto de bujdes de fixagdo: 21A207
* Cabo de conexéo da bateria: 13E51=2 * Conjunto de quadros de encaixe: 757Z184=1,
 Dispositivo auxiliar de alinhamento para o ErgoArm: 7572190=1
743A23 * Conjunto de quadros de encaixe, aparafusavel:

7572184=2, 7572190=2

Opcional para a configuracao do programa do 12K50
* 1 MyoSelect 757T13 * Conjunto de plugues de codificagdo: 13E182

6 Estabelecer a operacionalidade

6.1 Maquinas, ferramentas e materiais necessarios
e Lixadeira de cinta 701P250=1 (1x230 V, 50/60 Hz) * Pattex Repair
* Serra tico-tico elétrica 756B2 (1x230V N/PE, <+ Pinca 8971

50 Hz) ¢ Kit de chaves de fenda
* Cola 636W60 (Loctite 243) « Graxa de silicone 633F11
* Faca e Graxa especial 633F30

6.2 Indicacoes para a laminacao

| INFORMACAO |
Lamine o encaixe de acordo com o estado da técnica atual (consulte as informacgoes técnicas 646T333=*_INT).
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Estabelecer a operacionalidade

6.3 Remocao do anel de laminacao
Execute os seguintes passos para remover o anel de laminagao:

1) Coloque o suporte de flexdo no minimo usando a
roda de ajuste manual.

2) Aperte a cinta de elevagéo (p. ex., com uma pinga
hemostatica).

3) Remova a presilha da fita.

4) Usando o parafuso de ajuste da articulagdo de foi-
ce, solte a trava de torcdo do anel de insercao.

5) Desparafuse o anel de insercdo da esfera do coto-
velo com ajuda da estrutura.

6) Remova cuidadosamente a carcacga do sistema ele-
trénico do anel de laminagao.

6.4 Vedacao do produto
Executar os seguintes passos para vedar o produto:
1) Remover graxa e sujeira do anel de laminacao.

2) Lubrificar a ranhura e as bordas internas assim co-
/,.,-. mo a rosca do anel de laminagdo com a graxa espe-
cial.

Outras etapas para os produtos 12K44 e 12K50

INDICACAO.

Montagem enviesada da carcaca do sistema eletronico

Uma montagem enviesada apresenta perigo de perda de contato ou curto-circuito nos contatos de mola. Para
além disso, a resisténcia mecéanica pode ser reduzida devido a interconexdo incompleta das roscas. A placa e a
borda do anel de laminagao devem estar paralelas entre si.

Execute os seguintes passos para vedar o produto:
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Estabelecer a operacionalidade

6.5 Desmontar a articulacao do cotovelo

7)

Lubrifique bem os conectores do cabo de conexao
(eletrodos, interruptores, bateria recarregavel) com
graxa de silicone.

Remova as tampas cegas da carcaca do sistema
eletrénico.

Conecte os conectores a carcaca do sistema ele-
trénico.

Vede bem os conectores e tampas cegas restantes
com graxa de silicone pelo lado de cima.

Introduza a carcaca do sistema eletronico com os
cabos conectados no anel de laminacao lubrificado
e pressione firmemente.

INFORMACAO: Devera ser ouvido um engate
alto.

Verifique o assento firme da carcaga do sistema
eletrénico.

INDICAGCAO! A placa da carcaca do sistema
eletronico e a borda do anel de laminacao es-
tao planas/paralelas entre si.

Se necessario, insira o conector de programacao
desejado na carcaga do sistema eletrénico.

Desmontar a articulacao do cotovelo para o produto 12K41
Execute os seguintes passos adicionais para desmontar a articulagdo do cotovelo:

1) Estenda o braco.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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Estabelecer a operacionalidade

2) Solte as duas tampas @.
3) Solte os parafusos de fixagdo da articulagao do co-

\ \ \\\\\ tovelo.
\ ? W 4) Retire a articulagao do cotovelo.
| 11

Desmontar a articulacao do cotovelo para os produtos 12K42, 12K44, 12K50
Execute os seguintes passos para desmontar a articulagao do cotovelo:
1) Flexione o braco.

2) Coloque a forga de flexdo no minimo usando a roda de ajuste manual.
3) Estenda novamente o braco.
4) Trave a articulagdo do cotovelo para fixar a posicao de expansao e a posicao de instalagao.

5) Solte as duas tampas @.

'e T
\ ° \

Sy

——

6) Solte o conector do cabo.
7) Desconecte o cabo.

&

| A

.'l:I'I | |'I"
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Estabelecer a operacionalidade

8) Solte os parafusos de fixagdo da articulagdo do co-
tovelo.

9) Desparafuse a presilha da fita.
10) Puxe a cinta de elevacgéo.

11) Retire a articulagao do cotovelo.

12) Enrosque a articulagdo do cotovelo na parte superi-
or do braco.

6.6 Desmontar o suporte de flexao (equilibrio automatico do antebraco)
Execute os seguintes passos para desmontar o suporte de flexao:
ﬁv 1) Solte os dois parafusos de fixagcdo no antebraco.

»

2) Retire o suporte de flexao.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50 103



Estabelecer a operacionalidade

6.7 Encurtar o antebraco

| INFORMAGAO |

Envolva a area da esfera do cotovelo com filme plastico, para impedir a penetracdo de p6 de lixamento ao cortar
sob medida.

Execute os seguintes passos para encurtar o antebraco:

1) Adicione 10 mm ao comprimento determinado e marque no antebraco.
INFORMACAO: O comprimento do antebraco é medido desde a extremidade distal do anel de inser-
cao até ao centro do eixo do cotovelo.

2) Encurte o antebraco distalmente na medida indivi-
dual do utilizador (corte ou lixe).
INDICACAO! Apés o encurtamento, o antebraco
deve apresentar um comprimento minimo de
220 mm.

3) Lixe as bordas de corte em angulos retos em todos
os lados.

4) Rebarbe as bordas interna e externamente e arre-
donde-as ligeiramente.

6.8 Opcionalmente: posicione o quadro de encaixe

Execute os seguintes passos para posicionar o quadro de encaixe:

1) Posicione o quadro de encaixe.
INFORMAQT\O: Certifique-se de que o quadro de encaixe nao colida com o suporte de flexao (equili-
brio automatico do antebraco) e o punho mioelétrico de prono-supinacao.

2) Conecte o conector do cabo de conexdo da bateria a placa auxiliar de flexdo (equilibrio automatico do antebra-

co).

6.9 Montar o suporte de flexao (equilibrio automatico do antebraco)
Execute os seguintes passos para montar o suporte de flexao:
1) Insira o suporte de flexao no antebraco.
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Estabelecer a operacionalidade

' 2) Aperte os parafusos de fixagao no antebraco.

6.10 Alterar o cabo de comutacao
Execute os seguintes passos para alterar o cabo de comutacao:
1) Retire a capa esférica da esfera do cotovelo.

2) Desencaixe a mola telescopica.
3) Remova o fixador do cabo.
4) Extraia a mola telescépica.

5) Remova o dummy e insira-o no lado oposto.
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Estabelecer a operacionalidade

te.

6.11 Acabamento do cabo de comutacao
Execute os seguintes passos para efetuar o acabamento do cabo de comutacgao:

de comutacao.

6.11.1 Cortar o cabo de comutacao (apenas para 12K50)

6) Insira o telescopio de mola no lado oposto.
7) Encaixe a mola telescopica no eixo de metal salien-

8) Coloque a capa esférica.
9) Monte o fixador do cabo.

\ 1) Passe o cabo de comutagao pela trava de cordao.
2) Por seguranca, dé um n6 na extremidade do cabo

3) Puxe o cabo de comutagao e forme um laco.

/A CUIDADO

Remocao do cabo de comutacao
Lesoes devido a mau funcionamento do produto.
» Por razdes de seguranca, ndo remova completamente o cabo de comutacao.

Execute os seguintes passos para cortar o cabo de comutagao:
1) Corte o cabo de comutagao no comprimento desejado.
2) Aperte a extremidade do cabo de comutagdo com um fixador de cordao.

6.12 Montar a articulacao do cotovelo

INDICAGEO

Utilizacao do produto com um cabo plano danificado
Mau funcionamento devido a falha ou a interrupgao da transferéncia de dados.
» Evite dobrar ou pressionar o cabo plano varias vezes no mesmo lugar.

Execute os seguintes passos para montar a articulagao do cotovelo:
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Estabelecer a operacionalidade

1) Empurre a articulagdo do cotovelo para a articula-
cao plana do antebraco.
e i INFORMAQI\O: Nao prenda os cabos existentes
. (12K44, 12K50). Sem tampas de cobertura, os
{\ cabos ficam soltos e podem ser danificados.

cotovelo com Loctite 243 e aperte-os com 2 Nm.

3) 12KA44/12K50: lubrifique o encaixe do conector
(% com graxa de silicone.
—

4) 12K44/12K50: insira novamente os dois cabos.

B
. 5) Estenda o braco.

! 2) Fixe os dois parafusos de fixagdo da articulagéo do

6) Aplique "Pattex Repair Extreme" nas abas para fixar
as tampas.

7) Coloque as tampas de cobertura nas abas.

k » INFORMAGCAO: Nio prenda os cabos existentes
8,

v
m (12K44, 12K50).
s

!

L

Préximos passos: montar a articulacao do cotovelo para os produtos 12K42, 12K44, 12K50

1) Deslize a cinta de elevagao sob o eixo.
INFORMACAO: Certifique-se de que o anel de
laminacao esteja corretamente posicionado.
INFORMACGCADO: Certifique-se de que a fita este-
ja reta.
INFORMAGCAO: E necessario haver um espaco
para a presilha da fita entre a guia da presilha
da fita e o anel de laminacao.
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2) Empurre a presilha da fita para debaixo do anel de
laminacao.
3) Fixe a presilha da fita com um parafuso.

6.13 Ajustar a pré-flexao

INDICAGAO

Danos no corpo do braco causados por uma cinta de elevacao muito longa

Em caso de extensao, o bordo do antebrago ndo deve tocar no batente da esfera articular. Certifique-se de que,
ao alterar o comprimento da cinta do elevador, este ndo seja muito longo e que o brago seja parado pela cinta de
elevacao.

Execute os seguintes passos para ajustar a pré-flexao:

1)
2)

3)
4)

Solte ligeiramente o parafuso da presilha da fita.

Encurte ou alongue a cinta de elevacgao.
INFORMAQT\O: Se a fita for alongada, a pré-tensao sera reduzida. Se a fita for encurtada, a pré-ten-

sao sera aumentada.

INFORMAQT\O: Uma alteracao do comprimento da fita em 3 mm altera o angulo de flexao em aprox.
5°. A faixa de balanco livre é deslocada no valor do novo angulo ajustado.

Aperte o parafuso da presilha da fita.

Repita o processo até que a pré-flexao desejada seja alcangada.

6.14 Fixar o cabo de comutacao por um curto periodo
Execute os seguintes passos para fixar o cabo de comutagao:

=\ » Fixe o cabo de comutagao dentro da area marcada
com fita adesiva.

INFORMAGCAO: A extremidade do cabo de co-
mutacao nao pode ser puxada para dentro do
encaixe quando o antebraco esta em posicao
relaxada.

6.15 Montar a articulacao do cotovelo na parte superior do braco
Execute os seguintes passos para montar no brago: consulte a pagina

1)
2)

Lubrifique a rosca externa da articulagao do cotovelo com graxa de silicone.
Enrosque a articulagao do cotovelo na parte superior do brago.
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7 Manuseio

7.1 Ajustar o suporte de flexao

/\ CUIDADO

Flexao repentina do produto em caso de um alto suporte de flexao
Lesoes devido a flexdao repentina da protese.

» Preste atengao ao suporte de flexdo ao remover roupas pesadas.
» Se a prétese for removida, preste atengdo ao ajuste do suporte de flexao.
» Coloque ou retire a protese somente quando ela estiver flexionada.

Execute os seguintes passos para ajustar o suporte de flexao:
1) Flexione o braco.
2) Use a roda de ajuste manual para ajustar o suporte
de flexdo desejada.
INFORMAGCAO: A forca de suporte pode ser
ajustada de acordo com o peso da roupa e o

(<Y peso da mao.
e 1C ]

Area1
Suporte baixo de modo a permitir o balango livre do
braco enquanto caminha.

Area 2

O suporte aumenta progressivamente com a flexao do
braco e diminui na extensao.

Area 3

O suporte permanece constante. Quando ajustado cor-
retamente, o peso do antebraco é equilibrado pelo su-
porte de flexao e o antebraco "flutua".

Area 4

Suporte baixo antes do batente de flexao.

7.2 Ajustar a articulacao de foice

A articulagao de foice deve ter um curso bilateral de +80°. A resisténcia da articulagcdo de foice pode ser ajustada
através do parafuso de ajuste externo.

1) Aumente a resisténcia rodando no sentido dos pon-
teiros do relogio.

2) Reduza a resisténcia rodando no sentido contrario
aos dos ponteiros do reldgio.
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7.3 Ajuste dos eletrodos (s6 para 12K50)
O ajuste dos eletrodos depende da méo elétrica e dos componentes utilizados (p. ex, MyoRotronic 12E205). As
instrucoes de utilizagao inclusas para os eletrodos, a mao elétrica e outros componentes devem ser observadas
para realizar o ajuste.

7.4 Configuracao do programa (s6 para 12K50)

Configuracao do programa com ajuda do MyoSelect
Execute os seguintes passos para a configuracao do programa com MyoSelect:

A ON -

)

~ O1
S

(o]

Retire a bateria recarregavel ou desligue o MyoEnergy Integral.
Se houver, remova o punho mioelétrico de prono-supinacao e o MyoRotronic.
Insira o conector coaxial 9E169 na carcacga do sistema eletrénico.

Conecte o MyoSelect com os conectores coaxiais 9E169 e 12K50.
Selecione o programa adequado no MyoSelect.
Remova o conector coaxial 9E169 da carcaca do sistema eletrénico.
Se disponivel, recoloque o punho mioelétrico de prono-supinacao e o sistema MyoRotronic.
Ligue a bateria recarregavel e o MyoEnergy Intregral.

Definir o programa de comando usando os conectores de programacao
Execute os seguintes passos para configurar o programa de controle usando o conector de programacao:
» Conecte o conector de programacgao desejado (consulte a pagina 110) a carcaga do sistema eletronico.

7.5 Comutacao do programa (s6 para 12K50)

Os seguintes métodos de comutagdo podem ser selecionados:

* Interruptor
* Eletrodos (geragédo de uma cocontracgao)

7.5.1 Variantes de comutacao
Os seguintes programas de comando e conectores de programacao podem ser comutados:

ticulagédo do cotovelo)
- Eletrodo FECHADO = travar
- Eletrodo ABERTO = liberar

10 segundos sem sinal de eletrodo
(modo de mao)

Pressione e solte o interruptor (modo
de mao)

Progra- | Conector |Trava eletronica do cotovelo Funcao |Comutacao entre a mao e a rotacao
ma de de pro- Slip-Stop
comando| grama-
cao

1 Branco |Pressionar e soltar o interruptor: Nao Todos os programas do MyoRotronic
- travar
- liberar

2 Vermelho | Contragdo do casulo Nao Programa 1 e programa 4 do MyoRo-

tronic

3 Verde |Pressione e segure o interruptor (mo- Sim Todos os programas do MyoRotronic
do de articulagdo do cotovelo)
- Eletrodo FECHADO = travar
- Eletrodo ABERTO = liberar
Solte o interruptor (modo de mao)

4 Azul Pressione e solte o botao (modo de ar-
ticulagédo do cotovelo)
- Eletrodo FECHADO = travar
- Eletrodo ABERTO = liberar
Pressione e solte o interruptor (modo
de mao)

5 Amarelo |Pressione e solte o botdo (modo de ar-
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Progra- | Conector |Trava eletronica do cotovelo Funcao |Comutacao entre a mao e a rotacao
ma de de pro- Slip-Stop
comando| grama-
cao
6 Violeta |Cocontragcdo (modo de articulagao do Sim Programa 1 e programa 4 do MyoRo-
cotovelo) tronic

- Eletrodo FECHADO = travar

- Eletrodo ABERTO = liberar
Cocontragdo (modo méao)

7 Laranja |Cocontragcdo (modo de articulagdo do
cotovelo)

- Eletrodo FECHADO = travar

- Eletrodo ABERTO = liberar

10 segundos sem sinal de eletrodo
(modo de mao)

Cocontragdo (modo méao)

8 Carregar a bateria

| INFORMAGAO |

Observe as instrugdes de utilizagdo do equipamento de carregamento.

9 Limpeza

1) Em caso de sujeira, limpar o produto com um pano Umido e sabao suave (por ex., Ottobock Derma Clean
453H10=1-N).
Atentar para que nao haja a penetracao de liquidos no produto e nos componentes do produto.

2) Secar o produto com um pano que nao solte fiapos e deixar secar por completo ao ar.

10 Manutencao
A fim de evitar lesdes e para conservar a qualidade do produto, recomenda-se a realizagcao de uma manutencao
periddica (inspecao de assisténcia) a cada 24 meses.

O produto deve ser submetido a manutenc@o 4 semanas antes até, no maximo, 3 meses apos a data de vencimen-
to.

De modo geral, o cumprimento obrigatério dos intervalos de manutengao durante o prazo de garantia € valido para
todos os produtos. S6 assim é mantida a protecao integral da garantia.

No decorrer da manutencédo, podem se tornar necessarios servicos adicionais, como um reparo. Esses servicos
adicionais podem ser realizados gratuitamente ou mediante pagamento apds uma estimativa de custo prévia, em
funcao da abrangéncia e prazo da garantia.

Componentes necessarios para a manutencdo ou reparagao:
O produto, carregador e transformador.
Use as embalagens de assisténcia técnica para enviar os componentes a serem testados.

11 Notas legais
11.1 Responsabilidade

O fabricante se responsabiliza, se o produto for utilizado de acordo com as descri¢des e instrugdes contidas neste
documento. O fabricante ndo se responsabiliza por danos causados pela ndo observancia deste documento, es-
pecialmente aqueles devido a utilizagdo inadequada ou a modificagdo do produto sem permissao.

11.2 Marcas registradas

Todas as designacdes mencionadas no presente documento estao sujeitas de forma irrestrita as determinagoes do
respectivo direito de marcas em vigor e dos direitos dos respectivos proprietarios.

Todos os nomes comerciais, nomes de firma ou marcas aqui citados podem ser marcas registradas e estar sob os
direitos dos respectivos proprietarios.
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A falta de uma identificacdo explicita das marcas utilizadas neste documento ndo pode servir de base conclusiva
de que uma designacgéao esteja isenta de direitos de terceiros.

11.3 Conformidade CE

A Otto Bock Healthcare Products GmbH declara que o produto estd em conformidade com as especificagdes eu-
ropeias para dispositivos médicos aplicaveis.

O produto preenche os requisitos da Diretiva RoHS 2011/65/UE para a restricao do uso de determinadas substan-
cias perigosas em dispositivos elétricos e eletronicos.

O texto integral a respeito das diretivas e dos requisitos estd disponivel no seguinte endereco de Internet:
http://www.ottobock.com/conformity

12 Dados técnicos

Condicoes ambientais
Armazenamento (com e sem a embala-|+5 °C/+41 °F a +40 °C/+104 °F

gem) no max., 85 % de umidade relativa do ar, nao condensada
Transporte (com e sem a embalagem) |-20 °C/-4 °F a +60 °C/+140 °F

no max., 90 % de umidade relativa do ar, nao condensada
Operacao -5 °C/+23 °F a +45 °C/+113 °F

no max., 95 % de umidade relativa do ar, nao condensada

Caodigo 12K41=" 12K42=" 12K44=* 12K50="

Consumo de corrente (em mA) - - - 3,5

Alimentagao de tensao - - - 757B20

757B21

757B35=*

Peso (g) aprox. 539 aprox. 672 aprox. 695 aprox. 721

Comprimento (mm) aprox. 350

Carga max. no estado travado (N) 177

Angulo de flexao (em °) 15° — 145°

Comportamento do produto durante o O produto nao funciona

processo de carregamento

Vida util prevista, em caso de cumpri- 6 anos

mento dos intervalos de manutencao

recomendados

13 Simbolos utilizados

c € Declaracao de Conformidade de acordo com as diretivas europeias aplicaveis

@ Ndmero de série (YYYY WW NNN)
YYYY - Ano de fabricacao
WW - Semana de fabricacao
NNN - Ndmero continuo

Em alguns locais ndo é permitida a eliminacdo deste produto em lixo doméstico ndo seletivo.
Uma eliminagao contraria as respectivas disposi¢cées nacionais pode ter consequéncias nocivas
—

ao meio ambiente e a saude. Favor observar as indicagdes dos érgaos nacionais responsaveis
pelos processos de devolucdo e coleta.

Dispositivo médico

Fabricante

E 3
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Voorwoord

1 Voorwoord Nederlands

INFORMATIE

Datum van de laatste update: 2024-09-17

» Lees dit document aandachtig door voordat u het product in gebruik neemt en neem de veiligheidsinstructies
in acht.

» Leer de gebruiker hoe hij veilig met het product moet omgaan.

» Neem contact op met de fabrikant, wanneer u vragen hebt over het product of wanneer er zich problemen
voordoen.

» Meld elk ernstige incident dat in samenhang met het product optreedt aan de fabrikant en de verantwoordelij-
ke instantie in uw land. Dat geldt met name bij een verslechtering van de gezondheidstoestand.

» Bewaar dit document.

Het product “Ergo Arm 12K41=*, ErgoArm plus 12K42=", ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus
12K50=*" wordt hierna het product/ellebooggewricht genoemd.

Deze gebruiksaanwijzing geeft u belangrijke informatie over het gebruik van dit product, het instellen ervan en de
omgang ermee.

Neem het product uitsluitend in gebruik zoals aangegeven in de begeleidende documenten.

2 Productbeschrijving

2.1 Constructie en functie

2.1.1 Constructie

= & 1. Easy Plug
G r// \ ? . La 2. Bandklem
, ’g 3. Lifterband
' : 4. Schakelkabel (mechanische ontgrendeling)
e_@ 5. Handwiel
o 6. Instelschroef sikkelscharnier

2.1.2 Functie

Het product is een mechanisch/elektronisch aangedreven ellebooggewricht. In combinatie met andere onderdelen
van de prothese (zie pagina 114) ondersteunt het de gebruiker bij het uitvoeren van dagelijkse taken.

Verschillende besturingsprogramma's maken een optimale aanpassing aan de individuele behoeften en capacitei-
ten mogelijk.

De ErgoArm-modellen verschillen wat betreft de volgende eigenschappen:

Modellen Buighulp AFB Easy Plug Blokkeerpal Slip-stop
ErgoArm 12K41=" - - mechanisch mechanisch
ErgoArm plus 12K42=* X mechanisch mechanisch
ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mechanisch mechanisch
ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mechanisch mechanisch
of of
elektronisch elektronisch
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Productbeschrijving

2.1.2.1 Begrippen

Buighulp AFB (Automatic Forearm Balance)

De buighulp AFB is een mechanisch buighulpmiddel. Het slaat energie op tijdens het strekken van de arm en
gebruikt die om de kracht te minimaliseren die nodig is om te buigen. De sterkte van de ondersteuning kan met
behulp van een handwiel worden aangepast aan het gewicht van de prothese-onderarm en de kleding.

1]

s

Easy Plug

Accu-aansluiting
Elektrodenaansluiting DICHT
Elektrodenaansluiting OPEN
Schakelaaraansluiting

LM

Easy plug is een in ellebooggewrichten 12K44=* en 12K50=" geintegreerde stekerverbinding voor myo-elektrische
prothesen.

Op de Easy Plug worden de aansluitkabels van de elektroden, schakelaars en accu's aangesloten. Door de interne
kabelgeleiding wordt het gevaar van kabelbreuk tot het minimum beperkt.

Vergrendeling

Het product wordt ofwel mechanisch of elektronisch vergrendeld (zie pagina 113). Het product kan in elke positie,
ook onder belasting, worden vergrendeld en ontgrendeld door de schakelkabel te bedienen. In gesloten toestand
is het product belastbaar tot 177 N. De blokkering slipt door bij hogere lasten.

Mechanische vergrendeling
Door krachtig aan de schakelkabel te trekken, kan het product handmatig worden ontgrendeld en vergrendeld.

Deze functie is ook mogelijk als het product is uitgeschakeld of als de batterij leeg is. Zo kan de onderarm in de
gewenste stand worden gebracht. Mechanische ontgrendeling is ook onder belasting mogelijk.

Elektronische vergrendeling
Het vergrendelen en ontgrendelen wordt mogelijk gemaakt door de elektrodesignalen of schakelaarsignalen
(afhankelijk van de gekozen schakelvariant).

Slip-stopfunctie
Dankzij de slip-stop-functie kan de onderarm controleerd worden neergelaten, zonder de blokkering volledig te ont-
grendelen.

Slip-stop-functie, mechanisch
Door zachtjes aan de schakelkabel te trekken (geen klikgeluid) ontgrendelt het product zodanig, dat de onderarm
traploos kan worden bewogen. Bij het ontlasten van de schakelkabel wordt het product weer vergrendeld.

Slip-stop-functie, elektronisch
De slip-stop-functie is mogelijk dankzij de elektrodensignalen (afhankelijk van de geselecteerde besturingsvariant).
Zodra het elektrodesignaal wegvalt, wordt het product weer vergrendeld.

2.2 Combinatiemogelijkheden

. * MpyoRotronic: 12E205 (alleen voor 12K44=* en
Polsscharnieren 12K50=*)

| ie;ijszih:n 12p;|;(<)d=ri\)aier; 10517 (alleen  voor ,  Gyohock Polsscharnier: 10V18=*

* Polsscharnier met kogelvergrendeling: 10V8
*  MovoWrist Flex: 10V39=* Grijpcomponenten
*  Werkhaak: 10A3

¢ Robo-Wrist, mechanisch polsscharnier: 10V41=*
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*  Werkhaak: 10A12=" * Systeemhand met enkele functie: 8K22=*
*  Werkring: 10A4 e Systeemhand met enkele functie: 8K23=*
* bebionic Hand EQD: 8E70=" (alleen voor 12K44=* « Systeemhand met dubbele functie: 8K26=*
en 12K50=") + Systeemhand met dubbele functie: 8K27=*
*  MovoHook 2Grip: 10A71=* + Systeem-elektrohand: 8E38=* (alleen voor 12K44=*
*  MovoHook 2Grip: 10A81=* en 12K50=%)
*  Ottobock Systeemhand -passief-: 8K18=* e Systeem-elektrogrijper DMC VariPlus: 8E33=*
+ Ottobock Systeemhand -passief-: 8K19=* (alleen voor 12K44=" en 12K50=")
Toebehoren
* Accu

* Acculader: 757L20
* MyoCharge Integral: 757L35

3 Gebruiksdoel
3.1 Gebruiksdoel

Het product mag uitsluitend worden gebruikt als onderdeel van uitwendige prothesen voor de bovenste ledema-
ten.

3.2 Gebruiksvoorwaarden
Het product kan worden gebruikt door gebruikers met uni- of bilaterale bovenarmamputaties.

Het product is ontwikkeld voor het verrichten van dagelijkse activiteiten en mag niet worden gebruikt voor bijzonde-
re activiteiten. Deze activiteiten omvatten bijvoorbeeld sporten/extreme sporten met een hoge belasting van de pols
en/of schokken, zoals push-ups, downhill, mountainbiken, freeclimbing, paragliding, enz..

Het product is uitsluitend bedoeld voor gebruik door één gebruiker. Het product is door de fabrikant niet goedge-
keurd voor gebruik door een tweede persoon.

3.3 Contra-indicaties

* Alle omstandigheden die de voorschriften in de hoofdstukken "Veiligheid" (zie pagina 115) en "Beoogd
gebruik" (zie pagina 115) overtreden.

3.4 Kwalificatie
Het onderhoud mag alleen worden uitgevoerd door gekwalificeerd, deskundig personeel.

4 Veiligheid
4.1 Betekenis van de gebruikte waarschuwingssymbolen

Waarschuwing voor mogelijke ernstige ongevallen- en letselrisico's.

Waarschuwing voor mogelijke ongevallen- en letselrisico's.
[LET OP | Waarschuwing voor mogelijke technische schade.

4.2 Algemene veiligheidsvoorschriften

| A VOORZICHTIG |

Losraken van de elektrode

Verwonding door onverwacht gedrag van het product als gevolg van een ongecontroleerde aansturing van de

prothesecomponent.

» Wijs de gebruiker erop dat de prothesecomponent bij losraken van de elektrode ongecontroleerde bewegin-
gen kan gaan maken.
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| A VOORZICHTIG

Beschadiging van de aansluitkabel door knikken of sterk buigen

Verwonding door onverwacht gedrag van het product als gevolg van een storing in de werking.

» Zorg er bij het aanleggen van de aansluitkabels voor dat er geen scherpe knikken in de kabel komen of dat
deze geen te scherpe bochten maakt.

» Bij beschadiging van de aansluitkabel moet deze onmiddellijk worden vervangen.

| A VOORZICHTIG

Onjuiste elektrode-instelling door spiervermoeidheid

Verwonding door een verkeerde aansturing of onjuiste werking van het product.
» De gebruiker moet pauzes nemen tijdens het plaatsen van de elektroden.

| A VOORZICHTIG

Verkeerd aan- en afdoen van de prothese
Verwondingen door plotseling buigen van de prothese.

» Schakel de prothese uit voordat u deze aan- of afdoet.
» Doe de prothese alleen aan of af in gebogen toestand.

| A VOORZICHTIG

Klemgevaar in de buigzone van het scharnier

Verwonding door het klemmen van lichaamsdelen.

» Let op dat u bij het buigen van het scharnier met uw vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van deze
zone blijft.

| A VOORZICHTIG

Wijziging van systeemcomponenten op eigen initiatief

Verwonding door een verkeerde aansturing of onjuiste werking van het product.

» Met uitzondering van de in deze gebruiksaanwijzing beschreven werkzaamheden mag u niets aan het product
wijzigen.

» Het product mag alleen worden geopend en gerepareerd en beschadigde componenten mogen uitsluitend
worden gerepareerd door een geautoriseerde Ottobock vakspecialist.

| A VOORZICHTIG

Onbedoelde ontgrendeling van de grijpcomponent
Verwonding doordat een grijpcomponent van de onderarm losraakt (bijv. bij het dragen van voorwerpen).

» Houd de grijpcomponent bij gebruik van een polssluiting altijd zo dat een kleine verdraaiing niet ertoe kan lei-
den dat de grijpcomponent losraakt van de onderarm.

| A VOORZICHTIG

Onvoldoende huidcontact van de elektroden

Verwonding door onjuiste besturing of onjuiste werking van het product.

» Zorg er zo mogelijk voor dat de huid waarop de contactvlakken van de elektroden komen te liggen, helemaal
gaaf is.

» Indien er sterke storingen door elektronische apparatuur waarneembaar zijn, moet de positionering van de
elektroden worden gecontroleerd en moeten de elektroden zo nodig worden verplaatst.

» Als het niet lukt de storingen te verhelpen of indien u met de instellingen of het kiezen van het geschikte pro-
gramma niet het gewenste resultaat bereikt, neemt u dan contact op met de Ottobock vestiging in of voor uw
land.

| A VOORZICHTIG

Verkeerd gebruik

Verwonding door functie-uitval van het product.

» Leer de gebruiker hoe het product doelmatig moet worden gebruikt.

116 12K41, 12K42, 12K44, 12K50



Inhoud van de levering en toebehoren

| A VOORZICHTIG

Verwonding door verkeerde instelling van het product.

Losraken van de componenten.

» Wanneer het product is uitgerust met een polsscharniersluiting, moet de grijpcomponent véér het gebruik zo
worden gepositioneerd dat een geringe verdraaiing niet tot gevolg kan hebben dat de grijpcomponent los-
raakt van de prothese.

| A VOORZICHTIG

Slijtageverschijnselen aan de productcomponenten

Verwonding door een verkeerde aansturing of onjuiste werking van het product

» Ter voorkoming van letsel voor de patiént en voor het behoud van de productkwaliteit bevelen wij aan regel-
matig service uit te voeren.

» Nadere informatie over de service-intervallen kunt u vinden in de servicepas. Deze bevindt zich in de aanvul-
lend aangeschafte garantiepakketten.

| A VOORZICHTIG

Gebruik van ongeschikte componenten
Verwondingen door een onjuiste werking van het product.

» Gebruik het product alleen met componenten die door de fabrikant worden aanbevolen. De lijst met compo-
nenten vindt je in het hoofdstuk "Combinatiemogelijkheden" (Combinatiemogelijkheden).

» Gebruik het product alleen met toebehoren die door de fabrikant worden aanbevolen. De lijst met componen-
ten vindt je in het hoofdstuk "Inhoud van de levering" (Inhoud van de levering).

LET OP

Beschadiging van de accu
Beschadiging van de accu door gebruik van beide aansluitmogelijkheden.

» Gebruik slechts één van beide aansluitingen voor de accu (aansluiting op de onderarmkabel of aansluiting via
Easy Plug).

;

Overspuiten/coaten, beplakken of lakken van de prothese
Beschadiging of breuk als gevolg van chemische processen.
» De prothese mag in geen geval worden overgespoten/gecoat, beplakt of gelakt.

LETOP

Verkeerd onderhoud van het product
Beschadiging van het product door gebruik van verkeerde reinigingsmiddelen.

» Reinig het product uitsluitend volgens de voorschriften in het hoofdstuk "Reiniging en onderhoud" (Reiniging
en dagelijks onderhoud).

5 Inhoud van de levering en toebehoren

* 1 st. gebruiksaanwijzing (gebruiker)

e 1 st. gebruiksaanwijzing (vakspecialist)
e 2 st. plaatstripafdekking

e 1stO-ring 60x 2,5 mm

e 1 st. snoervergrendeling

Inhoud van de levering voor ErgoArm 12K41
* 1 st. ingietafdekking (schijf met pijl)

e 1 st. ErgoArm 12K41=*

* 1 st. gebruiksaanwijzing (gebruiker)

» 1 st. gebruiksaanwijzing (vakspecialist)

e 2 st. plaatstripafdekking Inhoud van de levering voor ErgoArm Hybrid plus
* 1stO-ring60x2,5mm 12K44

* 1 st. snoervergrendeling

Inhoud van de levering voor ErgoArm plus 12K42
* 1 st. ingietafdekking (schijf met pijl)
e 1 st. ErgoArm plus 12K42=*

1 st. ingietafdekking (holle kogel)

1 st. ingietafdekking (schijf met pijl)

1 st. ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

1 st. gebruiksaanwijzing (gebruiker)

1 st. gebruiksaanwijzing (vakspecialist)

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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Gebruiksklaar maken

* 2 st. plaatstripafdekking e 1 st. ErgoArm Electronic plus 12K50=*
e 1stO-ring 60 x2,5mm e 1 st. gebruiksaanwijzing (gebruiker)
e 1 st. snoervergrendeling e 1 st. gebruiksaanwijzing (vakspecialist)

e 1 st. kogelvormige koordstopper
e 2 st. plaatstripafdekking
e 1stO-ring 60 x 2,5 mm
e 1 st. snoervergrendeling

Inhoud van de levering voor ErgoArm Electronic
plus 12K50

» 1 st. ingietafdekking (holle kogel)
* 1 st. ingietafdekking (schijf met pijl)

Accessoires

* Adapter: 13268 * Klemstoppenset: 21A207

e Accu-aansluitkabel: 13E51=2 * Houderset: 75672184=1, 7572190=1

*  Opbouwhulp voor ErgoArm: 743A23 * Houderset, schroefverbinding: 7572184=2,
7572190=2

Toebehoren voor de programma-instelling van de 12K50
* 1 st MyoSelect 757713 e Set codeerstekkers: 13E182

6 Gebruiksklaar maken

6.1 Benodigde machines, gereedschappen en materialen
* Bandschuurmachine 701P250=1 (1x 230V, <« Pattex Repair

50/60 Hz) ¢ Pincet 8971
* Elektrische decoupeerzaag 756B2 (1x 230V N/PE, « schroevendraaierset
59 Hz) _ + Siliconenvet 633F11
* Lijm 636W60 (Loctite 243) +  Speciaal vet 633F30
* Mes

6.2 Aanwijzingen voor het lamineren

INFORMATIE

Lamineer de koker volgens de geldende stand van technische kennis (zie technische informatie 646T333=*_INT).

6.3 Ingietring verwijderen
Ga als volgt te werk om de ingietring te verwijderen:

1) Stel de buigondersteuning met het handwieltje in
op de minimumwaarde.

2) Fixeer de hefband ( bijvoorbeeld met een arterie-
klem).

3) Verwijder de bandklem.

118 12K41, 12K42, 12K44, 12K50



Gebruiksklaar maken

{

6.4 Product afdichten
Ga als volgt te werk om het product af te dichten:
1) Reinig de ingietring van vet en vuil.

Overige stappen voor de producten 12K44 en 12K50

2)

Gebruik de instelschroef van het sikkelscharnier om
de draaisluiting van de ingietring los te draaien.
Draai de ingietring met de hulpconstructie los van
de elleboogkogel.

Verwijder de elektronicabehuizing voorzichtig uit de
ingietring.

Vet de sleuf, de binnenranden en het schroefdraad
van de ingietring in met speciaal vet.

LETOP.

Scheve montage van de elektronicabehuizing

en de rand van de ingietring moeten parallel liggen.

Bij scheve inbouw bestaat een risico op contactverlies of kortsluiting van de veercontacten. Bovendien kan de
mechanische stevigheid verminderd zijn, omdat de schroefdraden niet volledig op elkaar ingrijpen. De printplaat

Ga als volgt te werk om het product verder af te dichten:

Vet de stekkers van de aansluitkabels (elektroden,
schakelaars, accu) goed in met siliconenvet.
Verwijder de blinde afdekkingen uit de elektronica-
behuizing.

Sluit de stekkers aan op de elektronicabehuizing.
Dicht de stekkers en overige blinde afdekkingen
van bovenaf goed af met siliconenvet.

Schuif de elektronicabehuizing met de aangesloten
kabels in de ingevette ingietring en druk de behui-
zing stevig aan.

INFORMATIE: Er moet een duidelijk klikgeluid
hoorbaar zijn.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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Gebruiksklaar maken

6) Controleer of de elektronicabehuizing goed vastzit.
X ¥ LET OP! De printplaat van de elektronicabehui-
zing en de rand van de ingietring zijn viak en

C parallel aan elkaar.

7) Sluit indien nodig de gewenste programmeerstek-
kers aan op de elektronicabehuizing.

6.5 Elleboogscharnier uitbouwen

Elleboogscharnier voor het product 12K41 uitbouwen
Voer de volgende stappen uit om het elleboogscharnier uit te bouwen:
1) Sirek de arm.
2) Verwijder de twee afdekkappen @.

3) Draai de bevestigingsschroeven van het elleboog-
scharnier los.

4) Trek het elleboogscharnier eraf.

Elleboogscharnier uitbouwen voor de producten 12K42, 12K44, 12K50
Ga als volgt te werk om het elleboogscharnier uit te bouwen:

1) Buig de arm.

2) Stel de buigkracht met het handwieltje in op de minimumwaarde.

3) Strek de arm weer.

4) Vergrendel het elleboogscharnier om de uit- en inbouwpositie te fixeren.
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Gebruiksklaar maken

6.6 Buighulp (AFB) uitbouwen
Ga als volgt te werk om de buighulp AFB uit te bouwen:

5) Verwijder de twee afdekkappen @.

6) Haal de kabelstekkers voorzichtig naar buiten.
7) Trek alle kabels los.

8) Draai de bevestigingsschroeven van het elleboog-
scharnier los.

9) Schroef de bandklem eraf.
10) Trek de hefband eruit.

11) Trek het elleboogscharnier eraf.
12) Schroef het elleboogscharnier in de bovenarm.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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Gebruiksklaar maken

‘i\? 1) Draai de beide bevestigingsbouten in de onderarm
\ eruit.

&

2) Verwijder de buighulp.

6.7 Onderarm inkorten

INFORMATIE

Omwikkel de elleboog met kunststoffolie om te voorkomen dat er bij het inkorten vrijkomend stof in de prothese
binnendringt.

Ga als volgt te werk om de onderarm in te korten:

1) Verhoog de vastgestelde lengte met 10 mm en markeer deze op de onderarm.
INFORMATIE: De lengte van de onderarm wordt gemeten van het distale uiteinde van de ingietring tot
aan het midden van de elleboogas.

2) Kort de onderarm distaal in op de individuele maat
van de gebruiker (afzagen of afslijpen).
LET OP! De onderarm moet na het inkorten een
minimumlengte van 220 mm hebben.

3) Schuur de zaagsneden rondom glad en vlak.

4) Ontbraam de randen van binnen en van buiten en
rond deze iets af.

6.8 Optioneel: houder positioneren

Ga als volgt te werk om de houder te positioneren:

1) Positioneer de houder.
INFORMATIE: Zorg dat de houder geen contact maakt met de buighulp (AFB) en de elektrische pols-
draaier.

2) Sluit de stekker van de accu-aansluitkabel aan op de printplaat van de buighulp (AFB).
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Gebruiksklaar maken

6.9 Buighulp (AFB) inbouwen
Ga als volgt te werk om de buighulp AFB in te bouwen:

1) Plaats de buighulp in de onderarm.

W 2) Draai de bevestigingsschroeven op de onderarm
aan.

6.10 Trekkabel ombouwen
Ga als volgt te werk om de trekkabel om te bouwen:
1) Verwijder de kogelkap van de elleboogkogel.
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Gebruiksklaar maken

2) Kiik de veertelescoop los.
3) Verwijder de kabelklem.
4) Trek de veertelescoop naar buiten.

5) Verwijder de dummy en steek deze er aan de ande-
re kant in.

6) Voer de veertelescoop aan de andere kant in.

7) Laat de veertelescoop vastklikken aan de uitsteken-
de metalen as.

8) Plaats de kogelkap.
9) Breng de kabelklem aan.

6.11 Trekkabel gereedmaken
Ga als volgt te werk om de trekkabel gereed te maken voor gebruik:
) 1) Leid de trekkabel door de snoervergrendeling.
2) Borg de trekkabel aan het einde met een knoop.
3) Trek de trekkabel stevig aan en maak er een lus in.
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Gebruiksklaar maken

6.11.1 Trekkabel inkorten (alleen voor 12K50)

| A VOORZICHTIG |

Verwijderen van de trekkabel
Verwondingen door functie-uitval van het product.

» Uit veiligheidsoverwegingen mag de trekkabel niet volledig worden verwijderd.

Ga als volgt te werk om de trekkabel in te korten:
1) Knip de trekkabel af op de gewenste lengte.
2) Bind het uiteinde van de trekkabel af met de koordstopper.

6.12 Elleboogscharnier inbouwen

LETOP

Gebruik van het product met een beschadigde platte kabel
Storing door gebrekkige of onderbroken datatransfer.

dezelfde plaats.

» Zorg ervoor dat er geen knikken in de platte kabel komen en dat er niet te vaak druk wordt uitgeoefend op

Ga als volgt te werk om het elleboogscharnier te monteren:

1) Schuif het elleboogscharnier in de vlakke vertan-

ding van de onderarm.

el {* INFORMATIE: Zorg ervoor dat de kabels
| (12K44, 12K50) niet klem komen te zitten. Zon-

ﬂ_m-

4\ der afdekkappen liggen de kabels bloot en
kunnen deze beschadigd raken.

ﬁ"?
2) Borg de beide bevestigingsschroeven van het elle-
! boogscharnier met Loctite 243 en draai deze vast
) met 2 Nm.
i\ (4 1‘?_{\ 3) 12KA44/12K50: Vet het stekkeraansluitpunt in met
% ' = siliconenvet.
4) 12K44/12K50: Sluit de beide kabels weer aan.
5) Strek de arm.
" — --.\‘

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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!

B ¢ ¥
a =

L

Breng “Pattex Repair Extreme” aan op de bevesti-
gingen om de afdekkappen vast te zetten.

Plaats de afdekkappen op de bevestigingen.
INFORMATIE: Zorg ervoor dat de kabels
(12K44, 12K50) niet klem komen te zitten.

Overige stappen: elleboogscharnier inbouwen voor de producten 12K42, 12K44, 12K50

6.13 Voorflexie instellen

1)

Schuif de hefband onder de as.

INFORMATIE: Let op de juiste stand van de
ingietring.

INFORMATIE: Zorg ervoor dat de band goed
recht loopt.

INFORMATIE: Tussen de geleider van de band-
klem en de ingietring moet ruimte overblijven
voor de bandklem.

Schuif de bandklem onder de ingietring.
Fixeer de bandklem met de schroef.

LET OP

gestopt.

Beschadiging van de behuizing van de arm door een te lange hefband
Bij het strekken mag de rand van de onderarmkoker niet in contact komen met de aanslag van de scharnierkogel.
Let erop dat wanneer lengte van de hefband verandert, deze niet te lang is en dat de arm door de hefband wordt

Ga als volgt te werk om de voorflexie in te stellen:
1) Draai de schroef van de bandklem enigszins los.
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2) Maak de hefband korter of langer.
INFORMATIE: Als de band wordt verlengd, wordt de voorflexie geringer. Als de band wordt ingekort,
wordt de voorflexie groter.
INFORMATIE: Een verandering van de bandlengte van 3 mm maakt de buigingshoek ca. 5° groter of
kleiner. De zone waarbinnen de arm vrij kan zwaaien, wordt met het nieuw ingestelde aantal graden
verschoven.

3) Draai de schroef van de bandklem vast.

4) Herhaal deze procedure tot de gewenste voorflexie is bereikt.

6.14 Trekkabel kortstondig fixeren

Ga als volgt te werk om de trekkabel te fixeren:

» Fixeer de trekkabel met tape binnen de aangegeven
zone.
INFORMATIE: Het uiteinde van de trekkabel
mag in een ontspannen toestand van de onder-
arm niet in de koker naar binnen worden
getrokken.

6.15 Elleboogscharnier in de bovenarmkoker inbouwen

Ga als volgt te werk om het elleboogscharnier in de bovenarmkoker in te bouwen: zie pagina
1) Vet het schroefdraad aan de buitenkant van het elleboogscharnier in met siliconenvet.

2) Schroef het elleboogscharnier in de bovenarm.

7 Gebruik

7.1 Stel de buigondersteuning in

| A VOORZICHTIG |

Plotseling buigen van het product bij hoge buigondersteuning

Verwondingen door plotseling buigen van de prothese.

» Let bij het uittrekken van zware kleding op de buigsteun.

> Let op de instelling van de buigsteun wanneer de prothese is afgezet.

» De prothese mag alleen in gebogen toestand worden aangebracht of verwijderd.

Volg de volgende stappen om de buigsteun af te stellen:

1) Buig de arm.

2) Gebruik het handwiel om de gewenste buigonder-
steuning in te stellen.
INFORMATIE: De ondersteunende kracht kan
worden aangepast aan het gewicht van de kle-

(<Y ding en het gewicht van de hand.
o IO
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Gebruik

7.2 Sikkelscharnier instellen

Zone 1

Weinig ondersteuning om de arm vrij te laten zwaaien
tijdens het lopen.

Zone 2

De ondersteuning neemt geleidelijk toe bij het buigen
van de arm en neemt af bij het strekken.

Zone 3

De ondersteuning blijft stabiel. Bij de juiste instelling
wordt het gewicht van de onderarm door de buigonder-
steuning uitgebalanceerd: de onderarm "zweeft".

Zone 4

Weinig ondersteuning véér de buigende slag.

Het sikkelgewricht moet aan beide zijden een aanslag hebben van +80°. De weerstand van het sikkelgewricht kan
worden aangepast met behulp van de uitwendige stelschroef.

7.3 Elektroden instellen (alleen voor 12K50)

1) Verhoog de weerstand door rechtsom te draaien.
2) Verminder de weerstand door linksom te draaien.

De instelling van de elektroden is afhankelijk van de gebruikte elekirohand en de toegepaste componenten
(bijv. MyoRotronic 12E205). Neem de bijgeleverde gebruiksaanwijzingen bij de elektroden, elektrohand en overige

componenten in acht bij het instellen.

7.4 Programma instellen (alleen voor 12K50)

Programma instellen met behulp van MyoSelect

Ga als volgt te werk om het programma in te stellen met MyoSelect:

1) Verwijder de accu of schakel MyoEnergy Integral uit.

2) Verwijder, indien aanwezig, de elektrische polsdraaier en de MyoRotronic.
3) Sluit de coaxstekker 9E169 aan op de elektronicabehuizing.

4) Verbind MyoSelect met coaxiale stekker 9E169 en 12K50.

5) Selecteer het gewenste programma in MyoSelect.

6) Trek de coaxstekker 9E169 van de elektronische behuizing af.

7) Bouw de elektrische polsdraaier en MyoRotronic weer in, indien aanwezig.
8) Bouw de accu in of schakel de MyoEnergy Intregral in.

Besturingsprogramma instellen met behulp van de programmeerstekker
Ga als volgt te werk om het besturingsprogramma met behulp van de programmeerstekker in te stellen:
» Sluit de gewenste programmeerstekker aan op de elektronicabehuizing (zie pagina 129).

7.5 Programma omschakelen (alleen voor 12K50)

U kunt kiezen uit de volgende omschakelmethoden:

128

12K41, 12K42, 12K44, 12K50



Accu laden

e Schakelaars
* Elektroden (co-contractie opwekken)

7.5.1 Omschakelvarianten
De volgende besturingsprogramma’s en programmeerstekkers kunnen worden omgeschakeld:

Bestu- Pro- elektronische elleboogblokkering Slip- |Omschakeling tussen hand en rota-
ringspro-| gram- stop- |tie
gramma | meer- functie
stekker
1 wit Druk op schakelaar en laat los: Nee alle programma’s van de MyoRotronic
- blokkeren
- vrijgeven
2 rood Co-contractie Nee programma 1 en programma 4 van de

MyoRotronic

3 groen |Druk op schakelaar en houd ingedrukt Ja alle programma’s van de MyoRotronic
(elleboogmodus)

- elektrode DICHT = blokkeren
- elektrode OPEN = vrijgeven

Schakelaar loslaten (handmodus)

4 blauw |Druk op schakelaar en laat los (elle-
boogmodus)

- elektrode DICHT = blokkeren

- elektrode OPEN = vrijgeven

Druk op schakelaar en laat los (hand-
modus)

5 geel Druk op schakelaar en laat los (elle-
boogmodus)

- elektrode DICHT = blokkeren

- elektrode OPEN = vrijgeven

10 seconden geen elektrodensignaal

(handmodus)
Druk op schakelaar en laat los (hand-
modus)
6 paars | Co-contractie (elleboogmodus) programma 1 en programma 4 van de
- elektrode DICHT = blokkeren MyoRotronic

- elektrode OPEN = vrijgeven
Co-contractie (handmodus)

7 oranje |Co-contractie (elleboogmodus)
- elektrode DICHT = blokkeren
- elektrode OPEN = vrijgeven

10 seconden geen elektrodensignaal
(handmodus)

Co-contractie (handmodus)

8 Accu laden

INFORMATIE

Raadpleeg de bijgevoegde gebruiksaanwijzing van het oplaadapparaat.

9 Reiniging

1) Verwijder vuil en vlekken van het product met een vochtige doek en milde zeep (bijv. Ottobock Derma Clean
453H10=1-N).
Zorg ervoor dat er geen vocht in het product en in de componenten van het product binnendringt.

2) Droog het product af met een pluisvrije doek en laat het aan de lucht volledig drogen.
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Onderhoud

10 Onderhoud

Ter voorkoming van letsel en voor het behoud van de productkwaliteit wordt aanbevolen om elke 24 maanden
onderhoud (service-inspectie) uit te voeren.

Het product moet worden onderhouden in de periode tussen 4 weken védér, en maximaal 3 maanden na de verval-
datum.

In zijn algemeen geldt voor alle producten de verplichting de onderhoudsintervallen in acht te nemen tijdens de
garantieperiode. Alleen zo geniet u de volledige bescherming van de garantie.

In het kader van het onderhoud kunnen er extra services nodig zijn, zoals een reparatie. Deze extra services kun-
nen afhankelijk van de omvang van de garantie en geldigheid gratis of na een kostenraming tegen een vergoeding
worden uitgevoerd.

Componenten die nodig zijn voor onderhoud of reparatie:
Het product, de acculader en de netvoeding.
Gebruik de serviceverpakkingen om de te testen componenten te verzenden.

11 Juridische informatie
11.1 Aansprakelijkheid

De fabrikant is aansprakelijk, wanneer het product wordt gebruikt volgens de beschrijvingen en aanwijzingen in dit
document. Voor schade die wordt veroorzaakt door niet-naleving van de aanwijzingen in dit document, in het bij-
zonder door een verkeerd gebruik of het aanbrengen van niet-toegestane veranderingen aan het product, is de
fabrikant niet aansprakelijk.

11.2 Handelsmerken

Alle in dit document vermelde namen vallen zonder enige beperking onder de bepalingen van het daarvoor gelden-
de merkenrecht en onder de rechten van de betreffende eigenaren.

Alle hier vermelde merken, handelsnamen en firmanamen kunnen geregistreerde merken zijn en vallen onder de
rechten van de betreffende eigenaren.

Uit het ontbreken van een expliciete karakterisering van de in dit document gebruikte merken kan niet worden
geconcludeerd dat een naam vrij is van rechten van derden.

11.3 CE-conformiteit

Hierbij verklaart Otto Bock Healthcare Products GmbH, dat het product voldoet aan de van toepassing zijnde
Europese richtlijnen voor medische hulpmiddelen.

Het product voldoet aan de eisen van de RoHS-richtlijn 2011/65/EU betreffende beperking van het gebruik van
bepaalde gevaarlijke stoffen in elektrische en elektronische apparatuur.

De volledige tekst van de richtlijnen en de eisen kan worden geraadpleegd op het volgende internetadres:
http://www.ottobock.com/conformity

12 Technische gegevens

Omgevingscondities
Opslag (met en zonder verpakking) +5 °C/+41 °F tot +40 °C/+104 °F

max. 85 % relatieve luchtvochtigheid, niet condenserend
Transport (met en zonder verpakking) |-20 °C/-4 °F tot +60 °C/+140 °F

max. 90 % relatieve luchtvochtigheid, niet condenserend

Gebruik -5 °C/+23 °F tot +45 °C/+113 °F
max. 95 % relatieve luchtvochtigheid, niet condenserend

Referentienummer 12K41=* 12K42=* 12K44=* 12K50="

Opgenomen stroom (in mA) - - - 3,5

Voeding - - - 757B20

757B21

757B35="*

Gewicht (g) ca. 539 ca. 672 ca. 695 ca. 721

Lengte (mm) ca. 350

max. belasting in vergrendelde toe- 177

stand (N)
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Gebruikte symbolen

Referentienummer 12K41=" 12K42=" | 12K44=" 12K50="
Buigingshoek (in °) 15° — 145°

Gedrag van het product tijdens het Het product is niet functioneel

laden

Te verwachten levensduur wanneer de 6 jaar

aanbevolen onderhoudstermijnen wor-

den aangehouden

13 Gebruikte symbolen

C € Verklaring van overeenstemming overeenkomstig de toepasselijke Europese richtlijnen

@ Serienummer (YYYY WW NNN)
YYYY - fabricagejaar
WW - fabricageweek
NNN - doorlopend nummer

Dit product mag niet overal worden meegegeven met ongesorteerd huishoudelijk afval. Wanneer
E u zich bij het weggooien ervan niet houdt aan de in uw land geldende voorschriften, kan dat
— schadelijke gevolgen hebben voor het milieu en de gezondheid. Neem de aanwijzingen van de in

uw land bevoegde instantie voor terugname- en inzamelprocedures in acht.

Medisch hulpmiddel
M Fabrikant

1 Forord Svenska

| INFORMATION |

Datum for senaste uppdatering: 2024-09-17

Las noga igenom detta dokument innan du bérjar anvanda produkten och beakta sakerhetsanvisningarna.
Instruera anvandaren i hur man anvander produkten pa ett sékert satt.

Kontakta tillverkaren om du har fragor om produkten eller om det uppstar problem.

Anmal alla allvarliga tillbud som uppstar pa grund av produkten, i synnerhet vid férsamrat halsotillstand, till till-
verkaren och det aktuella landets ansvariga myndighet.

» Spara det har dokumentet.

Produkten “Ergo Arm 12K41=*, ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic plus
12K50=*" kallas nedan produkt/armbéagsled.

Denna bruksanvisning ger dig viktig information om anvandning, instéllning och hantering av produkten.

Ta endast produkten i drift i enlighet med informationen i medféljande dokument.

vvyvyy
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Produktbeskrivning

2 Produktbeskrivning

2.1 Konstruktion och funktion
2.1.1 Konstruktion

e_@ I 1. Easy Plug
f// ) Q_" 2. Bandklamma
‘N 3. Lyftband
' 4. Vaxelvajer (mekanisk upplasning)
Q_Q 5. Ratt
o 6. Installningsskruv for rotationsled

2.1.2 Funktion

Produkten ar en armbagsled med mekanisk/elektronisk drivning. Tillsammans med andra proteskomponenter (se
sida 133) stottar den anvandaren i vardagliga aktiviteter.

Olika styrprogram mojliggor en optimal anpassning efter anvandarens formaga och individuella behov.
ErgoArm-modellerna skiljer sig at pa féljande sétt:

Modell AFB Easy Plug Sparr Slip-Stop

ErgoArm 12K41="* - - mekanisk mekanisk

ErgoArm plus 12K42=* X - mekanisk mekanisk

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mekanisk mekanisk

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mekanisk mekanisk
eller eller

elektronisk elektronisk

2.1.2.1 Definitioner

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB ér ett mekaniskt bojhjalpmedel. Den lagrar energi nar du stracker armen och anvander den for att minimera
den kraft som kravs for att boja armen. Stodkraften kan justeras med hjalp av en ratt for att passa vikten pa pro-
tesunderarmen och kladerna.

Easy Plug
Batterianslutning
Elektrodanslutning FRAN
Elektrodanslutning TILL
.=
s

Brytaranslutning

PR

Easy Plug ar en kontakt som ar integrerad i armbagslederna 12K44=* och 12K50=* fér myoelektriska proteser.
Anslutningskablarna for elektroderna, strombrytaren och batterierna ansluts till Easy Plug. Den invandiga kabel-
dragningen minimerar risken for kabelbrott.
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Andamalsenlig anvindning

Sparr

Produkten lases antingen mekaniskt eller elektroniskt (se sida 132). Produkten kan lasas och lasas upp i vilket lage
som helst, dven under belastning, genom att mandvrera vaxelvajern. Nar produkten &r last klarar den upp till 177 N.
Vid hogre belastningar slapper sparren.

Mekanisk sparr
Genom att dra i vaxelvajern kan produkten lasas upp och lasas manuellt.

Den hér funktionen fungerar dven om produkten ar avstangd eller om batteriet ar urladdat. P& sétt kan du féra un-
derarmen till 6nskat lage. Mekanisk upplasning ar mojlig dven under belastning.

Elektronisk sparr
Lossning och lasning kan ske med elektrod- eller omkopplarsignaler (beroende pa vald omkopplingsvariant).

Slip-Stop-funktion

Slip-stop-funktionen ger anvandaren mojlighet att sdnka underarmen pa ett kontrollerat satt utan att sparren lossas
helt.

Slip-Stop-funktion, mekanisk
Genom att dra i vaxelvajern latt (utan klick) lases produkten upp sa att underarmen kan rora sig steglost. Om vaxel-
vajern avlastas lases produkten igen.

Slip-Stop-funktion, elektronisk
Slip-stop-funktionen kan aktiveras via elektrodsignaler (beroende pa vald styrningsvariant). Produkten sparras igen
om elektrodsignalen upphor.

2.2 Kombinationsmaojligheter
e bebionic hand EQD: 8E70=* (bara for 12K44=*

Handleder 19K50-")
. Elgeggfifk vridinsats: 10S17 (bara for 12K44="och . " "\ 2Grip: 10A71=*

*  MovoHook 2Grip: 10A81=*
* Ottobock systemhand, passiv: 8K18=*
*  Ottobock systemhand, passiv: 8K19=*

e Kullashandled: 10V8
¢ MovoWrist Flex: 10V39=*
*  MyoRotronic: 12E205 (bara for 12K44=* och

19K50=") * Systemhand med en vajer: 8K22=*
. Ottobock-handled: 10V18=* " Systemhand med en vajer: 8K23=7
* Robo-Wrist, mekanisk handled: 10V41=* * Systemhand med tva vajrar: 8K26="

* Systemhand med tva vajrar: 8K27=*

Gripkomponenter + Systemelektrohand: 8E38=* (bara fér 12K44=* och
* Arbetshake: 10A3 12K50=*)
*  Arbetskrok: 10A12=* e Systemelektrogreifer: 8E33=* (bara for 12K44=*
* Arbetsring: 10A4 och 12K50=%)
Tillbehor
* Batteri

* Laddare: 757L20
* MyoCharge Integral: 757L35

3 Andamalsenlig anvindning

3.1 Avsedd anvandning
Produkten ar uteslutande avsedd for exoprotetisk forsérjning av de évre extremiteterna.

3.2 Forutsattningar for anvandning

Produkten kan anvandas for anvdndare med unilateralt amputerad 6verarm eller bilateralt amputerade 6verarmar.
Produkten har utvecklats for vardagsaktiviteter och far inte anvandas for extraordinara aktiviteter. Till extraordinéra
aktiviteter rdknas exempelvis idrotter/extremsporter med hoga handledsbelastningar och/eller stotbelastningar som
armhavningar, downhill, mountainbike, friklattring, skarmflygning etc.

Produkten ar uteslutande avsedd att anvdndas av en anvdndare. Anvandningen av produkten pa en andra person
ar inte tillaten fran tillverkarens sida.
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Séakerhet

3.3 Kontraindikation

* Alla tillstind som gar emot eller utéver de uppgifter som finns i kapitlen "Sakerhet” (se sida 134) och "Avsedd
anvandning” (se sida 133).

3.4 Kvalifikation

Monteringen far endast utforas av utbildad fackpersonal.

4 Sakerhet

4.1 Varningssymbolernas betydelse
Varning fér mojliga allvarliga olycks- och skaderisker.

Varning fér mojliga olycks- och skaderisker.
[ 1 Varning fér méjliga tekniska skador.

4.2 Allmanna sakerhetsanvisningar

| A OBSERVERA |

Ta bort elektroden
Personskador om produkten beter sig ovantat genom att proteskomponenterna okontrollerat aktiveras.
» Informera anvandaren om att proteskomponenterna kan bdrja rora sig okontrollerat om elektroden tas bort.

| A OBSERVERA

Skador pa anslutningskabeln pa grund av vikning eller sma béjningsradier
Personskador till f6ljd av att produkten beter sig ovantat pa grund av funktionsfel.
» Vid dragningen av anslutningskabeln ska skarpa veck och liten radie undvikas.
» Byt snarast ut anslutningskabeln om den har skadats.

| A OBSERVERA

Felaktig elektrodinstillning pa grund av muskeltrotthet

Risk for personskador p.g.a. felaktig styrning eller felaktig funktion hos produkten.
» Anvandaren maste ta pauser under elektrodinstéllningen.

| A OBSERVERA

Felaktig av- och patagning av protesen

Risk for personskador om protesen plétsligt vinklas.
» Stang av protesen innan du tar pa eller av den.
» Ta bara pa eller av protesen nar den &r bojd.

| A OBSERVERA

Klamrisk i ledens flexionsomrade

Personskada p.g.a. att kroppsdelar klams fast.

» Se till att inga fingrar/kroppsdelar befinner sig i detta omrade vid flexion av leden.

| A OBSERVERA

Egenhidndig manipulering av systemkomponenter
Risk for personskador p.g.a. felaktig styrning eller felaktig funktion hos produkten.
» Inga arbeten far utféras pa produkten utéver de som beskrivs i den har bruksanvisningen.

» Endast behorig Ottobock-fackpersonal far 6ppna och reparera produkten eller reparera skadade komponen-
ter.
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| A OBSERVERA

Oavsiktlig upplasning av gripkomponenten

Risk for personskador om gripkomponenten lossnar fran underarmen (t.ex. nar du bar pa féremal).

» Placera gripkomponenten nar du anvander en handledssparr sa att latta vridningar inte kan leda till att grip-
komponenten lossnar fran underarmen.

| A OBSERVERA

Bristfallig kontakt mellan elektroder och hud

Risk for personskador p.g.a. felaktig styrning eller felaktig funktion hos produkten.

» Se till att elektrodernas kontaktytor i sa stor utstrackning som méjligt ligger an mot oskadad hud.

» Om du observerar starka stérningar orsakade genom elektrisk apparatur ska elektrodernas position kontrolle-
ras och vid behov férandras.

» Kontakta Ottobock-filialen i ditt land om stérningarna inte atgérdas, eller om du inte skulle vara néjd med re-
sultatet av instéllningarna eller det valda programmet.

| A OBSERVERA

Felaktig hantering

Personskador kan uppsta pa grund av att produkten slutar fungera.
» Utbilda anvandaren i korrekt hantering av produkten.

| A OBSERVERA
Personskada pa grund av felinstélld produkt.
Lossa komponenterna.

» P& en produkt med handledsspérr ska du placera gripkomponenten fére anviandningen sa att gripkomponen-
ten inte lossnar fran protesen vid en latt vridning.

| A OBSERVERA

Om slitage uppstar pa produktdelar
Risk for personskador p.g.a. felaktig styrning eller felaktig funktion hos produkten

» Vi rekommenderar att regelbunden service utférs. Detta minskar risken for personskador pa brukaren och
sakrar produktkvaliteten.

» | servicekortet finns mer information om serviceintervallen. Det finns i garantipaketet som medféljer vid kopet.

| A OBSERVERA

Anvandning av olampliga komponenter
Risk for personskador p.g.a. att produkten fungerar felaktigt.

» Produkten far endast anvdndas med sadana komponenter som rekommenderas av tillverkaren. Listan med
tillatna komponenter finns i kapitlet "Kombinationsalternativ* (Kombinationsméjligheter).

» Produkten far endast anvéandas tillsammans med tillbehér som rekommenderas av tillverkaren. Listan med
tillatna komponenter finns i kapitlet "Leveransomfattning” (I leveransen).

ANVISNING |

Skador pa batteriet

Batteriet kan skadas om bada anslutningsalternativen anvands.

» Anvand bara en av de tva anslutningarna for batteriet (anslutningen pa underarmskabeln eller anslutning via E-
asyPlug).

ANVISNING |

Mala, lackera eller klistra fast nagot pa protesen
Skador eller brott till foljd av kemiska processer.
» Det ar inte tillatet att mala, lackera eller klistra fast nagot pa protesen.
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Leveransomfang och tillbehor

ANVISNING |

Felaktig skotsel av produkten
Skador pa produkten till f6ljd av anvandning av olampliga rengdringsmedel.
» Rengor endast produkten enligt anvisningarna i kapitlet "Rengdring och skétsel” (Rengodring och skotsel).

5 Leveransomfang och tillbehor

Leveransinnehall for ErgoArm 12K41 Leveransinnehall for ErgoArm Hybrid plus 12K44
* 1 st. ingjutningsskydd (bricka med pil) * 1 st. ingjutningsskydd (ihalig kula)

e 1st. ErgoArm 12K41="* e 1 st. ingjutningsskydd (bricka med pil)

* 1 st bruksanvisning (fér anvandare) * 1 st. ErgoArm Hybrid plus 12K44="

e 1 st. bruksanvisning (fackpersonal) * 1 st bruksanvisning (fér anvandare)

* 2 st.flikskydd e 1 st. bruksanvisning (fackpersonal)

e 1st. O-ring 60 x 2,5 mm e 2 st.flikskydd

e 1 st. Knytbandsséakring e 1st. O-ring 60x 2,5 mm

orr gas e 1 st. Knytbandsséakri
Leveransinnehall for ErgoArm plus 12K42 st- Rnytbandssakring

* 1 st. ingjutningsskydd (bricka med pil) Leveransinnehall for ErgoArm Electronic Plus
e 1 st. ErgoArm plus 12K42=" 12K50

e 1 st bruksanvisning (fér anvéandare) » 1 st. ingjutningsskydd (ihalig kula)

» 1 st. bruksanvisning (fackpersonal) ¢ 1st. ingjutningsskydd (bricka med pil)

e 2 st.flikskydd * 1 st. ErgoArm Electronic plus 12K50=*

e 1st. O-ring 60 x 2,5 mm e 1 st bruksanvisning (for anvandare)

* 1 st. Knytbandssékring e 1 st. bruksanvisning (fackpersonal)

e 1 st. kulformat snérlas

e 2 st.flikskydd

e 1st. O-ring 60 x 2,5 mm
e 1 st. Knytbandssékring

Tillbehor

* Adapter: 13268 e Klampluggsats: 21A207

» Batterianslutningskabel: 13E51=2 e llaggsramsats 7572184=1, 757Z2190=1

* Inbyggnadshjalp for ErgoArm: 743A23 » llaggsramsats, for fastskruvning: 757Z184=2,
7572190=2

Tillbehor for programinstallning av 12K50

¢ 1 st. MyoSelect 757T13 * kodningskontaktsats: 13E182

6 Gora klart for anvandning

6.1 Maskiner, verktyg och material som behovs
* Bandslipmaskin 701P250=1 (1x 230 V, 50/60 Hz) ¢ Pincett 8971

* Elektrisk sticksag 756B2 (1x 230 V N/PE, 50 Hz) e Skruvmejselsats
e Lim 636W60 (Loctite 243) e Silikonfett 633F11
¢ Khniv e Specialfett 633F30

* Pattex Repair

6.2 Lamineringsinformation

| INFORMATION |
Laminera hylsan enligt gallande tekniska foreskrifter (se teknisk information 646T333="*_INT).

6.3 Ta bort ingjutningsringen
Ta bort ingjutningsringen sa har:
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Gora klart for anvandning

1) Stéll in bojstodet till ett minimum med hjélp av hand-
ratten.

2) Fast lyftbandet (t.ex. med en artarklamma).
3) Ta bort bandklamman.

4) Lossa ingjutningsringens vridlas med rotationsle-
dens instéllnings.

5) Vrid loss ingjutningsringen fran armbéagskulan med
hjélp av inbyggnadshjalpen.

6) Ta forsiktigt ut elektronikhuset ur ingjutningsringen.

6.4 Tata produkten
Tata produkten sa har:
1) Avlagsna fett och smuts fran ingjutningsringen.

2) Stryk specialfett pa sparet, innerkanterna och in-
gjutningsringens géanga.

Ytterligare steg for produkterna 12K44 och 12K50

ANVISNING

Sned installation av elektronikhuset

Om monteringen ar sned sa uppstar risk for att fijaderkontakterna glappar eller kortsluts. Dessutom kan den me-
kaniska hallfastheten paverkas, eftersom gangingreppet ar ofullstandigt. Kretskortet och kanten pa ingjutnings-
ringen maste vara parallella med varandra.

Utfér du de ytterligare stegen for att tata produkten sa har:
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6.5 Demontera armbagsleden

Demontera armbagsled fér produkten 12K41

7)

Stryk generdst med silikonfett pa anslutningska-
belns kontakt (elektroder, strombrytare, batteri).

Ta bort blindpluggarna fran elektronikhuset.

Anslut kontakterna péa elektronikhuset.

Stryk generdst med silikonfett pa kontakten och de
aterstaende blindpluggarna ovan.

Skjut in elektronikhuset med de anslutna kablarna i
den infettade ingjutningsringen och tryck fast.
INFORMATION: Ett tydligt kndappande ljud ska
horas.

Kontrollera att elektronikhuset sitter fast korrekt.
ANVISNING! Kretskortet i elektronikhuset ar
plant och parallellt med kanten av ingjutnings-
ringen.

Anslut 6nskad programmeringskontakt till elektro-
nikhuset vid behov.

Utfor foljande ytterligare steg fér demontering av armbéagsleden:

1) Strack armen.
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Gora klart for anvandning

2) @Lossa de bada skyddslocken.
3) Lossa armbagsledens fastskruvar.

\ \ \\\\\\ 4) Dra av armbagsleden.
\“ \
“ ? “\\\

Demontera armbagsled for produkterna 12K42, , 12K44, 12K50

Utfor foljande steg for demontering av armbagsleden:

1) Bojarmen.

) Stall in bojkraften med handratten till ett minimum.

) Strack armen igen.

) Las armbagsleden for att fixera demonteringslaget och monteringslaget.

5) Lossa de bada skyddslocken @.
\\ \\
| ? |
\‘ \ \2\

A WON

6) Band loss kabelkontakten.
/ 7) Dra loss kabeln.
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8) Lossa armbagsledens fastskruvar.
9) Skruva loss bandklamman.
10) Dra ut lyftbandet.

11) Dra av armbéagsleden.
12) Skruva in armbagsleden i éverarmen.

6.6 Ta isar flexionshjalpen (AFB)

Ta iséar flexionshjalpen sa har:
ﬁw 1) Skruva loss bada fastskruvarna pa underarmen.

-

»

2) Ta ut flexionshjalpen.
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Gora klart for anvandning

6.7 Forkorta underarmen

| INFORMATION |

Linda in omradet kring armbagskulan med plastfolie for att forhindra att det tranger in slipdamm under avkortning-
en.

Forkorta underarmen sa hér:

1) Léagg till 10 mm pa den uppmatta langden och markera underarmen dar.
INFORMATION: Underarmslingden mits fran den distala dnden av ingjutningsringen till mitten av
armbagsaxeln.

2) Forkorta underarmen distalt och individuellt efter
anvandaren (kapning eller slipning).
ANVISNING! Underarmen skall vara minst
220 mm lang efter tillklippning.

3) Slipa kapkanterna sa att alla sidor ar vinkelrata.

4) Avgrada kanterna in- och utvandigt och runda av
dem latt.

6.8 Valfritt: Placera ilaggsramen

Placera ilaggsramen sa hér:

1) Placera ilaggsramen.
INFORMATION: Se till att inte ildggsramen kolliderar med flexionshjalpen (AFB) eller den elektriska
rotationsenheten.

2) Anslut batterianslutningskabelns kontakt till kretskortet pa flexionshjalpen (AFB).

6.9 Installera flexionshjalpen (AFB)
Installera flexionshjalpen s& har:
1) Satt dit flexionshjalpen i underarmen.
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. 4

6.10 Ombyggnad av vaxelvajer

Utfor féljande steg for ombyggnaden av vaxelvajern:

2) Dra at fastskruvarna pa underarmen.

1) Dra av kullocket fran armbagskulan.

2) Haka loss teleskopfjadern.
3) Ta bort linklamman.
4) Dra ut teleskopfjadern.

5) Ta bort provdockan och satt in den pa motsatt sida.
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6) Tra in fjaderteleskopet pa motsatt sida.

7) Lat teleskopfiadern haka fast pa den utstickande
metallaxeln.

8) Satt dit kulkapan.
9) Satt dit linklamman.

6.11 Fardigstalla omkopplingslinan

Fardigstall omkopplingslinan med ytterligare steg sa har:

\ 1) Tra omkopplingslinan genom knytbandssékringen.
2) Sékra anden av omkopplingslinan med en knut.

3) Dra at omkopplingslinan och gor en 6gla pa den.

6.11.1 Forkorta vaxelvajern (endast for 12K50)

| A OBSERVERA

Ta bort vaxelvajern

Risk for personskador om produkten slutar fungera.

» Av sakerhetsskal far du inte ta bort vaxelvajern helt och hallet.

Utfor foljande steg for att forkorta vaxelvajern:
1) Kapa véxelvajern till dnskad langd.
2) Knyt fast vaxelvajerns dnde med snorlaset.

6.12 Montera armbagsleden

ANVISNING

Anvandning av produkten med skadad flatkabel
Felfunktion genom felaktig eller avbruten datadverforing.
» Undvik att bocka eller trycka pa flatkabeln flera ganger pa samma punkt.

Utfor foljande steg for montering av armbagsleden:
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1) Skjut in armbégen i underarmens tandning.
INFORMATION: Var foérsiktig sa att du inte
el |’ klammer fast kabeln (12K44, 12K50). Utan tack-
kapor ir kablarna oskyddade och kan skadas.

1‘:#
2) Sakra de tva fastskruvarna pa armbagsleden med
! Loctite 243 och dra at dem med 2 Nm.
= 3) 12K44/12K50: Stryk silikonfett pa kontakterna.
(% 4) 12K44/12K50: Anslut de tva kablarna igen.
g i = 5) Strack armen.
] "-'-h

6) Applicera “Pattex Repair Extreme” pa flikarna for att
sakra tackkaporna.

7) Satt pa tackkaporna pa flikarna.

@l" INFORMATION: Var forsiktig sa att du inte
8 iy

v
m klammer fast kabeln (12K44, 12K50).
2 i"'L .

Ytterligare steg: Installera armbagsleden for produkt 12K42, 12K44, 12K50

1) Skjut in lyftbandet under axeln.
INFORMATION: Kontrollera att ingjutningsring-
en ligger ratt.
INFORMATION: Kontrollera att bandet gar rakt.
INFORMATION: Se till att det finns plats for
bandklamman mellan bandklammans styrning
och ingjutningsringen.
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2) Skjut bandklamman under ingjutningsringen.
3) Fixera bandklamman med skruven.

« hgon

6.13 Stalla in forflexion

ANVISNING

Skador pa armhuset pa grund av fér langt lyftband
Vid forlangning far underarmshylsan inte vidrora ledkulans anslag.Vid forlangning far underarmshylsan inte vidro-
ra ledkulans anslag. Se till att lyftbandets langd vid &ndring inte blir for lang och att armen stoppas av lyftbandet.

Stall in forflexionen sa hér:

1) Lossa skruven en aning fran bandklamman.

2) Forkorta eller forlang lyftbandet.
INFORMATION: Om bandet forlangs minskar forflexionen. Om bandet forkortas 6kar forflexionen.
INFORMATION: En langdandring av bandlangden med 3 mm férlanger flexionsvinkeln med ca 5°. Pen-
delomfanget férskjuts med det nyinstillda vardet.

3) Dra at skruven pa bandklamman.

4) Upprepa proceduren tills dnskad forflexion uppnatts.

6.14 Fixera vaxelvajern en kort stund

Utfor foljande steg for att fixera vaxelvajern:

» Fixera vaxelvajern inom det markerade omradet med
tejp.
INFORMATION: Vixelvajerns ande far inte dras
in i hylsan nar underarmen ar avspand.

6.15 Installera armbagsleden i verarmshylsan
Utfor installationen i dverarmshylsan sa hér: se sida

1) Smorj armbagsledens yttergdnga med silikonfett.

2) Skruva in armbagsleden i 6verarmen.
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7 Hantering

7.1 Installning av flexionsstod

| A OBSERVERA |

Plotslig bojning av produkten vid hogt flexionsstod
Risk for personskador om protesen plétsligt bojs.

» Ta bara pa eller av protesen nér den ar bojd.

» Var uppméarksam pa bojstodet nar du tar av tunga klader.
» Ta hansyn till det instéllda flexionsstddet nar protesen ar avtagen.

Stall in flexionsstodet sa har:

7.2 Stilla in rotationsleden

1) Bojarmen.

2) Stall in 6nskat flexionsstdod med handratten.
INFORMATION: Stodkraften kan justeras efter
kladernas vikt och handens vikt.

Omrade 1

Lagt stod for att lata armen svanga fritt nar du gar.
Omrade 2

Stodet okar progressivt nar armen bojs och minskar nar
armen stracks.

Omrade 3

Stodet ar konstant. Om instéllningen &r korrekt utbalan-
seras underarmens vikt genom flexionsstddet, underar-
men "svavar”.

Omrade 4

Lagt stod fore flexionsstoppet.

Skarleden har ett anslag pa +80° &t bada hall. Rotationsledens motstand gar att stalla in med hjélp av den yttre in-

stallningsskruven.

1) Oka motstandet genom att vrida medurs.
2) Minska motstandet genom att vrida moturs.
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7.3 Stalla in elektroderna (bara for 12K50)

Elektrodinstaliningen beror pa vilken elekirohand och komponenter som anvénds (exempelvis MyoRotronic
12E205). Folj bruksanvisningarna for elektroderna, elektrohanden och andra komponenter vid instéllningen.

7.4 Stalla in program (bara for 12K50)

Stélla in program med hjalp av MyoSelect
Utfor programinstéliningen med MyoSelect:

1

QNegsME

Ta ut batteriet eller stang av MyoEnergy Integral.
Ta bort den elektriska rotationsenheten och MyoRotronic om sadana finns.
Anslut koaxialkontakten 9E169 till elektronikhuset.
Anslut MyoSelect med koaxialkontakterna 9E169 och 12K50.
Valj lampligt program i MyoSelect.

Dra loss koaxialkontakten 9E169 fran elektronikhuset.
Montera den elektriska rotationsenheten och MyoRotronic igen om sadana finns.
Montera batteriet eller sla pa MyoEnergy Intregral.

Stall in styrprogrammet med hjalp av programmeringskontakten
Utfor féljande steg for instélining av styrprogram med programmeringskontakten:
» Anslut den dnskade programmeringskontakten (se sida 147) pa elektronikhuset.

7.5 Koppla om program (bara for 12K50)

Foljande omkopplingsmetoder kan véljas:

* Brytare

e Elektroder (utfor en kokontraktion)

7.5.1 Omkopplingsvarianter
Foljande styrprogram och programmeringskontakter kan kopplas om:

Styrpro-
gram

Pro-
gramme-
rings-
kontakt

elektroniskt armbagslas

Slip-
Stop-
funktion

Omkoppling mellan hand och rota-
tion

vit

Tryck in och slapp brytaren:
- sparra
- lossa

nej

alla program f6r MyoRotronic

Réd

Kokontraktion

nej

Program 1 och program 4 f6r MyoRo-
tronic

gron

Tryck och hall kvar brytaren (armbags-
lage)

- Elektrod FRAN = sparra

- Elektrod TILL = lossa

Slapp brytaren (handlage)

bla

Tryck och slapp brytaren (armbagsla-
ge)

- Elektrod FRAN = sparra

- Elektrod TILL = lossa

Tryck in och slapp brytaren (handlage)

gul

Tryck och slapp brytaren (armbagsla-
ge) ,,

- Elektrod FRAN = sparra

- Elektrod TILL = lossa
10 sekunder  utan
(handlage)

Tryck in och slapp brytaren (handlage)

elektrodsignal

ja

alla program f6r MyoRotronic

lila

Kokontraktion (armbégslége)
- Elektrod FRAN = sparra
- Elektrod TILL = lossa

Kokontraktion (handlage)

ja

Program 1 och program 4 f6r MyoRo-
tronic
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Ladda batteriet

Styrpro- Pro- elektroniskt armbagslas Slip- |Omkoppling mellan hand och rota-
gram | gramme- Stop- |tion
rings- funktion
kontakt
7 orange |Kokontraktion (armbagslage) ja Program 1 och program 4 f6r MyoRo-

- Elektrod FRAN = sparra
- Elektrod TILL = lossa

10 sekunder
(handlage)
Kokontraktion (handlage)

tronic

utan elektrodsignal

8 Ladda batteriet

| INFORMATION |
Se bruksanvisningen som medféljer laddningsutrustningen.

9 Rengoring

1) Om produkten ar smutsig ska du rengora den med en fuktig trasa och mild tval (t.ex. Ottobock Derma Clean
453H10=1-N).
Se till att ingen vatska tranger in i produkten eller i produktens komponenter.

2) Torka av produkten med en luddfri trasa och lat lufttorka helt.

10 Underhall

Vi rekommenderar att man utfér underhall (servicebesiktning) var 24:e manad for att forhindra skador och bibehalla
produktkvaliteten.

Produkten ska underhallas 4 veckor innan, upp till max 3 manader efter forfallodatum.

Generellt ska alla produkter kontrolleras enligt underhallsintervallen under hela garantiperioden. Endast da bibe-
halls garantin och det skydd som den ger.

| samband med underhallet kan det uppsta behov av andra serviceinsatser som till exempel reparationer. Dessa ex-
tra serviceinsatser kan, beroende pa garantins omfattning och giltigheten, genomféras kostnadsfritt eller mot en
kostnad efter att du forst fatt ta del av ett kostnadsforslag.

No6dvandiga komponenter f6r underhall eller reparation:
Produkten, laddare och nataggregat.
Anvand serviceférpackningarna for att skicka de komponenter som ska kontrolleras.

11 Juridisk information
11.1 Ansvar

Tillverkaren ansvarar om produkten anvands enligt beskrivningarna och anvisningarna i detta dokument. Fér skador
som uppstar till foljd av att detta dokument inte beaktats ansvarar tillverkaren inte.

11.2 Varumarken

Alla beteckningar som férekommer i detta dokument omfattas av géllande varumarkeslagstiftning och rattigheterna
for respektive agare.

Alla varumarken, varunamn eller féretagsnamn kan vara registrerade varumarken och tillhor respektive agare.

Aven varumérken som inte explicit markerats som registrerade i detta dokument kan omfattas av tredje parts rattig-
heter.

11.3 CE-overensstammelse

Harmed forsakrar Otto Bock Healthcare Products GmbH att produkten lever upp till tillampliga europeiska bestam-
melser for medicintekniska produkter.

Produkten uppfyller kraven i RoHS-direktivet 2011/65/EU om begréansning av anvandning av vissa farliga @mnen i
elektrisk och elektronisk utrustning.

Pa foljande webbadress kan du lasa direktiven och kraven i sin helhet: http://www.ottobock.com/conformity

148 12K41, 12K42, 12K44, 12K50


http://www.ottobock.com/conformity

Tekniska uppgifter

12 Tekniska uppgifter

Omgivningsvillkor
Lagring (med och utan férpackning) +5 °C/+41 °F till +40 °C/+104 °F

max. 85 % relativ luftfuktighet, icke kondenserande
Transport (med och utan férpackning) |-20 °C/-4 °F till +60 °C/+140 °F

max. 90 % relativ luftfuktighet, icke kondenserande
Drift -5 °C/+23 °F till +45 °C/+113 °F

max. 95 % relativ luftfuktighet, icke kondenserande

Referensnummer 12K41=" 12K42=* 12K44="* 12K50="

Stromforbrukning (i mA) - - - 3,5

Spanningsforsorjning - - - 757B20

757B21

757B35=*

Vikt (g) ca 539 ca 672 ca 695 ca721

Langd (mm) ca 350

max. last i sparrat tillstand (N) 177

Flexionsvinkel (i °) 15° — 145°

Produktens beteende under ladd- Produkten fungerar inte

ningsforloppet

Forvantad livslangd med rekommende- 6 ar

rade underhallsintervall

13 Symboler som anvands

c E Forsakran om 6verensstammelse enligt anvandbara europeiska direktiv

@ Serienummer (YYYY WW NNN)
YYYY - tillverkningsar
WW - tillverkningsvecka
NNN - féljdnummer

Pa vissa stéllen far denna produkt inte kastas tillsammans med osorterade hushallssopor. En av-
E fallshantering som inte motsvarar bestimmelserna som galler i ditt land kan ha skadlig inverkan

pa miljé och halsa. Folj de anvisningar som géller for avfallshantering och atervinning fran ansva-
rig myndighet i respektive land.

Medicinteknisk produkt
M Tillverkare

1 Forord Dansk

| INFORMATION |

Dato for sidste opdatering: 2024-09-17

P Lees dette dokument opmeerksomt igennem, fer produktet tages i brug, og felg sikkerhedsanvisningerne.

» Instruér brugeren i, hvordan man anvender produktet sikkert.

» Kontakt fabrikanten, hvis du har spergsmal til eller problemer med produktet.

» Indberet alle alvorlige heendelser i forbindelse med produktet, szerligt ved forveerring af brugerens helbredstil-
stand, til fabrikanten og den ansvarlige myndighed i dit land.

» Opbevar dette dokument til senere brug.
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Produktbeskrivelse

Produktet ,Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic plus
12K50=*, benaevnes i det falgende produktet/albueleddet.

Denne brugsanvisning indeholder vigtige informationer om anvendelsen, indstillingen og handteringen af produk-
tet.

Tag kun produktet i drift i overensstemmelse med informationerne i de medleverede felgedokumenter.

2 Produktbeskrivelse

2.1 Konstruktion og funktion
2.1.1 Konstruktion

= o 1. EasyPlug
6 F\ 2 O 2. bandklemme
: i & ' 3. lefteband
' 4. Skiftekabel (mekanisk oplasning)
6_@ 5. handhjul
0 6. Indstillingsskrue seglled

2.1.2 Funktion
Produktet er et mekanisk/elektronisk drevet albueled. | kombination med andre protesekomponenter (se side 151)
hjeelper det brugeren med at udfere de daglige opgaver.

Forskellige styringsprogrammer giver mulighed for en optimal tilpasning til individuelle behov og faerdigheder.
ErgoArm modellerne adskiller sig ved felgende egenskaber:

Modeller AFB Easy Plug Las Slip-stop

ErgoArm 12K41=* - - mekanisk mekanisk

ErgoArm plus 12K42=* X - mekanisk mekanisk

ErgoArm Hybrid plus 12K44="* X X mekanisk mekanisk

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mekanisk mekanisk
eller eller

elektronisk elektronisk

2.1.2.1 Definition

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB er en mekanisk bgjningshjeelp. Den lagrer energi, nar armen straekker sig, og bruger den til at minimere den
kraft, der kraeves for at beje. Styrken af stetten kan justeres til veegten af protesens underarm og tej ved hjeelp af et
handhjul.
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Produktbeskrivelse

Easy Plug

batteritilslutning
Elektrodeforbindelse TIL
Elektrodeforbindelse ON
afbrydertilslutning

PR

1]

/s

Easy Plug er en stikforbindelse, der er integreret i albueleddene 12K44=* og 12K50=" til myoelektriske proteser.
Tilslutningskablernes elektroder, afbrydere og batterier tilsluttes Easy Plug. Med de indvendigt anbragte kabler
minimeres faren for et kabelbrud.

Las

Lasning af produktet sker enten mekanisk eller elektronisk (se side 150). Produktet kan lases og lases op i enhver

position, ogsa under belastning, ved at aktivere gearvaelgeren. | last tilstand kan produktet belastes op til 177 N.
Lasen glider ved starre belastninger.

Mekanisk afspaerring

Ved at treekke kraftigt i gearveelgeren kan produktet lases op og lases manuelt.

Denne funktion er ogsa tilgeengelig, nar produktet er slukket, eller batteriet er fladt. Underarmen kan saledes an-
bringes i den enskede position. Mekanisk oplasning er ogsa mulig under belastning.

Elektronisk spaerring
Frigerelse og speerring er mulig ved hjeelp af elektrodesignalerne eller kontaktsignalerne (afhaengigt af den valgte
omskiftningsvariant).

Slip-stop-funktion
Slip-stop-funktionen giver mulighed for kontrolleret seenkning af underarmen uden at lase lasen helt op.

Slip-stop-funktion, mekanisk
Ved et let treek i gearvaelgeren (ingen klik) lases produktet op, sa underarmen kan beveeges trinlast. Ved aflastning
af gearskiftekablet lases produktet igen.

Slip-stop-funktion, elektronisk
Slip-stop-funktionen er mulig ved hjeelp af elektrodesignalerne (afheengigt af den valgte betjeningsvariant). Hvis
elektrodesignalet forsvinder, lases produktet igen.

2.2 Kombinationsmuligheder

* bebionic EQD: 8E70=* (k til 12K44=*
Handied bebionc £Q fan °8

* Elektrisk drejesezet: 10S17 (kun til 12K44=* og |, MovoHook 2Grip: 10A71=*

. iQK?e(I)é:s)héndled' 10V8 * MovoHook 2Grip: 10A81=*
I~ ) * Ottobock systemhand -passiv-: 8K18=*

*  MovoWrist Flex: 10V39="
. . * Ottobock systemhand -passiv-: 8K19=*
o . =* =*
MyoRotronic: 12E205 (kun til 12K44=" og 12K50=") Systemindfaringshand: 8K22=*

: g:)ts:(\)/\cll:i:tar::eli:wilsivhlésnzdled' 10V41=* " Systemindferingshand: 8K23~"
' ' B « System med dobbelttreek: 8K26=*

Gribekomponenter e System med dobbelttreek: 8K27=*

* Arbejdskrog: 10A3 e System Elektrisk hand: 8E38=* (kun til 12K44=* og

* Arbejdskrog: 10A12=> 12K50=")

* Arbejdsring: 10A4 *  System Elektrisk griber: 8E33=* (kun til 12K44=" og
12K50=%)
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Formalsbestemt anvendelse

Tilbeher til medicinsk udstyr

* Batteri

* Ladeapparat: 757L20

*  MyoCharge Integral: 757L35

3 Formalsbestemt anvendelse

3.1 Anvendelsesformal
Produktet ma udelukkende anvendes til eksoproteser pa de ovre ekstremiteter.

3.2 Anvendelsesbetingelser

Produktet kan anvendes af brugere med amputeret overarm pa den unilateralt eller pa begge sider.

Produktet er blevet udviklet til hverdagsaktiviteter og méa ikke anvendes til useedvanlige aktiviteter. Disse aktiviteter
omfatter f. eks. sport/ekstremsport med stor belastning af handleddet og/eller stedbelastning som f.eks. push-ups,
downhill, mountainbiking, fri klatring, paragliding osv.

Produktet ma udelukkende benyttes af én bruger. Brug af produktet pa mere end én person er ifglge fabrikanten
ikke tilladt.

3.3 Kontraindikationer
* Alle betingelser, som er i strid med eller ligger ud over de oplysninger, der er anfert i kapitlerne ,Sikkerhed*
(se side 152) og ,Formalsbestemt anvendelse" (se side 152).

3.4 Kvalifikation

Forsyningen ma kun udferes af faguddannet personale.

4 Sikkerhed

4.1 Advarselssymbolernes betydning
Advarsel om risiko for alvorlig ulykke og personskade.

Advarsel om risiko for ulykke og personskade.
| BEMARK | Advarsel om mulige tekniske skader.

4.2 Generelle sikkerhedsanvisninger

| /A FORSIGTIG |

Loft af elektroden

Skader pa grund af produktets uventede opfersel som falge af ukontrolleret aktivering af protesekomponenten.
» Gor brugeren opmeaerksom pa, at protesekomponenten kan bevaege sig ukontrolleret pga. left af elektroden.

| A FORSIGTIG

Beskadigelse af tilslutningskablet pa grund af bgjning eller sma radier
Tilskadekomst som felge af en uventet reaktion fra produktet grundet fejlfunktion.
» Undga skarpe knaekpunkter og sma radier, nar du treekker tilslutningskablerne.
» Udskift omgaende det beskadigede tilslutningskabel.

| A FORSIGTIG

Forkert elektrodeindstilling som felge af muskeltraethed
Tilskadekomst som felge af forkert styring af eller fejlfunktion i produktet.
» Brugeren skal holde pauser under elektrodejusteringen.

| /A FORSIGTIG

Forkert pa- og aftagning af protesen

Tilskadekomst pa grund af pludselig vinkling af protesen.
» Sluk for protesen, fer du tager protesen pa eller af.
» Tag kun protesen pa eller af i bgjet tilstand.
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Sikkerhed

| A FORSIGTIG

Klemningsrisiko i leddets bgjningsomrade

Personskade grundet klemning af legemsdele.

» Sorg for, at der ikke er fingre/legemsdele i dette omréde, nar leddet bgjes.

| A FORSIGTIG

Egne manipulationer pa systemkomponenter

Tilskadekomst som felge af forkert styring af eller fejlfunktion i produktet.

» Med undtagelse af det arbejde, der er beskrevet i denne brugsanvisning, ma du ikke foretage nogen form for
manipulation pa produktet.

» Abning og reparation af produktet eller istandszettelse af beskadigede komponenter ma kun foretages af auto-
riseret faguddannet personale fra Ottobock.

| A FORSIGTIG
Utilsigtet oplasning af gribekomponenten
Personskade som felge af lesning af gribekomponenten fra underarmen (f. eks. nar der beaeres genstande).

» Placér gribekomponenterne ved brug af en handledslas sadan, at en let drejning ikke resulterer i, at gribe-
komponenterne lgsner sig fra underarmen.

| A FORSIGTIG

Elektroderne har ikke tilstraekkelig hudkontakt

Tilskadekomst som felge af forkert styring eller fejlfunktion af produktet.

» Sorg for, at elektrodernes kontaktflader sa vidt muligt ligger med hele fladen pé intakt hud.

» | tilfeelde af kraftige forstyrrelser pa grund af elektronisk udstyr, skal elektrodernes position kontrolleres og i
givet fald sendres.

» Huvis fejlene ikke kan afhjeelpes, eller det enskede formél ikke opnas med indstillingerne eller valget af det eg-
nede program, bedes du venligst kontakte den i dit land ansvarlige Ottobock-filial.

| A FORSIGTIG

Ukorrekt handtering

Tilskadekomst pga. funktionssvigt pa produktet.

» Brugeren skal instrueres i korrekt handtering af produktet.

| A FORSIGTIG

Kraenkelse som folge af forkert justering af produktet.

Oplasning af komponenterne.

» Hvis der er tale om et produkt med handledslukning, skal grebskomponenten placeres for brug pa en sadan
made, at en let drejning ikke kan fa grebskomponenten til at lasne sig fra protesen.

| A FORSIGTIG

Slitage pa produktkomponenterne

Tilskadekomst som felge af forkert styring eller fejlfunktion af produktet

» For at forebygge leesioner pa patienten og for at bevare produktets kvalitet anbefaler vi, at der jeevnligt udferes
eftersyn.

» Yderligere informationer om serviceintervallerne fremgér af servicepasset. Dette pas er indeholdt i de ekstra
kebte garantipakker.

| A FORSIGTIG

Anvendelse af uegnede komponenter

Skader som felge af funktionsfejl ved produktet.

» Produktet ma kun anvendes med komponenter, som anbefales af fabrikanten. Listen over komponenter kan
ses i afsnittet ,Kombinationsmuligheder" (Kombinationsmuligheder).

» Produktet ma kun anvendes med tilbeher, som anbefales af fabrikanten. Listen over komponenter kan ses i af-
snittet ,Leveringsomfang” (Leveringsomfang).
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Leveringsomfang og tilbehar

| BEM/ERK

Beskadigelse af batteriet
Beskadigelse af batteriet pa grund af brug af begge tilslutningsmuligheder.
» Brug kun en af de to stik til batteriet (stikket pa underarmskablet eller stikket via Easy Plug).

U

Overfladebehandling, kachering eller lakering af protesen
Beskadigelse eller brud som felge af kemiske processer.
» Protesen ma under ingen omsteendigheder overfladebehandles, kacheres eller lakeres.

| BEM/ERK

Ukorrekt pleje af produktet

Beskadigelse af produktet grundet anvendelse af forkerte rengeringsmidler.

» Produktet ma udelukkende rengeres i henhold til anvisningerne i kapitlet "Rengering og pleje" (Rengering og
pleje).

5 Leveringsomfang og tilbehor

Leveringsomfang for ErgoArm 12K41 Leveringsomfang for ErgoArm Hybrid plus 12K44
* 1 stk. lamineringsbeskyttelse (skive med pil) * 1 stk. lamineringsbeskyttelse (hul kugle)

e 1 stk. ErgoArm 12K41=* e 1 stk. lamineringsbeskyttelse (skive med pil)

* 1 stk. brugsanvisning (bruger) e 1 stk. ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

* 1 stk. brugsanvisning (faguddannet personale) e 1 stk. brugsanvisning (bruger)

* 2 stk. laskeafdeekninger e 1 stk. brugsanvisning (faguddannet personale)

¢ 1 stk. O-ring 60 x 2,5 mm e 2 stk. laskeafdeekninger

* 1 stk. snerelas e 1 stk. O-ring 60 x 2,5 mm

e 1 stk. snerelas
Leveringsomfang for ErgoArm plus 12K42

* 1 stk. lamineringsbeskyttelse (skive med pil) Leveringsomfang for ErgoArm Electronic plus
e 1 stk. ErgoArm plus 12K42=> 12K50

¢ 1 stk. brugsanvisning (bruger) e 1 stk. lamineringsbeskyttelse (hul kugle)

+ 1 stk. brugsanvisning (faguddannet personale) ¢ 1 stk. lamineringsbeskyttelse (skive med pil)

* 2 stk. laskeafdaekninger * 1 stk. ErgoArm Electronic plus 12K50=*

e 1 stk. O-ring 60 x 2,5 mm e 1 stk. brugsanvisning (bruger)

e 1 stk. snorelas e 1 stk. brugsanvisning (faguddannet personale)

e 1 stk. kugleformet stopanordning
e 2 stk. laskeafdaekninger

e 1 stk. O-ring 60 x 2,5 mm

* 1 stk. snerelas

Tilbehor

* Adapter: 13268 *  Klempropseet: 21A207

* Batteri-tilslutningskabel: 13E51=2 e Monteringsrammeseaet: 7572184=1, 7572190=1

*  Opbygningshjeelp til ErgoArm: 743A23 e Monteringsrammeseet, skrubar: 7572184=2,
7572190=2

Tilbehor til programindstilling af 12K50

* 1 stk. MyoSelect 757T13 * Kodningsstiksaet: 13E182

6 Indretning til brug

6.1 Nodvendige maskiner, nedvendigt veerktej og materialer:

e Bandslibemaskine 701P250=1 (1x 230 V, 50/60 Hz) * Kniv

e elektrisk stiksav 756B2 (1x 230 V N/PE, 50 Hz) * Reparation af Pattex
e Klaeber 636W60 (Loctite 243) ¢ Pincet 8971
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Indretning til brug

*  Skruetreekkerseet *  Specialfedt 633F30
* Silikonefedt 633F11

6.2 Lamineringsanvisninger

| INFORMATION |
Laminér hylsteret i henhold til det aktuelle tekniske standpunkt (se teknisk oplysninger 646T333=*_INT).

6.3 Fjern indlebsring

Udfer folgende trin for at fijerne indlebsringen:

1) Brug handhjulet til at indstille bejningsstetten til et
minimum.

2) Fastger leftebandet (f. eks. med en arterieklemme).
3) Fjern bandklemmen.

4) Lesn indlgbsringens drejningssikring med seglled-
dets indstillingsskrue.

5) Drej indlgbsringen af albuekuglen ved hjeelp af op-
bygningshjeelp.

6) Fjern forsigtigt elektronikhuset fra indlgbsringen.

6.4 Taetning af produktet
Udfer felgende trin for at forsegle produktet:
1) Renger indlgbsringen for fedt og snavs.

2) Smer noten, de indvendige kanter og gevindet pa
indlebsringen med specialfedt.
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Indretning til brug

Yderligere trin for produkter 12K44 og 12K50

BEM/ERK

Skifer montering af elektronikhus
Ved forkert montering er der fare for tab af kontakt eller kortslutning af fiederkontakterne. Desuden kan den meka-
niske styrke veere reduceret, da ikke alle gevindgange er forbundet med hinanden. Bundpladen og kanten af ind-
lebsringen skal veere parallelle med hinanden.

Udfer felgende yderligere trin for at forsegle produktet:

6.5 Afmontering af albueled

Afmontering af produktets albueled 12K41
Gennemfer felgende yderligere trin for afmontering af albueleddet:

1)

Straek armen ud.

7)

Smer stikkene pa tilslutningskablerne (elektroder,
kontakter, batteri) godt med silikonefedt.

Fjern blinddeekslerne fra elektronikhuset.

Tilslut stikkene til elektronikhuset.

Forsegl stikkene og de resterende blindafdseknin-
ger godt ovenfra med silikonefedt.

Skub elektronikhuset med de tilsluttede kabler ind i
den smurte indlgbsring, og tryk det fast.
INFORMATION: Der ma veere et hgjt knaek.

Kontrollér, at elektronikhuset sidder rigtigt.
BEM/ZERK! Elektronikhusets printplade og ind-
lobsringens kant er plan/parallel med hinan-
den.

Tilslut om nedvendigt det enskede programme-
ringsstik til elektronikhuset.
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Indretning til brug

2) @Losn de to deeksler.
3) Lasn fastgerelsesboltene til albueleddet.

\ \\\\\\\ 4) Treek albueleddet af.
\\ \
! ? W\

'—\ |

Afmontér albueled til produkterne 12K42, 12K44, 12K50
Gennemfer falgende trin for afmontering af albueleddet:
1) Bejarmen.
) Minimér bejningskraften ved hjzelp af handhjulet.
) Streek armen ud igen.
) Speer albueleddet for at fastgere afmonterings- og monteringsposition.
5) @Losn de to deeksler.

A WON

| ? \\\\\\\

6) Loft kabelstikkene ud.
7) Treek kablerne af.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50 157



Indretning til brug

8) Laosn fastgerelsesboltene til albueleddet.
9) Skru bandklemmen af.
10) Treek leftebandet ud.

11) Treek albueleddet af.
12) Skru albueleddet i overarmen.

6.6 Afmontering af bgjningshjzelp (AFB)
Gennemfer felgende trin for afmontering af bejningshjzelpen:
iw 1) Skru de to fastgerelsesbolte pa underarmen ud.

»

2) Tag bejningshjzelpen ud.
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Indretning til brug

6.7 Afkortning af underarm

| INFORMATION |

Ombryd albuekuglen med plastfolie for at forhindre, at der treenger slibestev ind under afkortningen.

Udfer felgende trin for afkortning af underarmen:

1) @g den malte lengde med 10 mm og marker pa underarmen.
INFORMATION: Laengden af underarmen males fra den distale ende af indlebsringen til midten af al-
buens akse.

2) Afkort underarmen distalt til den enkelte brugers
mal (klip eller slib).
BEMAZARK! Underarmen skal have en mini-
mumslaengde pa 220 mm efter afkortning.

3) Slib skeerekanterne vinkelret pa alle sider.

4) Afgrat kanterne indvendigt og udvendigt og afrun-
des let.

6.8 Valgfrit: Placering af indstiksramme
Udfer felgende trin for positionering af indstiksrammen:
1) Placér indstiksrammen.

INFORMATION: Serg for, at indstiksrammen ikke kolliderer med bgjningshjselpen (AFB) og den elek-
triske drejeindsats.

2) Tilslut batteritilslutningskablets stik til bajningshjeelpen (AFB).

6.9 Montering af bgjningshjzelp (AFB)
Gennemfar felgende trin for montering af bejningshjeelp:
1) Indseet bgjningshjeelpen i underarmen.

I-‘? 2) Fastspeend fastspsendingsskruerne pa underarmen.

&
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Indretning til brug

6.10 Ombygning af gearskiftekabel

Gennemfer felgende trin til ombygning af gearskiftekablet:

1) Treek kugleheetten af albuekuglen.

2) Sla fjederteleskopet ud.
3) Fjern kabelklemmen.
4) Treek fjederteleskopet ud.

5) Fjern attrappen, og seet den i den modsatte side.

6) Trad fjederteleskopet pa den modsatte side.

7) Lad fjederteleskopet ga i indgreb pa den fremsprin-
gende metalakse.

8) Seet kugleheetten pa.

9) Montér kabelklemmen.
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Indretning til brug

6.11 Faerdiggorelse af gearskiftekabel
Udfer felgende yderligere trin for at faerdiggere gearskiftekablet:
N 1) Treek gearskiftekablet gennem snordlasen.
2) Fastger gearskiftekablet til sidst med en knude.
3) Speend gearstangen, og lav en lokke.

6.11.1 Afkortning af gearskifterkablet (kun til 12K50)

| A FORSIGTIG

Fjernelse af gearskiftekablet

Skader som felge af funktionsfejl i produktet.

» Af sikkerhedsmaessige arsager ma gearskiftekablet ikke fiernes helt.

Udfer felgende trin for at afkorte gearskiftekablet:
1) Afskeer gearskiftekablet i den enskede lzengde.
2) Bind enden af gearskifterkablet med snareproppen.

6.12 Montering af albueled

BEM/ERK

Anvendelse af produktet med beskadiget fladkabel
Fejlfunktion pa grund af fejlagtig eller afbrudt dataoverfarsel.
» Undga at beje fladkablet flere gange eller at klemme det pa det samme sted.

Gennemfer felgende trin til montering af albueleddet:

1) Skub albueleddet ind i den flade fortanding pa un-

derarmen.

e i INFORMATION: Klem ikke de eksisterende kab-
| ler (12K44, 12K50). Uden afdakningsheetter er

{‘ kablerne frie og kan blive beskadiget.
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Indretning til brug

2) Fastger de to fastgerelsesbolte til aloueleddet med
Loctite 243, og speend dem fast med 2 Nm.

3) 12K44/12K50: Smer stikholderen med silikonefedt.

(% 4) 12K44/12K50: Tilslut de to kabler igen.
= 5) Straek armen ud.
»
6) Pafer ,Pattex Repair Extreme" pa flapperne for at
sikre afdeekningskapperne.
= 7) Seet afdeekningsheetterne pa laskerne.

‘ » INFORMATION: Klem ikke de eksisterende kab-
k o’ ler (12K44, 12K50).

)

L

Yderligere trin: Montér albueleddet til produkterne 12K42, 12K44, 12K50
1) Skub leftebandet under akslen.
INFORMATION: Serg for, at indlebsringen er
korrekt placeret.

~ = \ INFORMATION: Sorg for, at bandet fores lige.
F A INFORMATION: Mellem bandklemmens foring
‘ og indlebsringen skal der vaere plads til bandk-

lemmen.
Q‘h
- |
o " ; 1 hgor
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Handtering

6.13 Indstilling af praefleksion

| BEM/ERK

Beskadigelse af armhuset pa grund af et for langt Isfteband

Ved forleengelse ma kanten af underarmsbesningen ikke berere kuglens anslag. Veer opmzerksom p4, at ved en
eendring af leftebandets leengde ikke er for lang, og at armen stoppes af leftebandet.

Udfer felgende trin for at justere praefleksionen:
1) Lesn let skruen pa bandklemmen.
2) Forkort eller forleeng leftebandet.

INFORMATION: Hvis bandet forlaenges, reduceres praefleksionen. Hvis bandet forkortes, bliver pree-

fleksionen storre.

INFORMATION: En zendring i bandlaengden pa 3 mm aendrer bojningsvinklen med ca. 5°. Frigorelses-

omradet flyttes med det nyindstillede antal grader.
3) Speend bolten til bandklemmen.
4) Gentag processen, indtil den snskede praefleksion er opnaet.

6.14 Fastgor gearskiftekablet kortvarigt
Udfer felgende trin til fastgerelse af gearskiftekablet:

__________

6.15 Montér albueleddet i overarmens skaft
Gennemfer felgende trin for montering i overarmen: se side

1) Smer det udvendige gevind pa albueleddet med silikonefedt.
2) Skru albueleddet i overarmen.

7 Handtering
7.1 Indstilling af bgjningsstotte

omrade med tape.

# » Fastger gearskiftekablet inden for det markerede
L’W
) 1.1
‘: ‘ slappet.

INFORMATION: Enden af gearstangen ma ikke
traekkes ind i hylsteret, nar underarmen er af-

| /A FORSIGTIG |

Pludselig bgjning af produktet ved hoj bejningsstotte
Tilskadekomst pa grund af pludselig bejning af protesen.

» Vaer opmaerksom pa bejningsstetten, nar du tager tungt tej af.

» Tag kun protesen pa eller af i bgjet tilstand.

» Vaer opmeerksom pa indstillingen af bejningsstetten, nar protesen er fiernet.

Udfer felgende trin for indstilling af bejningsstetten:
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Handtering

1) Bejarmen.

2) Indstil den enskede begjningsstette med handhjulet.
INFORMATION: Stottekraften kan tilpasses
vaegten af tojet og handvagten.

Omrade 1

Lav stette, der ger det muligt at svinge armen frit, nar
du gar.

Omrade 2

Stetten eges progressivt, nar armen begjes, og falder,
nar armen straekkes.

Omrade 3

Stetten er konstant. Ved korrekt justering afbalanceres
underarmens veegt af bejningsstetten, underarmen
LSvaever".

Omrade 4

Lav stette for bejning.

7.2 Indstilling af seglled

Seglleddet skal have et anslag i begge sider pa +80°. Modstanden i seglleddet kan justeres ved hjeelp af den ud-
vendige indstillingsskrue.

1) Foreg modstanden ved at dreje med uret.
2) Reducér modstanden ved at dreje mod uret.

7.3 Indstilling af elektroder (kun til 12K50)

Indstillingen af elektroderne afheenger af den anvendte hand og de anvendte komponenter (f. eks. MyoRotronic
12E205). Den medfelgende brugsanvisning til brug af elektroder, handtag og andre komponenter skal felges ved
indstilling.

7.4 Indstilling af program (kun til 12K50)

Indstilling af programmet ved hjeelp af MyoSelect

Udfer felgende trin for at indstille programmet med MyoSelect:

1) Tag batteriet ud, eller sla MyoEnergy Integral MyoEnergy fra.

2) Fjern den elektriske drejeindsats og MyoRotronic, hvis de er monteret.
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» L

)
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S
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Tilslut koaksialstikket 9E169 til elektronikhuset.

Forbind MyoSelect med koaksialstik 9E169 og 12K50.

Veelg det relevante program i MyoSelect.

Traek koaksialstikket ud 9E169 af elektronikhuset.

Montér den elektriske drejeindsats og MyoRotronic igen, hvis de forefindes.
Montér batteriet, eller teend MyoEnergy Intregral.

Indstilling af styreprogrammet ved hjalp af programmeringsstikket
Udfer felgende trin til indstilling af styreprogram med programmeringsstikket:
» Tilslut det enskede programmeringsstik (se side 165) til elektronikhuset.

7.5 Skift program (kun til 12K50)

Der kan veelges mellem falgende omskiftningsmetoder:
e Afbryder
* Elektroder (frembringelse af co-kontraktion)

7.5.1 Omskiftningsvarianter
Felgende styringsprogrammer og programmeringsstik kan omstilles:

Styrepro- Pro- elektronisk albuespeerre Slip- | Skift mellem hand og rotation
gram gramme- stop-
ringsstik funktion

1 hvid Tryk pa og slip kontakten: Nej alle programmer i MyoRotronic
- speerre
- lgsne

2 rod sammentraekning Nej Program 1 og program 4 i MyoRotro-

nic

3 gren |Tryk pa og hold kontakten (albuetil- Ja alle programmer i MyoRotronic
stand)
- Elektrode TIL = speerre
- Elektrode ON = lgsne
Slip kontakten (handfunktion)

4 bla Tryk pa og slip kontakten (albuetil-
stand)
- Elektrode TIL = speerre
- Elektrode ON = lgsne
Tryk pa og slip kontakten (handfunk-
tion)

5 gul Tryk pa og slip kontakten (albuetil-
stand)
- Elektrode TIL = speerre
- Elektrode ON = lgsne
10 sekunder intet elektrodesignal
(handfunktion)
Tryk pa og slip kontakten (handfunk-
tion)

6 violet | Sammentreekning (albue-tilstand) Program 1 og program 4 i MyoRotro-
- Elektrode TIL = speerre nic
- Elektrode ON = lgsne
Co-kontraktion (hand-modus)

7 orange |Sammentreekning (albue-tilstand)

- Elektrode TIL = speerre
- Elektrode ON = lgsne

10 sekunder intet
(handfunktion)

Co-kontraktion (hand-modus)

elektrodesignal
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Opladning af batteri

8 Opladning af batteri

| INFORMATION |

Se venligst den tilherende brugsanvisning til opladeren.

9 Rengoring

1) Snavs fjernes fra produktet med en fugtig klud og mild seebe (f.eks. Ottobock Derma Clean 453H10=1-N).
Serg for, at veeske ikke treenger ind i produktet og komponenterne.

2) After produktet med en fnugfri klud og lad produktet luftterre, sa det er helt tort.

10 Vedligeholdelse

For at forebygge kvaestelser pa patienten og for at bevare produktets kvalitet anbefales, at der hver 24. maned
jeevnligt udferes eftersyn (serviceinspektion).

Produktet skal serviceres 4 uger fer, op til maksimalt 3 maneder efter udlebsdatoen.

Det geelder generelt for alle produkter, at man er forpligtet til at overholde serviceintervallerne under garantiperio-
den. Ellers bortfalder garantien.

| forbindelse med vedligeholdelse kan der forekomme ekstra serviceydelser som f.eks. en reparation. Disse ekstra
serviceydelser kan alt efter omfanget og gyldigheden af garantien veere gratis, mens andre serviceydelser kan veere
betalingspligtige efter et forudgdende omkostningsoverslag.

Nedvendige komponenter til vedligeholdelse eller reparation:
Produkt, ladeapparat og stremforsyning.
Brug serviceemballagen til forsendelse af de komponenter, der skal kontrolleres.

11 Juridiske oplysninger
11.1 Ansvar

Fabrikanten patager sig kun ansvar, hvis produktet anvendes i overensstemmelse med beskrivelserne og anvisnin-
gerne i dette dokument. Fabrikanten patager sig intet ansvar for skader, som er opstaet ved tilsidesaettelse af dette
dokument og iseer forarsaget af ukorrekt anvendelse eller ikke tilladt eendring af produktet.

11.2 Varemaerke

Alle betegnelser, der neevnes i neervaerende dokument, overholder uindskreenket alle de bestemmelser, der geelder
for de til enhver tid geeldende varedeklarationsrettigheder og de pageeldende ejeres rettigheder.

Alle her betegnede meerker, handelsnavne eller firmanavne kan veere registrerede varemeerker, som de pagzelden-
de indehavere har rettighederne til.

Mangler der en eksplicit meerkning af meerkerne, der anvendes i nzerveerende dokument, kan det ikke udelukkes, at
en betegnelse er fri for tredjemands rettigheder.

11.3 CE-overensstemmelse

Herved erkleerer Otto Bock Healthcare Products GmbH, at produktet er i overensstemmelse med de geeldende eu-
ropeeiske krav til medicinsk udstyr.

Produktet opfylder kravene i RoHS-direktivet 2011/65/EU om begraensning af anvendelse af visse farlige stoffer i
elektrisk og elektronisk udstyr.

Den fulde ordlyd i direktivet og kravene kan findes pa internetadressen: http://www.ottobock.com/conformity

12 Tekniske data

Omgivelsesbetingelser
Opbevaring (med og uden emballage) |+5 °C/+41 °F til +40 °C/+104 °F

Maks. 85 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende
Transport (med og uden emballage) -20 °C/-4 °F til +60 °C/+140 °F

Maks. 90 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende
Drift -5 °C/+28 °F til +45 °C/+113 °F

Maks. 95 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende
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Anvendte symboler

Identifikation 12K41=* 12K42=* 12K44=" 12K50="

Stremforbrug (i mA) - - - 3,5

Spaendingsforsyning - - - 757B20

757B21

757B35=*

Veegt (g) ca. 539 ca. 672 ca. 695 ca. 721

Leengde (mm) ca. 350

maks. belastning i last tilstand (N) 177

Fleksionsvinkel (i °) 15° - 145°

Produktets reaktion under opladningen

Produktet har ingen funktioner

Den forventede levetid ved overholdel-
se af de anbefalede serviceintervaller

6 ar

13 Anvendte symboler

q3
[sN]

X

&l

Overensstemmelseserkleering iht. de respektive europzaeiske direktiver

Serienummer (YYYY WW NNN)
YYYY - produktionsar

WW - fremstillingsuge

NNN - lgsbenummer

Dette produkt méa ikke bortskaffes som usorteret husholdningsaffald i alle lande. Bortskaffelse,
som ikke er i overensstemmelse med de lokale bestemmelser, kan skade miljget og helbredet.

Overhold anvisningerne fra den lokale ansvarlige myndighed om returnering og indsamling.

Medicinsk udstyr

Producent

1 Forord

Norsk

| INFORMASION |

ne.

Dato for siste oppdatering: 2024-09-17
» Les noye gjennom dette dokumentet for du tar produktet i bruk, og veer oppmerksom pa sikkerhetsanvisninge-

» Instruer brukeren i sikker bruk av produktet.

» Henvend deg til produsenten hvis du har spersmal om produktet eller det oppstar problemer.

» Sorg for at enhver alvorlig hendelse relatert til produktet, spesielt forringelse av helsetilstanden, rapporteres til
produsenten og de ansvarlige myndigheter i landet ditt.

» Ta vare pa dette dokumentet.

Produktet «Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic
plus12K50=*» er i det felgende referert til som produkt/albueledd.
Denne bruksanvisningen gir deg viktig informasjon om bruk, justering og handtering av produktet.

Produktet skal bare tas i bruk i henhold til opplysningene i de vedlagte felgedokumentene.
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Produktbeskrivelse

2 Produktbeskrivelse

2.1 Konstruksjon og funksjon
2.1.1 Konstruksjon

e_@ I 1. Easy Plug
v ) Q_" 2. Bandklemme
‘N 3. Lofteband
' 4. Koblingstau (mekanisk utlasning)
e_@ 5. Handhjul
o 6. Justeringsskrue skalformet ledd

2.1.2 Funksjon

Produktet er et mekanisk/elektronisk drevet albueledd. | kombinasjon med andre protesekomponenter (se
side 169) stetter det brukeren i utferelsen av dagligdagse oppgaver.

Forskjellige styringsprogrammer tillater en optimal tilpasning til brukerens individuelle behov og evner.
ErgoArm-modellene skiller seg fra hverandre med falgende egenskaper:

Modeller AFB Easy Plug Sperre Slip-Stop

ErgoArm 12K41="* - - mekanisk mekanisk

ErgoArm plus 12K42=* X - mekanisk mekanisk

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mekanisk mekanisk

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mekanisk mekanisk
eller eller

elektronisk elektronisk

2.1.2.1 Begrepsdefinisjon

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB er et mekanisk hjelpemiddel. Den lagrer energi nar du strekker armen, og bruker den til & minimere kraften
som kreves for & baye. Styrken pa stetten kan justeres til vekten av proteseunderarmen og kleerne ved hjelp av et
handhjul.

Easy Plug
Batteritilkobling
Elektrodetilkobling IGJEN
Elektrodetilkobling OPP
GLSF
s

Bryterkontakt

PR

Easy Plug er en plugg som er integrert i albueleddene 12K44=* og 12K50=" for myoelektriske proteser.
Tilkoblingskablene til elektrodene, brytere og batterier blir koblet til Easy Plug. Den innvendige kabelferingen seor-
ger for at risikoen for kabelbrudd minimeres.
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Forskriftsmessig bruk

Las

Lasing av produktet skjer enten mekanisk eller elektronisk (se side 168). Produktet kan lases og lases opp i en hvil-
ken som helst posisjon, selv under belastning, ved & bruke snoren. | |ast tilstand kan produktet belastes med opptil
177 N. Ved heyere belastning vil lasen glippe.

Mekanisk las
Ved a trekke hardt i snoren kan produktet lases opp og lases manuelt.

Denne funksjonen er ogsa tilgjengelig nar produktet er slatt av eller batteriet er tomt. Underarmen kan dermed set-
tes i ensket posisjon. Mekanisk frigjering er ogsa mulig under belastning.

Elektronisk las
Opplesning og lasing er mulig ved hjelp av elektrodesignalene eller brytersignalene (avhengig av hvilken brytervari-
ant som er valgt).

Slip-Stop-funksjon
Slip-Stop-funksjonen muliggjer kontrollert senking av underarmen uten & lase opp lasen helt.

Slip-stop-funksjon, mekanisk
Ved & trekke lett i snoren (ingen klikkelyder) lases produktet opp slik at underarmen kan beveges trinnlest. Nar
snoren lesnes, lases produktet igjen.

Slip-Stop-funksjon, elektronisk
Slip-stop-funksjonen er mulig ved hjelp av elektrodesignalene (avhengig av valgt styrevariant). Hvis elektrodesigna-
let forsvinner, blir produktet last igjen.

2.2 Kombinasjonsmuligheter

. * bebionic hand EQD: 8E70=* (kun for 12K44=* og
Handledd 12K50="*)

* Elektrisk dreieinnsats: 10S17 (kun for 12K44=* og , MovoHook 2Grip: 10A71=*

12K5?= )o *  MovoHook 2Grip: 10A81=*
*  Kulelads-handledd: 10V8 . .
. *  Ottobock systemhand — passiv-: 8K18=*
» MovoWrist Flex: 10V39=% *  Ottobock systemhand - passiv-: 8K19=*
* MyoRotronic:  12E205 (kun for 12K44=* og System ett-trinns hand: 8K22="*

12K50=*) : 4 .
- Ottobock handledd: 10V18=* © System etttrinns hand: 8K23-
e System to-trinns hand: 8K26=*

*  Robo-wrist, mekanisk handledd: 10V41=* . i
e System to-trinns hand: 8K27=*

Gripekomponenter »  System elektrisk hand: 8E38=* (kun for 12K44=* og
* Arbeidskrok: 10A3 12K50=*)

*  Arbeidskrok: 10A12=* e System elektrisk griper: 8E33=* (kun for 12K44=*
* Arbeidsring: 10A4 og 12K50=%)

Tilbehor

» Batteri

* Lader: 757L20
* MyoCharge Integral: 757L35

3 Forskriftsmessig bruk

3.1 Bruksformal
Produktet skal utelukkende brukes til eksoprotetisk utrustning av evre ekstremitet.

3.2 Bruksforhold

Produktet kan brukes til ensidig eller tosidig overarmsamputerte brukere.

Produktet er utviklet til hverdagsaktiviteter og skal ikke brukes til uvanlige aktiviteter. Disse aktivitetene omfatter
f. eks. sport/ekstremsport med hey belastning pa handleddet og/eller stetbelastning som push-armhevninger, ut-
for, terrengsykling, friklatring, paragliding, osv.

Produktet er utelukkende beregnet til bruk pa én bruker. Bruk av produktet av andre personer er ikke tillatt av pro-
dusenten.
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3.3 Kontraindikasjoner

* Alle forhold som motsier eller gar utover opplysningene i kapitelet "Sikkerhet" (se side 170) og "Tiltenkt bruk"
(se side 169).

3.4 Kvalifikasjon

Handteringen skal kun utferes av oppleert fagpersonell.

4 Sikkerhet

4.1 Varselsymbolenes betydning
Advarsel mot mulig fare for alvorlige ulykker og personskader.

Advarsel mot mulige ulykker og personskader.
[ ] Advarsel om mulige tekniske skader.

4.2 Generelle sikkerhetsanvisninger

| A FORSIKTIG |

Lofte pa elektrodene
Fare for skade pa grunn av uventet reaksjon i produktet som felge av ukontrollert aktivering av protesekomponen-
ten.

» Gjor brukeren oppmerksom pa at det kan oppsta en ukontrollert bevegelse av protesekomponenten dersom
det loftes pa elektrodene.

| A FORSIKTIG

Skader pa tilkoblingskabelen pa grunn av beyning eller sma radier

Fare for skade pa grunn av uventet reaksjon i produktet som falge av feilfunksjon.
» Unnga skarpe beyninger og sma radier nar du legger kablene.

» Skift ut den skadde tilkoblingskabelen omgéende.

| A FORSIKTIG

Feil elektrodeinnstilling grunnet muskeltretthet

Fare for personskade grunnet feilstyring av eller feilfunksjon pa produktet.
» Brukeren ma legge inn pauser under innstillingen av elektrodene.

| A FORSIKTIG

Feil pasetting og fjerning av protesen

Personskader som falge av plutselig beying av protesen.
» Sla av protesen for du setter pa eller tar av protesen.
» Protesen skal bare settes pa og tas av i beyd tilstand.

| A FORSIKTIG

Klemfare i leddets boyeomrade

Personskade pa grunn av fastklemming av kroppsdeler.

» Pass pa at ingen fingre/kroppsdeler befinner seg i dette omradet nar leddet boyes.

| A FORSIKTIG

Manipuleringer pa systemkomponenter som er utfort pa egen hand

Fare for personskade grunnet feilstyring av eller feilfunksjon pa produktet.

» Bortsett fra de arbeidene som er beskrevet i denne bruksanvisningen, méa du ikke foreta manipuleringer pa
produktet.

> Apning og reparasjon av produktet samt istandsetting av skadde komponenter skal bare utferes av autorisert
Ottobock-fagpersonell.
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| A FORSIKTIG

Utilsiktet opplasing av gripekomponenten
Fare for personskade ved at gripekomponenten lgsner fra underarmen (f.eks. nar man baerer gjenstander).

» Posisjoner gripekomponenten ved bruk av en handleddslas slik at en lett dreining ikke kan fere til at gripekom-
ponenten lgsner fra underarmen.

| A FORSIKTIG

Utilstrekkelig hudkontakt med elektrodene

Fare for personskade grunnet feilstyring av eller feilfunksjon pa produktet.

» Pass pa at kontaktflatene til elektrodene om mulig ligger med hele flaten pé hel hud.

» Hovis det observeres sterke forstyrrelser fra elektroniske apparater, ma elektrodenes plassering kontrolleres og
evt. endres.

» Hovis det ikke er mulig a fjerne forstyrrelsene, eller hvis du ikke oppnar ensket resultat med innstillingene eller
valg av egnet program, méa du henvende deg til den Ottobock-filialen som har ansvaret for ditt land.

| A FORSIKTIG

Feil handtering

Fare for skade pa grunn av funksjonssvikt i produktet.
» Gi brukeren oppleering i riktig bruk av produktet.

| A FORSIKTIG
Fare for personskade grunnet feil innstilling av produktet.
Laosning av komponenter.

» Pa et produkt med handleddslas, ma gripekomponentene fer bruk posisjoneres slik at en lett dreining ikke kan
fore til at gripekomponenten lgsner fra protesen.

| A FORSIKTIG

Slitasje pa produktkomponentene

Fare for personskade grunnet feilstyring av eller feilfunksjon pa produktet

» For a forhindre personskader for brukeren og opprettholde produktkvaliteten anbefaler vi at det gjennomferes
en regelmessig service.

» Nzermere informasjon om serviceintervallene finner du i servicepasset. Dette er inkludert i garantipakker som
er kjopt i tillegg.

| A FORSIKTIG
Bruk av uegnede komponenter
Fare for personskader grunnet feilfunksjon pa produktet.

» Produktet skal bare brukes med tilbehor som anbefales av produsenten. Listen over komponenter finner du i
kapittelet "Kombinasjonsmuligheter" (Kombinasjonsmuligheter).

» Produktet skal bare brukes med tilbeher som anbefales av produsenten. Listen over komponenter finner du i
kapittelet "Leveringsomfang" (Leveringsomfang).

LES DETTE

Skade pa batteriet
Skader pa batteriet som felge av bruk av begge tilkoblingsalternativene.
» Bruk bare én av de to batteripakkene (tilkoblingen péa ledningen under armen eller tilkoblingen via Easy Plug).

|LES DETTE

Paforing av belegg, lakk eller ting som klebes pa protesen
Fare for skader eller brudd som felge av kjemiske prosesser.
» Protesen ma aldri paferes belegg, lakk eller klebende materialer.
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|LES DETTE

Feil pleie av produktet
Fare for skade pa produktet etter bruk av feil rengjeringsmiddel.
» Produktet skal utelukkende rengjeres etter anvisningene i kapittel "Rengjering og pleie" (Rengjering og pleie).

5 Leveranseomfang og tilbehor

Leveringsomfang for ErgoArm 12K41 Leveringsomfang for ErgoArm Hybrid plus 12K44
» 1 stk. lamineringsdeksel (skive med pil) e 1 stk. lamineringsdeksel (hul kule)

e 1 stk. ErgoArm 12K41=* e 1 stk. lamineringsdeksel (skive med pil)

* 1 stk. bruksanvisning (bruker) * 1 stk. ErgoArm Hybrid plus 12K44="

* 1 stk. bruksanvisning (fagfolk) * 1 stk. bruksanvisning (bruker)

* 2 stk. klaffdeksel e 1 stk. bruksanvisning (fagfolk)

e 1 stk. O-ring 60 x 2,5 mm e 2 stk. klaffdeksel

e 1 stk. snorlas e 1 stk. O-ring 60 x 2,5 mm

e 1 stk. snorlas
Leveringsomfang for ErgoArm plus 12K42

» 1 stk. lamineringsdeksel (skive med pil) Tilbehor til ErgoArm Electronic plus 12K50
* 1 stk. ErgoArm plus 12K42=* e 1 stk. lamineringsdeksel (hul kule)

* 1 stk. bruksanvisning (bruker) * 1 stk. lamineringsdeksel (skive med pil)

* 1 stk. bruksanvisning (fagfolk) e 1 stk. ErgoArm Electronic plus 12K50=*

e 2 stk. klaffdeksel e 1 stk. bruksanvisning (bruker)

e 1 stk. O-ring 60 x 2,5 mm e 1 stk. bruksanvisning (fagfolk)

* 1 stk. snorlas e 1 stk. kuleformet snorstopper

e 2 stk. klaffdeksel
e 1 stk. O-ring 60 x 2,5 mm
e 1 stk. snorlas

Tilbehor

* Adapter: 13268 e Klemplugg-sett: 21A207

» Batteritilkoblingskabel: 13E51=2 * Innleggsrammesett: 7572184=1, 7572190=1

*  Oppbyggingshjelp til ErgoArm: 743A23 * Innleggsrammesett, kan skrus: 757Z184=2,
7572190=2

Tilbehor for programinnstilling av 12K50

e 1 stk. MyoSelect 757T13 * Kodepluggsett: 13E182

6 Klargjoring til bruk

6.1 Nodvendige maskiner og materialer

* Bandslipemaskin 701P250=1 (1x 230 V, 50/60 Hz) ¢ Pinsett 8971

* Elektrisk stikksag 756B2 (1x 230 V N/PE, 50 Hz) e Skrutrekkersett

e Lim 636W60 (Loctite 243) e Silikonfett 633F11

¢ Khniv e Spesialfett 633F30

* Pattex Repair

6.2 Lamineringsanvisninger

| INFORMASION |
Laminer hylsen i henhold til gjeldende teknisk informasjon (se Teknisk informasjon 646T333=*_INT).

6.3 Fjerne lamineringsringen
Folg disse trinnene for & fjerne lamineringsringen:
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1) Bruk handhjulet til & holde beyestetten pa et mini-
mum.

2) Fest loftebandet (f. eks. med en arterieklemme).
3) Fjern bandklemmen.

4) Bruk justeringsskruen pa sigdleddet til & lesne vrid-
ningssikringen pa lamineringsringen.

5) Skru av lamineringsringen fra albueballen ved hjelp
av monteringshjelpen.

6) Fjern elektronikkhuset forsiktig fra lamineringsrin-
gen.

6.4 Tette produktet

Utfer falgende trinn for & tette produktet:

1) Rengjer lamineringsringen for fett og smuss.

2) Smer sporet, indre kanter og traden pa laminerings-
ringen med spesialfett.

Ytterligere trinn for produktene 12K44 og 12K50

|LES DETTE

Skeiv installasjon av elektronikkhuset

Ved feilmontering er det fare for tap av kontakt eller kortslutning av fjserkontaktene. | tillegg kan den mekaniske
styrken reduseres fordi ikke alle gjengene er koblet sammen. Kretskortet og kanten pa lamineringsringen ma sta
parallelt i forhold til hverandre.

Utfer felgende trinn for & tette produktet:
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1) Smer kontaktene pa tilkoblingskablene (elektroder,
brytere, batteri) godt med silikonfett.

2) Fjern blinddekslene fra elektronikkhuset.

3) Koble til pluggene pa elektronikkhuset.

4) Tett plugger og gjenveaerende blinddeksler godt med
silikonfett ovenfra.

5) Skyv elektronikkhuset med de tilkoblede kablene
inn i den smurte lamineringsringen og trykk det
hardt ned.

INFORMASIJON: Det ma hores et hoyt klikk.

6) Kontroller plasseringen av det elektronikkhuset.

x v LES DETTE! Kretskortet til elektronikkhuset og
kanten av lamineringsringen er plant/parallelt

Q med hverandre.

7) Om nedvendig, sett inn ensket programmerings-
plugg i elektronikkhuset.

6.5 Demontere albueleddet

Demontere albueleddet for produktet 12K41
Utfer falgende trinn for & demontere albueleddet:
1) Strekk ut armen.

174 12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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2) Lesne de to dekslene @.
3) Losne festeskruene pa albueleddet.

\ \\\\\\\ 4) Trekk av albueleddet.
\‘ ? A

L 2\’\‘ !

Utvide albue felles for produktene 12K42, 12K44, 12K50
Utfer falgende trinn for & fjerne albueleddet:

1) Bey armen.

) Still beyekraften pa handhjulet til et minimum.

) Strekk armen ut igjen.

) Las albueleddet for & lase uttrekks- og monteringsposisjonen.

5) Lesne de to dekslene @.
\ \\\
? \

=

A WON

6) Trekk ut kabelpluggene.
/ 7) Trekk ut kablene.
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8) Lesne festeskruene pa albueleddet.
9) Skru av bandklemmen.
10) Trekk ut laftebandet.

11) Trekk av albueleddet.
12) Skru albueleddet inn i overarmen.

6.6 Boyningsstotte (AFB)
Utfer falgende trinn for & utvide beyningshjelpen:
EW 1) Skru ut de to festeskruene pa underarmen.

-

»

2) Ta ut bayestetten.
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6.7 Forkorte underarmen

| INFORMASION |

Pakk omradet av albuekulen med plastfolie for & forhindre inntrengning av slipestev under forkorting.

Utfer felgende trinn for & forkorte underarmen:
1) Ok den malte lengden med 10 mm og merk av pa underarmen.

INFORMASION: Lengden pa underarmen males fra den distale enden av innferingsringen til midten
av albuen.

2) Forkort underarmen distalt til den enkelte brukers
mal (skjeeres eller slipes).
LES DETTE! Underarmen ma ha en minimums-
lengde pa 220 mm etter at den er kuttet.

3) Slip skjeerekantene i rett vinkel pa alle sider.

4) Kantene pa innsiden og utsiden er avgrenset og lett
avrundet.

6.8 Valgfritt: Plassering av innleggsrammen
Felg denne fremgangsmaten for & plassere innleggsrammen:
1) Plasser innleggsrammen.

INFORMASION: Pass pa at innleggsrammen ikke kolliderer med boyestotten (AFB) og den elektriske
dreieinnsatsen.

2) Sett stopselet pa batterikabelen inn i kretskortet til beyningsstetten (AFB).
6.9 Montere boyningsstotte (AFB)

Utfer falgende trinn for & montere beyningsstetten:
1) Boyningsstetten settes inn i underarmen.

7 2) Stram festeskruene pa underarmen.
vV ° p

&
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6.10 Ombygging av koblingssnor
Utfer falgende trinn for & omforme koblingssnoren:
1) Fjern kulelokket fra albuekulen.

2) Trekk ut fjserteleskopet.
3) Fjern snorklemmen.
4) Trekk ut fjeerteleskopet.

5) Fjern dummien og sett den inn pa motsatt side.

6) Fest fjeerteleskopet pa motsatt side.

7) Fest fjeerteleskopet til den utstikkende metallaksen.
8) Sett pa kulelokket.

9) Fest snorklemmen.
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6.11 Ferdigstille koblingssnoren
Gjennomfer falgende videre trinn for a ferdigstille koblingssnoren:
N 1) Tre koblingssnoren gjennom snorlasen.
2) Sikre koblingssnoren med en knute pa enden.
3) Trekk fast koblingssnoren og lag en lekke.

6.11.1 Forkorte koblingssnoren (bare for 12K50)

| A FORSIKTIG

Fjerne koblingssnoren

Skader som felge av at produktet ikke fungerer.

» Du ma ikke fierne koblingssnoren helt av sikkerhetsmessige arsaker.

Utfer falgende trinn for & forkorte koblingssnoren:
1) Klipp koblingssnoren til ensket lengde.
2) Fest enden av kabelen med snorstopperen.

6.12 Montere albueleddet

|LES DETTE

Bruk av produktet med skadd flatkabel
Feilfunksjon pa grunn av feil i eller brudd pa dataoverfering.
» Unnga at flatkabelen blir brettet eller presset gjentatte ganger pa samme posisjon.

Felg disse trinnene for & montere albueleddet:
1) Skyv albueleddet inn i den flate fortannede delen av

underarmen.
e i INFORMASION: lkke koble til eksisterende
| kabler (12K44, 12K50). Uten deksler er kablene
{‘ frie og kan bli skadet.
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2) Fest de to festeskruene pa albueleddet med Locti-
te 243 og stram dem med 2 Nm.

3) 12K44/12K50: Smer stepselet med silikonfett.

(™ 4) 12K44/12K50: Koble til de to kablene igjen.
— 5) Strekk ut armen.

6) Pafer "Pattex Repair Extreme" pa flikene for & sikre
lokkene.

7) Sett lokkene pa tappene.
INFORMASION: Ikke koble til eksisterende
kabler (12K44, 12K50).

Neste trinn: Monter albueledd for produktene 12K42, 12K44, 12K50
1) Skyv leftebandet under akselen.
INFORMASION: Pass pa at lamineringsringen
er i riktig posisjon.

e \ INFORMASION: Vzer oppmerksom pa rett
> 1 5 bandfering.
-‘7‘ INFORMASIJON: Mellom foringen av bandklem-
men og lamineringsringen ma det vaere plass til
\ bandklemmen.

2) Skyv bandklemmen under lamineringsringen.
3) Fest bandklemmen med skruen.
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6.13 Stille inn forfleksjon

|LES DETTE.

Skader pa armhulen pa grunn av for langt lefteband

Ved forlengelse skal kanten av underarmshylsen ikke berare anslaget av leddkulen. Pass pa at hvis du endrer
lengden pa leftebandet, er det ikke for langt og armen stoppes av leftebandet.

Foelg disse trinnene for & justere forfleksjon:
1) Lesne skruen pa bandklemmen lett.
2) Forkort eller forleng leftebandet.

INFORMASION: Hvis bandet forlenges, blir forfleksjonen mindre. Hvis bandet forkortes, blir forflek-

sjonen storre.

INFORMASION: En endring i lengden pa bandet med 3 mm endrer boyevinkelen med ca. 5°. Frisving-

omradet flyttes med det nylig innstilte antallet grader.
3) Stram skruen pa bandklemmen.
4) Gjenta prosessen til ensket forfleksjon er oppnadd.

6.14 Fikser stromkabelen kort tid
Utfer falgende trinn for & fikse ledningen:

6.15 Montere albueleddet i overarmen

Utfer falgende trinn for montering i overarmen: se side
1) Smer de ytre tradene pa albueleddet med silikonfett.
2) Skru albueleddet inn i overarmen.

7 Handtering
7.1 Sett opp stotte for boying

» Fest kabelen innenfor det merkede omradet med
tape.
INFORMASION: Enden av ledningen ma ikke
trekkes inn i hylsen nar underarmen er avslap-
pet.

| /A FORSIKTIG |

Plutselig beying av produktet ved hoy boyestotte
Personskader som falge av plutselig beying av protesen.

» Vazer oppmerksom pa beyestatten nar du fierner tunge klzer.

» Protesen skal bare settes pa og tas av i beyd tilstand.

» Nar protesen er festet, ma du passe pa a justere bayestetten.

Foelg disse trinnene for & justere bayestatten:
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1) Bey armen.

2) Bruk handhjulet til & stille inn ensket beyestatte.
INFORMASION: Stottekraften kan justeres til
vekten av kleerne og handvekten.

Omrade 1

Lav stette for & la armen svinge fritt nar du gar.
Omrade 2

Stetten eker gradvis nar du beyer armen og avtar nar
du strekker den.

Omrade 3

Stetten er konstant. Ved riktig innstilling blir underar-
mens vekt balansert av beyestetten, og underarmen
«Svever».

Omrade 4

Lav stette for beyningsangrepet.

7.2 Innstille skalformet ledd

Sigdleddet har et gjensidig anslag pa +80°. Motstanden i sigdleddet kan justeres ved hjelp av den utvendige juste-
ringsskruen.

1) Ok motstanden ved a vri med klokken.
2) Reduser motstanden ved & vri mot klokken.

7.3 Innstilling av elektroder (bare for 12K50)

Innstillingen av elektrodene avhenger av den elektriske handen som brukes, og hvilke komponenter som brukes
(f. eks. MyoRotronic 12E205). Vedlagte bruksanvisninger for elektroder, elektroder og andre komponenter ma fal-
ges for innstilling.

7.4 Innstilling av program (kun for 12K50)

Still inn programmet ved hjelp av MyoSelect

Felg disse trinnene for & sette opp programmet med MyoSelect:

1) Ta ut batteriet eller sla av MyoEnergy Integral.

2) Fjern den elektriske roterende innsatsen og MyoRotronic hvis den finnes.
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Sett koaksialpluggen 9E169 inn i elektronikkhuset.

Koble til MyoSelect med koaksialplugg 9E169 og 12K50.
Velg riktig program i MyoSelect.

Koble koaksialpluggen 9E169 fra elektronikkhuset.
Monter den elektriske roterende innsatsen og MyoRotronic igjen hvis den er tilgjengelig.
Sett inn batteriet eller sla pa MyoEnergy Intregral.

Still inn styreprogrammet ved hjelp av programmeringspluggene
Utfer falgende trinn for & stille inn styreprogrammet ved hjelp av programmeringspluggen:
» Plugg den enskede programmeringspluggen (se side 183) inn i elektronikkhuset.

7.5 Bytte program (bare for 12K50)

Felgende metoder for a bytte kan velges:

e Bryter

* Elektroder (generering av kokongkontraksjon)

7.5.1 Omkoblingsvarianter
Felgende styreprogrammer og programmeringsplugger kan slas om:

Styrepro-
gram

Pro-
gramme-
rings-
stopsel

elektronisk albuelas

Slip-
Stop-
funksjon

Veksle mellom hand og rotasjon

hvit

Trykk og slipp bryteren:
- lase
- frigjere

nei

alle programmene til MyoRotronic

red

Kokontraksjon

nei

Program 1 og Program 4 pa MyoRo-
tronic

grenn

Trykk og hold bryteren (albuemodus)
- Elektrode IGJEN = las
- Elektrode OPP = frigjere

Slipp bryteren (handmodus)

bla

Trykk og slipp bryteren (albuemodus)
- Elektrode IGJEN = las
- Elektrode OPP = frigjere

Trykk og slipp bryteren (handmodus)

gul

Trykk og slipp bryteren (albuemodus)
- Elektrode IGJEN = las

- Elektrode OPP = frigjere

10 sekunder  uten
(handholdt modus)

Trykk og slipp bryteren (hdndmodus)

elektrodesignal

fiolett

Kokontraksjon (albuemodus)
- Elektrode IGJEN = las
- Elektrode OPP = frigjere

Kokontraksjon (hand-modus)

oransje

Kokontraksjon (albuemodus)

- Elektrode IGJEN = las

- Elektrode OPP = frigjere

10 sekunder uten elektrodesignal
(handholdt modus)

Kokontraksjon (hand-modus)

ja

alle programmene til MyoRotronic

Program 1 og Program 4 pa MyoRo-
tronic

8 Lading av batteriet

| INFORMASION |

Se den tilherende bruksanvisningen for ladeutstyret.
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Rengjering

9 Rengjoring

1) Rengjoer produktet med en fuktig klut og mild sape (f.eks. Ottobock Derma Clean 4563H10=1-N) hvis det blir
skittent.
Pass pa at ingen veeske trenger inn i produktet og i produktets komponenter.

2) Terk av produktet med en lofri klut og la det luftterke helt.

10 Vedlikehold

For & forhindre personskader og opprettholde produktkvaliteten anbefales det & gjennomfare et regelmessig vedli-
kehold (service) hver 24. maned.

Produktet ma vedlikeholdes 4 uker for, til maksimalt 3 maneder etter forfallsdato.

Generelt gjelder for alle produkter en forpliktende overholdelse av vedlikeholdsintervallene under garantiens lgpe-
tid. Bare slik opprettholdes den fulle garantibeskyttelsen.

| forbindelse med servicen kan det oppsta tilleggsarbeider, som for eksempel en reparasjon. Avhengig av garanti-
ens omfang og gyldighet kan disse tilleggsarbeidene veere gratis eller gjennomfares etter at det er gitt et prisover-
slag pa forhand.

For vedlikehold eller reparasjon av pakrevde komponenter:
Produktet, lader og nettadapter.
Bruk serviceemballasjen til & sende komponenter som skal kontrolleres.

11 Juridiske merknader

11.1 Ansvar

Produsenten patar seg ansvar nar produktet blir brukt i samsvar med beskrivelsene og anvisningene i dette doku-
mentet. Produsenten péatar seg ikke ansvar for skader som oppstar som felge av at anvisningene i dette dokumen-
tet ikke har blitt fulgt, spesielt ved feil bruk eller ikke tillatte endringer pa produktet.

11.2 Varemerker

Alle betegnelser som brukes i det foreliggende dokumentet er uten begrensning underlagt bestemmelsene i den til
enhver tid gjeldende varemerkelovgivningen og rettighetene til de enkelte eierne.

Alle varemerker, handelsnavn eller firmanavn som benyttes i dette dokumentet, kan veere registrerte varemerker og
er gjenstand for rettighetene til de enkelte eierne.

Det kan ikke legges til grunn at en betegnelse ikke er underlagt tredjeparts rettigheter, selv om enkelte varemerker
som er nevnt i dette dokumentet, mangler en uttrykkelig angivelse av at det dreier seg om et varemerke.

11.3 CE-samsvar

Herved erkleerer Otto Bock Healthcare Products GmbH, at produktet er i samsvar med gjeldende europeiske krav
til medisinske produkter.

Produktet oppfyller kravene i RoHS-direktivet 2011/65/EU om begrensning i bruken av visse farlige stoffer i elek-
trisk og elektronisk utstyr.

Den fullstendige teksten til direktivene og kravene er tilgjengelig pa felgende internettadresse:
http://www.ottobock.com/conformity

12 Tekniske data

Miljebetingelser
Lagring (med og uten emballasje) +5 °C/+41 °F til +40 °C/+104 °F

maks. 85 % relativ luftfuktighet, ikke kondenserende
Transport (med og uten emballasje) -20 °C/-4 °F til +60 °C/+140 °F

maks. 90 % relativ luftfuktighet, ikke kondenserende
Drift -5 °C/+28 °F til +45 °C/+113 °F

maks. 95 % relativ luftfuktighet, ikke kondenserende

Merking 12K41=" 12K42=" 12K44=" 12K50="
Stremforbruk (i mA) - - - 3,5
Stremforsyning - - - 757B20
757B21
757B35="
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Benyttede symboler

Merking 12K41=* 12K42=* 12K44="* 12K50=*
Vekt (g) ca. 539 ca. 672 ca. 695 ca. 721
Lengde (mm) ca. 350

maks. last i last tilstand (N) 177

Boyevinkel (i °) 15° — 145°

Produktets egenskaper under lading

Produktet er uten funksjon

Forventet levetid nar de anbefalte ser-
viceintervallene overholdes

6 ar

13 Benyttede symboler

]

Samsvarserkleering i henhold til de aktuelle EU-direktivene

@ Serienummer (YYYY WW NNN)

X

YYYY - produksjonsar
WW - produksjonsuke
NNN - fortlepende nummer

Medisinsk produkt

o]

Produsent

Dette produktet skal ikke kasseres sammen med usortert husholdningsavfall. Avfallshandtering
som ikke er i samsvar med de nasjonale bestemmelsene, kan veere skadelig for helse og milje.
Felg bestemmelsene fra ansvarlig myndighet i ditt land for retur og innsamling.

1 Esipuhe

Suomi

vvyvyy

>

Viimeisimman paivityksen paivamaara: 2024-09-17
Lue tama asiakirja huolellisesti 1api ennen tuotteen kayttdéa ja noudata turvallisuusohjeita.

Perehdyta kayttaja tuotteen turvalliseen kayttdéon.

Kaanny valmistajan puoleen, jos sinulla on kysyttavaa tuotteesta tai mikali kdyton aikana ilmenee ongelmia.
IImoita kaikista tuotteeseen liittyvista vakavista vaaratilanteista, erityisesti terveydentilan huononemisesta, val-

mistajalle ja kdyttdbmaan toimivaltaiselle viranomaiselle.
Sailyta tdma asiakirja.

Tuotteeseen "Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42=*, ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus
12K50="" viitataan jaljempané tuotteessa/kyynarnivelella.

Tasta kayttdohjeesta saat tarkeita tietoja tuotteen kaytosta, saadoista ja kasittelysta.
Ota tuote kayttéon vain sen mukana toimitetuissa saateasiakirjoissa annettujen tietojen mukaisesti.
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Tuotteen kuvaus

2 Tuotteen kuvaus

2.1 Rakenne ja toiminta
2.1.1 Rakenne

o 1. Easy Plug
B = t\;—a 2. Nauhapuristin
: ‘ ' 3. Nostohihna
' 4. Kytkentavaijeri (mekaaninen lukituksen avaus)
e_@ 5. Kasipyora
o 6. Kaarinivelen saatoruuvi
©

2.1.2 Toiminta

Tuote on mekaanisesti/elektronisesti toimiva kyynarnivel. Yhdistettynd muihin proteesikomponentteihin (katso
sivu 187)se tukee kayttajaa jokapaivaisten tehtavien suorittamisessa.

Erilaiset ohjausohjelmat mahdollistavat optimaalisen mukauttamisen yksil6llisten tarpeiden ja kykyjen mukaan.
ErgoArm-mallit eroavat toisistaan seuraavien ominaisuuksien osalta:

Mallit AFB Easy Plug Lukitus Slip-Stop

ErgoArm 12K41="* - - mekaaninen mekaaninen

ErgoArm plus 12K42=* X - mekaaninen mekaaninen

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mekaaninen mekaaninen

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mekaaninen mekaaninen
tai tai

elektroninen elektroninen

2.1.2.1 Maaritelma

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB on mekaaninen taivutusvéline. Se varastoi energiaa késivarren ojentamisen aikana ja kayttaa sita taivuttami-
seen tarvittavan voiman minimoimiseksi. Tuen vahvuutta voidaan saataa kasipyoralla olkavarren ja vaatteiden painon
mukaan.

Easy Plug
Akkuliitanta
Elektrodiliitanta POIS
Elektrodiliitanta PAALLA
.=
s

Kytkinliitanta

PR

Easy Plug on kyynarniveliin 12K44="* ja 12K50=" integroitu liitin myoelektrisille proteeseille.
Easy Plugiin liitetddn elektrodien, kytkimien ja akkujen liitantakaapelit. Kaapelin sisdpuolella oleva kaapelireititys
minimoi kaapelin rikkoutumisen vaaran.
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Maaraystenmukainen kayttod

Lukitus

Tuote lukitaan joko mekaanisesti tai elektronisesti (katso sivu 186). Tuote voidaan lukita ja avata missa tahansa
asennossa, myos kuormitettuna, kytkentavaijeria kayttamalla. Lukittuna tuote kestaa jopa 177 N kuormituksen. Luki-
tus luistaa suuremmilla kuormituksilla.

Mekaaninen lukitus
Tuote voidaan avata ja lukita manuaalisesti vetdmalla voimakkaasti kytkentavaijerista.

Tama toiminto on kaytettavissa myos silloin, kun tuotteen virta on kytketty pois paalta tai akku on tyhja. Néin kyynar-
varsi voidaan vieda haluttuun asentoon. Mekaaninen lukituksen avaaminen on mahdollista myds kuormitettuna.

Elektroninen lukitus
Irrottaminen ja lukitus on mahdollista elektrodi- tai kytkentasignaalien avulla (valitun kytkentavaihtoehdon mukaan).

Slip-Stop-toiminto
Slip-Stop-toiminnon ansiosta kyynarvarsi voidaan laskea hallitusti alas avaamatta lukkoa kokonaan.

Slip-Stop-toiminto, mekaaninen
Tuotteen lukitus aukeaa vetamalla kytkentavaijerista kevyesti (ei naksahdusta), jolloin kyynarvartta voidaan liikuttaa
portaattomasti. Kun kytkentavaijerin kuormitus vapautetaan, tuote lukittuu uudelleen.

Slip-Stop-toiminto, elektroninen
Slip-Stop-toiminto on mahdollista elektrodisignaalien avulla (valitun ohjausvaihtoehdon mukaan). Jos elektrodisig-
naali katkeaa, tuote lukitaan uudelleen.

2.2 Yhdistelmamahdollisuudet
* bebionic EQD: 8E70=* (vain 12K44=* ja 12K50=*)

Ranteet . N
e Sahkoinen rotaatioinsertti: 10S17 (vain 12K44=* ja * MovoHook 2Gr!p: 10A71=*

12K50=*) *  MovoHook 2Grip: 19A81= N
«  Pallopidike-ranne: 10V8 * Ottobock System -kﬁts! - pass!!v!nen-: 8K18=*
«  MovoWrist Elex: 10V39=* . O"tt.obock ?ystem -.k8:SI - passiivinen-: 8K19=*
¢ MyoRotronic: 12E205 (vain 12K44=" ja 12K50=%) ) J?r].estelm?, yks!to!m!nen: BK22="
«  Ottobock-ranne: 10V18=* e Jarjestelm4, yksitoiminen: 8K23=*

» Jarjestelmd, kaksitoiminen: 8K26="*

* Robo-Wrist, mekaaninen ranne: 10V41=" ! N
* Jarjestelma, kaksitoiminen: 8K27=*

Tarttumiskomponentit + Jarjestelmd sahkokasi: 8E38=* (vain 12K44=* ja
*  Tyokoukut: 10A3 12K50="*)

* Tyokoukku: 10A12=" * Jarjestelmd séhkokoura: 8E33=* (vain 12K44=* ja
* Tyodrengas: 10A4 12K50=%)

Lisavarusteet

e Akku

e Laturi: 757L20
*  MyoCharge Integral: 757L35

3 Maaraystenmukainen kaytto

3.1 Kayttotarkoitus
Tuote on tarkoitettu kaytettavaksi ainoastaan ylemmaén raajan eksoprotesointiin.

3.2 Kayttoedellytykset

Tuotetta voidaan kayttaa olkavarren yhdelta tai molemmilta puolilta amputoiduille kayttajille.

Tuote on kehitetty péivittdisia toimintoja varten, eika sitd saa kayttaa epatavallisiin toimintoihin. Téllaisia toimintoja
ovat esimerkiksi urheilu/extreme-urheilu, joissa ranteeseen kohdistuu suuri kuormitus ja/tai iskuja, kuten punnerrus,
alaméakipyoraily, maastopyoraily, vapaakiipeily, varjoliito jne.

Tuote on tarkoitettu kaytettavaksi yksinomaan yhdella kayttajalla. Valmistaja ei ole sallinut tuotteen kaytt6a useam-
malla henkildlla.
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Turvallisuus

3.3 Kontraindikaatiot

Kaikki olosuhteet, jotka ovat ristiriidassa tai ylittdvat luvuissa "Turvallisuus” (katso sivu 188) ja
"Maaraystenmukainen kayttd" (katso sivu 187) mainitut tiedot.

3.4 Patevyysvaatimus
Vain koulutettu ammattihenkildsto saa suorittaa hoidon.

4 Turvallisuus

4.1 Kayttoohjeen varoitussymbolien selitys

Mahdollisia vakavia tapaturman- ja loukkaantumisvaaroja koskeva varoitus.
Mahdollisia tapaturman- ja loukkaantumisvaaroja koskeva varoitus.
[ 7] Mahdollisia teknisia vaurioita koskeva varoitus.

4.2 Yleiset turvaohjeet

/\ HUOMIO

Elektrodin irrottaminen

Loukkaantuminen, joka johtuu tuotteen odottamattomasta kayttaytymisestad proteesin osan hallitsemattoman akti-

voinnin seurauksena.

» Kayttajalle on kerrottava, ettd elektrodin irrottaminen voi aiheuttaa proteesikomponentin hallitsemattomia liik-
keita.

/A HUOMIO

Liitantajohdon taittuminen tai pienet kdantosateet ovat vahingoittaneet liitantajohtoa
Vammautuminen toimintahairidsta johtuvan tuotteen odottamattoman toiminnan seurauksena.
» Kun asennat liitdntakaapeleita, valta teravia mutkia ja pienia kaantosateita.

» Vaihdata vaurioitunut liitdntakaapeli viipymatta.

/A HUOMIO
Vaaranlainen elektrodien saato lihasten vasymisen seurauksena
Vammautuminen tuotteen virheohjauksen tai toimintahéirion seurauksena.
> Kayttdjan on pidettava taukoja elektrodien saatamisen aikana.

/\ HUOMIO

Proteesin vaara pukeminen ja riisuminen

Proteesin akillisesta taipumisesta aiheutuvat loukkaantumiset.

» Kytke proteesi pois paéltd ennen proteesin pukemista tai riisumista.
» Pue ja riisu proteesi vain taivutettuna.

/A HUOMIO

Puristumisvaara nivelen koukistusalueella

Puristuksiin joutuneiden ruumiinosien aiheuttama vamma.

» Pida huoli siita, ettei talla alueella ole sormia/ruumiinosia nivelta koukistettaessa.

/\ HUOMIO

Oma-aloitteiset muutokset jarjestelman soviteosiin
Vammautuminen tuotteen virheohjauksen tai toimintahéirion seurauksena.
» Tuotteeseen saa tehda vain tassa kayttdohjeessa mainittuja muutoksia.

» Vain Ottobockin valtuutettu ammattihenkilostd saa avata ja korjata tuotteen tai kunnostaa vaurioituneita sovi-
teosia.

=
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Turvallisuus

/\ HUOMIO

Tarttumiskomponentin lukituksen tahaton vapauttaminen

Loukkaantuminen johtuen tarttumiskomponentin irtoamisesta kyynarvarresta (esim. kannettaessa esineitd).

» Paikoita tarttumiskomponentti rannelukitsinta kaytettdessa siten, ettd kevyt kiertdminen ei voi johtaa tarttumis-
komponentin irtoamiseen kyynérvarresta.

/A HUOMIO

Riittamaton elektrodien ihokosketus

Vammautuminen tuotteen virheohjauksen tai toimintahairion seurauksena.

Huolehdi siitéa, ettd elektrodien kosketuspinnat ovat mahdollisuuksien mukaan koko pinnaltaan vahingoittuma-
tonta ihoa vasten.

Mikali havaitaan elektronisten laitteiden aiheuttamia voimakkaita hairi6itd, on elektrodien sijainti tarkistettava ja
sijaintia on tarvittaessa muutettava.

Ellei hairi6ita voida poistaa, tai elleivat sdadoét tai sopivan ohjelman valinta tuota toivottua menestysté, pyydam-
me kaantymaan kyseisen maan vastaavan Ottobock-toimipisteen puoleen.

v

v

v

/A HUOMIO
Epaasianmukainen kasittely
Vammautuminen tuotteen toimintahairion seurauksena.
» Perehdyta kayttaja tuotteen asianmukaiseen kasittelyyn.

/\ HUOMIO

Tuotteen virheellisesta saatamisesta aiheutunut vamma.
Soviteosien irrottaminen.

» Tuotteessa, jossa on ranneliitantd, kahva asetetaan paikoilleen ennen kayttda siten, ettd sen pieni vaantaminen
ei voi aiheuttaa kahvan irtoamista proteesista.

/\ HUOMIO
Tuotekomponenttien kuluminen
Vammautuminen tuotteen virheohjauksen tai toimintahairiéon seurauksena
» Suosittelemme saannollista huoltoa, jotta valtetdan potilaan loukkaantuminen ja tuotteen laatu sailyy.
» Katso huoltovalien yksityiskohtaiset tiedot huoltopassista, joka 16ytyy erikseen hankittavista takuupaketeista.

/\ HUOMIO

Sopimattomien soviteosien kaytto
Vammautuminen tuotteen toimintah&irion seurauksena.

» Kayta vain sellaista tuotetta, jossa on valmistajan suosittelemat soviteosat. Katso soviteosien luettelo luvusta
"Yhdistelmamahdollisuudet" (Yhdistelmamahdollisuudet).

> Kayta tuotetta vain valmistajan suosittelemien lisévarusteiden kanssa. Katso soviteosien luettelo luvusta "Toimi-
tuslaajuus" (Toimituspaketti).

Akun vaurioituminen
Akku on vaurioitunut molempien liitdntatapojen kaytén seurauksena.
» Kayta vain toista kahdesta akkuportista (liitd kyynarvarsikaapelilla tai liitd Easy Plug -liitannalla).

Proteesin pinnoittaminen, liimaaminen tai lakkaaminen
Vaurioituminen tai rikkoutuminen kemiallisten prosessien seurauksena.
» Proteesia ei saa missaan tapauksessa pinnoittaa, liimata tai lakata.
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Toimituspaketti ja lisdvarusteet

Tuotteen epaasianmukainen hoito
Vaaranlaisten puhdistusaineiden kayton aiheuttama tuotteen vaurioituminen.
» Puhdista tuote ainoastaan luvussa "Puhdistus ja hoito" (Puhdistus ja hoito) annettujen ohjeiden mukaisesti.

5 Toimituspaketti ja lisavarusteet

Toimitussisalté, ErgoArm 12K41 Toimitussisalto, ErgoArm Hybrid plus 12K44
* 1 valusuojus (laatta, jossa nuoli) e 1 valusuojus (ontto pallo)

* 1 kpl ErgoArm 12K41=* e 1 valusuojus (laatta, jossa nuoli)

* 1. Kayttoohje (kayttaja) e 1kpl ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

* 1 kayttéohje (ammattihenkil6sto) e 1. Kayttoohje (kayttaja)

* 2lapan suojusta e 1 kayttéohje (ammattihenkil6sto)

e 1kpl O-rengas 60 x 2,5 mm * 2]apan suojusta

* 1 nauhalukko e 1kpl O-rengas 60 x 2,5 mm

¢ 1 nauhalukko
Toimitussisalto, ErgoArm plus 12K42

e 1 valusuojus (laatta, jossa nuoli) Toimitussisilto, ErgoArm Electronic plus 12K50
e 1kpl ErgoArm plus 12K42=* e 1 valusuojus (ontto pallo)

* 1. Kayttoohje (kayttaja) e 1 valusuojus (laatta, jossa nuoli)

* 1 kayttéohje (ammattihenkil6sto) e 1 kpl ErgoArm Electronic plus 12K50=*

e 2 |apan suojusta e 1. Kayttoohje (kayttaja)

e 1kpl O-rengas 60 x 2,5 mm e 1 kayttoohje (ammattihenkilosto)

* 1 nauhalukko e 1 pyOrea nyoripysaytin

* 2lapan suojusta
e 1kpl O-rengas 60 x 2,5 mm
* 1 nauhalukko

Lisdvarusteet

* Adapteri: 13268 * Liitintulppasarja: 21A207

e Akun liitantakaapeli: 13E51=2 * Asennuskehyssarja: 757Z184=1, 7572190=1

e ErgoArmin asennustuki: 743A23 e Asennuskehyssarja, ruuvattava: 7572184=2,
7572190=2

Lisdvarusteet 12K50:n ohjelma-asetukseen

* 1 kpl MyoSelect 757T13 * Koodiliitinsarja: 13E182

6 Saattaminen kayttokuntoon

6.1 Tarvittavat koneet, tyokalut ja materiaalit
¢ Nauhahiomakone 701P250=1 (1 x 230 V, 50/60 Hz)

Pattex Repair

»  Sahkokayttdinen pistosaha 756B2 (1 x 230V N/PE, * Pinsetit 8921

50 Hz) *  Ruuviavainsarja
* Liima 636W60 (Loctite 243) + Silikonirasva 633F11
* Veitsi e Erikoisrasva 633F30

6.2 Laminointiohjeet

Laminoi holkki viimeisimman tekniikan mukaisesti (katso Tekniset tiedot 646T333=*_INT).

6.3 Valurenkaan poisto
Poista valurengas seuraavasti:
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Saattaminen kayttokuntoon

1) Kayta kasipyoraa ja vdhenna taivutustukea minimiin.
2) Kiinnita nostonauha ( esim. valtimoklipsilla).
3) Poista nauhakiinnike.

4) Loyséaa ruuvilitoksen saatéruuvin avulla valurenkaan
varmistuslukitus.

5) Kierrd valurengas irti kyynarpaastd asennusavun
avulla.

6) Poista elektroniikkakotelo varovasti valurenkaasta.

6.4 Tuotteen tiivistaminen
Suorita seuraavat vaiheet tuotteen tiivistdmiseksi:
1) Puhdista valurengas rasvasta ja liasta.

2) Voitele valurenkaan ura, sisareunat ja kierre erikois-
rasvalla.

Tuotteita 12K44 ja 12K50 koskevat lisavaiheet

Elektroniikkakotelon kalteva asennus

Vaarassa asennuksessa vaarana on kosketuksen menettdminen tai jousikoskettimien oikosulku. Lisaksi mekaani-
nen lujuus voi heikentya, koska kaikki kierteet eivat ole liittyneet yhteen. Levyn ja valurenkaan reunan on oltava
samansuuntaisesti.

Suorita seuraavat lisévaiheet tuotteen tiivistamiseksi:
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Saattaminen kayttokuntoon

6.5 Kyynarnivelen irrottaminen

Kyynarnivelen irroitus tuotteelle 12K41
Suorita seuraavat lisavaiheet kyynarnivelen irrottamiseksi:
1) Ojenna kasivarsi.

7)

Voitele liitantajohtojen (elektrodit, kytkin, akku) liitti-
met hyvin silikonirasvalla.

Poista suojukset elektroniikkakotelosta.

Liita pistokkeet elektroniikkakoteloon.

Tiivistd pistokkeet ja jéljella olevat suojukset hyvin
silikonirasvalla.

Tyonna elektroniikkakotelo ja siihen liitetyt johdot
rasvattuun valurenkaaseen ja paina sita tiukasti.
TIEDOT: Siita taytyy kuulua selkea naksahdus.

Tarkasta elektroniikkakotelon asento.
HUOMAUTUS! Elektroniikkakotelon levy ja
valurenkaan reuna ovat tasaiset/yhdensuuntai-
set.

Kytke tarvittaessa haluttu ohjelmointipistoke elektro-
niikkakoteloon.

192
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Saattaminen kayttokuntoon

2) Avaa molemmat suojukset @.
3) Avaa kyynarnivelen kiinnitysruuvit.

\\ \\\\\\\ 4) Irrota kyynarnivel.

Kyynarnivelen irrotus tuotteille 12K42, 12K44, 12K50

Suorita seuraavat vaiheet kyynarnivelen irrottamiseksi:

1) Taivuta kasivartta.

2) Aseta taivutusvoima minimiin kasipyoralla.

3) Ojenna késivartta.
)

4) Kyynarnivel lukitaan irrotus- ja asennusasennon lukitsemiseksi.

=

5) Avaa molemmat suojukset @.

6) Irrota kaapeliliittimet.
/ 7) lrrota johdot.
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Saattaminen kayttokuntoon

8) Avaa kyynarnivelen kiinnitysruuvit.
9) Kierra nauhakiinnike auki.
10) Veda nostonauha ulos.

11) Irrota kyynarnivel.
12) Kierra kyynarnivel olkavarteen.

6.6 Koukistustuen (AFB) irrotus

Tee seuraavat vaiheet koukistustuen irrottamiseksi:
ﬁw 1) Irrota molemmat kiinnitysruuvit kyynarvarren kohdal-

. ta

-

»

2) Poista koukistustuki.
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Saattaminen kayttokuntoon

6.7 Kyynarvarren lyhennys

Kéaari kyynarpaan alue muovikelmulla, jotta hiomapdlya ei paase sisdan lyhentamisen aikana.

Lyhenna kyynéarvarsi seuraavasti:
1) Lisaa haluttua pituutta 10 mm ja merkitse se kyynarvarteen.

TIEDOT: Kyynarvarren pituus mitataan valurenkaan distaalisesta paasta kyynarpaaakselin keskikoh-
taan.

2) Lyhenna (leikkaa tai hio) kyynarvarsi distaalisesti
yksiléllisen mittojen mukaan.
HUOMAUTUS! Kyynarvarren pituuden on oltava
vahintadn 220 mm leikkauksen jalkeen.

3) Teippaa sahatut reunat joka puolelta kohtisuoraan.

4) Poista purseet sisd- ja ulkoreunoilta ja pyodrista
kevyesti.

6.8 Valinnainen: Aseta asennuskehys paikoilleen
Aseta asennuskehys paikalleen seuraavasti:
1) Aseta asennuskehys paikalleen.

TIEDOT: Huolehdi siitd, ettd asennuskehys ei kosketa koukistustukeen (AFB) ja sdhkotoimiseen
rotaatioinserttiin.

2) Liita akun liitantajohdon pistoke koukistustukeen (AFB).

6.9 Koukistustuen (AFB) asentaminen
Tee seuraavat vaiheet koukistustuen asentamiseksi:
1) Aseta koukistustuki kyynarvarteen.

Eﬁy 2) Kirista kiinnitysruuvit kyynarvarteen.

&
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Saattaminen kayttokuntoon

6.10 Kytkentanarun vaihto
Suorita seuraavat vaiheet kytkenténarun vaihtamiseksi:
1) Poista kyynarnivelpallon toinen puolisko.

2) Jousiteleskooppi lukittuu paikalleen.
3) Poista narulukko.
4) Veda jousiteleskooppi ulos.

5) Poista dummy ja aseta se vastakkaiselle puolelle.

6) Kiinnita jousiteleskooppi vastakkaiseen reunaan.

7) Kiinnita jousiteleskooppi ulkonevaan metalliakseliin.
8) Laita pallon puolisko paikoilleen.

9) Kiinnita narulukko.
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6.11 Kytkentdanarun viimeistely
Suorita seuraavat lisavaiheet kytkenténarun viimeistelemiseksi:
' 1) Kierra kytkentanaru nauhalukon lapi.
2) Varmista kytkenténaru tekemalld sen paahan solmu.
3) Kirista kytkentanaru ja tee silmukka.

6.11.1 Kytkentanarun lyhennys (vain 12K50)

/\ HUOMIO

Kytkentédnarun poistaminen
Tuotteen toimintahairiésta johtuvat vammat.
» Ala poista kytkentanarua kokonaan turvallisuussyista.

Lyhenna kytkentédnarua seuraavasti:
1) Katkaise kytkentanaru halutun pituiseksi.
2) lIrrota kytkentanarun narun pysayttimella.

6.12 Kyynarnivelen asennus

Tuotteen kdyttaminen vahingoittuneen lattakaapelin kanssa
Toimintahdiri6 virheellisen tai keskeytyneen tiedonsiirron seurauksena.
» Ala taivuta tai purista lattakaapelia samassa asennossa useita kertoja.

Asenna kyynéarnivel seuraavasti:
1) Tyonna kyynarnivel kyynarvarren laakahammastuk-
seen.
e i TIEDOT: Al3 kiinnitd olemassa olevia kaapelei-
ta (12K44, 12K50). liman suojuksia johdot ovat
{‘ irrallaan ja voivat vaurioitua.

¢ Yy
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Saattaminen kayttokuntoon

2) Kiinnita kyynarnivelen molemmat kiinnitysruuvit Loc-
tite 243:lla ja kiristd ne 2 Nm:lla.
3) 12K44/12K50: Voitele pistokeliitanta silikonirasval-
(A la.
< 4) 12K44/12K50: : Liitd molemmat kaapelit uudelleen.
5) Ojenna kasivarsi.

6) Levita "Pattex Repair Extreme" -hahloihin suojusten
kiinnittdmiseksi.

7) Aseta suojukset hahlojen péaalle.
TIEDOT: Ali kiinniti olemassa olevia kaapelei-
ta (12K44, 12K50).

Seuraavat vaiheet: Kyynarnivelen asennus tuotteille 12K42, 12K44, 12K50
1) Liu'uta nostonauha akselin alle.
TIEDOT: Varmista, ettd valurengas on oikeassa
asennossa.

- = \ TIEDOT: Kiinnitd huomiota siihen, ettd nauha
7 1 on suorassa.
: TIEDOT: Nauhakiinnikkeen ohjaimen ja valu-
renkaan vilissd on oltava tilaa hihnakiinnik-
‘ keelle.

2) Liu'uta nauhakiinnike valurenkaan alle.
3) Kiinnita nauhakiinnike ruuvilla.

- - « bgor
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6.13 Esitaivutuksen saato

Liian pitkd nostohihna vaurioittaa varsikoteloa

Ojennettaessa kyynarvarren suojuksen reuna ei saa koskettaa nivelpalloa. Varmista, ettd kun muutat hihnan pituut-
ta, se ei ole liian pitka ja ettd hihna pyséayttaa kasivarren.

Saada esitaivutusta seuraavasti:

1) lIrrota nauhakiinnikkeen ruuvia kevyesti.

2) Lyhenna tai pidenné nostohihnaa.
TIEDOT: Kun nauha pitenee, esitaivutus vahenee. Kun nauha lyhenee, esitaivutus kasvaa.
TIEDOT: 3 mm:n muutos nauhan pituudessa muuttaa taivutuskulmaa noin 5°. Vapautusalue siirtyy
uudelleen asetetun asteen verran.

3) Kiristd nauhakiinnikkeen ruuvi.
4) Toista, kunnes haluttu esitaivutus on saavutettu.

6.14 Kytkentanarun lyhytaikainen kiinnitys

Kiinnita kytkentanaru seuraavasti:

» Kiinnitd kytkentanaru merkittyyn kohtaan teipilla.
TIEDOT: Kyynarvarren ollessa vapaana kytken-
ndn paa ei saa tyontya holkin sisdan.

__________

6.15 Kyynarnivelen asetus olkavarteen

Suorita seuraavat vaiheet asennusta varten olkavarren akseliin: katso sivu
1) Voitele kyynarnivelen ulkokierre silikonirasvalla.

2) Kierra kyynarnivel olkavarteen.

7 Kasittely

7.1 Taivutustuen saataminen

/A HUOMIO

Tuotteen akillinen kallistuminen suurella taivutustuella
Proteesin akillisesta taipumisesta aiheutuvat loukkaantumiset.

» Kun riisut raskaita vaatteita, kiinnitd huomiota taivutustukeen.

» Jos proteesi on irrotettu, kiinnitd huomiota taivutustuen saatoon.
» Pue proteesi vain taivutettuna.

Tee seuraavat vaiheet taivutustuen sdatamiseksi:
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1) Taivuta katta.

2) Saada haluttu taivutustuki kasipyoralla.
TIEDOT: Tukivoimaa voidaan sovittaa vaattei-
den ja kdden painon mukaan.

Alue 1

Matala tuki, jotta kasivarsi voi heilua vapaasti kavelles-
sa.

Alue 2

Tuki kasvaa asteittain kasivartta taivutettaessa, ja vahe-
nee késivartta ojennettaessa.

Alue 3

Tuki pysyy vakiona. Oikein sédadettyna kyynarvarren pai-
noa tasapainottaa taivutustuki, kyynérvarsi "leijuu”.
Alue 4

Matala tuki ennen taivutuksen pysahdysta.

7.2 Kaarinivelen saataminen
Kaarinivelen pysaytys on +80° molemmin puolin. Kaarinivelen vastusta voidaan saatda ulomman saatéruuvin avulla.

1) Lisaa vastusta kiertamalla myotapaivaan.
2) Vahenna vastusta kiertamalla vastapaivaan.

7.3 Elektrodien saataminen (vain12K50)

Elektrodien asetus riippuu kaytetysta sahkokadesta ja kaytetyista soviteosista ( esim. MyoRotronic12E205). Asetuk-
sessa on noudatettava elektrodien, sahkokaden ja muiden soviteosien kayttdohjeita.

7.4 Ohjelman asetukset (vain 12K50)

Ohjelman asetus MyoSelectin avulla

Tee ohjelman asetukset MyoSelectin avulla seuraavasti:

1) Irrota akku tai kytke MyoEnergy Integral pois paalta.

) Jos sellaiset on, poista séahkokayttdinen rotaatiosisake ja MyoRotronic.
) Liita koaksiaaliliitin 9E169 elektroniikkakoteloon.

) Yhdista MyoSelect koaksiaaliliittimella 9E169 ja 12K50.

A WON
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Akun lataaminen

5) Valitse sopiva ohjelma MyoSelectista.

6) Irrota koaksiaaliliitin 9E169 elektroniikkakotelosta.

7) Jos saatavilla, asenna sahkokayttoinen rotaatiosisake ja MyoRotronic uudelleen.
8) Aseta akku paikalleen tai kdynnistd MyoEnergy Intregral.

Maarita hallintaohjelma ohjelmoitavien pistokkeiden avulla
Suorita seuraavat vaiheet ohjaimen maarittamiseksi ohjelmointipistokkeella:
> Liitd haluttu ohjelmointipistoke (huomioi katso sivu 201) elektroniikkalaitteen koteloon.

7.5 Ohjelman vaihto (vain 12K50)

Valittavissa on seuraavat vaihtomenetelmat:
e Kytkin
e Elektrodit (kokontraktion tuottaminen)

7.5.1 Vaihtokytkentatyypit
Seuraavat hallintaohjelmat ja ohjelmoitavat pistokkeet voidaan vaihtaa:

Hallin- Ohjel- |elektroninen kyynarpaan lukitus Slip- |Vaihtaminen kaden ja kierron valil-
taohjel- | moitava Stop-toi- |13
ma pistoke minto
1 valkoinen | Paina ja vapauta kytkin: ei kaikki MyoRotronic-ohjelmat
- lukitus
- avaus
2 punainen | Kokontraktio ei MyoRotronicin ohjelmat 1 ja 4
3 vihred |Paina ja pida kytkintd painettuna (kyy- kylla kaikki MyoRotronic-ohjelmat
narpaatila)

- elektrodi KIINNI = lukitus
- elektrodi PAALLA = avaus

Vapauta kytkin (kasitila)

4 sininen |Paina ja vapauta kytkin (kyynarpaétila)
- elektrodi KIINNI = lukitus
- elektrodi PAALLA = avaus

Paina ja vapauta kytkin (kéasitila)

5 keltainen |Paina ja vapauta kytkin (kyynarpaatila)
- elektrodi KIINNI = lukitus

- elektrodi PAALLA = avaus

10 sekuntia ilman elektrodisignaalia
(kasitila)

Paina ja vapauta kytkin (kéasitila)

6 violetti | Kokontraktio (kyynarpaatila) MyoRotronicin ohjelmat 1 ja 4
- elektrodi KIINNI = lukitus

- elektrodi PAALLA = avaus
Kokontraktio (kasitila)

7 oranssi | Kokontraktio (kyynarpaatila)

- elektrodi KIINNI = lukitus

- elektrodi PAALLA = avaus

10 sekuntia ilman elektrodisignaalia
(kasitila)

Kokontraktio (kasitila)

8 Akun lataaminen

Tutustu latauslaitteen mukana toimitettuun kayttdohjeeseen.
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9 Puhdistus

1) Puhdista likaantunut tuote kostealla pyyhkeelld ja miedolla saippualla (esim Ottobock Derma Clean
453H10=1-N).
Pida huoli siita, ettei tuotteen tai sen komponenttien sisdan paase mitdan nesteita.

2) Kuivaa tuote nukkaamattomalla pyyhkeelld, ja jata se kuivumaan téysin kuivaksi.

10 Huolto

Saanndllinen huolto (huoltotarkastus) 24 kuukauden vélein on suositeltavaa, jotta valtetdan potilaan loukkaantumi-
nen ja tuotteen laatu sailyy.

Tuote on huollettava 4 viikkoa ennen huollon erépaivaa ja enintddn 3 kuukautta erapaivan jalkeen.

Yleisesti ottaen kaikkien tuotteiden takuuaikana taytyy noudattaa huoltovaleja. Takuusuoja sailyy vain siten.

Huollon aikana voi ilmeta lisdhuoltotoimia, kuten korjauksia. Nama lisdhuoltotoimet voidaan takuun laajuuden ja voi-
massaolon mukaisesti suorittaa maksutta tai kustannusarvion esittamisen jalkeen maksua vastaan.

Huollossa tai korjauksessa tarvittavat komponentit:

Tuote, laturi ja verkkolaite.

Kayta huoltopakkauksia testattavien soviteosien lahettamiseen.

11 Oikeudelliset ohjeet
11.1 Vastuu

Valmistaja on vastuussa, jos tuotetta kaytetdan tdhan asiakirjaan siséltyvien kuvausten ja ohjeiden mukaisesti. Val-
mistaja ei vastaa vahingoista, jotka aiheutuvat tdméan asiakirjan noudattamatta jattdmisestd, varsinkin epdasianmu-
kaisesta kaytosta tai tuotteen luvattomasta muuttamisesta.

11.2 Tavaramerkki

Kaikki tdssa asiakirjassa mainitut merkit tai nimikkeet ovat rajoittamattomasti kussakin tapauksessa voimassa olevan
tunnusmerkkioikeuden ja kyseisten omistajien oikeuksien alaisia.

Kaikki tdssa nimetyt merkit, kauppanimet tai toiminimet voivat olla rekisteroityja tavaramerkkeja, ja ne ovat kyseisten
omistajien oikeuksien alaisia.

Mikali tassa asiakirjassa kaytetyistd merkeista puuttuu selva merkinta, sen perusteella ei voida paatella, ettd merkkia
tai nimiketta eivat koske kolmansien osapuolten oikeudet.

11.3 CE-yhdenmukaisuus

Otto Bock Healthcare Products GmbH vakuuttaa taten, ettd tuote on sovellettavien laakinnallisia laitteita koskevien
eurooppalaisten maaraysten mukainen.

Tuote on tiettyjen vaarallisten aineiden kayton rajoittamisesta sdhko- ja elektroniikkalaitteissa annetun RoHS-direktii-
vin 2011/65/EU vaatimusten mukainen.

Direktiivien ja  vaatimusten tdysmittainen teksti on
http://www.ottobock.com/conformity

saatavilla  seuraavassa internet-osoitteessa:

12 Tekniset tiedot

Ymparistoolosuhteet
Varastointi (pakkauksen kanssa ja|+5 °C/+41 °F - +40 °C/+104 °F
ilman) Suhteellinen ilmankosteus enint. 85 %, kondensoitumaton
Kuljetus (pakkauksen kanssa ja ilman) |-20 °C/-4 °F - +60 °C/+140 °F
Suhteellinen ilmankosteus enint. 90 %, kondensoitumaton
Kaytto -5 °C/+23 °F - +45 °C/+113 °F
Suhteellinen ilmankosteus enint. 95 %, kondensoitumaton
Koodi 12K41=* 12K42=* 12K44=* 12K50="
Virrankulutus (mA) - - - 3,5
Jannitelahde - - - 757B20
757B21
757B35=*
Paino (g) n. 539 n. 672 n. 695 n. 721
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Kaytetyt symbolit

Koodi 12K41=* 12K42=* 12K44=* 12K50=*
Pituus (mm) n. 350

maks. kuorma lukitussa tilassa (N) 177

Koukistuskulma (°) 15° — 145°

Tuotteen toiminta latauksen aikana Tuote ei toimi

Odotettavissa oleva kayttoika suositel- 6 vuotta

tuja huoltovéleja noudatettaessa

13 Kaytetyt symbolit

c € Vaatimustenmukaisuusvakuutus sovellettavien eurooppalaisten direktiivien mukaisesti

@ Sarjanumero (YYYY WW NNN)
YYYY - valmistusvuosi
WW - valmistusviikko
NNN - juokseva numero

Tata tuotetta ei saa havittaa kaikkialla lajittelemattomien kotitalousjatteiden mukana. Jos havitat
ﬁ jatteet vastoin omassa maassasi vallitsevia maarayksia, silla voi olla haitallisia vaikutuksia ympa-
— ristolle ja terveydelle. Noudata oman maasi viranomaisten antamia ohjeita koskien jatteiden palau-

tusta ja keraysta.

Laakinnallinen laite
“ Valmistaja

1 Wprowadzenie Polski

| INFORMACIA |

Data ostatniej aktualizacji: 2024-09-17

» Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczytac niniejszy dokument i przestrzegaé wskazéwek bezpieczen-
stwa.

» Poinstruowacé uzytkownika na temat bezpiecznego uzywania produktu.

» W przypadku pytan odnosnie produktu lub napotkania na problemy nalezy skontaktowac sie z producentem.

>

Wszelkie powazne incydenty zwigzane z produktem, w szczegdlnosci wszelkie przypadki pogorszenia stanu
zdrowia, nalezy zgtasza¢ producentowi i wlasciwemu organowi w swoim kraju.

» Przechowac niniejszy dokument.

Produkt ,Ergo Arm 12K41=*, ErgoArm plus 12K42=*, ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus
12K50=""jest w°dalszej czesci okreslany jako produkt / przegub tokciowy.

Niniejsza instrukcja uzytkowania zawiera istotne informacje na temat stosowania, regulacji i obstugi produktu.
Produkt nalezy uruchomi¢ tylko zgodnie z informacjami, ktére zawarte sg w dotgczonych dokumentach.
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2 Opis produktu

2.1 Konstrukcja i funkcja
2.1.1 Konstrukcja

Easy Plug

Zacisk tasmowy

Tasma podnoszgca

Linka przetgczajgca (odblokowanie mechaniczne)
Pokretto

Sruba nastawna — przegub sierpowy

o0, wNR

2.1.2 Funkcja
Produkt jest przegubem tokciowym napedzanym mechanicznie/elektronicznie. W potaczeniu z innymi komponenta-
mi protezowymi (patrz stona 205) wspomaga uzytkownika w wykonywaniu codziennych czynnosci.

Roézne programy sterujgce umozliwiajg optymalne dostosowanie do indywidualnych potrzeb i mozliwosci.
Modele ErgoArm wyrézniajg sie nastepujgcymi cechami:

Modele AFB Easy Plug Blokada Slip-Stop
ErgoArm 12K41="* - mechaniczna mechaniczna
ErgoArm plus 12K42=* X mechaniczna mechaniczna
ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mechaniczna mechaniczna
ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mechaniczna mechaniczna
lub lub
elektroniczna elektroniczna

2.1.2.1 Wyjasnienie pojec

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB to mechaniczne urzadzenie wspomagajace zginanie. Magazynuje energie podczas prostowania ramienia
i wykorzystuje jg, aby zminimalizowac site potrzebng do zginania. Site wspomagania mozna dostosowac za pomoca
pokretta do masy protezy przedramienia i odziezy.

Easy Plug

Przytacze akumulatora
Ztacze elektrod ZAMYKANIE
Ztacze elektrod OTWIERANIE

T

PR

Przytacze przetgcznika

Easy Plug to zintegrowane w przegubach tokciowych przylacze wtykowe 12K44="* i 12K50=" do protez mioelek-

trycznych.

Do wtyczki Easy Plug podigcza sie kabel przytagczeniowy elektrod, przetgcznik i akumulatory. Ryzyko przerwania

kabla jest zminimalizowane dzigki prowadnicy kablowej umieszczonej wewnatrz.

204
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Zastosowanie zgodnie z przeznaczeniem

Blokada

Blokowanie produktu odbywa sie mechanicznie lub elektronicznie (patrz stona 204). Produkt mozna blokowac
i odblokowac¢ w dowolnej pozycji, takze pod obcigzeniem, uzywajac linki przetaczajacej. W stanie zablokowanym
produkt moze wytrzymac obcigzenie do 177 N. Przy wiekszych obcigzeniach blokada zaczyna sie $lizgacd.

Blokada mechaniczna

Mocne pociagniecie za linke przetaczajgcg umozliwia reczne odblokowanie i zablokowanie produktu.

Funkcja ta jest dostepna nawet wtedy, gdy produkt jest wytaczony lub akumulator jest roztadowany. Dzigki temu
przedramie mozna ustawi¢ w zgdanej pozycji. Odblokowanie mechaniczne jest mozliwe réwniez pod obcigzeniem.

Blokada elektroniczna

Zwolnienie i zablokowanie jest mozliwe za pomocg sygnatéw elektrod lub przetgcznikow (w zaleznosci od wybrane-
go wariantu przetgczania).

Funkcja Slip-Stop
Funkcja Slip-Stop umozliwia kontrolowane opuszczenie przedramienia bez catkowitego zwalniania blokady.

Funkcja Slip-Stop, mechaniczna
Lekkie pociagniecie za linke przetgczajacy (bez klikniecia) odblokowuje produkt w sposéb umozliwiajacy bezstop-
niowe przesuwanie przedramienia. Po odcigzeniu linki przetgczajgcej produkt zostaje ponownie zablokowany.

Funkcja Slip-Stop, elektroniczna
Aktywowanie funkcji Slip-Stop jest mozliwe za pomocg sygnatéw elektrod (w zaleznosci od wybranego wariantu
wysterowania). Gdy sygnat elektrody zaniknie, produkt zostanie ponownie zablokowany.

2.2 Mozliwosci zestawien

. * Dion bebionic EQD: 8E70=* (tylko do 12K44=*
Przeguby dtoni i 12K50=*)

* Elektryczna jednostka obrotowa: 10S17 (tylko do | MovoHook 2Grip: 10A71=*

. Nadgastek » lokaci klkows: 10V + - MovoHook 2Grp: 10A81-"
9 4 % e Pasywna reka systemowa: 8K18="

" MovoWrist Flex: 10V39=" Pasywna reka systemowa: 8K19=*
« MyoRotronic: 12E205 (tylko do 12K44=* i 12K50="*) ywna reka sysiemowa. BRIS=" .
Reka systemowa z ciegtem 1-stopniowym: 8K22=

* Nadgarstek Ottobock: 10V18=* . . N
. . . * Reka systemowa z ciegtem 1-stopniowym: 8K23=

* Robo-Wrist, mechaniczny nadgarstek: 10V41= . . .
* Reka systemowa z ciegtem 2-stopniowym: 8K26=

Elementy chwytajace * Reka systemowa z ciegtem 2-stopniowym: 8K27=*

* Hak roboczy: 10A3 * Systemowa reka elektryczna: 8E38=* (tylko do
e Hak roboczy: 10A12=* 12K44=> i 12K50=")

* Pierscien roboczy: 10A4 e Systemowy chwytak elektryczny: 8E33=* (tylko do

12K44=> i 12K50=")

Wyposazenie wyrobu medycznego
e Akumulator

* tadowarka: 757L20

*  MyoCharge Integral: 757L35

3 Zastosowanie zgodnie z przeznaczeniem

3.1 Cel zastosowania
Produkt jest przeznaczony wylgcznie do leczenia egzoprotetycznego konczyny gorne.

3.2 Warunki zastosowania

Produkt moze by¢ stosowany u uzytkownikéw z jednostronna lub obustronng amputacjg ramion.

Omawiany produkt zostat zaprojektowany do wykonywania codziennych aktywnosci i nie moze by¢ stosowany do
niezwyczajnych czynnosci. Do niezwyczajnych aktywnos$ci zalicza sig np. dyscypliny sportowe (w tym ekstremalne),
ktére mocno obcigzajg nadgarstek i/lub obcigzajg uderzeniami (pompki, zjazdy, kolarstwo goérskie, wspinaczka,
paralotniarstwo itp.).

Omawiany produkt jest przeznaczony wytacznie do zaopatrzenia jednego uzytkownika. Ponowne uzycie produktu
w celu zaopatrzenia innej osoby jest ze strony producenta niedopuszczone.
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Bezpieczenstwo

3.3 Przeciwwskazania

*  Wszystkie warunki, ktére sg sprzeczne lub wykraczaja poza informacje podane w rozdziale ,Bezpieczenstwo”
(patrz stona 206) oraz ,Zastosowanie zgodnie z przeznaczeniem” (patrz stona 205).

3.4 Kwalifikacja

Zaopatrzenie moze byé wykonywane jedynie przez przeszkolony personel fachowy.

4 Bezpieczenstwo

4.1 Oznaczenie symboli ostrzegawczych

Ostrzezenie przed mozliwymi niebezpieczenstwami cigzkiego wypadku i urazu.
Ostrzezenie przed mozliwymi niebezpieczenstwami wypadku i urazu.
[ 7 ] Ostrzezenie przed mozliwoscig powstania uszkodzen technicznych.

4.2 Ogolne wskazowki bezpieczenstwa

| A PRZESTROGA |

Podniesienie elektrody

Obrazenia wskutek nieoczekiwanego zachowania sie produktu w wyniku niekontrolowanego sterowania kompo-

nentéw protezy.

» Nalezy zwrdci¢ uwage uzytkownika na to, ze podniesienie elektrody moze doprowadzi¢ do niekontrolowanego
ruchu komponentéw protezy.

| A PRZESTROGA

Uszkodzenie kabla przytaczeniowego przez zagiecia lub mate promienie

Uraz wskutek nieoczekiwanego zachowania sie produktu, spowodowanego wadliwym dziataniem.
» Podczas uktadania kabli przytaczeniowych nalezy unikac ostrych zagieé i matych promieni.

» Nalezy niezwtocznie wymieni¢ uszkodzony kabel przylaczeniowy.

| A PRZESTROGA

Nieprawidtowe ustawienie elektrod z powodu zmeczenia miesni

Urazy wskutek usterek w sterowaniu lub usterek w funkcjonowaniu produktu.

» Podczas ustawiania elektrod nalezy zaplanowac przerwy, aby uzytkownik mégt odpoczaé.

| A PRZESTROGA

Nieprawidtowe zakiadanie i zdejmowanie protezy
Urazy spowodowane naglym zgieciem protezy.

» Wytaczy¢ proteze przed jej zatozeniem lub zdjeciem.

» Zakfadac lub zdejmowaé proteze tylko w stanie zgietym.

| A PRZESTROGA

Niebezpieczenstwo zakleszczenia w obrebie zgiecia przegubu

Urazy wskutek zakleszczenia czesci ciata.

» Podczas zginania przegubu nalezy zwréci¢ uwage, aby nie wktadac palcéw/innych czesci ciata w ten obreb.

| A PRZESTROGA

Samodzielne przeprowadzanie manipulacji na komponentach systemowych

Urazy wskutek usterek w sterowaniu lub usterek w funkcjonowaniu produktu.

» Nie manipulowaé przy produkcie poza pracami, ktére opisano w niniejszej instrukcji uzywania.

» Prace zwigzane z otwieraniem i naprawg produktu wzgl. naprawg uszkodzonych komponentéw moze przepro-
wadzi¢ tylko autoryzowany personel fachowy Ottobock.
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Bezpieczenstwo

| A PRZESTROGA

Niezamierzone odblokowanie komponentu chwytajacego

Uraz spowodowany odfgczeniem komponentu chwytajgcego od przedramienia (np. przy przenoszeniu przedmio-

tow).

» W przypadku stosowania zamka nadgarstka nalezy ustawi¢ komponent chwytajgcy w taki sposéb, aby lekkie
skrecenie nie mogto spowodowad odtgczenia sie komponentu chwytajgcego od przedramienia.

| A PRZESTROGA

Niewystarczajgcy kontakt elektrod ze skoérg

Urazy wskutek usterek w sterowaniu lub usterek w funkcjonowaniu produktu.

» Nalezy zwroci¢ uwage, aby powierzchnie kontaktowe elektrod w miare mozliwosci przylegaty cata powierzch-
nig do nieuszkodzonej skory.

» W przypadku zaobserwowania silnych zaktécen wskutek urzadzen elektronicznych, nalezy sprawdzi¢ pozycje
elektrod i w razie koniecznosci pozycje zmienié.

» Jesli usterek nie mozna usungé lub ustawienia albo wybdér odpowiedniego programu nie przyczynit sie do osia-
gniecia wymaganego celu, nalezy zwrdcic sie do przedstawicielstwa Ottobock w kraju.

| A PRZESTROGA

Nieprawidlowe postugiwanie sie

Urazy wskutek awarii produktu.

» Poinstruowac uzytkownika o prawidtowym obchodzeniu sie z produktem.

| A PRZESTROGA
Urazy wskutek nieprawidlowego ustawienia produktu.
Odtgczenie komponentow.

» W przypadku produktu z zamkiem nadgarstka nalezy przed uzyciem ustawi¢ komponent chwytakowy w taki
sposob, aby lekkie skrecenie nie prowadzito do odtgczenia komponentu chwytakowego od protezy.

| A PRZESTROGA

Oznaki zuzycia na komponentach produktu

Urazy wskutek usterek w sterowaniu lub usterek w funkcjonowaniu produktu

» W interesie unikniecia urazéw pacjenta oraz zachowania jakosci produktu zalecamy, aby regularnie przepro-
wadzaé serwis.

» Blizsze informacje na temat przedziatéw czasowych serwisowania mozna znalez¢ w karcie serwisowej. Znaj-
duje sie ona w pakietach gwarancyjnych, ktére zostaly nabyte dodatkowo.

| A PRZESTROGA

Stosowanie nieodpowiednich komponentéow

Uszkodzenia spowodowane wadliwym dziataniem produktu.

» Produkt nalezy eksploatowac tylko z komponentami, ktére sg zalecane przez producenta. Lista komponentéw
jest przedstawiona w rozdziale ,Mozliwosci zestawien” (Mozliwosci zestawien).

» Produkt nalezy eksploatowac tylko z wyposazeniem, ktore jest zalecane przez producenta. Lista komponentéw
jest przedstawiona w rozdziale ,Zakres dostawy" (Sktad zestawu).

Uszkodzenie akumulatora
Uszkodzenie akumulatora w wyniku uzycia obu sposobéw podfaczenia.

» Nalezy uzywac tylko jednego z dwdch przytaczy akumulatora (podtgczenie za pomocg przewodu przedramienia
lub za pomocg wtyczki Easy Plug).

Powlekanie, oklejanie lub lakierowanie protezy
Uszkodzenie lub ztamanie w wyniku proceséw chemicznych.
» W Zzadnym wypadku proteza nie moze by¢ powlekana, oklejana ani lakierowana.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50 207



Skfad zestawu i osprzet

Nieprawidlowa pielegnacja produktu

pielegnacja).

Uszkodzenie produktu wskutek stosowania niewfasciwych srodkéw czyszczacych.
» Produkt czysci¢ wytgcznie zgodnie z danymi zawartymi w rozdziale "Czyszczenie i pielegnacja“ (Czyszczenie i

5 Skitad zestawu i osprzet

Zakres dostawy ErgoArm 12K41

* 1 szt. ostona laminowana (ptytka ze strzatkg)
e 1 szt. ErgoArm 12K41=*

e 1 szt. instrukcja uzywania (uzytkownik)

* 1 szt. instrukcja uzytkowania (wykwalifikowany per-

sonel)
* 2 szt. ostona facznika
e 1 szt. o-ring 60 x 2,5 mm
e 1 szt. blokada linki

Zakres dostawy ErgoArm plus 12K42

* 1 szt. ostona laminowana (ptytka ze strzatkg)
e 1 szt. ErgoArm plus 12K42=>

e 1 szt. instrukcja uzywania (uzytkownik)

e 1 szt. instrukcja uzytkowania (wykwalifikowany per-

sonel)
* 2 szt. ostona facznika
e 1 szt. o-ring 60 x 2,5 mm
e 1 szt. blokada linki

Akcesoria

* Adapter: 13268

* Kabel przytgczeniowy akumulatora: 13E51=2
* Pomoc montazowa do ErgoArm: 743A23

Wyposazenie do ustawiania programu 12K50
e 1 szt. MyoSelect 757T13

6 Uzyskanie zdolnosci uzytkowej

Zakres dostawy ErgoArm Hybrid plus 12K44
e 1 szt. ostona laminowana (kulka drgzona)

e 1 szt. ostona laminowana (ptytka ze strzatka)
e 1 szt. ErgoArm Hybrid plus 12K44="*

* 1 szt. instrukcja uzywania (uzytkownik)

* 1 szt. instrukcja uzytkowania (wykwalifikowany per-
sonel)

e 2 szt. ostona fgcznika
e 1szt. 0-ring 60 x 2,5 mm
e 1 szt. blokada linki

Zakres dostawy ErgoArm Electronic plus 12K50
e 1 szt. ostona laminowana (kulka drgzona)

* 1 szt. ostona laminowana (ptytka ze strzatka)

e 1 szt. ErgoArm Electronic plus 12K50=*

e 1 szt. instrukcja uzywania (uzytkownik)

e 1 szt. instrukcja uzytkowania (wykwalifikowany per-
sonel)

* 1 szt. kulowy ogranicznik sznurka
e 2 szt. ostona fgcznika

e 1 szt. o-ring 60 x 2,5 mm

* 1 szt. blokada linki

» Zestaw zatyczek: 21A207
» Zestaw ramki wtapianej: 757Z2184=1, 7572190=1

» Zestaw ramki wtapianej, przykrecanej: 757Z184=2,
75772190=2

» Zestaw wtyczek kodujgcych: 13E182

6.1 Wymagane maszyny, narzedzia i materiaty

e Szlifierka tasmowa 701P250=1 (1x 230 V, 50/60 Hz)
*  Wyrzynarka elektryczna 756B2 (1x 230V N/PE,

50 Hz)
*  Klej 636W60 (Loctite 243)
e Noz

6.2 Wskazowki dotyczace laminowania

e Pattex Repair

* Peseta 8971

e Zestaw wkretakow

*  Smar silikonowy 633F11
*  Smar specjalny 633F30

| INFORMACIA |

Zalaminowac trzonek zgodnie z aktualnym stanem technicznym (patrz Informacja techniczna 646T333="_INT).

6.3 Usuwanie pierscienia laminowanego

Aby usunac pierscien laminowany, nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

208
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Uzyskanie zdolnosci uzytkowej

1) Za pomocg pokretta ustawi¢ wspomaganie zgiecia
na minimalnym poziomie.

2) Zamocowac tasme podnoszgcg (np.za pomocg
zacisku tetniczego).

3) Usunac zacisk tasmowy.

4) Za pomocg $ruby regulacyjnej przegubu sierpowe-
go poluzowac zabezpieczenie obrotowe pierscienia
laminowanego.

5) Odkreci¢ pierscien laminowany od kuli tokciowa,
uzywajac pomocy montazowe;.
6) Ostroznie zdjgé obudowe elektroniki z pierscienia
( L laminowanego.

6.4 Uszczelnienie produktu
Wykona¢ nastepujgce czynnosci, aby uszczelni¢ produkt:
1) Oczyscic pierscien laminowany ze smaru i brudu.

a

2) Nasmarowac smarem specjalnym rowek, krawedzie
wewnetrzne i gwint pierscienia laminowanego.

Dalsze kroki dotyczace produktéw 12K44 oraz 12K50

Ukos$ny montaz obudowy elektroniki

W przypadku uko$nego montazu istnieje ryzyko utraty styku lub zwarcia stykéw sprezynowych. Ponadto wytrzyma-
to$¢ mechaniczna moze by¢ zmniejszona, poniewaz nie wszystkie gwinty sg ze sobg potgczone. Plytka drukowana
i krawedz pierscienia laminowanego muszg by¢ wzgledem siebie réwnolegte.

Wykona¢ dalsze nastepujgce czynnosci, aby uszczelni¢ produkt:
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Uzyskanie zdolnosci uzytkowe;

1) Wiyczki kabli przytaczeniowych (elektrody, przetgcz-
niki, akumulator) nasmarowa¢ smarem silikonowym.

2) Wyjac zaslepki z obudowy elektroniki.

3) Podtgczy¢ wtyczki do obudowy elektroniki.

4) Uszczelni¢ wityczki i pozostate zaslepki od goéry sma-
rem silikonowym.

5) Wsungé obudowe elektroniki wraz z podtgczonymi
kablami do nasmarowanego pierscienia laminowa-
nego i mocno docisnac.

INFORMACIJA: Musi by¢ styszalne gltosne trza-
$niecie.

6) Sprawdzi¢ osadzenie obudowy elektroniki.
» v NOTYFIKACJA! Plytka drukowana obudowy
elektroniki i krawedz pierscienia laminowane-

Q go muszg by¢ ustawione ptasko/réwnolegle
( ’ B wzgledem siebie.

7) W razie potrzeby podiaczyé zgdang wtyczke do pro-
gramowania do obudowy elektroniki.

6.5 Demontaz przegubu tokciowego

Demontaz przegubu tokciowego dla produktu 12K41
Aby usunac¢ przegub fokciowy, nalezy wykonac nastepujgce dodatkowe czynnosci:
1) Wyprostowac ramie.
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Uzyskanie zdolnosci uzytkowej

2) Zdjacé obie ostony @.
3) Odkreci¢ sruby mocujgce przegubu tokciowego.

\ ? \ \\\\\\ 4) Zdemontowac przegub tokciowy.

Demontaz przegubu tokciowego dla produktéw 12K42, 12K44, 12K50

Aby usunac¢ przegub tokciowy, nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

1) Zgiag¢ ramie.

) Za pomocg pokretta zmniejszy¢ site zginania do minimum.

) Wyprostowac ponownie ramie.

) Zablokuj przegub tokciowy, aby unieruchomi¢ pozycje demontazu i pozycje montazu.

5) Zdjqé obie OS{'Ony o
\\\ \ \\\\\\
\\ ? \ \\\\\

A WON

u /

6) Woyciggnac wtyczki kabli.
7) Odtaczyc kable.
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Uzyskanie zdolnosci uzytkowe;

8) Odkrecié¢ sruby mocujace przegubu tokciowego.
9) Odkreci¢ zacisk tasmowy.
10) Wyciagna¢ taséme podnoszaca.

11) Zdemontowaé przegub tokciowy.
12) Wkreci¢ przegub tokciowy w ramie.

6.6 Demontaz mechanizmu wspomagajacego zginanie (AFB)
Aby wymontowaé mechanizm wspomagajacy zginanie, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
ﬁv 1) Odkreci¢ dwie Sruby mocujace na przedramieniu.

»

2) Wyjac¢ mechanizm wspomagajacy zginanie.
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Uzyskanie zdolnosci uzytkowej

6.7 Skrocenie przedramienia

| INFORMACIA |

Owing¢ obszar kulki tokcia folig, aby zapobiec wnikaniu pytu szlifierskiego podczas docinania na dtugos¢.

Aby skrocic¢ przedramie, nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:
1) Zwiekszy¢ ustalong dtugosc o 10 mm i zaznaczy¢ jg na przedramieniu.

INFORMACIJA: Diugosé przedramienia jest mierzona od dystalnego konca pierscienia laminowanego
do srodka osi tokcia.

2) Skroci¢ przedramie po stronie dystalnej do indywi-
dualnego wymiaru uzytkownika (przycig¢ lub oszlifo-
wad).

NOTYFIKACJA! Dtugos¢ przedramienia po
skroceniu musi wynosic¢ co najmniej 220 mm.

3) Krawedzie przeciecia oszlifowac pod katem prostym
ze wszystkich stron.

4) Krawedzie wewnatrz i na zewnatrz wygtadzic i lekko
zaokraglic.

6.8 Opcjonalnie: pozycjonowanie ramki wtapianej

Aby wypozycjonowac ramke wtapiang, nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

1) Wypozycjonowac ramke wtapiana.
INFORMACIJA: Zwroci¢ uwage, aby ramka wtapiana nie zderzyta sie z mechanizmem wspomagajgcym
zginanie (AFB) i elektryczng jednostka obrotowa.

2) Podtaczy¢ wtyczke przewodu akumulatora do plytki mechanizmu wspomagajgcego zginanie (AFB).

6.9 Montaz mechanizmu wspomagajacego zginanie (AFB)

Aby zamontowa¢ mechanizm wspomagajacy zginanie, nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

1) Wiozy¢ mechanizm wspomagajacy zginanie do
przedramienia.

,hv 2) Dokreci¢ sruby mocujgce na przedramieniu.

&
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Uzyskanie zdolnosci uzytkowe;

6.10 Przebudowa linki przetgczajacej
Wykona¢ nastepujgce czynnosci, aby przebudowac linke przetaczajaca:
1) Zdjac nasadke kulistg z kulki tokciowe;.

2) Woyczepic teleskop sprezynowy.
3) Usunac zacisk linki.
4) Woyciagnac teleskop sprezynowy.

5) Wyjac atrape i wtozy¢ jg po przeciwnej stronie.

6) Nawlec teleskop sprezynowy po przeciwnej stronie.

7) Przytrzymac teleskop sprezynowy na wystajacej
metalowej osi.

8) Zatozy¢ nasadke kulista.

9) Zatozy¢ zacisk linki.
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Uzyskanie zdolnosci uzytkowej

6.11 Przygotowanie linki przetaczajacej

Wykona¢ nastepujgce dalsze kroki w celu przygotowania linki przetaczajacej:

' 1) Przeples¢ linke przetgczajgca przez blokade sznura.
2) Na koncu zabezpieczyc linke przetaczajaca suptem.
3) Naciagnac linke przetaczajaca i utworzy¢ petle.

6.11.1 Skrocenie linki przetaczajacej (tylko 12K50)

| A PRZESTROGA

Usuwanie linki przetaczajacej

Urazy wskutek awarii produktu.

» Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie wolno catkowicie usuwac linki przetaczajacej.

Wykona¢ nastepujgce czynnosci, aby skroci¢ linke przetaczajaca:
1) Przycigc linke przetaczajgcg na zgdang dtugosé.
2) Przywiagzac koniec linki przetaczajacej do ogranicznika sznurka.

6.12 Montaz przegubu tokciowego

Stosowanie produktu z uszkodzonym kablem ptaskim
Nieprawidtowe funkcjonowanie wskutek bfednej lub przerwanej transmisji danych.
» Unika¢ wielokrotnego zginania lub Sciskania kabla ptaskiego w tej samej pozyciji.

Aby zamontowac przegub tokciowy, nalezy wykonac nastepujace czynnosci:
1) Wsunac¢ przegub tokciowy w ptaskie uzebienie
przedramienia.
e i INFORMACIJA: Nie zacisngc istniejacych kabli
(12K44, 12K50). Bez oston kable s3 odkryte i
{‘ mog3a zosta¢ uszkodzone.
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Uzyskanie zdolnosci uzytkowe;

)

L

(A 3)
—

Zabezpieczy¢ dwie $ruby mocujgce przegubu tok-
ciowego s$rodkiem Loctite 243 i dokreci¢ z momen-
tem 2 Nm.

12K44/12K50: Nasmarowa¢ mocowanie wtyczki
smarem silikonowym.

12K44/12K50: Ponownie podiaczy¢ oba kable.

Wyprostowaé ramie.

Natozy¢ na tgczniki srodek ,Pattex Repair Extreme”,
aby zabezpieczy¢ ostony.

Zatozy¢ ostony na faczniki.

INFORMACIJA: Nie zacisngc istniejacych kabli
(12K44, 12K50).

Dalsze kroki: montaz przegubu tokciowego dla produktow 12K42, 12K44, 12K50

L]

%

= Sy

N

| I,
|

1)

>

WSsunac¢ tasme podnoszgcg pod oS.

INFORMACIJA: Zwréci¢ uwage na prawidtowe
potozenie pierscienia laminowanego.
INFORMACIJA: Zwréci¢ uwage na proste prowa-
dzenie tasmy.

INFORMACIJA: Miedzy prowadnica zacisku
tasmy a pierscieniem laminowanym musi byé
miejsce na zacisk tasmy.

Wecisng¢ zacisk tasmowy pod pierscier laminowa-
ny.
Przymocowaé zacisk tasmy za pomoca $ruby.
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Obstuga

6.13 Ustawienie wstepnego zgiecia

Uszkodzenie obudowy ramienia przez zbyt dluga tasme podnoszaca

Przy wyproscie krawedz tulei przedramienia nie moze stykac sie z ogranicznikiem kulki stawu. Zwréci¢ uwage,
aby przy zmianie diugosci tasmy podnoszacej nie byta ona zbyt dtuga i ramie zostato zatrzymane przez tasme pod-
noszaca.

Wykona¢ nastepujgce czynnosci, aby ustawié zgigcie wstepne:

1) Poluzowac nieco $rube zacisku tasmy.

2) Skroéci¢ lub wydtuzy¢ tasme podnoszaca.
INFORMACIJA: Wydtuzenie taSmy powoduje zmniejszenie zgiecia wstepnego. Skrécenie taS§my powo-
duje zwiekszenie zgiecia wstepnego.
INFORMACIJA: Zmiana dtugosci tasmy o 3 mm powoduje zmiane kata zgiecia o okoto 5°. Zakres swo-
bodnego obrotu zostanie przesuniety o nowo ustawiong liczbe stopni.

3) Dokrecic¢ srube zacisku tasmy.

4) Powtarzac te czynnos¢ az do uzyskania pozadanego zgiecia wstepnego.

6.14 Krotkotrwate zamocowanie linki przetaczajacej
Wykona¢ nastepujgce czynnosci, aby zamocowac linke przetaczajaca:

2N # » Zabezpieczy¢ linke przetgczajaca w zaznaczonym
obszarze za pomocg tasmy samoprzylepne;.
INFORMACIJA: Koncowka linki przetaczajacej
nie moze by¢ wciggnieta do wnetrza trzonka,
gdy przedramie jest rozluznione.

__________

6.15 Montaz przegubu tokciowego w trzonku ramienia
Wykonac nastepujace czynnosci w celu zamontowania w ramieniu: patrz stona
1) Nasmarowaé gwint zewnetrzny przegubu tokciowego smarem silikonowym.
2) Whkreci¢ przegub tokciowy w ramie.

7 Obstuga

7.1 Ustawianie wspomagania zgiecia

| A PRZESTROGA |

Nagte zgiecie produktu przy silnym wspomaganiu zgiecia
Urazy spowodowane naglym zgieciem protezy.

» Podczas zdejmowania ciezkiej odziezy zwraca¢ uwage na wspomaganie zgiecia.
» Po odiozeniu protezy zwraca¢ uwage na ustawienie wspomagania zgiecia.
» Zaktadac lub zdejmowac proteze tylko w stanie zgietym.

Wykonac¢ nastepujgce czynnosci, aby ustawi¢ wspomaganie zgigcia:
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Obstuga

1) Zgiac ramie.

2) Pokrettem ustawi¢ zgdane wspomaganie zgiecia.
INFORMACIJA: Site wspomagajaca mozna
dostosowac¢ do wagi ubrania i wagi dioni.

Zakres 1

Niskie wspomaganie umozliwiajace swobodne kotysa-
nie ramienia podczas chodzenia.

Zakres 2

Wspomaganie wzrasta stopniowo podczas zginania
ramienia i zmniejsza sie podczas wyprostu.

Zakres 3

Wspomaganie pozostaje state. Przy prawidtowym usta-
wieniu waga przedramienia jest réwnowazona przez
wspomaganie zgiecia, przedramie ,ptywa”.

Zakres 4

Niskie wspomaganie przed ogranicznikiem zginania.

7.2 Ustawianie przegubu sierpowego

Przegub sierpowy zawiera obustronny ogranicznik +80°. Opér przegubu sierpowego mozna regulowaé za pomocg
zewnetrznej $ruby nastawne).

1) Obracanie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
zwigksza opor.

2) Obracanie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara
zmniejsza opor.

7.3 Ustawianie elektrod (tylko 12K50)

Ustawienie elektrod zalezy od uzywanej reki elektrycznej i uzytych komponentéw (np. MyoRotronic 12E205). Prze-
strzega¢ dotaczonych instrukcji uzywania elektrod, reki elektrycznej i innych komponentéw w celu ich ustawienia.

7.4 Ustawianie programu (tylko 12K50)

Ustawianie programu za pomocg MyoSelect

Wykonac nastepujagce czynnosci, aby ustawi¢ program za pomocg MyoSelect:
1) Wyja¢ akumulator lub wytgczy¢ MyoEnergy Integral.

2) Jeslijest, usunac elektryczng jednostke obrotowg i MyoRotronic.

3) Podtgczy¢ wtyczke koncentryczng 9E169 do obudowy elektroniki.
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Potaczy¢ MyoSelect wtyczka koncentryczng 9E169 i 12K50.
Wybra¢ odpowiedni program w MyoSelect.

Odtaczy¢ wtyczke koncentryczng 9E169 od obudowy elektroniki.
Jesli jest, ponownie zamontowac elektryczng jednostke obrotowg i MyoRotronic.
Zamontowaé akumulator lub wtgczy¢é MyoEnergy Intregral.

Ustawianie programu sterujagcego za pomoca wtyczek do programowania
Wykonaj nastepujace czynnosci, aby ustawi¢ program sterujacy za pomocg wtyczki do programowania:
» Podigczy¢ zadang wtyczke do programowania (patrz stona 219) do obudowy elektroniki.

7.5 Przetaczanie programu (tylko 12K50)
Mozna wybra¢ nastepujgce metody przetgczania:

* Przetacznik
» Elektrody (wytwarzanie skurczu)

7.5.1 Warianty przetaczania
Mozna przefaczaé nastepujace programy sterujace i wtyczki do programowania:

Program | Wtyczka | Elektroniczna blokada przegubu Funkcja |Przetaczanie miedzy reka i obro-
sterujacy | do pro- |tokciowego Slip-Stop |tem
gramo-
wania
1 Biaty Nacisniecie i zwolnienie przetgcznika: Nie Wszystkie programy MyoRotronic
- Zablokowanie
- Odblokowanie
2 Czerwony | Skurcz Nie Program 1 i Program 4 MyoRotronic
3 Zielony |Nacisniecie i przytrzymanie przetgczni- Tak Wszystkie programy MyoRotronic
ka (tryb tokcia)
- Elektroda ZAMKNIETA = zablokowa-
nie
- Elektroda OTWARTA = odblokowa-
nie
Zwolnienie przetacznika (tryb reki)
4 Niebieski | Nacisniecie izwolnienie przetagcznika
(tryb tokcia)
- Elektroda ZAMKNIETA = zablokowa-
nie
- Elektroda OTWARTA = odblokowa-
nie
Nacisniecie izwolnienie przefacznika
(tryb reki)
5 Zotty Nacisniecie izwolnienie przetacznika
(tryb tokcia)
- Elektroda ZAMKNIETA = zablokowa-
nie
- Elektroda OTWARTA = odblokowa-
nie
10 sekund brak sygnatu elektrody (tryb
reki)
Nacisniecie izwolnienie przeftacznika
(tryb reki)
6 Fioletowy | Skurcz (tryb tokcia) Program 1 i Program 4 MyoRotronic
- Elektroda ZAMKNIETA = zablokowa-
nie
- Elektroda OTWARTA = odblokowa-
nie
Skurcz (tryb reki)
7 Pomaran- | Skurcz (tryb tokcia) Tak Program 1 i Program 4 MyoRotronic
czowy |- Elektroda ZAMKNIETA = zablokowa-
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tadowanie akumulatora

Program | Wtyczka | Elektroniczna blokada przegubu Funkcja |Przetaczanie miedzy reka i obro-
sterujacy | do pro- |lokciowego Slip-Stop |tem
gramo-
wania
nie
- Elektroda OTWARTA = odblokowa-
nie
10 sekund brak sygnatu elektrody (tryb
reki)
Skurcz (tryb reki)

8 Ladowanie akumulatora

| INFORMACIA |
Zapoznac sie z instrukcjg uzytkowania dotgczong do sprzetu do tadowania.

9 Czyszczenie

1) W przypadku zabrudzen produkt nalezy wyczyscié¢ wilgotng Sciereczka i tagodnym mydtem (np. Ottobock Der-
ma Clean 453H10=1-N).
Upewnic sie, ze do produktu i jego komponentéw nie dostanie sie zadna ciecz.

2) Produkt nalezy wytrze¢ niestrzepiaca sie Sciereczka i catkowicie wysuszy¢ na wolnym powietrzu.

10 Konserwacja

W celu unikniecia urazéw pacjenta oraz zachowania jakosci produktu zaleca sie, aby regularnie przeprowadzac
konserwacje (przeglad serwisowy) co 24 miesiace.

Produkt nalezy podda¢ konserwacji na 4 tygodnie przed, maksymalnie do 3 miesiecy po terminie.

Obowigzek dotrzymywania przedziatéw czasowych przeglagdéw w okresie gwarancyjnym dotyczy generalnie wszyst-
kich produktéw. Tylko w taki sposob pozostanie zachowana petna ochrona gwarancyjna.

W trakcie wykonywania czynnosci konserwacyjnych moze doj$¢ do wykonania dodatkowych prac serwisowych, jak
np. naprawy. Takie dodatkowe prace serwisowe moga by¢ przeprowadzone, w zaleznosci od zakresu i waznosci
gwarancji, albo bezpfatnie, albo odptatnie po uprzednim przedstawieniu kalkulacji wstepnej.

Komponenty potrzebne do konserwacji lub naprawy:
Produkt, tadowarka i zasilacz.
Uzy¢ opakowan serwisowych, aby wysta¢ komponenty, ktére majg by¢ sprawdzone.

11 Wskazowki prawne

11.1 Odpowiedzialnosc¢

Producent ponosi odpowiedzialno$¢ w przypadku, jesli produkt jest stosowany zgodnie z opisami i wskazéwkami
zawartymi w niniejszym dokumencie. Za szkody spowodowane wskutek nieprzestrzegania niniejszego dokumentu,
szczegoblnie spowodowane wskutek nieprawidiowego stosowania lub niedozwolonej zmiany produktu, producent
nie odpowiada.

11.2 Znak firmowy
Wszystkie okreslenia wymienione w danym dokumencie podlegajg w stopniu nieograniczonym zarzadzeniom obo-
wigzujgcemu prawu uzywania znakow zastrzezonych i prawom poszczegodlnego witasciciela.

Wszystkie okreslone tutaj znaki towarowe, nazwy handlowe lub nazwy firm moga by¢ zarejestrowanymi znakami
towarowymi i podlegajg prawu danego wtasciciela.

W przypadku braku wyraznego oznakowania, stosowanych w niniejszym dokumencie znakéw towarowych, nie
mozna wykluczy¢, ze dany znak wolny jest od praw o0séb trzecich.

11.3 Zgodnos¢ z CE

Firma Otto Bock Healthcare Products GmbH o$wiadcza niniejszym, ze produkt spetnia wymagania obowigzujgcych
wytycznych europejskich dotyczgcych wyrobéw medycznych.
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Dane techniczne

Produkt spetnia wymagania dyrektywy RoHS 2011/65/UE odno$nie ograniczenia stosowania okreslonych materia-

téw niebezpiecznych w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych.

Caly tekst wytycznych i wymagan jest dostepny pod adresem internetowym: http://www.ottobock.com/conformity

12 Dane techniczne

Warunki otoczenia
Przechowywanie (z opakowaniem i bez|+5 °C/+41 °F do +40 °C/+104 °F
opakowania) Wozgledna wilgotno$¢ powietrza maks. 85 %, bez skraplania
Transport (z opakowaniem i bez opa-|-20 °C/-4 °F do +60 °C/+140 °F
kowania) Wozgledna wilgotnosé powietrza maks. 90 %, bez skraplania
Praca -5 °C/+283 °F do +45 °C/+113 °F
Wozgledna wilgotnos¢ powietrza maks. 95 %, bez skraplania
Oznaczenie 12K41=" 12K42=" 12K44="* 12K50="
Pobér pradu (w mA) - - - 3,6
Napiecie zasilajagce - - - 757B20
757B21
757B35=*
Masa (g) ok. 539 ok. 672 ok. 695 ok. 721
Dtugos¢ (mm) ok. 350
maks. obcigzenie w stanie zablokowa- 177
nym (N)
Kat zgiecia (w °) 15° — 145°
Zachowanie produktu podczas proce- Produkt nie funkcjonuje
su fadowania
Spodziewana trwatos¢ przy zachowa- 6 lat
niu zalecanych przedziatéw czasowych
konserwacji
13 Stosowane symbole
c E Zgodnosc ze stosowanymi dyrektywami europejskimi
@ Numer seryjny (YYYY WW NNN)

YYYY - rok produkciji

X

WW - tydzieh produkcji
NNN - kolejny numer

Utylizacji omawianego produktu nie wolno dokonac facznie z odpadami gospodarstwa domowe-
go. Utylizacja niezgodna z przepisami obowigzujgcymi w kraju moze by¢ szkodliwa dla $rodowi-
ska i zdrowia. Prosimy przestrzegac instrukcji wtasciwych wiadz krajowych odnosnie segregacji i

utylizacji tego typu odpadow.

Wyréb medyczny
M Producent
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El6szo

1 Eloszo

Magyar

| INFORMACIO
Az utolso frissités datuma: 2024-09-17

hoz.

» Orizze meg ezt a dokumentumot.

> A termék haszndlata el6tt olvassa el figyelmesen ezt a dokumentumot, és tartsa be a biztonsagi utasitasokat.
» A termék ataddsakor oktassa ki a felhasznalot a termék biztonsagos hasznalatardl.
> A termékkel kapcsolatos kérdéseivel, vagy ha problémak adddtak a termék hasznalatakor forduljon a gyarto-

» A termékkel kapcsolatban felmeriil6 minden sulyos varatlan eseményt jelentsen a gyarténak és az On orszaga-
ban illetékes hatésagnak, kilondsen abban az esetben, ha az egészségi allapot romlasat tapasztalja.

Az ,Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic plus
12K50="" termékekre a tovabbiakban egyszerlien termékként/konyokizlletként hivatkozunk.

Jelen hasznalati utasitas fontos informaciékat nydjt Onnek a termék hasznalatarél, beallitasarél és kezelésérdl.
A terméket csak a mellékelt kisér6 dokumentacioban rendelkezésre bocsatott informacioknak megfelel6en helyezze

lizembe.

2 Termékleiras
2.1 Felépités és miikodés
2.1.1 Felépités

~
o—
©

2.1.2 Funkcio

o0, ®NR

Easy Plug
Szalagbilincs
Emel&szalag

Kapcsoldkotél (mechanikus kioldas)

Forgézar

Felkar-rotaciot beallité csavar

A termék egy mechanikus/elektronikus meghajtasi konyokizilet. Mas protéziskomponensekkel (lasd ezt az
oldalt: 223) kombinalva tdmogatja a felhasznalét a mindennapi feladatok elvégzésében.

A kildnbo6z6 vezérl6programok lehetévé teszik az egyéni igényekhez és képességekhez vald optimalis alkalmazko-

dast.

Az ErgoArm modellek a kdvetkez6 jellemzkben kilonbdznek egymastol:

Modellek Az alkar hajli- Easy Plug Retesz Csusztatas-le-
tasanak auto- allitas
matikus tamo-

gatasa

ErgoArm 12K41=" mechanikus mechanikus

ErgoArm plus 12K42=* X mechanikus mechanikus

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mechanikus mechanikus

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mechanikus mechanikus

vagy vagy

elektronikus

elektronikus

222
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Termékleiras

2.1.2.1 Fogalommeghatarozas

AFB (az alkar hajlitasanak automatikus tamogatasa)

Az alkar hajlitdsanak automatikus tamogatasa egy mechanikus hajlité segédeszkdz. Energiat tarol, amikor kinydjtja a
karjat, és arra hasznalja, hogy minimalizalja a hajlitashoz szikséges er6t. A tdmaszték er6ssége egy kézikerék segit-
ségével a protézis alkarjanak és a ruhazatnak a sulyahoz igazithato.

1]

s

Easy Plug

Akkumulatorcsatlakozé
Elektrédacsatlakozas »ZAR«
Elektrédacsatlakozas »NYIT«
Kapcsolocsatlakozé

LM

Az Easy Plug a konyokiziletbe 12K44=" és a mioelektromos protézisekbe 12K50=" integralt csatlakozé.
Az elektrédak, kapcsoldk és akkumulatorok csatlakozékabelei az Easy Plughoz csatlakoznak. A belsé kabelvezetés
minimalisra csokkenti a kabeltorés veszélyét.

Retesz

A termék reteszelése mechanikusan vagy elektronikusan (lasd ezt az oldalt: 222) térténik. A termék a kapcsoldkotél
mikodtetésével barmely helyzetben reteszelheté és kioldhatd, még terhelés alatt is. Zart allapotban a termék
177 N-ig terhelhet6. Nagyobb terhelés esetén a retesz atcsuszik.

Mechanikus retesz
A kabel er6s meghuzasaval a termék kézzel nyithaté és reteszelhetd.

Ez a funkcio akkor is m(kodik, ha a termék ki van kapcsolva, vagy az akkumulator lemerilt. Az alkar igy a kivant
helyzetbe hozhat6. A mechanikus kioldas terhelés alatt is lehetséges.

Elektronikus retesz
A kioldas és a zaras az elektrédajelekkel vagy a kapcsolojelekkel lehetséges (a kivalasztott atkapcsolasi valtozattol
fuggden).

Csusztato-leallito-funkcio
A csusztato-leallitd-funkcid lehetévé teszi az alkar ellen6rzott leeresztését a reteszelés teljes feloldasa nélkdl.

Csusztato-leallito-funkcio, mechanikus
A valtokotél enyhe huzasaval (kattanas nélkil) a termék kiold, igy az alkar fokozatmentesen mozgathat6. A kapcso-
I6kotél tehermentesitése utan a termék Ujra lezarddik.

Csusztato-leallito-funkcio, elektronikus
A csusztato-ledllito-funkcid az elektrodajelekkel vagy a kapcsolojelekkel lehetséges (a kivalasztott vezérlési valtozat-
tol figgben). Ha az elektrédajel megsziinik, a termék ismét reteszel6dik.

2.2 Kombinacios lehetoségek

i . ¢ Robo-Wrist, mechanikus csukloizilet: 10V41=*
Csukléiziiletek

» Elektromos forgdbetét: 10S17 (csak az 12K44=* és Megfogokomponensek

12K50=* termékeknél) *  Munkakampé: 10A3

*  Golyés reteszes csukléiziilet: 10V8 *  Munkahorog: 10A12=*

*  MovoWrist Flex: 10V39=* *  Munkagydri: 10A4

* MyoRotronic : 12E205 (csak az 12K44=* és + bebionic kéz EQD: 8E70=* (csak az 12K44=* és
12K50=* termékeknél) 12K50=* termékeknél)

* Ottobock csukléiziilet: 10V18=* *  MovoHook 2Grip: 10A71=*
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Rendeltetésszerl hasznalat

¢ MovoHook 2Grip: 10A81=* * Két huzassal mikodtetett rendszerkéz: 8K26=*

*  Ottobock passziv rendszerkéz: 8K18=* e Két huzassal miikodtetett rendszerkéz: 8K27=>

*  Ottobock passziv rendszerkéz: 8K19=* * Elektromos kéz eszkdzrendszer: 8E38=* (csak az
» Egy hazassal miikddtetett rendszerkéz: 8K22=* 12K44=* és 12K50=" termékeknél)

+ Egy huzassal miikodtetett rendszerkéz: 8K23=* * Elektromos rendszer munkakéz: 8E33=* (csak az

12K44=* és 12K50=" termékeknél)

Tartozék

*  Akkumulator

e Tolt6készllék: 757L20

*  MyoCharge Integral: 757L35

3 Rendeltetésszerii hasznalat

3.1 Rendeltetés
A termék kizarolag a fels6 végtag exo-protetikai ellatasara alkalmazhato.

3.2 Alkalmazasi feltételek

A termék a felkar egy- vagy kétoldali amputaciojan atesett felhasznaldknal is alkalmazhaté.

A termék a szokasos napi tevékenységekhez késziilt, rendkivili tevékenységekhez nem hasznalhaté. Ezek kézé a te-
vékenységek kdzé tartoznak példaul a csukléiziiletre nehezedd és/vagy lokésszeri terheléssel jaré sportok/extrém
sportok, mint példaul a fekv6tamasz, a downhill, a hegyi kerékparozas, a szabad maszas, a sikléerny6zés stb.

Ezt a terméket kizarélag egyetlen felhasznald szamara terveztik. A terméknek masik személy altali hasznalatat a
gyarté nem engedélyezi.

3.3 Ellenjavallatok

* Valamennyi, a ,Biztonsag" (lasd ezt az oldalt: 224) és a ,Rendeltetésszer(i hasznalat" (lasd ezt az oldalt: 224)
és fejezetek elGirasainak ellentmondo, vagy azt meghalad6 koérialmeény.

3.4 Minosités
Az ellatast csak képzett szakszemélyzet végezheti.
4 Biztonsag

4.1 A figyelmezteto jelzések jelentése
Figyelmeztetés esetleges silyos balesetekre és sériilési veszélyekre.

Figyelmeztetés esetleges balesetekre és sérilési veszélyekre.
[ TuDNIVALO! Figyelmeztetés esetleges miszaki hibékra.

4.2 Altalanos biztonsagi utasitasok

| A VIGYAZAT |

Az elektréda elemelése

A termék varatlan viselkedése miatti sériilésveszély a protézisalkatrész ellendrizetlen aktivalasa kovetkeztében.

> A felhasznal6 figyelmét fel kell hivni arra, hogy az elekiréda elemelése a protézis alkatrészeinek ellendrizetlen
mozgdasahoz vezethet.

| A VIGYAZAT

A csatlakozokabel sériilése megtorés vagy kis sugarak miatt

Sérllésveszély a termék rendellenes viselkedése kovetkeztében fellépd hibas miikodése miatt.
> A csatlakozdkabelek fektetésekor kerilje az éles kanyarokat és a kis sugarakat.

» Azonnal cserélje ki a sérlilt csatlakozdkabelt.

224 12K41, 12K42, 12K44, 12K50



Biztonsag

| A VIGYAZAT

Hibas elektrédabeallitas az izomfaradas miatt

Sériilésveszély a termék hibas vezérlése vagy miikédése miatt.

» Az elektréda bedllitasa kézben a felhasznalonak sziinetet kell tartania.

| A VIGYAZAT

A protézis hibas felhelyezése és levétele

A protézis hirtelen behajlasdbdl ered6 sériilés.

> Miel6tt felhelyezi vagy leveszi a protézist, mindig kapcsolja ki.

» A protézist csak behajlitott allapotban helyezze fel vagy vegye le.

| A VIGYAZAT

Becsipodés veszélye az iziilet hajlitasi tartomanyaban

Sériilés a testrészek becsipédése miatt.

» Az izilet hajlitdsa kdzben lgyeljen arra, hogy ujjak/testrészek ne legyenek ezen a terileten.

| A VIGYAZAT

A termék 6nhatalmi manipulalasa a rendszerkomponenseken

Sériilés a termék hibas vezérlése vagy miikodése miatt.

» A jelen hasznalati Gtmutatdban leirt munkakon kivil egyéb médon nem szabad a terméket manipulalnia.

» A termék felnyitasat és javitasat, ill. a sériilt komponensek helyredllitisat csak meghatalmazott Ottobock szak-
személyzet végezheti.

| A VIGYAZAT
A megfogokomponens nem szandékos kireteszelodése
Sérilésveszély az alkar megfogdkomponensének kioldasa miatt (pl. targyak cipelésekor).

» Ha csuklézarat hasznal, akkor a megfogékomponenst ugy helyezze el, hogy enyhe csavarassal ne tudja a
megfogokomponenst levalasztani az alkarrél.

| A VIGYAZAT

Az elektrédak nem megfelel6 érintkezése a borrel

Sérilés a termék hibas vezérlése vagy miikodése miatt.

» Ugyeljen arra, hogy az elektrodak érintkezési feliiletei lehetéleg teljes feliilettel fekiidjenek fel az ép bérfeliilet-
re.

» Ha elektromos késziilékek okozta er8s zavarokat tapasztal, akkor ellenérizze az elektrodak helyzetéet és szik-
ség esetén moddositsa azokat.

» Ha ezeket a zavarokat nem lehet megszintetni, vagy a megfeleld programok beallitasaval és kivalasztasaval
nem érte el a kivant eredményt, akkor forduljon az On orszaga szerint illetékes Ottobock kirendeltséghez.

| A VIGYAZAT

Szakszeriitlen kezelés

A termék funkcidkiesése miatti sérilésveszély.

» Tanitsa meg a felhasznalot a termék szakszerl kezelésére.

| A VIGYAZAT

Sériilés a termék hibas beallitasa miatt.

A komponensek levalasa.

» Csuklozarral ellatott termék esetén a megfogd komponenst hasznalat el6tt gy kell elhelyezni, hogy egy enyhe
csavaras ne okozhassa a megfog6 komponens levalasat a protézisrdl.
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Szdllitasi terjedelem és tartozékok

| A VIGYAZAT

Elhasznalodasi jelenségek a termék alkatrészein

Sérilés a termék hibas vezérlése vagy miikodése miatt

> A felhaszndld sérilésének elkeriilése és a termék min&sének fenntartdsa érdekében javasoljuk a szerviz rend-
szeres elvégzését.

> A szervizid6kozokkel kapcsolatos tovabbi tajékoztatast a szervizflizet tartalmazza. Ez a kildn vasarolhaté jotal-
lasi csomagokban talalhato.

| A VIGYAZAT

Nem megfeleléo komponensek hasznalata

A termék hibas miikodése miatti sériilésveszély.

> A terméket csak a gyart6é altal ajanlott komponensekkel szabad hasznalni. A komponensek listajat lasd a
,Kombindacids lehetéségek” cimi fejezetben. (Kombinacios lehet6ségek).

» A terméket csak a gyarté altal ajanlott tartozékokkal szabad mikodtetni. A komponensek listajat lasd a ,Szallit-
many tartalma és tartozékok” cimi fejezetben. (Szallitasi terjedelem).

TUDNIVALO!

Az akkumulator karosodasa
Az akkumulator kdrosodasa mindkét csatlakozasi lehet6ség hasznalata miatt.

» A két csatlakoz6 kozil csak az egyiket hasznalja az akkumulatorhoz (csatlakozas az alkarkdbelen vagy az
EasyPlugon keresztil).

TUDNIVALO!

A protézis bevonasa, ragasztasa vagy festése
Kémiai folyamatok okozta sérilés vagy torés.
» A protézist soha nem szabad bevonattal ellatni, ragasztani vagy festeni.

TUDNIVALO!

A termék szakszeriitlen gondozasa
A termék karosoddsa nem megfelel§ tisztitoszer hasznalata miatt.
» A terméket kizarolag a ,Tisztitds és gondozas" fejezet elGirasainak megfelelGen tisztitsa (Tisztitas és apolas).

5 Szallitasi terjedelem és tartozékok

Az ErgoArm 12K41 szallitasi terjedelme Az ErgoArm Hybrid plus 12K44 szallitasi terjedel-
e 1 db 6ntétt burkolat (korong nyillal) me

e 1db ErgoArm 12K41=* e 1db ontott fedél (Greges golyd)

+ 1 db hasznalati Gtmutaté (felhasznalé) * 1db 6ntétt burkolat (korong nyillal)

* 1 db hasznélati dtmutat6 (szakszemélyzet) * 1db ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

e 2 db hevederfedél e 1 db hasznalati Gtmutaté (felhasznalo)

* 1db O-gyird 60 x 2,5 mm e 1 db hasznalati utmutato (szakszemélyzet)

* 1 db zsinéros retesz * 2 db hevederfedél

* 1db O-gyliri 60 x 2,5 mm

Az ErgoArm plus 12K42 szallitasi terjedelme e 1db zsinéros retesz

* 1 db 6ntott burkolat (korong nyillal)

e 1db ErgoArm plus 12K42=* Az ErgoArm Electronic plus 12K50 szallitasi terje-
*  1db hasznalati Gtmutat (felhasznalo) delme

+ 1db hasznalati Gtmutaté (szakszemélyzet) * 1db ontétt fedél (tireges golyo)

e 92db hevederfedél * 1 db 6ntott burkolat (korong nyillal)

« 1db O-gyirii 60 x 2,5 mm * 1db ErgoArm Electronic plus 12K50="

¢ 1 db hasznalati tmutaté (felhasznald)

* 1 db hasznalati Utmutaté (szakszemélyzet)
* 1db golyd alaki zsinérrogzitd

e 2 db hevederfedél

e 1 db zsinoros retesz
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* 1db O-gyiri60x2,5mm e 1db zsinéros retesz

Orvostechnikai eszk6z tartozékai

* Adapter: 13268 * Rogzitédugd-készlet: 21A207

*  Akkumulator csatlakozokabel: 13E51=2 * Behelyez&keret-készlet: 7572184=1, 7572190=1

* Felépitési segédeszk6z ErgoArm termékhez: e+ Behelyez6keret-készlet, csavarozhatd: 7572184=2,
743A23 7572190=2

Tartozék a 12K50 termék programbeallitasahoz
* 1db MyoSelect 757T13 * Kodolédugasz-készlet: 13E182

6 Hasznalatra kész allapot eloallitasa

6.1 Sziikséges gépek, szerszamok és anyagok
e Szalagos csiszolégép 701P250=1 (1x 230V, < Pattex Repair

50/60 Hz) * Csipeszek 8971
* elektromos lyukflrész 756B2 (1x 230V N/PE, « Csavarhlzokészlet
50 Hz) *  Szilikonzsir 633F11
* Ragaszté 636W60 (Loctite 243) +  Speciilis zsir 633F30
* Kés

6.2 Laminalasi utasitasok

| INFORMACIO |

A tokot az aktualis miiszaki szabvanynak megfeleléen kell laminalni (lasd M(iszaki informaciok 646T333=*_INT).

rr sy

6.3 Ontott gyiirii eltavolitasa

Az 6ntott gydrl eltavolitasat az alabbi 1épések szerint kell végezni:

1) A kézikerékkel allitsa minimalisra a hajlitasi tAmaszt.
2) Rogzitse az emelbszalagot ( pl. artériacsipesszel).
3) Tavolitsa el a szalagbilincset.

4) A sarlocsuklé bedllitocsavarjaval oldja ki a bevago-
gylrd elfordulasbiztositojat.

5) Csavarja le az 6nt6gydir(t a konyokgolyoérol.
6) Ovatosan tavolitsa el az elektronikai hazat az éntott
gy(rdrdl.

6.4 A termék tomitése
A termék tomitéséhez végezze a kdvetkezd |épéseket:
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1) Tavolitsa el a zsirt és a szennyezédéseket az ontott gydrdrdl.

2) Kenje meg a hornyot, a bels6é peremet, valamint az
ontott gyliri menetét specialis zsirral.

Tovabbi Iépések a 12K44 és a 12K50 termékekhez

TUDNIVALOY

Az elektronikai haz ferde beszerelése

Ferde behelyezés esetén fennall az érintkezés megsziinésének vagy a rugds érintkezdk rovidzarlatanak veszélye.
Ezenkivul csokkenhet a mechanikai szildrdsdg, mivel nem minden csavarmenet van egymassal 6sszekotve. A sze-
rel6lapnak és az 6ntott gylrl szélének egymassal parhuzamosnak kell lennie.

A termék tomitését az aldbbi Iépések szerint kell végezni:

1) A csatlakozokabelek (elektrodak, kapcsold, akku-
mulator) dugaszait kenje be jél szilikonzsirral.

2) Tavolitsa el az elektronikai hazrél a vakfedeleket.

3) Csatlakoztassa a dugaszokat az elektronika burkola-
tahoz.

4) A dugaszokat és a megmaradt vakfedeleket fellilrél
tomitse le jol szilikonzsirral.

5) Nyomja az elektronikai hazat a csatlakoztatott kabe-
lekkel egyitt a megzsirozott 6ntétt gydriibe, majd
nyomja be erdsen.

INFORMACIO: Hangos kattanast kell hallania.

6) Ellendrizze az elektronikai haz illeszkedését.
>< \/ TUDNIVALO! Az elektronikai haz szerelSlapja
és az ontott gyiirii pereme egymassal sik/par-

m huzamos.
N b il
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7) Szikség esetén csatlakoztassa a kivant programo-
zasi dugaszt az elektronikai hazhoz.

6.5 A konyokiziilet bovitése

A konyokiziilet kiterjesztése a 12K41 termékhez.
Végezze el a kdvetkezd 1épéseket a konyodkizilet bovitéséhez:
1) Nyduijtsa ki a kart.
2) Lazitsa meg a két védékupakot @.
3) Lazitsa meg a koényokizilet rogzitéesavarjait.

\ \\\ 4) Hizza le a konyokiziletet.

D
A

Ly

A konyokiziilet leszerelése a termékekrol 12K42 12K44, 12K50

A konyokizilet leszereléséhez az alabbi |épések szerint jarjon el:

1) Hajlitsa be a kart.

2) A kézikerék hajlitderejét csokkentse minimalisra.

3) Nydjtsa ki ismét a kart.

4) Rogzitse a konyokizlletet, hogy rogzitse a kivételi és a beillesztési helyzetet.

5) Lazitsa meg a két védb6kupakot @.
\ \
+ M

Ly
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6) Huzza ki a kabelcsatlakozékat.
7) Hdazza ki a kabelt.

8) Lazitsa meg a konyokizilet rogzitécsavarjait.
9) Csavarozza le a szalagbilincset.
10) Huzza ki az emelGszalagot.

11) Huzza le a konyokiziletet.
12) Csavarozza be a konyokiziletet a felkarba.

6.6 Az alkar hajlitasa automatikus tamogatasanak eltavolitasa
Az alkar hajlitdsa automatikus tAmogatasanak eltavolitdsahoz az aldbbiak szerint jarjon el:
w 1) Csavarja ki az alkar mindkét rogzitécsavarjat.
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2) Tavolitsa el az alkar hajlitdisanak automatikus tamo-
gatasat.

6.7 Az alkarelem leroviditése

| INFORMACIO |
Tekerje be a kényodkgolyé teriletét miianyag félidval, hogy megakadalyozza a csiszol6por bejutasat a levagaskor.

Az alkarelem leréviditéséhez az alabbiak szerint jarjon el:

1) Novelje meg a meghatarozott hosszisagot 10 mme-rel, és jeldlje be az alkarelemen.

INFORMACIO: Az alkar hosszat a bedntd gyiirii disztalis végétdl a konyok tengelyének kdzepéig kell
mérni.

2) Roviditse le az alkarelem testt6l tavoli végét a fel-
hasznalé egyéni méreteihez (levagas vagy csiszo-
las).

TUDNIVALO! Az alkarnak a vagas utan lega-
labb 220 mm hossziinak kell lennie.

3) A vagasi éleket minden oldalrél derékszégben csi-
szolja le.

4) Az éleket belll és kivil is csiszolja le és kissé kere-
kitse le.

6.8 Opcionalis: behelyezokeret pozicionalasa

A behelyez8keret pozicionalasahoz végezze el az alabbi Iépéseket:

1) Helyezze el a behelyezSkeretet.
INFORMACIO: Ugyeljen arra, hogy a behelyezdkeret ne iitk6zzon a hajlitassegitével (az alkar hajlita-
sanak automatikus tamogatasaval) és az elektromos forgobetéttel.

2) Csatlakoztassa az akkumulator csatlakozékabelének dugaszat a hajlitdssegit6 (az alkar hajlitdsanak automatikus
tdmogatasa) kartydhoz.

6.9 A hajlitassegito (AFB) felhelyezése

A hajlitassegit6 felhelyezéséhez az alabbiak szerint jarjon el:
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1) A hajlitdssegit6t helyezze be az alkarba.

6.10 Kapcsolozsinor atalakitasa
A kapcsolozsinér atalakitasahoz az alabbiak szerint jarjon el:
1) Tavolitsa el a kupakot a konyokérdl.

2) Pattintsa ki a rugos teleszképot.
3) Tavolitsa el a zsinérrogzité.
4) Huzza ki a rugos teleszkopot.
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5) Tavolitsa el a prébababut, és dugja be a masik ol-
dalra.

6) Csavarja be a teleszkdpot a masik oldalon.

7) Hagyja, hogy a rugds teleszkép bepattanjon a kiallé
fémtengelyen.

8) Helyezze fel a zarosapkat.

9) Helyezze fel a zsin6rrogzitét.

6.11 A kapcsolo zsinor elkészitése

A kapcsolozsindr véglegesitéséhez az aldbbiak szerint jarjon el:

' 1) Flzze at a kapcsoldzsinért a zsinorreteszen.

2) A végén rogzitse a kapcsoldzsinért egy csoméval.

3) Huzza meg a kapcsolozsindrt, és készitsen egy hur-
kot.

6.11.1 Kapcsolozsinor leroviditése (csak a 12K50)

| A VIGYAZAT

A kapcsol6zsinor eltavolitasa

Sérilésveszély a termék funkcidkiesése miatt.

» Biztonsagi okokbdl ne tavolitsa el teljesen a kapcsol6zsinort.

A kapcsolozsinér lerdviditéséhez az alabbiak szerint jarjon el:
1) VAgja le a kapcsol6zsinért a kivant hosszusagra.
2) Rogzitse a kapcsoldzsinér végét a zsindrdugdval.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50 233



Hasznalatra kész allapot el6allitasa

6.12 A konyokiziilet behelyezése

TUDNIVALO!

A termék hasznalata sériilt lapos kabellel
Hibas vagy megszakadt adatatvitel miatti hibas miikodés.

» Kerilje a lapos kadbel t6bbszéri meghajlitasat vagy 6sszenyomasat ugyanabban a helyzetben.

A konydkizilet behelyezéséhez az aldbbiak szerint jarjon el:

el '

1)

Nyomja be a kényokiziletet az alkar lapos fogazata-
ba.

INFORMACIO: Ne csipje be a meglévé kabele-
ket (12K44, 12K50). Fedokupakok nélkiil a ka-
belek szabadon vannak, és megsériilhetnek.

Rogzitse a kényokizilet két rogzitécsavarjat Loctite
243-mal és csavarja meg 2 Nm-rel.

12K44/12K50: Kenje be a dugasz foglalatat szili-
konzsirral.

12K44/12K50: Csatlakoztassa ismét mindkét ka-
belt.

Nyujtsa ki a kart.

A fedb6kupakok rogzitéséhez vigyen fel a fllekre
"Pattex Repair Extreme" ragasztét.

Helyezze a véddkupakot a filekre.

INFORMACIO: Ne csipje be a meglévé kabele-
ket (12K44, 12K50).
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Tovabbi Iépések: a konyokiziilet behelyezése a 12K42, 12K44, 12K50 termékeknél

1) Csusztassa az emelGszalagot a tengely ala.
INFORMACIO: Ugyeljen arra, hogy az ontott
gyiirii a megfelel6 helyzetben legyen.
INFORMACIO: Ugyeljen a szalag egyenes veze-
tésére.
INFORMACIO: A szalagbilincs vezetdje és az
ontott gyiirii kozott helyet kell hagyni a szalag-
bilincsnek.

2) Csusztassa a szalagbilincset az 6ntott gy(ri ala.
3) ROgzitse a szalagbilincset a csavarral.

by

6.13 Elohajlitas beallitasa

TUDNIVALO!

A karburkolat sériilése a til hosszi emel6szalag miatt
A kinyUjtas soran a hénalj széle nem érhet hozza a gémbcsuklé iitkdzéjéhez. Ugyeljen arra, hogy ha megvaltoztatja
az emel6szalag hosszat, az ne legyen tdl hosszu, és a kart az emel6szalag megallitsa.

Az el8rehajlitas beallitasdhoz az aldbbi Iépések szerint jarjon el:

1) Kicsit lazitsa meg a szalagbilincs csavarjat.

2) Roviditse vagy hosszabbitsa meg az emel8szalagot.
INFORMACIO: A szalag meghosszabbitasa esetén az el6rehaijlitas kisebb lesz. A szalag lerbviditése
esetén az el6rehajlitas nagyobb lesz.
INFORMACIO: A szalag hosszanak 3 mm-es médositasa kb. 5°-kal valtoztatja meg az hajlitasi szoget.
A szabad lengési teriilet az Gjonnan beallitott fokszammal eltolodik.

3) Huzza meg a szalagbilincs csavarjat.

4) Ismételje ezt a folyamatot, amig el nem éri a kivant el6hajlast.

6.14 A kapcsolozsinor rovid ideig torténo rogzitése
A kapcsolozsindr rogzitéséhez az aldbbiak szerint jarjon el:
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» ROgzitse a kapcsolozsinért a megjeldlt terileten be-
|0l ragasztoszalaggal.
INFORMACIO: A kapcsolézsinér vége az alkar
nyugalmi allapotaban ne hizédjon be a tok bel-

sejébe.

__________

6.15 A konyokiziilet behelyezése a felkarba

A konyokizulet felkartokba torténd helyezéséhez az aldbbiak szerint jarjon el: lasd ezt az oldalt:
1) Zsirozza meg a koényokizilet kiils6 menetét szilikonzsirral.
2) Csavarozza be a konyokiziletet a felkarba.

7 Kezelése

7.1 A hajlitasi rasegités beallitasa

| A VIGYAZAT |

A termék hirtelen hajlasa nagymértékii hajlitasi rasegités mellett

A protézis hirtelen hajlasabol eredd sériilés veszélye.

» A nehéz ruhazat levételekor ligyeljen a hajlitasi tAmogatasra.

» Ha a protézis be van helyezve, ligyeljen a hajlitasi rasegités bedllitasara.
» A protézist csak behajlitott allapotban helyezze fel vagy vegye le.

Végezze el a kdvetkezd 1épéseket a hajlitasi rasegités beallitdsahoz:
1) Hajlitsa be a kart.
2) A kézikerékkel allitsa be a kivant hajlitasi rasegités
mértékét.
INFORMACIO: A rasegités ereje a ruha és a kéz
sulyahoz allithaté.
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1. teriilet

Kismértéki rasegités, hogy a kar szabadon lenghessen
jaras kozben.

2, teriilet

A rasegités fokozatosan ndvekszik a kar behajlitdsakor,
és csokken a nyujtaskor.

3. teriilet

A allandé mértéki rasegités. Megfelel6 beallitds esetén
az alkar sulyat a rasegité mechanizmus kiegyenliti, az al-
kar ,leng”.

4. teriilet

Kismérték( rasegités a hajlitasi Gtkozés el6tt.

7.2 Sarloiziilet beallitasa

A sarokcsuklé tkdzési szogének mindkét oldalon +80°-nak kell lennie. A sarokcsuklé ellendllasa a kilsé beallito-
csavarral allithato be.

1) Novelje az ellendllast az 6ramutatéd jarasaval mege-
gyezd irdnyba torténd elforgatassal.

2) Csokkentse az ellendllast az 6ramutaté jarasaval el-
lentétes iranyba t6rténé elforgatassal.

7.3 Elektrodak beallitasa (csak a 12K50 terméknél)

Az elektrédak beadllitisa az elektromos kéztél és a felhasznalt komponensektél (pl. MyoRotronic 12E205) figg. A
bedllitashoz be kell tartani az elektrédak, az elektromos kéz és mas komponensek mellékelt hasznalati Utmutatdjat.

7.4 Program beallitasa (csak a 12K50 terméknél)

Program beallitasa a MyoSelect segitségével
A MyoSelect segitségével torténd programbedllitdshoz az alabbiak szerint jarjon el:
1) Vegye ki az akkumulatort, illetve kapcsolja ki a MyoEnergy Integral egységet.

2) Ha van, tavolitsa el az elektromos forgdbetétet és a MyoRotronic betétet.
3) Csatlakoztassa a 9E169 koaxidlis dugaszt az elektronikai hazhoz.
4) Kosse 6ssze a MyoSelectet a 9E169 koaxidlis dugasszal és a 12K50 termékkel.

Vélassza ki a megfelelé programot a MyoSelectben.

o1
S

6) Huzza ki a koaxialis csatlakozét az elektronika 9E169burkolatabol.
7) Havan, helyezze vissza az elektromos forgdbetétet és a MyoRotronic betétet.
8) Helyezze be az akkumulatort vagy kapcsolja be a MyoEnergy Intregralt.

Vezérloprogram beallitasa a programoz6 csatlakozok segitségével
A vezérl6program programozdcsatlakozéval torténd beallitdsahoz az aldbbiak szerint jarjon el:
» Csatlakoztassa a kivant programozé dugét (lasd ezt az oldalt: 238) az elektronika burkolatahoz.

7.5 Program atkapcsolasa (csak a 12K50 terméknél)
A kovetkezd dtkapcsolasi modszerek valaszthatdk ki:

* Kapcsolé

e Elektrodak (kokontrakcio létrehozasa)
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7.5.1 Atkapcsolasi valtozatok
A kovetkez6 vezérl6programok és programcsatlakozék kapcsolhatok at:

Vezér-
I6prog-
ram

Progra-
mozé
dugé

Elektronikus konyokzar

Cslszta-

to-lealli-

to-funk-
cio

Atkapcsolas a kéz és a forgatas
kozott

fehér

Kapcsol6 megnyomasa és elengedé-
se:

- reteszelés

- kioldas

nem

a MyoRotronic 6sszes programja

piros

Egyidejl kontrakcié

nem

a MyoRotronic 1. programja és 4.
programja

zo6ld

Nyomja meg és tartsa lenyomva a kap-
csolot (kdnyokizilet mod)

-Elektréda ZAR = reteszelés

-Elektroda NYIT = kioldas

Kapcsolé elengedése (kézi lzemmadd)

kek

Nyomja meg és engedje el a kapcsolot
(konyokizilet méd)

-Elektréda ZAR = reteszelés

-Elektréda NYIT = kioldas

Kapcsolé megnyomasa és elengedése
(kézi lzemmod)

sarga

Nyomja meg és engedje el a kapcsolot
(konyokizilet méd)

-Elektréda ZAR = reteszelés

-Elektréda NYIT = kioldas

10 méasodpercig nincs elektrédajel (ké-
zi izemmaod)

Kapcsolé megnyomasa és elengedése
(kézi lzemmod)

ibolyakék

Egyidej( kontrakcioé (konyokizilet mod)
-Elektréda ZAR = reteszelés
-Elektréda NYIT = kioldas

Egyidejl kontrakcié (kézi Gzemmod)

narancs-
sarga

Egyidejl kontrakcioé (kdnyokizilet mod)
-Elektréda ZAR = reteszelés

-Elektréda NYIT = kioldas

10 méasodpercig nincs elektrédajel (ké-
zi lzemmod)

Egyideji kontrakcid (kézi Gzemmod)

igen

a MyoRotronic 6sszes programja

a MyoRotronic 1. programja és 4.
programja

8 Akkumulator toltése

| INFORMACIO |

Kérjik, olvassa el a tolt6készilék hasznalati Utmutatojat.

9 Tisztitas

1) Az elszennyez6dott terméket nedves ruhaval és kimél6 szappannal (pl. Ottobock Derma Clean 453H10=1-N)
tisztitsa.
Ugyeljen arra, hogy ne jusson be folyadék a termékbe és annak komponenseibe.

2) Egy szoszmentes kendével torolje szarazra, és a szabad levegén teljesen szaritsa meg a terméket.
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Karbantartas

10 Karbantartas

A felhasznal6 sériléseinek elkerllése és a termék mindségének fenntartdsa érdekében javasoljuk a karbantartas
(Ugyfélszolgalati felulvizsgalat) rendszeres, 24 havonta torténé elvégzését.

A terméken az esedékesség el6tt 4 héttel, de legfeljebb az esedékesség utan 3 honappal el kell végezni a karban-
tartast.

A garancialis id6 alatt az 6sszes termékre altaldban érvényes a karbantartasi id6kdzok betartasanak kotelezettsége.
A garancia altal nyujtott teljes védelem csak ebben az esetben tarthaté fenn.

A karbantartds soran tovabbi szolgéaltatasokra, mint példaul javitdsra is sor kerlilhet. Ezek a kiegészit6 szolgaltata-
sok a garancia terjedelmétél és érvényességétdl fliggben dijmentesen vagy egy el6zetes arajanlat utan fizetés ellen-
ében végezhetdk el.

A karbantartdshoz vagy javitashoz sziikséges komponensek:
A termék toltékészilékkel és halézati tapegységgel.
Hasznalja a szerviz altal biztositott csomagolast a vizsgalandd komponensek elklildéséhez.

11 Jognyilatkozatok
11.1 Felelosség

A gyartot akkor terheli felel6sség, ha a terméket az ebben a dokumentumban foglalt leirdsoknak és utasitasoknak
megfelel6en hasznaljak. A gyarté6 nem felel a jelen dokumentum figyelmen kivil hagyasaval, kildnésen a termék
szakszer(tlen hasznalataval vagy nem megengedett modositdsaval okozott karokért.

11.2 Védjegy
A jelen dokumentumban foglalt megnevezések a mindenkor hatdlyban 1évé védjegyjog és a mindenkori jogosultat
megilletd jogok korlatlan hatalya alé tartoznak.

Az Osszes itt emlitett védjegy, kereskedelmi név vagy cégnév lajstromozott védjegy is lehet és a mindenkori jogosul-
tat megillet6 jogok hatalya ala tartozik.

A jelen dokumentumban hasznalt védjegyek kifejezett megjeldlésének hidnydbdl nem lehet arra kévetkeztetni, hogy
a megnevezés mentes harmadik személyek jogatol.

11.3 CE-megfeleloség

Az Otto Bock Healthcare Products GmbH ezennel kijelenti, hogy a termék megfelel az orvostechnikai eszkdzokre
vonatkozd eurdpai elGirasoknak.

A termék megfelel az egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus berendezésekben valé alkalmazasanak
korlatozasarél szol6 2011/65/EU RoHS-iranyelv kdvetelményeinek.

Az iranyelvek és  kovetelmények teljes szovege a koOvetkezd
http://www.ottobock.com/conformity

internetcimen  all rendelkezésre:

12 Miiszaki adatok

Kornyezeti feltételek
Tarolas (csomagolassal és csomago-|+5 °C/+41 °F - +40 °C/+104 °F

las nélkil) legfeljebb 85 %-os relativ paratartalom, nem lecsap6do
Széllitds (csomagolassal és csomago-|-20 °C/-4 °F - +60 °C/+140 °F

las nélkl) legfeljebb 90 %-os relativ paratartalom, nem lecsap6do
-5 °C/+23 °F - +45 °C/+113 °F

legfeljebb 95 %-os relativ paratartalom, nem lecsap6do

Uzemeltetés

Azonosito 12K41=* 12K42=* 12K44="* 12K50=*

Aramfogyasztés (mA) - - - 3,5

Fesziltségellatas - - - 757B20

757B21

757B35="*

Sdly (g) kb. 539 kb. 672 kb. 695 kb. 721

Hosszusag (mm) kb. 350

max. terhelés reteszelt allapotban (N) 177

Hajlitasi szog (°) 15° — 145°

A termék viselkedése a toltés kdzben

A termék nem mikodik

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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Alkalmazott szimbolumok

Azonosito 12K41=" 12K42=" 12K44="* 12K50="

Varhat6 élettartam a javasolt karbantar- 6 év
tasi id6szakok betartasa esetén

13 Alkalmazott szimbolumok

c E Megfeleléségi nyilatkozat a vonatkozé eurépai iranyelvek szerint

@ Sorozatszam (YYYY WW NNN)
YYYY - a gyartas éve
WW - a gyartas hete
NNN - sorszdm

Ezt a terméket nem szabad a nem kdl6nvalogatott, vegyes haztartasi szemétbe dobni. Ha nem
ﬁ tartja be az On orszagaban érvényes hulladékkezelési elSirasokat, akkor annak karos kévetkez-
f— ményei lehetnek a kornyezetre és az egészségre. Kérjlk, vegye figyelembe az On orszagaban ér-

vényes, a hasznalt termékek visszaadasara és gydljtésére vonatkoz6 hatésagi utasitasokat.

Orvostechnikai eszk6z
M Gyarté

1 Pfedmluva Cesky

INFORMACE

Datum posledni aktualizace: 2024-09-17

Pred pouzitim produktu si pozorné prectéte tento dokument a dodrzujte bezpecnostni pokyny.

Poucte uzivatele o bezpecném pouziti produktu.

Budete-li mit néjaké dotazy ohledné produktu, nebo se vyskytnou néjaké problémy, obrafte se na vyrobce.
Kazdou zavaznou nezadouci pfihodu v souvislosti s produktem, zejména zhorSeni zdravotniho stavu, ohlaste
vyrobci a pfisluSnému organu ve vasi zemi.

» Tento dokument uschovejte.

Vyrobek ,Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic
plus12K50=*" je dale nazyvan produkt/loketni kloub.

Tento navod k pouZiti vam poskytne dilezité informace pro pouzivani, sefizeni a manipulaci s produktem.

Uvadéjte produkt do provozu pouze podle informaci v dodané prlvodni dokumentaci.

vVvyvyy
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Popis produktu

2 Popis produktu

2.1 Konstrukce a funkce
2.1.1 Konstrukce

Easy Plug

Paskova svorka

Vymezovaci paska

Spinaci lanko (mechanické odblokovani)

Ru¢ni kolecko

Sefizovaci Sroub oto¢ného humeralniho kloubu

o0, wNR

2.1.2 Funkce

Produkt je mechanicky/elektronicky pohanény loketni kloub. V kombinaci s jinymi protézovymi komponenty (viz téz
strana 242) podporuje uZivatele pfi vyfizovani véednodennich tkolu.

Rdzné fidici programy umoznuji optimalni pfizptsobeni individualnim potfebam a schopnostem.

Modely ErgoArm se lisi nasledujicimi vlastnostmi:

Modely AFB Easy Plug Uzaver Slip-stop
ErgoArm 12K41=" - mechanicky mechanicky
ErgoArm plus 12K42=" X mechanicky mechanicky
ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mechanicky mechanicky
ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mechanicky mechanicky
nebo nebo
elektronicky elektronicky

2.1.2.1 Definice pojmu

AFB (Automatic Forearm Balance)
AFB je mechanicka flekéni pomucka. PFi extenzi paze energii uklada a vyuZiva ji k tomu, aby se minimalizovala sila
potfebna k flexi. Silu podpory Ize nastavit pomoci ru¢niho kolecka podle hmotnosti predlokti protézy a odévu.

Easy Plug
Pfipojka akumulatoru
Pripojka elektrody ZAVRIT
Pfipojka elektrody OTEVRIT
;)\;)‘ Pripojka spinace
s

PR

Easy Plug je konektorova pfipojka pro myoelektrické protézy integrovana do loketnich kloubl 12K44=* a 12K50="*.
K Easy Plug se pfipojuji pfipojovaci kabely elektrod, spinace a akumulatoru. Vnitfnim vedenim kabeld se minimali-
zuje nebezpedi jejich preruseni.
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Zamyslené pouziti

Uzaveér

Zablokovani produktu se provadi bud mechanicky, nebo elektronicky (viz téZz strana 241). Produkt mize byt
uzamcen a odblokovan v jakékoli poloze, a to i pfi zatiZzeni, tahem spinaciho lanka. V uzaméeném stavu je vyrobek
zatizitelny az do 177 N. P¥i vy$Sich zatézich dojde k prokluzu aretace.

Mechanicky uzavér
Silnym tahem za spinaci lanko Ize vyrobek ru¢né odblokovat a uzamknout.

Tato funkce je mozna také v pfipadé, Ze je produkt vypnuty nebo je vybity akumulator. Predlokti tak |ze uvést do po-
Zadované pozice. Mechanické odblokovani je mozZné i pfi zatizeni.

Elektronicky uzaver
Uvolnéni a zablokovani je mozné pomoci signalt elektrod nebo signéll spinaci (v zavislosti na zvolené varianté pre-
pinani).

Funkce Slip-Stop
Funkce Slip-Stop umoznuje kontrolované spousténi predlokti bez Uplného odblokovani zamku.

Funkce Slip-Stop, mechanicka
Lehkym zataZenim za spinaci lano (aniz by doslo ke cvaknuti) se produkt odblokuje tak, ze se predlokti mize plynu-
le pohybovat. Po uvolnéni spinaciho lana se vyrobek opét zablokuje.

Funkce Slip-Stop, elektronicka
Funkce Slip-Stop je mozna diky signalim elektrod (v zavislosti na zvolené varianté fizeni). Pokud signél elektrody
vypadne, produkt se znovu zablokuje.

2.2 Moznosti kombinace komponentu

. . *  bebionic Hand EQD: 8E70="* (pouze pro 12K44=* a
Zapesti 12K50="*)

e Zapéstni rotator: 10S17 (pouze pro 12K44=* a MovoHook 2Grip: 10A71=*

. ;EKZ:’;S) kulickovou aretaci: 10V8 * MovoHook 2Grrip: 10A81="
P ' * Pasivni systémova ruka: 8K18=*

» MovoWrist Flex: 10V39=% * Pasivni systémova ruka: 8K19="
* MyoRotronic: 12E205 (pouze pro 12K44=* a , L. , .
19K50=") * Systémova jednotahova ruka: 8K22=
e Systémova jednotahova ruka: 8K23=*
*  Systémova dvoutahova ruka: 8K26=*

e Systémova dvoutahova ruka: 8K27=*

o Zapésti Ottobock: 10V18=*
*  Mechanické zapésti Robo-Wrist: 10V41="

Uchopové komponenty + Systémova elektrickd ruka: 8E38=* (pouze pro
*  Pracovni hak: 10A3 12K44=* a 12K50=*)
*  Pracovni hak: 10A12=* e Systémovy elektrogreifer: 8E33=* (pouze pro
e Pracovni krouzek: 10A4 12K44=" a 12K50=")

Prislusenstvi

e Akumulator

* Nabijecka: 757L20

* MyoCharge Integral: 757L35

3 Zamyslené pouziti

3.1 Uéel pouziti
Produkt je ur¢en vyhradné k exoprotetickému vybaveni hornich koncetin.

3.2 Podminky pouziti

Produkt Ize pouZit pro jednostranné nebo oboustranné amputované uzivatele.

Produkt byl vyvinuty pro kaZzdodenni aktivity a nesmi se pouzivat pro mimoradné aktivity. Tyto aktivity zahrnuji
napf. sporty/extrémni sporty s velkym zatizenim zapésti a/nebo pfi kterych dochazi k razovému zatizeni, jako jsou kli-
ky, alpské lyZzovani, jizda na horském kole, volné lezeni, paragliding atd.

Tento produkt je uréen vyhradné k pouzivani jednim uZivatelem. Pouzivani tohoto produktu dalsi osobou je ze stra-
ny vyrobce nepfipustné.
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Bezpecnost

3.3 Kontraindikace
* VsSechny podminky, které jsou v rozporu s Udaji nebo presahuji ramec Gdajd v kapitole ,Bezpecnost" (viz téz
strana 243) a "Zamyslené pouziti" (viz téZ strana 242).

3.4 Kvalifikace

Vybaveni smi provést pouze vySkoleny odborny personal.

4 Bezpecnost

4.1 Vyznam varovnych symbolu

Varovani pred moznym nebezpecim vazné nehody s nasledkem tézké Gjmy na zdravi.
Varovani pfed moznym nebezpecim nehody a poranéni.
[ 1 Varovani pfed moznym technickym poskozenim.

4.2 VSeobecné bezpecnostni pokyny

/A POZOR
Zvednuti elektrody

Poranéni v disledku necekaného chovani produktu vlivem nekontrolovaného fizeni protézového komponentu.
» Upozornéte uzivatele na to, Ze zvednutim elektrody mize dojit k nekontrolovanému pohybu protézy.

/A POZOR

Poskozeni pfipojovaciho kabelu v dusledku zlomu nebo malého poloméru ohybu
Poranéni v disledku necekaného chovani produktu vlivem chybné funkce.

» Pri pokladani pripojovacich kabell se vyvarujte ostrych zlomd a malych polomért ohybu.
» Poskozeny pfivodni kabel je nutné neprodlené vymeénit.

/A POZOR

Nespravné nastaveni elektrod z duvodu svalové unavy
Poranéni v dusledku chybného fizeni nebo chybné funkce produktu.
» UZivatel musi béhem nastavovani elektrody délat prestavky.

/A POZOR
Nespravné nasazovani a sundavani protézy
Poranéni v disledku nahlého ohnuti protézy.
» Pfed nasazenim nebo sundanim protézu vypnéte.
» Protézu nasazujte nebo sundavejte pouze v ohnutém stavu.

/A POZOR

Nebezpeci skripnuti v oblasti ohybu kloubu

Poranéni v dusledku skfipnuti ¢asti téla.

» Davejte pozor, aby pfi ohybani kloubu nebyly v oblasti ohybu prsty Ci jiné Casti téla.

/A POZOR

Svévolné zasahy do systémovych komponentu

Poranéni v disledku chybného fizeni nebo chybné funkce produktu.

» Vyjma praci popsanych v tomto ndvodu k pouZiti nesmi byt na produktu provadény zadné zasahy.

» Otevrieni a opravu produktu, respektive opravy poskozenych komponentl smi provadét pouze autorizovany od-
borny personal Ottobock.
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Bezpecnost

Nechténé uvolnéni tchopovych komponentu

Poranéni v disledku uvolnéni tchopovych komponentl na predlokti (napf. pfi neseni predmétt).

» P¥i pouziti uzavéru zapésti umistéte Uchopové komponenty tak, aby mirné pootoceni nemohlo vést k uvolnéni
Gchopovych komponentl na predlokti.

Nedostateény kontakt elektrod s kazi
Poranéni v disledku chyb fizeni nebo chybné funkce produktu.
» Dbejte na to, aby kontaktni plochy elektrod dosedaly pokud mozno celou plochou na neporusenou pokozku.

» Pokud by bylo patrné, Ze dochazi k silnému ruseni vlivem elektronickych zafizeni, je nutné polohu elektrod
zkontrolovat a pfipadné upravit.

Pokud by nebylo mozné ruSeni odstranit nebo byste nedosahli pozadovaného vysledku nastavenim popr. vybé-
rem vhodného programu, obrafte se na zastoupeni Ottobock ve vasi zemi.

Nespravna manipulace
Poranéni v disledku vypadku funkce produktu.
» Poucte uzivatele o spravné manipulaci s produktem.

Poranéni v dusledku chybného nastaveni produktu.
Uvolnéni komponentu.

» U produktu s uzavérem zapésti umistéte Uchopové komponenty pred pouzitim tak, aby mirné pootoceni ne-
mohlo vést k uvolnéni tchopovych komponent( z protézy.

Znamky opotiebeni na komponentech produktu
Poranéni v disledku chyb fizeni nebo chybné funkce produktu
» V zajmu predchdzeni poranéni pacienta a zachovani kvality produktu doporucujeme provadét pravidelny ser-

v

vis.
» Blizsi informace o servisnich intervalech naleznete v servisnim pasu. Tento se nachazi v dodate¢ném garanc-
nim balicku.

Pouziti nevhodnych komponent

Zranéni zplsobena chybnou funkci produktu.

» Pouzivejte produkt jen s komponenty, které byly doporuceny vyrobcem. Seznam komponentl je uveden v kapi-
tole ,Moznosti kombinaci* (MoZnosti kombinace komponentd).

» Produkt pouZivejte pouze s pfisluSenstvim, které bylo vyrobcem doporuc¢eno. Seznam komponentl je uveden v
kapitole ,Rozsah dodavky" (Rozsah dodavky).

Poskozeni akumulatoru
Poskozeni akumulatoru v dusledku pouziti obou moznosti pfipojeni.

» Pouzivejte pouze jeden ze dvou konektord pro akumulator (pfipojeni pres predloketni kabel nebo pfipojeni
pres Easy Plug).

Nanaseni povlaku, natéri nebo polepovani protézy
Poskozeni nebo prasknuti vlivem chemickych procesu.
» V zadném pripadé se nesmi protéza polepovat, natirat nebo na ni nanaset povlaky.
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Rozsah dodavky a pfisluSenstvi

Neodborna péce o produkt
Poskozeni produktu v disledku pouziti Spatnych Cisticich prostfedkd.
» Produkt gistéte vyhradné podle pokyn( v kapitole ,Cisténi a péce* (Cisténi a péce).

5 Rozsah dodavky a prislusenstvi

Rozsah dodavky pro ErgoArm 12K41 Rozsah dodavky pro ErgoArm Hybrid plus 12K44
* 1 ks laminacni kryt (krouzek se Sipkou) e 1 ks laminacni kryt (duta koule)

e 1ks ErgoArm 12K41="* e 1 ks laminacni kryt (krouzek se Sipkou)

* 1 ks Navod k pouziti (uzivatel) * 1ks ErgoArm Hybrid plus 12K44="

* 1 ks Navod k pouZziti (pro odborny personal) * 1ks Navod k pouziti (uzivatel)

e 2ks kryt poutka e 1ks Navod k pouziti (pro odborny personal)

* 1ks O-krouzek 60 x 2,5 mm e 2 ks kryt poutka

¢ 1 ks lankové blokovani ¢ 1 ks O-krouzek 60 x 2,5 mm

¢ 1 ks lankové blokovani
Rozsah dodavky pro ErgoArm plus 12K42 S fankove blokovan

e 1 ks laminacni kryt (krouzek se Sipkou) Rozsah dodavky pro ErgoArm Electronic plus
* 1ks ErgoArm plus 12K42=* 12K50

* 1 ks Néavod k pouziti (uzivatel) e 1ks laminacni kryt (duta koule)

» 1 ks Navod k pouziti (pro odborny personal) * 1ks laminacni kryt (krouZek se Sipkou)

e 2 ks kryt poutka * 1ks ErgoArm Electronic plus 12K50="*

e 1ks O-krouzek 60 x 2,5 mm e 1ks Navod k pouziti (uzZivatel)

* 1 ks lankové blokovani * 1 ks Navod k poutziti (pro odborny personal)

¢ 1 ks kulova koncovka na sndru
e 2ks kryt poutka

¢ 1ks O-krouzek 60 x 2,5 mm

e 1 ks lankové blokovani

Prislusenstvi

e Adaptér: 13268 * Sada zatek svorky: 21A207

* Pfipojovaci kabel akumulatoru: 13E51=2 e Sada vkladaciho ramecku: 757Z2184=1, 7572190=1

e Stavéci pomucka pro ErgoArm: 743A23 e Sada vkladaciho ramecku, Sroubovaci: 7572184=2,
7572190=2

Prislusenstvi pro nastaveni programu 12K50
e 1ks MyoSelect 757T13 e Sada koédovacich zastréek: 13E182

6 Priprava k pouziti

6.1 Potrebné stroje, naradi a materialy
+  Pasova bruska 701P250=1 (1x 230 V, 50/60 Hz)

Pattex Repair

* elektrickd pfimocara pila 756B2 (1x 230V N/PE, <+ Pinzeta 8971

50 Hz) *  Sada Sroubovakd
* Lepidlo 636W60 (Loctite 243) * Silikonovy tuk 633F11
o Nz *  Specialnituk 633F30

6.2 Pokyny pro laminaci

INFORMACE

Odlaminujte pahylové 1Gzko podle aktualniho stavu techniky (viz Technické informace 646T333=*_INT).

6.3 Odstranéni laminacniho krouzku
Pro odstranéni laminaéniho krouzku postupujte nasledovné:
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PrFiprava k pouziti

1) Rucnim koleckem nastavte flek¢ni podporu na mini-
mum.

2) Zafixujte vymezovaci pasek (napf. arteridlni svor-
kou).

3) Odstrante paskovou svorku.

4) Pomoci sefizovaciho sroubu oto¢ného humerélniho
kloubu uvolnéte pojistku proti pootoceni laminaéni-
ho krouzku.

5) Pomoci stavéci pomucky odsroubujte laminacéni
krouzek od koule loketniho kloubu.

6) Opatrné sejméte kryt elektroniky z laminaéniho
krouzku.

6.4 Utésnéni produktu

Pro utésnéni produktu provedte nasledujici kroky:

1) Ocistéte laminaéni krouzek od mastnoty a necistot.

2) Namazte drazku, vnitini hrany a zavit laminacniho
krouzku specialnim mazacim tukem.

Dalsi kroky k produktum 12K44 a 12K50

Nespravna montaz krytu elektroniky

P¥i nespravné montazi hrozi riziko ztraty kontaktu nebo zkratu pruZinovych kontaktl. Kromé toho miZe byt snizena
mechanicka pevnost, protoZze ne vSechny zavity jsou vzajemné propojeny. DestiCka plosnych spojd a okraj lami-
nacniho krouzku musi byt vzajené rovnobézné.

Pro utésnéni produktu dalsi nasledujici kroky:
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6.5 Demontaz loketniho kloubu

Demontaz loketniho kloubu pro produkt 12K41
Provedte nasledujici kroky pro demontaz loketniho kloubu:
1) Natdhnéte pazi.

7)

Konektorové zastrcky pfipojovacich kabell (elektro-
dy, vypinace, akumulatoru) dobfe namazte silikono-
vym tukem.

Odstrante zaslepovaci krytky z krytu elektroniky.
Pripojte konektorové zastrcky do pouzdra elektroni-
ky.

Konektory a zbyvajici zaslepovaci krytky shora dobre
utésnéte silikonovym tukem.

Nasurite kryt elektroniky s pfipojenymi kabely do na-
mazaného laminacniho krouzku a pevné jej pevné jej
zamacknéte.

INFORMACE: Musi byt slyset hlasité cvaknuti.

Zkontrolujte, zda kryt elektroniky dobfe sedi.
UPOZORNENI! Deska krytu elektroniky a okraj
laminacniho krouzku jsou v roviné/rovnobézné.

V pripadé potreby zasunte pozadovanou programo-
vaci zastrcku na krytu elektroniky.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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2) Uvolnéte obé krytky @.
3) Uvolnéte upeviovaci Srouby loketniho kloubu.

\ \ \\\\\\ 4) Stahnéte loketni kloub.
\“ \
“ ? \ \\

Demontaz loketniho kloubu pro produkty 12K42, 12K44, 12K50

Pro demontaz loketniho kloubu provedte nasledujici kroky:

1) Ohnéte pazi.

) Nastavte silu flexe ru¢nim kole¢km na minimum.

) Znovu paZi natahnéte.

) Zablokujte loketni kloub tak, aby se zafixovala demontazni a montazni poloha.

5) Uvolnéte obé krytky @.
\\\ \
\ \\ “\

A WON

6) Pacenim vytahnéte kabelové zastrcky.
/ 7) Odpojte kabely.
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8) Uvolnéte upeviovaci Srouby loketniho kloubu.
9) Odsroubujte paskovou svorku.
10) Vytahnéte vymezovaci pasek.

11) Stahnéte loketni kloub.
12) PFiSroubujte loketni kloub do nadlokti.

6.6 Demontaz flekéni pomucky (AFB)
Pro demontaz flekéni pomdcky provedte nasledujici kroky:
EW 1) Odsroubujte oba upevnovaci Srouby na predlokti.

-

»

2) Vyjméte flekcni pomicku.
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6.7 Zkraceni predlokti

INFORMACE

Ovinte kouli loketniho kloubu plastovou félii, aby se zabranilo vniknuti brusného prachu pfi zkracovani.

Pro zkraceni predlokti provedte nasledujici kroky:

1) Namérenou délku zvétSete o 10 mm a oznacte ji na predlokti.
INFORMACE: Délka predlokti se méfi od distalniho konce laminaéniho krouzku ke stiedu osy lokte.

2) Zkratte distalni predlokti na individualni miru uZiva-
tele (pfifiznout nebo zbrousit).
UPOZORNENI! Pfedlokti musi mit po zkraceni
minimalni délku 220 mm.

3) Zbruste fezné hrany do vSech stran v pravém Uhlu.

4) Vnitini a vnéjsi hrany zbavte otfept a mirné zaoble-
te.

6.8 Volitelné: Polohovani vkladaciho ramecku

Pro polohovani vkladaciho ramecku postupuijte podle nasledujicich krokd:

1) Polohujte vlozny ramecek.
INFORMACE: Dbejte na to, aby vkladaci ram nenarazel do flekéni pomucky (AFB) a zapéstniho rotato-
ru.

2) Pripojte zastrcku pripojovaciho kabelu akumulatoru k desti¢ce flekéni pomucky (AFB).

6.9 Montaz flekéni pomucky (AFB)
Pfi montaZi flekéni pomicky postupuijte takto:
1) Vsadte flekéni pomicku do predlokti.

ﬂ? 2) Utahnéte upevnovaci Srouby na predlokti.

»
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6.10 Prestavba spinaciho lanka
Pro prestavbu spinaciho lanka provedte nasledujici kroky:
1) Sejméte kulovou krytku z koule loketniho kloubu.

2) Odblokujte pruzinovy teleskop.
3) Odstrante svérku lanka.
4) Vytahnéte pruzinovy teleskop.

5) Vyjméte laminac¢ni pomicku a zasufte ji na proti-
lehlou stranu.

6) Navléknéte pruzinovy teleskop na protilehlé strané.
7) Nechte pruzinovy teleskop zaaretovat na vyCnivajici
kovové ose.

8) Nasadte kulovou krytku.
9) Pripevnéte svérku lanka.
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6.11 Dokonceni spinaciho lanka

Pro dokonc&eni montaZe spinaciho lanka provedte nasledujici kroky:

' 1) Provlecte spinaci lanko aretacni sponou.

2) Na konci zajistéte spinaci lanko uzlikem.

3) Zatahnéte za spinaci lanko a vytvorte smycku.

6.11.1 Zkraceni spinaciho lanka (pouze pro 12K50)

Odstranéni spinaciho lanka
Zranéni zpUsobena vypadkem funkce produktu.
» Z bezpecnostnich dlvodl nesmite spinaci lanko odstranovat Gplné.

Pro zkraceni spinaciho lanka postupujte nasledovné:
1) Odfiznéte spinaci lanko na pozadovanou délku.
2) Podvazte konec spinaciho lanka Shirovou zarazkou.

6.12 Instalace loketniho kloubu

Pouziti produktu s poskozenym plochym kabelem
Chybna funkce v dusledku chybného nebo preruseného pfenosu dat.
» Vyhnéte se opakovanému plnému ohybani nebo stlacovani plochého kabelu v jendé a té samé poloze.

Pro montaz loketniho kloubu postupujte nasledovné:
1) Zasunte loketni kloub do plochého ozubeni predlok-
ti.
e i INFORMACE: Nesmi dojit ke skripnuti stavajici
| kabelu (12K44, 12K50). Bez krytek lezi kabely
{‘ volné a muze dojit k jejich poskozeni.
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s
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)

L

Zajistéte oba upeviovaci Srouby loketniho kloubu
pomoci Loctite 243 a utdhnéte na 2 Nm.
12K44/12K50: Namazte konektorovou objimku sili-
konovym tukem.

12K44/12K50: Znovu zapojte oba kabely.
Natahnéte pazi.

Pro zajisténi krytek naneste "Pattex Repair Extreme"
na osazeni.

Nasadte krytky na osazeni.

INFORMACE: Nesmi dojit ke skripnuti stavajici
kabelu (12K44, 12K50).

Dalsi kroky: Montaz loketniho kloubu pro produkty 12K42, 12K44, 12K50

L]

)

!

3
N

| I,
|

1)

Posurite vymezovaci pasek pod osu.

INFORMACE: Dbejte na spravnou polohu lami-
nacniho krouzku.

INFORMACE: Dbejte na to, aby byl pasek veden
rovné.

INFORMACE: Mezi voditkem paskové svorky a
laminaénim krouzkem musi byt prostor pro
paskovou svorku.

Posunte paskovou svorku pod laminaéni krouzek.
Zafixujte paskovou svorku Sroubem.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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6.13 Nastaveni preflexe

Poskozeni krytu paze v dusledku pfili$ dlouhého vymezovaciho pasku
PFi extenzi se okraj pouzdra predlokti nesmi dotknout dorazu koule loketniho kloubu. Dbejte na to, aby pfi zméné
délky vymezovaciho pasku nebyla délka pfilis dlouha a paze se vymezovacim paskem zastavila.

Pro nastaveni preflexe provedte nasledujici kroky:
1) Mirné povolte Sroub paskové svorky.

2) Zkratte, nebo pripadné prodluzte vymezovaci pasek.

INFORMACE: Kdyz se pasek prodluzuje, preflexe se zmensuje. Kdyz se pasek zkracuje, predflexe se

zvétsuje.

INFORMACE: Zménou délky pasku o 3 m se zméni thel flexe o cca 5°. Rozsah volného kyvu se posu-

ne o nové nastaveny pocet stupnu.
3) Utahnéte Sroub paskové svorky.

4) Opakujte tento postup, dokud nedosahnete pozadované preflexe.

6.14 Kratkodoba fixace spinaciho lanka
Pro zafixovani spinaciho lanka postupujte takto:

A

» Zafixujte spinaci lanko ve vyznaCeném rozsahu lepici

paskou.

INFORMACE: Kdyz je predlokti v uvolnéném sa-
vu, nesmi byt konec spinaciho lanka vtazen
dovniti pahylového luzka.

__________

6.15 Montaz loketniho kloubu do pazniho luzka
Pro montaz do pazniho lizka provedte tyto kroky: viz téZ strana
1) Vnéjsi zavit loketniho kloubu namazte silikonovym tukem.
2) Prisroubujte loketni kloub do nadlokti.

7 Manipulace

7.1 Nastaveni flekcni podpory

Nahlé ohnuti produktu pfi vysoké flekcni podpore

Poranéni v disledku nahlého ohnuti protézy.

» P¥i odkladani téZkého odévu davejte pozor na flekéni podporu.
» U odlozené protézy davejte pozor na nastaveni flekéni podpory.
» Protézu nasazutje a sundavejte pouze v ohnutém stavu.

Pro nastaveni flek¢ni podpory provedte nasledujici kroky:

254

12K41, 12K42, 12K44, 12K50



Manipulace

7.2 Nastaveni otocného humeralniho kloubu

1) Ohnéte pazi.

2) Pomoci ru¢niho kola nastavte poZzadovanou podpo-
ru flexe.
INFORMACE: Podpurnou silu lze pfizpusobit
hmotnosti odévu a hmotnosti ruky.

1. pasmo

Nizka podpora, aby se umoznil volny kyv paze pfi chlzi.
2. pasmo

Podpora pfri flexi paze progresivné stoupa a pfi extenzi
paze klesa.

3. pasmo

Podpora zlstava konstantni. Pfi spravném nastaveni se
hmotnost predlokti vyrovnava flekéni podporou, pred-
lokti je ,vyvazené ve flexi".

4. pasmo

Nizka podpora pred flekénim dorazem.

Oto¢ny humeralni kloub ma oboustranny doraz +80°. Odpor otoéného humeralniho kloubu Ize nastavit pomoci vnéj-

Siho nastavovaciho Sroubu.

7.3 Nastaveni elektrod (pouze pro 12K50)

1) Zvyste odpor otacenim ve sméru hodinovych rudi-
cek.

2) Snizte odpor otacenim proti sméru hodinovych ruci-
cek.

Nastaveni elektrod zavisi na pouzité elektrické ruce a pouzitych komponentech (napf. MyoRotronic 12E205). P¥i na-
stavovani je tfeba dbat pokynl v pfiloZzenych navodech k pouZziti elektrod, elektrody a dalsich komponentd.

7.4 Nastaveni programu (pouze pro 12K50)

Nastaveni programu pomoci MyoSelect

Pro nastaveni programu pomoci MyoSelect postupujte nasledovné:

1) Vyjméte akumulator nebo vypnéte MyoEnergy Integral.

2) Pokud je k dispozici, odstranite zapéstni rotator a MyoRotronic.

3) Zapojte koaxialni konektor 9E169 do krytu elektroniky.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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N

Pripojte MyoSelect pomoci koaxialniho konektoru 9E169 a 12K50.
Vyberte v MyoSelect vhodny program.

Vytahnéte koaxialni konektor 9E169 z krytu elektroniky.

Pokud je k dispozici, znovu namontujte zapéstni rotator a MyoRotronic.
Vlozte akumulator nebo zapnéte MyoEnergy Intregral.

~N O O
o=

(e

Nastaveni ridiciho programu pomoci programovacich zastrcek
Pro nastaveni fidiciho programu pomoci programovaci zastrcky postupujte takto:
» Zapojte pozadovanou programovaci zastréku do krytu elektroniky (viz téZ strana 256) .

7.5 Prepnuti programu (pouze pro 12K50)
Mohou byt zvoleny tyto zpusoby pfepinani:

e Spinac

» Elektrody (vytvareni kokontrakce)

7.5.1 Varianty prepnuti
Lze prepinat nasledujici fidici programy a programovaci zastrcky:

Ridici | Progra- |Elektronicka aretace lokte Funkce |Prepinani mezi rukou a rotaci
program | movaci Slip-Stop
zastrcka

1 bila Stisknéte a uvolnéte spinac: ne vSechny programy MyoRotronic
- zablokovat
- uvolnit

2 cervena |Kokontrakce ne Program 1 a program 4 MyoRotronic

3 zelena |Stisknéte a pfidrzte spina¢ (rezim Lo- ano vSechny programy MyoRotronic
ket)

- elektroda ZAVRIT = zablokovat
- elektroda OTEVRIT = uvolnit

Uvolnéte spinac (rezim Ruka)

4 modra | Stisknéte a uvolnéte spina¢ (rezim Lo-
ket)

- elektroda ZAVRIT = zablokovat

- elektroda OTEVRIT = uvolnit
Stisknéte a uvolnéte spinac¢ (rezim Ru-
ka)

5 Zlutd | Stisknéte a uvolnéte spinac (rezim Lo-
ket)

- elektroda ZAVRIT = zablokovat

- elektroda OTEVRIT = uvolnit

10 sekund zadny signal elektrody (re-
zim Ruka)

Stisknéte a uvolnéte spinac (rezim Ru-
ka)

6 fialovd |Kokontrakce (rezim Loket) Program 1 a program 4 MyoRotronic
- elektroda ZAVRIT = zablokovat
- elektroda OTEVRIT = uvolnit
Kokontrakce (rezim Ruka)

7 oranzova | Kokontrakce (rezim Loket)

- elektroda ZAVRIT = zablokovat

- elektroda OTEVRIT = uvolnit

10 sekund Zadny signal elektrody (re-
zim Ruka)

Kokontrakce (rezim Ruka)

256 12K41, 12K42, 12K44, 12K50



Nabijeni akumulatoru

8 Nabijeni akumulatoru

INFORMACE

Dodrzujte pokyny uvedené v pfislusném navodu k pouziti nabijeciho zafizeni.

9 Cisténi

1) P¥i zadpinéni oCistéte produkt vihkym hadrem a jemnym mydlem (napf. Ottobock Derma Clean 453H10=1-N).
Dbejte na to, aby do produktu a do jeho komponentl nevnikla zadna kapalina.

2) Osuste produkt hadrem, ktery nepousti chlupy, a nechte jej zcela ususit na vzduchu.

10 Udrzba

Pro zamezeni poranéni a zachovani kvality produktu doporucujeme provadét pravidelnou udrzbu (servisni inspekci)
kazdych 24 mésicd.
Produkt musi byt pfedan k udrzbé 4 tydny pred terminem, maximalné az 3 mésice po terminu Gdrzby.

Pro vSechny produkty obecné plati zavazné dodrZovani intervall Gdrzby v pribéhu zaruéni doby. Jen tak zlstane za-
chovana plna zaruka.

V pribéhu udrzby miZe nastat potfeba dodatecnych servisnich praci napf. opravy. Tyto dodate¢né servisni prace
mohou byt podle rozsahu a platnosti zaruky bud’ bezplatné, nebo placené (podle predchozi cenové kalkulace).
Komponenty potfebné pro Gdrzbu nebo opravu:

Produkt, nabijecka a napdjeci zdroj.

Pro zasildni komponent k otestovani pouzivejte servisni baleni.

11 Pravni ustanoveni

11.1 Odpovédnost za vyrobek

Vyrobce nese odpovédnost za vyrobek, pokud je pouzivan dle postupli a pokynl uvedenych v tomto dokumentu. Za
Skody zplsobené nerespektovanim tohoto dokumentu, zejména neodbornym pouzivanim nebo provedenim nedovo-
lenych zmén u vyrobku, nenese vyrobce Zadnou odpovédnost.

11.2 Obchodni znacky

Veskera oznaceni uvedena v této dokumentaci podléhaji bez jakychkoli omezeni ustanovenim platného zdkona o
ochrannych znamkach a praviim pfislusnych vlastnik.

VSechny zde uvadéné znacky, obchodni nazvy nebo nazvy firem mohou byt registrovanymi znackami a podléhaji
pravim pfislusnych vlastnika.

Pokud nebude v tomto dokumentu uvedeno u néjaké obchodni znamky explicitni ochranné znaceni, nelze z toho
usuzovat, Ze se na dané oznaceni nevztahuji Zadnéa prava tretich stran.

11.3 CE shoda

Spolecnost Otto Bock Healthcare Products GmbH timto prohlasuje, Ze produkt odpovida prislusSnym evropskym
predpisiim pro zdravotnické prostredky.

Produkt splfuje pozadavky smérnice Evropského parlamentu a Rady ¢. 2011/65/ES upravujici podminky omezeni
pouzivani urcitych nebezpecnych latek v elektrickych a elektronickych zafizeni.

Uplny text smérnic a pozadavk( je k dispozici na nasledujici internetové adrese: http://www.ottobock.com/confor-
mity

12 Technické udaje

Okolni podminky

Skladovani (s obalem nebo bez obalu) |+5 °C / +41 °F az +40 °C / +104 °F
max. 85 % relativni vlhkost vzduchu, nekondenzujici

Doprava (s obalem a bez obalu) -20°C /-4 °F az +60 °C / +140 °F
max. 90 % relativni vlhkost vzduchu, nekondenzujici
Provoz -5°C/+23°F az +45°C/ +118 °F

max. 95 % relativni vihkost vzduchu, nekondenzuijici
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Pouzité symboly

Oznaceni 12K41=* 12K42=* 12K44=" 12K50="

Odbér proudu (v mA) - - - 3,5

Elektrické napajeni - - - 757B20

757B21

757B35=*

Hmotnost (g) cca 539 cca 672 cca 695 cca 721

Délka (mm) cca 350

Max. zatizeni v zablokovaném stavu (N) 177

Uhel flexe (in °) 15° — 145°

Chovani produktu béhem nabijeni Produkt nefunguje

Ocekavana provozni zivotnost pfi dodr- 6 let

zeni doporucenych intervall Gdrzby

13 Pouzité symboly
c E Prohlaseni shody podle platnych evropskych smérnic

@ Sériové Cislo (YYYY WW NNN)
YYYY — rok vyroby
WW - tyden vyroby
NNN - poradové cislo

ﬁ Tento produkt nesmi byt likvidovan spolecné s netfidénym komunalnim odpadem. Pokud nebude

likvidace odpadu radné provadéna podle predpisl, mize to mit Skodlivy dopad na Zivotni prostre-
di a zdravi. DodrZujte mistni pfedpisy pro odevzdavani a sbér odpadu.

Zdravotnicky prostfedek
M Vyrobce

1 Onso6z Torkee

Son glncelleme tarihi: 2024-09-17

Uriint kullanmadan énce bu dokiimani dikkatle okuyun ve giivenlik bilgilerine uyun.

Uriiniin givenle kullanimi konusunda kullaniciyr bilgilendirin.

Uriinle ilgili herhangi bir sorunuz varsa veya herhangi bir sorunla karsilasirsaniz iireticiye danisin.

Uriinle ilgili ciddi durumlari, zellikle de saglik durumunun kétiilesmesi ile ilgili olarak {reticinize ve {lkenizdeki
yetkili makamlara bildirin.

» Bu dokiimani saklayin.

vvyvyy

"Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42=*, ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus 12K50=""
Grind, kilavuzun bundan sonrasinda tran/dirsek eklemi olarak anlandirilacaktir.

Bu kullanim kilavuzu Griintn kullanimi, ayarlari ve kullanim sekli ile ilgili 6nemli bilgiler vermektedir.
Uriinii sadece birlikte teslim edilen bilgiler dogrultusunda isletime aliniz.
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Uriin agiklamasi

2 Uriin aciklamasi

2.1 Konstriiksiyon ve Fonksiyon
2.1.1 Konstriiksiyon

Easy Plug

Bant kiskaci

Kaldirma bandi

Kumanda ipi (mekanik kilit agma)

El carki

Rotasyon omuz eklemi ayarlama vidasi

o,
o O WN R

2.1.2 Fonksiyon

Uriin, mekanik/elektronik olarak tahrik edilen bir dirsek eklemidir. Baska protez uyum parcalari (bkz. Sayfa 260) ile
birlikte kullaniciyr ginlik aktivitelerde destekler.

Farkl kumanda programlari, bireysel ihtiyaclara ve yeteneklere optimum uyarlama yapilmasini saglar.
ErgoArm modelleri, asagida belirtilen 6zellikler bakimindan farkhlk gosterir:

Modeller . Otomatik Easy Plug Kilit Slip-Stop
Onkol Denge-
si
ErgoArm 12K41="* mekanik mekanik
ErgoArm plus 12K42=* X mekanik mekanik
ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X mekanik mekanik
ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X mekanik mekanik
veya veya
elektronik elektronik

2.1.2.1 Terminoloji aciklamasi

AFB (Otomatik Onkol Dengesi)

Otomatik Onkol Dengesi, mekanik bir biikme yardimcisidir. Kolun uzatiimasi sirasinda enerji depolar ve bu enerijiyi
bikme icin gerekli kuvveti en aza indirgemek icin kullanir. Destekleme kuvveti, bir el carki Uzerinden protez 6n
kolun ve kiyafetin agirligina uygun ayarlanabilir.

Easy Plug
Akl baglantisi
Elektrot baglantisi KAPALI
Elektrot baglantisi ACIK
.
— <
&/

Salter baglantisi

PR

Easy Plug, myoelektrik protezler icin 12K44="* ve 12K50=* dirsek eklemlerine entegre edilmis bir soket baglantisid-
Ir.
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Kullanim Amaci

Easy Plug baglantisina elektrotlarin, salterlerin ve akiilerin baglanti kablolari baglanir. icteki kablo kulavuzu sayesin-
de kabloda kopukluk tehlikesi en aza indirgenir.

Kilit

Uriin, mekanik veya elektronik olarak kilitlenir (bkz. Sayfa 259). Uriin, yiiklenme séz konusu oldugu durumlarda da
kumanda ipi kullanilarak her konumda kilitlenebilir veya kilidi acilabilir. Kilitli durumdaki Griine, en fazla 177 N yik
bindirilebilir. Daha yuksek yuklerde kilit kayar.

Mekanik kilit

Uriin, kumanda telinden hafif cekilerek manuel olarak ¢éziilebilir ve kilitlenebilir.

Bu fonksiyon, ayrica Urlin kapali oldugunda veya aki bos oldugunda da miUmkdiindir. Bu sekilde 6n kol istenilen
konuma getirilebilir. Mekanik kilit agma, ayrica yiik altindayken de mimkundr.

Elektronik kilit
Kilidi cozme ve kilitleme, elektrot sinyalleri veya tetikleme sinyalleri ile mimkindir (segilmis gecis varyasyonuna
bagl).

Slip-Stop fonksiyonu
Slip-Stop fonksiyonu, kilidin tamamen ¢o6ziilmeden gerek olmadan &nkolun kontrolli sekilde asagi indiriimesini
mumkan kilar.

Slip-Stop fonksiyonu, mekanik
Kumanda teli hafif gekilerek (klik sesi ¢ikmaz) Grtinln kilidi ¢cézUlir ve bdylece 6n kol kademesiz olarak hareket etti-
rilebilir. Kumanda ipi birakildiginda Griin tekrar kilitlenir.

Slip-Stop fonksiyonu, elektronik
Slip-Stop fonksiyon, elektrot sinyalleri veya tetikleme sinyalleri ile mimkindir (secilmis kumanda varyasyonuna
bagl). Elektrot sinyali kesildiginde Uriin tekrar kilitlenir.

2.2 Kombinasyon olanaklari

El eklemleri * bebionic EI EQD: 8E70=* (sadece 12K44=* ve
eremler 12K50=* icin)

* Elektrikli dondirme tertibati: 10S17 (sadece MovoHook 2Grip: 10A71=*

1?K44= ve 12K5(.)=w|g|n) * MovoHook 2Grip: 10A81=*
e Bilya tutuculu el bilegi: 10V8 o . N
, e Ottobock pasif sistem eli: 8K18=
" MovoWrist Flex: 10V39=" * Ottobock pasif sistem eli: 8K19="
*  MyoRotronic: 12E205 (sadece 12K44=* ve 12K50=* . . P . . : -
icin) * Tekli gekis el sistemi: 8K22=>
* Ottobock el bilegi: 10V18=* ' Te_kl' ge!<|§ el _S'Sten.]_': 8K23f
«  Robo-Wrist, mekanik el bilegi: 10V41=* © Gift ekis el sistemi: 8K26=
e Cift cekis el sistemi: 8K27=*

Kavrama bilesenleri e Elektrikli el sistemi: 8E38=* (sadece 12K44=* ve
e Calisma kancasi: 10A3 12K50=* i¢in)

e Calisma kopgasi: 10A12=* e Elektrikli kavrayici  sistemi: 8E33=* (sadece
« Calisma halkasi: 10A4 12K44=" ve 12K50=" igin)

Aksesuar

* Akl

» Sarjcihazi: 757L20
* MyoCharge Integral: 757L35

3 Kullanim Amaci

3.1 Kullanim amaci
Uriin sadece (st ekstremitelerin eksoprotetik uygulamasi igin kullaniimalidir.

3.2 Kullanim kosullari

Uriin, unilateral veya bilateral 6n kol amputasyonlu kullanici icin kullanilabilir.

260 12K41, 12K42, 12K44, 12K50



Guvenlik

Uriin, glinlik aktiviteler igin tasarlanmistir ve olagandisi etkinlikler icin kullanilmamalidir. Bu etkinliklerden bazilari,
orn egin el bilegine asiri ylklenmenin s6z konusu oldugu spor tirleri/ekstrem spor tirleri ve/veya sinav gcekme, tepe
inisli dag bisikleti kullanimi, dag bisikleti kullanimi, serbest tirmanma, yamag parasitii yapmadir.

Uriin, sadece bir kullanicida kullanim igin éngérilmistir. Uriiniin, baska bir kiside kullaniimasina iretici tarafindan
izin verilmez.

3.3 Kontraendikasyonlar

e "Guvenlik" (bkz. Sayfa 261) ve "Usulline uygun kullanim" (bkz. Sayfa 260) bélimlerinde agiklanan verilere
uymayan ve bunun 6tesine giden tim kosullar.

3.4 Kalifikasyon

Kurulum iglemi, sadece egitimli uzman personel tarafindan yapilabilir.

4 Giivenlik

4.1 Uyari sembollerinin anlami

Olasi agir kaza ve yaralanma tehlikelerine karsi uyari.
Olasi kaza ve yaralanma tehlikelerine karsi uyari.
[ "] Olasiteknik hasarlara karsi uyari.

4.2 Genel giivenlik uyarilar

/A DIKKAT

Elektrotun kaldiriimasi
Protez uyum parcalarinin kontrolsiiz tetiklenmesi sonucunda hatali calisma sekli nedeniyle yaralanma.

» Elektrotun kaldiriimasi ile protez uyum parcgasinin kontrolsiiz bir sekilde hareket edebilecegi konusunda kullan-
ictyr bilgilendirin.

A\ DIKKAT

Biikiilmesi veya kiiciik yaricaplari nedeniyle baglanti kablosunun hasar gérmesi
Hatali calisma sekli sonucunda Griintin 6ngdrilmeyen hareketinden dolayi yaralanma.

» Baglanti kablosunu yerlestirme sirasinda keskin bikilme yerlerinin veya kigik yarigaplarinin olusturulmasin-
dan kacinin.

» Hasarl baglanti kablosunu hemen degistirin.

/\ DIKKAT

Kas yorgunlugu nedeniyle yanlis elektrot ayari
Uriiniin hatali kumanda edilmesi veya hatali galisma sekli nedeniyle yaralanma.
» Kullanici, elektrot ayari yapilirken mola vermelidir.

/A DIKKAT

Protezin yanlis bicimde takilmasi/cikariimasi
Protezin ani biukilmesi sonucu yaralanma.

» Protezi takmadan veya ¢ikarmadan dnce kapatin.
» Protezi sadece bikilmis halde takin veya cikarin.

A\ DIKKAT

Eklemin biikiilme yerinde sikisma tehlikesi vardir
Viicut uzuvlarinin sikismasindan dolayi yaralanma.
» Eklemin bikilmesi sirasinda, bikme alani dahilinde parmaklarin/viicut uzuvlarinin bulunmamasina dikakt edin.
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/\ DIKKAT

Sistem uyum parcalarinda kullanicinin kendi basina yaptigi manipiilasyonlar
Uriiniin hatali kumanda edilmesi veya hatali galisma sekli nedeniyle yaralanma.
» Uriin Gzerinde, bu kullanim kilavuzunda belirtilen calismalar haricinde manipiilasyonlar yapilmamalidir.

» Uriiniin agilmasi ve onarilmasi veya hasarli uyum parcalarinin onarilmasi galismalari, sadece yetkili Ottobock
uzman personeli tarafindan yapilabilir.

/\ DIKKAT

Kavrama uyum parcalarinin kilidinin yanhslikla ¢6ziilmesi
Kavrama uyum parcalarinin 6n koldan ¢ozllmesi sonucunda yaralanma (6rn egin nesnelerin tasinmasi sirasinda).

» Bir el bilegi kilidinin kullanilmasi durumunda kavrama uyum pargalarini, hafif bir déndirmenin kavrama uyum
parcalarinin 6n koldan ¢éziilmesine yol agmayacak sekilde konumlandirin.

A DIKKAT

Elektrotlarin yetersiz cilt temasi
Uriintin hatali kumandasi veya hatali fonksiyonu nedeniyle yaralanmalar meydana gelir.
» Elektrot temas yuzeylerinin ¢iplak cilde mimkin oldugunca tiim ylizeyleriyle temas etmesine dikkat edin.

» Elektronik cihazlar nedeniyle rahatsizliklar gézlemlenirse, elektrotlarin konumu kontrol edilmeli ve gerekirse
degistirilmelidir.

» Rahatsizliklar giderilemiyor ayarlarla veya uygun program segimiyle istenen sonug elde edilemiyorsa, Ulkeniz-
deki yetkili Ottobock subesine bagvurulmaldir.

A DIKKAT

Usuliine uygun olmayan kullanim sekli
Uriintin devre disi kalmasi nedeniyle yaralanma.
» Kullaniciyr Grinin usuline uygun kullanim sekli konusunda bilgilendirin.

/\ DIKKAT

Uriiniin hatali ayan nedeniyle yaralanma.
Uyum pargalarinin ¢6zilmesi.

» El bilegi kilidi donanimli bir Griinde, kullanimdan 6nce kavrama uyum pargalarini, hafif bir déndirmenin kavra-
ma bilesenlerinin protezden ¢ozllmesine yol agmayacak sekilde konumlandirin.

A\ DIKKAT

Uriin parcalarinda asinma belirtileri
Uriiniin hatali kumandasi veya hatali fonksiyonu nedeniyle yaralanma

» Hastanin yaralanmasini 6nlemek ve Urin kalitesini korumak adina diizenli sekilde servis islemlerini gergekles-
tirmenizi 6neririz.

» Servis araliklari ile ilgili bilgileri servis belgesinden 6grenebilirsiniz. Bu, ilave alinmis olan garanti paketlerinde
bulunmaktadir.

A DIKKAT

Uygun olmayan uyum parcalarinin kullaniimasi
Uriintin hatali galisma sekli nedeniyle yaralanmalar.

» Urin, sadece dretici tarafindan énerilen uyum parcalari ile calistiriimalidir. Uyum parcalari listesi icin bkz.
"Kombinasyon olanaklari" bolimi (Kombinasyon olanaklari).

» Uriin, sadece Uretici tarafindan énerilen aksesuar ile calistiriimalidir. Uyum parcalari listesi icin bkz. "Teslimat
kapsami" bolimi (Teslimat kapsami).

DUYURU

Akiiniin hasar gormesi
Her iki baglanti segeneginin kullaniimasi sonucunda akii hasar gérebilir.
» Ak icin iki baglantidan sadece tek birini kullanin (6n kol kablosu baglantisi veya Easy Plug lzerinden baglan-

tr).
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DUYURU

Uriinlerin iizerinin kaplanmasi, yapistiriimasi veya boyanmasi
Kimyasal islemler sonucunda hasar veya kirilma.
» Protezin lzeri kesinlikle kaplanmamali, yapistirlmamali veya boyanmamalidir.

DUYURU

Uriiniin usuliine uygun olmayan sekilde koruyucu bakimi
Yanlis deterjanin kullanilmasi nedeniyle Grlin hasar goérebilir.
» Uriind yalnizca "Temizleme ve bakim" béliimiindeki bilgilere gére temizleyin (Temizleme ve bakim).

5 Teslimat kapsami ve aksesuar

ErgoArm 12K41 teslimat kapsami ErgoArm Hybrid plus 12K44 teslimat kapsami

1 adet dokim kapak (oklu disk)

1 adet ErgoArm 12K41=*

1 adet kullanim kilavuzu (kullanici)

1 ad. kullanma kilavuzu (uzman personel)
2 adet plaka kapagi

1 adet O-ring 60 x 2,5 mm

1 adet ip kilit mekanizmasi

ErgoArm plus 12K42 teslimat kapsami

1 adet dokim kapak (oklu disk)

1 adet ErgoArm plus 12K42=*

1 adet kullanim kilavuzu (kullanici)

1 ad. kullanma kilavuzu (uzman personel)
2 adet plaka kapagi

1 adet O-ring 60 x 2,5 mm

1 adet ip kilit mekanizmasi

Aksesuarlar

Adaptor: 13268
Aki baglanti kablosu: 13E51=2
ErgoArm igin kurulum yardimcisi: 743A23

12K50 program ayari icin aksesuar

1 adet MyoSelect 757T13

6 Kullanima hazirlama

6.1 Gerekli makineler, aletler ve malzemeler

Bantli zimpara makinesi 701P250=1 (1x 230V,
50/60 Hz)

Elektrikli dekupaj testeresi 756B2 (1x 230 V N/PE,
50 Hz)

Yapistirici 636W60 (Loctite 243)

Bigak

1 adet dokim kapak (ici bos kire)

1 adet dokim kapak (oklu disk)

1 adet ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

1 adet kullanim kilavuzu (kullanici)

1 ad. kullanma kilavuzu (uzman personel)
2 adet plaka kapagi

1 adet O-ring 60 x 2,5 mm

1 adet ip kilit mekanizmasi

ErgoArm Electronic plus 12K50 teslimat kapsami

1 adet dokim kapak (ici bos kiire)

1 adet dokiim kapak (oklu disk)

1 adet ErgoArm Electronic plus 12K50=*
1 adet kullanim kilavuzu (kullanici)

1 ad. kullanma kilavuzu (uzman personel)
1 adet kiire bigimli kordon durdurucu

2 adet plaka kapagi

1 adet O-ring 60 x 2,5 mm

1 adet ip kilit mekanizmasi

Sikistirma tapasi seti: 21A207
Yerlestirme gergevesi seti: 7572184=1, 7572190=1

Yerlestirme cergevesi seti, vidalanabilir:
75772184=2, 7572190=2

Kod soketi seti: 13E182

Pattex Repair
Cimbiz 8971
Tornavida takimi
Silikon gresi 633F11
Ozel gres 633F30
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6.2 Laminasyon bilgileri

Soketi, en glincel teknik 6zellikler dogrultusunda lamine edin (bkz. Teknik Bilgiler 646T333=*_INT).

6.3 Dokiim halkanin cikariimasi

Dokim halkanin ¢ikarilmasi igin uygulanmasi gereken islem adimlari:

1) El carki ile fleksiyon destegini minimum dizeye
ayarlayin.

2) Kaldirma bandini sabitleyin (6rn egin bir hemostat
ile).

3) Bant kiskacini ¢ikarin.

4) Rotasyon omuz ekleminin ayarlama vidasi ile dokim
halkanin dénme Onleyicisini ¢ézin.

5) Dokim halkayr kurulum yardimcisi ile dirsek kire-
sinden gikarin.

6) Elektronik govdeyi dikkatle dokiim halkadan ¢ikarin.

6.4 Uriiniin sizdirmazhginin saglanmasi
Uriiniin sizdirmazh@inin saglanmasi icin uygulanmasi gereken islem adimlari:
1) Dokum halkayr gresten ve kirden arindirin.

a

2) Olugu, icteki kenarlari ve dékim halkanin dislisini
Ozel gres ile gresleyin.
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12K44 ve 12K50 iiriinleri icin diger islem adimlan

 DUYURU

Elektronik gévdenin yamuk monte edilmesi

kanin kenari birbirlerine paralel konumda olmalidir.

Yamuk bir sekilde monte edilmesi durumunda, temas kaybi veya yay kontaklarinda kisa devre tehlikesi s6z konusu-
dur. Ayrica tim digli hatveleri i¢ ice gegmediklerinden dolayr mekanik mukavemet azalir. Devre karti ve dokiim hal-

Uriiniin sizdirmazh@inin saglanmasi igin uygulanmasi gereken diger islem adimlari:

6.5 Dirsek ekleminin sokiilmesi

12K441 iiriinii icin dirsek ekleminin sokiilmesi

1)

7)

Baglanti kablolarinin soketlerini (elektrotlar, salter,
akd) silikon gresi ile iyice gresleyin.

Kor kapaklari elektronik gévdesinden c¢ikarin.
Soketleri elektronik gévdesine takin.

Soketleri ve kalan kor kapaklari, Ust taraftan silikon
gres ile iyice sizdirmaz hale getirin.

Kablolar baglanmis elektronik gévdesini greslenmis
doékim halkanin icine sokun ve sikica bastirin.
BiLGi: Duyulur klak sesi cikmalidir.

Elektronik gévdesinin oturmasini kontrol edin.
DUYURU! Elektronik govdenin devre karti ve
dokiim halkanin kenari birbirlerine dogru
diiz/paralel konumdadir.

Gerektiginde istediginiz programlama soketini elekt-
ronik gévdeye takin.

Dirsek ekleminin sokiilmesi icin uygulanmasi gereken diger islem adimlari:

1) Kolunuzu uzatin.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50

265



Kullanima hazirlama

2) Her iki koruyucu kapagi @ ¢6zin.
3) Dirsek ekleminin sabitleme civatalarini ¢6ziin.

\\ \\\\\\\ 4) Dirsek eklemini ¢cekerek cikarin.
\\ \ \
\‘ ? | | “‘ (

12K42, 12K44, 12K50 iiriinleri icin dirsek ekleminin sokiilmesi

Dirsek ekleminin sékilmesi icin uygulanmasi gereken islem adimlari:

1) Kolunuzu bikin.

) El garki bikme kuvvetini minimum dUzeye ayarlayin.

) Kolunuzu tekrar uzatin.

) Sokme pozisyonunu ve montaj pozisyonunu sabitlemek icin dirsek eklemini kilitleyin.

5) Her iki koruyucu kapag: @ ¢o6zin.
\ \\
\“ ? \ | |

Sy

A WON

-
T

6) Kablo soketlerini yerinden kurtarin.
/ 7) Kablolari ayirin.

1 A
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8) Dirsek ekleminin sabitleme civatalarini ¢6ziin.
9) Bant kiskacini gevirerek cikarin.
10) Kaldirma bandini ¢ekerek ¢ikarin.

11) Dirsek eklemini cekerek ¢ikarin.
12) Dirsek eklemini Ust kola vidalayin.

6.6 Biikkme yardimcisinin (Otomatik Onkol Dengesi) s6kiilmesi
Bikme yardimcisinin sékilmesi icin uygulanmasi gereken islem adimlari:
ﬁv 1) On koldaki her iki sabitleme civatasini gikarin.

»

2) Bikme yardimcisini gikarin.
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6.7 On kolun kisaltilmasi

Kisaltma sirasinda ince tozlarin i¢ kisimlara girmesini 6nlemek igin dirsek kiresi kismini plastik folyo sararak kapla-
yin.

On kolun kisaltiimasi icin uygulanmasi gereken islem adimlari:

1) Belirlenen uzunluga 10 mm ekleyin ve bu yeri 6n kolda isaretleyin.
BiLGi: On kol uzunlugu, dékiim halkanin distal ucundan dirsek ekseninin ortasina kadar élciiliir.

2) On kolu, distal kisimdan 6zel kullanici élgiisiine
kisaltin (kesin veya zimparalayin).
DUYURU! Kisaltildiktan sonra 6n kol en az
220 mm uzunlugunda olmalidir.

3) Kesilen kenarlar tim taraflara dogru dik acida zim-
paralayin.

4) Kenarlarin i¢ ve dis kisimlari capaklardan arindirin
ve hafif yuvarlatin.

6.8 Opsiyonel: Yerlestirme cercevesinin konumlandiriimasi

Yerlestirme cergevesinin konumlandirilmasi igin uygulanmasi gereken islem adimlari:

1) Yerlestirme cercevesini konumlandirin.
BILGi: Yerlestirme cercevesinin bilkkme yardimcisi (Otomatik Onkol Dengesi) ve elektrikli déndiirme
tertibati ile carpismamasina dikkat edin.

2) Akl baglanti kablosunun soketini bilkkme yardimcisinin (Otomatik Onkol Dengesi) devre kartina takin.

6.9 Biikme yardimcisinin (Otomatik Onkol Dengesi) monte edilmesi
Bikme yardimcisinin monte edilmesi i¢in uygulanmasi gereken islem adimlar:
1) Buikme yardimcisini 6n kola yerlestirin.

ﬂ? 2) On koldaki sabitleme civatalarini sikistirin.

&
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6.10 Kumanda ipinin yerinin degistirilmesi
Kumanda ipinin yerinin degistiriimesi igin uygulanmasi gereken islem adimlar:
1) Dirsek kiresinin kiiresel kapagini cekerek c¢ikarin.

2) Yay teleskopu yerinden gikarin.
3) Ip kiskacini cikarin.
4) Yay teleskopu cekerek c¢ikarin.

5) Dummy pargasini ¢ikarin ve diger tarafa takin.

6) Yay teleskopu diger tarafa gecirin.

7) Yay teleskopu, ¢ikinti yapan metal eksene oturtun.
8) Kiresel kapagi takin.

9) lIp kiskacini takin.
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6.11 Kumanda ipinin tamamlanmasi
Kumanda ipinin tamamlanmasi icin uygulanmasi gereken islem adimlari:

N 1) Kumanda ipini ip kilit mekanizmasindan gegirin.
2) Kumanda ipinin ucunu bir digum ile sabitleyin.
3) Kumanda ipini sikin ve bir ilmek olusturun.

6.11.1 Kumanda ipinin kisaltilmasi (sadece 12K50 icin)

/\ DIKKAT

Kumanda ipinin ¢cikarilmasi
Uriiniin devre disi kalmasi nedeniyle yaralanmalar.
» Givenlik nedenlerinden dolayi kumanda ipinin ¢ikariimasi yasaktir.

Kumanda ipinin kisaltilmasi icin uygulanmasi gereken islem adimlari:
1) Kumanda ipini keserek istediginiz uzunluga kisaltin.
2) Kumanda ipinin ucunu kordon durdurucu ile sonlandirin.

6.12 Dirsek ekleminin monte edilmesi

 DUYURU

Uriiniin hasarl yassi kablo ile kullanimi
Hatali ya da iptal edilmis veri transferiyle hatali fonksiyon.
P> Yassi kablonun ayni yerden defalarca bikulmesini veya ezilmesini énleyiniz.

Dirsek ekleminin monte edilmesi igin uygulanmasi gereken islem adimlari:
1) Dirsek eklemini, 6n kolun diiz diglisine sokun.
BILGi: Mevcut kablolan (12K44, 12K50) sikistir-
e i mayin. Koruyucu kapaklar olmadiginda, kablo-
lar acikta durur ve hasar gorebilir.
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Dirsek ekleminin her iki sabitleme civatasini Loctite
243 ile sabitleyin ve 2 Nm ile sikin.

12K44/12K50: Soket girisini silikon gresi ile gresle-
yin.

12K44/12K50: Her iki kabloyu tekrar takin.
Kolunuzu uzatin.

Koruyucu kapaklari sabitlemek igin plakalara "Pattex
Repair Extreme" sirin.

Koruyucu kapaklari plakalara yerlestirin.

BILGi: Mevcut kablolarn (12K44, 12K50) sikistir-
mayin.

Diger islem adimlari: 12K42, 12K44, 12K50 iiriinleri icin dirsek ekleminin monte edilmesi

e

« bgor

1)

Kaldirma bandini eksenin altina sokun.

BILGI: Dokiim halkanin dogru konumda olmasi-
na dikkat edin.

BILGI: Bandin diiz gitmesine dikkat edin.

BILGI: Bant kiskacinin kilavuzu ile d6kiim halka
arasinda bant kiskaci icin yeterli yer bulunmali-
dir.

Bant kiskacini dokiim halkanin altina sokun.
Bant kiskacini bir vida ile sabitleyin.
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6.13 On fleksiyonun ayarlanmasi

 DUYURU

Cok uzun kaldirma bandi nedeniyle kol gévdesinin hasar gérmesi

Ekstansiyon sirasinda 6n kol kovaninin kenari eklem kiresinin dayanma noktasina temas etmemelidir. Kaldirma
bandinin uzunlugunu degistirirken, bandin ¢gok uzun olmamasina ve kolun kaldirma bandi tarafindan durdurulmasi-
na dikkat edin.

On fleksiyonu ayarlamak icin uygulanmasi gereken islem adimlari:

1) Bant kiskacinin vidasini biraz ¢ézin.

2) Kaldirma bandini kisaltin veya uzatin.
BILGI: Bant uzatildiginda, 6n fleksiyon azalir. Bant kisaltildiginda, 6n fleksiyon bilyiir.
BiLGi: Bant uzunlugunun 3 mm uzatilmasi, biikme acisini yaklasik 5° degistirir. Serbest sallama alani,
yeni ayarlanmis derece degeri kadar kaydirilir.

3) Bant kiskacinin vidasini sikistirin.

4) Bu islemi, istediginiz 6n fleksiyonu elde edene kadar tekrarlayin.

6.14 Kumanda ipinin kisa siireligine sabitlenmesi
Kumanda ipinin sabitlenmesi i¢in uygulanmasi gereken islem adimlari:

# » Kumanda ipini, isaretli alan igerisinde bir yapiskanh
0} @ bant ile sabitleyin.
] ¥ BILGI: Kumanda ipinin ucu, 6n kol gergin olma-

diginda soketin i¢c kismina cekilmemelidir.

__________

6.15 Dirsek ekleminin ust kol soketine monte edilmesi

Ust kol soketine monte etmek icin uygulanmasi gereken islem adimlari: bkz. Sayfa
1) Dirsek ekleminin distan dislisini silikon gresi ile gresleyin.

2) Dirsek eklemini Ust kola vidalayin.

7 Kullanim

7.1 Fleksiyon desteginin ayarlanmasi

A DIKKAT

Yiiksek fleksiyon desteginde iiriiniin aniden biikiilmesi

Protezin ani biikiilmesi sonucu yaralanma.

» Agir kiyafetlerin ¢cikarilmasi sirasinda fleksiyon destegine dikkat edin.
» Protez gikarilmis oldugunda fleksiyon desteginin ayarina dikkat edin.
» Protezi, sadece bikulmis durumdayken takin veya ¢ikarin.

Fleksiyon destegini ayarlamak icin uygulanmasi gereken islem adimlari:
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Kullanim

1) Kolunuzu bikin.

2) El carki ile istedigini fleksiyon destegini ayarlayin.
BiLGi: Destekleme kuvveti, kiyafetin agirhgina
ve el agirligina uyumlu hale getirilebilir.

Alan 1

Yirime sirasinda kolun serbest sallanmasini mimkin
kilmak icin distk destekleme.

Alan 2

Destekleme, kolun blkllmesi sirasinda artar ve kolun
diiz uzatilmasi durumunda azalir.

Alan 3

Destekleme sabit kalir. Ayar dogru oldugunda, 6n kolun
agirhg fleksiyon destegi ile dengelenir, 6n kol "serbest
sallanir".

Alan 4

Bikilme dayanak noktasi 6ncesi dlisuk destekleme.

7.2 Rotasyon omuz ekleminin ayarlanmasi

Rotasyon omuz eklemi, ¢ift tarafta +80° son konuma sahiptir. Rotasyon omuz ekleminin direnci, dista yer alan ayar-
lama vidasi lizerinden ayarlanabilir.

1) Direnci, saat donme yoniinde gevirerek yikseltin.

2) Direnci, saat ddnme yoninln tersi yoniinde gevire-
rek dusirin.

7.3 Elektrotlarin ayarlanmasi (sadece 12K50 icin)

Elektrot ayari, kullanilan elektrikli ele ve uyum pargalarina (6rn egin MyoRotronic 12E205) baghdir. Ayarlama igin
birlikte verilen elektrotlarin, elektrikli elin ve diger uyum parcalarinin kullanim kilavuzlari dikkate alinmahdir.

7.4 Programin ayarlanmasi (sadece 12K50 icin)

MyoSelect yardimiyla programin ayarlanmasi

MyoSelect ile program ayari igin uygulanmasi gereken islem adimlari:

1) Akuyl ¢ikarin veya MyoEnergy Integral'i kapatin.

2) Mevcut olmasi halinde elektrikli dondiirme tertibatini ve MyoRotronic'i ¢ikarin.
3) Koaksiyel soketi 9E169 elektronik gdvdesine takin.
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Kullanim
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MyoSelect'i koaksiyel soket 9E169 ve 12K50 ile baglayin.
MyoSelect'te uygun program secin.

Koaksiyel soketi 9E169 elektronik gévdesinden ayirin.
Mevcut olmasi halinde elektrikli dondirme tertibatini ve MyoRotronic'i tekrar monte edin.
Akuy takin veya MyoEnergy Intregral'i agin.

Kumanda programinin programlama soketi yardimiyla ayarlanmasi
Kumanda programinin programlama soketi yardimiyla ayarlanmasi igin uygulanmasi gereken islem adimlari:
» istediginiz programlama soketini (bkz. Sayfa 274) elektronik gévdesine takin.

7.5 Programlara arasi gecis (sadece 12K50 icin)

Gegis icin asagida belirtilen yontemler secilebilir:

o Salter

» Elektrotlar (bir es kasilmanin olusturulmasi)

7.5.1 Gecis yontemleri
Asagida belirtilen kumanda programlarinda ve programlama soketlerinde gegis yapilabilir:

Kuman-
da prog-
rami

Prog-
ramlama
soketi

Elektronik dirsek kilidi

Slip-Stop
fonksiyo-
nu

El ile rotasyon arasinda gecis

1

Beyaz

Saltere basilmasi ve salterin serbest
birakilmasi:

- Kilitleme
- Cozme

Hayir

Tim MyoRotronic programlari

Kirmizi

Es kasiima

Hayir

MyoRotronic'in 1 ve 4 no.lu programi

Yesil

Saltere basiimasi ve salterin  basili
tutulmasi (dirsek eklemi modu)

- Elektrot KAPALI = kilitleme

- Elektrot ACIK = ¢ézme

Salterin serbest birakilmasi (el modu)

Mavi

Saltere basilmasi ve salterin serbest
birakilmasi (dirsek eklemi modu)

- Elektrot KAPALI = kilitleme

- Elektrot ACIK = ¢ézme

Saltere basilmasi ve salterin serbest
birakilmasi (el modu)

Sari

Saltere basiimasi ve salterin serbest
birakiimasi (dirsek eklemi modu)

- Elektrot KAPALI = kilitleme

- Elektrot ACIK = ¢6zme

10 saniye boyunca elektrot sinyali yok
(el modu)

Saltere basiimasi ve salterin serbest
birakilmasi (el modu)

Mor

Es kasilma (dirsek eklemi modu)
- Elektrot KAPALI = kilitleme
- Elektrot ACIK = ¢ézme

Es kasilma (el modu)

Turuncu

Es kasilma (dirsek eklemi modu)

- Elektrot KAPALI = kilitleme

- Elektrot ACIK = ¢ézme

10 saniye boyunca elektrot sinyali yok
(el modu)

Es kasilma (el modu)

Evet

Tim MyoRotronic programlari

MyoRotronic'in 1 ve 4 no.lu programi
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Akl sarji

8 Ak sariji

Litfen ilgili sarj ekipmaninin kullanim kilavuzunu dikkate alin.

9 Temizleme

1) Kirlenme durumunda Griin nemli bir bez ve hassas bir sabun ile (6rn. Ottobock Derma Clean 453H10=1-N)
temizlenmelidir.

Uriine ve Uriin bilesenlerinin icine sivi girmemesine dikkat edilmelidir.
2) Uriin toz birakmayan bir bezle kurulanmali veya iyice kurumaya birakilmalidir.

10 Bakim

Yaralanmalari 6nlemek ve Uriin kalitesini sirdiirmek icin her 24 ayda bir dizenli olarak bakim (servis bakimi) yapil-
masi tavsiye edilir.

Uriiniin bakimi, bakim zamani gelmeden 4 hafta dnce veya bakim zamani en fazla 3 ay gectikten sonra yapiimalidir.

Genel olarak tim Urinler icin garanti siresi boyunca bakim araliklarina uyulmasi zorunludur. Garanti korumasi
ancak bu sekilde tam saglanir.

Bakim ile baglantili olarak ilave servis hizmetleri gerekli olabilir, 6rnegin bir onarim. Bu ilave servis hizmetleri garanti
kapsamina ve gecerliligine gore Ucretsiz veya 6nceden fiyat teklifi ile Gcretli bir sekilde yurutulebilir.

Bakim veya onarim icin gerekli bilesenler:

Uriin, sarj cihazi ve giic adaptérd.

Kontrol edilecek uyum parcalarinin génderilmesi igin servis ambalajlarini kullanin.

11 Yasal talimatlar
11.1 Sorumluluk

Uretici, Grin eger bu dokiimanda aciklanan agiklama ve talimatlara uygun bir sekilde kullanildiysa sorumludur. Bu
dokimanin dikkate alinmamasindan, 6zellikle usuline uygun kullaniimayan ve rinde izin verilmeyen degisiklikler-
den kaynaklanan hasarlardan uretici higbir sorumluluk yiklenmez.

11.2 Markalar
Ekteki belgede gecen tim tanimlar yirirlukteki marka hukuku ve kendi sahiplerinin haklarinin hikiimlerine tabidir.

Burada belirtilen tiim ticari markalar, ticari isimler veya firma isimleri tescilli ticari markalar olabilir ve kendi sahiple-
rinin haklarinin hikimlerine tabidir.

Bu belgede kullanilan markalarin agik ve net sekilde 6zelliklerinin belirtiimemesi sonucunda isim hakkinin serbest
oldugu anlasilmamalidir.

11.3 CE-Uygunluk aciklamasi

Otto Bock Healthcare Products GmbH, Urlinin Avrupa'daki medikal Griin yonetmeliklerine uygun oldugunu beyan
eder.

Bu Urin, RoHS 2011/65/EU ydnergesi uyarinca, elektrikli ve elektronik cihazlarda tehlikeli maddelerin kullanimi ile
ilgili sinirlamalarin kosullarini yerine getirmektedir.

Yonetmelikler ~ ve  taleplerin  tam metni asagidaki internet  adresinde kullanima  sunulur:
http://www.ottobock.com/conformity

12 Teknik veriler

Cevre sartlan

Depolama (ambalajli ve ambalajsiz) +5 °C/+41 °F ile +40 °C/+104 °F arasi
Maks. % 85 bagil nem, yogusmasiz

Tasima (ambalajli ve ambalajsiz) -20 °C/-4 °F ile +60 °C/+140 °F arasi
Maks. % 90 bagil nem, yogusmasiz
isletim -5 °C/+23 °F ile +45 °C/+113 °F arasi

Maks. % 95 bagil nem, yogusmasiz
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Kullanilan semboller

Tanim etiketi 12K41=" 12K42=" 12K44=* 12K50="

Akim cekisi (mA) - - - 3,56

Gerilim beslemesi - - - 757B20

757B21

757B35=*

Agirlik (g) Yaklasik 539 Yaklasik 672 Yaklasik 695 Yaklasik 721

Uzunluk (mm) Yaklasik 350

Kilitli konumda maks. yik (N) 177

Bikme agisi (°) 15° — 145°

Sarj islemi esnasinda Griniin davranisi Uriin calismiyor

Onerilen bakim zaman araliklarina 6 yil

uyulmasi durumunda beklenen kullan-

im émri

13 Kullanilan semboller
c E Avrupa direktifi geregince uygunluk beyani

@ Seri numarasi (YYYY WW NNN)
YYYY - Gretim yil
WW - lretim haftasi
NNN - sirali numara

Bu iriin her yerde ayristirimamis evsel ¢céplerle birlikte imha edilemez. Ulkenizin imha kurallarina
ﬁ uygun olmayan imha islemleri sonucunda gevre ve saglik agisindan zararli durumlar meydana
gelebilir. Geri verme ve toplama yéntemleri konusunda Ulkenizin yetkili makamlarinin kurallarini
|utfen dikkate alin.

Medikal Griin
M Uretici

1 MpoAoyog ENnvika

| IAHPO®OPIE |

Hpepopnvia tehevtaiag evnuépwong: 2024-09-17

» MeletAoTe TIPOOEKTIKA TO TIAPOV €yypado Tipv amd Tn XPHROon Tou TIPoidvtog Kal Tipocegte TIG uTtodeifelg
aodakeiag.

» Evnuepwvete Tov XpAoTn yia tnv acdar xprnon tou TpoiovTog.

» AmeubuvOeite OTOV KATAOKEUAOTH AV EXETE EPWTNOELG OXETIKA HE TO TIPOIOV A TipokOouv TipoPAARpaTa.

» Evnuepwvete Tov KATAoKeLAOTH Kal Tov appodio popéa tng xwpag oag ya kabe coPapd cupPdv oe oxéon
He To TIPOidV, Oiwg ot TepimTwon emdeivwong TNG KATAoTaong ng vyeiag.

» DuAd&te o apodv Eyypado.

To mpoidv «<Ergo Arm 12K41=*, ErgoArm plus 12K42=* ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus
12K50=*» avadépetal oTn ouvéxela wg TPoidv/dpbpwon aykwva.

AuTEG oL 00nYieg Xprong TEPLEXOLV ONUAVTIKEG TIANpodOopieq OXETIKA He TN XPNON, TN PLOULON KAl TO XeLPLopd Tou
TIPOidVTOG,.

O¢€teTe TO TIPOIOV O Aettoupyia povo olpdwva pe TG TAnpodopieg Tou TepAapfdvovtal oto TTapeXOUEVO GUVO-
0euTikd €yypado.
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Meprypadn mpoidvrog

2 Neprypadn mpoiovtog
2.1 Kataokevun kat Asttovpyia

2.1.1 Kataokevn

Easy Plug

Tawia cvodryéng

Tawia avupwtikod

Kopddvt (Lnxaviki amachdiion)
Xelpokivntog Tpoxog

PuBpiotikn Bida dpemavoeldolg apbpwong

o,
o O WN R

2.1.2 Aertoupyia

To mpoidv eival pla pnxavika/nAekTpovikd Kivolpevn apbpwon aykwva. g ouvouaopd pe aMa mpobetikd e&ap-
tApata (BA. oghida 278), urtootnpilel Tov Xprotn KATA Tn OLEKTIEPAIWGN TWV KAONHEPLVWY TOU EPYATLWV.

Ta diddopa TpoypAppaTa eAEYXOU ETITPETIOUV TNV LOAVLKH TIPOCAPHOYH] OTLG ATOULKEG AVAYKEG KAl LKAVOTNTEG.

Ta povtéha ErgoArm diadépouv ota akdAouvba xapaKTnPLoTIKA:

MovTtéAa AFB Easy Plug Mnxaviouog Slip-Stop
EUTIAOKNG

ErgoArm 12K41=" - - pnxavika HNXavika

ErgoArm plus 12K42=* X - HNXavika HNXaQvika

ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X HNXavika HNXQvika

ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X HNXavika HNXavika
r])\SKTSOVle r])\SKTSOVle

2.1.2.1 Oplopoi

AFB (Automatic Forearm Balance)

To AFB eival éva pnxavikd Bondnupa kappng. AmoBnkevel evépyela katd tnv €Ktaon touv Bpayiova kat Tn xpnoLpo-
Tolel yla va ghaylotomolioel tn duvapn mou arnaitteital yia v kappn. O Babuog tng vmoPondnong pmopei va
TIPOOAPUOOTEL HECW EVOG XELPOTPOXOUL avahoya pe To BApog tou TipoBeTikol avtifpayiov kal Ta polxa.

Easy Plug
20vdeon pmatapiag
20vdeon nAektpodiov KAEIZTH
20vdeon nAektpodiov ANOIXTH
\(’/)\;)‘
@,

20vdeon dLakoTtn

PR

To Easy Plug eival pia Buopatwtr olvdeon TIou eVOwHATWVETAL OTIG apBpwoelg aykwva 12K44=* kal 12K50=" yia
HUONAEKTPLKEG TIPOOETELG.
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Evdederypévn xpnon

2710 Easy Plug ouvdéovtal ta kahwdla obvdeong Twv NAEKTPodiwy, TwWV SLAKOTITWV KAl TwV prataplwv. Me v
eowTePLK OlEAEVON TwV KAAWOiwV gAayloTomoleital o kivduvog yia mbavr) Opavon Touc.

Mnxaviopog eUTtAOKNAG

O pnxaviopdg eUTIAOKNG TOU TIPOIOVTOG AelToupyel eite pnxavikad eite nAektpovikd (BA. oeAida 277). To mpoidv
pmopei va kKAeldwoel Kal va EekAeldwoel o KABe B€an, akopa kat vmd poptio, puBuiCovtag To kKopddvl. Z& KAEWOW-
pévn kaTdoTaon, To TPoiov propei va dexOei dopTtio €wg kat 177 N. Ze mepintwon peyaAitepwv dopTiwv o pnxa-
VIOPOG eUTIAOKAG OloAloBaivel.

MnXavikog pnXaviopuog EUTAOKNAG

To mpoidv pmopei va EekAeldwoel kal va KAeWOwaoeL Xelpokivnta TpaPwvtag duvatd 1o Kopddvl.

Auti n Aettoupyia eival diaBéoipn akdépa kat av To Tpoidv eival amevepyotmoinpévo 1 av n pratapia eival ddeia.
‘Etol, to avtiPpdyto, pmopei va petakiveital otnv embupnt 0€on. H pnxavikn anacddAion eival ebiktAi kat uto
doprio.

HAekTpOVIKOG HNXAVIOHOG EUTIAOKNAG
To xaAdpwpa kal To kKAeidwpa gival ebIKTA pEow onpATwY NAekTPodiwv A onpatwy dlakomtn (avaloya pe tnv et
Aeypévn mapailiayn petdpfaongc).

Asttovpyia Slip-Stop
H Aertoupyia Slip-Stop emitpémnel oto aviiPpdyto va xapnAwvel eAeyxopeva xwpig va EekAeldwael TeAeiwg o punxa-
VIOULOG €UTIAOKNG.

Azttoupyia Slip-Stop, pnxavikn
To mpoidv anacdalilel pe Eva ehadpld TpdPnypa tou kopdoviol (XwpPIiG va akouoTel KAIK) €TOL WOTE TO avtBpdxLo
va propei va kivnOei adafdadunta. To mpoidv khedwvel Eavda kabwg adrivetal eAe00epo 10 kopdSVL EAEYXOU.

Aetrtovpyia Slip-Stop, nAektTpoviki
H Aeitoupyia Slip-Stop eival edikt péow twv onpdtwv nAektpodiwv (avdloya pe tnv emAeypévn Ttapariayn xel-
plopo0). To Tpoidv kAeldwvel Eavd, 6tav tadoel To oA NAeKTpodiouv.

2.2 AuvvatotnTteg ouvdvaocHoL
*  MovoHook 2Grip: 10A81=*

Movadeg kapmod e 20otnupa mpobetikol xepol Ottobock - madntiké:

*  HAektpikog pnxaviopog neplotpodnig: 10S17 (pévo 8K18=*
12K44=* 12K50=*

yia T,O ,Km o , ) e 20otnpa mpobetikol yxeplol Ottobock - maBntiko:
*  Movada kaptod pe odalpiké otor: 10V8 8K19=*
’ MOVOWHSt.FleX: 10\/39:*, e 20otnpa TpPoBeTikol YePLoU HE HNXAVIOPO HOVAG
*  MyoRotronic: 12E205 (uévo yia 1o 12K44=* kat 10 ENENG: 8K22="

12K50=") \ \ \ , ,

e 20otnpa TpoBeTikol Xeplol pe QVIOPO HOVAG

* Movada kapmoo Ottobock: 10V18=* é)\Er]Q:HSKQC’?:* XEpIoD He HIXAVIGHE Hovn
* Robo-Wrist, punxavikn povada kaproi: 10V41=" ¢ Z0oTnpa TPOBETIKOU XEPLOU He MNXAVIOHO SITIAAG
EZaptApata cOAnYng €AEng: 8K26=

« " FavCoc epyasiac: 10A3 . E}L\)g;g:pgl(g;):?snmu XEPLOU HE pnxaviopd OLmARg

. zlifg)izqesgs;j;?gglgg:i e 20otnpa nAektpikol xeplol: 8E38=* (uovo yia 10
' 12K44=* ka1 1o 12K50="*)
*  XépL bebionic EQD: 8E70=* (udvo ya 1o 12K44=*
kal 1o 12K50="*)
*  MovoHook 2Grip: 10A71=*

e >0otnpa nAektplkng AaPng: 8E33=* (pévo yia Tto
12K44=* kal o 12K50=")

Mp606etog e§oTALONOG

*  Mmatapia

*  ®optiotng: 757L20

*  MyoCharge Integral: 757L35

3 Evoedelypévn Xxpnion
3.1 Ev3slKVUONEVN XpRON

To mpoidv poopiletal amoKAELOTIKA yia XpAon otnv e§wtpoBeTikn TepiBaAPn Twv dvw Akpwv.
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Acddlela

3.2 ZuvOnkeg xpnong

To mpoidv pmopei va xpnotpotmoinBei oe xpRoTeg pe povoTAevpo 1 apdoTePOTAEUPO AKPWTNPLACKHO Tou PBpayiova.
To Tpoidv oxedlaotnke yla KaBnpepLvEG OpaoTnELOTNTEG KAl OEV TIPETIEL VA XPNOLHOTIOLEITAL YIA ACUVABLOTEG. 2TIG
aouvnBelg dpaotnpLotnteg Teptdapfavovral .. abAnuata/akpaia abAfuara pe vPpnAn katandvnon NG TNXEO-
KapTIKAG apBpwong n/kat katamovnon Aoyw kpolong, omwe kapyelg, katafaon, modArato Pouvol, eAeVBepn
avappixnon, are&imtwto MAayLag K.AT.

To mpoidv poopiletal amokAEIoTIKA yia Xprion amo évav poévo xpnotn. O KaTaokeuaoTAG anayopeveL TN XPNON
TOU TIPOIOVTOG atd dOelTEPO ATOHO.

3.3 Avtevdceigelg
*  'Oleg oL ouvBnkeg mou €pyovtal oe avtibeon 1 umepPaivouv ta otolxeia tou kedpalaiov «Acddieia» (PA.
oelida 279) kal «[MpoPAemtdpevn xpron» (BA. ogAida 278).

3.4 AppodiotntTa

H tomoBétnon emitpémnetal va eketeheital pévo amod eKTIALOEUUEVO TEXVLKO TIPOTWTIKO.

4 Aodalsia

4.1 Emenynon mMpoeLdoToLNTIKWY CUUBOAWY

Mpoeidotoinon yla mbavoli coBapolc KvdUvous aTtuXARATOG KAl TPAVHATIOHOU.

Mposidomoinon yia mbavoiq KivdOvous aTuxAUATOG Kal TPAUHATIOHOV.
E1aonoiHzH | Mpoeidotoinon yia Tbavr TPOKANGH TEXVIKOV {NHLOV.

4.2 Tevikég uTtodeikelg aodaleiag

| A NPOZOXH |

AvOpwon touv nAektpodiov

Tpavpatiopdg amnd anpoopevn ocuumneplpopd tou TPoidvtog Adyw aveEEAeykTou xelplopol Tou TipobeTikol e&ap-

THHATOG,

» Emonudvete otov xprotn 6t pnopei va mpokOPel ave&éleykn kivnon touv TpobeTikol eEapTApaATog, €AV TO
nAekTpodLlo avuPpwOei.

| A MPOZOXH |

Znuia oto KaAwdio o0vdeong Adyw AVYioHaTOC | HIKPWV AKTIVWV TIEPLEALENG

Tpavpatiopdg and anpdopevn oupteplidbopd Tou TPOIoVTOG Adyw OUOAELTOLPYIAG.

» Katd tnv tomoBétnon twv kaAwdiwv olvdeong, amodplyete andtopa AvyiopaTa Kal PKPEG akTiveg TiEPLEAL-

&ng.
» AvTikataoTAoTe APEoWC TO KAAWOLo oUvOeOoNG TIou €xel uTtooTel CnuLd.

| A NTPOZOXH |

Eodalpévn poOuLon nAeKTpodiwv AOYyw HUIKAG KOTIWONG

Tpavpatiopdg Aoyw eadaApévou eAEyxou i SUOAELITOUPYIAG TOV TIPOIOVTOG,

» O xpnotng mpémel va kAvel dtaleippata katd tn puOuLon Tov nAekTpodiov.

| A NPOZOXH |

Eodalpévn TomoO<tnon kalw adaipeon tng mMpoédeong

Tpavpatiopoi and Eadvikd Adyiopa tng mpdBeang.

» Amevepyotoleite Tnv ipoOean, potol Tnv ToToBeTrOETE 1 TNV AdalPEoETE.
» Tomobeteite f adaipeite TNV POOeon pévo oe Auylopévn BEon.

| A NPOZOXH |

Kivduvog c0veAwpng otnv teploxn kKapdng tng apbpwong

Tpavpatiopdg and mayidevon HePWV TOU CWHUATOG,.

> [Mpocéxete 611 amayopeletal va Palete ta 0AkTUAa 1 pHéAN Tou cwpatdg oag o€ auvTAv TNV TEPLoXh OTav n
apBpwon eivat Auylopévn.
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Aoddlela

| A NMPOZOXH |

AvuTtovoueg emteuBAoceLg o€ EAPTARATA TOV CUCTHHATOG

Tpavpatiopdg Aoyw eadaApévou eAéyxou f BUoAELTOLPYIAG TOL TIPOIOVTOG.

» Ektog amd 1iq epyaocieg mou mieptypddovial oTig tapoloeg odnyieg xpnRong, oL TlapepPAacelg oto Tpoidv dev
ETUTPETIOVTAL.

» To Avolypa Kat n €TOKEVH TOU TIPOIOVTOG, KABWC KAl n armokataotaon e§apTnUATwy Tou €Xouv UTIOoTEL (n-
pid, eTutpémnetal va die§dyovral pévo armo eEovolodotnpévo texvikd mpoowTikd tng Ottobock.

| A NPOZOXH |

Axkodouwa antacdaiion tov egaptApnatog cOAANYNG

Tpavpatiopdg oe mepintwon mou 1o e§dptnua cOANPng Avbei and 1o avtifpdyto (T1.x. katd Tn petadopd avtl-

KELLEVWV).

» ‘Otav xpnolwporoleite aopdiela kAeldwpatog tou kaptol, Tomobeteite 10 e§Aptnpa cOANYNG €101, WOTE N
ehadplda meptotpodn va pnv ipokaiei Abatpo tou e§aptipatog cUMnYPnG and to avtPpdxLo.

| A NIPOZOXH |

Avemtapkng emtadn Twv NAeKTPodiwv e To dépua

Tpavpatiopdg Adyw eopaipévou eAEyxou rj SuoAelToupyiag Tou TIPOIOVTOG.

» Dpovrtiote wote oL emibdveleg emadng Twv NAEKTPodiwv va epdmrtovtal Katd 1o duvaTtdv TIANPWGS OE LYLEG
oéppa.

> e mepintwon Tou TapatnpenBolv €vioveq dlatapaxeg AOyw NAEKTPOVIKWY CUOKELWV, eAEYETe Kal evOeyo-
Hévwe ala&te ) B€on Twv NAeKTPOdiwy.

» Edv n anokatdotaon avtwv twv diatapaxwv dev kataotei duvatA A av dev emitdxete 1o €mBupnTd amnotéle-
opa pe TG pubpioeslg i tnv ehoyn Tou KAatdhAnAou TipoypAppatog, arcubuvleite otov appodlo avtmpodow-
1o tng Ottobock otn xwpa oag.

| A NPOZOXH

AkatalMAnAog XEPLONOG

Tpavpatiopdg amnd Aeitovpyikr] BAGPN tou TpoidvToc.

» Evnuepwote Tov XpAOTN OXETIKA LE TOV OWOTO XELPLOKO TOU TIPOIOVTOG,.

| A NPOZOXH |

Tpavpatiopog Aoyw eopalpuévng pUOULONG TOV TIPOIOVTOG,.

XaAdpwon Twv eEaptnudtwy.

> e éva mpoidv pe Pnxaviopd acpdiiong kaptol, to eEdptnpa cOANYPNG TpEmel va tomoBeteital Ty amod 1n
Xpnon pe Tétolo TPOTO, WOTE Hia HIKPA TiEpLoTpodr va punv odnyei oe amoolvdean Tou eEapTARATOG GUNAN-
Png amnod tnv mpdOean.

| A MPOZOXH |

Endavion $p0opac ota e§aptapata Tov mpoiovtog

Tpavpatiopdg Adyw eadaApévou eAéyxou i SUGAELITOVPYIAG TOU TIPOIOVTOG

» Me okomo tnv amnoduyh TPAVHATIORWY yia Tov acBevr] kat Tn dtadpUAan tng moLdTNTAg TOU TIPOIOVTOG, CLVL-
oToUpe Tn OlEVEPYELQ TAKTIKOU OEPPLG.

» [a meplocdtepeg MAnpodopieg oxetikd pe ta daotipata o€pPig avatpé€te oto deltio o€pPig. Autd mepl-
Aappdvetal ota ipdobeta akETa £yyonong mou eTIAEEATE.

| A NTPOZOXH |

Xpnon akataAAnAwv e§apTnUatwy

Tpavpatiopoi Adyw duoAeltoupyiag Tou TPoidvTog,.

» Acitoupyeite 10 TIpoidv poévo pe e§aptipata ta ormoia ouviotavral and Tov Kataokevaotr. a tov katdloyo
Twv e§aptnuatwy avatpete oto kepdlalo «Auvvatdtnteg ouvdvacpoL» (Auvvatdtnteg cuvouacpou).

» H Aettoupyia Tou TipoidvToG eTITPETETAL LOVO pE ToV TIPOaBeTo EOTIALONO TIOU OuVIoTATAL ATIO TOV KATAOKEL-
aoth. lNa Tov katdhoyo twv e§aptnuatwy avatpéEte oto kedpdAalo «Ieplexdpevo ovokevaoiag» (Meplexope-
VO ouoKeLaoiac).
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Meplexdpevo ouokevaaiag kal TpoobeTog eEoTAIONSG

MpokAnon {nuiwv otnv pratapia

MpoékAnon {nuiwv otnv pratapia Katoty XpRong Kat Twv 000 duvatoTAtwy cUVOEDNG.

» Xpnotpototote poévo 1n pia amod g d0o cuvvdéoelg yla Tnv pnatapia (cuvdeon oto kaAwolo aviiPpayiov A
ouvdeon péow Easy Plug).

Emtictpwon, cuyk6AAnon | Badn tng mpoédeaong
MpokAnon {nuiwv ) Bpadon Adyw XNHIKWV dlEPYACLWV.
» AmayopeleTal pntd n €MiOTPWON, OLUYKOAMNoN i Badn Tng poddeonc.

AxkataAAnAn ¢povtida Tov tpoidvTog

MpodkAnan {nuiwv oto TPoidv Adyw XPAoNG akaTtAAANAwy KaBapLloTIKwy.

» KaBapilete 10 Tpoidv amokAeloTiKA Kal pévo olpdwva pe TiG podlaypadég oto kepdlalo «Kabaplopodg kal
dpovtida» (KabBapiopdg kal ppovtida).

5 Meplexopevo ovokevaoiag Kat TPooOeTog EEOTIALOUOG

Meplexopevo ovokevaoiag yia ErgoArm 12K41 Mepilexopevo ovokevaoiag ywa ErgoArm Hybrid
o 1 tuy. kGAuppa eyxitevong (diokog pe BENoG) plus 12K44

e 1 Tpy. ErgoArm 12K41=* e 1 tux. kAAuppa eyxutevong (koin odaipa)

e 1 Tuy. odnyieg xpAong (XxpHotng) e 1 tpy. kGAuppa eyxitevong (diokog pe BEAog)

« 1 Tuy. odnyieg XPHONG (TEXVIKO TIPOOWTIKO) * 1 tux. ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

* 2 Tux. kGAvppa aykpddag * 1 1ux. odnyieg xpriong (xprotne)

» 1 1py. dakTtOAog o-ring 60 x 2,5 mm * 1 1px. odnyieg xprong (Texvikd TPOOWTIKO)

e 1 Tux. aoddreia kalwdiou * 2 TuY. KGAppa aykpadag

e 1 tuy. 0aktOALOG o-ring 60 x 2,5 mm

Meplexopevo ovokevaoiag yia ErgoArm plus e 11uy. aoddreia kaAwdiou

12K42

* 1 1px. kKGAuppa eyxutevong (diokog pe BENog) Nepiexopevo ocvokevaoiac yia ErgoArm Electronic
e 1 tux. ErgoArm plus 12K42=* plus 12K50

e 1 T1uy. odnyieg xpAong (XxpHotng) e 1 tux. kAGAuppa eyxvtevong (koidn odaipa)

s 1 T1px. 0dnyieg xprRong (TEXVIKO TTPOCWTIKO) e 1 tux. kAAuppa eyxotevong (diokog pe BENog)

* 2 Tux. KAALPPa aykpdadag e 1 tux. ErgoArm Electronic plus 12K50=*

« 1 1py. dakTOAOC o-ring 60 x 2,5 mm * 1 1px. odnyieg xpriong (xprotne)

e 1 T1uy. acddiela kalwdiouv e 1 tuy. 0dnyieg xpnong (Texvikd TIPOOWTILKO)

e 1 tux. odaipikd ototm Kopdoviol

* 2 TuX. KAAUppa aykpddag

e 1 1ux. daktUAlog o-ring 60 x 2,5 mm
e 1 1px. aoddiela kalwdiov

Mp600etoC cEOTTALONGG
* [lpooappoyéag: 13268 e 2et Buopdtwv ocbodigng: 21A207
*  KaAwdio ovvdeong prnatapiag: 13E51=2 e et mAaloiou eloaywyng: 7572184=1, 7572190=1

*  Bonbnpa ouvappoAdynong yia ErgoArm: 743A23 2eT mAaioiov eloaywyng, Pwtd: 75772184=2,
7572190=2

Mp600eToCg €EOTIALONAG Yia T pUOLON TIPOYPARNATWY ToL 12K50
e 1 tux. MyoSelect 757T13 e et Buopdtwyv kwdlkotoinong: 13E182
6 E€aodaAion AettovpylkotTntag

6.1 AttattoOpeva pnxavipata, epyaleia kat VALka
*  TawwoAslavtipag 701P250=1 (1x 230 V, 50/60 Hz)
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E&aoddhion AettoupyikdtnTag

HAektpiki oéya xewpdg 756B2 (1x 230V N/PE,
50 Hz)

KoMa 636W60 (Loctite 243)

Mayxaipt

Pattex Repair

6.2 YTtodei&elg daoctpwpatwaong

Towumida 8971

OET KaToaPLOLOV

pdoo othikévng 633F11
E1dik6 Aimavtiko 633F30

| IAHPO®OPIEE |

AlaoTpwHATWOTE TO 0TEAEXOC OURdwva pe Ta TpExovta TeXVIKA TipoTuTia (BA. Texvikd otoiyeia 646T333=*_INT).

6.3 Adaipeon eyxutevopevou dakTuAiov
EkteAéote Ta akdlouvBa Brjpata yia va adalpésete Tov eyXUTELOHEVO OAKTOALO:

6.4 ZteyavoToinon Tmtpoiovtog
EkteAéote Ta akdlovBa Brjpara yia va oTeyavoTioLoETE TO TIPOIoOV:
KaBapiote ta Mimavtikd kat Toug pUtoug amnd Tov eyXUTEVOPEVO OAKTUALO.

1)

a

1)

2)

PuBpiote pe tov xelpokivnto Tpoxd TNV LTIOOTAPLEN
kKapyng oto eAdyxLoTo.

2TEPEWOTE TNV TaAwia avuPwTiKoU HNXAVIOHOUO
(Tt.X. pe pia apootatiki Aafida).

Adaipéote Tov odLykTApa TaLViac.

XpnoipomoltAote tn pubuoTikn Bida tng dpemavoel-
000¢ apBpwong yla va YaAap®OoeTe TNV QVTLTIEPL-
OTPOdLKN aohAAELa TOV EYXUTEUOHEVOU DAKTUAIOU.
Me 1o BonRdnpa ouvappordynong EePldwoTe Tov €Y-
XUTELOWEVO OaKTUALO amd T odaipa Tou aykwva.
Adaipéote pe poooyn to TEPIPANHA NAeKTPOVIKOU
OULOTARATOG AT TOV EYXUTEVOPEVO OAKTUALO.

ArtdveTe TNV €YKOTIN, TIG EOWTEPLKEG AKKUEG KAl TO
omelpwpa ToU €yXUTELOHEVOU OAKTUAIOU pE €LOIKO
ypdoo.
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E&aoddiion AettoupyikdtnTag

ETumtAéov BApata yua ta poiovta 12K44 kal 12K50

va eival mapdAAnia peta&d Toug.

ZtpaPfn TomtoO£ETnon Tov TEPIBARNATOG NAEKTPOVIKOD CUOTAUATOC

2e mepinmtwon otpaPfrg, onA. wn evbuypapplopévng TomoBETNoNG, LTIApPyeL KivOuvog antwAelag ettadng i Ppayvu-
KUKAwpatog oTiq emadég Tou eAatnpiov. EumAéov, n pnxavikr avtoxf propei va pelwBei emeldr dev ouvdéovtal
OAeg ol oTieipeg Tou omelpwpata petagd Toug. H mAakéta kat n TePILETPOG TOU £YXUTEVOHEVOU OAKTUAIOU TIPETIEL

EkteAéote Ta akdlouBa eTumAéov BrpaTa yla va oTEYAvoTIOIOETE TO TIPOIOV:

1)

7)

6.5 Adaipeson apbpwong aykwva

Adaipeon apbpwong aykwva yia To mpoiov 12K41

Airtdvete KaAd pe ypdoo olAikévng oAa ta Buopata
Twv KaAdwdiwv olvdeong (nAektpodia, OLaKOTTING,
pratapia).

Adalpéote 1a TUPAA Twpata amd To TEPIPAnUaA
NAEKTPOVIKOU OUOTHHATOG.

2uvoéote Ta Puopata oto mepiPAnpa nAekTpovikol
OLOTANATOG,

21eyavormotfote kaAd ta Plopara kar Ta evaro-
peivavia tudpAd mopatra and ndvw pe YpAoo OlAL-
KOVNG.

QBnote 10 TEPIPANUA NAEKTPOVIKOD GUOTAUATOG
padli pe ta ouvdedepéva kaAwdla péoa oTov ypaoa-
PLOUEVO EYXUTEUOHEVO OOKTUALO KAl TIEOTE TO E
duvapn.

MAHPO®OPIEZ: Oa mpénel va akouvoTel évag
duvatog RXoG, oav KATL va oTtast.

EAéyEte tnv edappoyn Tou TepPARpATOG nAeKTpO-
VIKOU GUOTAPATOG,.

EIAOMOIHZH! H mAakéta Ttou mepBARuartog
NAEKTPOVIKOD OCUOCTAKATOCG Kal I TEPIHETPOCG
TOU  EYXUTELVOMEVOL  daktudiov edarmrto-
vtat/sivat mapalinAa peta&od toug.

Katd mepinmtwon, ouvdéote 10 embupntd Plopa
TIPOYPAHRHATIOHOU 01O TIEPIBANA NAEKTPOVIKOD OUL-
OTANATOG.

AkolouBnote Ta mapakdtw etumAéov fApata yia va adpalpéoete v Apbpwaon aykwva:

1) Teviwote 1O XEPL.
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E&aoddhion AettoupyikdtnTag

2) Xalapwote ta d0o TPooTateuTIKA KaAUupata @.
3) Xalapwote TG Pideq otepéwong Tng apbpwong

» ‘\ \\\\\\ ayk@ova.

4) TpaPn&te v dpbpwon aykwva.

Adaipson apbpwong aykwva ya tTa rpoiovra 12K42, 12K44, 12K50
AkolouBrote Ta mapakdtw PApata yia va adalpéoete Tnv ApOpwan aykwva:
1) Avyiote 10 XEpL.
) PuBpiote tn d0vapn kKApYPng pe Tov XELPOKIVNTO TPOXO OTO EAAXLOTO.
) Teviwote Eava 1o XEpL.
) Khewdwote tnv apBpwon aykwva, yla va kabopioete tn 0€0n amoouvappoAdynong Kal cuvappoAdynong.
5) Xalapwote ta 800 TPOOoTATEVTIKA KaAUppaTa @.

A WON

‘o W
? \

6) Avaonkwote 1a Buopata KaAwdiwy.
7) Adalpéote ta kaAwdia.
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E&aoddiion AettoupyikdtnTag

8) Xalapwote TG Pideg otepéwong Tng apbpwong
aykwva.

9) ZePdwote Tov odLyKTAPA TALVIAC.

10) Tpapn&te tnv Tawia avuPpwTikold pPNYXaviopol Tpog
Ta €Ew.

11) TpaBn&te tnv dpbpwon aykwva.
12) Bidwote tnv apbpwon aykwva otov Ppayiova.

6.6 Adaipson Bondnuatog kapypng (AFB)

AkolouBroTe Ta Tapakatw PApata ya va adaipéoete 10 forbnua kapdng:
ﬁv 1) =ePfwdwote T O0o Pideg oTEPEWONG OTO QvTl-
- Bpdxto.

»

2) Adalpéote 10 foRdnua kapdng.
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6.7 Kovtepa avtifpayiov

| IAHPO®OPIEE |

TuAi&te TNV TMeploxn NG odaipag Tou aykwva pe TAAOTIKA HEUBPAvN, Yyla va amoTpEéPeTe TNV EL0XWPNON NG
okdvng Aeiavong tou mapdyeTal Katd To KOVIENA.

AkolouBrote ta mapakdtw PApata yia va KovtlveTe To avilppdyto:

1) Auv&note to kaBoplopévo pUnkog katd 10 mm Kal ONUELWOTE TO OTO AvTLPPAXLO.
NMAHPO®OPIEZ: To punkog tou avtiBpaxiov vmoloyiGetal and To anw AKPOo TOU EyXULTEVONEVOL Ba-
KTUAiOL £€w¢ TO pECO TOU A§ova Tou aykwva.

2) Kovtlvete (k6Povtag n Aetaivovtag) 1o aviBpdylo
o010 Aamnw Adkpo Tpooappdlovtdg €10l 10 OTIG Ola-
OTAOELG TOU XPNOTN.

EIAOMOIHZH! To avtifpdxio TPETEL META TO
KOVTENA va £XEL HRKOG TOVAGxXtoTtov 220 mm.

3) Aeldvete TIG aKUEG KOTIAG TIPOG OAEG TIG TIAEUPEG
Kpatwvtag To epyaieio oag og opOn ywvia.

4) Aeldvete TiG ipoefoxEg Kal oTpoyYUAEYTE eEAadp g
TIG AKUEG E0WTEPLKA Kal eEwTEPLKA.

6.8 Mpoalpetiko: TotoOETNON TMAQLoiOL sLlCaAywyng patapiag

AkolouBnoTe Ta TIAPAKATW PARATA yla va TOTIOOETAOETE TO TTAQIOLO El0AYWYAG Hratapiag:

1) TomoBetroTe TO TTAQIOLO €l0AYWYAG KTaTApPiag.
NAHPO®OPIEZ: ®povtiote, TO TAAiO0 £L0AYWYNG KTATAPiag va Hnv ouykpoUeTal He To Bonédnpa
kaudng (AFB) kat Tov NAeKTPLKO PNXavioud mepLlotpodnc.

2) Zuvdéote To PUopa Tou kaAdwdiov olvdeong pnatapiag otnv MAakETa Tov fondnpatog kaphng (AFB).

6.9 Tomto®£tnon pondnunatog kapyneg (AFB)
AkolouBnote Ta mapakdtw PApata yia va Tonobetnoete To fondnua kaphng:
1) Ewaydyete 1o foRdnua kappng oto avtPpdxto.
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' 2) Zoikte TG Bideg otepéwoang oto avtifpdyLo.

6.10 Metatpomn kopdovioD
AkolouBrote Ta MapakATw PARATA Yla va LETATPEPETE TO KOPOOVL:
1) Adaipéote 10 odalplkd kamdakl TG odaipag Tou
ayKwva.

2) AmnelevBepwote 10 TNAEOKOTILKS EAATPLO.
3) Adalpéote Tov odLykTApa KOpdovioL.
4) Tpapn&te €€w To TNAEOKOTIKO EAATAPLO.

5) Adalpéote TNV TPOOTATEUTIKN akida kat Torobe-
TAOTE TNV OTNnV avtiBetn TAgvpad.
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6) [llepdote 10 TnNAeokoTKO €Aatrplo amd tnv améva-
VTL TIAELPA.

7) Adnote 1o TNAEOKOTILKO eAathplo va acdalioel otov
HeTaAMLkS aEova Tou TIpoeEEXEL.

8) TormoBetAoTe TO Odalplkd KATIAKL.
9) TomoBetrote Tov odLykTApa KOPOOVIOU.

6.11 OAokAnpwon TotoOETnong KopdovioL
EkteAéote Ta akdlovBa Brjpara yia va oAokANpWoeTe TNV ToToB£TNon Tou KoPdovLoU:
i 1) MNepdote to KOPOOVL péoa amd tnv acdpdAsla Kop-
dov1o0.
2) 2710 1éMog, acdaAiote T0 KOPOOVL LE Evav KOUTIO.
3) Teviwote To KOPOOVL Kal KAVTE pia OnAld.

6.11.1 Kévtepa kopdoviol (povo yia to 12K50)

| A NPOZOXH |

Adaipeon Tov KopdovioD

TpavpaTtiopoi and Aettoupyiky BAABN Tou Tipoiovtog.

» H mAipng adaipeon Tou kopdoviol amayopeletal yia Adyoug acdaleiag.

AkolouBrote Ta TMapakATw PARATA YLA VA KOVTUVETE TO KOPOOVL:
1) Koyte 1o kopdOVL 0TO ETUOUVUNTO UAKOG.
2) Aéote 10 AKpO TOL KOPOOVLOU HE TO ELOIKO OTOTI.

6.12 TotoO£Tnon apOpwong aykwva

XpnRon Tou TIPOIOVTOG HE KATECTPAHKEVO TIAAKE KaAwdLo
AvoAeitoupyia Adyw KaKAG HETAdOONG 1 OLAKOTIAG TNG HETAd0ONG OEDOUEVWV.
»  Amoodelyete va AvyiCete 1 va meCete To TAakE KaAwOLo TIOAEG dopég oto (Ol onpeio.

AkolouBnote Ta mapakdtw PApata yia va TonobeTnoeTe TNV Apbpwon aykwva:
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QBnote v Apbpwon aykwva otV ETIUTEDN
006vIwaon tou aviBpayiov.

NMAHPO®OPIEZ: ®povtiote va punv taydeidoe-
TE Ta untapxovta kalwdia (12K44, 12K50). Xw-
pi¢ Ta MPooTATEVTIKA KAADppata tTa KaAwdia
eival ektedepéva Kat pmopei va mpokAndoovv
{nuiEg og avta.

Aodaliote TiIg OV0 Bideg otePEwong tng apbpwong
aykwva pe Loctite 243 kal Bdwote TG odLXTA pe
2 Nm.

12K44/12K50: Aindvete v vmodoyn Boopartog pe
ypaoo olAikévng,.

12K44/12K50: 2uvdéote Eavd ta 000 kaAwdla.

Teviwote 10 XEPL.

Enaleipte pe Pattex Repair Extreme 1 aykpdodeg
yla va aocdpalioete Ta MPooTATEVTIKA KAAULLATA.
TomoBetAOTE TA TIPOOTATEUTIKA KAAOPHATA OTLC
aykpddec.

NMAHPO®OPIEZ: ®povtiote va punv maydedoe-
TE Ta VTIApXovTa KaAwdia (12K44, 12K50).

EtumAov Bpata: TomoOEtnon ApOpwong aykwva yia ta poiovra 12K42, 12K44, 12K50

1)

QBnote tnv Tawia avupwTikol PNYXavIopol KATw
anod tov a€ova.

NMAHPO®OPIEZ: ®PpovTtiote 0 EYXUTEVOMEVOG
dakTOALoG va Bpioketal otn cwoth O€on.
NMAHPO®OPIEZ: ®povtiote n Ttawia va sivat
iowa, xwpig ocvotpodEc.

NMAHPO®OPIEZ: Meta&d Ttng umodoxng Tou
odlyKTAPA Tawiag Kat Tov £YXUTEVOEVOL da-
KTUAIOU TIPETEL va UTIAPXEL XWPOG yla TOV
odlykTRpa Tawiag.
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2) QOnote Tov odLyKTApaA TAViag KATw amd Tov €yyu-
TEVOPEVO OAKTUALO.
3) Ztepewote Tov odLykTApa tawviag pe tn Pida.

6.13 P0OOpion tpokaudng

MpoékAnon {nuwwv otov mepifAnua Bpayxiova Adyw umtepBoAlkod HAKOUG TNG Tawviag avoPwTikoD pnxa-
VIOHO0

Katd v éktaon, to dkpo tou Xitwviou Tou avtiBpdyov dev emitpémnetal va ayyiCel 1o otom tng odaipag g
apbpwong. Otav TpoToToLEiTE TO KAKOG TNG TAViag avuPpwTikol pnxaviopol, Pefaiwdeite oTL dev €xel uTiepPoAL-
KO LAKOG Kal pTopei va akvnromotioet tov Bpayiova.

AkolouBrote Ta Tapakdtw PApATA yla va pubpicete TV ipokapupn:

1) Xalapwote ehadpwg tn Bida Tou odiyktApa taviag.

2) Kovtlvete 1 emipnkOveETE TNV TalvVia avuPwTikol pnXaviopo.
NMAHPO®OPIEZ: Av eTupnkOveTe Tnv Tawia, n mpokapyn pelwvetat. Av KovtOvete Tnv Tawia, n mpo-
kKapPn aviavetat.
NAHPO®OPIEZ: H aMayi Tou pikoug Tawviag kata 3 mm mpokalei aAdayn tTng ywviag kKapudpng kata
Ttepimov 5°. H teploxn eAedOepng Taldvtwong petatoTmifetal Katd Tov vEo KaBoplopévo aplOud pot-
PWV.

3) Zoi&te tn Bida Tou odlykTApa TALVIAC.

4) Emavahdpete tn dladikaoia péxpL va emteuyOei n etlOupuntn pokapdn.

6.14 Bpaxoxpovn otepEwWon KopdovioD
AkolouBnote Ta TMapakATw PARATA YLO VO OTEPEWOETE TO KOPOOVL:
Z P S1epewoTe TO KAAWOLO €VTOG TNG ETILONUACHUEVNG
TIEPLOXAG HE KOANTLKA Talvia.
NMAHPO®OPIEZ: To akpo Ttou KOpdoviol Bev
TPETEL va TPAPBLETAL OTO EOCWTEPLKO TOU OTE-
Aéxoug, 6Ttav To avtifpaxio sivar xahapao.

6.15 TotoO£€Tnon apOpwong aykwva oto oTEAeEXoC Bpaxiova
AkolouBnote ta mapakdtw PApata yia va Tornobetroete T0 oTéAeX0G Ppayiova: PA. ogAida
1) Awmdvete 1o eEwTEPIKO OTEipWA TNG APOBPWONG aykwva pe YPAoo CIALKOVNG.

2) Bidwote Vv dpbpwon aykwva oTtov Bpayiova.
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Xelplopog

7 Xelplouog
7.1 POOpon vtootnpEing kapdng

| A NPOZOXH |

Zadviko AOyLopa TOL TIPOLOVTOG KATA TNV LTIOOTAPLEN KApPYNG
Tpavpatiopoi and Eadvikd Adyiopa tng mpdbeang.

» ‘Otav Byalete Papld povxa, ipooe€te tnv utootnpPLEn KApdng.

» ‘Otav adalpebei n mpodOean, pooéte tn puOULON TNG LTIOOTHPLENG KAUYNG.
» Tomobeteite R adaipeite TNV MPoOeon poévo dtav Ppioketal oe KAUYN.

EkteAéote 1a akdlovBa Brjpata yia va pubuioete tnv umootnpEn kapdng:
1) Avyiote 10 XEpL.
2) PuBuiote pe tov xelpokivnto TpOoXO TNV €mOLUNTH
vrtootAPLEN Kaphng.
NMAHPO®OPIEZ: H 30vapn vmootnplEng umo-
PEl va TPooapHooTel 0To BAPOG TWV POUXWV

(<Y KL TOU XEPLOU oag.
24 T l

Mepoxn 1

XapunAf vrootAplEn, yia va emitpémnetal n eAevBepn 1a-
Aaviwon tou xeplol katd tn Padion.

Meploxn 2

H vmootrptén av&davetal mpoodeuTikd KaTd TNV KARYn
TOU XEPLOU KAl EAQTTWVETAL KATA TNV €KTAON.

Meploxn 3

H umootnpi&n mapapéver otabepr. ‘Otav n poduion
eival owotn, 10 BApog Touv avtiBfpdytov e§looppoteital
HEOow TNG LUTIOOTAPLENG KALPNG Kal, TO avILBPAxLo «alw-
peital».

Mepoxn 4

XapnAnf vrtoothplén TpLv 10 TEPHATIKS onpeio kapng.

7.2 PUOuion dpemavoetdovg apdpwong

H dpemavoeldrig apBpwon €xel teppatikd onpeio £80° kal otig d0o TAeupég. H avtiotaon tng dpemavoeldoig

dpBpwong propei va pubulotei pe akpifela and tnv eEwtepikn pubulotikn Bida.

1) AvgAote tnv avtiotaon pe defldoTpodn mepLoTPO-
én.

2) Mewote tnv avtiotaon pe aplotepdotpodn TEPL-
otpodn.
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Xelplopog

7.3 POOuon nAektpodiwyv (novo yia to 12K50)
H pubuion twv nAektpodinv eEaptdratl amnd 1o emAeypévo NAeKTPIKO XEPL KAl TA Xpnolpotololpeva eEaptipara
(r.x. MyoRotronic 12E205). lNa t p0Buion mpémnel va AdPete umodn TG cuvodeUTIKEG 0dnYieg XPAONG TWV nAe-
KTp0odiwv, Tou NAEKTPLKOL XePLoU Kal Twv uTidAoimwy e§aptnudtwy.

7.4 POOpion tpoypappatog (névo ywa to 12K50)

P0Ouion mpoypappartog pe tn Bonbeia tov MyoSelect
EkteAéote Ta akdlouvBa Brjparta yia mn plluion mpoypdappatog pe MyoSelect:

1) Adaipéote Vv pratapia f/kal anevepyotolrjote 1o MyoEnergy Integral.

2) Adaipéote Tov NAEKTPLKO pnxaviopo Teplotpodng kat to MyoRotronic, epdoov urtdpyouv.

3) Zuvdéote To opoafovikd Boopa 9E169 oto TepifAnpa nAekTPOVIKOD CUOTHATOG,.

4) >uvdéote To MyoSelect pe 1o opoa&ovikd Buopa 9E169 kal 12K50.

5) EmAéEte To katdAAnAo Tipdypappa oto MyoSelect.

6) Adaipéote 10 opoaovikd Boopa 9E169 amod 1o mepifAnpa nAekTPovikold GUOTALATOG,.

7) TormoBetrote Eavd Tov NAEKTPIKO pnXaviopd meplotpodng kat 1o MyoRotronic, epdoov umtdpyouv.
8) TomoBetote TNV unatapia ry/kat evepyorotiote 1o MyoEnergy Intregral.

P0Opion mpoypappatog eA€yxou pe tn fondeia Tov BOCHATOC TIPOYPARNATIOHOD
AkolouBrote ta mapakdtw PApata yia va pubpioete to TipOypappa eAEyxou pe To BUopA TIPOYPAUHATIOHOV:
> >uvdéote To eTOLUNTO BUopa TipoypappaTiopol (BA. oelida 292) oto mepifAnpa NAekTpovikoO CUCTANATOG,.

7.5 EvaAlayn mpoypappatog (Hovo yua to 12K50)

MmopoUv va emiAeyoulv oL Tapakdtw pébodol yia tnv evalhayn peta&ld mpoypappdrwy:
* Awakoming
*  HAektpddia (dnpovpyia cuvovomaong)

7.5.1 Tpomot evaAldayig
Mropei va yivel evalayr ota mapakAatw Tpoypdppata eAEyxou kat fOopaTa TPoyPAATIOROU:

Mpoéypap
Ha gAéy-
Xou

Boopa
TPO-
Ypappa-
TIOHO0

HAekTpOoVIKOG UNXaviopog eutio-
KAG TG ApOpwong

AerLtovup-
yia Slip-
Stop

EvaAlayn petagld xeplol Kat mept-
otpodng

1

AevkO

Matnote kal adniote Tov OLAKOTITN:
- KAeidwpa
- Eekheidwpa

oxt

6Aa ta mpoypdppata tov MyoRotronic

KOKKLVO

2uvoloTaon

oxt

Mpoypappa 1 kat mpdypappa 4 tou
MyoRotronic

Tipdotvo

MatAote kat kpaTAOTE TIATNHEVO TOV
olakodmtn (Aettovpyia aykwva)

- HAektpodio KAEIZTO = kAgidwpa

- HAektp6dio ANOIXTO = EgkAcidwpa
Adnote Tov dwakémn (Aeltoupyia xe-
pLov)

HTIAE

MatAote kat aprote Tov dlakomn (Aet-
Toupyia aykwva)

- HAektp6dio KAEIZTO = kAgidwpa

- HAektp6dio ANOIXTO = EgkAcidwpa
Matrote kat adpAote Tov dLAKoOTTN (Ael-
Toupyia xeplol)

Kitpvo

MatAote kat aprote Tov dlakorn (Aet-
Toupyia aykwva)

- HAektpodio KAEIZTO = kAgidwpa

- HAektp6dio ANOIXTO = EgkAcidwpa
10 devtepolemta Xwpic kavéva ohRpa
nAektpodiov (Aettoupyia xepLoL)
MatAiote kat adnote Tov dlakorn (Ast-
Toupyia xeplol)

valt

oAa ta mpoypappata tov MyoRotronic
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®doption prnatapiag

Mpoypap | Boopa |HAektpovikdg punxaviopog epmlo- | Asttoup- | Evaldayn peta&d xeplol kat mepl-

Ha gAéy- TPO- |KNAG TNG ApOpwong yia Slip- |otpodng
Xou Ypappa- Stop
TIOHO0
6 poP >uvolomaon (Aettouvpyia aykwmva) vait Mpoypappa 1 kat mpdypappa 4 tou
- HAektpodio KAEIZTO = kAgidwpa MyoRotronic

- HAektpodio ANOIXTO = EgkAeidwpa
2uvoloraon (Asttoupyia xeploo)

7 TIopToKa- | ZuvoloTaaon (Aeltouvpyia aykwva)

Al - HAektpodio KAEIZTO = kAgidwpa

- HAektpodio ANOIXTO = EgkAeidwpa
10 devtepdAemta Xwpic kavéva oApa
nAektpodiov (Aettoupyia xeptov)
2uvobomaon (Asttouvpyia xeploo)

8 ®opTion patapiacg

| IAHPO®OPIE |
Tnpeite 11 oxeTikég 0dnyieg xpriong Tou eEomAtopol pdptiong.

9 Ka®aplopog

1) AmopakpUvete ToUG pUTIOVG amd To TIPOIdv e €va Lypo Tavi kat Ao oatolvt (r.X. Ottobock Derma Clean
453H10=1-N).
Mpoaoéxete va pnv eL0XWPNAOEL LYPATia OTO TIPOIOV Kal ota eEaPTARATA TOU.

2) Z1eyvwote TO TPOIOV pe €va Tiavi Tou dev adrvel xvoudia Kal adprjoTe TO va OTEYVWOEL TEAEIWG O avoLyTo XW-
po.

10 ZvvtiApnon

Na v anmoduyn Tpavpatiopwy kat n dtabvAiagn tng motdtntag Tou TPoidvTog, CuVIoTATAL N LEVEPYELQ TAKTIKAG
ouvtApnong (embewpnon o€pPLg) kABe 24 prvec.

To mpoidv mpéTel va anooTtéAetal yla ouvtipnon 4 eBOopddeg mply, €wG To TIOAD 3 PAVEG HETA TNV nUEPOUNnvia
AAENG.

levikd, yla 6Aa ta mpoidva LoXVeL N UTIOXPEWTLKN TAPNON TWV dlaoTNHATWY ouviApnong katd tn didpkela oxvog
g eyyunong. Mévo €tol diaodaliCetal n TAAPNG €YyunTiKn KAAUYN.

2710 mAaiolo g ouvtpnong evdéxetal va TpokOpeL avaykn yia pooeteq epyaocieq o€pPLg, OMwWG T.X. KA €T
okeun. AuTég oL TIpooBeteq epyaaieg o€pPLg ptopolv va ektedolvtal avaloya e TiG KaAOYeLg kal Tnv oy g €y-
yonong dwpedv A pe xpéwon adbol TiponynOei OXeTIKN EKTIKNON TOL KOGTOUG.

2T1olxeia Tov amartolvtal yla tn ouvIAPNON A TNV ETILOKELN:

To mpoiodv, o bopTloTAG Kal To TPodOdOTIKO.

XPNOLLOTIOLAOTE TIG OUOKELATIECG CEPPLG YL TNV ATIOOTOAR TWV TIPOG EAeYX0 eEapTNUATWY.

11 Nopkég uTtodeiderg
11.1 EvO0vn

O kataokgvaotrg avahapPavel evbovn, ebdoov 1o TPOidV XpnolpoToleital cUpdwva e TIG TEPLypadEG Kal TIG
odnyieg oto apdv €yypado. O kataokevaotng dev evBivetal yla CnULEG, oL oTtoieg odpeilovtal o tapdaPAieyn tou
eyypadou, edkdtEPa o avopBOO0EN xpNoN f AVETIITPETITN LETATPOTIN TOU TIPOIOVTOG,.

11.2 Epmopika onpata

‘OAeg ol ovopaoieg Tou avadEpovtal 0To E0WTEPLKO TOU TIAPOVTOG £YYPAPOU UTIOKELVTAL XWPIG TIEPLOPLOKOUG OTLG
olatdgelg g ekdoToTe oY Uovoag vopobeoiag mepl onUATWY Kal 0Ta OIKALWUATA TOU EKACTOTE KATOXOU.

‘O)a ta ofpata, oL ERTIOPLKEG OVOUACIEG | OL ETALPLKEG ETIWVUHIEG TIOU avadEpovtal edw evOEXETAL va ATIOTEAOUV
KatateOévia ePTOPLIKA OAATA KAL EUTIITITOVY OTA OIKALWKATA TOU EKACTOTE KATOXOU.

2e TepiMTWON amouciag pntng €MIOARAVONG yld TA COARATA TIOU XPNOolpoTololvial oTo Tapov €yypado, Oev Te-
Kpaipetal 0Tl €va ofpa Ogv eUTITITEL O OIKALWHATA TPITWV HEPWV.
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Texvikd otoixeia

11.3 Zvppoépodwon CE

H Otto Bock Healthcare Products GmbH dnAdvel pe 1o mapoév 61l 1o Tpoidv TANpoi TIG LoXVOUOEC EVPWTIAIKEG
mpodlaypadEg yla ta laTpoTeXVOAOYLKA Tipoidvia.

To Tpoidv MAnpoi Tiq analtioelg g odnyiag 2011/65/EE yia tov TiepLopLlopd NG XPNONG OPLOKEVWY ETIKIVOUVWV
OUOLWV O€ NAEKTPLKO Kal NAEKTPOVIKO EEOTIALOLO.

OASKANpO TO KEiEVO TWV 0ONYLWV KAL TwV aTAITACEWV gival dtabéoipo oto dtadiktuo otnv akéAoudn devBuvon:

http://www.ottobock.com/conformity

12 Texvika otolxeia

MepiBallovTiKEG CLUVONKEG

AmoBnikevon (He kal xwpic ouvokeva-
oia)

+5 °C/+41 °F éwg +40 °C/+104 °F
HEY. OXETIKN vypacia 85 %, xwpig cupmikvwon

Metadopad (ue Kal xwpig ouokevaoia)

-20 °C/-4 °F éwg +60 °C/+140 °F
HEY. oxeTikA vypaoia 90 %, xwpig cupTIUKVWON

Aettoupyia -5 °C/+23 °F éwq +45 °C/+113 °F
HEY. OXeTIKA vypaoia 95 %, xwpic cupTIUKVWON

Kwdikog 12K41=* 12K42=* 12K44=* 12K50="

HAektpik katavaiwon (oe mA) - - - 3,5

Tpododooia taong - - - 757B20

757B21

757B35=*

Bapog (g) Tiepimov 539 Tiepitov 672 Tiepimov 695 Tiepinov 721

Mnkog (mm) Tiepimou 350

HEY. dopTio o€ KAeWOwUEVN KaTAoTAON 177

(N)

lwvia kapdng (ot °) 15° — 145°

2uurepidpopd Tou mpoidvtog otn Odp-
Kela g poptiong

To mpoiov dev Aettouvpyel

Avapevopevn Oidpkela Cwng otav Tn-
polvtal TA OUVIOTWHEVA OLACTAHATA

6 €1

ouvtrApnong

13 XpnoipomoloOpeva cupupBoAa

]
[sN]

X

ARAwon ouppdpdwong clpdwva He TIG LoXUoUoEG EVPWTIAIKESG 00nYieqg

Ap1Budg oepag (YYYY WW NNN)
YYYY - é10g mapaywyng

WW - gBdopdda mapaywynq
NNN - ab&wv apiBuog

Autd 10 TIPOIOV dEV TIPETIEL VA ATIOPPITITETAL OTIOUOATIOTE O XWPOUG YEVIKAG GUANOYAG OLKLOKWYV
amnopplppdtwy. ‘Otav dev tnpolvtal ot eBvikoi kavoviopoi, n andppupn umopei va €xel SUOUEVEIG
ETUMTWOELG 0TO TIePLBAAAov kat Tnv vyeia. AdPete vodn oag 1ig vTtodeielg Tov appddiov eOvi-
KoU popéa oxeTikad pe TiG Otadikaoieq emotpodAG Kat GUAOYAG.

latpotexvoAoyLkd TIpoidv

Kataokevaotnq
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Mpepncnosue

1 MNpepucnoBue Pycckuii

| N(HOOPMALMS |

[ata nocnegHen aktyanusauun: 2024-09-17

» [lepen vcnonb3oBaHWEM U3LENNS CledyeT BHUMATENbHO NPOYeCTb AaHHbIA AOKYMEHT 1 cobnopath ykasaHus
Nno TexHuke 6e30nacHOCTU.

» [lpoBenuTte Nonb30BaTENO MHCTPYKTAX Ha NpeameT 6e30MacHoOro nonb3oBaHus.

» Ecnuy Bac BO3HMKIM Npobnembl MM BOMPOCHI KacaTenbHO nsaenus, obpaliantecb K NponsBoauTenio.

> O KaxaoM cepbe3HOM MPOUCLLECTBUM, CBS3AHHOM C U3AENNEM, B HACTHOCTM 06 yXyALIEHUN COCTOSIHWUS 3L4,0pPO-
Bbsl, COOBLLANTe NPOU3BOAUTENIO M KOMMETEHTHbIM OpraHam Ballel CTpaHbl.

> XpaHuTe JaHHbIN JOKYMEHT.

Uspenuna Ergo Arm 12K41=* ErgoArm plus 12K42="* ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus
12K50=" panee MMeHyOTCS U30eMEM/NOKTEBLIM CYCTaBOM.

[aHHoe pyKoBOACTBO MO NPUMEHEHMIO COAEPXKUT BaXHYIO MHPOPMaLMIO MO NCNONb30BaHWUIO, peryimposke 1 obpa-
LLIEHWNIO C U3aennem.

BBO,EI,I/ITe n3genne B aKcnayaraLmnio ToJibKO corjlacHo VIHCI)OpMaLI,I/II/I B MOCTaB/IAEMOM B KOMMEKTe AOKyMeHTauunun.

2 OnucaHue nspgenus

2.1 KoHCTpYyKUuMA U PYHKLUN
2.1.1 KoHcTpyKuus

Easy Plug
KpenneHue anga nogbeMHOro mexaHuama
[MoabemHbIN MexaHN3M

D WOWN R

Tpocuk gna nepeknioyeHus (MexaHmyeckas pasbno-
KUpOBKa)

MaxoBuk

I

PerynnupoBoYHbI BUHT CEPMOBUAHOrO LWAapHMpa

2.1.2 DyHKLUOHUPOBaAHMUE

Ns3penune npeactasnsietr coboin NOKTEBON CycTaB C MEXaHW4eCKUM/3NEKTPOHHbIM NPUBOAOM. B coyetanun c apyru-
MW KOMMOHeHTaMu npoTe3a (CM. cTp. 297) OH NoMoraeT Nnosib30BaTeNtO BbIMOJIHATL NOBCEAHEBHbIE 3a4a4MN.

PaznunyHble nporpamMmmsbl ynpasiieHnsa obecneuunBatoT onTMMasibHytO NoAroHkKy B COOTBETCTBUU C MHOMBUAYalbHbIMU
I'IOTpe6HOCT$|MI/I N cnocobHOCTAMM nonb3oBaTtens nporeasa.

Mogenu ErgoArm pasnuyalotcs no cnefyoLlmM XxapakTepucTukam:

Mopenu Ycunurenb Easy Plug BnoknpoBka | ®yHKuus npo-
crubanums CKanb3blBa-
Automatic HUS
Forearm
Balance
ErgoArm 12K41=" - - MexaHuyeckasi | mexaHuyeckas
ErgoArm plus 12K42=* X - MexaHuyeckas | mexaHuyeckas
ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X MexaHuyeckasi | mexaHuyeckas
ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X MexaHuyeckasi | mexaHuyeckas
nnu nnu
3NeKTPOHHas 3NeKTPOHHas
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Onucanve nspenvsa

2.1.2.1 OnpeaeneHue NOHATUN

AsTomaTtnueckun 6anavc npeanneubs (AFB - Automatic Forearm Balance)

ABTOMaTl/I‘-IECKaS:l no,u,p,ep>KKa cerMeHTa npep,nneqbﬂ Automatic Forearm Balance — 3T0 MeXS.HW-IeCKI/II;I ycmnmenb
CFI/IGaHI/IFl. OHa HakKannunBaeT 3Heprmo an pa3rM6aH|/w| p)/KI/I n l/ICI'IOJ'Ib3yeT ee, ‘-IT06bI yMeHbLLIl/ITb ycvmme, H606XO-
anmoe angd CFM68.HI/I$|. I'Io,u,u,epxmsa}ou.l,ylo Cl/l)'ly MOXHO CKOppEKTl/IpOBaTb C NoMoLWbd MaxoBMKa B COOTBETCTBUU
C BECOM npoTe3a npeanneybs n oaexasl.

T

Easy Plug

MopknioyeHne akkymynatopa
Mopkntoyerne anektpona 3AKP.
Mopknioyerve anektpoga OTKP.
MopknioyeHne nepeknoyatens

LM

Easy Plug — ato 12K50=* nHTerpnpoBaHHOEe LUTEKEPHOE COEAMHEHWE AJI MUO3NEKTPUYECKMX NMPOTE30B, BCTPOEH-
Hoe B NokTeBble cycTaBbl 12K44="

K Easy Plug noacoeanHsiotca coegmHutenbHble kabenu ansi anekTponoB, nepekstodatens u akkymynsitopos. Bna-
rogaps pasMmeLleHHOMy BHYTpW kabenenpoBoay OonacHOCTb pa3pbiBa Kabens CBOAUTCS K MUHUMYMY.

Bbnokupoeka

BroknpoBka nspenus ocywecTensieTcs TM60 MexaHUY4eckuM, MMBO aNeKTPOHHbIM crocobom (cMm. cTp. 295). C no-
MOLLbIO TPOCUKA A5 MEPEKIIOYEHUS U3AeNnne MOXHO 3abrokupoBatb M pa3bnokMpoBaTb B IO6OM MOMIOXEHUU,
B TOM 4ucne, nop Harpyskon. B 3a6noknpoBaHHOM COCTOSiHUM [OMycTMMasi Harpy3ka Ha usgenue coctaBnseT
80 177 H. INpwu 6onee BbICOKNX Harpy3kax 6J10KMPOBOYHbIA MEXaHM3M HE YAEPXMBAET NO3ULMIO.

MexaHuueckas 6noKupoBka

N3penve moxHo pas3bnoknposatb 1 3a610KMPOBaTh BPYUHYHO, CUbHO NOTSHYB 3@ TPOCKK AN NEPEKIoYeHs.

3Ta CIDYHKLI,I/IFI pa60TaeT Jaxe B TOM cCny4ae, eCnn mnagenne BbIK/TI0YEHO WU aKKyMYNATOP pa3pdaaunica. TaK npen-
nne4yb€ MOXHO yCTaHOBUTb B Tpe6yeM0e nosoXxeHwue. MeX&HVI‘-IeCKaﬂ p8.36J'IOKVIpOBKa BO3MOXHa TaKXe nopA Harpys-
KOoW.

AnekTpoHHas 61OKMpPOBKa
Pas6nokupoBaTtb 1 3a6510KkMpOBaTb MOAYJIb MOXHO MPU NMOMOLLM CUTHANOB 3NIEKTPOAOB UMW BbiktoYaTenen (B 3aBu-
CUMOCTU OT BbIBPAHHOMO BapuaHTa NnepektoyeHus).

DYHKUUA NPOCKaNb3blBaHUSA
®DyHKLUMS NpocKanb3blBaHUS NMO3BOJISET BbINOJHATL KOHTPOAMPYEMOE OMycKaHue npeannaeybs, Npyu aTom dukcatop
He pasbnokMpyeTcst NOMHOCTbIO.

DYyHKUUA NPOCKaNb3blBaHUs, MeXaHU4eckKas

Ecnu cnerka noTtaHyTb 3a TPOCKK AN nepekioyveHuns (6e3 Lenyka), pasbrokMpoBKa U3Lenns BbINOMHAETCS TakuM
obpasom, 4To npennsiedbe MOXeT NIaBHO ABuratbcsi. Ecnu oTnyctutb TpoCKK Ans nepeknioyeHus, usgenne cHosa
6nokupyertcs.

myHKI.I,I/ISl NPOCKaJib3blBaHUSA, 3JIEKTPOHHasA
chHKLI,I/IFI NpPOCKaJib3blBaHNA aKTUBUPYETCA NMpPU NOMOLLN CUTHAJIOB 3JIEKTPOAOB (B 3aBUCNMOCTHN OT Bbl6paHHOFO Ba-
praHTa aKTIABaLI,I/Il/I). an OTCYTCTBUUN CUTHaNa aNneKkTpoaa n3genne cHoea 6J'IOKVIpyeTCF|.
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Mcnonb3oBaHne no HasHa4YeHUto

2.2 Bo3MOXHOCTU KOMOMHUpPOBaHUA nsgenus

¢ Kuctb bebionic EQD: 8E70=* (tonbko ana 12K44=*
Kucresbie LuapHupbl u 12K50=*)

e OnekTpuyeckuin MexaHusm nosopota: 10S17 (tonb- MovoHook 2Grip: 10A71=*

12K44=* n 12K50="*
' Ej ans h 12K50= L} - ovs +  MovoHook 2Grip: 10A81=*
apH1p KNCT € Liaposon pukcatien: + MaccueHas cuctemHas kucts Ottobock: 8K18=*

) Movoerst.FIex: 10V39= ¢ [laccusHasa cuctemHas kuctb Ottobock: 8K19=*

* MyoRotronic: 12E205 (tonbko pna 12K44=* u . . N
19K50=*) ¢ CucremHas K1UCTb Cc ofgHou Taron: 8K22=

¢ CucremHas KUCTb C ogHoun Taron: 8K23=*

* JlyyezsanactHbin cyctaB Ottobock: 10V18=*
* CucrtemHas KUCTb C ABYMs Tramu: 8K26=*

* Robo-Wrist, MmexaHn4eckuin ny4esansiCTHbI CycTas:

10V41=* * CucreMHasi KUCTb C ABYMS Taramu: 8K27=*
*  CuctemHaa anekTtpokucte: 8E38=* (Tonbko ans
KomnoHeHTbl 3axBaTta 12K44=* n 12K50="*)
e Pabounit kprok: 10A3 e CucremHble anekTposaxsathl: 8E33=* (Tonbko ans
* Pabouun kprok: 10A12=* 12K44=* n 12K50="*)

¢ Pabouee konbuo: 10A4

MpuHapnexHocTn

e Akkymynsartop

* 3apsigHoe yctponctso: 757120
* MyoCharge Integral: 757L35

3 Ucnonb3oBaHue No Ha3HaA4YeHUIo

3.1 HazHauyeHue
V|3£I,eﬂl/le VICI'IOJ'Ib3yeTCF| UCKMTHOYUTEJIbHO 014 3K30MpoTe3npoBaHNA BEPXHUX KOHeHHOCTeVI.

3.2 YcnoBus MCnoJjib30BaHus
M3nenvie Moryt npuMeHsaTb Nonb3oBaTenn ¢ OAHOCTOPOHHEN UK ABYCTOPOHHEN aMnyTaumen nieya.

WN3penve 6bino paspabotaHo Ans NOBCEAHEBHON AESTENLHOCTU, U €ro He paspeLuaetcs NpUMeHsTb 48 Apyrux Bu-
[lOB aKTMBHOCTM, BbIXOASALLMX 3a NPUBbIYHbIE paMKku. K Takum BUAaM AeATeNbHOCTM OTHOCATCS, HanpuMep, 3aHaTuUs
CrnopToM/aKCTpeMasbHbIMM BUAAMU CMopTa C BbICOKOW Harpy3koW Ha 3anscTbe W/Wau yaapHOW Harpy3kon, Takue
Kak OTXMMaHue, CKOPOCTHOWN CMycK, e34a Ha ropHoM Benocunene, cBobofHoe ckanonasaHve, napaniaHepuam u
T. A.

N3penve npesHasHayeHO UCKAKOHMUTENbHO /11 UCMONb30BaHUA OAHMM nauueHToM. [pousBoauTens 3anpeliaet
npYMeHeHVe U3AENUa APYrUM NaLMeHTOM.

3.3 MNpoTtuBonokasaHusa

e Jliobble ycnoBus, KOTOpble MNpPOTMBOPEYaT crneuudukaumsam, npuBefdeHHbIM B rnaeax «besonacHoctb» (cM.
cTp. 297) n «[pumeHeHne No Ha3HavyeHto» (CM. CTp. 297) UK BLIXOASAT 38 UX PAMKW.

3.4 Tpebyemasn kBanudukauusa
npOTe3HO-OpTOI'Ie)J,VI‘-IeCK06 obecnevyeHne OOJIXXKHO OCyLLI,eCTB}'IﬂTbCﬂ TOJIbKO O6y'—IeHHbIMVI cneunanncrtamMu.

4 Be3onacHoOCTb

4.1 3HauyeHue npeaynpexpaalLLux CUMBOJIOB

MpepynpexaeHns 0 BO3MOXHOMN OMAcHOCTU BO3HWKHOBEHMS HECYACTHOrO CNy4Yas Wau MosyyeHms
TPaBM C TAXenbIMU NOCNeACTBUAMM.

MpenynpexaeHue 0 BO3MOXHOI OMAaCHOCTV HECHACTHOTO CNyYast UMW MOJyHeHNs TPABM.

[ ] TMpeaynpexaeHne o BO3SMOXHbIX TEXHUYECKUX MOBPEXAEHNSX.
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BesonacHocTb

4.2 O6wume ykasaHUs No TexHuKe 6e3onacHoOCcTH

| A BHUMAHME |

MoTepsi 3NEeKTPOAHOro KOHTaKTa
TpaBMupoBaHue BCNEACTBUE HEOXUOAAHHON peakuuu U3Oenns B pesynbTate HeKOHTPOSIMPYEMOro ynpaBlneHUs
KOMMOHEHTaMM npoTesa.

» [lpounHdopmMmupynTe nonb3osartenst 0 TOM, YTO NOTEPS NEKTPOAHOIO KOHTaKTa MOXET NPUBECTU K HEKOHTPON-
pyeMOMY ABUXEHWNIO KOMMOHEHTOB NpoTe3a.

| A BHUMAHME |

MoepexpaeHne coeaMHUTeNbHOro Kabens B pesynbTaTe crubaHusa Unu manbix paguycos
TpaBMupoBaHUMe BCNEACTBME HEOXUAAHHOW peakun U3nenus B pesynbtate HenpaBuibHON paGoTbl.

» [lpu npoknagke coeguHuTenbHoro kabens HeobxoamMmo nsberatb OCTPbIX MECT cruba 1 Masnbix paguycos.
» CrnenyeT HesamMeaNUTENIbHO 3aMEHUTb MOBPEXAEHHbIN COEANHUTENbHbIN Kaberb.

| A BHUMAHME

HenpaBunbHas HaCTPOWKa 3NE€KTPOA,OB BCIEACTBUE MbILUEYHOTO YTOMJIEHUS
TpaBmupoBaHue BCeAcTBYE OWNGOK B yNpaBneHun Unu HapylleHus B paboTte nsnenuvs.
» Bo Bpems HaCTPONKK 31eKTPOAOB MNOMb30BaTENb LOMXKEH AenaTb NepepbIBbl.

| A BHUMAHME

HenpaBunbHoe HageBaHue U CHUMaHMue npoTesa

TpaBmbl B pesynbtate BHe3anHoro crmbaHus npotesa.

» [lepep HageBaHWEM WSV CHUMaHWEM NPOTE3 CleAyeT MOJIHOCTbIO OTK/IYUTD.
» [lpoTes HapeBaTb U CHMMATL TOJIbKO B COFHYTOM COCTOSIHUW.

| A BHUMAHME

OnacHoCTb 3aleMIeHUs B 30He crubaHus moayns

TpaBmupoBaHue BCneacTBUE 3alLeMeHns YacTen Tena.

» Heobxoaumo cneguthb 3a TeM, 4TobObl NpU CrmbaHny MOLYSIS B 3TOM 30HE He HaXxOAMMMCh Nasblbl/4acTu Tena.

| A BHUMAHME

CamMOBO/IbHO BbINOJIHSI€Mbl€ MAHUNYASALUMN C CUCTEMHBLIMU KOMMOHEHTAMM
TpaBmupoBaHuve BcreacTBre OWMGOK B ypaBneHun v HapyleHus B paboTte nsgenus.

> 3anpe|.u,aeTc;| BbINOJIHATb UHbIE llJ,eI\/JICTBl/Iﬂ C nsgennem, Kpome ornncaHHbIX B 4aHHOM pyKOBOACTBE NO npumMme-
HEHUIO.

» OTKpbiBaTb U PEMOHTUMPOBATL U3AeENne, a TakXe OCYLLECTB/ATb PEMOHT MOBPEXAEHHbLIX KOMMOHEHTOB pa3spe-
LLIaeTcs TOSIbKO NepcoHany, aBTopnsoBaHHoMy komnaHuen Ottobock.

| A BHUMAHME |

HenpegHamepeHHasa pa3610KUpPOBKa KOMMNOHEHTOB 3aXBaTa
TpaBmupoBaHne BCNEACTBME OTCOEAMHEHWSI KOMMOHEHTa 3axBaTta OT mpegnsedybs (Hanpumep, Mpu nepeHocke
npeamMeToB).

P Pa3MecTWTb KOMMOHEHTbI MexaHM3Ma 3axBaTa Mpu NMPUMEHEHUN 3aMKa MOAYNS KUCTWU Takum obpasom, 4ToObl
nerkoe nosopaynBaHne He MOTJIO NMPUBECTU K OTCOEAMHEHWNIO KOMMOHEHTa MexaHM3Ma 3axBarta npeanneybs.
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BesonacHocTb

| A BHUMAHUE

HepocTaToOuHbIN KOHTAKT 3/IEKTPOAOB C KOXEMN

TpaBmupoBaHue BCreacTBre oWMBOK B ypaBneHn Unu HapyleHust B paboTte nsgenvs.

» Heobxognmo cnefutb 3a TeM, YTOObl KOHTAKTHbIE NMOBEPXHOCTU 3/1IEKTPOAOB MO BO3MOXHOCTU MOSIHOCTbIO Npu-
neranu K HermoBpeXAeHHOMY KOXHOMY MOKPOBY.

» Ecnn 6yayt HabnopaTbCs CuiibHble NOMeXW BCNeACTBME BO3OEMCTBUS 3NIEKTPOHHbIX NpMBOopoB, credyeTt npo-
KOHTPOSIMPOBAaTb pasMeLLeHNE SIEKTPOAOB 1 UBMEHUTb €ro B C/ly4yae Heob6XxoaMMOoCTH.

» Ecnu nomexu He MOryT BbiTb YCTPaHEHbI UM NOCPEACTBOM PEryiMpoBKU UM BbiGOpa COOTBETCTBYIOLLMX MPO-
rpamMm Xenaembill pesynbrat He 6bin AOCTUTHYT, oGpaTtuTech B NpeactaButenbcTBo komnanun Ottobock B Ba-
Len cTpaHe.

| A BHUMAHUE

HeHapnexaluee ob6palieHue

TpaBmupoBaHue BcrneacTeune cbosa B pabote nsgenus.

» HeobxoanMo NPOUHCTPYKTMPOBATb NOSIb30BATENA MO BOMPOCY Hafaexallero obpalleHuns ¢ usgenvem.

| A BHUMAHME

TpaBmupoBaHue B pe3syibTaTe HeNpPaBUAbHON PeryiupoBKU U3aenus.
OrtcoeanHeHne KOMMOHEHTOB.

» Ecnu n3genne ocHaweHo 3aMKOM y3a KUCTU, KOMMNOHEeHTbl MEXxaH3Ma 3axBaTta rnepen ncnojib3oBaHnMem Heob-
XO04AMMO pacnoJiIoXuTb Tak, 4yTOObI Nlerkoe noBopa4yunBaHne He MOrno npueBectn K oTCoeanMHEeHN0 KOMMOHEHTOB
MexaHn3Ma 3axBaTta OT npoTte3a.

| A BHUMAHME

MpusHaku n3Hoca KOMMOHEHTOB uU3penus

TpaBmupoBaHue BcreAcTBME OWINBOK B yNpaBieHUy UK HapyLleHns B paboTte usnenus

» B uenax npepoTBpalleHns TpaBM NauMeHTOB U NOALEePXaHUs KayecTBa NPOAYKUMM Mbl PEKOMEHIYEM perynsp-
HO NMPOBOAUTb CEPBUCHOE 0BCNyXMBaHME.

» [loppobHas nHpopmauma ob MHTepBanax Mexay LMKIaMy TeXHUHeCKoro ob6CcnyxmBaHus npueeeHa B CepBUC-
Hom nacnopte usgenusi. OH HaxoANUTCS B AOMOSTHUTENIbHO NMPUOBPETEHHbIX rapaHTUMHbIX NakeTax.

| A BHUMAHME |

Ucnonb3oBaHue HenoaxoaswWMUX Moaynen

TpaBmupoBaHue BCneacTBue HapyLleHuin B pabote nsgenus.

» Vicnonb3oBatb nsgenme TobKO C MOAYNSIMU, PEKOMEHAOBaHHbIMU NpousBoautenem. Cnvcok momynen npea-
cTaBneH B pasgene «<Bo3aMoxHOCTM KOMBUHMpPOBaHUS» (BO3MOXHOCTM KOMBUHMPOBaHUS U3LENUS).

» Vicnonb3oBatb M3fenue TonbkKo C NPUHALAMNEXHOCTSIMU, PeKOMEeHA0BaHHbIMK npou3soauTeneM. Cnnucok moay-
newv npeacTaeneH B pasgene «Komnnekr nocraeku» (O6bem nocraBku).

MoBpexaeHne akkymynsaTopa
MoBpexaeHue akkymynsTopa BCIeACTBUE NMPUMEHEHUS 060MX BO3MOXHOCTEN MOAKITIOUEHWS.

» lcnonb3oBaTb TONbKO OAHY U3 BO3MOXHOCTEN MOAKMOYEHUS akkymynatopa (nofkiouveHne kK kabento npep-
nneybs MU nopknoveHme vyepes Easy Plug).

HaHeceHue NoKpbITUA, HaAKNEeeK WK Nlaka npoTe3a
[MoBpexaeHune nnu nonomka BCNeACTBME XMMUYECKMX MPOLECCOB.
» Hu B koem cnyyae He paspeluaeTcs HAHOCUTb Ha NPOTE3 NOKPbLITUS, HaKNENKW UK Nnak.
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O6bem nocTaBkM 1 KOMMIEKTyOLNE

Henapnexawuu yxoa 3a uspgenmem
MoBpexaeHve nsnenus BCAEACTBUE UCNONb30BAHUS HEMOAXOAALLMX YACTALLUX CPEACTB.
» W3penve ouniuatb UCKIOUYUTENIbHO B COOTBETCTBUM C KPUTEPUAMU, yKa3aHHbIMK B pasgene "Ouuctka u yxon'"

(Ouuctka un yxon).

5 O6bem NOCTaBKM U KOMIMJIEKTYIOLLLUE

O6bem nocraBku ErgoArm 12K41

1 wr. 3awutHaa Kpbllwka ana 3anmeku (wanba co
CTpenkon)

1 wr. ErgoArm 12K41=*

1 WT. PyKOBOACTBO MO MPUMEHEHUIO (419 Nonb30Ba-
Tenen)

1 WT. pyKOBOACTBO MO NPUMMEHEHWIO (ANa nepcoHa-
na)

2 WT. 3aWMUTHbIE KPbILWKK A5 HAKNaaoK

YnnotHuTtensHoe KOJibLLO Kpyrnoro

60 x 2,5 mm, 1 wr.
1 wr. Bnokuparop wHypa

cevyeHud

O6bem noctaBku ErgoArm plus 12K42

1 wr. 3awmntHaa Kpbllwka ana 3anumeku (wanba co
CTpenkon)

1 wr. ErgoArm plus 12K42=*

1 WT. PyKOBOACTBO MO MPUMEHEHMIO (419 Nonb30Ba-
Tenen)

1 WT. pyKOBOACTBO MO NPUYMEHEHUIO (ANa nepcoHa-
na)

2 WT. 3aWMUTHbIE KPLILWKK A5 HAKNaaoK

YnnotHuTenbHoe  KONMbLO  KPYyrioro

60 x 2,5 mm, 1 wr.
1 wr. Bnokunpatop wHypa

cevyeHund

Komnnekrylowue

MpuHagneXHoCcTH pNsa HacTpouku nporpammbl 12K50

Apantep: 13268

Kabenb pgnsa
13E51=2

BcnomoratenbHoe npucnocobnexHve pana cbopku
moayna ErgoArm: 743A23

COEeAMHEHUsT C  aKKYMyNATOPOM:

MyoSelect 757T13, 1 wr.

O61bem noctaBku ErgoArm Hybrid plus 12K44

L]

1 wr. 3awuTtHas KpblwKa Ans 3aamMBkK (Nonbin wap)

1 wr. 3awuTtHas Kpbllwka aa 3anmeku (wanba co
cTpenkon)

1 wr. ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

1 WT. pyKOBOACTBO MO MPUMEHEHUIO (/19 NoNb30Ba-
Tenemn)

1 WT. pyKOBOACTBO MO MPUMMEHEHMUIO (ANA NepcoHa-
na)

2 WT. 3alMTHbIE KPbILKM A5 HAKNaA0K

YnnotHUTENbHOE  KOMbLO  KPYrfioro
60 x 2,5 mm, 1 wr.

1 wr. Bnoknpatop wHypa

cevyeHund

O6bem noctaBku ErgoArm Electronic plus 12K50

1 wr. 3awuTHas KpblwKa Ans 3anvMBkK (Nonbiv wap)

1 wr. 3awmTtHas Kpbllwka gaa 3anmeku (wanba co
cTpenkon)

1 wr. ErgoArm Electronic plus 12K50=*

1 wT. PyKOBOACTBO MO MPUMEHEHUIO (415 Nosb30Ba-
Tenen)

1 wT. PyKOBOACTBO MO MPUMEHEeHWIo (415 nepcoHa-
na)

1 wT. chepuyeckunin prkcatop WHypa

2 WT. 3alMTHbIE KPbILKW A5 HAKNagokK

YnnotHutenbHoe  KONMbLO  KPYroro  ceyeHus
60 x 2,5 mm, 1 wr.

1 wr. Bnoknpatop wHypa

KomnnekT 3axxumHbIx 3arnywek: 21A207
KpenexHass pamka B komnnekte: 7577184=1,
757Z2190=1

KpenexHas pamka B KOMMiekTe kpenutcs Ha 60-
Tax: 7572184=2, 7572190=2

Habop koaupytowmx wrekepos: 13E182

6 ﬂpuBep,eHue B COCTOSAHUE FOTOBHOCTU K IKCMlyaTauunumn

6.1 Heo6xoauMble MaLIUHbI, UHCTPYMEHTbI U MaTepuanbl

JleHTouHo-wnndoBanbHbIM ctaHoKk 701P250=1 (1x

230 B, 50/60 I'w)

Onektponob3nk 756B2 (1x 230 B N/PE, 50 Nu)
Knen 636W60 (Loctite 243)

Hox

Pattex Repair

MuHuet 8921

Habop otBepTtok
CunukoHoBas cmaska 633F11
CneuuanbHag cmaska 633F30
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I'Ipmsep,eHme B COCTOAHME TOTOBHOCTU K 3KCMJlyaTtaunun

6.2 YKa3aHua No 1aMUHUPOBaAHUIO

| N(HOOPMALMS |

BbINONHWTL NaMUHMpPOBaHWe rMb3bl B COOTBETCTBUMU C TEKYLUVMM YPOBHEM TEXHUYECKOro pasBuUTUS (CM. TeXHUYe-
ckyto nHbopmaumio 646T333=*_INT).

6.3 YpaneHue 3aknagHoro Konbua

[Ons ynaneHns 3aknagHoro Konbla He06X0AMMO BbINOAHWUTL CReayowmne 4encTBus.

1) Mpu nomMowy MaxoBU4Ka YCTaHOBUTbL YCUUTENb
CFI/I6aHVI9I Ha MMHMUMaJIbHOE 3Ha4dYeHune.

2) 3adukcupoBaTb NOSLEMHYI NIEHTY (HanpuMmep ¢ no-
MOLLbIO apTePUaNIbHOrO 3aXMMa).

3) Ypanutb 3aXuMm A1 IEHThI.

4) C nomoubio PeryimpoBOYHOIO BUHTA CEPMOBOro
WwapHupa ocnabute 3auTy OT NPOBOPaAYMBaHUS 3a-
K/IaZHOrO KOJbLA.

5) BbikpyTuTb 3aKnagHOE KOJbLO C BCMOMOratesibHbiM
YCTPOWCTBOM AJ19 COOPKM U3 IOKTEBOTO Liapa.

6) OCTOpOXHO yoanuTb KOPMyc 3EKTPOHHON CUCTEMbI
13 3aKNafHOro KosbLa.

6.4 3apenka usagenus
Onsa 3apenkv nsgenva HeobxoAMMO BbIMOMHUTL CieaytoLlne AeNCTBUS:
1) Ounctutb 3aKnagHOE KOJMbLO OT XUpa U rpsasu.

2) HaHnecTtn B nas, Ha Haxoasuwmecsa BHYTPU KPOMKU U
p63b6y 3aKiagHoro Kosbua cneunanbHyto CMa3Ky.
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I'IpMBe,u,eHme B COCTOSiHME roTOBHOCTU K 3KcCnyataunm

AanbHenwue warv gnsa uspgenun 12K44 n 12K50

C6opka Kopnyca 3/IeKTPOHHOU CUCTeMbl C KPUBU3HOM

I'Ipm c6opKe C KpI/IBV|3HOI‘/’I BO3HUKaET ONaCHOCTb NOTEPU KOHTaKTa UM KOPOTKOIro 3aMblKaHUA NMPY>XWUHHbIX KOHTaK-
TOB. Kpome TOro, MOXeT CHU3NTbCA MexXxaHn4ecCKasa NpPpoO4YHOCTb U3aesnd, NoCKOJIbKy HE BCE€ BUTKU p63b6bl NPO4YHO
npunaralrT opyr K gpyry. |-|J'IaCTI/IHa n Kpa|7| 3aKnagHoro KoJsibua A0JDKHbI HaXoAUTbCA NapanniesibHO APYr K Apyry.

[nsa panbHenwen 3anenku nsnenus Heo6xoaMMO BbIMOIHUTL CriefyloLL e AENCTBUS.

6.5 CHATUe NOKTEeBOro cycraBa

CHsATMe NOKTeBOro cycraBa B usgenuu 12K41

1)

7)

LLItekepbl coepgmHUTenbHbIXx kKabenen (anekTpoppl,
nepeksoyaTenu, akkyMyasaTop) XOpoLo cMasatb Cu-
NINKOHOBOW CMa3KOW.

Ypanutb rnyxve KpbllWKW U3 KOpnyca 3/1eKTPOHHOM
CUCTEMBbI.

MopknounTb WITEKEPBI K KOPMYCY 3EKTPOHHOW CU-
CTEeMblI.

Ha wrekepbl 1 Haxopsiwmecs B yCTPOUCTBE rnyxue
KPbIWKN OBWIbHO HAHEeCTU CBEPXY CUJIMKOHOBYIO
cMasky.

Kopnyc 3nekTpoHHOM CUCTEMbI C MOAKJIOYEHHbIMU
KabensaMy BCTaBMTb B CMa3aHHOE 3aK/agHOoe KOJlb-
LO M C yCUNIMeM BOABUT.

NHOOPMALNSA: OonxeH NOCNAbIWATLCA FPOM-
KWW LLLeNYOK.

[MpoBepuTb NPOYHOCTbL NOCAAKU KOpMyca 3/eKTPOH-
HOWM CUCTEMBI.

YBEOOMJIEHUE MnactuHa Kopnyca 3/1eKTPOH-
HOW CUCTEMbI U Kpal 3aK/IafHOro KoJbL,a Haxo-
BATCA poOBHO/NapannenbHO MO OTHOLUEHUIO
APYr K Apyry.

Mpu HeobxoaMMOCTN BCTaBUTb B KOPMYC 3NEKTPOH-
HOM CUCTEeMbl Xenaemblil LWTeKep MporpamMMupoBa-
HUS.

[ns cHATMS nokTeBoro cyctaBa Heo6X0AMMO BbIMOMHUTL Clieaytowmne 4encTBus.

1) BbinpsMutb pyky.
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rlpVIBe;I,eHVIe B COCTOAHME TOTOBHOCTU K 3KCMJlyaTtaunun

2) CHsaATb 06e 3aWwmTHbIe KPbIWKN @.
3) Ocnabutb KpenexHble BUHTbI JIOKTEBOTO CyCcTaBa.

\ \ \\\\\\ 4) BbITSHYTb IOKTEBOW CYyCTaB.
!

CHsATMe NoKTeBOro cycraBa B uspenusax 12K42, 12K44, 12K50

Lns cHATUS nokTeBoro cycrtaBa He06X0AMMO BbIMOMHUTL Clieaytowmne 4encTBus.

1) CorHyTb pyky.

I'Ipm nomMoLin MaxoBm4ka yCtaHOBUTb crm6a|ou.|,ee ycunue Ha MMHUMasibHOe 3Ha4YeHue.

W N

) CHoBa BbINPSAMUTL PYKY.
) 3abnoknpoBaTb JIOKTEBOW CycTaB, 4TOObl 3apUKCUPOBATL MONOXEHNE CHATUS U YCTAHOBKW.

5) CHsaTb 06e 3aLUUTHbIe KPbILKK @.
\ \ \\\\\\
\“ \ \\\\

N

i

6) BbiTaHyTb WTEKEp Kabens.
7) OtcoeanHutb Kabens.
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I'Ipre,u,eHme B COCTOSiHME roTOBHOCTU K 3KcCnyataunm

8) Ocnabutb KpenexHble BUHTbI IOKTEBOrO CyCcTaBa.
9) OTBUHTUTb 3aXKWUM OJ19 NIEHTHI.
10) Vi3Bneyb NogbEMHYIO NEHTY.

11) BbITSiHYTb NOKTEBOW CyCTaB.
12) BKpyTuTb NOKTEBOW CyCTaB B MyeYo.

fm

6.6 CHsaTue ycunurensa crubaHus (Automatic Forearm Balance, AFB)
[na cHatua ycunutens crubanus (AFB) Heo6xoaMmo BbINONHWUTL criefyolwme AeNCTBUS.

ﬁv 1) BbiBepHyTb 06a KpenexHblx BUHTA Ha Moayfe npes-
nneybs.

»

2) WNseneyb ycunutens crubanus.
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rlpVIBe)J,eHVIe B COCTOAHME TOTOBHOCTU K 3KCMJlyaTtaunun

6.7 YKopoueHue npeanneybs

| N(HOOPMALMS

O6nacTb nokTeBoro wapa obmMoTate NIACTMKOBOMW MNEHKON, YTOObl NpefoTBpaThTb nonagaHue abpasvBHON Nbly
npv yKopainsaHuu.

[ns ykopoyeHusi npeanneybsi HEOOXOAMMO BbINOMHUTL Cleayolme AenCTBus.

1) OnpegeneHHyto AMHY yBennyutb Ha 10 MM 1 OTMETUTb Ha Npeanyeybe.
MHOOPMALMNSA: OnuHa npeanieydybs UaMepsieTcs OT AUCTAaJIbHOrO KOHLLa 3aK/agHOro KoJjbua ao ce-
peAuHbl OCU JIOKTEBOro cycTtaBa.

2) YKopoTuTb Npeanneybe B ANCTANIbHOW YacT B COOT-
BETCTBMU C UHAMBWUAYaNbHbIMU pa3MepaMu Mosb30-
BaTens (oTpesartb Unu 3alindosarb).
YBEOAOMJIEHUE Mocne ykopo4yeHus pJiMHa
npepnneybss AONMXKHA COCTaBAsATb He MeHee
220 mm.

3) Ortwnndosate KPOMKMU cpesa OT rparta nof npsimbim
YrJIOM KO BCEM CTOPOHaM.

4) 3au4MCTUTb KPOMKU C BHYTPEHHEW U BHELLHEN CTOpO-
Hbl U1 HEMHOTO CKPYIUTb.

6.8 OnuMoHaNnbHO: NO3ULMOHUPOBaHUE BK/IaAHON PaMKH

[na nosnumMoHMpoBaHUsl BKNaAHOW paMKu Heo6X0AUMO BbINOMHWUTL CNeAyoLLe AeNCTBUS.

1) TMosnuuoHMpoBaTb BKNAAHYHO PaMKy.
MHOOPMALLIUA: Cneautb 3a TeM, 4TOObI BKNagHasi paMKa He CTaJIKuBanacb C yCUnuTenem crubaHus
(AFB) v aneKTpuyeCKMM MexXxaHM3MOM NOBOpoOTa.

2) LlTtekep coeanHuTenbHoro kabens akkymynsatopa BCTaBUTb B NiacTuHy ycunutens crubanus (AFB).

6.9 YcTtaHoBKa ycunutens crubanusa (Automatic Forearm Balance, AFB)
[na yctaHoBku ycunutensi crubanusi (AFB) Heo6xoavMo BbINONHUTL Criedylolme AeNCTBUS.

1) BcraButb ycunutenb crubavus B Mogynb npegnne-
Ybs.
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I'IpMBe,u,eHme B COCTOSiHME roTOBHOCTU K 3KcCnyataunm

w 2) 3aTsiHYyTb KpenexHble BWHTbI Ha MOAyne npeanie-
Ybsl.

6.10 NMNepeobopyaoBaHue TpoCUKa ANS NepeKNoYeHUs
[nsa nepeobopynosaHusi TpocrKa A5 nepeknioyeHns HeobXoANMO BbINOMAHUTL CNeaytoLLe 4eNCTBUs.
1) CHaTb KONMAYOK C NOKTEBOrO LWIapa.

2) BbiBecTv U3 puKcaummn TeNECKONUYECKYO MPYXUHY.
3) YpanuTb 3aXuM Ans TPOCUKa.
4) BbITSHYTb TENECKOMMYECKYIO MPYXUHY.

5) CHATb MaHeKeH M BCTaBUTb C MNPOTMBOMOIOXHOW
CTOPOHbI.
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I'Ipvlsep,eHVle B COCTOAHME TOTOBHOCTU K 3KCMJlyaTtaunun

6) [llpoaeTb TeneckonMYeckyto NpyXuHy Ha NPOTUBOMO-
NOXHYIO CTOPOHY.

7) 3aduvkcupoBaTtb TENECKONUYECKYIO MPYXWUHY Ha Bbl-
cTynatoLen MeTanimyeckon ocu.

8) YcTtaHOBUTb KONMa4ok.
9) YcTaHOBUTbL 3aXMM A5 TPOCKKA.

6.11 NMNoaroroBka TPOCUKa AN NEepPeKIOHYEeHUs
[na noarotoBku TpocuKa Anst NepekstoyeHnst HeobXxoaMMO BbIMOSHUTL Cliefyowme AeNCTBUS.
\ 1) Tpocwk pna nepeknoyeHus npogeTb vyepes 6oKu-

paTop LUHypa.

2) B 3aBepueHune 3adumkcupoBatb TPOCWUK AN nepe-
KJIOYEHUS NPU MOMOLLM y3na.

3) 3aTaHyTb TPOCKK ONsi MEePEKIIOYEHUS U CO3aaTb ne-
0.

6.11.1 YKopoueHUue Tpocuka ans nepeknoyeHus (tonoko ana 12K50)

| A BHUMAHME

YpaneHue Tpocuka ans nepeKknoveHus

Tpasmbl Bcneacteue cbos B paboTe usgenus.

> 113 coobpaxeHun TexHnkn 6e30nacHOCTM 3anpeLlaeTcs NoaHOCTbIO yaanaTb TPOCUK A4St NEPEKNOYEHMS.

[ns ykopoyeHusi Tpocuka ans nepeknioyeHms HeobxoarMo BbIMONHUTL CliedytoLine AeUCTBUIS.
1) Ortpesatb TPOCUK AN NePEKOYEHUS XEeNaeMOn ASINHbI.
2) KoHeLl, TpocrKa Ans NepekoHeHns CBa3aTb ¢ GUKCATOPOM LLUHYpa.

6.12 YcTtaHOBKa JIOKTEBOIro cycraBa

Wcnonb3oBaHue uspenus c NoBpeXAeHHbIM NIOCKUM Kabenem
HapyweHue B paboTte usgenus Bcneactsme HenpaBunbHOW UK NpepBaHHOW Nepefayn JaHHbIX.
» 3berainte MHOrokpaTHbix U3rnbos UM NPUAaBIMBaHUS NIOCKOro Kabens B O4HOM U TOM Xe MecTe.

[nsa yctaHOBKM NIOKTEBOro cycTaBa HEO6X0AMMO BbIMOSIHUTL Criefylolmne AeNCTBUS.
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I'Ipre,u,eHVle B COCTOSiHME roTOBHOCTU K 3KcCnyataunm

1) BcTaBuTb IOKTEBON CycTaB B Mnockoe 3ybyatoe 3a-
LenseHue npeanneybs.
el i MHOOPMALMNA: He 3axumatb umelowmecs
. kabenu (12K44, 12K50). Be3 konnayka kKabenu
{\ pPacnoyioXXeHbl OTKPbITO U MOryT ObiTb MOBpe-
XA,EHbI.

2) 3akpenute ABa KpEMeXHbIX BUHTA JIOKTEBOrO CycTa-
Ba c nomoublo Loctite 243 u 3araHuTe ¢ MOMEHTOM
3ataxkn 2 H-m.

(4 *‘?_f\ 3) 12K44/12K50: rHe3n0 WTekepa cMasatb CUIIMKOHO-
-.:’-._"5‘ BOW CMa3KoW.

4) 12K44/12K50: BHoBb BCTaBuTb 06a Kabens.
5) BbinpamuTb pyky.

6) [ns dukcaumm KonnavykoB HaHecTW Ha netnu Pattex
Repair Extreme.

7) HapeTb Ha neTnu Konnayku.

‘ » MHOOPMALIUA: He 3axumartb umerowmecs

k iy kabenu (12K44, 12K50).

JAanbHelWMe Waru: yCTaHOBKa JIOKTEBOro cyctaBa B uspenusx 12K42, 12K44, 12K50

1) TlNepenBrHYTb NOABEMHYIO IEHTY NOA, OCb.
NHOOPMALUNA: Cneputb 3a npaBuUiIbHbIM MO-
NIOXXeHUEeM 3aKNagHOro KosbLa.
NHOOPMALNA: Cnegutb 3a Tem, 4tobbl Ha-
npaensouLas IeHTbl 6bi/1a NPSAMON.
MHOOPMAL NA: Mexay HanpaBnsiloLLen 3axmu-
Ma JIeHTbl U 3aKJaAHbIM KOJIbLLOM A0/DKHO GbITb
BOCTaTOYHO MecCTa Ans 3aXuma.
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I'Ipleep,eHVle B COCTOAHME TOTOBHOCTU K 3KCMJlyaTtaunun

2) Bsectn 3axum ona nogbeMHOW NeHThl NMog, 3aknaj-
HOE KOJbLO.

3) Tllpu nomowwm BMHTA 3adMKCUMpPOBATb 3aXUM AOJiA
NEeHTHI,

€« bgo

6.13 PerynupoBka npeaBapuTenbHOro cruéaHus

MoBpexaeHue Kopnyca pbiyara u3-3a CJIMLUKOM AJIMHHOW NOABEMHOMN NIEeHTbI

Mpn pasrmbaHnmn kpan rmab3bl NPeansieYybs He AOMKEH KacaTbCsi ynopa wapHupHoro cyctasa. [1pu atom Heobxo-
AVMO CnefuTb 3a TeM, 4TOObl MPY N3MEHEHUM AJINHBI NOABEMHOMW NEHTLI OHA He 6blna CAnWKOM BonbLION U ABUXE-
HUe PYyKU Moro ObiTb OCTAHOBIEHO NOLBEMHOWN JIEHTOM.

ﬂ,}'lﬂ perynmpoBku npegBapuTenibHOro crnbaHus cnepyet BbINOJIHUTBL cniegyouine ,D,el\/JICTBMﬂ.

1) Cnerka ocnabutb BUHT 3axunma anga nNeHTbl.

2) YKOpPOTUTb UMW YAJIMHUTD MOLBEMHYIO JIEHTY.
MHOOPMALNA: Ecnu neHTy yaANHUTb, TO NpeaBapuTtenbHoe crubaHue ymenbwnrca. Ecnu nenry yko-
pPOTUTb, TO NpeaBapuTesibHOEe CruéaHue yBen4ymuTCs.
MHOOPMALLUA: YBenuueHune pivHbl IEHTbl HA 3 MM U3MEHSEeT yrosa cruéaHus Ha npum. 5°. [lnanasoH
CcBOGOAHOro pasmaxa CMeLLaeTcs Ha YCTaHOBJIEHHOE 3aHOBO KOJIMYECTBO rpaAycoB.

3) 3aTtaHyTb BUHT 3aXuMa A1 NIEHTbI.
4) ToBTOPWTL NPOLLECC L0 AOCTUXEHMS XEelaeMoro ypoBHs NpeasapuTesibHoro crubaHms.

6.14 KpaTtkoBpeMeHHass puKcaumusa TPOCUKaA ANs NepeKio4YeHus
Ona dukcaumm Tpocrka 4nsa nepektoveHns Heo6XoaMMO BbINOMHNUTL Cleayolme LencTBusS.

\

» 3adukcupoBaTb TPOCKK Ansi nepekntoveHns B 060-
3Ha4YeHHON 0bnacTn NPy NOMOLLM KIIENKOWN JIEHTLI.
NHOOPMALLNA: KoHel, Tpocuka ans nepekinio-
YeHUs He A,0JDKeH BTArMBaTbCsl BHYTPb FMb3bl B
paccnabneHHoM COCTOSIHUU NpeanaeYbs.

1)

|

|

|

| b 4
|

1

\

\

6.15 YcTaHOBKa NIOKTEBOro cyctaBa B ruib3y njeya

[ns yctaHoBKM B runib3y nievya Heo6X0AMMO BbINOMHUTL Clieaylowme AeNCTBUS: CM. CTP.
1) HaHecTtn Ha HapyxXHyto pe3bby JIOKTEBOrO CycTaBa CUIMKOHOBYIO CMasKy.

2) BkpyTuTb IOKTEBOI CyCTaB B Mieyo.
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Cnocob obpalleHrs ¢ NPoayKTOM

7 Cnocob obpawieHus c NpoayKTOM

7.1 PerynupoBkKa ycunutens crubaHus

| A BHUMAHME |

BHe3anHoe crubaHue usgenus npm 6oabLLIOM YCUAUKM Ha ycunutene crubanus
TpaBmbl B pesynbtate BHe3anHoro crubaHus nporesa.

> [pw cHATUM Tsenon oaexabl obpallarte BHUMaHME Ha ycunuTenb crubaHus.
» Korpa npotes cHAT, 06paTuTe BHUMaHWE Ha HACTPOMKY ycunutens crubaHus.
» HapeBsaTb unu cHUMaTb NPOTE3 CrefyeT TOSIbKO B COrHYTOM COCTOSIHUM.

[ns perynuposku ycunutens crubaHus BbINONHUTL ClefyloLlne fefcTBUS:

1) CorHyTb pyky.

2) C nomolublo MaxoBuKa yCTaHOBUTb XXeslaemMoe YCu-
nvie NoAnePXKM crubaHus.
NHOOPMALNA: Ycunme noppepXkKvu MOXHO
CKOpPpPEKTUpPOBaTh B COOTBETCTBUU C BECOM oze-

(<Y XAbl U BECOM NpPOTE3a PYKMW.
o 1C DI

Auvanason 1
Hwuskoe ycunue nopnepxku, nossossiowee cBo6OAHO
pasmMaxmBaTtb Pykown npu xonbbe.

Auvana3oH 2

Ycunve nopaepXku NporpeccuBHO yBeINYMBAETCS Npu
crnbaHuun pyku 1 ymeHbluaeTcs npu pasrubaHuu.
AwnanasoH 3

Ycunue nopfdepxku octaetcs HemsMmeHHbIM. [lpu npa-
BUJIbHOW HACTPOWKe BeC npennneybsi KOMNeHCUpyeTcs
ycunutenem crubaHusi, npegnneybe Kak-byato «naput
B HEBECOMOCTU»,

AunanasoH 4

Hwuskoe ycunune nopnepxku nepep AOCTUXEHMEM Orpa-
HUYUTENa crmbaHus.

7.2 PerynupoBKa cepnoBUAHOIO WWapHupa

Y cepnoBuaHoro wapHupa c ob6enx CTOpoH nmeetcs ynop nog yrinom +80°. ConpoTtnBrieHne ceproBULHOIO LapHW-
pa MOXHO OTperynMpoBaTtb NPW NMOMOLLM PACMONIOXEHHOIO CHAPYXW PEryMpoOBOYHOrO BUHTA.

1) YBennuutb conpoTMBeHWe, NOBEPHYB BWHT MO ya-
COBOW CTperike.

2) YMeHbLUUTb CONPOTUBIEHNE, MOBEPHYB BUHT NPOTUB
4acoBOW CTPESIKMU.
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Cnocob obpatueHns c NpPoayKTOM

7.3 PerynupoBka anekTpopoB (Tonbko ansa 12K50)

PerynvpoBka anekTtpopoB 3aBUCUT OT MWCMONb3YEMOW 3MEKTPOKUCTU U MNPUMEHSIEMbIX MOAyNen

(Hanpumep

MyoRotronic 12E205). [Ons perynnpoBKM HEOGXOAMMO Y4uTbIBATb MpuiaraeMble PYKOBOACTBA MO MPUMEHEHWIO
3NEKTPOAOB, 3N1EKTPOKUCTU U APYTUX MOZYNEN.

7.4 Hactpouka nporpammbsl (Tonbko gns 12K50)

Hactpoika nporpammbl npu nomowu MyoSelect
Ons HacTpowikn nporpammsl npu nomowm MyoSelect Heo6xoaMMO BbINOMHUTL Clefylolme AEUCTBUS.

1

W N

~N O O b
T o2

(o]

M3Bneyb akkymynarop nnu eoikno4nte MyoEnergy Integral.

Mpw HannuymMm yoanutb anekTpnyeckmini mexaHnam nosopota n MyoRotronic.

B kopnyc anekTpoHHON cuCTEMbI BCTaBUTb KoakcuanbHblv Wwtekep 9E169.
CoennHutb MyoSelect npu nomowum koakcuanbHoro wrekepa 9E169 n 12K50.
BbibpaTtb noaxoasiyto nporpammy B MyoSelect.
OTcoenmHuTL OT KOpryca 31IeKTPOHHOW CUCTEMbI KoakcuanbHbIn wrekep 9E169.

Mpw HanM4yMM BHOBb YCTAHOBUTb 3NIEKTPUYECKUIN MexaHn3M nosopoTta 1 MyoRotronic.
BcraButb akkymynsitop unu skntounte MyoEnergy Intregral.

HacrpoﬁKa nporpamMmmbl ynpaBJjieHUs C NTOMOLbIO LUTEKepa nporpaMmmMuupoBaHus

[nsa HacTpoviky nporpamMMbl ynpasieHWs C NMOMOLLbIO WTeKepa NporpaMMUpoBaHns Heo6XoAUMO BbINMOMHUTL Clefy-
lowme gencTemg.

> [loacoeanHUTb HYXHbIN LWITeKep NporpaMmmnpoBaHms (cM. cTp. 311) kK KOprycy 31eKTPOHHON CUCTEMBI.

7.5 MNMepeknovyeHue nporpammbl (Tonbko ansa 12K50)
MoxHo BbIBpaTh creayoLe MeToabl NepekItoHeHns:
* [lepekntoyatenu

*  OnekTpoabl (CO34aHME COBMECTHOMO COKpaLLEeHMS MbILLLY)

7.5.1 BapuaHTbl nepeKno4YeHus
Mo>Ho nepekntoyaTb cnegyoLine NporpaMmMbl yNpaBieHUst U WTekepbl NPOrpaMMUpoOBaHUS:

Mpo-
rpamma
ynpasne-
HUA

Lrekep
npo-
rpammu-
poBaHus

ONeKTPOHHbIN 3aMOK JIOKTEBOro Cy-
cTaBa

DyHKLUA
npo-
cKanb-
3biBaHUS

ﬂepexmoqel-me MeXAy KUCTbIO U
poTtauuen

1

Benbin

Haxatb 1 oTnycTUTb Nepekstoyatesb:
- GnokmpoBatb
- OTNYCTUTb

Het

Bce nporpammbl MyoRotronic

KpacHbin

CoBMecTHOE coKpalleHue MbILLL,

Het

Mporpamma 1 u nporpamma 4
MyoRotronic

3eneHbin

Haxatb 1 yaepxuBaTb nepeknoyatens
(pexum «JTokTeBou cycTas»)

— Onektpog 3AKP. = 3abnoknposatb
— Onektpog OTKP. = pasbnokupo-
BaTb
OTtnycTuts
«Kuctb»)

nepekntoyarens  (pexum

CuHun

HaxaTb n oTnycTuTb nepekntoyatens
(pexum «JTokTeBoM cycTas»)

— Onektpog 3AKP. = 3abnokmposatb
— Onektpog OTKP. = pas6nokupo-
BaTb

Haxate u oTnyctuTb nepeknoyatesb
(pexunm «Knctb»)

Bce nporpammbl MyoRotronic

XKentbin

HaxaTb n oTnycTuTb nepekntoyatens
(pexum «JTokTeBOM cycTas»)

— Onektpog 3AKP. = 3abnoknpoBatb
— Onektpog OTKP. = pasbnokupo-
BaTb

Bce nporpammbl MyoRotronic
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3apsinka akkymynstopa

Mpo- LLitekep | DNEeKTPOHHbLIN 3aMOK NIOKTEBOro cy- | ®yHkuus | MepeknioyeHne Mexay KUCTbIO U
rpamma npo- |craBa npo- potauuen
ynpagne- | rpaMMu- cKanb-
HUS poBaHus 3biBaHUSA
OTCyTCTBI/Ie curHana anekTpoja B Te- a

yeHue 10 cekyHp, (pexum «Kuctb»)

Haxatb u oTtnyctutb nepekntoyarenb
(pexum «Knctb»)

6 ®uoneto- | CoBMECTHOE COKpallleHWe Mbilwl, (pe- Mporpamma 1 n nporpamma 4
BblIVi XuM «JToKTEBOM CyCTaB») MyoRotronic

— Onektpop, 3AKP. = 3abnokupoBsatb
— Onektpon OTKP. = pasbnokupo-
BaTb

CoBMecTHOEe cokpallueHve Mol (pe-
*um «Kuncrb»)

7 Opatxe- | CoBMecTHOe cokpallueHue Mmbiwl, (pe-
BbIl XuMm «JTokTeBou cycTas»)

— Onektpog 3AKP. = 3abnoknposatb
— Onektpos OTKP. = pasbnokupo-
BaTb

OTtcyTCcTBME curHana anekTpoja B Te-
yeHue 10 cekyHp, (pexum «Kuctb»)
CoBMecTHOE cokpalueHve MbiwL (pe-
*um «Kuncrb»)

8 3apspka akkymynsatopa

| MAHOOPMALMS |

O3sHakombTeCb C PyKOBOACTBOM NO NPUMEHEHUIO 3apAaaHOro OGOpWJ,OBaHI/IFl.

9 Ouucrtka

1) [pwu 3arpssHeHUn nspenue cregyeT o4nLLaTh BRaXHOW TKaHbio U MArkUM MblinoM (Hanpumep, Ottobock Derma
Clean 453H10=1-N).
Cnepnyet o6paliaTb BHUMaHWe Ha TO, YTOObl B M3Le/Me U ero KOMNOHEHTbI He nonagana XWAKoCTb.

2) BbITep6Tb n3pgenne Hacyxo npu noMmoLim 6ESBOpCOBOl)’I CaJ'ICI)eTKVI M OCTaBWUTb ONd NOJIHOrO BbiCbIXaHNA Ha BO34Y-
xe.

10 TexHu4yeckoe OGCHV)KMBaHMe

[na npenotBpalleHus TpaBM U COXpaHEHMWsl KavyecTBa NPoAyKLUN PeKOMEeHIYeTCs PerynsapHo Yepes Kkaxable 24 me-
cAla NPOBOANTb TEXHUYECKOe 0BCyXMBaHWe (CEPBUCHBIA OCMOTP).

TexHunveckoe obcnyxrBaHve Usnenusi HeobxoAMMO NPOBECTU B NEPUOA, Mexay 4 HelensaMu A0 U He NMo3fHee Yem
Yyepes 3 MecsuUa nocne Aatbl UCTEHEHUSI CPOKA BbIMOSTHEHUS.

[nsa Bcex nspenui gencreyet obssartenbHoe cobniofeHne MHTEPBAOB MeXAy LMKNaMu TexHnYeckoro obcnyxmea-
HWS BO BPEMS rapaHTUIHOIO cpoka. ToNbKo B 3TOM Clly4Yae OCTaeTcs B CUe MosiHas rapaHTMiHas 3awmra.

B xone texHuyeckoro obcryxuBaHUs MOryT noTpeboBaTbCs AOMONHUTENIbHbIE CEPBUCHbIE YCNYru, Hanpumep, pe-
MOHT. B 3aBrMcumocTn ot o6bema 1 cpoka AeNCTBUS rapaHTUM 3TV AOMOSNHUTENbHbIE CEPBUCHbIE YCYyrn MOTYT Bbl-
NonHaTbCs 6ecnnaTtHo UK 3a nnaty, yKkasaHHylo B NPeaBapuTebHON CMeTe PacxofoB.

KoMnoHeHTbl, HeobxoanMble ANt TEXHUYECKOro 06CNyXMBaHUS UM PEMOHTA!

W3penve, 3apsigHoe ycTporicTBO U 60K NUTAHUS.

Mcnonb3yite cepBUCHYIO yNnakoBKy AJ19 OTNpPaBKy MOZY/ElN Ha NPOBEPKY.
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[MpaBoBble ykaszaHus

11 NMpaBoBble yKa3aHus

11.1 OTBEeTCTBEHHOCTb

rlpOVI3BO)J,VITeJ'Ib HeCeT OTBETCTBEHHOCTb B TOM CJlydae, eCnun n3genne ncrnojib3yetcsa B COoTBeTCTBMN C ONUCaHnamMun
N yKasaHunamun, npmBeneHHbIMM B 4aHHOM OOKYMEHTE. I'Ipomssop,menb HE HeCeT OTBEeTCTBEHHOCTU 3a yu.l,ep6, BO3-
HUKLLWIA Bcneacitemne npeHe6pe>KeHM$| NONOXEeHNAMN JaHHOro AOKyMeHTa, B ocobeHHoCTH npn HeHaanexawem nc-
nonb3oBaHUN N HECAHKLMOHNPOBaHHOM U3MEHEHUN U3aennd.

11.2 ToproBbie Mapku

Ha Bce npmnBeaeHHble B paMKax aHHOro oKyMeHTa HauMeHOBaHUA pacnpoCTpaHATCA 6es OFpaHVILIEHI/IVI nonoxe-
HUA ﬂ,EIZCTBy}OUAeFO 3aKoHogaTtesibCTBa ob OxpaHe TOBapHbIX 3HAKOB, a TakXe npaBa COOTBETCTBYOLLUX Bllages/bLeB.

Bce yYKa3aHHbl€ 30eCb MapKu, TOproeblie HaMMeHOBaHUA NN Ha3BaHUA KOMMaHui MOryTt ObITb 3aperncTpmpoBaHHbI-
MW TOProBbiIMN MapkKaMu, Ha KOTOpble paCnpoCTpaHAOTCA npaBa X Briagesnbles.

OTcyTCTBI/Ie 4eTKo Bblpa)KeHHOVI MapKMPOBKN UCMOJIb3yeMbIX B JaHHOM OOKYMEHTE TOBapHbIX 3HAKOB He no3Bonder
Aenartb 3akKnt4eHns o ToOM, 4YTO Ha3BaHne CBO60)J,HO OT NpaB TPEeTbUX JINLL.

11.3 CooTBercTBMe cTaHaapTam EC

Hacrtosiwmm komnanus Otto Bock Healthcare Products GmbH 3asiBnsiet, 4to nspenue cootsetcteyeT eBponenckum
TpeboBaHUAM K U3AENNAM MEAVNLMHCKOIO Ha3HaYeHus.

[aHHoe nsnenue oteevaet TpebosBanmsam Oupektnesl RoHS 2011/65/EC 06 orpaHuyeHnr ucnonb3oBaHus onpege-
JIEHHbIX OMACHbIX BELLECTB B 3NIEKTPUHECKMX U 3EKTPOHHbIX YCTPOWCTBAX.

MonHbiA  TekcT  AMpekTMB 1 TpeboBaHWI  NpeaocTaBfeH MO CNefylleMy  WHTepHeT-aapecy:
http://www.ottobock.com/conformity

12 TexHU4YeCKUE XapaKTepPUCTUKHU

YcnoBus npuMmeHeHUs usaenus

XpaHeHue (c ynakoBkon n 6e3 Hee) ot +5 °C/+41 °F po +40 °C/+104 °F
OTHocuTenbHas BnaxHocTb Bo3fyxa He Gonee 85 %, 6e3 obpasoBaHus
KoHAeHcaTa

TpaHcnoptuposka (c ynakoskow u 6e3|ot -20 °C/-4 °F go +60 °C/+140 °F

Hee) OtHocutenbHaa BnaxHocTb Bo3ayxa He 6onee 90 %, 6e3 ob6pasoBaHuUs
KOHAeHcaTa

OkcnnyaTtauns ot -b °C/+23 °F po +45 °C/+113 °F
OtHocutenbHaa BnaxHoCTb Bo3ayxa He 6onee 95 %, 6e3 o6pasoBaHuUs
KOHIeHcaTa

Upentndukatop 12K41=" 12K42=" 12K44=* 12K50="

MoTpebneHune Toka (MA) - - - 3,5

OnekTponutaHne - - - 757B20

757B21
757B35=*

Bec (r) npunbn. 539 npunbn. 672 npnbn. 695 npunbn. 721

OnuHa (mm) npunbn. 350

Makc. Harpyska B 3abnoKMpoBaHHOM 177

cocrtosiHum (H)

Yron crubanus (°) 15° - 145°

Pexvm pabotel unspgenusa Bo Bpewms N3penve He pyHKUMOHMPYET

npotecca 3apaaku

Oxwnpaemblii cpok cnyx6bl npu cobnio- 6 nert

AEHVUN PEKOMEH[O0BaHHbIX MHTEPBaNoB

NPOBeAEHNsT TEXHUYECKOro 06CnyXu-

BaHUs
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ﬂpVIMeHHeMbIe CUMBOJIbI

13 MpumeHsieMble CUMBOJIbI

3
[sN]

X

el

[eknapaumsi 0 COOTBETCTBUM COrMACHO MPUMEHSIEMbIM €BPONENCKUM ANPEKTUBAM

CepunHbin Homep (YYYY WW NNN)
YYYY — rop nsrotosneHus

WW — Hepena uarotosneHusa

NNN — nopsagkoBbit HomMep

YTunusaums gaHHoro nsaenns BMecTe C HECOPTMPOBAHHbLIMU BbITOBBIMY OTXOA4AMU pa3peLleHa He
BO BCeX CTpaHax. YTunmsaums npoaykta, Kotopasi BbIMOSHAETCS He B COOTBETCTBMM C Npeanuca-
HusMK, aencteylowmmn B Baleln ctpaHe, MOXeT okasaTb HEFaTMBHOE BIMSIHME HA OKPYXatoLLyto
cpeny v 3p0poBbe 4Yenoseka. Heobxoanmo cobniopath ykasaHWs COOTBETCTBYIOLLMX KOMMETEHT-
HbIX OPraHoB Balleln CTpaHbl 0 Nopsiake caavu u cbopa uspennin Ha yTuansaumio.

MeaunuuHckoe usgenve

Mpounssoautens

1 NepepamoBa YkpaiHcbKa

| IHOOPMALYIS |

[aTa octaHHbOro

be3neku.

nosigomnanTe

P> YBaxHO npouuTante Len OOKYMEHT nepen BUKOPWCTAHHAM MPOAYKTY N AOTPUMYMTEChb BKa3iBOK 3 TEXHiKM

» [lpoBeaitb iIHCTPYKTaX 3 6€3Me4HOro KOPUCTyBaHHSA NPOAYKTOM AJ1 KOpUCTyBaya.
» 3 6yab-skvMu npobnemMamm Yu NUTaHHAMK WoAo BUpoOy 3BepTanTecs A0 BUPOOHMKA.
» [lpo Oyab-aKi CepnoO3Hi IHUMAEHTW, MOB'SI3aHi 3 BMPOOOM, 30KpPeMa MNpPO MOripLIEeHHs CTaHy 340pPOB's,

» 3b6epiranite Lew LOKYMEHT.

oHoBneHHA: 2024-09-17

BUPOOHMKY 11 KOMNETEHTHMM OpraHam BaLloi KpaiHu.

Bupi6 «Ergo Arm
12K50=*» pani ime

12K41="*, ErgoArm plus 12K42=*, ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, ErgoArm Electronic plus
HYeTbCS SIK BUPI6/NikTbOBUI Cyrnob.

Lis iHCTpyKUis 3 BUKOPUCTaHHS MICTUTb BaxnuBy iHGOpPMAaLLiO NPO BUKOPUCTAHHS, HanalUTyBaHHSA Ta MOBOAXKEHHS 3

BMPOBGOM.
Ekcnnyatynte Bupi

6 TinbKM BiAMNOBIAHO A0 iHOpPMaLi, WO MICTUTLCA B CYNPOBIAHMX AOKYMEHTaX, SKi AoAal0TbCS.
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Onuc npopykty

2 Onmc Nnpoaykry

2.1 KoHcTpyKuia Ta GyHKUii
2.1.1 KoHcTpyKuia

2.1.2 dyHKuUiA

o0, wNR

Easy Plug

MetnboBui 3aTnckKay

MigoMHuI peMiHb

Tpoc kepyBaHHSA (MexaHiYHe PO3MUKaHHS)

MaxoBuk

PeryntoBanbHWUiA FBUHT CEPNOBUAHOIO Cyrnoby

Bupi6 qaBnse coboto nikTboBMIN Cyrnob i3 MexaHiYHUM/ENeKTPOHHUM MpPUBOLOM. Y TMOEQHAHHI 3 (HLWWMU
KOMMOHeHTaMu npoTesa (aue. ctop. 316) BiH NiATPUMYE KOPUCTyBaYa y BUKOHaHHI MOBCAKAEHHVX 3aBAaHb.
Pi3Hi nporpamu kepyBaHHs L,O3BOSAIOTE ONTUMANbHO afanTyBaTMCS 4O iHAMBIAyanbHUX noTpeb i 3aibHocTel.

Mogeni ErgoArm Bigpi3HsIlOTbCS HACTYMHUMU OCOBMBOCTAMMU:

Mogaeni AFB Easy Plug BnokyBaHHs 3ynuHKa
KOB3aHHS

ErgoArm 12K41="* - - MexaHi4HO MeXxaHi4yHO
ErgoArm plus 12K42=* X - MexaHi4HO MexaHi4HO
ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X MexaHi4HO MeXaHi4HO
ErgoArm Electronic plus 12K50=" X X MexaHi4HO MeXaHi4HO

abo abo

€/1eKTPOHHO €NIeKTPOHHO

2.1.2.1 BusHa4yeHHs TepMiHiB

AFB (Automatic Forearm Balance)

AFB - ue mexaHiYHUW ponomixxHWWA 3aci6 Ans 3ruHaHHa. BiH Hakonuyye eHeprilo, KoM pyka BUTArHyTa, |
BMKOpUCTOBYE i, W06 MiHimMi3yBath 3ycunnsi, HeobxigHe pans ii 3ruHaHHs. Cuny omopu MOXHa perynioBaty
BIANOBIAHO A0 Barv npotesa nepeansivysa 1a oasry 3a A40NoMOro MaxoBuKa.

Easy Plug

T

PR

Mipknto4yeHHs1 akymynsTopa
3’enHaHHs enektpogis 3AKP
3'epHaHHs enektpogis BIOKP
Migknto4YeHHs BUMMKada

Easy Plug — ue BcTtaBHe 3'egHaHHA Ansi MiOENEKTPUYHWUX MPOTE3iB, IHTErPOBaHUX Y NiKTbOBI cyrnobu 12K44=* ta

12K50=".

12K41, 12K42, 12K44, 12K50

315



BukopucTaHHs 3a npusHavyeHHsM

3’enHyBanbHi kabeni Ans enekTponiB, MepemMmkadiB i akymynatopis nigknaiodatlotbca o pos’emy Easy Plug.
BHyTpiwHsa npoknapka kabento 3BoOAUTL A0 MiHIMyMy pu3uk 06puBy kabesnto.

BnokyBaHHSs

Bupi6 3abnokoBaHO MexaHi4HO abo enekTpoHHO (auB. ctop. 315). Bupi6 moxHa 3abnokyBatn Ta po3briokysatn B
OyOb-KOMY MOJSIOXEHHI, HaBiTb Mif, HaBaHTAXEHHSM, 3a [JOMOMOrol Tpoca KepyBaHHS. Y 3abiokoBaHOMY CTaHi
BMPI6 BUTPUMY€E HaBaHTaxeHHs A0 177 H. lNMpwn 6inblunx HaBaHTaXeHHAX 3aMOK NPOCNN3ac.

MexaHiuHui 3amok
Bupi6 MmoxHa po36iokyBaTh i 3a6110KyBaTU BPYYHY, CUIbHO NOTAMHYBLUN 38 TPOC KEPYBaHHS.

Lls ¢yHKuUis Takox Moxnauea, Konum BUpIO BMMKHeEHO abo akymynatop po3psaxeHo. Lle possonse npwusectu
nepeanniyya B notpibHe nonoxeHHs. MexaHi4yHe po360KyBaHHS TAKOX MOXIIMBE Mif, HABAHTAXEHHSM.

EnekTpoHHMI 3aMOK
BianyckaHHs Ta 6noKyBaHHS MOX/IMBE 3a AOMOMOrO0 CUTHaNIB enekTpoais abo curHanis nepeMumkadis (3anexHo Big
obpaHoro BapiaHTy NnepeMuKaHHs).

DyHKUiIA 3YyNMUHKN KOB3aHHSA
DyHKLiS 3yMUHKN KOB3aHHSI A03BONSIE KOHTPOMIOBATU ONyCKaHHS nepeaniyys 6e3 noBHOro po36rokyBaHHs 3aMKa.

DyHKLU i 3yNMHKN KOB3aHHSl, MexaHi4yHa
Ob6epexHo NoTArHyBLIM 3a TPOC KepyBaHHs (6e3 knauaHHs), BUpi6 po3bnokyeTbesl, Wwob nepeansivya MoxHa 6yno
6e3nepepBHO pyxaTu. Konn Tpoc KepyBaHHS BianyckaeTbcsi, BUPi6 3HOBY 610KyeTbCS.

MDYHKLifA 3yNMHKN KOB3aHHS, €IeKTPOHHa
®yHKLIS 3yNUHKM KOB3AHHS MOX/IMBA 3a A0MOMOrol0 ENeKTPOAHMX CUrHanie (3anexHo Big obpaHoro BapiaHTy
KepyBaHHS). FAKLLO CUTrHaN eNeKkTpoaa CKacoBYETbLCS, BUPIO 3HOBY BGNOKYETLCS.

2.2 MoXxnuBi BapiaHTU NOEAHAaHHA

¢ bebionic Hand EQD: 8E70=* (nuwe gns 12K44=*

3an’acra Ta 12K50=*)
* EnektpuuyHa nosopotHa BcTtaBka: 10S17 (nuwe pns MovoHook 2Grip: 10A71=*

. 2132}:240; ?:iffg;in ¢dikcatopom: 10V8 * MovoHook 2Grip: 10A81="
f pow: * Cucrema pyku Ottobock -nacusHa-: 8K18=*

e MovoWrist Flex: 10V39=*

- C Ottobock - -1 8K19=*
* MyoRotronic: 12E205 (nuwe pns 12K44=* Ta verema pyKM, obock -nacvigna

* Cucrtema nopadi pykoto: 8K22=*

12K50=")
* Cuctema nogaui pykoto: 8K23=*

¢ 3an’acrta Ottobock: 10V18=* .
e Robo-Wrist, mexaHiuHui 3an’sactok: 10V41=* *  Cucrema 3 asoma pykamm: BK26=
e Cuctema 3 gBoma pykamu: 8K27=*

3axonnoBanbHi KOMMNOHEHTH * Cuctema enektpuyHoi pyku: 8E38=* (nuwe pns
*  Pob6ouunn rak: 10A3 12K44="* ta 12K50=%)

*  YHiBepcanbHui radok: 10A12=" *  CuctemHuit enektpuyHui 3saxsat: 8E33=* (nuwe
e Po6oue kinbue: 10A4 ansa 12K44=* ta 12K50=")

AdopatkoBe o6napHaHHsA

*  Akymynsatop

*  3apagHui npuctpin: 757L20
* MyoCharge Integral: 757L35

3 BMKOpMCTaHHSI 3a NPU3HaAYeHHAM

3.1 Linb BUKOpUCTaHHSA
Bupi6 nprsHayeHuii BUKIIOYHO AJ15 €K30MpOoTe3yBaHHS BEPXHbOI KiHLiBKU.

3.2 YmoBu ekcnnyarauii

Bupi6 MmoxHa BUKOpMCTOBYBaTU A1 KOPUCTYBaYiB 3 OAHOCTOPOHHBLO abo ABOCTOPOHHBLOIO amnyTaLlieto nieya.
Bupi6 pospobneHo Ans NOBCSKAEHHOI AisNbHOCTI Ta He NOBUHEH BUKOPWCTOBYBATUCS ANS HAA3BUYANHUX CUTYaLLil.
o Takux BUWAIB AiANbHOCTI  BIAHOCSATLCS, HaNPWKNag, CMOPTUBHI/eKCTpeMasnbHi BUAW CMOPTY 3 BUCOKUM
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Besneka

HaBaHTaXeHHAM Ha 3an'acta Ta/abo yJapHUM HaBaHTaXEHHSIM, Taki SIK BiAKMMaHHS, CMycK i3 ropw, FpCbKui
Beslocunen, BiflbHe CKenenasiHHsg, napaniaHepusm i T.4,.

Bupi6 npusHavyeHnn BUKIIOUYHO 15 BUKOPUCTAHHS OAHUM KopucTyBadeM. BukopuctaHHs Bupoby Ha iHLWUX nioasx
He [LO3BOJIEHO BUPOOHUKOM.

3.3 NMpoTunokasaHHsA

* Yci ymoBu, siki cynepeyatb abo BuxoAsaTb 3a paMmku iHpopmauii B po3sgini «besneka» (ome. ctop. 317) i
«BukopucTaHHa 3a npuaHadeHHsiM» (aus. ctop. 316).

3.4 Keanidikauis
JlikyBaHHS MOXe NPOBOAUTUCS TiNbKWN KBanihikoBaHWM crneLianizoBaHM NepcoHasnom.

4 be3neka

4.1 3HauyeHHs nonepeaxXyBaJlbHUX CUMBOJIB

/A MONEPEKEHHS [MonepepxeHHA NPO MOXJIIMBI 3arpO3n BaXKKX aBapiii Ta OTPYMaHHSA TPaBM.
MonepenxeHHs NPo MOXMBI aBapii Ta TpaBMMU.
BKA3IBKA | MonepenXeHHs NPO MOXMBI TEXHIYHI MOLIKOAXEHHS.

4.2 3aranbHi BKa3iBKU 3 6e3neku

| A OBEPEXHO |

MipHaTtTa enekTpopa
TpaBma Yyepes HeouikyBaHy NoBefiHKy BUpoby BHACNIAOK HEKOHTPONbOBAHOI aKTUBaLLii KOMMNOHEHTa NpoTe3a.

» [lonepenbTe KopuCTyBaya, LLO NIGHATTS E1EKTPOo4a MOXe NPU3BECTU A0 HEKOHTPOIbOBAHOIO PyXy KOMMOHEHTA
npotesa.

| A OBEPEXHO

Mowkoa>xeHHs 3’eaHYBanbHOro Kabenio Yyepes neperuHu a6o mani pagiycu
TpaBMu Yepes HeouikyBaHy NoBeniHKY BUpOOY BHACiAOK HECNPABHOCTI.

»  YHukanTe pi3kMx BUTWHIB | Manux paaiycis npu NpoknaaaHHi 3'egHyBanbHUX kabenis.
» HeraltHo 3aMiHiTb NOWKOAXEHUN 3'efHyBaNbHUI Kabenb.

| A OBEPEXHO

HenpaBunbHe HanalwiTyBaHHS eNeKTpoAa Yyepes BTOMY M’A3iB

TpaBma Yepes HenpaBuiibHe kepyBaHHs abo HecnpaBHiCTb BUPOOY.

» KopuctyBay noBMHeH pobuTn nepepsu Mg, Yac perystoBaHHS eneKkTpoLiB.

| A OBEPEXHO

HenpaBunbHe HapgsiraHHsa Ta 3HIMaHHA NpoTe3a

TpaBmu Yepes piske 3rvMHaHHs npoTesa.

» BumMukante npotes nepen HaaaraHHAM abo 3HATTAM npoTesa.
» Ogpsarante Ta 3HiManTe NPOTE3 TifIbKW B 3irHYTOMY CTaHi.

| A OBEPEXHO

Pusuk 3alieMneHHs B 30Hi 3ruHaHHsA cyrnoba
TpaBMu BHACNIfOK 3aLLEMIEHHS YaCTUH Tina.

» 3ruHatoum cyrnob, nepekoHanTecs, Lo B Ll 30Hi HEMAE NasnbLiB/4acTvH Tina.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50 317



Besneka

| A OBEPEXHO

CamocrTillHe MaHinynoBaHHA KOMMOHEHTaMU CUCTEMMU

TpaBma Yepes HenpaBuiibHe kepyBaHHs abo HecnpaBHiCTb BUPOOY.

» He BTpyyantecs y Bupi6 y 6yab-aKui iHWKA Cnocib, OKpPiM OMMCaHOro B Uil iIHCTPYKLii 3 BUKOPUCTAHHS.

» Bupi6 [os3BonsieTbCcs BigKpMBaTM Ta pPemMoHTyBatM abo BiAHOBIOBATVM MOLUKOAXKEHI KOMMOHEHTU TifbKM
ynoBHoBaxeHuM cneuianictam Ottobock.

| A OBEPEXHO

HeHaBmucHe po3610KyBaHHS 3aXBaTHOro efleMeHTa
TpaBma BHacnifoK BigAifieHHs 3aXBaTHOI YacTUHU Bif nepeannivya (Hanpuknag, npy NepeHeceHHi NpeaMeTis).

» [lig Yac BMKOpUCTaHHS 3aMka Afs 3an’'siCTs pO3TallOBYMTE 3axBaTHWMI KOMMOHEHT TakK, Wob HaBiTb HeBenvke
CKpy4YyBaHHS He NPU3BOAMIIO A0 MOro Bif, €AHAHHS Bif, Nepeaniyys.

| A OBEPEXHO

HepocTaTHi KOHTaKT eneKkTpoaiB 3i WKipolo
TpaBma Yepes HenpaBuiibHe kepyBaHHs abo HecnpaBHiCTb BUPOOY.

» [lepekoHanTecs, WO KOHTAKTHI MOBEPXHi €IeKTPOAIB NOBHICTIO KOHTAKTYIOTh i3 HEeYLLIKOOXKEHOO LKIpOoto, Ae Le
MOX/NBO.

> fAkwo cnocrtepiratloTbCA CUMbHI NMepeLKkoan Bif, eNeKTPOHHMX NPUCTPOiB, HEOBXIAHO NepeBIPUTU MOSOXEHHS
efleKTposiB i 3a HEOBXIAHOCTI 3MIHUTK iX.

> SKWo ycyHyTM Henonapku He BAaeTbcst abo He BAAnoCs AOMOrTMcs 6axaHoro pesynbTaty 3a A0MOMOroto
HanawTyBaHb abo BuMbOpPYy BiANOBIAHOI NMporpamu, 3BepHiTbcs Ao o¢inii Ottobock, wo Bignosipae 3a Bawy
KpaiHy.

| A OBEPEXHO |

HenpaBunbHe noBoaXeHHS

TpaBma BHacnigok ¢pyHKLiOHanbHOI HecnpaBHOCTI BUPOOY.

» [poiHCTPyKTy/Te KOpUCTyBaYa LLLOAO NPABUIbHOrO NMOBOAXEHHS 3 BUPOGOM.

| A OBEPEXHO |

TpaBmu yepes HenpaBU/bHE peryiloBaHHA BUPOOy.
Bin'egHalite KOMnoHeHTH.

» fAkwo BMpi6 Mae 3aMOK Ha 3an’scTi, Nepea, BUKOPUCTAHHAM po3TallynTe KOMMOHEHT ¢dikcaTtopa Tak, Wwob npu
He3Ha4YHOMY CKPY4yBaHHi BiH He Mir Big'eaHaTucs Bif npoTtesa.

| A OBEPEXHO

O3Haku 3HOCY KOMMOHEHTIB BUPOOY
TpaBma Yyepes HenpaBunbHe kepyBaHHs abo HecnpasHICTb BUPOOY

> Lo6 yHMKHYTM TpaBM naujieHTa i 36epertv sKkiCTb MPOAYKLil, MW PEeKOMeHAyEMO MpPOBOAWUTU perynsipHe
TexHI4YHe 06CnyroByBaHHS.

> bBinbw petanbHy iHbopmauilo Npo iHTepBanu 06CNYroByBaHHS MOXHa 3HAaWTWM B CePBICHOMY TasoHi. BiH
3HaxoAMUTbCS B NpuabaHnx AOAATKOBUX rapaHTiNnHKUX nakeTax.

| A OBEPEXHO |

BukopucrtaHHa HeBiANOBIAHUX KOMMOHEHTIB
TpaBmu 4yepes HecnpaBHiCTb BUPOOY.

» Ekcnnyatyiite BUpi6 nulie 3 KOMMOHEHTaMW, PeKOMeHAOBaHMMU BUPOBHMKOM. lMepenik KOMMNOHEHTIB MOXHa
3HauTV B po3aini «MoxnuBi noegHaHHs» (MOXNVBI BapiaHTU NOEAHaHHS).

» Ekcnnyatynte Bupi6 nuwe 3 yctaTtkyBaHHSM, pPeKOMeHAOBaHUM BUPOOHUKOM. lepenik KOMMOHEHTIB MOXHa
3HanTV B po3aini «Komnnekt noctayaHHs» (Komnnekt noctavaHHs).

318 12K41, 12K42, 12K44, 12K50



KomnnekT noctayaHHs 1 yctatKyBaHHS

| BKASIBKA |

Mowkop)XeHHA aKymynaTopa

3'enHaHHs Yyepes Easy Plug).

[MNowkoaxxeHHs1 akymynsTopa B pesynbTaTi BAKOPUCTaHHS 000X BapiaHTiB NiAKIIOYEHHS.
> BukopucToByite TinbkM ogHe 3 ABOX 3'€AHaHb ANs akymynatopa (3'egHaHHa Ha kabeni nepepnnivys abo

H

MokpuTTa, ckneoBaHHsa abo nakyBaHHs npoTesa

MowkoaxeHHs abo NosioMKa BHACHIAOK XiMiYHUX MPOLLECIB.
» 3a xopHux o6CTaBUH NPOTE3 HE MOXHA MoKpuBaTu, kneitn abo papbysatu.

| BKASIBKA |

HenpasunbHun pornsg 3a supo6om

Jornag).

[MowkoaxeHHs BUpoBY Yepes BUKOPUCTaHHS HEBIAMOBIAHMX 32CO6iB 415 YNLLEHHS.
» YuctbTe BUPI6 NMWe BIANOBIAHO A0 IHCTPYKLIN, HaBeaeHuX y po3aini «OuunweHHs Ta gornsg» (OuuniieHHs Ta

5 KomnaekT noctayaHHS U yCTaTKyBaHHS

KomnnekT nocrauaHHs ErgoArm 12K41
e 1 wrT. 3aNMBHa KpuLLKa (AUCK 3i CTPINIKOIO)
* 1 wr. ErgoArm 12K41=*

e 1w IHCTpyKLis 3 BMKOPUCTaHHS (ans
KopuCTyBauiB)

 1wr. IHCTPYKUis LWO[O0  BWMKOPUCTaHHS  (ans
KBanipikoBaHOro nepcoHany)

* 2 WT. NOKPUTTS BKIALKU

e 1 wr. O-kinbue 60 x 2,5 MM

e 1 wT. WHypoBun dikcatop

KomnnekT noctauaHHs ErgoArm plus 12K42

e 1 wT. 3aMBHA KpULLIKA (GUCK 3i CTPINIKOIO)

* 1 wr. ErgoArm plus 12K42=*

e 1uwr. IHCTpyKUis 3 BUKOPWCTaHHSA (ans
KopucTyBauiB)

* 1wr. IHCTPYKUis WOAO BWKOPUCTaHHA (oS

KBanipikoBaHOro nepcoHany)
* 2 WWT. NOKPUTTS BKIALKU
e 1 wr. O-kinbue 60 x 2,5 Mm
e 1 wrt. wHypoBun dikcatop

AopatkoBe obnagHaHHSA

* Apantep: 13268

* Kabenb gnsa nigknoyeHHs akymynstopa: 13E51=2
* JlonomixHi 3acobu ansa 36ipkn ErgoArm: 743A23

YcraTKyBaHHS AN HanawTyBaHHsA nporpamu 12K50
* 1 wr. MyoSelect 757T13

KomnnekTt nocrauaHHs ErgoArm Hybrid plus 12K44
e 1 wT. 3a51MBHA KpULLKa (MOpoXHUCTa chepa)

e 1 wr. 3aNMBHA KpULLKa (BUCK 3i CTPINKOLO)

e 1 wrt. ErgoArm Hybrid plus 12K44=*

e 1w IHCTpyKLis 3 BMKOPUCTaHHS (ona
KOpUCTyBadiB)
e 1lwr. JiHCTPYKUiA LWOAO BUKOPUCTaHHS  (ons

kBanidikoBaHOro nepcoHarny)
* 2 WT. NOKPUTTA BKNAAKM
e 1 wr. O-kinbue 60 x 2,5 Mm
e 1 wT. WHypoBun ¢ikcatop

Komnnekr nocrauaHHa ErgoArm Electronic plus
12K50

e 1 wr. 3anuBHa KpuLwKa (nopoxHucTa cdepa)
* 1 wr. 3anMBHa KpULWKa (AWUCK 3i CTPINKOIO)
e 1 wrt. ErgoArm Electronic plus 12K50=*

e 1 uwr. IHCTpyKLis 3 BUKOPUCTaHHS (ona
KOpUCTyBadiB)
e 1wT. IHCTPYKLis LWOAO0 BWKOpUCTaHHS  (ons

KBanidpikoBaHOro nepcoHarny)
e 1 wr. chepuyHUI LLHYPOBUI CTONOP
° 2 WWT. NOKPUTTS BKIAAKU
e 1 wr. O-inbue 60 x 2,5 MM
* 1 wr. WwHypoBun dikcatop

* Habip satnckHux 3arnywok: 21A207
e Habip 3aTnckHux pam: 7572184=1, 7572190=1

* Habip 3aTuckHux pam, Ha rBuHTax: 757Z2184=2,
7572190=2

* Habip wrencenbHUx BUNOK Ans kogyBaHHs: 13E182

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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6 Hanarop)xeHHs1 ekcnyatawiiHoi NpupaTHOCTI

6.1 HeoOxigHi MawnHK, iIHCTPYyMeHTU Ta maTepianu

e CrpiukoBuin wnipysanbHun Bepctat 701P250=1

(1x230 B, 50/60 ')

*  enekTpuyHuI N063nk 756B2 (1x230 B N/PE, 50 Iw)

e Knen 636W60 (Loctite 243)
*  Hix

6.2 IHCcTpyKLiA 3 naMiHyBaHHSA

Pattex Repair

Minuer 8921

Habip BukpyTok

CunikoHoBa mactuno 633F11
CneujanbHe mactuno 633F30

| IHOOPMALYIS |

3anamiHyiTe rinb3y BiANOBIAHO 4O YMHHOIO TEXHIYHOrO cTaHaapTy (AmB. TexHiuyHy iHpopmaLio 646T333="_INT).

6.3 3HATTA NMBAPHOIO KiNbus

LLlo6 3HATM NMBapHe Kifble, BUKOHAWTE HUXYEeHaBeaEeHE.

6.4 YwW,inbHeHHs BUpoby
LLlo6 ywwinbHWUTK BUPIG, BUKOHANTE HUXYeHaBeeHe.
1) OuucTbTe NMBapHe KinbLe Big Mactuna ta 6pyay.

3a [JonoMorow MaxoBMKa BCTAHOBITb MiHIMasbHY
NiATPUMKY 3rMHAHHS.

3akpinite  NiAMOMHWIA  peMiHb  (Hanpuknapg, 3a
[LOMOMOrOI0 apTepianbHOro 3atnckaya).

3HiMiTb NEeTNIbOBUIA 3aTUCKaY.

BukopucTosynte perynoBanbHNUii FBUHT
ceprnoBupHoro cyrnoba, wob nocnabutn ¢ikcatop
npoTn o6epTaHHS Ha JIMBapPHOMY KifbLii.

BiokpyTiTe NnMBapHe Kinble Bif NiKTbOBOI Kyni 3a
[LOMOMOFO0 MOHTaXKHOIO MPUCTOCYBaHHS.
O6epexHO  3HIMiITb  KOpPNyC  €NeKTPOHikM 3
JIMBAPHOTO KiNbLs.
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Mopanblii Kpoku pns Bupo6Gie 12K44 ta 12K50

2)

3macrTiTb nas, BHYTpILWHi Kpai Ta pi3bby NMBapHOro
KiibUs crnewjiasibHUM MaCcTUIOM.

| BKASIBKA |

Moxuna yctaHOBKa KOpNycCy eNeKTPOHIiKH

Y pasi BCTaHOBNEHHS Mif, KYTOM ICHYE PU3UK BTPaTVM KOHTaKTy abo KOPOTKOrO 3aMUKaHHS NPY>XUHHUX KOHTAKTIB.
KpiMm TOro, mMexaHiyHa MiLHICTb MOXe OyTW 3HMXEHa, OCKiIbKM He BCi HUTKM 3'edHaHi pasom. [MnactuHa Ta kpaw
NMBaPHOrO KiflbLs NOBUHHI ByTV napanesibHi oANH OA4HOMY.

LLLo6 ywwinbHWUTK BUPIG, BUKOHAWTE HACTYMHI KPOKMU.

1)

Odobpe 3macTitb po3’emu crnonydHux kabenis
(enekTpoau, nepemukadi, akyMynsiTop) CUIiKOHOBUM
MacTuIOM.

3HIMITb 3arnyLLIKN 3 KOPMYCYy €EKTPOHIKU.
[MigKntodiTe WTEekepyn 40 KOPNYCYy eNeKTPOHIKK.
LLitekepn ¥ 3arnywku, WO 3anuwunucs, pobpe
3arepMeTu3yiiTe 3BePXy CUNIKOHOBUM MacTUIIOM.
BctaBte Kkopnyc enekTpoHiku 3 nig'eaHaHuMu
kabenamu B 3MalleHe NMBapHe Kifble Ta LWifbHO
NPUTUCHITb OrO.

IHOOPMALLIA: By nOBUHHI NOYYTU Ty4YHUMN
TpicK.

MMepeBipTe  LWiNbHICTb
€JIeKTPOHIKN.

BKA3IBKA! NMnactuHa Kopnycy eNeKTPOHiKMU Ta
Kpam NiMBapHoro Kinbus po3TaluoBaHi

nnocxo/napanenbuo OAUH OAHOMY.

npunsiraHHs  Koprycy

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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7) 9kwo notpiGHO, NigKMoYiITh NOTPIGHMI WTEeKep ANns
nporpamyBaHHs 40 KOPMyCy eNeKTPOHIKK.

6.5 [leMoHTaX niKTbOBOro cyrno6a

JleMOHTaX NikTboBOro cyrnoba gnsa esupo6y 12K41
BukoHalTe HacTynHi noganbLui KPOKw, Wob 3HATW NiKTbOBUIA CYrnob:
1) BwuTarHitb pyky.
2) Ocnabte agi kpuwkn @.
3) OcnabTe rByHTU KpinieHHs NikTboBOro cyrnoba.

\ \ \ 4) BiaTArHite NiKTOBUIA CYrnob6.
\ ‘
‘,;\v‘k!
AL

Ly

JemMoHTaXx nikTboBoro cyrnoba ans eupo6by 12K42, 12K44, 12K50
BukoHalTe nopganbLii Kpoku, Wo6 3HATU NIKTLOBUIN Cyrnob.
1) 3irHiTb pyky.

N

) 3a [0MoMOorol MaxoBuka BCTAHOBITb MiHIManbHY CUIy 3rMHAHHS.

)  3HOBY BUTAMHITb PYKY.

) 3adikcynte niktboBUN cyrnob, wob 3adikcyBaTh NOMOXKEHHS 3HATTA Ta BCTAHOBEHHS.
5) OcnabTe aBi Kpuwkun @.

& WO
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6) BuTArHitb kabenbHi po3’'emu.
7) Bia'egnante kabeni.

8) OcnabTe rBUHTK KpiNneHHs NiKTbOBOro cyrnoba.
9) BinkpyTiTb NeTNbOBMI 3aTUCKAY.
10) ButarHite nianoMHUN peMiHb.

11) BigrarHitTe NikTboBUIA CYrno6.
12) BkpyTiTb NikTb0BUIA Cyrnob y nneue.

6.6 leMoHTaX npucrtocyBaHHA 3ruHaHHsa (AFB)
LLIo6 3HATM npucTOoCyBaHHA ANS 3TMHAHHSA, BUKOHAWTE HAaBeAEHI HUXYe Aii.

1) BigkpyTiTb [Ba KpiNWibHI TBUHTU Ha HUXKHbOMY
KPOHLUTEWHI.

I
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2)

6.7 YKOpO4YEeHHs nepeannivys

3HiMiTb NPUCTOCYBaHHSA ANS 3TMHAHHS.

| IHOOPMALYIS |

O6ropHiTb 0b6nacTb HaBKONO JIiKTbOBOro cyrnoba nonieTMneHoBow MniBko, Wwob 3anobirtn noTpannsHHIo
wnidysanbHOro NUay nig 4ac obpisaHHa Ha NOTPIGHY AOBXMHY.

LLlo6 BkOopOTUTM Nepeanivys, BUKOHAWTE HUXYeHaBeaeHe.

1) 36inbwTe BU3HAYeHy AOBXMHY Ha 10 MM i no3HauTe ii Ha nepeanniyyi.
IHOOPMALIA: OoBxuHa nepepnniyys BUMipPIOETbCA Bif, AUCTaNbHOro KiHUS NIMBapHOro Kinbusa A0

cepeauHU ocCi NiKTS.

2) YkopoTiTb nepeanniyys AMCTanbHO BIAMOBIAHO OO

6.8 OnuioHaNbHO: PO3MilL,EHHSI BCTAaBHOI paMKu
LLlo6 po3MicTUTV BCTaBHY pamKy, BUKOHANTE HUXYEHABEAEHE.
1) PosmicTiTb BCTaBHY pamky.

iHAMBIOyanbHMX PO3MipiB KopucTyBaya (06pixTe abo
BioWwnidpynTe 3a po3Mipom).

BKA3IBKA! [OoBxuHa nepepgnniyuga nicns
BKOPOY€EHHS MOBMHHA CTAHOBUTU HE MEHLUE HIX
220 mm.

Bigwnidyrte obpisaHi kpai nig npsMMM KyTOM 3 yCix
60kKiB.

3HiMiTb 3aAMPKU 3 BHYTPILWHBOI Ta 30BHIWHbLOI
CTOPOHM 11 3n1erka 3akpyriitb Kpai.

IHOOPMALLIA: MepekoHanTecs, W0 BCTaBHA paMKa He CTUKAETbCA 3 NPUCTOCYBAHHAM AN 3TUHAHHSA

(AFB) Ta eneKTpu4yHOI0 NOBOPOTHOIO BCTAaBKOIO.

2) [Mipkntoyite WTekep 3'eaHyBanbHOro Kabento akymynaropa Ao naacTMHU npucTpoto Ansa sruHaHHs (AFB).

6.9 MoHTaX npucrtocyBaHHsa ansa 3ruHaHHs (AFB)
LLlo6 BcTaHOBUTW NpUCTOCYBaHHA ANS 3TMHAHHSA, BUKOHAWTE HAaBEAEHI HUXYe Aji.
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1) BcTtaBTe  npucCTOCyBaHHA AN 3rMHAHHS

nepeannivys.

6.10 MNepeobGnagHaHHA TPOCa KepyBaHHS
LLlo6 nepeobrnagHaTi TPOC KepyBaHHS, BUKOHAWTE HUXYeHaBedeHe.
1) 3HiMiTb KOBMAYOK i3 NiKTLOBOrO Cyrnoba.

2) Big'enHaiTe NpyXWHHWUI Teneckon.
3) 3HiMiTb MOTy3KOBMIA 3aTUCKAY.
4) BuTArHITE NPYXUHHUI Tenieckon.

B

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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5) Bunmite 3arnywky Ta BCTaBTe ii 3 MPOTUNEXHOMO
60Ky.

6) BkpyTiTb NPYyXWHHUIN Teneckon i3 MPOTUIEXHOrO
60Ky.

7) 3akpiniTb NPYXUHHUWA TeNleCKOM Ha BUCTynawoyin
MeTanesii oci.

8) Hapgarnite KoBnavok.

9) TlMpukpiniTe MOTY3KOBMI 3aTUCKaY.

6.11 diHani3auia Tpoca KepyBaHHSA

BukoHalTe HacTynHi Kpoku, Wwo6 3aBepLUMTM MOHTaX TPOCa KEPYBAaHHS.

' 1) TlpoTarHiTe TPOC KepyBaHHSA Yepes dikcaTop Tpoca.
2) Y KiHUj 3aKpiniTe TPOC KEpPyBaHHS By3/IOM.

3) 3atarHitb TPOC KepyBaHHs Ta CTBOPITb NET/HO.

6.11.1 YKopouUeHHs Tpoca KepyBaHHsA (nuwe ana 12K50)

| A OBEPEXHO |

3HATTA TpOCa KepyBaHHA

TpaBmu BHacnigok GpyHKLIOHaNBbHOT HeCcnpaBHOCTI BUPOOY.

» 3 MipkyBaHb 6€3MeKn He MOXHa MOBHICTIO BiA'€QHYBaTM TPOC KEpyBaHHS.

LLlo6 ykopoTuUTM TPOC KEpPYBaHHS, BUKOHANTE HUXYEHABEAEHE.
1) OG6pixTe TPOC KepPYBaHHS A0 NOTPIOGHOI LOBXMHMN.
2) 3akpiniTb KiHeLb TPOCca KepyBaHHS 3arnyLiKolo.
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6.12 MoHTaX NniKTbOBOro cyrnob6a

BKASIBKA

BukopucTtaHHs BUpoGy 3 NOLIKOAXEHUM NIOCKUM Kabenem
HecnpagHicTb Yepes HenpaBuibHy abo nepepsBaHy nepenady AaHuX.
» He ponyckanTte nepervHis i He HaTUCKanTe Ha NIOCKMI Kabesb Kinbka pasiB B OAHOMY 1 TOMY > MOMOXEHHI.

BukoHalTe nopganbLuii Kpoku, Wo6 yCTaHOBUTU JiKTbOBUI CYrnob.

el '

" (B
m —
)
Meen

1)

BctaBte nikTbOBUMI cyrno6 y nnockui  3ybeub
nepeannivyys.

IHOOPMALLIA: He nepeTuckante HasaBHi Kabeni
(12K44, 12K50). bBbe3 3axucHux KOBNau4KiB
Kabeni 3anuwaloTbCA BIAKPUTUMU W MOXYTb
OyTU NOLIKOAXKEHI.

3akpinite ABa KPIiNWbHI FBUHTK NIKTbOBOrO cyrnoba
3a gonomorot Loctite 243 i 3ararHiTb i3 MOMEHTOM
2 Hwm.

12K44/12K50: 3macTiTb LITENCENIbHY  PO3eTKy
CUIKOHOBOI 3MasKoHo.

12K44/12K50: 3HoBy 3'efHaliTe ABa kabeni.
ButsrHite pyky.

HaHecitb «Pattex Repair Extreme» Ha Buctynu, wob
3aKpIinUTK 3arnyLKu.

OpAariTe 3arnywkun Ha BUCTYNK.

IHOOPMALIA: He nepeTuckante HasiBHi kKabGeni
(12K44, 12K50).

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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Mopanblui KPOKU: BCTAaHOBJIEHHS NIKTbOBOro cyrno6a ans eupo6ie 12K42, 12K44, 12K50
1) TpocyHbTe NiANOMHUIA PeMiHb Nif, BiCb.
IHOOPMALIA: MNMepekoHauTecs, WO NUBapHe

Kinbue 3HaxXoAuUTbCS B npaBUJIbHOMY
MOJIOXKEHHi.

IHOOPMALIA: 3abe3neute NpsAMUN HaNpPAMOK
pemMeHs.

IHOOPMALIA: Mix HanpsmHOK0 nNeTNIbOBOro
3aTMCKaya Ta JNMBapHUM Kinbuem wmae 6ytu
npocTip ANS NeTNAbOBOro 3aTuckaua.

2) [lNpocyHbTe nemNbOBMM 3aTMCKay nNig JvBapHe
KinbLe.
3) 3akpiniTb NETNbOBUN 3aTUCKAY FBUHTOM.

6.13 PerynioBaHHs npednekcii

BKASIBKA

Mowkop)XeHHs Kopnycy PyKu Yyepes3 HaaTo AOBrum NigioMHUNA peMiHb

Mip 4Yac po3rvHaHHS Kpan pykasa nepennniyys He MOBWHEH TopKatucsa yrnopy cyrnobosoi Kyni. 3MiHiow4n
AOBXMHY MiAAOMHOrO pEMEeHs, MepekoHanTecs, WO BiH He HAATO AOBrMM i WO pyka 3YNUHAETLCA NIAMOMHUM
peMeHeM.

LLlo6 BipperyntoBat npednekcito, BUKOHaWTe HUXYeHaBeaeHe.

1) 3nerka ocnabTe rBMHT NET/ILOBOrO 3aTtuckaya.

2) YkopoTitb a0 NogoBXTe NiANOMHUIA PEMiHb.
IHOOPMALIA: ko pemiHb NMOAOBXYETLCSH, TO NONEpPeAHE 3rMHaHHA 3MEHLUYETbCA. FAKWO peMiHb
BKOPOTUTU, NONEepesHE 3ruHaHHs 36iNbLLUNTbCS.
IHOOPMALLIA: 3miHa pOBXUHM peMiHUA Ha 3 MM 3MIHIOE KYT BiaXuneHHa npubnusHo Ha 5°. [liana3oH
BiflbHOro po3roayBaHHS 3MiLLLYETbCSA Ha 3aAaHY KiNbKicTb rpaaycis.

3) 3ardarHite rBMHT NETILOBOrO 3aTMcKaya.

4) TloBToptoliTe NpoLec A0 TUX Mip, MOKM He focArHeTe 6axaHoro nonepeaHbOoro arMHaHHS.

6.14 TumuyacoBa ¢ikcaLin Tpoca KepyBaHHS
LLIo6 3adikcyBati TPOC KEPYBaHHS, BUKOHANTE HUXYEHABEAEHE.
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» 3akpiniTb TPOC KepyBaHHS B MO3HAYeHin 30HI 3a
[LOMOMOTO0 KNEWNKOI CTPIYKN.
IHOOPMALIA: KiHeub Tpoca KepyBaHHSI He
NOBMHEH OyTU BTArHYTUW BCEpeauHy Trinb3w,
KON nepepnniyusa poscnabnexe.

6.15 BctaHOBNEHHSA NiKTbOBOro cyrno6a B rinb3y nneva
BukoHariTe HacTynHi KpOKU 415t BCTAHOBMEHHS B rifb3y nyieya: AuB. CTop.
1) 3macrTiTb 30BHILLHIO Pi3bby NiKTLOBOro Cyrnoba CUNikOHOBUM MacTUIOM.
2) BkpyTiTb NikTbOBMI Cyrnob y nneye.

7 Excnnyartauin

7.1 BcTaHOBNEHHSA NiATPUMKU 3ruHaHHS

| A OBEPEXHO |

PanTtoBuit BUrMH BUpoGy 3 BUCOKOIO MiATPUMKOIO BUTMHY

TpaBmu yepes pi3kuii BUTMH NpoTesa.

» 3BeprTaiiTe yBary Ha NiATPUMKY 3rMHAHHS, KON 3HIMAETE BaXKKUIN OfasT.

» Konu npoTes 3HATO, 3BEPHITb yBary Ha HanalTyBaHHS NIATPUMKN 3rUHaHHS.
» OpgraiiTte Ta 3HiMaNnTe NPOTE3 TiIbKW B 3iFHYTOMY CTaHi.

LLIo6 BigperynioBatv NiATPUMKY 3rMHAHHS, BUKOHANTE HACTYMHI KPOKMW:
1) 3irniTb pykKy.

2) 3a ponoMorow MaxoBuKa BCTAHOBITb MOTPIGHY
MiATPUMKY 3rUHaHHS.

IHOOPMALIA: Cuny nigTpMMKM  MOXHa
perynioBaTH BiAMNOBIAHO A0 Baru ogsry Ta Baru

w2
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3oHa 1l

Hwusbka nigTpuMKa, WO AO03BOMSE BiIbHI MOMaxn pyku
nig 4ac xonbLomu.

30Ha 2

MigTpmMka noctynoBo  36inblLUyeTbCsH, KOMW  pyka
3rMHAETHLCS, | BMEHLUYETLCS, KON pyKa BUTATYETbCS.
30Ha 3

MiaTpumka 3anuwaeTbes nocTinHot. MNMpu NnpaBUnbHOMY
perynioBaHHi  Bara nepeansivyys  BPIBHOBAXYETbCS
NIATPUMKOIO 3rMHAHHS, | Nepeanniyys «nnaBae».

30oHa 4

Hwusbka niaTprmka nepep obMexyBayeM 3ruHaHHs.

7.2 PerynioBaHHSl CEPNOBUAHOIO Cyrnoby

CepnosugHuii cyrnob6 mae ynop +80° 3 obox 6okis. Onip ceprnoBuaHoro cyrnoby MoXHa perynioBati 3a
[0MOMOrOI0 30BHILIHBLOFO PerynoBasbHOro rBUHTA.

1) 36inbwynite onip, obepTalyn 3a rOAMHHUKOBOHO
CTpiNKoto.

2) 3MeHWiTb onip, noBepTalw4M MPOTU FOAUHHUKOBOI
CTPINKM.

7.3 HanawtyBaHHA enekTpogiB (nuwe pna 12K50)

HanawTyBaHHS €NeKTPOAIB 3anexuTb Bif, BUKOPUCTOBYBAHOI €NEKTPUYHOI PYKU Ta BUKOPUCTOBYBAHMX KOMMOHEHTIB
(Hanpwuknag, MyoRotronic 12E205). llin 4Yac HanawTyBaHHS Chif, AOTPUMYBaTUCS IHCTPYKLIN i3 BMKOPUCTAHHS
eN1eKTPOZIB, eNeKTPUYHOI PYKMN Ta IHLINX KOMMOHEHTIB, L0 A0AAI0TbCS.

7.4 HanawtyBaHHs nporpamu (nuwe pna 12K50)

HanawTyBaHHsa nporpamu 3a gonomorot MyoSelect
LLlo6 HanawTyBaTM nporpamy 3a gonomoroto MyoSelect, BukoHalnTe HMXYeHaBEAEHE.

1) Bunwmite akymynatop abo BumkHiTb MyoEnergy Integral.

2) Akuwo €, BUNMITb eNeKTpUYHy poTauinHy BctaBky Ta MyoRotronic.

3) Migkntoyitb kKoakcianbHun wWrekep 9E169 no kopnycy enekTpoHiKu.

4) Mipknioyit MyoSelect 3a nonomoroto koakcianbHoro wrekepa 9E169 i 12K50.

5) Bwubepitb BianosigHy nporpamy B MyoSelect.

6) BuiMiTb kKoakcianbHun wrekep 9E169 3 kopnycy eneKkTPoHiKy.

7) 3a HasBHOCTI BCTAHOBITb Ha MiCLLe eleKTPUYHY poTauinHy BctaBky Ta MyoRotronic.
8) BcraHosiTb akymynsitop a6o BBiMKHITL MyoEnergy Intregral.

HanawTtyBaHHs nporpaMmu KepyBaHHS 3a A,0NOMOrolo NPorpaMmHux LUTEKepiB
[nsa HanawTyBaHHS NporpaMu KepyBaHHsl 3a LOMOMOrOH0 WTekepa A1 NPorpamMyBaHHs BUKOHANTE HACTYMHI Aii:
» [igkntoyitb NOTPIGHMIN WTEKEP AN NporpaMyBaHHs (LoTpuMmyiTecs aus. ctop. 331) 4o Kopnycy eneKkTPOoHIKK.

7.5 NepemMmukaHHa nporpamu (nuwe agnsa 12K50)
Mo>Ha Bu6patn oAMH i3 HACTYMHUX CNOCOBIB NepeMUKaHHS:
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* [lepemukau
* Enektpoau (reHepauisi KOKOHTpaKLii)

7.5.1 BapiaHTn nepeMUKaHHSA

MoxHa nepemukaTi HaCTyMHi NporpamMy KepyBaHHs Ta NPOrpaMHi LUTeKepu:

Mporpa-
ma
KepyBaH-
HSA

Lirekep
ans
nporpa-
MyBaHHSA

EnektpoHHuii pikcarop nikrs

DyHKLig

3YNUHKKN

KOB3aHH-
a

MepeMukKaHHS MiX Py4HUM
PEXUMOM i peXXuMom oGepTaHHs

1

Binun

HatucHitb i BignycTiTb NnepeMmkad:
- 3abnokysatu
- nocnabutu

HeMae

Yci nporpamu MyoRotronic

4epBOHUN

KokoHTpakLis

HEeMae

Mporpama 1 Ta nporpama 4
MyoRotronic

3eneHnn

HaTtucHite i
(pexunm nikTa)
- Enexktpop 3AKP = 3a6nokyBaTu
- Enektpop BIOKP = ocnabutn

HatuncHite nepemukay (py4Huin pexmm)

yTpUMynTe nepemukay

CUHIN

HatucHite i
(pexum nikTa)
- Enextpop, 3AKP = 3a6nokyBaTu

- Enextpop, BIOKP = ocnabutn
HatucHite i Bignycrtite nepemwukady
(pexum 3an’acrts)

BIANYCTITb NepemMuka-

XOBTUN

HatucHite i
(pexum nikTa)
- Enextpop 3AKP = 3a6nokyBaTu

- Enektpop BIOKP = ocnabutn
BiocytHicTe curnany Big enektpopa
npotarom 10 cekyHg, (pexum 3an’acTa)
HatucHite i BignycTitTe nepemwukad
(pexum 3an’'acTs)

BIAMNYCTITb Nepemukay

¢dionetos-
nn

KokoHTpakLisi (pexum nikTs)
- Enexktpop 3AKP = 3a6n0okyBaTu
- Enextpop BIOKP = ocnabutn

KokoHTpakuia (pexum 3an’acTs)

opaHXeB-
um

KokoHTpakuia (pexum nikts)

- Enexktpop 3AKP = 3a6nokyBaTu

- Enextpop BIOKP = ocnabutn
BiocytHicTe curHany Big enektpopa
npotarom 10 cekyHa, (pexum 3an’acTa)
KokoHTpakuia (pexum 3an’acTs)

Tak

Yci nporpamu MyoRotronic

Mporpama 1 ta nporpama 4
MyoRotronic

8 3apsap)xaHHAa akymynsaTopa

| IHOOPMALLIS |

LoTtpumyitecs BiANOBIAHMX IHCTPYKLIY i3 BAKOPUCTAHHS 3apPSAHOMO MPUCTPOIO.

9 OuunweHHs

1) $Axwo BUpi6 3a6pynHUBCS, OYUCTbTE MO0 BOJIOTOK FaH4ipKow 3 M'skMM Munom (Hanpwuknag, Ottobock Derma
Clean 453H10=1-N).
[MepekoHanTecs, WO piaMHa He NPOHMKAE BCepeamnHy BUpoby abo 1Moro KOMMOHEHTIB.

2)

Butpitb BMpi6 6€3BOPCOBOIO CEPBETKOIO | faniTe WOMY NMOBHICTIO BUCOXHYTU Ha MOBITPI.

12K41, 12K42, 12K44, 12K50
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TexobcnyroeyBaHHS

10 Texo6cnyroByBaHHS

LLlo6 sanobirtm TtpaBmam i 36epertv fKiCTb BUPOOY, PEKOMEHOYETbCS MNPOBOAUTU pPEryfsipHe TexHiYHe
obcnyroByBaHHs (CepBiCHUI Ornaa) KOXHi 24 Micsiui.

Bupib HeobxinHO 0b6cnyroByBaTti 3a 4 TWXXHI 40, MAKCUMYM Yepes 3 MicsLi nicna 3akiHYeHHs TePMiHY ekcryaTaLii.

3aranom, LOTPUMaHHS IHTepPBaniB TEXHIYHOro 06CyroByBaHHS MPOTSArOM rapaHTinHOro nepioay € o60B’A3KOBUM A5
BCix BMpobiB. Lle eanHuin cnoci6 36epertv NoBHUIN rapaHTiHUIA 3aXUCT.

MMin Yac TexHi4HOro obCnyroByBaHHS MOXYTb 3HAAOOUTUCS AOAATKOBI NOCAYrU, TakKi Sk PeMOHT. 3anexHo Big obcsry
Ta TEepMiHy Aii rapaHTii, Ui OOAATKOBI NMOCAYrM MOXYyTb HapaBaTucs 6e3kowToBHO abo 3a okpemy nnaty nicns
rnonepeaHbOI OLiHKN BApTOCTi.

KoMnoHeHTn, HeobxiaHI Ans TeXHiYHOro o6cnyroByBaHHs abo PeMOHTY:
Bupi6, 3apsagHun npucTtpin Ta Mepexesun agantep.
BukopucTtoByiite cepBicHy ynakoBKy AJ1t BinpaBku KOMMOHEHTIB, LLLO MiAN[raioTb TECTYBaHHIO.

11 OpuanyHi NpUMITKMN

11.1 BignoBiganbHicTb

BnpobHuk Hece BignosiganbHICTb, AKLLO BUPIO BUKOPUCTOBYETHCA 3riAHO 3 ONMCaMU Ta IHCTPYKLISIMUK, BKa3aHUMK B
LbOMY AOKYMeHTi. BupobHuK He Hece BiANoOBifanbHOCTI 32 36UTKM, SIKi BUHUKNN BHACNIAOK HEAOTPUMAaHHS BKa3iBOK
3 LbOro AOKYMEHTY, Hacamnepes 4epe3 HeHanexHe BUKOpUCTaHHa abo HecaHKLiOHOBaHI 3MiHU BUPOOBY.

11.2 ToproBa mapka

Yci nosHauyeHHsl, 3ragaHi B UbOMYy [JOKyMeHTi, 6e3 obOMexeHb nignagailoTe M4 Ail0 NOMOXEeHb YMHHOrO
3akoHOAABCTBA MPO TOBAPHI 3HaKM Ta Npas BiANOBIAHUX BNACHUKIB.

Yci Toprosi Mapku, TOprosi HaseKn abo Ha3BY KOMMaHIN, 3rafaHi B LibOMY AOKYMEHTI, MOXYTb ByTV 3apeecTpoBaHUMM
TOProBesibHMMU Mapkamu Ta € 06’ekTamu nNpas iXHiX BIANOBIAHMX BNACHUKIB.

BiocyTtHicTb ABHOrO MapkyBaHHSI TOProBMX MapokK, BUKOPUCTAHUX Y LLbOMY OOKYMEHTI, He O3Ha4ae, Lo NO3HAYEHHS
BifibHe Bif, npaBs TpeTix ocib.

11.3 BipnoBigHicTb cTaHgapTam sKocTi Ta 6e3neku €C

Linm Otto Bock Healthcare Products GmbH 3aaBnse, wo Bupib Bignosigae 3acToCOBHUM €BPOMNENCHLKUM HOpPMaM
LLLO0 MeaUYHMX BUPOOIB.

Bupi6 signosinae sumoram dupektnen RoHS 2011/65/€C 3 o6MexXeHHs BUKOPUCTaHHS HeDEe3neyHUXx pevyoBuH B
€NTIeKTPUYHUX Ta €NEKTPOHHUX NPUCTPOSIX.

[MoBHMM  TekCT  KepiBHWMX  MPWHUMNIB Ta  BUMOr  OOCTYMHUMW  3a  HACTYNHOK  iHTEepHeT-aapecolo:
http://www.ottobock.com/conformity

12 TexHi4YHi XapaKTepuUcTukKu

YMOBM HaBKOJIULLHbOIO
cepepoBuLLa
36epiraHHa (3 ynakoBkoto Ta 6e3 Hei) | Big +5 °C/+41 °F po +40 °C/+104 °F

Makc. 85 % BigHOCHOI BONOrocTi, 6e3 KoHaeHcaLi
TpaHcnopTtyBaHHs (3 ynakoBkot Ta|Big -20 °C/-4 °F po +60 °C/+140 °F

6e3 Hel) mMakc. 90 % BiAHOCHOI BONOrocTi, 6e3 KoHaeHcal,ji
Ekcnnyatauis Big -5 °C/+23 °F po +45 °C/+113 °F
Makc. 95 % BiOHOCHOI BonOrocTi, 6e3 KoHaeHcal,i
YMoOBHE No3Ha4YeHHs 12K41=" 12K42=" 12K44=" 12K50="
EHeprocnoxunsaHHs (B MA) - - - 3,5
EnektpoxuBneHHs - - - 757B20
757B21
757B35="*
Bara (r) npn6n. 539 npubn. 672 npu6n. 695 npubn. 721
JosxunHa (Mm) npubn. 350
MaKC. HaBaHTaXeHHs B 3a610KOBaHOMY 177
craHi (H)
KyT BigxuneHHs (B °) 15° - 145°
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3acTtocoByBaHi CUMBOSM

YMOBHe No3Ha4YeHHs 12K41=" 12K42=* | 12K44=" 12K50="
MNosepinka BUpPOOY nig yac Bupib He pyHKUiOHYE

3apsioKaHHs

OuikyBaHuUn  TepMiH  cnyx6bu npwu 6 pokiB

AOTPUMaHHI peKoMeHA0BaHNX

iHTepBasniB TeXHIYHOro 06CNyroByBaHHS

13 3acTocoByBaHi CUMBONM

c E Jeknapauisi BignoBigHOCTI 3riAHO 3 YUHHMMUN EBPONENCBKUMW AMPEeKTUBaMU

@ Cepinnui Homep (YYYY WW NNN)
YYYY — pik Bunycky
WW - tnxpeHb BUNycKy
NNN — nopsgkosuin Homep

Llei BMpi6 He MOXHA BMKMOATM pPasoM i3 HECOPTOBaHMMU MOGYTOBUMMW Bigxogamu. YTunisauis,
E fka He BIANOBILAaE HOpPMaM BalIOi KpaiHW, MOXe MaTu LWKIAAMBUI BMAWB Ha HABKOJIMLLIHE
cepenoBulle Ta 300poB’'s. JoTpuMyiTeCh iHCTPYKLi KOMMNETEHTHUX OpraHiB Balloi KpaiHW LLLOoAO
npoleayp NoBepHeHHs Ta 36opy.

MeanyHuin npopykt

M BupobHuk

1EU®IC AAzE

5

BRA&EFA: 2024-09-17

AEFOFERFICEAEZEE LS BEAITHY, RETEEFIEEL CHERESN,

HEEEICE. AEROREABVIRWAECEFANAEFZZHFBAL T ES,
RRICETHZEBRNDS5E. FEBENIRELEBRIIRETE TITERKSZS L,

HERICEEL TELAEELRER. BHICRBRIKEDEMALE(T. TRTERET (EXREDERILEZSE) £
LTHEEFVDEDRFERICHEL TS LEE,

> KEFZEZELTRELTLEZ,

B [Ergo Arm 12K41=*_ ErgoArm plus 12K42=*_ ErgoArm Hybrid plus 12K44=* ErgoArm Electronic plus
12K50=*] (FLIF., HE/ABEEIEGEEH L FT.

AHFULEAE T, BHROFEAAECPIRVIEWCEAT SEZRFEREFBANCLET,

AEREFERATHEIE. AETHBTHFIRICHE > TS ZE L,

vVvyVvyYy
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2 BMTE
2.1 #B1EH K UHEE
211 THA
1. Easy Plug
2. ANSVTOSUT
3. UZhR+Sw TS
4. RAF 05 —7)VHERNO v 7 #E)
5. 447
6. BRKEAEIDIAERD

2.1.2 ¥&gE

OGBS/ EFIFBETY., MhOERBAET B35 R—CF8B) tHseahbE5 & T FHEILH
BIEEERICTASLDICRVET,

SFEITERFHETOISAICEY., —AVDEVDZ—REBENICEDEEBEETOENTEET,
ErgoArmETIVICIZLL T O -EMSH U E 9 -

EFI AFB Easy Plug Ay Ay TR
ko7
ErgoArm 12K41=* - - AR AR
ErgoArm plus 12K42=* X - ALY ALY
ErgoArm Hybrid plus 12K44=* X X FE AR Y A
ErgoArm Electronic plus 12K50=* X X etk B RY
EylFe EyelFe
B5H 5

2.1.2.1 FAEEfEH

AFB (BEhRIBEI/NS > R)
AFB(I A E BB EE TY., BEAMIETEOIRINF—2EZ., TN FIHLT. BIF5DICHELRHER/N
FRICHZET., WBOEEWNE. BEREOFIBEXKROES (CEDLETHIATIVTHRE TEET.

Easy Plug
REL/N YT 1) — R
Bl A
B as
B | RA vy FiEHE
(/ \\)s
@

> =

Easy Plugl3frE S ER A ICHTEAET 12K44="3 L UNM2KE50=* [CHEE & N TS5 4 T,
BB, AAvF. REAN YT —(CEHETHT—T I DEasy PluglliEENTWET, 47— 7ILBAZR TS
INTWBED, T—TILDIET 2R ER/INRICINIZA S EMNTEET,
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EREH

Ay &
AERBIIEECHEBNEZFIESNICOYITEET BHUAR=—SE) . COHRIIHOSWBRUBET. HH5WDB
BRIDOTT. RAVYF o I95—TJIOEHICL>TOvI/EIVAOY IVERETO ZEMAEETT, AOvoIhie
KEDHE., ZOERBIZITINETOREICMA S ZENTEEY., CNKVERBKELIEZSE OvsInzk
‘A,

B0y o

Ay FroyO—TJ&E<50k L HBEHEZFHTO Y VBRELPAY I TEET,

COHEER. HROBENMINTOSEEY, REXANY T U -—DBEDSESTHEATEET., INICLY. Fili
EREDMUECEMNT CENTEERY, BBNBREERSEHN > TNDIHETHARETY.

ESMOy 4

EREESCYBES TCAVIERCOY INTEET BIRLEVBAEICLIVEAVETD) &

AUy TR~y THEEE

Ry TRy THEEICKY,. Ay IV ETL(CERBRETIC. FIELANSRIBE TICEA T ENTEET,
WAy TR~y THEE

RAYF o I5—TNNEBRLLF| 28D E (WFvEWSHFIILERA) BEMNAY VEREIND=0., FilizE
LTEMNTZEMTEES, RAVFUI5—TIDERIND L BRIEIECOvIEINET,
BERWRY Y TR~y TH#E

EMEBTAU Y TRy THEEDEEFLET GBIRLAEFIHAERICIVRARVETD) . EBESHNEILET DL,
BMRIBOAVIEINET,

22 O[EE/E A EHLHE

g

bebionic/\ > REQD : 8E70=* (12K44=*H L

ﬁﬂif | _ ' i bon 12K50=*(D )
- BEIWRMO—FT—%—:10817 (12K44=*HB KN . MovoHook2 4 1) & 7 ¢ T0AT1=*
12K50=*(D &)

MovoHook2%' 1) v 7 : 10A81=*
Ottobock > AT ANV R (/N T) @ 8K18=*
Ottobock AT ANV R (/XNy 7)) 8K19=*
VOFERY : 8K22=*

VOFERY : 8K23=*

VCERY : 8K26=*

VCERY @ 8K27=*

R—ILZF v EF#HF : 10v8

FHEF EHRFHEF - 10v39=*

MyoRotronic : 12E205 (12K44=*F & TN 12K50=*D
&)

Ottobock FHFF : 10V 18=*

Robo-Wrist, BEIFHAF : 10v41=*

S—IFINTNAR . System  Electric  Hand : 8E38=* (12K44=*3 LT
ZBM 7YY : 10A3 12K50=*(D &)
ZEWT v : 10A12=% - System Electric Greifer : 8E33=* (12K44=*H LN
ZBEMY Y 10A4 12K50=*D &)

FiEm

REANYTU—
% E2S: 757L.20
MyoCharge Integral: 75735

3{EARBEM

3.1 ERABM
ABRT ERFEOACTHERLS S0,

3.2 EAZEMY

ZORBIE. FAEAEHAO LBEAETEL TOWSEREICERTEET,
COHBIIEEEFICBITZEFHOLEHICARINTONET., BFLUADEHICIFIFERALAZVWTLSEZZL, Zh5
DFFC(E. FENOARPEEAROEVWAR—YIZTHVAN)—ARR=Y ] : BITKRE. Fo IR
F— ROUVTFIUNAG, TU—=0S5A4Z00, NSTSA45—11E) BEaEnEd.,
AERIITADFEREDHPMERT AL OB NTNWEDT, OERAENEREFERATSHEE. A—H—(CX
YERINTOWEHA,
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3.3 #2

[Z2] @36 RXR—JFTR) BLY [HIG] GBBR=—JFR) O/ aVICRESNTVWSIRABREFET
HELBIEDHBEZEBA TSI NTDERM,

3.4 BRI flrE D &4
BB EZS S -EERIBNEDHRDITO ZENTEETS,

4 TN

4.1 EEICET 5B DA
BAREMELEBEDORRMEICET S EETT,
EMEITEBEOBMKRIEICET BFETT,

L] #BEICOENSEREICEET 5FETY.

42 REICEY B EEHE

A EE

TWEERS L5 EORRYE

B/ HHEREEL Y, PHCREERERC L TABT 5BTNIHYET,

> BTN TER Y AHETEECIR DT b5 5 L EERECHASE LA,

SHL

A FEE

ANV ERNNSVERT— TV EERT S ETRET H1EE
BEDHEAGEL Y. FPEHERAREHEZRLEIL. BETHIEENDBHUET.

> T—TIERUMITBEEL BELRYLRUNDSEN EEERLTZE,
> EET—TIVICRENSHIIBEICIIEL IR L TS EE ),

)

AR
BARIES ICLBROLBEBOREICK Y RET BRI
SHROBREHCHEREICLIY. BEEENEGTLIEENNHY ET,
> EAEE. EBZREFICARETILEDNHYET,

i

AEE

FHEFORBVZERICL SREMRME
FMFENAEICEML T EEEVPEEIIETNDHYET.
> FMFOEREY > THrLERET>TIIZE,

> FHEFRIVTEHSERETERZIT>TIZEN,

AEE

H#FDOEBRICEREN B BB

EO—EDHFICTHRENTTHESTDEENDBHDYET,

> HFZEEMSEDEE. BHSEIRBACIHECROFIEIBUNEN EEZRLTIZSN,

A EE

FERABEICLAIN—YDBEICLYFRET ZBEMRIE

BROBEHOHEREECLY., EEENEETIETNDBHYET,

> AEULREBAZ(CEEHIN TR WSER E TS CThRNTS EX 0,

> HEPEEL//X—YIZDVTIE, OttobockE MERE LI=BEEREDH DN ECIEBETVET,

AEE

I—IFINTNAADPERET A Y VBEBREND Z LICKBERME

MEZEBEATNDREEEIC, = FITNA ADBRIRDPOSHANTEREDEB T HETNDHY ET,

> VAV ITFIPFRFEFBOIGBER. ¥ I FNTNAREPPRUNDAEBICEEL T, RIBENS
= FINTNAADBHNIZNKDICLTSEE L,
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5 MmNy T—CARBLUHER

ErgoArm 12K41DMBEEDO /Ny r— AR
- A SExR—T3r7/OFos— (REMBDULNE
TA4RY)
M@ 12K41=* ErgoArm
1 it BREREAE (ERE)
1 BEREREAE (FEMRIELE)
2B, 727y bhN—
& O >% 60 x 2.5 mm
a8 s—7)vav s

12K42 ErgoArm plusDI@RBED /Ny I — B
- A SExR—T3ryOFss— (REIMDULNE
TARY)
M@ 12K42=* ErgoArm plus
11 EIRERBAE (EARE)
1 it EiLERBAE (B ERIELE)
8. 757 v bhN—
& O >4 60 x 2.5 mm
& o—7)bavy

12K44 ErgoArm Hybrid plusD#RGREED /Ny 5 — AR

1@ SEIx—vary7arFovy— (RED
R—IL)

EHEk&
7575 — 13268
INy T —$&E T — 7 )b 13E51=2
ErgoArmD 7 S 4 * > MAE : 743A23

12K50D FA TS AREDA T a >
1{& MyoSelect 757T13

6 & {E A RO %
61%%&%% TEEMH

701P250=1HFEE)L b (1x 230V, 50/60 Hz)
756B2EEN 4 %F (1x 230 V N/PE, 50 Hz)
636W601% & (Loctite 243)

T4

Pattex Repair

62 SIRx— a3 DAE

a8 SIx—iar7O0704— GREIDBDUVE
TARY)

M@ 12K44=* ErgoArm Hybrid plus

1t EXiEREAE (EAE)

1 fit ERIRERFAE (A ERIELSE)
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