
dynion explore.
简要说明
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在动态试戴过程中优化
▶ 调节假肢膝关节时将前部盖板取下。
▶ 遵循调整和调节假肢膝关节时的顺序。

4 入座
重新检查入座的支撑期屈曲阻尼（S），并将其与斜坡与下楼的调整相匹配。

5 行走
1.	在平坦地面上行走时检查切换阈值，因为缓冲器在最初 10 分钟内尤其可能发生沉降。
2.	测试不同的步速和步幅，也包括短而快的步伐。

图示为出厂设置

1 入座
调整支撑期屈曲阻尼（S），以便用户坐下时安全且阻力
不会过大。

2 行走
只允许在安全可靠的情况下让用户行走！
1. 开始时，将切换阈值调至较高水平，使摆动期无法激活
（必要时可以旋转数圈）。

2.	行走练习开始时，逐渐降低切换阈值，直至摆动期能
够稳定激活（每步最大 30°）。
▶ 每次更改后检查步态！

3.	调节摆动期屈曲阻尼（F），使小腿部分不会向后摆动
过大，并在足跟着地时完全伸展。

4. 调节摆动期伸展阻力（E），使其不会发生硬性碰撞，并
能及时在足跟着地时达到完全伸展状态。
▶ 每次更改后检查切换阈值！

3. 在斜坡或楼梯上行走
1.	调整支撑期屈曲阻尼（S），提供安全支撑，且不产生

过大阻力。
2. 检查摆动期伸展阻力（E），以便在足跟着地时达到完

全伸展状态。

摆动期屈曲阻尼 

支撑期屈曲阻尼

摆动期伸展阻力

切换阈值



水中使用时的步骤

◀	Dynion and dynion explore
Adjustments and settings

◀	Dynion and dynion explore
User training

同水接触后的步骤
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YouTube Training Videos

管道适配器可实现弹性长度补偿

0 - 13 mm

Different languages ▶
Quickstart Guide
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