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Onsoz

1 Onsé6z

Son giincelleme tarihi: 2026-06-09

» Uriind kullanmadan énce isbu dokiimani dikkatle okuyun ve giivenlik uyarilarini dikkate alin.

» Uriiniin giivenle kullanimi konusunda kullaniciyi bilgilendirin.

» Urinle ilgili herhangi bir sorunuz varsa veya herhangi bir sorunla karsilasirsaniz ireticiye danisin.

» Urinle ilgili ciddi durumlari, 6zellikle de sagdlik durumunun kétiilesmesi ile ilgili olarak Gretici firmaya ve iilke-
nizdeki yetkili kuruma bildirin.

"Genium X4 3B5-4=*" Grlnl asagida Urilin/protez/diz eklemi/uyum parcasi olarak tanimlanir.

"USB Sarj adaptoriu 757L47=1" Grinl asagida sarj adaptori olarak anilacaktir.

Bu kullanim kilavuzu Grinidn kullanimi, ayarlari ve kullanim sekli ile ilgili 6nemli bilgiler vermektedir.

Uriini, sadece birlikte teslim edilen dokiimanlarda éngériilen sekilde kullanmaya baslayin.

Ureticiye gére (Otto Bock Healthcare Products GmbH) hasta, Standart IEC 60601-1:2005/A2:2020 uyarinca (ri-
nin kullanicisidir.

2 Uriin aciklamasi

2.1 Konstriiksiyon
Uriin asagidaki parcalardan olusur:

1. Proksimal baglantih diz basi (3B5-4=P modelinde
ayar cekirdegi veya 3B5-4=ST modelinde vidalama
dislisi)

2. Bukilme dayanak noktasi (15°, 6nceden monte
edilmistir)

3. Hidrolik tnite

4. ® Protez diz ekleminin durum gostergesi (bkz.
Sayfa 30)

5. 3 Bluetooth baglantisinin gosterilmesi igin LED
(bkz. Sayfa 31)

6. Sarj girisi

7. Distal boru sikistirma vidalari

Sarj adaptorii

Protez diz ekleminin sarj kovanina baglanti icin kablo

Sarj sirasinda sarj durumunun gosterilmesi icin LED bar (bkz. Sayfa 34)
LED parlakligini ortam 1sigina gére ayarlamak icin isik sensoéri

Protez diz eklemindeki akiiniin sicaklik ikazi (bkz. Sayfa 34)

Bakim gostergesi (bkz. Sayfa 34)

Sarj adaptoriniin durum gdstergesi (bkz. Sayfa 34)

Adaptor bir veya USB Typ C'den USB Typ A'ya baglanti kablosu (teslimat
kapsaminda) ile bir USB gerilim kaynaginin baglanmasi icin USB C girisi

NoOo kbR
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Uriin agiklamasi

2.2 Fonksiyon
Bu Urdn icin mikro islemci kumandali durma ve salinim fazi mevcuttur.

Entegre edilmis bir sezici sisteminin dlciim degerlerini baz alarak mikro islemci Griiniin sénimleme davranisini etki-
leyen bir hidroligi kontrol eder.

Sezici verileri saniyede 100 defa glincellestirilir ve degerlendirilir. Bu sayede Urlintin davranisi dinamik olur ve giin-
cel hareket durumunun gergek zamanina (ylrime fazi) uyarlanir.

Sertifikall uzman personel, connectgo.pro 560X29-*=* ayar uygulamasi ile (bkz. "Aksesuarlar" bolimi (bkz.
Sayfa 9)) Grlini hastanin bireysel ihtiyaglarina uygun 6zellestirebilir.

Ozel hareket tirleri (6rnegin golf, masa tenisi,...) icin Griinde MyMode'lar mevcuttur. Bunlar ayar uygulamasi aracil-
Igiyla 6nceden ayarlanmistir ve 6zel hareket modelleri ve de kullanici app'i lUzerinden gorintllenebilir (bkz.
Sayfa 21).

Sensor sisteminde, hidrolik kumandada bir hata olmasi durumunda veya akl bos ise givenlik modu, sinirli fonksi-
yon ve glvenli yirime saglar. Bunun icin Urlin tarafindan 6nceden tanimlanmis olan direncler ayarlanir (bkz.
Sayfa 23).

connectgo 560X34-*=* veya Cockpit 4X441-*=* kullanici app'i ile 6nceden yapilandiriimis MyMode modlari arasin-
da gecis yapilabilir ve ayrica trlinin calisma sekli belirli 6lcide degistirilebilir (6rnegin Grline alisma déneminde).
Ayrica Urin bilgileri sorgulanabilir (adim sayaci, akiinin sarj durumu, ...).

USB sarj adaptori ile diz eklemini sadece bir priz lizerinden degil, ayni zamanda yoldayken mobil bir enerji kaynagi
Uzerinden sarj etmek mimkindir (bakiniz boélim "Aklyd doldurmak” bkz. Sayfa 10).

Mikro islemci kontrollii hidroligin asagidaki avantajlari vardir

* Fizyolojik yirime sekline yaklasim

* Durmada ve ylrimede glivenlik

+  Uriin dzelliklerinin farkli zeminlere, zemin egimlerine, yiirime durumlarina ve yiiriime hizlarina uyarlanmasi
* Ek ayar degisikligi olmadan, bisiklet sirmenin otomatik olarak algilanmasi (bkz. Sayfa 20)

* Savurma asamasina gecis olmadan, glivenle geriye dogru yirime

Uriiniin temel performans 6zellikleri

e Durus fazinin emniyeti

*  Savurma asamasinin tetiklenmesi

* Savurma asamasi dlizenlemesi tarafindan otomatik olarak ayarlanmis ekstansiyon ve fleksiyon direncleri

2.3 Kombinasyon olanaklari

Bu Uriin, asagida belirtilen Ottobock uyum parcalari ile kombine edilebilir. Diger Ureticilerin uyum parcgalarinin iglev-
selligi test edilmemistir.

Kalca eklemleri

*  Monosentrik kalca eklemi: 7E9 * Helix %0 - kalca eklemi: 7E10
Adaptor
*  Cift adaptor, itilebilir: 4R104=60 e Cift adaptor, itilebilir: 4R104=75

* Cift adaptor: 4R84
* Dondirme adaptori: 4R57, 4R57=ST (suya dayan- < Disli baglantil laminasyon ¢apasi: 4R111=N

ikl degil, korozyona dayanikli degil) * Cekirdek yuvali sabitleme parcasi olan laminasyon
* Dondirme adaptori: 4R57=WR, 4R57=WR-ST gapasi: 4R111
(suya dayanikli, korozyona dayanikl) » Piramit adaptérlii laminasyon capasi: 4R116
* Gekirdek yuval sabitleme parcasi olan laminasyon « Ayar cekirdek yuval ve acili kollu dékiim ankraji:
capasi: 4R41 4R119
* Disli baglantili laminasyon ¢apasi: 4R43 » Torsiyon adaptéri: 4R40
* Laminasyon capasi icin Refit adaptor: 4R47=* * Adaptor plakasi: 4R118
* Refit saft adaptori: 4R48=" * Quickchange: 4R11=*

*  Piramit adapt6rli laminasyon capasi: 4R89

Boru adaptorii
*  AXON Boru adaptéri (suya dayanikl, korozyona dayanikh): 2R68=280
* Torsiyon Uniteli AXON boru adaptori (suya dayanikh degil, korozyona dayanikli degil): 2R69=280

Protez ayak
Misaade edilen maksimum kullanici agirhgr ayak élgiistine baglidir.
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Uriin agiklamasi

e Terion: 1C10
e Trias: 1C30-1

e Trias: 1C31
¢ C-Walk: 1C40
e Taleo: 1C50

* Taleo Vertical Shock: 1C51
* Taleo Harmony: 1C52

e Taleo Low Profile: 1C53

* Taleo Adjust: 1C56

* Taleo side flex: 1C58

* Taleo Adapt: 1C59

* Challenger: 1E95

*  Meridium: 1B1

*  Meridium: 1B1-2

*  Empower: 1A1-2

e Triton: 1C60

e Triton Vertical Shock: 1C61
e Triton Harmony: 1C62

e Triton Low Profile: 1C63

e Triton Heavy Duty: 1C64

e Triton side flex: 1C68

¢ Evanto: 1C70

*  Dynamic Motion: 1D35

e Axtion: 1E56

* Lo Rider: 1E57

¢ Maverick Xtreme AT: F21

¢ Maverick Comfort AT: F22

e Maverick Vertical Shock: F23
*  Freestyle Swim: LP2-W2

2.3.1 Protez ayaklar ile kombinasyon sinirlamalarni

Triton Low Profile 1C63

Viicut agirhgi

izin verilen ayak biiyiikliigii [cm]

maks. 125 kg (maks. 275 Ibs) 21 ile 30 arasi
126 kg ila maks. 150 kg (276 Ibs ila maks. 330 Ibs) 21 ile 28 arasi
Taleo Adjust 1C56
9 X

Mobilite sinifi 2 - 3 i¢in onaylanmigtir

Mobilite sinifi 4 i¢in onaylanmamistir

Maverick Xtreme AT F21

Viicut agirhgi

izin verilen ayak ebadi [cm]

maksimum sertlik

maks. 125 kg (275 lbs) maks. 30 9
126 kg ile maks. 150 kg (277 lbs ile maks. 27 9
maks. 330 lbs) maks. 28 7

Maverick Vertical Shock F23

Viicut agirhgi

Miisaade edilen ayak olciisii [cm]

Maksimum sertlik

En fazla 130 kg (286 Ibs)

En fazla 30

8

130 kg ila en fazla 147 kg arasi
(286 lbs ila en fazla 324 lbs arasi)

En fazla 29

9

maks. 330 |bs)

Thrive FS5
Viicut agirhgi izin verilen ayak ebadi [cm] maksimum sertlik
maks. 125 kg (275 lbs) maks. 31 9
126 kg ile maks. 150 kg (277 Ibs ile maks. 26 9

Freestyle Swim LP2-W2

Viicut agirhgi

izin verilen ayak ebadi [cm]

maksimum sertlik

maks. 100 kg (220 Ibs)

maks. 31

6

101 kg ile maks. 150 kg (222 Ibs ile
maks. 330 |bs)

izin verilmez

2.3.2 Osseointegrasyonlu implant sistemi ile kombinasyon
Bu Urin hem bir sokete hem de osseointegrasyonlu, perkiitan implant sistemlerine baglanabilir.

Eger bir implant sistemine bir baglanti gerceklesiyorsa, implant sistemi Ureticisi ve ilgili eksoprotetik bilegsen / adap-
tor Ureticisinin bu kombinasyonlari misaade edip etmedigine dikkat edilmelidir. Implant sistemi icin, ilgili eksopro-

Genium X4 3B5-4=P, 3B5-4=ST
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Kullanim Amaci

tetik bilesenler icin, ilgili adaptdr ve diz eklemi i¢in tim endikasyonlara/kontraendikasyonlara, kullanim alani ve kul-
lanim kosullarina uyulmasi ve tiim givenlik uyarilarinin dikkate alinmasi saglanmalidir.

Bu digerlerinin yani sira vicut agirligini, mobilite derecesini, aktivitelerin tirind, implantin ve kemik ankrajinin yikle-
nebilirligi, fonksiyonel yiklenme altinda agrisizlik ve izin verilen ¢evre sartlarina uyulmasi konulari ile ilgilidir (bkz.
Sayfa 26).

Desteklemeyi yapacak uzman personelin sadece diz ekleminde degil ayni zamanda osseointegrasyonlu implant sis-
temlerinin baglantisini yapmaya da yetkili oldugundan emin olunmalidir.

3 Kullanim Amaci

3.1 Amacina uygun kullanim
Uriin sadece alt ekstremitelerin eksoprotetik uygulamasi igin kullaniimalidir.

3.2 Kullanim kosullari

Uriin, ginlik aktiviteler icin tasarlanmistir ve olagandisi faaliyetler icin kullanilamaz. Bu olagandisi faaliyetler, érne-
gin ekstrem spor tirlerini (serbest tirmanis, parasitle atlama, yamag parasiti vb.) kapsamaktadir.

Misaade edilen ortam kosullari "Teknik veriler" boliminde sunulmakadir (bkz. Sayfa 26).

Uriin, sadecetek bir kullanicinin desteklenmesi igin éngérilmustir. Uriiniin, bagka bir kiside kullaniimasina iretici
tarafindan misaade edilmez.

Uriin, asagida belirtilenler icin dnerilir:

* Mobilite derecesi 2: Sinirli dis mekan yiriyticisi

* Mobilite derecesi 3: Sinirsiz dis mekan yirlytclsi

* Mobilite derecesi 4: Son derece yiksek gerekliliklere sahip sinirsiz dis mekan yuriylicisi

3.3 Endikasyonlar
* Diz artikiilasyonu, transfemoral amputasyon veya kalga artikiilasyonu olan kullanicilar igin.
* Tek tarafli veya cift tarafli amptasyon icin

« llgili viicut bdlim{ yapisinin bir diz eksartikiilasyonuna, bir uyluk ampiitasyonuna veya bir kalca disartikiilasyo-
nuna karsilik gelen dysmelia hastalari igin

* Kullanicl, fiziksel ve zihinsel olarak optik/akustik sinyalleri ve/veya mekanik titresimleri algilayabilmelidir.
e Kullanici, kullanim uyarilarini ve ayrica giivenlik uyarilarini anlayip uygulayabilecek durumda olmalidir.

3.4 Kontraendikasyonlar

3.4.1 Mutlak kontraendikasyonlar
e 150 kg Uzerinde viicut agirhgi

3.4.2 Goreceli kontraendikasyonlar
e Vicut agirhgi 35 kg altinda

3.5 Kalifikasyon

Bu drinin uygulamasi sadece Ottobock tarafindan ilgili egitimi alarak yetkilendirilen uzman personel tarafindan
yuratulebilir.

Uriin osseointegrasyonlu implant sistemine baglaniyorsa uzman personelin osseointegrasyonlu implant sisteminin
baglantisi icin de yetkili olmak zorundadir.

4 Giivenlik

4.1 Uyari seviyelerinin anlami
UYARI! Bu sembol ile isaretlenmis uyarilarin dikkate alinmamasi, agir derecede kaza ve yaralanma tehlikelerine
neden olabilir.

DIKKAT! Bu sembol ile isaretlenmis uyarilarin dikkate alinmamasi, kaza ve yaralanma tehlikelerine neden olabilir.
NOT! Bu sembol ile isaretlenmis uyarilarin dikkate alinmamasi, teknik arizalara neden olabilir.

4.2 Destek oncesi

UYARI! insan bedeninde olasi etkilere neden olabilir
» UrlGnindzan dretici verilerine goére osseo entegrasyonlu implant sistemleri ile kombinasyonlu kullanim alanlari ve
kullanim kosullarini dikkate aln.
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Teslimat kapsami ve aksesuar

| 2

Klinik personelinin osseo entegrasyonlu implant sistemlerinin kullanimina isaret eden uyarilari dikkate alin.

DUYURU! Uriinde olasi hasarlar

| 2

Nakliye sirasinda bunun igin 6ngorilmus olan ambalaji kullanin.

DUYURU! Uriinde olasi hatali fonksiyonlar

| 2

Uriinde, sadece isbu ek dokiimanda belirtilen galismalari (degisiklikleri) uygulayabilirsiniz.

4.3 Destek sirasinda

DIKKAT! Olasi carpmalar

| 2

>

Uriin; suda, tuzlu suda, klorlu suda kullanilacaksa tiim protez bdyle bir kullanim igin uygun olmalidir. Her bir
protez bileseni icin ilgili sivilara karsi dayaniklihgr kontrol edilmelidir.

Sunulan protez ayaklar ile kombinasyonda hastanin viicut agirhdina bagh olarak yalnizca agiklanan ayak ebatlar
[cm] ile gerceklestirilebilir. Onayli alanlar disindaki kombinasyonlar icin Ottobock musteri servisi ile temas
kurulmahdir.

Kurulum ve montaj uyarilarini dikkate aliniz.

Maksimum fleksiyonda, tam yik altinda, diz ekleminin cercevesi ile soket arasinda 3 mm'lik (fonksiyonel form
dengelemesinin kullaniimasi durumunda 5 mm) minimum mesafeye uyulmasi gerekmektedir.

3 mm'lik (fonksiyonel form dengelemesi kullaniimasi durumunda 5 mm) bu minimum mesafelerin altinda kalin-
masi durumunda bir biikilme dayanak noktasi monte edilmelidir. Onceden monte edilmis olan bir biikilme
dayanak noktasi varsa bunun daha biyilk bir bikilme dayanak noktasi ile degistiriimesi gerekmektedir. Zaten
en biylk bikilme dayanak noktasi monte edilmisse, Ottobock musteri hizmetlerine bagvurun.

Maksimum ekstansiyonda (manuel ekstansiyon ile ulasilir) diz eklemi ile soket arasinda temas olmamaldir.
Temas durumunda ya diz eklemi ve soket arasinda ek olarak uygun bir adaptér monte edin ya da soket durusu-
nu bir yapi optimizasyonu ile degistirin.

5 Teslimat kapsami ve aksesuar

5.1 Teslimat kapsami

1 Ad. Genium X4 3B5-4=P (ayar cekirdegi ile) veya Genium X4 3B5-4=ST (vida baglantih)

1 adet AXON boru adaptéri 2R68=280 (suya karsi dayanikli, korozyona karsi dayanikh)

veya

1 a)tldet AXON boru adaptéri, torsiyonlu 2R69=280 (suya karsi dayanikli, korozyona karsi dayanikli degil)
1 Ad. Adaptor 757L48=1 Ulke adaptoria US ve Ulke adaptori EU ile

1 Ad. USB Sarj adaptori 757L47=1 (USB kablosu dahil)

1 Ad. Genium X4 Bikilme dayanak noktasi 7,5° 4H110=7.5

1 Ad. Genium X4 Bikilme dayanak noktasi 15° 4H110=15 (teslimat konumunda zaten monte edilmis)

1 Ad. Genium X4 Biikilme dayanak 22,5° 4H110=22.5

icten alti kdseli M3x5 ile 2 adet yiiksek mukavemetli silindir vida (birlikte teslim edilen biikiilme dayanak noktasi-
nin montaji ve énceden monte edilmis vidalar i¢in yedek olarak)

1 Ad. Bluetooth PIN Kart 646C107

1 Ad. protez uyum pargasi

1 ad. kullanma kilavuzu (uzman personel)
Kullanim kilavuzu (kullanici)

5.2 Aksesuarlar

Genium X4 Protector, kisa 4P100=7

Genium X4 Protector, uzun 4P110=7

Fonksiyonel form dengelemesi Genium X4 3F2=0
Fonksiyonel kilif 99B122="

Uyluk kiti/Manyetik kilit 3D13=1

Fonksiyonel diz pargasi 4P112=1
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Sarj cihazi Genium X4 (USB kablosu ve adaptor ile sarj adaptoril) 757L45

Adaptor icin Ulke adaptoéri 757510=GB

Adaptor icin tlke adaptorii 757S10=AU

connectgo.pro ayar uygulamasi 560X29-*=*

App magazalarindan (Apple App Store, Google Play, ...) indirilir. Bunun igin su arama sozcukleri girilmelidir:
Ottobock, connectgo.pro.

App ve app'in calisma sekli ile ilgili ayrintili bilgiler, App magazasi tanitimindaki baglanti Gizerinden veya kurulu
app'teki baglanti (izerinden edinilebilir.

2 App Store'dan iNDIRIN
® e ® Google Play

Cockpit kullanici app'i: 4X441-*=*

App magazalarindan (Apple App Store, Google Play, ...) indirilir. Bunun igin "Ottobock", "Cockpit" arama so6z-
ciiklerini girin veya QR kodunu tarayin.

App ve app'in galisma sekli ile ilgili ayrintili bilgiler, App magazasi tanitimindaki baglanti Gzerinden veya kurulu
app'teki baglanti izerinden edinilebilir.

2 App Store'dan iNDIRIN
ol ® Google Play

connectgo kullanici app'i: 560X34-*=*

App magazalarindan (Apple App Store, Google Play, ...) indirilir. Bunun igin "Ottobock", "connectgo" arama
sozciklerini girin veya QR kodunu tarayin.

App ve app'in galisma sekli ile ilgili ayrintili bilgiler, App magazasi tanitimindaki baglanti zerinden veya kurulu
app'teki baglanti izerinden edinilebilir.

2 App Store'dan iNDIRIN
€. ® Google Play

6 Aku sariji

Sarj sirasinda asagidaki noktalar dikkate alinmalidir:

Akin(n sarj edilmesi icin, teslimat kapsamindaki adaptori veya en az 2.5 A (12,5 W) cikis akimina/glce sahip
bir USB gerilim kaynagini kullanin.

Bir mobil aki (Powerbank) kullanilmasi durumunda, protez diz ekleminin tam olarak sarj edilebilmesi igin,
bunun en az 10.000 mAh kapasiteli olmasi gerekmektedir.

10
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* USB gerilim kaynaginin en azindan EN 55032/EN 55035'e gore EMV gereksinimlerini karsiladigina dikkat edin.

e Akilnin sarj edilmesi icin, teslimat kapsamindaki sarj adaptori ve teslimat kapsamindaki USB kablosu kullanil-
maldir.

e Tam sarj edilmis akiiniin kapasitesi ortalama kullanim durumu igin yakl. 5 giin yeterlidir.
Uriniin, ginlik kullanim igin her giin sarj edilmesi 6nerilir.

+ Ik kez kullanimdan énce akii en az 3 saat sarj edilmelidir.

* Aklinin sarj edilmesi igin izin verilen sicaklik araligina dikkat ediniz (bkz. Sayfa 26).

*  Sarj adaptoriinin cikarilmasindan dnce, boru adaptori takili olmalidir, aksi takdirde bir hata mesaji olusur (bkz.
Sayfa 30).

6.1 Adaptor ve sarj adaptoriiniin baglanmasi

1) Ulkeye uygun soket adaptériinii, yerine oturana kadar adaptériin siirgiisiine ittirin (bkz. Sek. 3).

2) Teslimat kapsamindaki USB kablosu ile, adaptérin USB A kovanini, sarj adaptoérinin USB C kovanina bag-
layin (bkz. Sek. 4).

3) Adaptor prize takilmalidir (bkz. Sek. 5).
— Sarj adaptoériniin durum goéstergesi yesil yanar 4 (bkz. Sek. 6).

— Sarj adaptori Uzerindeki durum godstergesinin yanmamasi veya farkli bir renkte yanmasi durumunda bir hata
mevcuttur (bkz. Sayfa 34).

6.2 Protez akiisiiniin sarj edilmesi

1) Sarj soketi, Griiniin sarj kovanina takilmahdir.
BiLGi: Sarj soketi bir miknatis tarafindan tutulmaktadir
— Kisa bir titresim sinyali verilir ve kisa yumusak bir ton duyulur (whi).
—  Sarj kovani Gzerindeki durum LED'i (Sembol ®) sari o yanar
—  Sarj islemi baslatilir.
— Durum LED'i (Sembol ®) sarj islemi boyunca yanar.
— Sarj ilerlemesi, sarj adaptorli Gzerinde 5 yesil LED tarafindan gdsterilir (bkz.
Sayfa 12).
2) Sarjislemi tamamlandiktan sonra Urinle baglanti ayrilmalidir.

— Durum LED'i (Sembol ®) yesil yanar @ ve kisa, yumusak bir ton duyulur
(whi).

6.3 Giincel sarj durumu gostergesi

LED Sembollerin gosterimi

\\ ’,‘r'1' \\ I‘ ~\ I’ -
O —,x:!.lal: —,x. n,\ —__Q .
LED yanmiyor LED yanip séniyor LED yavas yanip LED hizh yanip LED yaniyor
sonuyor sonuyor
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6.3.1 Sarj islemi sirasinda giincel sarj durumu gostergesi

Sarj islemi sirasinda glncel sarj durumu, sarj adaptérinin Uzerinde yanan LED sayisi Uzerinden gosterilir.
LED'lerin yanmamasi veya farkl bir renkte yanmasi durumunda bir hata mevcuttur. Hata giderimi i¢in bakiniz bdlim
"Sarj adaptoril Uzerindeki LED sembolleri” (bkz. Sayfa 34).

D | 4D | sED | s | s | 4 @
%0 - %20 %20 — %40 %40 — %60 %60 — %80 %80 — %95 > %95
Asagidaki sarj slreleri sadece teslimat kapsamindaki adaptor ve USB kablosunun kullanimi durumunda gegerlidir:

Protez akiisiiniin sarj siiresi

1 saatlik sarj stiresinden sonra sarj durumu % 35
2 saatlik sarj suresinden sonra sarj durumu % 70
3 saatlik sarj siiresinden sonra sarj durumu % 90
4 saatlik sarj sliresinden sonra sarj durumu Tamamen sarj olmus

Sarj ilerlemesinin takip edilmesi

» Tamamen desarj olmus aklde sarj sireleri uzayabilir. Bu nedenle sarj islemi sirasinda sarj durumunu sarj
adaptorindeki gostergeden kontrol edin.
8 saat gegtikten sonra birinci sembol kalici olarak yanmadiginda 4 G, uyum parcasi Ottobock yetkili servisi
tarafindan kontrol edilmelidir.

6.3.2 Sarj durumunun ilave cihazlar oimadan go6sterilmesi

Sarj islemi veya aktif MyMode sirasinda sarj durumu sorgulanamaz, érnegin protezi ters doéndirerek. Uriin sarij
modunda bulunur.

1) Protez 180° déndirdlmelidir (ayak tabani yukari dogru bakmalidir).
BiLGi: Resimde gosterildigi gibi 180°'lik tam bir doniis olmalidir. Yatay
konumdan dikey konuma déndiirme (90° dondiirme) yeterli degildir.

2) 2 Saniye sakin tutun ve geri bildirim sinyallerini bekleyin.

Melodi/Ton Tekrar LED ® Sarj durumu Ortam sicakliginda
yeni akii ile calisma
siiresi

5x \‘.', >%80 >4 gln
= 4x T e %60 - %80 >3 giin
3x %40 - %60 >2 gln

(buihi) 2x %20 - %40 Sorgulamanin sabah
erken saatlerde yapil-
mis olmasi durumun-
da, bir glin daha

ma - e <% 20, Sorgulamanin sabah

Pt e ﬂg)ﬁ '7_? erken saatlerde yapil-

(whioohhh wop wop) 5 mis olmasi durumun-

x hizli, 4x tekrar L
da, bir giinden az
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7 Kullanima hazirlama
7.1 Yapi

BILGI:

* Boru adaptoriinii bir mengeneye baglamayin.

* Boru adaptoriinii sadece bir boru kesme aleti ile kisaltin.

* Boru adaptoriiniin kisaltilmasi esnasinda kablonun hasar gormemesine dikkat edin.

* Servis iinitesinde, *-S, *-RL boru adaptorii kesinlikle kesilerek kisaltiimamalidir. Boru adaptériiniin
dogru uzunlugu, servis iinitesi siparis edilirken belirtilmelidir.

7.1.1 Boru adaptoriiniin kisaltilmasi

Boru adaptdrini (maksimum uzunluk) protez ayak ile birbirine vidalayin.

Boru adaptériini en fazla 70 mm kadar protez diz eklemi igine sokun.

Toplam olgiyl 6lgin.

Kullanici Gizerinde protez diz dbnme noktasi zemin 6lgtistini belirleyin.

Onerilen protez diz donme noktasi konumlandirmasi: Protez diz boslugunun 20 mm Gzeri.

5) Boru adaptori icin gerekli olan uzunlugu, toplam 6lc¢i ile protez diz ddnme noktasi zemin o6l¢isi arasindaki
farktan belirleyin.

6) Boru adaptori belirlenen deger kadar boru kesicisi 719R5 ile kisaltin.

7) Boru adaptorii kablosunu boru adaptériine yerlestirin. Bu mimkin olmadiginda, kablo hasarlara karsi korun-
maldir.

8) Kesim kenarini bir ege (torpl 2 (orta), 6rnegin 715H1=2 oOnerilir) dizglin bicimde torpileyin. Ayni zamanda
boru adaptoriu kablosuna dikkat edin.
DUYURU! Torpiileme veya capak alma sirasinda metal talaslarinin boru adaptorii kablosunun soketi-
ne ulasmamasina dikkat edin.

9) Dis taraf bir ege ile pahlanmalidir.

A ON -
= = -

10) Kesim kenarinin i¢ ve dis tarafi zimpara kagidi (6nerilen numara 120) ile dizlestirilmelidir.

7.1.2 Boru adaptoriiniin monte edilmesi

1) Protez ayagi boru adaptdriine monte edin ve boru adaptoriindeki disli pimleri 15 Nm ile sikin.
BiLGi: Boru adaptérii iizerinde basili olan dlcek, anterior yoniine dogru bakmalidir.

2) Boru adaptérinin kablosunu protez diz ekleminin kablosuna takin.
BiLGi: 2R68=280, 2R69=280 boru adaptorlerinde, boru adaptériiniin kablosu, ara parca (uzatma) cikar-
ildiktan sonra kisaltilabilir.

3) Disari tasan kablo fazlaligi boru adaptérinin icine geri sokulmalidir. Boru adapt6rii minimum uzunluga kisaltild-
iktan sonra, soket bosluk alanin igine sokulmalidir. Bu durumda fazlalik kablo dizgiin bir sekilde gizlenmelidir.
4) Boru adaptoriini protez diz ekleminin igcine sokun.

BiLGi: Maksimum iceri sokma derinligi 70 mm'dir. Boru adaptorii, en az 40 mm kadar protez diz ekle-
minin icine sokulmus olmalidir.

5) Distal boru sikistirma vidasini 7 Nm ile sikistirin.

7.1.3 AXON boru adaptorii iizerinde torsiyon momentinin ayarlanmasi 2R69=280

BiLGi:

¢ alt1 kdse civatanin isareti kirmizi bolgeye veya kirmizi bélgeden ileriye kadar dondiiriilmemelidir.
Torsiyon momenti adaptoriin merkezinde bulunan igten alti kdse civata ile ayarlanabilir.

Torsiyon momentinin biiyiitiilmesi:

» Torsiyon Unitesinin merkezindeki isaret saat yoninde dondurilmelidir.

Torsiyon momentinin azaltilmasi:
P> Torsiyon Unitesinin merkezindeki isaret saatin aksi yéniinde déndurilmelidir.

Kullanicinin torsiyon momentinde ani bir degisiklik fark etmesi durumunda, igten alti kogeli vida Gzerindeki isaretin
halen ayarlanan aralikta olup olmadigini kontrol edin. Bu durum s6z konusu olmadiginda, ayari dizeltin.
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7.1.4 Boru adaptoriiniin uyari mesaji olmadan cikariimasi

Boru adaptérd, eklem agik durumdayken cikarilirsa, bir ton serisi ve bir titresim sinyali verilir. Ayni zamanda diz
ekleminin arkasindaki sari LED yanip séner. Bunu 6nlemek icin ya eklemi kapatin (Urlinlin kapatilmasi) veya sarj
adaptoriiniin ¢cikarilmasindan 6nce su noktalar gerceklestirin:

1) Sarj soketi, Grliniin sarj kovanina takilmaldir.

2) 16 saniye bekleyin.

3) Boru adaptéri bir uyari sinyali verilmeden ¢ikarilabilir.

4) Sarj soketinin ¢ikariimasindan 6nce boru adaptorini takin.

7.1.5 Temel kurulum

Dogru temel kurulumda, 6érn. PROS.A. kurulum cihazi. Assembly (743A200) icin Grinin avantajlari optimum olarak
kullanilir. Kurulum cihazi L.A.S.A.R. Assembly (743L200) mevcutsa, bunun da kullanilmasi mimkindr.

Kurulum ayni zamanda Laserline/Lotline yardimiyla da yuritilebilir.

Degismis konum ayar cekirdegi / vida baglantisi (0°)

Daha 6nceki 3B1-2, 3B1-3, 3B5-2, 3B5-3; 3C98-*, 3C88-* gibi nesillere ait bir diz ekleminin destegi, bu diz ekle-
mine (3B5-4=P/3B5-4=ST) yeni soket olusturulmasi gergeklestiriimeden yerine getirilmisse, artik ayar ¢ekirdegi-
nin/vida baglantisinin egimi olmayacagindan (0°), ayar gekirdeginin/vida baglantisinin degisen konumunun dikkate
alinmasi gerekmektedir. Gerektigi takdirde konumu ara adaptoérler yardimiyla (6rn.: 4R47=*, 4R48=") uyarlayin.

Protezin ve hastanin istege bagh olanaklari icin ayar uygulamasinda protezin temel kurulumu igin uyumlu bir kuru-

lum onerisi verilmistir. Bundan dolayi kurulum icin veriler ayar uygulamasindan alinmaldir.

Kurulum sirasinda asagidaki noktalar dikkate alinmahdir:

«  Statik kurulum Ottobock kurulum cihazlari PROS.A. Assembly veya L.A.S.A.R. Assembly ile gerceklestiri-
liyorsa, bunun daima ayakkabisiz olarak gerceklestiriimesi gerekmektedir, aksi takdirde dizgin bir ayar mim-
kiin olmayacaktir.

* Lazer hatti/Dikey hat ile yapilan statik kurulum ayakkabili (Meridium 1B1*hari¢) olarak yapilmalidir, aksi hal-
de dogru bir ayarlama mimkin degildir.

* Protezin temel kurulumunda diz ekleminin tamamen uzatilmis olduguna dikkat edilmelidir. Bunun igin soket bir
defaligina tam uzama sekline bastiriimalidir.

* Destek tamamlandiktan sonra boru adaptériniin digli pimleri Loctite 241 (636K13) ile sabitlenmelidir.

7.1.6 Soket ve diz eklemi arasindaki boslugun kontrolii

Temel kurulumdan veya protezdeki degisikliklerden sonra, yik altinda, maksimum ekstansiyon ve maksimum fleksi-
yon durumunda soketin protez diz eklemine minimum uzaklginin altina disilip disilmedigi kontrol edilmelidir.
Soket ile protez diz eklemi arasinda ¢ok diisiik mesafe (Fleksiyon) veya bir temas (Ekstansiyon) durumunda, hidro-
lik, cerceve, elektronik gévde, ... Uzerinde hasarlar meydana gelebilir.

Maksimum fleksiyonda kontrol
Mesafeler ve 6lclim icin kosullar, daha sonra kombine edilmis olan uyum pargalarina bagl olarak farklilik gdsterir:

Parcalar Tanim etiketi Koruma bilesenleri mon- |Yiik altinda soket - pro-
te edilmis / monte edil- |tez diz eklemi mesafesi
memis

Protector, fonksiyonel form |3B5-4=" - 3 mm (Protez diz eklemi-

dengelemesi olmadan pro- ne olan mesafe)

tez diz eklemi

Protez diz eklemi Protector |3B5-4="* ve 4P100=7 Protector monte edilmis |3 mm (Protector'e olan

kisa ile mesafe)

Protez diz eklemi Protector | 3B5-4=" ve 4P110=7 ilgili degil 3 mm (Protez diz eklemi-

uzun ile ne olan mesafe)

Protez diz eklemi fonksiyo- | 3B5-4="* ve 3F2=0 Fonksiyonel form dengele- |5 mm (Protez diz eklemi-

nel form dengelemesi ile mesi monte edilmemis ne olan mesafe)
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1) Protez diz eklemini egin ve mevcut mesafeyi (bakiniz tablo) dlgln.

2) Sonrasinda protezi calisma tezgahi Gizerine koyun, her iki elle 6n st soket kismi-
ni kavrayin ve sokete biikkme yéniinde glcli bir sekilde yiklenin.

3) Protez diz eklemi ve soket arasindaki mevcut mesafeyi kontrol edin (bakiniz tab-
lo).
BILGi: Bu mesafenin altinda kalinmasi durumunda, bir biikiilme dayanak
noktasi monte edilmeli veya mevcut biikiilme dayanak noktasi yerine
daha biiyiik bir biikiilme dayanak noktasi kullaniimalidir. Zaten en biiyiik
biikiilme dayanak noktasi monte edilmisse, Ottobock miisteri hizmetleri-
ne basvurun. Biikillme dayanak noktasi konusunda bilgiler bir sonraki

, | boliimde bulunabilir.

Prova sirasinda, kullanicinin agirligi altinda bile (6rn egin diz ¢ékme) minimum mesa-
fenin altina distilmedigi kontrol edilmelidir. Mesafe minimum mesafenin altina diser-
se (tabloya bakin), bir sonraki daha biyiik biikilme dayanak noktasi kullaniimalidir.

Mesafe kontrolii icin dolgu malzemesi
Bir 6lcim aletinin kullaniimasi yerine, test sirasinda buylk bir pargca dolgu malzemesi (6rn. Pedilin 617S3
Ottobock'tan) 3 mm veya 5 mm kalinliginda, soket ve diz eklemi arasinda mesafe dlger olarak kullanilabilir.

Maksimum ekstansiyonda kontrol

\ Soketten protez diz eklemine ¢ok az mesafe durumunda, bu hasar gorebilir. Mesafe
asagidaki gibi kontrol edilmelidir:
1) Protezi resimdeki gibi konumlandirin.

) Bir el ile protez diz eklemini 6nden dénme noktasinin altindan kavrayin.

) Sonra diger el ile soketi arka Ustten 6ne asagiya ¢ekin.

) Bu durumda protez diz eklemi ile soket arasinda temas olmamalidir.
BILGi: Temas durumunda ya protez diz eklemi ve soket arasinda ek ola-
rak uygun bir adaptér monte edin veya soket durusunu bir yapi optimizas-
yonu ile degistiriniz.

A WON

7.1.7 Biikiilme dayanagi
Diz ekleminde teslimat durumunda bir bikilme dayanak noktasi bulunur. Bu maksimum bikdilme agisini 15° kadar
kucultlir ve bu sayede soketin hidrolige, cerceveye, elektronik gévdesine, ... olasi garpmasi 6nlenir.

Bukilme acisini sinirlamak igin diz eklemine asagidaki bikilme dayanaklarinin takilmasi olanagi vardir:

* Biuikilme dayanak noktasi 7,5° (teslimat kapsaminda): Maksimum blkllme agisi 127,5°

* Bukilme dayanak noktasi 15° (teslimat kapsaminda zaten monte edilmis): Maksimum bikilme acisi 120°
* Bukilme dayanak noktasi 22,5° (teslimat kapsaminda): Maksimum bkilme agisi 112,5°

Mimkin olan maksimum 135°'lik bikulme agisina ulasilabilmesi icin, bikilme dayanak noktasini ¢cikarma imkani
mevcuttur. Bu durumda, soketin ekleme 3 mm veya 5 mm olan minimum mesafesine uyulmus olduguna dikkat edil-
melidir (6nceki bolimdeki tabloya bakiniz bkz. Sayfa 14).
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Biikiilme dayanak noktasinin cikariimasi

1) Bulkulme dayanak noktasinin (piston kolunun sol ve sag tarafinda) vidalari uygun
bir tornavida ile sékilmelidir.

2) Bukulme dayanak noktasi vidalar ile birlikte eklemden disari alinmalidir.
BILGI: Vidalar biikiilme dayanak noktasi olmadan yerine takilmamalidir!

Biikiilme dayanak noktasinin yerlestirilmesi

1) Bukllme dayanak noktasi yerlestiriimelidir.

2) Vidalari, vida emniyeti 636K13 ile emniyete alin.

3) Vidalar takilmalidir.

4) Vidalar, tork anahtari 710D21 kullanarak 0,6 Nm ile sikin.

7.1.8 Statik kurulum optimizasyonu

Ayar uygulamasinda kurulumun optimizasyonunda yardimci olan 6lgim degerleri bazinda somut referans degerleri
verilir.

Bunun igin protezin temel kurulumunda kurulum 6nerisinin dikkate alinmasi 6n kosuldur. Optimum bir kurulumun
hedefi, glidik ve/veya kontralateral taraf Gzerinden mimkin oldugunca diisiik dengelemedir.

Protez bilegenlerinin optimum diizenlemesi sayesinde hastanin uygulamasi gereken kuvvetin azaltilmasi mimkin-
dar.

Kurulum sirasindaki stk hata nedenleri

» Ayak konumu asiri plantar veya dorsal fleksiyon ile.

» Cok az soket fleksiyonu. Bunun, dl¢liimis olan kalga fleksiyon kontraktoriine gére ayarlanmis olmasi gerek-
mektedir.

Statik kurulum optimizasyonu siresince diz eklemi otomatik olarak bikilme yéniinde bloke edilir. Bu sayede has-
tanin, kurulumdan etkilenmeden sabit sekilde durmasi saglanir. Bu durumda ylirime sadece uzatiimis protez aya-
g! ile mimkdindr!

7.1.9 Dinamik kurulum optimizasyonu

Uriiniin ayar uygulamasi ile ayari yapildiktan sonra dinamik optimizasyon yiirime provasi esnasinda yiritilmelidir.
Bu islem esnasinda genellikle asagidaki hususlar dikkate alinir ve gerekirse ayarlanir:

*  Adim uzunlugu simetrisi kontroll Uzerinden soket fleksiyon konumu (Sagital diizey)

Soketin adiiksiyon konumu ve soket adaptériiniin M-L pozisyonlandiriimasi (On diizey)

* Diz eklemi donme ekseninin rotasyon konumu ve protez ayaginin dis konumu (transversal dizey)

8 Kullanim

Diz ekleminde hareket sesleri

Eksoprotetik diz eklemlerinin kullanilmasi durumunda servo motor, hidrolik, pnématik veya fren yikine bagl kont-
rol fonksiyonlari, hareket dolayisiyla ses ¢ikmasina neden olabilir. Ses olusumu normaldir ve 6nlenemez. Bu
durum herhangi bir soruna neden olmaz. Diz ekleminin kullanim siiresi boyunca hareketinden kaynaklanan sesle-
rin belirgin olarak artmasi durumunda diz ekleminin yetkili bir Ottobock servisi tarafindan kontrol edilmesi gerekir.
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Kullanim

8.1 Ayakta durma

Yiksek hidrolik direng ve dogru statik kurulum ile protez dizin sabitlenmesi.

Ayar uygulamasi ile bir ayakta durma fonksiyonu aktive edilebilir. Ayakta durma fonksiyonu ile
ilgili ayrintih bilgiler takip eden bélimde sunulmaktadir.

8.1.1 Durma fonksiyonu

Ayakta durma fonksiyonu (ayakta durma modu) temel modun islevsel bir tamamlayicisidir. Boylece, 6rnegin egimli
zemin Uzerinde uzun sireli ayakta durma kolaylastirilir. Bu sirada protez eklem, duruma bagl olarak bukilme
yoninde (fleksiyon) otomatik olarak sabitlenir.

8.2 Yiriime

Protez ile ilk yirime denemeleri uzman personelin denetimi altinda yapiimahdir.

Durus asamasindaki hidrolik, diz eklemini saglam tutar, savurma asamasinda hidrolik, diz
eklemini protez 6ne dogru serbestge sallanabilecek sekilde serbest tutar.

Savurma asamasina degistirmek icin protez lzerinden adim konumundan 6ne dogru bir
yuvarlanma gereklidir.

Fonksiyon "Start-to-walk (Yiriimeyi baslat)"

-~ Diz eklemi bu fonksiyon ile, adimin baslatilmasi sirasinda, bir savurma asamasi baslatmadan,
daha kolay bir sekilde bikulebilir. Bu sayede dar alanda yuriime kolaylastirilir, ¢ciinki bir bas-
langi¢c biikkmesi, sadece ylrime konumunda salinim fazi tetiklenmesi/salinim fazi onayi sonu-

‘ cunda degil, ayni zamanda durus sirasinda da mimkun olabilmektedir.

/

9

=

Optimize edilmis yukari yiirtiime

"™ Bu fonksiyon ile PreFlex degeri, kisalan adim ve bacak uzunlugu araciligiyla daha kolay bir
yuvarlanma saglamasi icin rampa egimine gére otomatik olarak arttirildigindan rampalarin
ctkilmasi kolaylastirilir. lleri dogru hareket sirasinda, fizyolojik bir hareket akisi saglanabilmesi

‘ icin uyarlanmis olan durus fazi kumandasi gerceklestirilir.
\
PreFlex
[ Bu fonksiyon ile, dizde salinim fazinin sonunda ve topugun yere temasi hazirhginda 4° kadar

bir bikilme olmasini saglar. Bu sayede durus asamasi fleksiyonu desteklenir, carpma
sénUmlemesi iyilestirilir ve ileri hareket kolaylasir.

.

‘\
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Kullanim

8.3 Kisa mesafelerde hizh yiiriime ("Walk-to-run" fonksiyonu)

Kisa mesafelerin hizli asilmasi igin diz eklemi baz modunda yirime hareketinden kosma
hareketine gecisi algilar ve otomatik olarak asagidaki ayarlari, kosu adimlarinda ihtiya¢ duyu-
lan daha ylksek dinamige uygun olarak degistirir:

* Salinim fazi acisi blyatalar

* Topuk basmasinda (PreFlex) 4°'lik bir 6n fleksiyon 0°'a indirilir

Hizli yirime hareketine otomatik olarak degistirmek icin kosullar protez ayaginin hizli bir ileri
hareketi ve diz ekleminin dinamik yiklenmesidir. Hizli yirime esnasinda dogrudan durulur-
sa, degistirilen ayarlar tekrar standart degerlere geri getirilir.

Daha uzun mesafelerin kosulabilmesi icin, ayar uygulamasi Gzerinden bir MyMode "Kosma" konfiglrasyonu yapi-
labilir (bkz. Sayfa 21).

8.4 Oturma

Oturma sirasinda protezin diz eklemindeki direng, bedenin oturma konumuna dengeli bir
sekilde indirilmesini saglar.

1) Her iki ayak yan yana ayni yiikseklik seviyesine getirilmelidir.

2) Oturma esnasinda ayaklara esit yik bindirilmeli ve varsa kol destekleri kullaniimahdir.

3) Kalga sirt dayanagr dogrultusunda hareket ettirilmeli ve gévdenin Ust kismi 6ne dogdru
egilmelidir.

8.5 Oturma/kalkma

iki saniyeden daha uzun siire bir oturma pozisyonu varsa diger bir ifadeyle baldir yaklasik
olarak yatay konumda ve bacak ylksiz durumda ise diz eklemi, uzatma ydninde direnci
minimum seviyeye getirir.

Ayaga kalkma otomatik olarak algilanir ve direng tekrar normal durus fazi direncine degistiri-
lir.

8.6 Degisimli olarak merdivende yukari cikilmasi/engellerin asilmasi

Fonksiyon "Merdivenler ve engeller"

Protez diz eklemi pasif bir protez diz eklemi olmasina ve bu nedenle aktif hareketler uygulayamamasina ragmen,
degisimli olarak merdiven basamaklarini ¢cikmak veya engelleri agsmak mimkindir. Bunun icin ayar uygulamasinda
ve kullanici app'inde Merdivenler ve engeller fonksiyonu etkinlestiriimis olmalidir. Bu fonksiyon devre disi oldu-
gunda, merdivenden sadece tekli basamaklar (adim adim) halinde cikilabilir.

18
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Kullanim

Merdiven cikma

p

W

L

Degisimli olarak merdiven basamaklarini cikma islemi bilingli bir sekilde calisilmali ve uygu-
lanmalidir.

1)
2)
3)

Daha fazla denge saglamak igin kontralateral tarafta korkuluktan tutunun.

Proteze yiik bindirin ve protez diz eklemini diiz duruma getirin.

Protezi yiksiiz duruma getirin ve ylksliz duruma getirme sirasinda kalganizi diiz duruma

getirerek protez ayagini geriye dogru cekin (kirbag hareketi).

BILGI: "Kirbac hareketinin" uygulanmasi sirasinda, arkaya dogru salinan protez-

den kaynaklanabilecek yaralanmalari 6nlemek icin arkadan gelen kisilere dikkat

edilmelidir.

Ardindan, protez ayagin sonraki merdiven basamagina veya engel Uzerine yerlestirilebil-

mesi i¢in kalgca kismindan egilerek protez 6ne dogru hareket ettirilmelidir.

Ayak, merdiven Uzerinde yeterli destek alanina sahip olmalidir.

— Protez diz eklemi, proteze tamamen yik bindirilebilmesi icin bikme yéniinde kilitle-
nir.

Protez diz eklemini diiz duruma getirin.

— Protez diz eklemi tamamen diiz duruma getirildiginde, baslangic konumuna gelin-
mis olunur.

Protez ayak yerlestirildikten sonra tekrar yukari kaldirildiginda ve yeniden yerlestirildiginde, fonksiyon durdurulur
ve blikme yonunde kilitteme ¢6zulir.

8.7 Merdivenden inme

b,

8.8 Rampadan inme

)

8.9 Rampa citkma

A

Bu fonksiyon icin bilingli sekilde galisma ve uygulama yapilmalidir. Ayak tabaninin sadece
dogru sekilde konumlamasi durumunda diz eklemi dogru reaksiyon gosterir ve kontrolli bir
egilme mumkin olur.

Bir el ile korkuluktan tutulmalidir.

Protezli bacak, ayagin yarisinin basamak kenarindan disari tasacagi sekilde basamaga
konumlandiriimahdir.

Ayagi basamak kenarindan yuvarlayin.

ikinci ayak bir sonraki basamaga koyulmalidir.
Protezin takili oldugu ayak bunun bir Ustiindeki basamaga koyulmalidir.

Yikseltilmis hareket direnci altinda diz ekleminin kontrolli bir bikilmesi mimkindir ve bu
sayede vicudun agirlhk merkezi asagi iner.

"Optimize edilmis yukan yiiriime" fonksiyonu agik oldugunda rampalarda yukari dogru
gitme kolaylastirilabilir.
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Uriintin kapatiimasi/agilmasi

8.10 Bisiklet siirme

"Sezgisel bisiklet stirme" fonksiyonu acik oldugunda protezin karakteristik dénglisel hare-

ketleri nedeniyle bu durum bisiklet sirme olarak algilanir ve protez diz eklemindeki direng

azaltilir. Bisikletten inme durumunda tekrar yirime ve ayakta durma direnc ayarlarina gecis
> gerceklestirilir.

Guvenli bir bisiklet sriist i¢in kullanici mutlak bir sekilde bir bisiklet kaski takmalidir.

Bisiklet, serbest donisli gobege sahip olmalidir ve ayakkabilar pedallara (klipsler, kilitli pedallar, ...) sabitlenme-
melidir.

8.11 Geriye dogru yiiriime

[ Bir savurma asamasi tetiklenmeden veya ¢ok derin biikilme olmadan glvenli ve hizli geriye
dogdu ylrime mimkanddr.
Arttinlmis bir fleksiyon direnci ve duruma bagh kilitteme agisi 6rn. ylkleri geriye dogru cek-

‘ meyi mimkdin kilar.
{

P

9 Uriiniin kapatilmasi/acilmasi

Ornegin depolama veya tasima gibi belirli durumlarda uyum parcasi devre disi birakilabilir.
Uyum pargasi, sadece sarj adaptori ve bir USB gerilim kaynadi kullanilarak acilabilir.

Kapatma

1) Sarjadaptorini bir USB gerilim kaynagi ile birlikte protez diz eklemine takin.

2) Protez diz eklemini takili sarj adaptori ile birlikte dik tutun.

3) Protez diz eklemini 10 saniye icerisinde iki kez 90° kadar 6ne ve tekrar geriye dik konuma devirin.
4) Sonrasinda 5 saniye icerisinde sarj adaptorini ¢ikarin.

— Algalan bir ses tonu serisi trr+ (dih duh deh dah) ve bir titresim sinyali verilir. Sonrasinda protez diz eklemi
kapatilmis olur.

Kesin kapatma ancak melodinin duyulmasindan bir siire sonra gerceklesir
Bir mobil son kullanici cihazina Bluetooth baglantisi varsa (eklemin arkasindaki LED sirekli olarak mavi yanar @),
kapatma ancak kapatma melodisinin duyulmasindan bir siire sonra gerceklesir.

Acma
1) USB gerilim kaynagini sarj adaptoriine baglayin.
2) Sarj adaptorini diz eklemine takin.

— USB gerilim kaynaginin sarj adaptori tizerinden diz eklemine dogru bir sekilde takilmasi geri bildirimler ile
gosterilir (bkz. Sayfa 31 ve bkz. Sayfa 33).

10 Bluetooth

10.1 Bluetooth baglantisinin olusturulmasi

Bluetooth fonksiyonu uyum parcasinin degisik son cihazlara kablosuz bir sekilde baglanmasini saglar. Baglanti
kurulumu icin uyum parcasindaki Bluetooth'un acik olmasi gerekir.

» Bluetooth baglantisinin algilanabilirligini (gorinirlik) 2 dakika slreligine etkinlestirmek igin protezi 180° dond-
rin (ayak tabani asagi - ayak tabani yukari) veya sarj adaptoriin( takin ve tekrar ayirin.

— Bu siire boyunca protez diz ekleminin arka kismindaki LED % mavi renkte yanip séner :@:
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MyMode

— Bu LED mavi renkte yanip séndigi slrece, mobil cihaz ile Bluetooth baglantisi kurulabilir.

11 MyMode

pigl Roa iy

MyMode modlari, spesifik hareket veya fiziksel durus sekilleri (6rnegin golf, masa tenisi, ...) icin 6ngorilmustir.
Bunlar, ayar uygulamasi araciligiyla temel moda (mod 1) ek olarak etkinlestirilebilir ve yapilandirilabilir. Uyum parca-
sinda gecis, kullanici app'i veya bir hareket modeli Gzerinden gerceklesir. Hareket modeli lizerinden gegis islemi
ayar uygulamasinda etkinlestirilmelidir.

Ayrica kullanici app'i zerinden uyarlamalar yapilabilir.

11.1 Konfigiirasyonu yapilan MyMode olarak kosma fonksiyonu

Uzun sireli kesintisiz yirime hareketi icin ayar uygulamasi araciligiyla, kullanici app'i veya
bir hareket modeli lizerinden etkinlestirilebilen bir "Kosma" MyMode yapilandirilabilir.

Bu modda her adim, daha bliylik bir savurma asamasi agisiyla ve topugun yere temasinda 6n
fleksiyon olmadan (PreFlex) ylrime adimi seklinde atilir.

Kosma fonksiyonu icin, 6érn. Challenger 1E95 veya 6rnegin Triton Vertical Shock 1C61 gibi bir aksiyal kompres-
yonlu protez ayaklar gibi 6zel kosma ayaklari gereklidir. Montaj ve kurulum igin daha ayrintili bilgiler ayagin kullan-
im kilavuzunda bulunabilir.

Aksiyal kompresyonu olmayan ayaklar, genel olarak hizli ylirime igin kullaniimaz.

11.2 MyMode'un hareket numunesi ile degistiriimesi

Degistirme icin bilgiler
+ ilk adimdan sonra daima secilen modun istenilen hareket tiiriine karsilik gelip gelmedigi kontrol edilmelidir.

Hareket numunesi iizerinden basarili degistirme icin kosullar

Degistirmenin basarili olarak yiritllebilmesi icin asagidaki noktalara dikkat edilmelidir:

* Hareket kalibi Gizerinden degistirme islemi ayar uygulamasinda onaylanmis olmalidir.

* Protezli ayak hafifce arkaya dogru getirilmeli (adim konumu) ve zeminle sirekli temas halinde uzatilmis bacak ile
on ayak Uzerinde yuvarlanilmahdir.

e Devirme esnasinda yiik 6n ayaga binmelidir.

* Devrilme sirasinda yik azaltiirken yikin tamami azaltiimamaldir.

Degistirmenin yiiriitiilmesi

Kullanici app'inde Ses diizeyi parametresi '0' olarak ayarlandiginda, sesli uyarilar verilmez. Bu durumda titresim
sinyalini dikkate alin.

Genium X4 3B5-4=P, 3B5-4=ST 21



MyMode

3x > MyMode 1 2x 2 MyMode 1
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1) Protez bacag: hafifce arkaya dogru getirilmelidir (adim konumu).
2) istenilen MyMode'a uygun olarak zeminle siirekli temas ederek uzatilmis bacak ile n ayak {izerine devirme yap-
ilmahdir (MyMode 1 = 3-defa, MyMode 2 = 4-defa).
3) Protez bacaginin bu konumda (adim konumu) yikd alinmali ve hareketsiz tutulmalidir.
— Hareket kalibinin algilandiginin onaylanmasi icin bir titresim ve sesli sinyal duyulur (bkz. Sayfa 30).
BILGI: Bu titresim ve sesli sinyalin duyulmamasi durumunda, devirme sirasindaki kosullar yerine
getirilmemis demektir.
4) Titresim ve sesli sinyalin duyulmasindan sonra protez bacagi 1 saniye boyunca uzatiimis durumda ve yiiklenme-
den tutun.
— ligili moda basarili olarak gecis yapildigini géstermek igin bir titresim sinyali ve bir sesli sinyal (2 kez = MyMo-
de 1, 3 kez = MyMode 2) duyulur.
BILGi: Bu titresim sinyali ve sesli sinyal duyulmazsa, protezli bacak dogru bicimde sakin tutulmamis
demektir. Dogru degistirme icin islem tekrarlanmalidir.

11.3 Degistirilmis bir MyMode'dan Basic Mode'a geri alma

Degistirme icin bilgiler

e Ayar uygulamasinda yapilan MyMode konfigirasyonundan bagimsiz olarak her zaman bir hareket kalibi ile
Basic Mode'a (mod 1) geri gelinebilir.

*  Sarj adaptorinin takilmasi/cikariimasi ile her zaman Basic mode'a (mod 1) geri gelinebilir.

* Hareket kaliplari Gzerinden basaril bir degistirme i¢in kosullar icin énceki bolimn baslangicini dikkate alin.

ik adimdan sonra daima secilen modun istenilen hareket tiiriine karsilik gelip gelmedigi kontrol edilmelidir.

Degistirmenin yiiriitiilmesi

Kullanici app'inde Ses diizeyi parametresi '0' olarak ayarlandiginda, sesli uyarilar verilmez. Bu durumda titresim
sinyalini dikkate alin.

1X 1s 1x 1x
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1) Protez bacag: hafifce arkaya dogru getirilmelidir (adim konumu).
2) Zeminle sirekli temas halinde uzatiimis bacak ile 6n ayak Uzerinde en az 3 defa veya daha fazla devrilme yapil-
malidir.
3) Protez bacaginin bu konumda (adim konumu) yuki alinmali ve hareketsiz tutulmalidir.
— Hareket kalibinin tanindigini onaylamak icin tek seferlik bir titresim sinyali ve sesli sinyal duyulur (bkz.
Sayfa 30).
BILGi: Bu titresim ve sesli sinyalin duyulmamasi durumunda, devirme sirasindaki kosullar yerine
getirilmemis demektir.
4) Titresim ve sesli sinyalin duyulmasindan sonra protez bacagi uzatilmis durumda ve yiklenmeden tutun.
— Basic moda basarili gegisi gdstermek icin, tek seferlik bir titresim sinyali ve sesli sinyal verilir.
BILGI: Bu titresim sinyali ve sesli sinyal duyulmazsa, protezli bacak dogru bicimde sakin tutulmamis
demektir. Dogru degistirme icin islem tekrarlanmalidir.

—_
x
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ilave isletim durumlari (modlar)

12 ilave isletim durumlar (modlar)
12.1 Bos akii modu

Akinin mevcut sarj durumu % 1'den daha dusikse sesli sinyaller duyulur (bkz. Sayfa 30). Sesli sinyallerin ¢alin-
masindan sonra fleksiyon direnci ayari, giivenlik moduna gecer. Ayar uygulamasindaki ayara bagl olarak bu fleksi-
yon direnci diisiik veya yliksek olabilir. Ardindan Griin kapatilir.

Sarj islemi tamamlandiktan sonra (sarj adaptoériinden Urlne olan baglanti kesildikten sonra), temel mod (mod 1)
tekrar acilir.

12.2 Protezin sarj edilmesindeki modu

Sarj islemi sirasinda Uriin galismaz.

Fleksiyon direnci, givenlik modunun degerlerine uygun ayarlanmistir. Ayar uygulamasindaki ayara bagl olarak bu
direng degeri daha dusik veya daha yliksek olabilir.

12.3 Giivenlik modu

Kritik bir hata olusur olugsmaz (6rn. sezici sinyalinin kesilmesi) veya bos bir akiide riin otomatik olarak givenlik
moduna gecer. Bu durum hatanin giderilmesine kadar devam eder.

Guvenlik modunda, ayar uygulamasinda ayarlanmis olan bir fleksiyon direncine (Giivenlik modu fleksiyon
direnci) gegis yapilir. Direng disiik veya yliksek olarak ayarlanabilir. Diisik olarak ayarlanmis olan direncte, isten-
meyen bir biikilme/¢cékmenin énlenmesi icin, topugun yere temasinin aktif olarak kalga ekstansiyonu ile desteklen-
mesi gerektigine dikkat edilmelidir. Uzatma direnci dlsuktir ve degistirilemez. Salinim fazi tetiklemesi mimkin
degildir. Bu sayede etkin olmayan sensor sistemine ragmen hastanin sinirli olarak yirimesi ve oturmasi saglanir.
Emniyet moduna gegis, hemen dncesinde bir sesli ve titresimli sinyal ile gdsterilir (bkz. Sayfa 30).

Givenlik modu, sarj adaptoriiniin diz eklemine takilip ¢ikariimasi ile geri alinabilir. Sarj adaptori ¢ikarilmadan 6nce,
diz eklemindeki durum LED'i sari yanana kadar takili kalmalidir. Diz eklemi yeniden giivenlik moduna gecerse,
stirekli bir hata vardir. Diz eklemi yetkili bir Ottobock servisi tarafindan kontrol edilmelidir.

Asiri sicaklik modunda sicakligin daha fazla yiikselmesi ve kritik hidrolik sicakligina ulasilmasi durumunda " (bakiniz
bolim "Kritik hidrolik sicakligina ulasiimasi") Grliin 6nce glvenlik moduna geger ve sonrasinda kapanir. Soguma
sonrasinda otomatik olarak tekrar agilma gerceklesir.

12.4 Asin sicaklik modu

Durmadan arttirilan etkinlik nedeniyle (6rn. uzun sirekli yokus asagi yirime), veya dis 1si kaynaklari nedeniyle
(glnes 1simasi) diz ekleminin ylksek derecede isinmasi durumunda fleksiyon direnci, asiri iIsinmaya karsi etki etme-
si icin, artan sicaklik ile birlikte yikseltilir. Diz eklemi sogutuldugunda asiri sicaklik modu dncesindeki ayarlara geri
dondalar.

MyModes'te asiri sicaklik modunun sinyali verilir, ancak fleksiyon direncinin arttirlmasi gerceklesmez.

Asiri sicaklik modu, her 5 saniyede bir tekrarlanan, 4'lU bir ylksek ses (din din din din) ile gosterilir. Ek olarak, diz
ekleminin arka tarafindaki durum LED'i yavasca sari renkte yanip soner.

Asagidaki fonksiyonlar asiri sicaklik modunda devre disidir:
* Bir MyMode'a degistirme
* Protez ayarinda degisiklikler

12.4.1 Kiritik hidrolik sicakligina ulasiimasi

Asiri sicaklik moduna gecise ragmen aktiviteye devam edilmesi durumunda, kritik hidrolik sicakhgina ulasilmasi
halinde diz ekleminin givenlik moduna alinmasi ve sonrasinda kapatilmasi gerceklesir. Bu moda gecis,durum
LED'inin kirmizi yanmasi ile bildirilir.

Soguma sonrasinda diz ekleminin otomatik olarak tekrar agilmasi gerceklesir.

13 Depolama

* Diz ekleminin depolanmasi icin diz basi uzatiimis durumda olmaldir. Diz basi biukuli olmamahdir!
«  UriinGin uzun durma sireleri énlenmelidir (Griintin diizenli olarak kullaniimasi).

+ Uriiniin yiksek sicakliklarda uzun siire depolanmasi ve/veya uzun siire nakledilmesinden kaginin.

Genium X4 3B5-4=P, 3B5-4=ST 23



Temizleme

14 Temizleme

14.1 Diz ekleminin temizlenmesi

14.1.1 AXON boru adaptorlii diz ekleminin 2R68=280 temizlenmesi

1) Kirlenmelerde Griin{ duru tath su ve pH nétr sabun ile (6rn. Ottobock Derma Clean 4563H10=1-N) 10°C (50°F)
ve 40°C (104°F) arasindaki su sicakliginda temizleyin.

2) Sabun artiklari temiz tath su ile durulanmahdir (6rn. dus altinda).
Kirlenmenin, bir bahce hortumundan sikilan su ile de ¢ikmamasi durumunda, Grinin yetkili bir Ottobock servis
noktasina gonderilmesi gerekmektedir.

8) Uriin toz birakmayan bir bezle kurulanmali veya iyice kurumaya birakilmaldir.
4) Ihtiyac halinde yiizeyi bir yiizey dezenfektani (6rn.: Descosept Pur) ile silip kurulayarak dezenfekte edin.

Cihaza yapisan kir agirhiginin yiriys resmini negatif etkiledigi dikkate alinmalidir.

Tuzlu suyla temas sonrasinda temizleme

1) Diz ekleminin mevcut olan tim kapaklarini (Protector kisa, Protector uzun, Fonksiyonel form dengelemesi) ¢ika-
rn.

2) Diz eklemini ve AXON boru adaptdrini, duru tath su ile durulayin.

Diger uyum pargalarinin temizlik talimatlari, icin bunlarin kullanim kilavuzlarina bakin.
3) Uyum parcalarini yumusak bir bez ile kurulayin.
4) Kalan nemin havada tamamen kurumasini saglayin.

Kurutma isleminden sonra hatali bir fonksiyon meydana geliyorsa, diz eklemi ve AXON boru adaptori yetkili bir
Ottobock servisi tarafindan kontrol edilmelidir.

Tath veya tuzlu sudan fakli ¢cozeltiler sonrasinda temizlik

1) Derhal diz ekleminin mevcut olan tim kapaklarini (Protector kisa, Protector uzun, Fonksiyonel form dengeleme-
si) ¢ikarin.

2) Derhal diz eklemini ve AXON boru adaptorini duru tath su ile durulayin. Diger uyum parcalarinin temizlik tali-
matlari, icin bunlarin kullanim kilavuzlarina bakin.

3) Uyum pargalarini yumusak bir bez ile kurulayin.

4) Kalan nemin havada tamamen kurumasini saglayin.
Kurutma isleminden sonra hatali bir fonksiyon meydana geliyorsa, diz eklemi ve AXON boru adaptori yetkili bir
Ottobock servisi tarafindan kontrol edilmelidir.

14.1.2 Torsiyonlu AXON boru adaptorlii diz ekleminin 2R69=280 temizlenmesi

1) Kirlenmesi halinde Grinl( nemli bir bez ve hassas bir sabun ile (6rn. Ottobock Derma Clean 453H10=1-N)
temizleyin. Boru adaptorine sivi girmemesine dikkat edin.

2) Uriin toz birakmayan bir bezle kurulanmali veya iyice kurumaya birakilmalidir.
8) ihtiyag halinde ylizeyi bir ylizey dezenfektani (6rn.: Descosept Pur) ile silip kurulayarak dezenfekte edin.

14.2 Sarj adaptoriiniin temizlenmesi

1) Kirlenmesi halinde Griini nemli bir bez ve hassas bir sabun ile (6rn. Ottobock Derma Clean 453H10=1-N)
temizleyin.
Urliniin icine sivi girmemesine dikkat edin.

2) Uriin toz birakmayan bir bezle kurulanmali veya iyice kurumaya birakilmalidir.

8) ihtiyag halinde ylizeyi bir ylizey dezenfektani (6rn.: Descosept Pur) ile silip kurulayarak dezenfekte edin.

14.3 Sarj kovani ve sarj soketinin kontaklarinin temizlenmesi

» Sarj soketi ve sarj kovaninin elektrik kontaklarini diizenli olarak bir kulak temizleme cubugu ve hafif sabunlu su
¢ozeltisiyle temizleyin.
DUYURU! Kontaklarin kaplamalarina asla sivri veya keskin nesnelerle hasar vermemeye dikkat edi-
niz.

15 Bakim

Hastanin glvenligi bakimindan ve ayrica garanti ve isletim givenliginin korunmasi, ana giivenligin ve temel 6zellikle-
rin korunmasi ve ayrica EMV glvenliginin garantisi acisindan, hangisinin énce gerceklesmesine gore 24 ay veya
2,8 Milyon adim araliklarla, diizenli bakimlarin (servis denetimlerinin) yerine getiriimesi gerekmektedir.
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Yasal talimatlar

Olagandisi yUklenmeler nedeniyle bakim araliklar kisaltilabilir.

Bir bakim zamaninin geldigi geri bildirimler ile gésterilir (bkz. "isletim durumlar / Hata sinyalleri" bolimi bkz.
Sayfa 30).

Servis/bakim/onarim icin gonderilebilecek uyum parcalari:

Monte edilmis boru adaptorlii, monte edilmis biukilme dayanak noktalari, sarj adaptorii, USB kablosu ve kullanilan
adaptorli drin. KontrolG yapilacak uyum parcalarini géndermek icin 6énceden alinmis servis Unitesinin nakliye
ambalaji kullaniimalidir.

Servis Unitesi siparis edilirken, servis Unitesinin boru adaptoriinin kisaltilmamasi gerektiginden dolay! boru adapt6-
rindn tam dogru uzunlugu belirtilmelidir.

Gondermeden 6nce diz basinin uzatilmis olmasi gerekir. Diz basi biikllt olmamalidir!

15.1 Uriiniin serviste tanimlanmasi
Uriin yetkili bir Ottobock servisi tarafindan tanimlanmis olabilir:

Varsayilan fabrika ayari
Urlnin kullaniciya 6zel ayarlari teslimat durumuna (varsayilan fabrika ayari) geri alindi.

Kullanici ayari
= Daha 6nce ayar uygulamasi/ayar yazilimi Gzerinden yapilmis ayarlar degistiriimedi.

/\ DIKKAT

Protezin yanlis ayar verileri ile kullanimi

Savurma asamasinin yanlis zamanda devreye girmesi nedeniyle protezin beklenmedik hareket etmesi nedeniyle
yere disme.

» Protezin ayarlar (parametreleri), ayar uygulamasi ile kontrol edilmeli ve gerektiginde uygun ayarlanmalidir.

16 Yasal talimatlar
Tim yasal sartlar ilgili kullanici Glkenin yasal kosullarina tabiidir ve buna uygun sekilde farklilik gosterebilir.

16.1 Sorumluluk

Uretici, Grin eger bu dokiimanda aciklanan aciklama ve talimatlara uygun bir sekilde kullanildiysa sorumludur. Bu
dokimanin dikkate alinmamasindan, 6zellikle usuliine uygun kullaniimayan ve Urlnde izin verilmeyen degisiklikler-
den kaynaklanan hasarlardan Uretici higbir sorumluluk yiklenmez.

16.2 Markalar

Ekteki belgede gecen tiim tanimlar yirirlukteki marka hukuku ve kendi sahiplerinin haklarinin hikimlerine tabidir.
Burada belirtilen tiim ticari markalar, ticari isimler veya firma isimleri tescilli ticari markalar olabilir ve kendi sahiple-
rinin haklarinin hikkimlerine tabidir.

Bu belgede kullanilan markalarin agik ve net sekilde 6zelliklerinin belirtiimemesi sonucunda isim hakkinin serbest
oldugu anlasilmamalidir.

Bluetooth® marka sozciigl ve logosu, Bluetooth SIG,Inc. firmasinin tescilli Uriin markasidir ve bu marka isaretleri
Otto Bock Healthcare Products GmbH firmasi tarafindan lisansli bir sekilde kullaniimaktadir.

16.3 CE-Uygunluk aciklamasi
Asagidaki Urlnler, siralanmis olan Avrupa yonergelerinin gerekliliklerini yerine getirmektedir. CE uygunluk agikla-
malari, ilgili Greticinin web sitesinden indirilebilir.

Uriin Tanim etiketi | Gereklilikler
Genium X4 3B5-4=" Dizenleme (AB) 2017/745, Yonerge 2011/65/AB, Yonerge
2014/53/AB

Ottobock Healthcare Products GmbH, isbu belge ile, radyo ekip-
man tlrdnin [Genium X4 3B5-4=*] Yonerge 2014/53/AB'ye uygun
oldugunu beyan eder. AB uygunluk beyaninin tam metni asagidaki
internet adresinde kullanima sunulur:
https://www.ottobock.com/conformity
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Teknik veriler

Uriin Tanim etiketi | Gereklilikler
AXON Boru adaptori 2R68=280, Diizenleme (AB) 2017/745, Yonerge 2011/65/AB
2R69=280
Adaptor 757L48=1 Yonerge 2014/35/AB, Yoénerge 2014/30/AB, Yonerge 2011/65/AB,
Yoénerge 2009/125/AT, Dizenleme (AB) 2019/1782
USB sarj adaptori 757L47=1 Duzenleme (AB) 2017/745, Yonerge 2011/65/AB

16.4 Yerel Yasal Talimatlar

Sadece minferit Ulkelerde uygulanan hukuki agiklamalar bu baslik altinda, kullanimin gergeklestigi ilgili Glkenin
resmi dilinde yazilidir.

17 Teknik veriler
Ortam kosullari
Orijinal ambalajinda tasinmasi -20 °C/-4 °F ila +60 °C/+140 °F arasi
%15 ila %90 arasi bagil hava nem orani, yogusmaz
Kullanimlar arasinda tasima ve depolama (ambalajsiz) -20 °C/-4 °F ila +60 °C/+140 °F arasi
%15 ila %90 arasi bagil hava nem orani, yogusmaz
Hava basinci: 70 kPa ila 106 kPa arasi (-425 m ila
3000 m arasl, basing dengelemesi yok)
Orijinal ambalajinda depolama (<3 ay) +5 °C/+41 °F ila +30 °C/+86 °F arasi
%15 ila %85 arasi bagil hava nem orani, yogusmaz
Orijinal ambalajinda depolama ve tasima (>3 ay) +5 °C/+41 °F ila +20 °C/+68 °F arasi
%15 ila %85 arasi bagil hava nem orani, yogusmaz
isletim -10 °C/+14 °F ila +45 °C/+113 °F arasi

Bagil hava nem orani %15 ila %90 arasi, yogusmaz
Hava basinci: 70 kPa ila 106 kPa arasi (-425 m ila
3000 m arasl, basing dengelemesi yok)

Asin sicaklik moduna gecis 6ncesi protez diz eklemini|40 °C / 104 °F

protez soketine baglayan baglanti parcasinda ulasilabilir
maksimum sicaklik

Kullanimlar arasinda -20 °C/-4 °F sicaklikta depolama |30 dakika
sonrasinda +20 °C/+68 °F ortam sicakliginda ¢alisma
sicakhgina ulasilana kadar isinma siresi

Kullanimlar arasinda +60 °C/+140 °F sicaklikta depola-|30 dakika
ma sonrasinda +20 °C/+68 °F ortam sicakliginda calis-
ma sicakligina ulasilana kadar soguma siresi

Akiinin sarj edilmesi +5 °C/+41 °F ila +40 °C/+104 °F arasi

Bagil hava nem orani %15 ila %90 arasi, yogusmaz
Hava basinci: 70 kPa ila 106 kPa arasi (-425 m ila
3000 m arasl, basing dengelemesi yok)

Protez diz eklemi

Tanim etiketi 3B5-4=P / 3B5-4=ST
MOBIS uyarinca mobilite derecesi 2,3ve4

Maksimum vicut agirhg 150 kg

Maks. vicut agirhginda izin verilen ek agirlik 15 kg

Koruma tard IP66 / P68

Maksimum su derinligi: 3 m

Maksimum sire: 1 saat

Suya dayaniklihk Suya dayanikli, korozyona dayanikli, su huzmesinin
nifuz etmesine karsi korumalidir

Kurulum referans noktasina kadar proksimal sistem yiik-|0 mm / 26 mm

sekligi 3B5-4=P (ayar cekirdegi ile) / 3B5-4=ST (vida
baglantih)

2R68=280/2R69=280 ve 1C63 kullanimi durumunda diz|359 mm
doénme noktasi i¢cin minimum zemin olc¢isi
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Protez diz eklemi

2R68=280/2R69=280 boru adaptori ile birlikte mini-
mum distal sistem yuksekligi

299 mm / 330 mm

2R68=280/2R69=280 boru adaptodri ile birlikte maksi-
mum distal sistem yuksekligi

514 mm / 545 mm

Olasi maksimum bikuilme agisi

135°

On montaj yapilmis 22,5° biikiilme dayanak noktasi ile
maksimum olasi bikilme agisi

112,5°

15° Bikilme dayanak noktasi ile birlikte maksimum ola- | 120°

si biiklilme agisi

7,5° Bikilme dayanak noktasi ile birlikte maksimum ola-|127,5°

si biikilme agisi

Boru adaptorinin protez diz eklemi icine maksimum itil- | 70 mm

me derinligi

Boru adaptori olmadan protezin agirhgi yakl. 1600 g

Yazilim paketinin versiyonu hakkinda bilgiler

Ayar uygulamasi lzerinden ulasilabilir

Ongériilen bakim araliklarina uyulmasi durumunda bek-
lenen kullanim émri

6 yil

Test yontemi

ISO 10328-P7-150 kg / 3 milyon yikleme evresi

Veri aktarimi

Telsiz teknolojisi

Bluetooth 5.0 (Bluetooth® Dusiik Eneriji)

Erisim mesafesi

Yaklasik 10 m/32.8 ft

Frekans aralig

2402 MHz ila 2480 MHz arasi

Modydlasyon

GFSK

Veri hizi (over the air)

En fazla 2 Mbps

Maksimum ¢ikis glcl (EIRP):

+4 dBm (~2.5 mW)

AXON boru adaptorii

Tanim etiketi 2R68=280
Agirhk 190g-300¢g
Malzeme AlGminyum
Maksimum viicut agirhgi 150 kg
Koruma sinifi IP66 / 1P68

Maksimum su derinligi: 3 m
Maksimum sire: 1 saat

Suya dayanikhlik

Suya ve korozyona dayaniklilik

Ongériilen kullanim émrii

6 yil

Kullanilmasina miisaade edilen disli pimler (celik,
cinko kaplama)

Uzunluk 16 mm
Tanim etiketi 506G3=M8x16 ZN
Maksimum sikma momenti 15 Nm

Kullanilmasina miisaade edilen disli pimler (titan)

Titan digli pimler kullanildiginda, viday! boru adaptériin-
den ayirici olarak mutlak sekilde Loctite 241 (636K13)
kullaniimahdir.

Uzunluk 12 mm 14 mm 16 mm

Tanim etiketi 506G5=M8x12 506G5=M8x14 506G5=M8x16
Maksimum sikma momenti 15 Nm 15 Nm 15 Nm
Torsiyonlu AXON boru adaptorii

Tanim etiketi 2R69=280

Agirhk 435g-545¢g

Malzeme Aluminyum
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Torsiyonlu AXON boru adaptorii

Maks. vicut agirhgi

125 kg

Koruma tar(

P54

Suya dayaniklilik

suya dayanikl degil ve korozyona karsi dayanikli degil

beklenen kullanim émru

6 yil

izin verilen disli pimler

lir olmasini saglayan sarj periyotlar (sarj ve desarj peri-
yotlar)

Uzunluk 10 mm 12 mm 14 mm 16 mm

Tanim etiketi 506G 3=M8x- | 506 G3=M8x- | 506 G3=M8x- | 506 G3=M8x-
10 12 14 16

maksimum sikma momenti 15 Nm

Protezin akiisii

Ak tipi Li-lon

Akunin orijinal kapasitesinin en az %80'inin kullanilabi- | 500

Uriiniin sarj islemi sirasindaki davranisi

Uriinde herhangi bir fonksiyon yoktur.

Protezin yeni, tam sarj edilmis aki ile oda sicakhginda
isletim siresi

Ortalama kullanimda yakl. 5 giin

Asagidaki sarj sureleri sadece teslimat kapsamindaki adaptér ve USB kablosunun kullanimi durumunda gegerlidir:

Protez akiisiiniin sarj siiresi

1 saatlik sarj siiresinden sonra sarj durumu % 35
2 saatlik sarj siiresinden sonra sarj durumu % 70
3 saatlik sarj sliresinden sonra sarj durumu % 90

4 saatlik sarj stresinden sonra sarj durumu

Tamamen sarj olmus

Belirtilen kullanim siresi ortam sicakligina, ylke ve akiniln yasina baghdir.

Sarj durumu Yiiriime Oturma

% 20 3,5 - 6,5 saat 32 - 54 saat

% 15 2,5 - 4,5 saat 35 - 39,5 saat

% 10 1,5 - 8 saat 15 - 25,5 saat

% 5 0,5 - 1 saat 6,5 - 11 saat
Adaptor

Tanim etiketi 757L48=1

Tip BI118-050300-IU

Sebeke fisi NEMA-1-(Tip-A) 6rn: Kuzey Amerika

Avrupa fis (Tip C) 6rn.: Avrupa

Asagidaki llke adaptorleri aksesuar olarak mevcuttur:
Birlesik Krallik icin G tipi, BS1363 ve Avustralya icin |
tipi

Ambalajli/ambalaj olmadan depolama ve tasima

-20 °C/-4 °F ila maks. +60 °C/+140 °F
% 5 ila maks. % 95 rolatif hava nemi, yogusmasiz

isletim 0 °C/+32 °F ila maks. +40 °C/+104 °F
maks. % 90 rolatif hava nemliligi
Hava basinci: 70 kPa maks. 106 kPa (-425 m maks.
3000 m basing dengeleme olmadan)
Giris gerilimi 100 V~ ila maks. 240 V~
ebeke frekansi z ila maks. z
beke frek 50 Hz il ks. 60 H
tkis gerilimi =
Cikis gerilimi 5V
tkis akimi
Cikis ak 3A
Kullanim émr 8 yil
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Sarj adaptorii

Tanim etiketi

757L47=1

Orijinal ambalajinda depolama

5 °C/+41 °F ila maks. +40 °C/+104 °F
%15 ila 90 bagil nem

Orijinal ambalajinda tasima

-25 °C/-13 °F ila maks. +70 °C/+158 °F
%15 ila 90 bagil nem, yogusmasiz

Kullanimlar arasinda tasima ve depolama (ambalajsiz)

-25 °C/-13 °F ila maks. +70 °C/+158 °F

%15 ila 90 bagil nem, yogusmasiz

Hava basinci: 70 kPa maks. 106 kPa (-425 m maks.
3000 m basin¢ dengeleme olmadan)

isletim 5 °C/+41 °F ila maks. +40 °C/+104 °F
%15 ila 90 bagil nem
Hava basinci: 70 kPa maks. 106 kPa (-425 m maks.
3000 m basing dengeleme olmadan)

Giris kovani USB-C

Giris gerilimi 5 V=

Minimum giris akimi 25A

Cikis gerilimi 12V =

Cikis akimi 0,96 A

Agirhk 90g

Kullanim émri 8 yil

Vida baglantilarinin stkma momentleri

Tork anahtari ile ilgili civatalar degismeli olarak birkac adimda 6ngoriilen sikma torku degerine kadar sikilmahdir.

Vidali baglanti Sikma momenti Vida sabitleyici
Loctite 241 (636K13)
Protez ayaktaki boru adaptori 15 Nm / 133 Ibf. In. V]
Protez diz ekleminin boru kelepcesi 7 Nm /62 Ibf. In. (%]
Bikilme dayanak noktasi 0,6 Nm /5 Ibf. In. V]
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Ekler

18 Ekler

18.1 Kullanilan semboller

\/g Bu Urin her yerde ayristirilmamis evsel ¢op- Seri numarasi

2

lerle birlikte imha edilemez. Ulkenizin imha (21)YYYYHHNNN
kurallarina uygun olmayan imha iglemleri YYYY - Uretim yili
sonucunda cevre ve saglik agisindan zararli HH - Uretim haftasi
durumlar meydana gelebilir. Litfen Glkenizde- NNN - Ardisik numara

ki atik iade ve toplama islemleri icin yetkili
makamlarin uyarilarini dikkate alin.

Medikal Griin

Uretici LoT| | Parti numarasi
(10)PPPPYYYYHH
BF tipi uygulama pargasi PPPP - Fabrika

YYYY - Uretim yil
HH - Uretim haftasi

UDI numarasi (Unique Device Identifier)

Uriin, elektrik agisindan yalnizca BF tipi uygu-
lama pargasi olarak siniflandirilir. Urin ile kul-
lanicinin vicudu arasinda dogrudan bir bag-

lanti yoktur. Ora
"Radiocommunication Act" (AUS) sartlari ile run numarasi
uyumlu Data Matris Kodu

Koruma sinifi Il elektrikli cihaz

Global Grin numarasi (Global Trade Item
Number)

Dikkat, kizgin ylizey

o |0 B K

2| Capi 12,5 mm'den blylk olan kati yabanci
maddelerin girmesine karsi koruma, 15°'ye
kadar egik disen su damlalarina karsi koruma

”354 Toza kargi korunmusg, su sigramasina karsi Kullanim kilavuzu dikkate alinmalidir

koruma

|P66 | Toz gegirmez, giigli su huzmesine karsi koru-
ma

|P68 | Toz gegirmez, strekli batmaya karsi koruma.
Maksimum derinlik: 3 m

Maksimum sire: 1 saat

c € Avrupa direktifi geregince uygunluk beyani

Sicaklik icin sinir degerleri

Atmosferik basing igin sinir degerleri

Nem icin sinir degerleri

® Q== EEEE

18.2 isletim durumlar / hata sinyalleri

Protez, isletim durumlari ve hata mesajlarini titresimli ve sesli sinyaller ile ve sarj kovani lizerindeki durum LED'i ®
ve Bluetooth LED'inin % yanmasi ile g0stermektedir.

LED Sembollerin gosterimi
A L} A\ 4

\7
O @ @ @ e
LARE ] Fr—
- S oty - ~ . - = ~ .Q

¢\ 1 1\

LED yanmiyor LED yanip sonlyor LED yavas yanip LED hizh yanip LED yaniyor
sonlyor sénlyor

Sesli sinyallerin kisa tanimi
Sinyallerin tanimi sadece genel bakis olmasi icindir. Detayli bilgileri sonraki boélimlerde bulabilirsiniz.

Sesli sinyaller Metin tarifi Ortaya cikma zamani/anlami
‘[_"': 2 seferlik ton serisi bir yliksek ton, takip | Bakim zamani gegmis, kritik hidrolik
é #J‘ (&J] eden bir adet orta ve bir adet daha|sicakliga ulasma, hata (glUvenlik modu
algak ton ile aktif, boru adaptori bagh degil)

(dih duh deh dih duh deh)

&%‘F ﬁ ;‘ 1:]* F 4 seferlik ylksek ton Bakim zaman yaklasiyor, diz ekleminin
“ L ! ¥ ¥ asiri sicaklig

(din din din din)
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Sesli sinyaller

Metin tarifi

Ortaya ctkma zamani/anlami

@n?;“-"r—ni‘v Py

(whioohhh wop wop)

edilmekte

Azalan ton, 2 kisa ses tarafindan takip | isletim sirasinda sarj durumunun géste-

rilmesi <% 20, <% 15, <% 10, <% 5,
<% 2

=

(buihi)

yukselen ve tutulan ton

Sarj durumunun protezin "gevrilmesi"
ile gosterilmesi %20 ve %99

ZeSSS

(dih duh deh dah)

azalan ton serisi

Diz eklemi kapanir.

Ya, bos akiide manuel kapatma yoluyla
veya derin uyku modunun aktive edil-
mesiyle

&H

(whi)

Ses dlzeyi app Uzerinden degi-

kisa, yumusak ton

App Uzerinden gerceklestirilen para-
metrelerin/fonksiyonlarin onayi sallama
ile mod degisimi, savurma asamasinin
dogru sekilde tetiklenmesi hakkinda
geri bildirim (ilgili parametrenin App'de
acik olmasi gerekir).

stirilebilir

Ses dizeyi app Uzerinden degi-

stirilebilir

(rc' - iki kisa birbirini takip eden ton MyModes'lerin degistirilmesi igin salla-
é} '5 =" ma ornegi tanindi
(whui whui)

¥t

(dah deh duh dih)

artan ton serisi

Sarj adaptoriinin cikarilmasi sonrasin-
da kullanima hazir olma

18.2.1 isletim durumlan icin sinyal verilmesi

Sarj adaptorii takilmis/cikariimis

Melo- Tekrar LED ® Titresim sin- | Olay
di/Ton yali
’,:r - o) 1x Sarj adaptori takilidir, aki sarj ediliyor.
-
(whi) Sarj islemi sirasinda
yanar
» - 1x Sarj adaptori protez diz ekleminden ayrilm-
'__:_..L @ istir, protez eklem calismaya hazirdir.
(dah  deh Sarj adaptéri ayrild-
duh dih) iktan sonra bu gos-
terge yaklasik
30 saniye sonra
soner.
¥ 4 x (. 1x Bakim zamanina 1 aydan kisa bir siire
EEE: O =g kald
Kullanici app'i ile sonraki bakim zamanini
. . . 4x, 4x tekrar PP
éd”; din din kontrol edin.
in
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Melo- Tekrar LED © Titresim sin- |Olay

di/Ton yali

__Lg'] — 4 x S 1x Bakim zamani gecti veya protez diz ekle-
;_'-';ﬂ' ¢Q*? minin mekanik veya termik yuklere maruz

(dih duh 4x, 4x tekrar kalmasi nedeniyle plan disi bakim

deh dih duh e Kullanici app'i ile sonraki bakim zamani-

deh) ni kontrol edin.

e Bakim zamani henlz gelmediginde veya
gectiginde, Urindn kullanimina artik izin
verilmez. Uriin, bir Ottobock yetkili ser-
visi tarafindan kontrol edilmelidir.

Mod degistirme/Ayarlarin degistirilmesi
Belirtilen sinyallerin ses seviyesi kullanici app'i Uzerinden degistirilebilir.

Melo- Tekrar LED ® Titresim |Ek eylem uygulandi Olay
di/Ton
— - . o [1x Ayar uygulamasi veya kullanici|Yeni ayar protez diz ekleminde
;_J "*'TQ app'i Uzerinden ayarlarin degisti- | kaydedildi.
3 rilmesi
(whi) X Tar—
Ayar uygulamasi veya kullanici|Kullanici app'i Gzerinden modlar
app.'i Uzerinden modlar arasi|arasi gegis yapild.
gecis
Yiriime sirasinda dogru bir sekil-| ilgili parametre, ayar uygulamas-
de tetiklenmis savurma asamasi |inda etkinlestirilmis olmaldir.
- Py 1x On ayak iizerine basildi ve ardin-|Basma modeli algilandi.
o “@- = y g
'9 = ’,‘ '7% dan protez bacak yiiksiiz duruma
getirildi
(whui 3x
whui)
— 1x ~‘, | 1x Protez ayak ylksliz duruma geti- | Temel moda gegis (Mod 1) yapil-
;_J i rildi  ve 1saniye hareketsiz|di.
. 3y durumda tutuldu
(whi) 2x 2 x Protez ayak ylksiiz duruma geti-| MyMode 1 moduna (Mod 2)
rildi  ve 1saniye hareketsiz|gecis yapildi.
durumda tutuldu
3x 3x Protez ayak yiksiiz duruma geti-| MyMode 2  moduna  (Mod 3)
rildi  ve 1saniye hareketsiz|gecis yapild.
durumda tutuldu
Bluetooth baglantisi
LED 3} Olay

N7
~ P
@

7\

Bluetooth fonksiyonu devrede. Diz eklemi 2 dakika boyunca baglantt modunda bulunur. Bu sire
boyunca diz eklemi bir mobil son kullanici cihazi tarafindan algilanabilir ve baglanti kurulabilir.

Mobil cihaz ile diz eklemi arasinda Bluetooth baglantisi gerceklestirildi.

18.2.2 Uyari/hata sinyalleri

Kullanma esnasinda hata

Melodi/Ton |Tekrar |Titresim

LED ®

Olay/Gerekli islem

10 saniye -

Tamamen kapanma

lidir.

Bu hatayi, sarj adaptorin takarak/ayirarak gidermeyi deneyin.
Bu hata giderilemediginde, drinin kullanimina artik izin verilmez.
Uriin, hemen yetkili bir Ottobock servisi tarafindan kontrol edilme-
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Melodi/Ton |Tekrar |Titresim |LED ©® Olay/Gerekli islem
_Jg'] — | 8x 8x Kritik hidrolik sicakligina ulasildi (bkz. Sayfa 23)
;_'-';ﬂ' ® Sinyallerin verilmesinden sonra protez diz eklemi kapatilir.

(dih duh Aktiviteyi durdurun ve bekleyin, hidroligi sogutun. Sicaklk diser
deh dih duh dismez, otomatik yeniden agma gergeklestirilir.

deh)

__w'] — |8 8x L. _ |Giivenlik modunun etkinlestirildigi bildirimi (bkz. Sayfa 23)

;_F'E_ ¢Q§ _T_Q Bu hatayi, sarj adaptoriini takarak/ayirarak gidermeyi deneyin. Bu

(dih duh Kesintisiz |Nata giderilemediginde, Urln mimkin en kisa sirede bir
deh dih duh Ottobock yetkili servisi tarafindan kontrol edilmelidir.

deh)

5 ; g8 her 5 - .%)”é Diz eklemi asir sicaklik modunda (bkz. Sayfa 23)

EE saniyede 31 "4Be |+ Etkinlik azaltiimalidir

(din din din bir *  Ortam sicakhigini dikkate alin
din)

5...4.,;_-.*. o |4x 1x - &)Q i Bos akii modu (bkz. Sayfa 23)

(whioohhh s "Q’ D'ijgen top serisi siny?linin (dih duh deh dah) gallpmasmdan sonra
Wop Wop) ox siirekli | 91z eklemi kapatilacagindan, aklyd derhal sarj edin.

e & A | Ix 1x - Sarj durumu % 20, % 15, % 10, % 5, % 2 altinda

’ Akl yakin zamanda sarj edilmelidir

(whioohhh
wop wop)
* - - %)"9 Eklem kapatilir.
E% “5=<~ | Bu ya manuel kapatma ya da akiiniin bos olmasi durumunda veya

derin uykunun aktive edilmesi durumunda gergeklesir.

(dih duh
deh dah)

18.2.3 Durum sinyalleri

Akiiniin sarj durumu

Protezi 180° dondiirdikten sonra geri bildirim (ayak tabani asagi dogru - ayak tabani yukari dogru).

(whioohhh wop wop)

N2
~ >
40\:
VY

2x hizli, 4x tekrar

Melodi/Ton Tekrar LED ® Sarj durumu Ortam sicakliginda
yeni akii ile calisma
siiresi

Bx R >%80 >4 gun
= 4x ‘.‘,.Q.e %60 - %80 >3 gil
] oy gun

3x %40 - %60 >2 glin

(buihi) 2x %20 - %40 Sorgulamanin sabah
erken saatlerde yapil-
mis olmasi durumun-
da, bir glin daha

ﬁ'"“l"——-h' XA - <%?20, Sorgulamanin sabah

erken saatlerde yapil-
mis olmasi durumun-
da, bir glinden az

Genium X4 3B5-4=P, 3B5-4=ST
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18.2.4 Sarj adaptorii tizerindeki LED semboller

Durum LED'i ve akii sembolii

LED

Olay

Gerekli islem

¥

Sarj adaptori gerilim ile beslen-
miyor!

Sarj adaptoériniin, glc adaptoriine veya USB gerilim kaynagina

dogru bir sekilde baglanmis oldugunu kontrol edin.

Ardindan kontrol edilmesi gereken hususlar:

*  Prizi baska bir elektrikli cihaz ile kontrol edin.

*  Gilgc adaptoriini baska bir USB cihaz ile kontrol edin.

*  Cikis akimien az 2,5 A olan baska bir glic adaptoéri takin.

* USB baglanti kablosunu baska bir USB-C girisli USB cihazi ile
kontrol edin.

* Bir USB gerilim kaynaginin kullaniimasi durumunda, bunu bas-
ka bir USB cihazi ile kontrol edin.

* USB gerilim kaynaginin bir aki ile galistinlmasi durumunda, sarj
durumunu kontrol edin.

Belirtilen noktalarin kontrol edilmesine ragmen semboliin yanmama-

si durumunda, gli¢ adaptoérinin, baglanti kablosunun ve sarj adap-

torindn bir Ottobock yetkili servisi tarafindan kontrol edilmesi

gerekmektedir.

¥ D

Sarj adaptorl calismaya hazirdir,
ancak henlz protez diz eklemine
bagl degildir

Sarj adaptorl protez diz eklemine bagh oldugu takdirde, asagida

belirtilen noktalar kontrol edilmelidir:

» Sarj fisinde veya sarj girisinde yabanci cisim var

* Sarj fisi veya sarj girisi kirlenmistir. Temizlik islemini "Sarj figinin
ve sarj girisinin kontaklarinin temizlenmesi" boéliminde 6ngori-
len sekilde yapin (bkz. Sayfa 24).

Belirtilen noktalarin kontrol edilmesine ragmen semboliin yanmama-

si durumunda, glic adaptériniin, baglanti kablosunun, sarj adapto-

rinin ve protez diz ekleminin bir Ottobock yetkili servisi tarafindan

kontrol edilmesi gerekmektedir.

]

D

5L

Protez diz eklemi sarj ediliyor

I

Sarj igslemi ¢ok disik akim ile
yapihyor!

Protez diz ekleminin akiisiinin tamamen sarj olmasi daha uzun

surer.

* USB gerilim kaynaginin ¢ikis akimini kontrol edin. Cikis akimi
en az 2,5 A olmalidir.

* USB gerilim kaynagi ve sarj adaptori arasindaki baglanti kablo-
sunu kontrol edin. Tim kablolar 2,5 A akimin aktariimasi igin
tasarlanmamistir.

*  "Teknik veriler" béliuminde musaade edilen ortam sicakliklarini
dikkate alin (bkz. Sayfa 26)

AklUnin sicakhgr cok yuksek.
Protez eklem sarj edilmiyor!

"Teknik veriler" béliminde miisaade edilen ortam sicakliklarini dik-
kate alin (bkz. Sayfa 26)

Sarj adaptorini protez diz ekleminden ayirin ve birka¢ dakika bek-
leyin

LED Sicakhgi

LED

Olay

Gerekli islem

:

Akinin sicakhigi 52 °C ila 57 °C
arasidir

Sarj sirasindaki ortam sicakliklarini dikkate alin (is1 kaynaklari,
kalorifer, ...)
* Mevcut olmasi halinde 1si kaynaklarini uzaklastirin

:

Akiniun sicakhgr 57 °C lzerinde-
dir

Sarj sirasindaki ortam sicakliklarini dikkate alin (i1si kaynaklari,
kalorifer, ...)
*  Sarjislemini durdurun ve protez diz eklemini sogumaya birakin
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LED Bakimi

LED

Olay

Gerekli islem

Yakin zamanda herhangi bir bakim gerekli

degildir.

Bakim zamani, ayar uygulamasi veya kul-
lanici app'i Uzerinden sorgulanabilir.

Bakim zamanina 4 haftadan kisa bir sire

kaldi

Bakim zamani, ayar uygulamasi veya kul-
lanici app'i Uzerinden sorgulanabilir.

& | |

Bakim zamani gegmis

Protez diz ekleminin mekanik veya termik
yiklere maruz kalmasi nedeniyle plan digi |e

bakim

» Kullanici app'i ile protezin bir sonraki
bakim zamanini kontrol edin.

Bakim zamani heniiz gelmediginde
veya gectiginde, Urtnidn kullanimina
artik izin verilmez. Uriin, bir Ottobock
yetkili servisi tarafindan kontrol edil-
melidir.

18.3 Yonetmelikler ve iiretici aciklamasi

18.3.1 Elektromanyetik ortam
Bu Uriin asagidaki elektromanyetik ortamlarda isletim igin uygundur:

* Saglik hizmetleri ile ilgili profesyonel bir tesiste isletim (6rn. hastane, vs.)

* Evde saglik yardimi ile ilgili alanlarda isletim (6rn. evde kullanim, acik alanda kullanim)
Misteri veya Grinin kullanicisi, Grinln bu tir bir ortamda calistiriimasini saglamalidir.
"Guvenlik" (bkz. Sayfa 8) bolimUiindeki glivenlik uyarilarini dikkate alin.

Elektromanyetik emisyonlar

Parazit dlciimleri

Uyum

Elektromanyetik ortam - Aktarim hatti

CISPR 11'e gore HF gon-
derimleri

Grup 1/ Sinif B

Uriin dahili fonksiyonu icin sadece HF enerjisi kullan-
maktadir. Bundan dolayi cihazin HF génderimi c¢ok
distktir ve yakinda duran elektronik cihazlarin zarar
gOrmesi mimkin degildir.

gerilim degisimleri/ Flicker

IEC 61000-3-2 uyarinca | kullanilamaz gic 75W -
harmonikler altinda
IEC 61000-3-3 uyarinca | Uriin norm taleplerini yeri- -

ne getirmektedir.

Elektromanyetik parazit dayanimi

Olay

EMV temel norm ya da
Kontrol siireci

Parazit dayanimi-test seviyesi

lukleri, yuksek frekansh
alanlar vasitasiyla tetiklen-
mis

Statik enerji desarji IEC 61000-4-2 + 8 kV temas
+2kV, £+4kV, £8kV, =15 kV Hava (Teslimat kapsam-
indaki fis harig)

Yiksek frekansli elektro- IEC 61000-4-3 10 V/m

manyetik alanlar 80 MHz ile 2,7 GHz arasi
% 80 AM, 1 kHz

Enerji teknigine yonelik IEC 61000-4-8 30 A/m

Olcim frekanslariyla man- 50 Hz veya 60 Hz

yetik alanlar

Gegici hizli elektrikli parazit IEC 61000-4-4 + 2 kV

buyukltkleri/ cakmalar 100 kHz tekrarlama frekansi

Darbe gerilimleri IEC 61000-4-5 +0,5kV, =1kV

Hatta karsi hat

Hat kilavuzlu parazit blyik- IEC 61000-4-6 3V

0,15 MHz ile 80 MHz arasi

6V, 0,15 MHz ve 80 MHz arasindaki ISM ve amator tel-
siz frekans bantlarinda

% 80 AM, 1 kHz

Genium X4 3B5-4=P, 3B5-4=ST
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Olay

EMV temel norm ya da
Kontrol siireci

Parazit dayanimi-test seviyesi

Voltaj disUsleri

IEC 61000-4-11

% 0Ur; 1/2 periyodu
0, 45, 90, 135, 180, 225, 270 ve 315 derece durumunda

ve

% 0Ur; 1 periyodu

% 70 Ur; 25/30 periyodu
Tek fazli: O derece durumunda

Gerilim kesiklikleri

IEC 61000-4-11

% 0 Ur; 250/300 periyodu

Telsiz iletisim tertibatlarina karsi parazit dayanimi

Test frekansi | Frekans ban- | Telsiz hizme- | Modiilasyon Maksimum Mesafe [m] Dayanikhihk
[MHZz] di ti giic [W] test seviyesi
[MHZz] [V/m]
385 380 ile 390 TETRA 400 | Pals modiilas- 1,8 0,3 27
arasi yonu
18 Hz
450 430 ile 470 GMRS 460, FM 1,8 0,3 28
arasl FRS 460 + 5 kHz kaldir-
ma
1 kHz Sinus
710 704 ile 787 LTE Bant 13, | Pals modilas- 0,2 0,3 9
745 arasi 17 yonu
780 217 Hz
810 800 ile 960 | GSM 800/900, | Pals modyiilas- 2 0,3 28
870 arasl TETRA 800, yonu
930 iDEN 820, 18 Hz
CDMA 850,
GSM 800/900,
LTE Bant 5
1720 1700 ile 1990 | GSM 1800; Pals modiilas- 2 0,3 28
1845 arasi CDMA 1900; yonu
1970 GSM 1900: 217 Hz
DECT;
LTE Bant 1, 3,
4, 25;
UMTS
2450 2400 ile 2570 Bluetooth Pals modiilas- 2 0,3 28
arasi WLAN 802.11- yonu
b/g/n' 217 Hz
RFID 2450
LTE Bant 7
5240 5100 ile 5800 | WLAN 802.11-| Pals modiilas- 0,2 0,3 9
5500 arasl a/n yonu
5785 217 Hz
Yakin alandaki manyetik alanlara bagisiklik
Test frekansi Modiilasyon Dayaniklilik test seviyesi [A/m]
30 kHz CW 8
134,2 kHz Pals modiilasyonu 65
2,1 kHz
13,56 MHz Pals modilasyonu 7,5
50 kHz
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