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Caution: Federal law (USA) restricts this device to sale by or on the order of a practitioner licen-
sed by law of the State in which he/she practices to use or order the use of the device.
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1 Generalitati

INFORMATIE

Data ultimei actualizari: 2026-03-18

» Cititi cu atentie acest document inainte de utilizarea produsului si respectati indicatiile de
siguranta.

» Instruiti utilizatorul asupra modului de utilizare in conditii de siguranta a produsului.

» Daca aveti intrebari referitoare la produs sau daca apar probleme, adresati-va producatoru-
lui.

» Raportati producatorului sau autoritatii responsabile a tarii dumneavoastra orice incident
grav in legatura cu produsul, in special o inrautatire a starii de sanatate.

Produsul myosmart, myosmart.plus este denumit in continuare produs/unitate de control.
Aplicatia connectgrip este denumita in continuare aplicatia de setari.

Aceste instructiuni de utilizare va ofera informatii importante referitoare la utilizarea, reglarea si
manipularea produsului.

Utilizati produsul numai in conformitate cu informatiile furnizate Th documentele insotitoare.

2 Descrierea produsului

2.1 Functie

Produsul permite controlul unei proteze mioelectrice.

in cadrul unui proces de inregistrare ghidat, in aplicatia de setare, unitatea de control inregistrea-
za semnalele de control ale utilizatorului si le atribuie ulterior diferitelor miscari. Utilizatorul poate,
daca este necesar, sa adauge, sa suprascrie sau sa stearga inregistrari si astfel sa adapteze con-
trolul protezei.

Caracteristici importante de performanta a produsului
* nu exista caracteristici esentiale de performanta in conformitate cu IEC 60601-1

2.2 Constructie
Unitate de control

Unitatea de control este disponibila in 3 ver-

siuni

e 13E522= 1 myosmart: pentru protezare
transradiald, conectare a pana la 4 elemen-
te de control diferite

e 13Eb523=TR-1 myosmart.plus: pentru prote-
zare transradiald, conectare a 4 pana la 8
elemente de control diferite

e 13E523=TH-1 myosmart.plus: pentru prote-
zare transhumerald, cu posibilitatea conec-
tarii a intre 4 si 8 elemente de control diferi-
te

Unitatea de control (1) preia semnalele ele-

mentelor de control si le transforma in semnale

de control pentru componentele protezei

(mana, rotatie, cot).

Pentru asigurarea conexiunilor, fixati suportul

de conectori (2) pe unitatea de control.

Cablul marcat in acest punct (3) este identificat

printr-un punct albastru pe conector.

ottobock.




Electrozi 13E200=", 13E202=" (optional)

1. Electrod 13E200=*
2. Electrod cu manson cu contact vacuumatic
13E202=*

Electrozi la distanta 13E400=*, 13E401=" (optional)

1. Carcasa electronica

2. Piulita inchisa si terminal de cablu
3. Dom pentru electrod

4. La 13E401=*: contact de masa

2.3 Combinatii de produs

INFORMATIE

Pentru combinarea cu componentele de prindere 8E34=*, 8E39=", 8E41=*, 8E44=" si 8E71="
trebuie utilizat distribuitorul 13E190=*.

Acest produs se poate combina cu urmatoarele componente Ottobock.

Componente de prindere

* speed.hand 8E2=*

* michelangelo 8E5="*

* Mana bebionic EQD 8E70=* * Sistem de mana electrica Digital Twin

* mana bebionic Short Wrist 8E71=*

Mana bebionic Flex 8E72=*

Sistem electric de prindere DMC VariPlus
8E33=9-1, 8E34=9-1

Sistem de méana electrica DMC plus
8E38=6, 8E39=6

8E38=7, 8E39=7

SensorHand Speed 8E38=8, 8E39=8
MyoHand  VariPlus  Speed 8E38=9,
8E39=9, 8E41=9

Transcarpal-Hand DMC plus 8E44=6

Cot
*  ErgoArm Hybrid plus 12K44=* *  DynamicArm 12K100N=*
* ErgoArm Electronic plus 12K50=*



Acumulator

*  MyoEnergy Integral 757B35=3 * EnergyPack 757B20
* MyoEnergy Integral 757B35=4 * EnergyPack 757B21
*  MyoEnergy Integral 757B35=5

3 Utilizare conform destinatiei

3.1 Scop propus
Produsul trebuie utilizat exclusiv pentru tratamentul exoprotetic al extremitatii superioare.

3.2 Conditii de utilizare

Produsul a fost conceput pentru activitatile de zi cu zi si nu se permite folosirea acestuia pentru
activitati neobisnuite. Aceste activitati neobisnuite cuprind, de exemplu, tipurile de sporturi cu o
solicitare extrema a articulatiei mainii si/sau expunere la socuri (flotare, downhill, mountainbike,
...) sau sporturile extreme (escalada libera, zbor cu parapanta, ...). In plus, produsul nu trebuie
utilizat pentru conducerea autovehiculelor, conducerea utilajelor grele (de ex., utilaje de
constructii), operarea masinilor industriale si operarea utilajelor de lucru antrenate cu motoare.
Produsul este prevazut exclusiv pentru alimentarea unui singur utilizator. Utilizarea produsului
de catre o alta persoana nu este permisa de producator.

3.3 Conditii de mediu

Depozitare (cu si fara ambalaj) +5 °C péna la +40 °C

umiditate atmosferica relativa max. 90 %, fara
condens

Transport (cu si fara ambalaj) -20 °C pana la +60 °C

umiditate atmosferica relativa max. 90 %, fara
condens

Utilizare -5 °C péna la +45 °C

umiditate atmosferica relativa 15 % pana la
90 %, fara condens

Presiunea aerului: 70 kPa pana la 106 kPa
(-425 m péana la 3000 m fara egalizarea presiu-
nii)

3.4 Indicatii

* Amputatie transcarpiana/carpiana

* Dezarticulatie mana

* Amputarea antebratului (amputare transradiala)

* Dezarticulatie cot

e Amputarea bratului superior (amputare transhumerala)

* Dezarticulatie umar

* Amputarea intertoracica scapulara

* La amputatie unilaterala sau bilaterala

e Dismelia, care are o natura similara cu o amputatie mentionata

* Utilizatorul trebuie sa fie capabil sa inteleaga indicatiile de utilizare si de siguranta si sa le
poata transpune in practica.

* Utilizatorul trebuie sa indeplineasca conditiile fizice si mentale pentru a percepe semnalele
optice/acustice si/sau vibratiile mecanice

3.5 Contraindicatii
* Amputarea degetului/degetului mare si o dismelie echivalenta
* Amputarea partiala a mainii si o dismelie echivalenta



* Zonele cutanate bolnave sau nevindecate care intra in contact cu sistemul in zona cupei
atunci cand este aplicata proteza.

3.6 Calificare

Produsul poate fi aplicat numai de catre personalul de specialitate, autorizat de Ottobock prin in-
struire corespunzatoare.

Utilizatorul trebuie sa fie instruit in utilizarea produsului de catre personal de specialitate autorizat.
»Modul personal de specialitate” al aplicatiei de setare poate fi utilizat doar de personal de spe-
cialitate (tehnicieni ortopezi, terapeuti) care au participat la instruirile corespunzatoare privind
produsul si au fost certificati pentru utilizare. Pentru a beneficia de actualizarile aplicatiei, pot fi
necesare cursuri suplimentare de instruire despre produs.

4 Informatii privind siguranta

4.1 Semnificatia nivelurilor de avertizare

AVERTISMENT! Nerespectarea indicatiilor cu aceasta eticheta poate duce la accidente si vata-
mari grave.

ATENTIE! Nerespectarea indicatiilor cu aceasta eticheta poate duce la accidente si vatamari.

4.2 Indicatii de siguranta
AVERTISMENT!

Pericol de vatamare din cauza functionarii defectuoase a produsului

» Inainte de fiecare utilizare, verificati dacd produsul si toate componentele asociate prezinta
deteriorari vizibile.

» Respectati indicatiile de asamblare si montare.

» Nu efectuati modificari ale produsului care nu sunt autorizate de producator.

AVERTISMENT!

Pericol de vatamare din cauza functionarii defectuoase a produsului sau a perturbarii al-

tor aparate electronice

» La utilizarea produsului in imediata apropiere a dispozitivelor medicale de sustinere a vietii,
asigurati-va ca sunt respectate distantele minime recomandate de producator.

» Combinati produsul numai cu acele accesorii, convertizoare de semnal si cabluri care sunt
specificate la capitolele ,Combinatiile de produse” , ,Completul de livrare” si ,Accesorii".
Acest lucru previne functionarea defectuoasa a produsului (imunitate electromagnetica re-
dusd) sau perturbarea altor dispozitive electronice (radiatii crescute).

AVERTISMENT!

Pericol de vatamare si accident din cauza utilizarii necorespunzatoare a produsului

» Daca si in ce masura este permisa conducerea unui autovehicul cu o proteza depinde de am-
ploarea deficientei si de proteza utilizatd (de ex., indlfimea amputatiei, unilaterald sau bilatera-
|a si tipul de proteza), precum si de capacitatile individuale ale purtatorului protezei si de re-
glementarile legale nationale aplicabile.

Inainte de punerea in functiune un autovehicul, este esential si obtineti licentele, inspectiile si
modificarile necesare de la autoritatea sau autoritatile competente sau sa le aprobati.

Prin urmare, conducerea unui autovehicul nu este o utilizare conforma cu destinatia produsu-
Jui.

Producatorul exclude orice raspundere legald pentru daunele, indiferent de motivul juridic si
de natura pretentiilor, care rezulta din utilizarea necorespunzatoare a produsului.

Proteza nu trebuie utilizata pentru sporturi extreme (escalada libera, Downhill, Mountainbike,
parapanta etc.).

Proteza nu trebuie utilizata pentru operarea armelor de foc.

Produsul nu trebuie utilizat pentru operarea utilajelor grele (de ex. utilaje de constructii),
masinilor industriale sau utilajelor de lucru antrenate cu motoare.

vy v v Vv VY

[ee]



ATENTIE!

Pericol de vatamare din cauza functionarii defectuoase a produsului

Utilizati inaltimi diferite ale domurilor electrozilor pentru a imbunatati contactul cu pielea.

Asigurati-va ca domurile electrozilor nu se ating; daca este necesar, reduceti numarul acesto-

ra (de ex. in cazul bratelor foarte subtiri).

in functie de potrivirea mansonului, utilizati iniltimile de dom adecvate.

Avertizati pacientul ca ridicarea electrodului poate duce la miscarea necontrolatd a compo-

nentei protezei.

Asigurati-va ca suprafetele de contact ale electrozilor sunt in contact pe toata suprafata cu

pielea intacta, daca acest lucru este posibil.

Asigurati-va ca la transportul de sarcini grele se mentine contactul pielii cu electrozii.

Tn cazul variatiilor volumului bontului, acordati atentie contactului electrozilor.

Nu expuneti produsul la vibratii si socuri mecanice.

Respectati indicatiile de curatare si de ingrijire (vezi pagina 26).

Respectati indicatiile de calibrare.

Pacientul trebuie sa faca pauze in timpul calibrarii.

Pastrati distanta minima recomandata (30 cm) fatda de dispozitivele de comunicatii HF (de ex.,

telefoane mobile, dispozitive Bluetooth, dispozitive WLAN). Nerespectarea distantei minime

poate duce la afectarea functionarii produsului.

» Evitati stationarea in zona surselor perturbatoare puternice magnetice sau electrice (de ex.
sisteme de siguranta antifurt, detectoare de metale).

» Depozitati si transportati produsul doar in intervalul de temperatura admis (consultati capitolul
»Conditii de mediu”).

» Aveti grija ca in produs sa nu poata patrunde nici particule solide si nici lichid.

ATENTIE!

Pericol de vatamare din cauza functionarii defectuoase a produsului sau a perturbarii al-

tor aparate electronice

» Nu amplasati produsul in strdnsa apropiere de alte aparate electronice, in timpul functionarii.

» Nu stivuiti alte aparate electronice pe produs, in timpul functionarii.

» Daca utilizarea simultana cu mai multe aparate electronice nu poate fi evitata, monitorizati pro-
dusul si verificati daca, in configuratia aplicata, produsul este utilizat conform destinatiei pre-
vazute.

INDICATIE!

Posibil furt de date si pierdere de date
» Nu lasati telefonul mobil nesupravegheat atunci cand aplicatia de setare este deschisa.

VVVVVVYY V VV VY

Pericol de deteriorare a produsului si limitari functionale

» Dati produsul jos inainte de a intra intr-o incapere sau zona cu cAmpuri magnetice puternice si
depozitati produsul in afara incaperii sau zonei respective.

» Daca au aparut deteriorari ale produsului cauzate de campuri magnetice puternice, nu exista
posibilitatea de reparare.

5 Continutul livrarii

Unitati de control

* 1 buc. myosmart 13E522=1

sau

* 1 buc. myosmart.plus 13E523=TH-1
sau

* 1 buc. myosmart.plus 13E523=TR-1



Continutul livrarii pentru toate unitatile de control
* 1 buc. Instructiuni de utilizare (personal de * 1 buc. model dummy pentru procesul de

specialitate) laminare al unitatii de control
* 1 buc. card cu PIN Bluetooth < 1buc.banda de pozitionare 623F50
646C107=INT * 3 buc. etichete pentru cabluri 132164
* 1 buc. cheiein cruce e 1 buc. suport pentru conectori 132165

¢ 1 buc. autocolant ,No Carbon Zone"

6 Accesorii

Electrozi

* Cablu pentru electrod 13E129=* (numai in * Dom pentru electrod, plat 132161 (pentru
combinatie cu 13E200, 13E202) electrod 13E400=*, 13E401=*)

* Electrod 13E200=*, electrod cu manson cu * Dom pentru electrod, mediu 132162 (pen-
contact vacuumatic 13E202=* tru electrod 13E400=*, 13E401=%)

* Electrozi 13E400=*, 13E401=* (numai in * Dom pentru electrod, inalt 132163 (pentru
combinatie cu o unitate de control) electrod 13E400=*, 13E401=*)

Rotatie activa

* Element de rotire electric 10S17 * MyoRotronic 13E205 (doar in combinatie

* Inel turnat 10S1=* cu ErgoArm Hybrid plus 12K44=*, Er-

goArm Electronic plus 12K50=")

Rotatie pasiva
* Conector coaxial 9E169 e Inel turnat 10S1=*
* Insertie cuplaj 10S4

Comutatoare si elemente de control (doar in combinatie cu myosmart 13E522=1)
+  Comutator de bandaj 9X14 * Comutator basculant 9X25
* Intrerupator actionat prin tragere 9X18 * Comutator de presiune 9X37

Cablu adaptor

* Cablu adaptor pentru cot 13E102=* (pen-
tru DynamicArm 12K100N=*, ErgoArm
Electronic plus 12K50=*)

Aplicatia de setare
* Aplicatia Android ,Connectgrip. 560X27-*=ANDR"
* aplicatia iOS ,Connectgrip. 560X27-*=|0S"

Beeper
* myosmart.beeper 13E101=1

7 Realizarea capacitatii de utilizare

Verificati functionarea protezei asamblate cu ajutorul aplicatiei de setare sau impreuna cu utiliza-
torul dupa crearea unui control (inregistrare).

Asigurati-va ca componentele protezei se pot misca liber.

7.1 Instructiuni de laminare

Pentru fabricarea mansonului exterior trebuie utilizate sabloanele electrozilor. Sabloanele pentru
baterie si sablonul unitatii de control (optional) trebuie pozitionate pe modelul pentru manson in
functie de necesarul de spatiu. Realizati mansonul exterior folosind tehnica cunoscuta.

La laminarea mansoanelor din carbon, pozitia unitatii de control nu trebuie ecranata spre exterior.
Ca ajutor, aplicati autocolantul ,No Carbon Zone" pe sablonul unitatii de control.

7.2 Instalarea electrozilor si a elementelor de control externe
Pot fi utilizati electrozii 13E200*, 13E202* si electrozii la distanta 13E400*, 13E401*. Nu este per-
misa combinarea de tipuri de electrozi intr-un singur tratament.
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Ca elemente externe suplimentare de control pot fi utilizate, in combinatie cu myosmart
13E522=1, diferite comutatoare si elementul de control liniar sau in 4 trepte.

7.2.1 Electrozi 13E200*, 13E202*
Setati mai intai electrozii la un nivel de amplificare de 5.

INFORMATIE

Daca amplificarea este modificata dupa inregistrarea miscarilor, toate inregistrarile trebuie repe-
tate.

Procedura de instalare a electrozilor 13E200*, 18E202* poate fi gasita in instructiunile de utilizare
corespunzatoare.

7.2.2 Electrozi la distanta 13E400*, 13E401*

n cazul unei proteziri cu o unitate de control si electrozi la distants, trebuie utilizate cel putin 2
buc. electrozi de tip 13E401=".

Alocarea porturilor unitatii de control trebuie configurata in aplicatia de setare.

Sablonul elastic de pozitionare serveste ca ajutor, deoarece o dispunere radiald uniforma ofera,
in majoritatea cazurilor, cele mai bune rezultate. Cu toate acestea, pentru fiecare utilizator, pozitia
electrozilor trebuie aleasa astfel incat semnalele musculare sa fie recunoscute si sa nu provoace
durere utilizatorului.

Prin urmare, electrozii nu trebuie plasati pe tesut puternic cicatrizat sau deasupra unui os. Trebu-
ie asigurat un contact permanent cu pielea.

7.2.2.1 Pozitionarea electrozilor

Scule necesare
* Masina de gaurit; burghiu elicoidal @ 5 mm

Tratamentul transradial

\ Marcati pozitia sub ulna si la aproximativ
6-7 cm distal de olecran.
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Tratament transhumeral

12

\
6-7 cm

Trageti sablonul elastic de pozitionare furnizat
peste manson si aliniati-l la acest marcaj, in
functie de partea amputata. Indicatorul trebuie
sa fie pozitionat intre pozitiile 1 si 8 deasupra
ulnei.

Numerotarea creste, in functie de parte, din-
spre interior spre exterior.

Marcati pozitia, in functie de lungimea bontului,
in treimea proximala sub axila. In special in ca-
zul bonturilor scurte, asigurati-va ca nu apare
pierderea contactului cu pielea.

Trageti sablonul elastic de pozitionare furnizat
peste manson si aliniati-l la acest marcaj, in
functie de partea amputata. Indicatorul alb tre-
buie sa fie pozitionat intre pozitiile 1 si 8, cen-
trat spre axila.

Numerotarea creste, in functie de parte, din-
spre interior spre exterior.



Tratamentul transradial si transhumeral

Marcati si numerotati numerele electrozilor in stanga si in

Y .
dreapta benzii pe manson.
Pentru unitatea de control "myosmart": marcati numai
pozitiile electrozilor care au fost selectate in functie de evalua-
Y reside numarul necesar. (2 pani la 4 pozitii).
—2 Pentru unitatea de control "myosmart.plus": selectati de la
5 4 |a 8 electrozi

Gauriti mansonul in punctele marcate folosind un burghiu de
5 mm.

Electrod la distanta 13E401=*: gauriti un orificiu suplimentar
pentru contactul de masa (cablu alb).

INFORMATII: pozitia contactului de masa poate fi selectata li-
ber, dar trebuie sa aiba intotdeauna contact cu pielea.
Recomandare: plasati contactul de masa intre cele doua con-
tacte ale electrodului.

Domurile electrozilor nu trebuie sa se atinga intre ele.

7.2.2.2 Introduceti electrozii

/\ ATENTIE

Fixarea incorecta a domurilor electrozilor

Leziuni cauzate de functionarea defectuoasa a produsului.

» Nu utilizati in niciun caz adeziv de fixare a suruburilor (Loctite) pentru fixarea domurilor elec-
trozilor. Prin aplicarea unui adeziv de fixare a suruburilor se formeaza un strat izolator care
impiedica transmiterea semnalelor EMG.

Pentru protectie impotriva murdaririi si deteri-
orarilor in timpul demontarii protezei, cablurile
electrozilor la distanta pot fi protejate cu folie
sau banda adeziva.
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Scule necesare
e Cheie in cruce (7 mm)

cuprins in completul de livrare
in functie de bont si de constructia mansonului, domurile electrozilor pot ldsa urme pe pielea pa-
cientului. In cazul urmelor adanci pe piele, trebuie utilizati domuri de electrod plate. Daca nu exis-
ta sau sunt abia vizibile urme pe pielea pacientului, trebuie utilizati domuri de electrod medii sau
nalte

1) Introduceti piulita inchisa din exterior in ori-

Dy ficiul pregatit in manson.
2) Introduceti domul electrodului la distanta
¢ = din interior in manson.
= 3) Fixati electrozii la distanta si cablurile cu
- e banda adezivd sau banda Velcro pe
\L Py mansonul interior.
/\ ;,\/ 4) Tnsurubati domul cu piulita inchisa.
= 5) Strangeti piulita inchisa cu cheia, manual.
T INDICATIE! Daca piulita inchisd este
' stransa prea tare, domul se rupe la
punctul de rupere prestabilit. Se va uti-

liza unealta furnizata.

6) Apasati capacele de protectie negre pe
piulitele inchise pana cand se fixeaza. IN-
DICATIE! Capacele de protectie previn
interferentele de semnal

7.3 Instalarea unitatii de control
Atasati unitatea de control la arborele interior cu banda adeziva sau Velcro. Pentru protectie im-
potriva deteriorarilor in timpul demontarii protezei, unitatea de control si cablurile pot fi protejate
cu folie sau banda adeziva.
Daca spatiul disponibil intre mansonul exterior si cel interior este insuficient, trebuie prevazuta o
zona corespunzatoare la laminarea mansonului exterior (model de laminare). Lungimile diferite ale
cablurilor electrozilor permit integrarea in mansonul exterior.
Efectuati urmatorii pasi pentru realizarea conexiunii dintre elementul de control (electrod, comuta-
tor) si unitatea de control:
1) Indepartati capacele de protectie de la intrérile necesare.
2) Conectati elementele de control la unitatea de control, incepand cu portul 1.
Acordati atentie atribuirii corecte a porturilor si numerotarii crescatoare a electrozilor (a se ve-
dea tabelul de mai jos).
INFORMATII: portul marcat cu simbolul pentru transfer de date {[j nu trebuie utilizat pentru
elemente de control (electrozi, comutatoare). Exceptie: semnalizator acustic 18E101=1, vezi
pagina 15.
3) Inchideti conexiunile neutilizate cu capacele de protectie.
4) Fixati cablurile cu protectia impotriva smulgerii conectorului, vezi fig. 1 (2).

Partea stanga Partea dreapta
Transradial
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Partea stanga Partea dreapta
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2
° "%9 -
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7.4 Conectati semnalizatorul acustic
Beeper genereaza un semnal acustic in cazul unor evenimente ale sistemului.
Beeper poate fi configurat in aplicatia de setare.

1) Montati si fixati semnalizatorul acustic in manson.
INFORMATII: orificiul acustic (1) al semnalizatorului
acustic nu trebuie acoperit si trebuie sa ramana liber.

2) Conectati cablul semnalizatorului acustic la unitatea
de control, la intrarea marcata cu simbolul {§ (trans-
fer de date).

7.5 Stabiliti conexiunea
Conexiunile dintre unitatea de control si componentele respective sunt identice pentru proteza
dreapta si cea stanga. Partea protezei si directia de rotatie se seteaza in aplicatia de setare.
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7.5.1 Tratamentul transradial
7.5.1.1 Conectarea conectorului coaxial

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul din stdnga (2).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul din dreapta (2).

(© Conectati cablul cu 2 poli al MyoEnergy In-
tegral la contactul (1).

(& Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul din dreapta (2).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul din stanga (2).

(© Conectati cablul cu 2 poli al MyoEnergy In-
tegral la contactul din stanga (1).

(D Conectati cablul cu 2 poli la contactul din
stanga (3).

(F) Conectati cablul motor al elementului de ro-
tire electric la contactul din dreapta (3).
INDICATIE: niciun cablu nu poate fi conectat
la contactul din dreapta (1).

7.5.1.3 Conectati cablul de mana
In cazul unei proteze cu articulatiile de incheietura wrist.short sau wrist.transcarpal, conexiunea la
unitatea de control se realizeaza prin cablul de mana al articulatiei de incheietura.
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7.5.2 Tratament transhumeral

7.5.2.1 Conectare DynamicArm

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul (1).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul (2).

(©) Conectati cablul MyoEnergy Integral la con-
tactul (3).

7.5.2.1.1 Conectarea unitatii de control la Easy Plug

\@/
D W
\

—_—

\

(D) Conectati cablul la cablul adaptor pentru
cot 13E102=1 (E).

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul (1).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul (2).

(E) Conectati cablul adaptor pentru cot la con-
tactul cu simbolul comutatorului.
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7.5.2.1.2 Conectarea conectorului coaxial

7.5.2.1.3 Conectati elementul de rotire electric

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul din stanga (2).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul din dreapta (2).

INDICATIE: Nu conectati cablul cu 2 poli.

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul din dreapta (2).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul din stanga (2).

(D Conectati cablul cu 2 poli la contactul din
stanga (3).

(F) Conectati cablul motor al elementului de ro-
tire electric la contactul din dreapta (3).
INDICATIE: Nu se poate conecta niciun cablu
la ambele contacte (1).

7.5.2.1.4 Reglarea articulatiei cotului cu ElbowSoft
Pentru a asigura functionalitatea corectd a controlului protezei, trebuie efectuate urmatoarele

ajustari in software-ul de setare ,ElbowSoft”".

Consultati instructiunile de utilizare a articulatiei cotului si documentele de instruire corespunza-

toare de la Academia Ottobock.
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Elbow Rotator Hand
LT Step 1 D D
LT Step 2 O O
LT Step3/
Switch D D
Timer:0.5s AIIIIIIIIIIIIIII
Automatic O | O | O

2o E

Calibrati articulatia cotului.

Setati programul de control 5.

Setati viteza articulatiei cotului la 100%.

in fila ,Customizing", dezactivati toate casetele de control din
randul ,Automatic”.

Activati caseta de control pentru ,LT Step 1" de la ,Hand".
Activati caseta de control pentru , LT Step 2" pentru ,Rotator”.
Activati caseta de control pentru LT Step 3/Switch"
pentru,,Ellbow”.

setati ,Timer" la 0,5 secunde.

Dezactivati toate semnalele de raspuns.

10) Setati amplificarea semnalelor de intrare la factor 1.

7.5.2.2 Conectarea ErgoArm Electronic Plus
7.5.2.2.1 Conectarea conectorului coaxial

® Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul din stdnga (2).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul din dreapta (2).

(©) Conectati cablul cu 2 poli al MyoEnergy In-
tegral la contactul (1).

Conectati MyoSelect la conectorul coaxial.
Setati programul 1 cu MyoSelect.
INFORMATII: Programul 1 este setat din fabri-
ca.
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7.5.2.2.2 Conectarea elementului de rotire electric, MyoRotronic
Conectorul coaxial este necesar pentru a putea seta programul 1 cu MyoSelect.

20

1) Conectati conectorul coaxial la articulatia
cotului.

2) Conectati MyoSelect la conectorul coaxial.

3) Setati programul 1 pentru articulatia cotu-
lui.
INFORMATII: Programul 1 este setat din
fabrica.

4) Scoateti conectorul coaxial.

Deconectati cablul motorului de la elementul
de rotire electric.

Atasati MyoRotronic la elementul de rotire elec-
tric astfel incat ambele contacte (3) sa ramana
libere.

Conectati MyoSelect la MyoRotronic.

Setati programul 1 in MyoRotronic.
INFORMATII: Programul 1 este setat din fabri-
ca.

(F) Conectati cablul motorului la MyoRotronic.

(® Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul din dreapta (2).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul din dreapta (1).

(©) Conectati cablul cu 2 poli al MyoEnergy In-
tegral la contactul cu simbolul acumulatorului.



7.5.2.2.3 Conectarea unitatii de control la Easy Plug

\

7.5.2.3 Conectarea ErgoArm Hybrid Plus

(D) Conectati cablul la cablul adaptor pentru
cot 13E102=1 ®.

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul (1).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul (2).

(©) Conectati cablul cu 2 poli al MyoEnergy In-
tegral la contactul cu simbolul acumulatorului.
(E) Conectati cablul adaptor pentru cot la con-
tactul cu simbolul comutatorului.

7.5.2.3.1 Conectarea unitatii de control la Easy Plug

o
100 W 0

“\
%Qmﬁ e

".

|
@

==

©

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul (1).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul (2).

(© Conectati MyoEnergy Integral la contactul
cu simbolul acumulatorului.
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7.5.2.3.2 Conectarea conectorului coaxial

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul din stanga (2).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul din dreapta (2).

(©) Conectati cablul cu 2 poli al MyoEnergy In-
tegral la contactul (1).

7.5.2.3.3 Conectarea elementului de rotire e

lectric, MyoRotronic

Deconectati cablul motorului de la elementul
de rotire electric.

Atasati MyoRotronic la elementul de rotire elec-
tric astfel incat ambele contacte (3) sa ramana
libere.

Conectati MyoSelect la MyoRotronic.

Setati programul 1 in MyoRotronic.
INFORMATII: Programul 1 este setat din fabri-
ca.

(F) Conectati cablul motorului la MyoRotronic.

(A Conectati cablul cu 3 poli fara punctul al-
bastru la contactul din dreapta (2).

Conectati cablul cu 3 poli cu punctul albas-
tru la contactul din dreapta (1).

(© Conectati cablul cu 2 poli al MyoEnergy In-
tegral la contactul cu simbolul acumulatorului.
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7.6 Stabilirea alimentarii electrice

Alimentarea electrica a produsului si a componentelor protezei este asigurata de una dintre urma-
toarele baterii reincarcabile:

*  MyoEnergy Integral 757B35=3

*  MyoEnergy Integral 757B35=4

*  MyoEnergy Integral 757B35=5

* EnergyPack 757B20

* EnergyPack 757B21

Daca se utilizeaza DynamicArm, energia este furnizata de bateria din DynamicArm.

INFORMATIE

Atunci cand combinati unitatea de control si componenta de apucare, anumite tipuri de baterii
sunt recomandate pentru componenta de apucare respectiva. Informatii suplimentare in acest
sens pot fi gasite in instructiunile de utilizare pentru componenta de apucare.

7.7 Vedere de ansamblu a posibilitatilor de reglare

Urmatoarele setdri sunt necesare pentru a conecta proteza la unitatea de control myosmart.
Conditii preliminare

Aparatele de apucare conectate trebuie sa fie intr-un program cu 2 electrozi (proportional/digital).

Proteza Programare cu Setare/program
mana bebionic 8E70/71/72=* connectgrip setati la setarile din fabrica
Ergoarm 12K50 MyoSelect Program 1

MyoRotronic 10S17 trebuie
13E205 utilizat in combinatie cu
insertia rotativa electrica.

Brat dinamic 12K100N Elbowsoft Utilizati adaptorul analogic
13E100 pentru a furniza compo-
nente de apucare analogice
Efectuati setarile in ElbowSoft.
Consultati capitolul ,Reglarea
articulatiei cotului cu ElbowSoft"
(vezi pagina 18).

Tratament fara articulatie de cot
In combinatie cu unitatea de control myosmart, myosmart plus, pot fi activate, dezactivate si seta-
te urmatoarele functii.

Proteza Setari cu aplicatia de setari | Setari pe proteza
connectgrip
michelangelo 8E5=" e Pozitie neutra -

¢ Prindere standard

¢ revenire in mod automat la
prinderea standard

¢ deschiderea automata a
mainii la pornire

speed.hand 8E2=" * Pozitie neutra pornire/oprire cu buton
e Activarea/dezactivarea
senzorului SUVA
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Proteza

Setari cu aplicatia de setari
connectgrip

Setari pe proteza

mana bebionic 8E70, 71, 72=*

*  Modul de imbracare

e Prinderi principale si se-
cundare  pentru  modul
Open/Open

cu butonul se activeaza prin-
derile primare si secundare

Combinare de bebionic cu
myosmart.plus

* Alegerea intre controlul di-
rect al prinderii sau modul

activarea prinderilor primare si
secundare se face doar in mo-
dul Open/Open, cu butonul

Componenta de apucare Myo-
Bock 8E33/34/38/39/41/44=*

Open/Open

* pornire/oprire cu buton

* Apasare pe degetul mare —
senzor SUVA: pornire/opri-
re

Tratament cu articulatie de co

t

Proteza

Setari cu aplicatia de setari
connectgrip

Setari pe proteza

michelangelo 8E5="*

Prindere standard

Activarea/dezactivarea pozitiei
neutre

In pozitia mainii deschise,
mentineti un semnal puternic
sDeschidere” timp de cel putin
2 secunde.

Tn timp ce mentineti continuu
semnalul ,Deschidere”, trageti
degetul mare inapoi cu forta
medie.

speed.hand 8E2=*

* pornire/oprire cu buton
* Apasare pe senzorul SU-
VA: pornire/oprire

mana bebionic 8E70="*, 72=*

*  Modul de imbracare

e cu butonul se activeaza
prinderile primare si se-
cundare

Componenta de apucare Myo-

Bock 8E33/38/44="

* pornire/oprire cu buton
e Senzor SUVA (activ da/nu)

Combinatia dintre unitatea de control si aplicatia de reglare accepta numai componentele de apu-
care Ottobock si prelucrarea analogica a semnalului. Pentru informatii privind setarea altor produ-
se, va rugam sa consultati instructiunile de utilizare respective.

8 Aplicatia de setare

'/

..é

24

Personalul de specialitate efectueaza setarile de baza ale produsului prin interme-
diul aplicatiei de setare dupa autentificarea in ,modul utilizator de specialitate”.
Aceste setari de baza fac parte din planul de tratament si pot fi modificate sau
sterse numai de catre personalul de specialitate.



INFORMATIE

Aplicatia de setare poate fi descarcata gratuit din magazinul online respectiv. Introduceti terme-
nii de cautare ,ottobock" sau ,connectgrip".

Instructiunile de utilizare ale aplicatiei de setare pot fi deschise in cadrul aplicatiei de setare, din
meniul > Instructiuni de utilizare, sub forma de fisier PDF.

8.1 Actualizare firmware

Sunt furnizate actualizari de firmware pentru produs, care contin imbunatatiri legate de securitate
si functii noi si asigura compatibilitatea cu cele mai recente versiuni ale aplicatiei de setare.
Aceste actualizari sunt efectuate prin intermediul aplicatiei de setare si pot fi obligatorii in anumite
cazuri. In caz contrar, compatibilitatea aplicatiei de setare, gama de functii sau conexiunea cu dis-
pozitivele externe pot fi restrictionate.

Efectuarea actualizarii

+ In aplicatia de setare apare o solicitare de actualizare, precum si instructiuni corespunzitoare.

* Alternativ, in aplicatia de setare, accesati Meniu > Actualizare firmware pentru a efectua o
verificare si, daca este necesar, a realiza o actualizare.

8.2 Cerinte de sistem
Informatii privind compatibilitatea cu dispozitivele si versiunile mobile pot fi gasite in Apple App
Store sau Google Play Store.

8.3 Prima conexiune intre aplicatie si produs

Urmatoarele puncte trebuie respectate inainte de conectarea initiala:

* Bluetooth de pe dispozitivul mobil trebuie sa fie activat.

*  |D-ul Bluetooth si PIN-ul Bluetooth ale produsului care urmeaza sa fie conectat trebuie sa fie
cunoscute.
PIN-ul Bluetooth si ID-ul Bluetooth pot fi gasite pe cardul Bluetooth PIN anexat.
ID-ul Bluetooth se gaseste pe unitatea de control (vezi fig. 1, poz. 1) si incepe cu literele ,BT
ID".

8.4 Pornirea aplicatiei pentru prima data

INFORMATIE

Mentineti in permanenta aplicatia mobila actualizata.

* Daca suspectati o problema cu securitatea cibernetica, va rugam sa contactati producatorul.

Stabilirea conexiunii Bluetooth

1) Activati produsul.
— LED-ul se aprinde si se aud 2 semnale acustice.

2) Dupa pornire, incepe o fereastra de timp de 2 minute in timpul careia proteza este afisata in
lista de proteze disponibile in aplicatia de setare.

3) Daca conexiunea nu este stabilita in decurs de 2 minute: Restabiliti conexiunea Bluetooth
(elementul de meniu Conectare produs).
— In aplicatia de setare apare un mesaj de eroare, iar produsul este sters din lista de proteze

disponibile din motive de securitate.

9 Utilizarea

9.1 Incarcare acumulator
Se recomanda o incarcare zilnica. In cazul neutilizarii o perioada de timp mai indelungata, nivelul
acumulatorului trebuie controlat in mod regulat si acumulatorul trebuie reincarcat.
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Informatii cu privire la incarcarea corecta a bateriilor se gasesc in instructiunile de utilizare res-
pective.

9.2 Afisarea starii actuale de incarcare

Starea de incarcare poate fi interogata in orice moment.

1) Cand produsul este conectat, apasati un timp mai scurt de o secunda pe tasta mufei de incar-
care.

2) Afisajul LED din mufa de incarcare arata starea curenta de incarcare (vezi pagina 28).

9.3 Deconectarea de siguranta

Deconectarea de siguranta serveste la protectia acumulatorului si se activeaza la:

* temperatura excesiv de ridicata si temperatura prea joasa in timpul procesului de incarcare
* scurtcircuit

* supratensiune si subtensiune

INFORMATIE

Dupa o oprire de siguranta, aparatul de incarcare trebuie sa fie conectat la priza pentru a reacti-
va sistemul electronic.

10 Curatare

Curatati contactele electrozilor

1) Curatati domurile electrozilor cu o laveta de curatare si alcool izopropilic 634A58 dupa fiecare
utilizare.

2) Uscati cupolele electrozilor cu o laveta.

11 Informatii juridice
Toate conditiile juridice se supun legislatiei nationale a tarii utilizatorului, din acest motiv putand fi
diferite de la o tara la alta.

11.1 Raspunderea juridica

Producatorul raspunde juridic in masura in care produsul este utilizat conform descrierilor si in-
structiunilor din acest document. Producéatorul nu raspunde juridic pentru daune cauzate prin ne-
respectarea acestui document, in mod special prin utilizarea necorespunzatoare sau modificarea
nepermisa a produsului.

11.2 Marci

Toate denumirile din prezentul document sunt in deplind conformitate cu prevederile dreptului co-
respunzator de marca inregistrata, precum si cu drepturile proprietarilor respectivi.

Toate marcile, denumirile comerciale sau denumirile de companii numite aici pot fi marci inregis-
trate si sunt supuse drepturilor proprietarilor corespunzatori.

Lipsa unui marcaj explicit al numelor de marca folosite in acest document nu implica faptul ca o
anumita denumire nu este supusa dreptului unor terti.

11.3 Conformitate CE

Prin prezenta Otto Bock Healthcare Products GmbH declara ca produsul corespunde prevederi-
lor europene aplicabile pentru dispozitive medicale.

Textul integral al Declaratiei de conformitate a UE este disponibil la urmatoarea adresa de inter-
net: http://www.ottobock.com/conformity

11.4 Informatii juridice locale
Informatiile juridice care se utilizeaza exclusiv intr-o anumita tara se gasesc in capitolele urmatoa-
re, in limba oficiala a tarii utilizatorului respectiv.
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12 Date tehnice

Unitate de control

Cod 13E522, 13E523=TH-1, 13E523=TR-1
Dimensiuni 67 x 27 x 9,2 mm (2,64 x 1,1 x 0,36 inch)
Greutate 15 g (0,53 0z)

Tensiunea de functionare

aprox. 6 V pana la aprox. 8,2 V

Curent absorbit

max. 25 mA

Alimentare tensiune

MyoEnergy Integral 757B35=3, =4, =5
sau
Energy Pack 757B20, 757B21

Durata de viata functionala

6 ani

Transferul de date

Tehnologie radio

Bluetooth 5.0 (Bluetooth® Low Energy)

Raza de actiune

aprox. 10 m / 32,8 ft

Interval de frecventa

2402 MHz péna la 2480 MHz

Modulatie

GFSK

Rata de transfer a datelor (prin aer)

pana la 2 Mbps

Putere maxima de iesire (EIRP):

+4 dBm (~2,5 mW)

Electrod la distanta

Cod

13E400=*, 13E401="

Durata de viata functionalad a produsului 5 ani
Latimea benzii de frecventa 80-500 Hz
Intervalul de sensibilitate 1800 de ori
13 Anexe
13.1 Simboluri aplicate
BT | D ID Bluetooth
Nu este permisa eliminarea acestui produs impreuna cu deseul menajer nesortat.
E Eliminarea care nu respecta reglementarile din fara dumneavoastra, poate avea

returnare si colectare.

un efect nociv asupra mediului si sanatatii. Va rugam sa urmati indicatiile
autoritatii responsabile pentru tara dumneavoastra, cu privire la procedurile de

I Producator

k Partea de aplicare a tipului BF

@ Conformitate cu cerintele ,Radiocommunication Act” (AUS)

c € Declaratie de conformitate conform directivelor europene aplicabile
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Dispozitiv medical

Numarul lotului
(10)PPPPYYYYYYYWW
PPPP - Fabrica

YYYY - Anul fabricatiei

WW - Saptamana fabricatiei

Numar UDI (identificator unic al dispozitivului)

HIE

Numar articol

9]
4

Tl

Cod de produs global (Global Trade Item Number)

P22

Protectie impotriva patrunderii corpurilor straine solide cu un diametru mai mare
de 12,5 mm, protectie impotriva picaturilor de apa care cad la un unghi de pana
la 15°

5169

Nesigur in caz de RMN

13.2 Stari de functionare

13.2.1 Semnale de stare

Mufa de incarcare Eveniment

LED-ul lumineaza verde Acumulator incarcat

Ledul lumineaza galben Acumulatorul incarcat 50 %
LED-ul lumineaza portocaliu Acumulator descéarcat

13.2.2 Semnale acustice
Urmatoarele semnale acustice sunt setate in mod standard:

Semnal acustic Afisaje suplimenta- | Eveniment

re

1xlung

- e Opriti produsul prin intermediul mufei de in-
carcare

+ Incarcarea incepe (conectati stecherul de in-
carcare cu mufa de incarcare)

» Incarcarea este incheiatd (separati stecherul
de incarcare de la mufa de incéarcare)

2 x scurt Ledul de pe mufa de |Activarea produsului
incarcare se aprinde
scurt
3 x scurt - Tensiunea acumulatorului este prea scazuta, pro-

dusul se deconecteaza in mod automat
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13.3 Remedierea defectiunilor

Eveniment Cauza

actiune necesara

Comportament neasteptat
al protezei in diferite pozitii
ale bratului, de ex. utiliza-
rea deasupra capului

Comportamentul
neasteptat al protezei cu di-
ferite setari de greutate,

de ex. atunci cand proteza
este incarcata cu o greutate
excesiva

aplicatie.

Utilizarea in aceasta .
pozitie a bratului nu a
fost luata in considera- | ®
re la calibrare sau a
fost setata incorectin |e

Luati in considerare pozitia bratului in
timpul calibrarii

Luati in considerare greutatea in tim-
pul calibrarii

Reglati valorile in aplicatie la punctul
de meniu Control > Utilizator > Se-
tari proteza.

Mana nu mai poate fi des- | Comanda eronata
chisa
Mana nu mai poate fi in-
toarsa

» utilizati protectie mecanica la supra-
sarcina:
Trageti degetele in sus cu multa forta
Intoarceti mana cu multa forta

- defectiune generala .

Oprirea si repornirea protezei
* Consultati un tehnician ortoped

13.4 Ghiduri si declaratia producatorului

13.4.1 Mediul electromagnetic

Acest produs este destinat utilizarii in urmatoarele medii electromagnetice:
» Utilizare intr-o unitate medicala profesionala (de ex. spital etc.)
* Utilizare in domeniul asistentei medicale la domiciliu (de ex. utilizare acasa, utilizare in aer li-

ber)

Respectati indicatiile de siguranta din capitolul ,Informatii privind siguranta” (vezi pagina 8).

Emisii electromagnetice

Masurarea Conformitate

interferentelor

Mediul electromagnetic - Ghid

Emisii HF in conformi-
tate cu CISPR 11

Grupa 1/Clasa B

Produsul utilizeaza energia RF exclusiv pentru
functia interna. Prin urmare, emisia HF este
foarte scazuta si este putin probabil sa interfe-
reze cu dispozitivele electronice invecinate.

Armonici in conformi-
tate cu IEC 61000-3-2

nu se aplica -
performanta este sub
75 W

Fluctuatii de tensiu-
ne/flicker dupa
IEC 61000-3-3

Produsul indeplineste
cerintele standardelor.

Imunitate electromagnetica

electricitatii statice

Fenomen Standard de baza Nivelul de testare a imunitatii la
CEM sau interferente
Procedura de verifi-
care
Descércarea IEC 61000-4-2 + 8 kV contact

+2kV, +4kV, +8kV, + 15 kV aer,
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re prin conductie indu-
se de campurile de
nalta frecventa

Fenomen Standard de baza Nivelul de testare a imunitatii la
CEM sau interferente
Procedura de verifi-
care
Campuri electromag- IEC 61000-4-3 10 V/m
netice de inalta de la 80 MHz péana la 2,7 GHz
frecventa 80 % AM la 1 kHz
Campuri magnetice cu IEC 61000-4-8 30 A/m
frecvente de masurare 50 Hz sau 60 Hz
energetice
Perturbatii electrice IEC 61000-4-4 +2kV
tranzitorii rapide/explo- 100 kHz frecventa repetitiei
zii
Tensiuni de impuls IEC 61000-4-5 + 0,56 kV, £1kV
Cablu contra cablu
Variabile de perturba- IEC 61000-4-6 3V

0,15 MHz bis 80 MHz

6 V in benzile de frecventa ISM si de radioama-

tori intre 0,15 MHz si 80 MHz
80 % AM la 1 kHz

Caderi de tensiune

IEC 61000-4-11

0 % Ur; 1/2 perioada

la 0, 45, 90, 135, 180, 225, 270 si 315 grade

0 % Ur; 1 perioada

Si

70 % Ur; 25/30 perioade
Monofazic: la O grade

Intreruperi de tensiune

IEC 61000-4-11

0 % Ur; 250/300 perioade

Imunitate la interferentele produse de dispozitivele de comunicatii fara fir

Frecventa | Banda de |Serviciu ra-| Modulatie | Performan- | Departare | Nivelul de
de testare | frecventa dio ta maxima [m] testare a
[MHz] [MHz] [W] imunitatii
la
interferent-
e [V/m]
385 de la 380 TETRA 400 | Modulatia im- 1,8 0,3 27
pana la 390 pulsurilor
18 Hz
450 de la 430 GMRS 460, FM 1,8 0,3 28
panala 470 FRS 460 + 5 kHz,
cursa
1 kHz, sinus
710 de la 704 Ban- Modulatia im- 0,2 0,3 9
745 pana la 787 da LTE 183, pulsurilor
780 17 217 Hz
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Frecventa | Banda de |Serviciu ra-| Modulatie | Performan- | Departare | Nivelul de
de testare | frecventa dio ta maxima [m] testare a
[MHz] [MHz] [W] imunitatii
la
interferent-
e [V/m]
810 de la 800 GSM 800/90- | Modulatia im- 2 0,3 28
870 péna la 960 0, pulsurilor
930 TETRA 800, 18 Hz
iDEN 820,
CDMA 850,
GSM 800/90-
0,
Banda LTE 5
1720 de la 1700 GSM 1800; | Modulatia im- 2 0,3 28
1845 pana la 1990 | CDMA 1900; pulsurilor
GSM 1900; 217 Hz
1970 DECT:
Banda LTE 1,
3, 4, 25;
UMTS
2450 de la 2400 Bluetooth Modulatia im- 2 0,3 28
pana la 2570 | WLAN 802.1- pulsurilor
1 b/g/n, 217 Hz
RFID 2450
Banda LTE 7
5240 de la5100 | WLAN 802.1- | Modulatia im- 0,2 0,3 9
5500 pana la 5800 la/n pulsurilor
5785 217 Hz

Imunitate la interferente cu campuri magnetice la distanta mica

50 kHz

Frecventa de testare Modulatie Nivelul testului de imunitate [A/m]
30 kHz CWwW 8
134,2 kHz Modulatia impulsurilor 65
2,1 kHz
13,56 MHz Modulatia impulsurilor 7,5
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