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[taliano

DESCRIZIONE

00TSIRCEWL & un rilevatore infrarosso passivo ad effetto tenda,
radio, da esterno con supporto orientabile (finoa 190°), funzione
antimascheramento e tamper antistrappo.

|1 dispositivo & dotato di due sensori IR che funzionano con logica
AND, ovvero I'allarme viene generato solo quando entrambi i
sensori rilevano un'intrusione.

Precauzioni

ATTENZIONE. Il dispositivo funziona con batterie al litio.
Maneggiare con cura.

Pericolo di esplosione e incendio. Non gettare le batterie nel
fuoco, non saldare o danneggiare le batterie.

Rispettare le polarita indicate.

Far sostituire le batterie da un TECNICO SPECIALIZZATO.
Smaltire le batterie esauste secondo le norme vigenti,
anche nel caso di messa in disuso del dispositivo. In caso di
fuoriuscita diliquido, proteggere le mani con appositi guanti.

Temperatura d'esercizio [°C] -20/+60°
Umidita ambientale max [%] 95 %
Dimensioni contenitore sensore [mm] 155x35x42.5
leen5|qne contgn|tore modulo alimenta- 155x35%42.5
zione ed interfaccia [mm]

Grado di protezione [IP] 55

Peso [g] 215

* La durata stimata della batteria del sensore & inversamente
proporzionale al numero di rilevazioni a cuilo stesso & sottoposto
(indipendentemente dal fatto che il sistema di allarme sia o
meno inserito).

Se il sensore € installato in zone ad alta frequenza di passaggio
I'autonomia della batteria puo ridursi drasticamente.

Funzioni &

LED (D

Significato Indicazioni

IILED si accende in caso di rilevazione solo se abilitato
ovvero dipendentemente dall'impostazione del DIP4.
L'intervallo minimo frarilevazioni successive dipende
dall'impostazione del DIP2.

10FF

DIP2 (Intervallo minimo fra rilevazioni successive)

; ON Intervallo 5 secondi

™ OFF Intervallo 120 secondi

NOTA. Il sensore non genera allarmi ad intervalli minori rispetto
al tempo specificato.

DIP3 (Uscite ALARM e TROUBLE)

; ON Uscite NO

™ OFF Uscite NC

Dati tecnici

Tipo 001SIRCEWL
Alimentazione a 2 batterie a Litio a 3 [V] (R123A
Assorbimento in stand-by [uA] 60
Assorbimento in allarme [mA] 50

Autonomia stimata [anni]* 2

Frequenza trasmissione radio DUAL-BAND 868.65/433.92
[MHz]

Copertura IR [m] 5x1

Portata IR [m] 2-5

Velocita rilevabile [m/s] 03-15
Sensibilita [°C] 2.0(@0.6 m/s)
Tempo di stabilizzazione dopo I'alimenta- 120

zione [s]
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Lampeggia per circa 120 secondi.
NOTA. In questa fase il LED lampeggia
anche se il DIP4 & in OFF

Inizializzazione

Per un corretto funzionamento del sistema & necessario che le
uscite siano impostate in modalita NC (DIP3 OFF)

DIP4 (LED)

ﬂ ON abilitato
4

o OFF disabilitato

Se il LED si accende nonostante il DIP4 sia in OFF, verificare
I'impostazione del DIP1 (walk test)

DIP5 (Sensibilita del PIR)

Allarme Acceso fisso per 2 secondi
Rilevazione masche- Lampeggia 3 volte e ripete la se-
ramento quenza.
Dipswitch (2)
SwW

ON [Foggms| DEFAULT

OFF 123456

DIP1 (Walk test)

ON  II'LED si accende in caso di rilevazione indipenden-

1 temente dall'impostazione del DIP4. L'impostazione

del DIP2 &irrilevante.

QON Sensibilita normale

¥ OFF Sensibilita bassa




DIP6 (Anti-mascheramento)

QON Anti-mascheramento attivo

u Anti-mascheramento disattivo
6 OFF

) Sensore PIR superiore;

@ Sensore PIR inferiore;

(B Tamper antiapertura modulo sensore;

(& Tamper antiapertura modulo dialimentazione ed interfaccia
radio;

Connettori @ ® (®

(N3@ | Connettore modulo sensore
A
Rosso: Alimentazione +
; Nero: Alimentazione —
Bianco: Allarme
. Giallo:Allarme
U
(N6 Connettore modulo sensore
A
D Verde: Trouble
. Blu: Trouble
® Connettore modulo sensore
Marrone: Tamper
Arancio: Tamper
. Grigio: Tamper

Portabatterie modulo sensore ed interfaccia radio;
9 - 119RF86 ver.2 11/2014

@D e () Led non usati;

Apprendimento

L'apprendimento del sensore puo essere fatto in due modi, o
da PC attraverso il software SWLINK, selezionando SENSORE
nella colonna MODELLO ed inserendo il numero seriale (riportato
sulla schedina radio A(D) nella colonna SERIALE Kd, oppure
seguendo le indicazioni di sequito:

1. Assicurarsi che il modulo sensore ed il modulo alimentazione/
interfaccia siano connessi tra loro tramite i connettori 7 ed 8. Il
connettore tamper invece (9) NON deve essere connesso;

2. Assicurarsi che la centrale sia in modalita apprendimento.

3. Premere erilasciare per 3 volte il tamper del modulo sensore in
un tempo massimo di 10 secondi. Fra un'operazione di pressione/
rilascio e la successiva attendere almeno 2 secondi. Durante la
comunicazione per apprendimentoi LED ROSSO e VERDE presenti
sull'espansione radio lampeggeranno, al termine della fase di
apprendimento se la stessa é andata a buon fine siaccendera per
3 secondi il LED VERDE, mentre in caso di ERRORE si accendera il
LED ROSSO, sempre per 3 secondi.

Funzione anti-mascheramento

Nel caso in cui i verifichi una condizione di mascheramento che
duri per pit di 3 minuti, nella fase di funzionamento normale, 0
per piti di 20 secondi nella fase di test, si attivera |'uscita TROUBLE
(con DIP6 in ON).

Dal momentoin cuii coperchi dei due moduli sono entrambi chiusi
inizia un tempo di analisi di T minuto durante il qualeil rilevatore
analizza I'ambiente circostante.

Attenzione a NON lasciare oggetti nel raggio di 1 metro dal
sensore in questa fase.

Funzione walk-test

1. Impostare il DIP1in ON (test);

2. In caso di rilevazione il LED si accende per 2 secondi B();
3. Impostare il DIPT in OFF (normale).

NOTA. Per evitare che la batteria si scarichi troppo rapidamente &

necessario disabilitare il walk test impostando il DIP1 in OFF. Per
utilizzare il LED anche in modalita operativa normale, impostare
il DIP4in ON (sconsigliato).

Precauzioni di installazione

1. Mantenere il rivelatore parallelo al suolo ad un‘altezza com-
presa tra 0,8+1,2 m @Q);

2. Considerare I'area di rilevamento e la direzione dalla quale
Iintruso entra nell'area stessa @ (2);

3. Installare il rivelatore in luoghi liberi da possibili fonti di
generazione di falsi allarmi.

Evitare l'installazione in luoghi nei quali il sensore sia esposto
direttamente o per riflessione alla luce solare o a sorgenti di
alta intensita luminosa BI(), vicino a sorgenti di calore B(2)
oppure in luoghi in prossimita di oggetti che possano muoversi
ad esempio per effetto delle correnti d‘aria BI(3).

Descrizioni delle parti B

@ Contenitore per modulo di alimentazione ed interfaccia;
(@ Coperchio del contenitore per modulo di alimentazione ed
interfaccia;

® Spugna;

(@ Supporto modulo sensore;

(B Modulo sensore;

(© Coperchio modulo sensore;

@ Lent;;

Fixture;

(© Tamper anti-apertura del contenitore per modulo di alimen-
tazione ed interfaccia;

Area di rilevamento

Vista dall'alto @

(@ Campo di regolazione: 95° a passi di 5%
Vista laterale &

@ Lunghezza di rilevazione: 5m;

(@ Lunghezza di rilevazione: 2m.



INSTALLAZIONE

Schema generale di cablaggio 1

NOTA. Le batterie del modulo di alimentazione ed interfaccia
alimentano anche il sensore.

La connessione TROUBLE é utilizzata sia per il monitoraggio del
TAMPER EX(6) che per il monitoraggio dell'anti-mascheramento.

Montaggio

1. Aprire il coperchio del modulo sensore Il;

2. Rimuovere la fixture EB();

3. Tenere la parte superiore del supporto E3(D) e rimuovere il
modulo sensore ().

Assicurarsi che i connettori non si sfilino dalla parte inferiore del
supporto dopo la rimozione del modulo sensore.

4, Aprireil contenitore del modulo di alimentazione ed interfaccia
IM().Non rimuovere il tamper anti-apertura del contenitore del
modulo di alimentazione ed interfaccia ().

5. Scegliere la modalita di montaggio I:

- Moduli sovrapposti orizzontalmente (Questo metodo di mon-
taggio & I'unico che consente |'utilizzo del tamper anti-rimozione
che va installato sul fondo del contenitore per il modulo di
alimentazione ed interfaccia) (0);

- Moduli affiancati (2);

- Moduli sovrapposti verticalmente (E’necessario che il modulo
sensore sia posizionato sopra il modulo di alimentazione ed
interfaccia) 3®);

Moduli sovrapposti orizzontalmente

1. Aprire le preforature e far passare i connettori attraverso la
preforatura per il passaggio cavi (Q);

2. Fissare il coperchio del contenitore per il modulo di alimen-
tazione ed interfaccia al supporto del modulo sensore [I(2) ed
effettuare i collegamenti EI(®). Bloccare i connettori utilizzando
il nastro biadesivo [M@).

Nota. Attenzione a non fissare il coperchio del contenitore del
modulo di alimentazione ed interfaccia a testa in gili e a non
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pizzicare i fili.

3. Tenere la parte superiore del supporto e montare il modulo
sensore [

4. Inserire il tamper anti-rimozione sul fondo del contenitore
del modulo di alimentazione ed interfaccia, facendo passare i
cavi attraverso le preforature opportunamente rotte i, quindi
fissarlo alla parete utilizzando le viti in dotazione, tenendo conto
dell'altezza @(Q.

Quando il tamper del modulo sensore & connesso al tamper del
contenitore del modulo di alimentazione ed interfaccia, la rimo-
zione di questo collegamento tramite sconnessione o taglio, NON
provoca l'attivazione del circuito di tamper. Perrilevare la possibile
sconnessione & necessario tagliare il jumper filare arancione sul
modulo sensore come mostrato in figura @®2).

In questo caso & necessario che i tamper dei due moduli siano
connessi altrimenti I'uscita TROUBLE risultera sempre attiva.

5. Inserire le batterie nel modulo di alimentazione ed interfaccia.
6. Rimuovere la pellicola protettiva del biadesivo, applicato sul
retro del modulo, ed inserirlo all'interno del contenitore facendolo
scivolare diagonalmente, come rappresentato E3().
7.Collegarei connettori e quindifissare il modulo sensore al fondo
del modulo di alimentazione ed interfaccia [€1.

8. Determinare I'angolo di rilevazione orizzontale rimuovendo
la fixture. Effettuate le regolazioni, innestare la fixture ed il
supporto .

NOTA. Il fascio di rilevamento deve essere parallelo alla parete
per evitare interferenze con la parete stessa B(@). Quando il
dispositivo e montato su un angolo perrilevazionilungo la parete,
orientarlo scegliendo la traccia guida incisa sul lato opposto della
parete lungo la quale si vuole effettuare la rilevazione H(2).
9. Determinare la lunghezza di rilevazione: 2m B(® o 5m
(default) B@.

Per avere una lunghezza di rilevazione di 2 m, ruotare di 180° la
lente inferiore [l. Non rimuovere la lente superiore.

10. Fissare il coperchio del modulo sensore (D) ed eseguire
un walk test.

Moduli affiancati e moduli sovrapposti verticalmente

1. Aprire le preforature [(2) e far passare i connettori attraverso
|a preforatura per il passaggio cavi MI;

2. Fissare il supporto del modulo sensore ed il contenitore del
modulo di alimentazione ed interfaccia al muro I ed effettuare
i collegamenti .

Per l'installazioni di moduli affiancati orizzontalmente posizionare
la spugna come in figura E(D); per installazioni in verticale
@) posizionare la spugna come in figura Q).

Per completare l'installazione procedere come descritto a partire
dal punto 3 al paragrafo‘Moduli sovrapposti orizzontalmente’.

Sostituzione delle batterie

Le batterie alimentano sia l'interfaccia che il modulo sensore.
Aprire il contenitore del modulo di alimentazione ed interfaccia,
staccare le connessioni e sostituire e batterie.Se necessario, con
molta cautela, rimuovere il PCB dal contenitore facendo leva con
un cacciavite ENG0).

Una volta sostituite le batterie, ripristinare le connessioni ed
eventualmente se ¢ stato rovinato, anche il biadesivo che fissa
il modulo al fondo del contenitore EA(T), quindi chiuderlo con
la vite. NOTA. Verificare che la fase di stabilizzazione sia iniziata
correttamente.

SMALTIMENTO

Assicurarsi che il materiale d'imballaggio non venga disperso
nell'ambiente, ma smaltito seguendo le norme vigenti nel paese
di utilizzo del prodotto.Alla fine del ciclo di vita dell'apparecchio
evitare che lo stesso venga disperso nell'ambiente. Lo smalti-
mento dell'apparecchiatura deve essere effettuato rispettando
le norme vigenti e privilegiando il riciclaggio delle sue parti
costituenti. Sui componenti, per cui & previsto lo smaltimento
con riciclaggio, sono riportati il simbolo e la sigla del materiale.



English
DESCRIPTION

The 00TSIRCEWL is an outdoor curtain-effect passive infrared
radio sensor, with adjustable support (up to 190°), with an-
ti-masking and anti-removal tamper features.

The device is fitted with two IR sensors that work with AND
logic, that is, the alarm is triggered only when both sensors
detect and intrusion.

Precautions

WARNING: the device works on lithium batteries. Handle
with care.

Danger of explosion and fire. Do not throw out the batteries
into a fire. Do not heat of damage the batteries.

Respect the marked polarities.

To replace the batteries contact a SKILLED TECHNICIAN.
Dispose of exhausted batteries in compliance with the laws
in effect, even when decomissioning the device. If any liquid
comes out, protect your hands with special gloves.

Technical data
Memory 001SIRCEWL
Powered by 2 3 [V] lithium batteries (R123A
Draw when standing by [uA] 60
Draw while in alarm state [mA] 50
Estimated effectiveness [years]* 2
DUAL-BAND radio transmission frequency 868.65/433.92
[MHz]
IR Coverage [m] 5x1
IR Range [m] 2-5
Detectable speed [m/s] 03-15
Sensitivity [°C] 2.0(a 0.6 m/s)
Stabilizing time after powering on [s] 120
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Operating temperature [°(] -20/+60°
Max. environmental humidity [%] 95 %
Sensor's container dimensions [mm] 155x35x42.5
Pgwersypplyand interface module container 155x35x42.5
dimensions [mm]

Protection rating [IP] 55

Weight [g] 215

The sensor’s battery life duration is inversely proportional to the
number or detections it is subjected to (regardless of whether
the alarm system is armed or not).

If the sensor is installed in high frequency transit zones, the
battery life may be drastically shortened.

The LED turns on in case of detection only if it is
enabled, that is, depending on the DIP 4 setting. The
minimum interval between subsequent detections
depends on the DIP2 setting.
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DIP2 (Minimun interval between subsequent detections)

; ON Five second interval

> OFF 120 second interval

NOTE. The sensor does not trigger an alarm atintervals that are
smaller than the given time.

DIP3 (ALARM and TROUBLE outputs)

; ON NO outputs

™ OFF NCoutputs

For the system to work properly the outputs must be setup in
NCmode (DIP switch 3 OFF)

DIP4 (LED)

ﬂ ON enabled
4

o OFF disabled

If the LED turns on even though DIP4 is OFF, check the setting
of DIPT (walk test)

Features
LED(D
Meaning Indications
Flashes for about 120 seconds.
Initiation NOTE. In this phase the LED flashes
even if DIP4 is set to OFF
Alarm Stays on for two seconds
Antimasking de- Flashes three times before repeating
tection the sequence.
Dipswitch (2)
SwW
ON [Foggms| DEFAULT
OFF 123456
DIP1 (Walk test)

DIP5 (PIR sensitivity)

ON  TheLED turnsonin case of detection regardless of of
1 the DIP4 setting. The DIP2 setting is irrelevant.

QON Normal sensitivity

Y OFF Low sensitivity




DIP6 (Anti-masking)

QON Anti-masking active

EOFF Anti-masking inactive

® Upper PIR sensor;

@ Lower PIR sensor;

(® Sensor module tamper-proof tamper;

(® Power supply module’s and radio interface’s anti-opening
tamper;

Connectors @ ® (®

(N3@ |Sensor module connector
Red: Power supply +
; Black: Power supply -
White: Alarm
. Yellow: Alarm
U
(N6 Sensor module connector
D Green: Trouble
a . Blue: Trouble
® Sensor module connector
Brown: Tamper
Orange: Tamper
. Grey: Tamper

12 - 119RF86 ver. 2 11/2014

Sensor-module battery and radio-interface housing;
@D and (2) unused LEDs;

Learning

The sensor can learn in two ways; either from a PCvia the SWLINK
software, by selecting SENSOR in the MODEL column and entering
the serial number (shown on the EA() radio card) in the SERIAL
column, or by following the instructions below:

1.Make sure that the sensor module and the power supply/inter-
face module are connected between themselves via connectors 7
and 8.The tamper connector (9), however, must not be connected;
2. Make sure the control unit is in learning mode.

3. Press and release three times the sensor module tamper
within a time limit of 10 seconds. Between a press / release
step and another, wait at least two seconds. During the learning
communication the RED and GREEN LEDs on the radio expansion
will flash. At the end of the learning phase the GREEN LED will
flash for three seconds if the procedure is SUCCESSFUL, or the RED
LED will flash thee times in case of ERROR.

Anti-maksing feature

If a masking condition were to happen (that lasts for more than
three minutes) during normal operation, or for more than 20
seconds during the test phase, the TROUBLE output will activate
(with DIP6 set to ON).

The analysis time starts, from the moment the covers of the two
modules are both closed, and it lasts for one minute, during which
the detector analyses the surroundings.

Careful not to leave any objects within a one meter radius of the
sensor in this phase.

Walk test feature

1. Set DIPT to ON (test);

2. In case of detection the LED turns on for two seconds. BI(D);
3. Set DIP1 to OFF (normal).

NOTE. To prevent the battery from quickly running down, disable
the walk test by setting DIP1 to OFF. To use the LED even in normal

operating mode, set DIP4 to ON (not advisable).

Installation precautions

1.Keep the detector parallel to the ground at a height of between
0.8+12m @@

2. Consider the detection area and direction from which an
intruder will enter said area @(2);

3. Install the detector in areas that are possibly free from gene-
rating any false alarms.

Avoid installing in places where the sensor would be exposed to
either direct or reflected sunlight or to very bright light BI(D),
or near heat sources BX(2) or near objects that could move due
to air currents 1.

Description of parts @

(@ Container for power supply and interface module;

@ Cover for the container for power supply and interface
module ;

® Sponge;

@ Sensor module support;

(B Sensor module;

(® Sensor module cover;

@ Lenses;

Fixture;

(® Container’s anti-opening tamper for the power supply and
interface module;

Detection area

Top view

@ Adjustment field: 95° at 5° intervals;
Lateral view [@

@ Detection length: 5m;

(@ Detection length: 2m.



INSTALLATION

General wiring scheme 1

NOTE. The batteries of the power supply and interface module
also power the sensor.

The TROUBLE connection is used for monitoring the TAMPER and
EX(© for monitoring the anti-masking.

Mounting

1. Open the cover of the sensor module Il;

2. Remove the fixture IEI(D);

3. Keep the upper part of the support E8(1) and remove the
sensor module Q).

Make sure the connectors do no slide out of the bottom of the
support after removing the sensor module.

4. Open the container of the power supply and interface module
Q). Do not remove the anti-opening tamper of the power
supply and interface module container M.

5. Select the mounting mode I:

- Modules overlapped horizontally (this mounting method is
the only one that allows use of the anti-removal tamper which
is to be installed at the bottom of the power module supply and
interface container) (0);

- Side by side modules (2);

- Modules overlapped vertically (the sensor module must be
placed above the power supply and interface module) (3);

Modules overlapped horizontally

1. Open the pre-perforations and thread the connectors through
the cable passing pre-perforations EI(D);

2. Fasten the casing cover of the power-supply and interface module
to the sensor-module support EI(2) and make the connections
DIQ®). Lock the connectors using double-sided tape BI@).
Note. Be careful not to fasten the casing cover, of the power-sup-
ply and interface module, upside down and to not pinch any wires.
3. Keep the upper part of the support and mount the sensor
module [
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4. Fitthe anti-removal tamper to the bottom of the power-supply
and interface module casing. Thread the cables through the
pre-perforated holes I, and then fasten it to the wall using the
supplied screws, while considering the height @(.

When the sensor module tamper is connected to the power
supply and interface module tamper, removing this connection
by disconnecting it or cutting it, DOES NOT trigger the activation
of the tamper circuit. To detect any disconnection one must cut the
wired jumper on the sensor module as shown in the figure (2.
In this case the tampers of the two modules must be connected
otherwise the TROUBLE output will always be open.

5. Fit the batteries into the power supply and interface module
and close the module container.

6. Remove the protective film of the two-way tape stuck on
the back of the module, and fit it inside the casing, sliding it
diagonally, as pictured E3(D.

7. Connect the connectors and then fasten the sensor module
to the bottom of the power-supply and interface module [Y.
Establish the horizontal detection angle by removing the fixture.
Make any adjustments, fit the fixture and the support I&.
NOTE. The detection beam must be parallel to the wall to avoid
any interference with the wall itself EI(D). When the device is
mounted on a corner to detect along the wall, aim it by choosing
the guide line engraved on the side opposite the wall along which
you want to detect B(2).

9. Establish the detection length: 2 m BI®) or 5 m (default)
H®.

To have 2 m of detection length, turn the lower lens 180° ldl. Do
not remove the top lens.

10. Fasten the sensor-module casing cover II(T) and perform
awalk test.

Side by side and vertically overlapped modules

1. Open the pre-perforations [(2) and thread the connectors
through the cable-passing pre-perforations M;

2. Fasten the sensor module support and the power supply
and interface module container to the wall Il and make the

connections.

When installing horizontally paired modules position the sponge
as shown in the figure E(D); for vertical installations E®2)
position the sponge as shown in the figure (3.

To complete the installation proceed as described and start from
point 3 in the “Horizontally overlaid modules” paragraph.

Replacing the batteries

The batteries power both the interface and sensor module. Open
the power-supply unit and interface module casing, disconnect
the connections and replace the batteries. If necessary, and very
carefully, remove the PCB from the container by prying it with
a screw driver E¥@0).

Once the batteries are replaced, restore the connections and possi-
bly, ifit has been ruined, the two-way tape that holds the module
on the bottom of the casing EA(D), then close it using the screw.
NOTE: Check that the stabilizing phase has properly initiated.

DISPOSAL

Make sure the packaging material is not disposed of in nature,
but rather disposed of in compliance with the laws in effect in
the country in which the product is being used. At the end of the
product’s life cycle, make sure it not disposed of in nature. The
equipment must be disposed of in compliance with current laws
and its components recycled where possible. The components
that should be recycled are marked with the material’s D marker.



Francais
DESCRIPTION

00TSIRCEWL est un détecteur radio d'extérieur a rayon infrarouge
passif, effet rideau, avec support orientable (jusqu'a 190°), fonc-
tion anti-masque et autoprotection anti-cisaillement.
Cedispositif est doté de deux capteurs IR qui fonctionnent selonla
logique AND, c'est-a-dire que 'alarme se déclenche uniquement
lorsque les deux capteurs détectent une intrusion.

Précautions

ATTENTION. Le dispositif fonctionne avec des piles au
lithium. Manipuler soigneusement. Risque d’explosion et
d'incendie. Ne pas jeter les piles au feu, ne pas les souder ni
les endommager. Respecter les polarités indiquées. Confier
le remplacement des piles & un TECHNICIEN QUALIFIE.
Eliminer les piles usagées conformément aux normes en
vigueur, méme en cas de mise hors d'usage du dispositif.
En cas de perte de liquide, porter des gants de protection.

Données techniques

Type 001SIRCEWL
Alimentation par 2 piles au Lithium 3[V] ~ (R123A
Absorption en stand-by [uA] 60

Absorption en état d'alarme [mA] 50
Autonomie estimée a [ans]* 2

Fréquence transmission radio DUAL-BAND 868.65/433.92
[MHz]

Couverture IR [m] 5x1

Portée IR [m] 2-5

Vitesse détectable [m/s] 03-15
Sensibilité [°C] 2,0(a 0.6 m/s)

Temps de stabilisation apres 'alimentation[s] 120
Température de fonctionnement [°C] -20/+60°
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Humidité ambiante max. [%)] 95%
Dimensions boitier capteur [mm] 155x35x42,5
pnmensmn boitier module alimentation et 155435x42,5
interface [mm]

Degré de protection [IP] 55

Poids [g] 215

*Ladurée estimée de la pile du capteur est inversement propor-
tionnelle au nombre de détections effectuées (indépendamment
de I'activation ou non du systéme d‘alarme). Linstallation du
capteur dans des zones a trafic intense peut réduire considéra-
blement 'autonomie de la pile.

LaLED s'allume en cas de détection uniquement sielle
estactivée, C'est-a-dire qu'elle s'allume en fonction de
a configuration du DIP4. L'intervalle minimum entre
les détections dépend de la configuration du DIP2.
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DIP2 Intervalle minimum entre les détections

QON Intervalle 5 secondes

o OFF Intervalle 120 secondes

REMARQUE : le capteur ne génére aucune alarme en cas d'in-
tervalles inférieurs au temps indiqué.

F°““g’)“‘ DIP3 (Sorties ALARM et TROUBLE)
LEDS n
ON .
Signification Indications 3 Sortes NO
Clignote pendant environ 120 se- ﬂ Sorties NF
condes. 3 OFF
Initialisation REMARQUE : durant cette phase, 2 pourun fonctionnement correct du systéme, les sorties doivent
LED dignote mémesile commutateur  atre configurées en mode NF (DIP3 OFF)
DIP4 est sur OFF. DIP4 LED
Allumée en permanence pendant
Sl 2 secondes. ;0N activé
Détection masquage Clignote 3 fois et répéte la séquence. u
Commutateurs DIP 2) 4 OFF désactivé
oN 3T ) Sila LED s'allume méme lorsque le DIP4 est sur OFF, contrdler
orr gggggg PAR DEFAUT la configuration du DIP1 (essai de marche).

DIP1 Essai de marche

U ON LaLEDs'allumeen cas de détection indépendamment
1 de la configuration du DIP4. La configuration du DIP2
est insignifiante.

DIP5 Sensibilité du PIR

QON Sensibilité normale

Y O Sensibilité faible




DIP6 Anti-masquage

QON Anti-masquage activé

EOFF Anti-masquage désactivé

(3 (Capteur PIR supérieur ;

@ Capteur PR inférieur ;

(® Autoprotection anti-ouverture module capteur ;

(® Autoprotection anti-ouverture module d'alimentation et
interface radio ;

Connecteurs @ ® ©

(N3@ |Connecteur module capteur
A
| Rouge: Alimentation +
; Noir : Alimentation —
| Blanc:Alarme
. Jaune:Alarme
[
(N6 Connecteur module capteur
]
D I Vert:Trouble
L . Bleu : Trouble
® Connecteur module capteur
I Marron: Autoprotection
| Orange: Autoprotection
.l Gris: Autoprotection
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Porte-batteries module capteur et interface radio ;
@D et (@) Leds non utilisées ;

Apprentissage

Il existe deux modalités d'apprentissage du capteur : par PC a
I'aide du logiciel SWLINK, en sélectionnant CAPTEUR dans la co-
lonne MODELE et en entrant le numéro série (indiqué surla carte
radio EA(7)) dans la colonne SERIE K, ou bien par 'exécution
des opérations suivantes :

1. S'assurer que le module capteur et le module alimentation/
interface sont bien connectés entre eux par le biais des connec-
teurs 7 et 8. Le connecteur autoprotection (9), quant a lui, NE
doit PAS étre connecté;

2. S'assurer que la centrale est hien en mode apprentissage ;

3. Enfoncer et relacher 3 fois 'autoprotection du module capteur
en 10 secondes maxi. Attendre au moins 2 secondes entre un
enfoncement/relachement et I'autre. Durant la communication
pour apprentissage, les VOYANTS ROUGE et VERT présents sur
I'expansion radio clignoteront. Le VOYANT VERT le fera pendant
3 secondes en cas de REUSSITE de la phase d‘apprentissage,
et le VOYANT ROUGE pendant 3 secondes lui aussi mais en cas
d’ERREUR.

Fonction anti-masquage

Tout masquage de plus de 3 minutes durant le fonctionnement
normal ou de plus de 20 secondes durant I'essai provoquera
I'activation de la sortie TROUBLE (avec DIP6 sur ON).

Un temps d'analyse d’une minute commence a sécouler a partir
dumoment ol les couvercles des deux modules sont fermés. Au
cours de ce délai, le détecteur analyse le milieu environnant.
Avoir soin, durant cette phase, de NE laisser AUCUN objet dans le
rayon daction (1 métre) du capteur.

Fonction essai de marche

1. Configurer le DIPT sur ON (test) ;
2.En cas de détection, la LED sallume pendant 2 secondes BI(D);
3. Configurer le DIP1 sur OFF (normal).

REMARQUE : pour éviter que la pile ne sépuise trop rapidement,
désactiver I'essai de marche en configurant le DIP1 sur OFF. Pour
utiliser également la LED durant le fonctionnement normal,
configurer le DIP4 sur ON (opération conseillée).

Précautions d'installation

1. Faire ensorte que le détecteur soit paralléle au sol a une hauteur
comprise entre 0,812 m@®D;

2. Tenir compte de la zone de détection et du sens par lequel
I'intrus entre dans la zone en question @@ ;

3. Installer le détecteur dans des endroits éloignés de toute source
de génération de fausses alarmes.

Eviter toute installation dans des endroits ol le capteur est
exposé, directement ou par réflexion, a la lumiére du soleil ou a
une haute intensité lumineuse BI(D), a proximité de sources de
chaleur BI(2) ou dans des endroits situés prés d'objets pouvant
se déplacer sous l'effet, par exemple, des courants d'air EI(3).

Description des parties @

(@ Boitier pour module d'alimentation et interface

(@ Couverdle du boitier pour module d'alimentation et interface
() Eponge

@ Support module capteur

(® Module capteur

(® Couvercle module capteur

@ Lentilles

Fixture

(@ Autoprotection anti-ouverture du boitier pour module
dalimentation et interface

Zone de détection

Vue d’en haut @

@ Champ de réglage : 95°a pas de 5°;
Vue latérale @

(@ Longueur de détection : 5m;

(@ Longueur de détection : 2 m.



INSTALLATION

Schéma général de cablage 1

REMARQUE : les piles du module d’alimentation et interface
alimentent également le capteur.

La connexion TROUBLE est utilisée pour le contrdle de 'AUTOPRO-
TECTION EN(®) et de I'anti-masquage.

Montage

1. Ouvrir le couvercle du module capteur .

2. Enlever la fixture EAQD).

3. Tenir la partie supérieure du support B9 et enlever le
module capteur Q).

S'assurer que les connecteurs ne sortent pas de la partie inférieure
du support aprés la dépose du module capteur.

4. Ouvrir le boitier du module d'alimentation et interface IH(D.
Ne pas enlever I'autoprotection anti-ouverture du boitier du
module d'alimentation et interface [M(2).

5. Choisir le mode d'installation [ :

-Modules superposés horizontalement (ce mode d'installation est
le seul qui permet I'utilisation de I'autoprotection anti-cisaille-
ment ainstallerau fond du boitier pour le module d'alimentation
etinterface) ().

- Modules juxtaposés (2).

- Modules superposés verticalement (le module capteur doit
étre positionné sur le module d'alimentation et interface) (3).

Modules superposés horizontalement

1. Ouvrir les trous préforés et faire passer les connecteurs a travers
le trou prévu pour le passage des cables RIQD.

2. Fixer le couvercle du hoitier pour le module d'alimentation et
interface au support du module capteur BI(2) et effectuer les
branchements BI(3). Bloquer les connecteurs avec du ruban
adhésif double face ().

Remarque : avoir soin de ne pas fixer le couvercle du boitier du
module d'alimentation et interface la téte en bas et de ne pas
pincer les fils.

16 - 119RF86 ver. 2 11/2014

3. Tenir la partie supérieure du support et installer le module
capteur [&.

4. Introduire I'autoprotection anti-cisaillement au fond du boitier
dumodule d'alimentation et interface, en faisant passer les cables
atravers les trous préforés I, puis la fixer au mur a I'aide des vis
fournies en tenant compte de la hauteur @(Q).

Quand l'autoprotection du module capteur est connectée a l'auto-
protection du boitier du module d'alimentation etinterface, leur
déconnexion par débranchement ou cisaillement NE provoque
PAS I'activation du circuit d'autoprotection. Pour détecter I'éven-
tuelle déconnexion, il est nécessaire de couper le cavalier filaire
orange sur le module capteur comme indiqué surla figure (2.
Il faut dans ce cas que les autoprotections des deux modules
soient connectées afin d’éviter l'activation permanente de la
sortie TROUBLE.

5. Introduire les batteries dans le module d'alimentation et
interface.

6. Enlever le film de protection du ruban adhésif double face,
appliqué au dos du module, et l'introduire dans le boitier en le
faisant glisser diagonalement comme illustré E3(D.

7. Connecter les connecteurs et fixer le module capteur au fond
du module d'alimentation et interface [€1.

8. Déterminer I'angle de détection horizontale en enlevant la
fixture. Effectuer les réglages, insérer la fixture et le support K.
REMARQUE : le faisceau de détection doit étre paralléle au mur
afin d‘éviter tout contact avec le mur lui-méme BI(D). Quand le
dispositif est appliqué sur un angle pour des détections le long
du mur, l'orienter en choisissant le repére présent de I'autre coté
du mur le long duquel effectuer la détection BQ2).

9. Déterminer la longueur de détection : 2 m BI(3) ou 5 m (par
défaut) B@.

Pour obtenir une longueur de détection de 2 m, tourner de 180°
la lentille inférieure . Ne pas enlever la lentille supérieure.
10. Fixer le couvercle du module capteur (D) et effectuer un
essai de marche.

Modules juxtaposés et modules superposés
verticalement

1. Ouvrir les trous préforés I(2) et faire passer les connecteurs
a travers le trou prévu pour le passage des cables .

2. Fixer le support du module capteur et le boitier du module
dalimentation et interface au mur Kl puis effectuer les bran-
chements.

Pour l'installation de modules juxtaposés horizontalement,
positionner 'éponge comme indiqué sur la figure EAQ) ; pour
l'installation a la verticale ) positionner éponge comme
indiqué sur la figure ).

Pour compléter l'installation, suivre la procédure décrite au
paragraphe « Modules superposés horizontalement » en partant
du point 3.

Remplacement des piles

Les piles alimentent aussi bien l'interface que le module capteur.
Ouvrir le boitier du module d’alimentation et interface, débran-
cher les connexions et remplacer les piles. Enlever si nécessaire,
et avec une extréme prudence, le PCB du boitier en soulevant a
I'aide d’un tournevis EN0).

Au terme du remplacement des piles, rétablir les connexions et
remplacer éventuellement le ruban adhésif double face qui fixe
le module au fond du boitier EA(T), puis fermer a l'aide de la
vis. REMARQUE : s'assurer que la phase de stabilisation a bien
commencé correctement.

ELIMINATION

S'assurer que le matériel d'emballage n'est pas jeté dans la nature
mais qu'il est bien éliminé selon les normes en vigueur dans le
pays ol le produit est utilisé. Eviter que 'appareil, au terme de son
cycle devie, ne soit jeté dans la nature. Lélimination de I'appareil
doit étre effectuée conformément aux normes en vigueur en
privilégiant le recyclage de ses composants. Le symbole et le sigle
du matériau figurent sur les composants a recycler.



Pycckmii

OMUCAHVE

00TSIRCEWL — 6ecnpoBopHoil naccuBHblil VK-paTumk aBuxeHua ¢
30H0I1 06Hapy»eHNA TvNa «LUTopa» ¥ GyHKLMelt 3aLynTbl 0T MaCKK-
POBaHUA, ANA HAPYXKHOI YCTAHOBKM, B KOMMIEKTE C NOBOPOTHBIM
KpenneHuem (8o 190°) 1 AaTUMKOM CHATUA CO CTEHbI.

[pubop ocHaLeH Byma UK-getekTopamm ¢ NOTKON GyHKLMOHM-
poBaHuA AND: TpeBOXHaA CurHanu3aums BKNIYAeTCA TONbKO Npu
0fJHOBPeMeHHOM cpabaTbiBaHUN 060UX AETEKTOPOB.

Mepb! npepocTopoxHoCcTH

BHUMAHUE! UctouHukom nutanua npubopa cnyat nutueBble
6atapeiiku. bynbTe BHUMaTeNbHbI NpU 06paLLEHUN C HUMN:
HeGpexxHoe 06paLLeHue YpeBaTo B3pbIBOM 1 NOXapoM. 3anpe-
LeHo 6pocaThb B OroHb, CBApUBATHL UV NOBPeXAaTh baTapeiiku
KaKum-nn6o nibim cnocobom. Cobniopaiite NonAPHOCTH BO Bpe-
MA UX YCTaHOBKI. 3aMeHa baTapeek J0/KHa OCYLeCTBAATHLCA
KBAMOULIMPOBAHHbBIM CELIMATINCTOM.

icnonb3oBaHHble 3neMeHTbI MUTaHNA HeobXoaMMO yTURM3N-
poBaTb B COOTBETCTBIM € CACTBYIOLNM 3aKOHOAATENbCTBOM,
B TOM YMC/Ie NpU BbIBOAE YCTPOICTBA U3 IKcnnyaTaumu. Mpu
o6HapyKeHuM yTeuek }KuaKocTH paboTaiite cNpu6opom TobKo
B 3aLUMTHbIX NepyaTKax.

Texuuveckue XapaKTepucTukun

Mogenb 001SIRCEWL

InekTponuTaHue ot 2 nutnebix 6atapeek 3 [B] CR123A
Motpebnaemblii Tok B pexume oxuganna [mA] 60
MoTpebnaemblit TOK Npu BKAKYEHUN CUTHA-

nun3aumn [MA] 50

PacueTHblit cpok cnyx6bl [rogal* 2

Yacrora nepegauu paguocurHana DUAL-BAND 868,65 /433,92
[MIy]

3oHa o6HapyxeHus UK-petektopoB [M] 5x1

[NlanbHocTb feitcTeuA K-peTekTopos [M] 2-5
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PaspeLuene usmepaemoli ckopoctu [m/c] 03-15
YyscTBuTenbHoCTb [°C] 2,0 (npn 0,6 m/c)
Bpems aBToMaTuueckoii kanubpoBky Jatumka 120

nocne nopau nexTponuTanma [c]

[nanaso pa6ounx remnepatyp [°C] -20/460°
Makc. atmocdepHasa BnaxxHocTb [%] 95 %
Pa3mepbl Kopnyca aatunka [Mm] 155x35x42,5
Pasumepbl KOpMyCa MORYIA MIUTAHNA 1 UHTEP- . cc o 125
deiica [mm]

Knacc 3awutoi [IP] 55

Macca [r] 215

* PacueTHblii CPoK C1y0bl 31eMEHTOB NUTaHMA faTumMKa 06paTHO
MPONOpLOHaseH KOMYeCTBY ero cpabaTbiBaHuii (He3aBUCMO 0T
TOro, BKMIOYeHa TPeBOXHAA CurHanu3auma unm Het). Ecm patunk
yCTaHOBNIEH B POXOAHOI 30He C BbICOKOIT IHTEHCUBHOCTbIO ABIe-
HIA, CPOK CyKObI BaTapeek MOXeT 3HaUNTENbHO YMEHBLLNTBCA.

DIP1 TectupoBaHue aBuxeHusA

(BeToAMOAHbIt MHANKATOP BKANIOYAeTCA B (lyyae 06Ha-
PYXeHUs [ABIKEHNA He3aBUCUMO 0T nonoxexus DIP4.
MonoxeHne DIP2 He uMeeT 3HaueHUA.

Mon
1

(BeTOANOAHDIN NHANKATOP 06HAPYXEHUA LBINKEHNA
BK/HYAETCA, TONbKO €CNIA OH aKTUBUPOBAH, TO eCTb B
3aBUCUMOCTY OT nonoXeHna DIP4, MUHUMAnbHbIRA UH-
TepBas MexAy nocneayLLNMI BKIOYEHNAMMN 3aBUCUT
ot nonoxeHua DIP2.
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DIP2 MuHMManbHbIli MHTEpBan MeXAy Nocaeayiownmm
BKJIOYEHNAMMU

QON VIHTepBan = 5 cekyHp

> OFE WnTepgan = 120 cexkyHp

IPUMEYAHWE: gaTumk He reHepupyeT curHanbl TpeBOry C nepuo-
ANYHOCTBIO MEHbLLIE YCTaHOBNEHHOI.

A
Oynrunn B DIP3 (Bbixo! "TPEBOXKHAA CATHATM3ALIA" 1 "TPEBOTA')
(BETOAMOAHBIA UHOUKATOP (D UON
Boixopbt H.0.
3HaueHue Onucauue 3
Muraet B Teuenme 120 cekyHp. Boixonsi H3
3anye MTPUMEYAHUE: Ha nanHom 3Tane cBe- 3 QFF

TOAVOAHDIA HANKATOP MUraeT, axe
ecm DIP4 ycTaHoBneH B nonoxerue OFF.
TpeBOXHaA curHanu-
3auua

BkniouaeTca 1 roput poBHbIM (BETOM
B TeYEHMe 2 CeKYHA.

06HapyxeHue macku- MuraeT cepuamu no 3 pasa.
poBaHuaA

Dip-nepekniouatenu 2)

[ina npasunbHoil paboTbl cucTembl He06X0AMMO, UTOObI BbIXOAbI
6binn yctaHoBneHbl B pexum H.3. (DIP3 OFF).

DIP4 CBeToaMOAHDIN MHAUKATOP

UON Bknioue
4

u OTKNIOYeH
4 OFF

sSW Ecnu cBeToM0AHbII MHANKATOP BKNIOYAETCA HECMOTPA Ha TO, UTO
ON OUNWHUU ICXOAHBIE HACTPOMKI DIP4 yctaHosneH B nonoxeHue OFF, npoepbTe nonoxetue DIP1
OFFlizs4se (TecTpoBaHme ABIKEHUS).




DIP5 YyscTButenbHoctb MUK

QON Hopmanbnaﬂ YYBCTBUTENIbHOCTb

H Hu3Kas uyBCTBUTENBHOCTD
5 OFF

DIP6 3awiuTa 0T MackupoBaHUa

QON awura ot MacKupoBaHUA BKIIOYEHa

u 3aLuTa 0T MacKMpOBaHUA OTKIIOYeHa
6 OFF

(3 Bepxuuii parunk NUK;

@ Huxruii patunk MNAK;

(B Tamnep AnA 3aLLWTbl OT BCKPLITUA MOAY/IS AETEKTOPOB;

(® Tamnep ane 3awmThl OT BCKPLITUA 6ECNPOBOAHOTO MOAYNSA
UHTEpOEIica U NUTaHNs;

Pazvembl 7) ® ©

(N3 @) |Pa3bem Moayns AeTeKTOpoB

Em

Pasbem moAayna aeTekTopos

f

KpacHbiii: InekTponutanme +
YepHblii: IneKTponuTaHmne —
benblit: TpeBoXHaA cUrHa-
nu3auna

KenTblit: TpeBOXHAA Cur-
Hanu3auua

N6 ®

]

3eneHblit: ' Tpesora

%P CuHuti: "Tpegora”
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Pasbem MoAaynAa aeTekTopos

Kopnutesblii: Tamnep

OpaHeBblil: Tamnep
. Cepoblii: Tamnep

Bnok ¢ 6arapeiikamu 6eCpoBoAHOTO HTEpGETicHOro Moyt
11 MOfiyNs IETEKTOPOB;
(@D 1 (2 Hencnonb3yemble CBETOANOAHbIE UHAMKATOPbI.

Onpepenenue aatumka

[laTunk moxeT 6bITb OnpezeneH AByMA cnocobami: um ¢ KoMnbto-
Tepa nocpecTBom nporpammHoro obecnevenus SWLINK, Bbibpas
«[IATYUK» B konowke «MOE/Tb» 1 yKka3aB cepuiiHblii Homep (MpuBe-
JieHHblii Ha nnate pauonpuemiika EA(D) B konokke «CEPUIHbII
HOMEP» I, wn 6naronapa cnenytowum aeficreuam:

1.Y6euTech BTOM, 4TOMOAYIb A€TEKTOPOB M MOZY/Tb MMTaHUA/MHTepdeiica
COBMIHEHbI MEXY 060/ NOCPEACTBOM KOHHEKTOPOB 7 11 8. KoHHekTop
Tamnepa (9) B cBoto ouepezb HE aomkeH 6biTb COAMHEH.

2. Y6eauTech, uTo KOHTPONIEP CUCTEMbI OXPAHHOI CUTHANN3ALMN
HaX0ZUTCA B PeXUMe OnpefeNeHua yCTpoiicTBa.

3. TpueK bl HAXKMUTE M OTYCTUTE KHOMKY TaMMNepa B TeUeHUe MaKcu-
Mym 10 cekyHz. Mexay nepebIM 1 BTOPbIM HaxaTiem/oTnyckaHem
KHOMKM MOA0XANTe XoTA Obl 2 ceKyHAbI. Bo Bpema onpeenexna
yctpoiicta KPACHBIV v 3ENEHBIV CBETOANOAHbIE HANKATOPI
Ha MoZlyne pacLuMpeHua paguoynpasneria 6yayT murato. Ecin npo-
Lieaypa BbINONHeHa ycnellHo, Ha 3 cekyHabl BKMounTca 3EMEHbI
(BETOAMOAHDIN UHANKATOP, B cniyyae OLUMBKMN — Ha 3 cexyHpp
Bktountca KPACHbIA CBETOANOAHBIN UHANKATOP.

tDyH KUKA 3aLUTbl OT MAaCKMpoBaHUA

B cnyyae obHapyeHMA NPU3HAKOB MACKMPOBAHNA, ANALMXCA
6Gonee 3 MUHYT B pexuMe HOpManbHoil paboTbl unm bonee 20 cekyHA
B PeXuMe TecTUpoBaHWA, akTuBupyetca Bbixod «TPEBOTA» (ecn
DIP6 yctaHosneH B nonoxerue ON). Mocne 3akpbiBaHNA KpblLuek
06011X MOAY el HaUMHaeTcA oTcueT 1 MUHYTHI, BO BPEMA KOTOPOIl
LeTeKTOPbI aHANM3UPYIOT OKPYXKAIOLLLYI0 Cpesy.

BHumanne! Ha ganHom stane B paguyce 1 meTpa ot aatumka HE
LOMKHO ObITb HUKAKNX MPeAMETOB.

OyHKllMﬂ TecTupoBaHua

1. Ycranosute DIPT B nonoxenue ON (TectupoBaHue).

2. B cnyyae obHapyeHna ABUXeHNA (BETOAMOAHDIA MHANKATOP
BkntounTca Ha 2 cekyrpl BIQD);

3. Ycranosute DIP1 B nonoxenue OFF (HopmanbHas pa6ora).
TTIPUMEYAHUE: Bo n36exaHue bbicTpoii pa3paakn batapew peko-
MeHZYeTCA OTKAIOUUTb PEXUM TeCTUPOBAHUA ABINKEHNS, YCTaHOBIB
DIP1 B nonoxenue OFF. YTo6bI ncnonb3oBarb CBETOANOAHDIA HAN-
KaTop ABUKEHUA B peXUMe HOPMasbHoli paboTbl, yctaHosuTe DIP4
B nonoxeHue ON (He pekomeHzyeTca).

Mepb! npesocTOpOKHOCTH NPU MOHTaXe
1. [laTunk HeoBX0AMMO YCTaHOBMTb NApaIeNbHO 3eMJe Ha BbiCoTe

010,80 1,2m E®.

2. Tpu Bbi6ope MecTa ANA MOHTaXa HEOBXOTMMO YuecTb 30Hy
06HapYeHNA 1 HaNpaB/eHNA NPOHUKHOBEHNA B 30HY 06Hapy-
xenns [Q2.

3. ﬂaTlWlK HEOGXOHMMO YCTAHOBUTb B MECTE, N0 BO3MOXHOCTI 3aLLn-
(L{EHHOM OT ICTOYHYKOB, MOTYLLIVIX CIPOBOLPOBAT JIOMHYI0 TPEBOTY.
He ycTaHasnuBaiiTe yCTpOiiCTBO B MeCTaX, He 3aLLMLLIEHHbIX OT
nonagaHnA NpAMbIX WK 0TPAaXEHHbIX COJTHEYHbIX ﬂyQEﬁ, B He-
NOCPE/ICTBEHHOI BIM30CTI 0T CUMbHBIX McTouHKoB cBeta BI(D),
WNCTOYHUKOB Tenna E@ mwm OﬁbeKTOB, KOTOPbIE MOTYT NPUXOAUTD
B /JBIDKEHYe, Hanpumep, nop feiicauem ckeosrakos BI(3).

OcHoBHble komnoHenTnl B

@ Kopnyc untepdeiicioro moayns

(@ Kpblwka kopnyca MHTEpOEiicHOro Mopyns

®) lybka

(@ (roiika MoAy”A ETEKTOPOB

(@ Mopynb netekTopos

(© Kpbllwka MoaynA AeTeKTopoB

@ Nukzbi

Kpennehue

(9 Tamnep AN 3aLUWTbI OT CHATUA KOpMyca MHTEPGEIACHOro MOay NS



3oHa o6HapyxeHus

Bua csepxy @

(@ [inanazoH perynupoBKut: 95° C Wwarom 5°.
Bun cooxy [

@ [nuHa 30Hbl 06HapyxeHuA: 5 m;

(@ [lnuHa 30Hbl 06HapyeHNs: 2 M.

MOHTAX

(xema JJeKTPUYeCKux NoAKNI0YeHNI |I|

[IPUMEYAHWE: nutanne patumka ocywiecteaseTca ot 6atapeek
UHTEpdeiicHoro Moayna.

Coeannenne «TPEBOMA» ncnonb3yetca kak ana kontpons TAMEPA
IEX(©), TaK 1 7179 KOHTPONA MCNPABHOCTY 3aLLUTbI OT MaCKUPOBAHU.

MoHTax

1. OTkpoiie Kpbituky mogyns aetexopos .

2. Bomawe kpennenne D).

3. Ynepxuean sepxhioto yactb croiiku B4(D) , sbirawure mogynb
petextopos .

Mocne u3BneyeHna mogyna feTekTopoB ybeautech, Yto pasbembl
B HIKHE YacT CTOIIKI He 0TCORANHEHDI.

4. Otkpoiite kopnyc nutepdeiictoro mopyns (D). He cuumaiite
Tamnep uktepdeiicioro moayns [M(2).

5. Buibepute cnoco6 monTaxa I

- Mopynv yCTaHaBNMBAIOTCA Ha O/HOI BbICOTE Ha CMEXHbIX CTeHaX
(TONbKO MpU TaKOM MOHTaXe MOXeT ObITb UCNONb30BaH TaMmep
CHATIA CO CTeHbI, YCTaHaBNNBAeMblil Ha He Kopnyca UHTepdelicHoro
moayns) (D).

- Moaynu ycTaHaBnMBaKOTCA B PAZ Ha 0O CTere ().

- Mogynu ycTaHaBnMBaloTcA Apyr Hap Apyrom (MoAy”Nb AeTeKTopoB
JBOIXEH pacronararbes Hag uHtepdeitcHbim mogynem) ).

MOHyJIM, ycTaHOBNEHHblIe Ha O0[}HOI BbICOTE HA CMEXHbIX
C(TeHax

1. Mpobeiite npesiBapuTeNbHO pa3mMeyeHHble 0TBEPCTIA U Npony-
cume nposoaa Q.
2. NpukpenuTe KpbILLKY KOpNyca UHTEPdEACHOro MOAYNA K CToliKe
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mopyns netektopos II(2) n BbinonkuTe Heobxoaumble anekTpy-
ueckue noakniouerns (). 3agukcupyitre npososa c nomotblo
nBycToponHeit kneiikoii nentbl I(@). Mpumeuanie: BHumaTenbHo
CllewTe 3a Tem, YT06 He NPUKPENUTb KPbILLKY Kopnyca MHTepdeiic-
HOro MoZyna BBEPX AHOM U He 3axaTb NPoBOJa.

3.YnepuBas BepXHIOH YacTb CTOKM, YCTaHOBUTE Ha MeCTo MoAy/b
petetopos [&.

4. NomecTuTe Tamnep 3aLyTbl OT CHATUA CO CTEHbI Ha HO Kopnyca
UHTepdelicHoro MoAYN, NPOCyHyB NPOBO/AA Yepe3 NpeABapUTENbHO
npo6utble oteepcrua K, npukpenute ero K cTenke, ucnonb3ya
npunaraemble camope3bl ¢ yuetom Bbicosl (). Ecm Tamnep
MOAyNA feTeKTOpoB NOAKNIYEH K Tamnepy UHTepdeiicHoro
MOAYNA, NPepbIBaHie 3T0ro COeAVHEHNA MyTeM OTCOeLNUHeHUA
unn nepepe3anua nposogos HE npusoauT K cpabatbiBaxuio Lenv
Tamnepa. Yto6bl BbIABUTL BOIMOXKHOE 0TCORAUHEHME, HeoOXoAUMO
nepepe3arb 0paHeByto NPOBONOYHYI0 NepemMblyKy TaK, Kak nokasa-
wo Ha pucyke ). B3tom cnyuae Heobxoanmo, uTobbi Tamnepbl
06011x Mogyneii 6bIn B3aMHO NOAKMIoYeHbl. B npotusHom cnyyae
Bbixog «TPEBOTA» byaeT ocTaBaTbCA NOCTOAHHO BKAKUEHHBIM.

5. BctaBbTe 6aTapeiiki B MHTEPQEIicHbI MOZYIb.

6. CHMWTe 3aLLMTHYIO NNEHKY C ABYXCTOPOHHEN KNeIAKOIA IeHTbI, Mpiu-
KpenneHHoii K 3a/3Heil CTeHKe MOfyNA, 1 BCTaBLTe ero B KOPMYC, N03B0-
11A9 €My COCKOMb3HYTb 110 JMaroHank, Kak nokasao Ha pucyke E4 (D).
7. BoinonxuTe coefiHeRa 1 3aduKcupyiite Moaynb ATEKTOPOB K
AHuwLy ueTepdeiicioro moayns [eY.

8. CHAB KpenneHue, yCTaHOBMTE TOPU3OHTANIbHBIA yron 06Ha-
pyeHus. BbinonHus HeobxoauMble perynupoBKy, Npukpenute
kpennenue K croiike G

[TPUMEYAHWE: nyyok feTekTopa AOMKEH NPOXOANTD NapanenbHo
ctene Bo n3bexanme nomex BI(D). Ecm yerpoiicTso ycraHosneto
B Yy AnA 06HapyxeHA ABWXEHNA BAOMb CTeHb, BbICTABbTe €ro
ny4oK no npamoit Ha npotusononoxHoii ctere (2.

9. YctaHoBuTe fnnHy 30Hbl 06Hapyxerms: 2 M BI@) unn 5 m (o
ymonuannio) B@).

Yto6bl yCTaHOBUTb ANMHY 30HbI 0OHAPYXXeHUA Ha 2 M, MOBepHuUTe
HikHioto man3y Ha 180° . He cuumaitte BepxHioto nuk3y.

10. Ycraosue Kpoiwky mopyna getextopos (D) v BbinonwuTe
TeCTUPOBAHUE ABIKEHNA.

Mopynu, ycTaHoBNEeHHble B pAA UK APYr Haj APYrom

1. NpoGeiite npegsapuTenbHo npocsepnentbie oteepcrua [
1 npoTAHWTe Yepes Hux npososa K.

2. TlpuKpenuTe CToiiKy MOlyns AeTeKTOPOB 1 KOpyC HTepdeiicHoro
moayna & crene [ v sbinonkuTe HeobxoauMble 3neKTpUUecKie
NoAKMI0YeHNA,

Ur06bl yCTaHOBUTL MY B PAJL Ha OFHOIA BICOTE, PACTIONOXMTe
ry6Kky Ta, Kak nokasaro Ha pucynke EI(D); uto6bi ycTaHoBMTb U
apyr Han apyrom A2 , pacnonoxue ry6Ky Tak, Kak nokasaHo
wa pucyrke Q).

[Ins 3aBepliieHUA MOHTaXa BbIMOAHMTe AeficTBA, ONUCAHHbIE B
NYHKTe 3 ¥ NOCNeyloLLWX NyHKTaX pa3zena «Mojynu, ycTaHoB eH-
Hble Ha OIHOI BLICOTE Ha CMEXHBIX CTEHaX».,

3ameHa 6aTapeek

batapeiikn nuTalT Kak nHTEpPeiicHbIA MoAyNb, Tak 1 MOAYb
LeTekTopoB. OTKpoiiTe KpbILLKY UHTepdeiicHoro Moayna, oTcoe-
ANHUTe NPOBOAA ¥ NomeHaAiiTe batapeiiku. Mpu HeobxopumocTH
MaKCUMaNbHO 0CTOPOXHO BbITaLLyTe 610K yNpaBeHya NpoLeccom,
nonzes ero oreeptoi EYG0).

Mocne 3ameHbl 6atapeek BbINONHUTE HEOOXOAMMbIE NOAKIOYEHNA
1l B ClyYae NoBpeXzeHna NoMeHaAiiTe ABYXCTOPOHHIOK KNeilKyio
NIEHTY, CoepuHsiowylo Moayab ¢ arom kopnyca EAQD), 3atem
3akpoiiTe 1 3adukcupyiite camopezom. IPUMEYAHNE: y6enutecs,
470 NpoLieaypa aBTOMaTYeCKoil KanMOPOBKM AaTYMKa CNPaBHO
3anycTunace.

YTUAU3ALMA

Mo3a6oTbTech 0 ToM, UT06bI yNaKoBOUHbIil MaTepyan He BbiGpacsl-
BANICA B OKPYaIOLLYI0 Cpezly, @ YTUIU3MPOBANCA B COOTBETCTBUN
C Tpe6oBaHNAMM 3aKOHOAATENbCTBA, ALHCTBYHLIETO B CTPaHe
yCTaHOBK. 1o McTEeYeHUN Cpoka Criy6bi YCTPOIACTBA He BbIOpaChI-
BaiiTe ero B BMeCTe C bITOBbIM MYCOPOM. YCTPOICTBO HEo6X0ANMO
YTUIU3UPOBATH B COOTBETCTBUN C TPEOOBAHUAMY [ENCTBYIOLLIEr0
3aKOHOAATENbCTBA NOCE IeMOHTaXa BCEX KOMMOHEHTOB, MPUrof-
HbIX /151 IOBTOPHOTO UCTI0b30BaHIA. KOMOHEHTbI, NpuroaHble Ans
MOBTOPHOTO MCMONb30BaHMA, OTMeUeHbl CeLNabHbIM CAMBOIIOM
C0603HaueH1eM MaTepuana u3roToBneHus.
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