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Le présent document comprend des descriptions générales et/ou des caractéristiques techniques
des produits mentionnés. Il ne peut pas étre utilisé pour définir ou déterminer I'adéquation ou la
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Vous acceptez de ne pas reproduire, excepté pour votre propre usage a titre non commercial, tout
ou partie de ce document et sur quelque support que ce soit sans l'accord écrit de Schneider
Electric. Vous acceptez également de ne pas créer de liens hypertextes vers ce document ou son
contenu. Schneider Electric ne concéde aucun droit ni licence pour I'utilisation personnelle et non
commerciale du document ou de son contenu, sinon une licence non exclusive pour une
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Toutes les réglementations locales, régionales et nationales pertinentes doivent étre respectées
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réparations sur les composants.

Lorsque des équipements sont utilisés pour des applications présentant des exigences techniques
de sécurité, suivez les instructions appropriées.

La non-utilisation du logiciel Schneider Electric ou d'un logiciel approuvé avec nos produits
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Consignes de sécurité @

Informations importantes

AVIS

Lisez attentivement ces instructions et examinez le matériel pour vous familiariser avec I'appareil
avant de tenter de l'installer, de le faire fonctionner, de le réparer ou d'assurer sa maintenance.
Les messages spéciaux suivants que vous trouverez dans cette documentation ou sur I'appareil
ont pour but de vous mettre en garde contre des risques potentiels ou d'attirer votre attention sur
des informations qui clarifient ou simplifient une procédure.

des consignes de sécurité.

Ce symbole est le symbole d'alerte de sécurité. Il vous avertit d'un risque de blessures
corporelles. Respectez scrupuleusement les consignes de sécurité associées a ce

La présence de ce symbole sur une étiquette “Danger” ou “Avertissement” signale un
risque d'électrocution qui provoquera des blessures physiques en cas de non-respect
A symbole pour éviter de vous blesser ou de mettre votre vie en danger.

A DANGER

DANGER signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité, provoque
la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

AVERTISSEMENT signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité,
peut provoquer la mort ou des blessures graves.

A ATTENTION

ATTENTION signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité, peut
provoquer des blessures légéres ou moyennement graves.

AVIS

AVIS indique des pratiques n'entrainant pas de risques corporels.

35006217 12/2018 11



REMARQUE IMPORTANTE

L'installation, I'utilisation, la réparation et la maintenance des équipements électriques doivent étre
assurées par du personnel qualifié uniquement. Schneider Electric décline toute responsabilité
quant aux conséquences de l'utilisation de ce matériel.

Une personne qualifiée est une personne disposant de compétences et de connaissances dans le
domaine de la construction, du fonctionnement et de l'installation des équipements électriques, et
ayant suivi une formation en sécurité leur permettant d'identifier et d'éviter les risques encourus.
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A propos de ce manuel @

Présentation

Objectif du document

Ce manuel décrit la mise en ceuvre matérielle et logicielle de I'application de comptage pour
automates Premium et Atrium.

Champ d'application
Cette documentation est applicable a EcoStruxure™ Control Expert 14.0 ou version ultérieure.

Les caractéristiques techniques des équipements décrits dans ce document sont également
fournies en ligne. Pour accéder a ces informations en ligne :

Etape Action

1 Accédez a la page d'accueil de Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2 Dans la zone Search, saisissez la référence d'un produit ou le nom d'une gamme de produits.

e N'insérez pas d'espaces dans la référence ou la gamme de produits.

® Pour obtenir des informations sur un ensemble de modules similaires, utilisez des
astérisques ().

3 Si vous avez saisi une référence, accédez aux résultats de recherche Product Datasheets et
cliquez sur la référence qui vous intéresse.

Si vous avez saisi une gamme de produits, accédez aux résultats de recherche Product Ranges
et cliquez sur la gamme de produits qui vous intéresse.

4 Si plusieurs références s'affichent dans les résultats de recherche Products, cliquez sur la
référence qui vous intéresse.

5 Selon lataille de I'écran, vous serez peut-étre amené a faire défiler la page pour consulter la fiche
technique.

6 Pour enregistrer ou imprimer une fiche technique au format .pdf, cliquez sur Download XXX
product datasheet.

Les caractéristiques présentées dans ce document devraient étre identiques a celles fournies en
ligne. Toutefois, en application de notre politique d'amélioration continue, nous pouvons étre
amenés a réviser le contenu du document afin de le rendre plus clair et plus précis. Si vous
constatez une différence entre le document et les informations fournies en ligne, utilisez ces
derniéres en priorité.
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Documents a consulter

Titre du document

Numéro de référence

EcoStruxure™ Control Expert - Modes de
fonctionnement

33003101 (anglais),
33003102 (frangais),
33003103 (allemand),
33003104 (espagnol),
33003696 (italien),
33003697 (chinois)

EcoStruxure™ Control Expert - Langages de
programmation et structure - Manuel de référence

35006144 (anglais),
35006145 (francais),
35006146 (allemand),
35013361 (italien),
35006147 (espagnol),
35013362 (chinois)

EcoStruxure™ Control Expert - Gestion des E/S -
Bibliothéque de blocs

33002531 (anglais),
33002532 (francais),
33002533 (allemand),
33003684 (italien), 3
3002534 (espagnol),
33003685 (chinois)

Premium et Atrium sous EcoStruxure™ Control
Expert - Processeurs, racks et modules
d’alimentation - Manuel de mise en ceuvre

35010524 (anglais),
35010525 (francais),
35006162 (allemand),
35012772 (italien),
35006163 (espagnol),
35012773 (chinois)

Vous pouvez télécharger ces publications ainsi que d'autres informations techniques sur notre site
Web : www.schneider-electric.com/en/download.

Information spécifique au produit

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

L'utilisation de ce produit requiert une expertise dans la conception et la programmation des
systéemes d'automatisme. Seules les personnes avec l'expertise adéquate sont autorisées a
programmer, installer, modifier et utiliser ce produit.

Respectez toutes les réglementations et normes de sécurité locales et nationales.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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Partie |

Présentation de la fonction métier Comptage

Objet de cette partie

Cette partie présente de fagon générale le métier Comptage et les principes de fonctionnement

des coupleurs.

Contenu de cette partie
Cette partie contient les chapitres suivants :

Chapitre Titre du chapitre Page
1 Généralités sur le métier Comptage 17
2 Présentation des modules de comptage TSX CTY2A/4A/2C 19
3 Exemple d’application de comptage 25
4 Présentation du fonctionnement des coupleurs TSX CTY2A, TSX CTY4A et 45
TSXCTY2C
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Présentation générale
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Chapitre 1

Généralités sur le métier Comptage

Vue d'ensemble de I'application de comptage

Présentation

L'application de comptage permet d'effectuer un comptage rapide a I'aide de coupleurs, d'écrans
Control Expert et d'objets langage spécialisés. Le fonctionnement général des modules experts,
également appelés coupleurs, est décrit dans la section Présentation du fonctionnement des
coupleurs TSX CTY2A, TSX CTY4A et TSX CTYZ2C, page 45, et leurs fonctions sont détaillées
dans la section Description des fonctionnalifés des modules de compiage TSX CTYZA/4A/2C,
page 173.

Le contexte physique dans lequel le comptage va s'effectuer doit étre défini (rack, alimentation
électrique, processeur, modules ou équipements, etc.) lors de l'installation, puis l'installation
logicielle (voir page 7717) doit étre effectuée.

Ce second aspect est réalisé dans les différents éditeurs de Control Expert :

e en mode local ;
e en mode connecté.

35006217 12/2018 17
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Chapitre 2
Présentation des modules de comptage TSX CTY2A/4A/2C

Objet du chapitre
Ce chapitre vous présente les différents modules de comptage TSX CTC2A/4A/2C.

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page

Généralités 20

Description physique 22

35006217 12/2018



Présentation

Généralités

Introduction

Les modules TSXCTY 2A, TSXCTY 4A et TSX CTY 2C sont des modules de comptage standard.
lls sont utilisés pour compter les impulsions d'un capteur a une fréquence maximale de 40 kHz
(CTY 2A/4A) ou de 1 MHz (CTY 2C).

Installation des modules de comptage

Les modules de comptage peuvent étre installés dans tout emplacement disponible d'une
configuration d'automates Premium.

Nombre de voies "métier" prises en charge :

e Premium (voir Premium et Afrium sous EcoStruxure ™ Conlrol Expert, Processeurs, racks et
alimentations, Manuel de mise en ceuvre)

o Atrium (voir Premium et Atrium sous EcoStruxure ™ Control Expert, Processeurs, racks et
alimentations, Manuel de mise en ceuvre)

Capteurs utilisés sur les voies
Le capteur utilisé sur chaque voie peut étre :

e un capteur de proximité 2 ou 3 fils, de type PNP ou NPN. Si une sortie a contact mécanique est
utilisée, il est nécessaire d'augmenter I'immunité de la voie, afin d'atténuer les rebonds de
fermeture du contact ;

e un codeur de signal incrémental avec sorties différentielles 5 VCC (codeur avec émetteurs
RS 422/485) ;

e un codeur de signal incrémental avec sortie 10 a 30 VCC (codeur Totem Pole) ;

e un codeur absolu a sorties série et interface RS 485 standard (TSX CTY 2C uniquement) ;

e un codeur absolu a sorties paralléles, a I'aide de l'adaptateur TELEFAST :

ABE-7CPA11 (TSX CTY 2C uniquement).
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Présentation

lllustration
Le schéma ci-dessous présente les différents types de capteur :

Modules
TSX CTY 2A /1 4A
codeur incrémental

capteur de proximité

TELEFAST ABE-7CPA11

gy
codeur absolu a sorties paralléles Module
TSX CTY 2C
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Présentation

Description physique

lllustration

Le diagramme ci-dessous illustre les modules de comptage TSX CTY 2A/4A/2C :

TSX CTY 2A TSX CTY 4A TSX CTY 2C

~d

g W

-

Tableau des reperes

Le tableau ci-dessous décrit les modules en fonction des différents reperes illustrés sur les
diagrammes ci-dessus :

Repére

Description

1

Connecteur SUB D 15 broches standard permettant de raccorder :

® e ou les capteurs de comptage associés aux voies 0 et 1 pour les modules
TSX CTY 2A/2C et aux voies 0, 1, 2 et 3 pour le module TSX CTY 4A ;

e |'alimentation du codeur lors de I'utilisation de ce type de capteur ;

® le retour d'alimentation du codeur, qui sert a vérifier que ce dernier regoit

I'alimentation appropriée.

Connecteurs HE10 20 broches, utilisés pour chaque voie pour raccorder :

® des entrées auxiliaires :
O RAZ ou réglage sur la valeur prédéfinie ;
O confirmation du comptage ;
O capture.

® des sorties auxiliaires ;

e des alimentations externes :
O alimentation entrée et sortie auxiliaire ;
O alimentation d'autres capteurs.

Vis de fixation du module

Corps rigide, garantissant :
® |a gestion de la carte électromagnétique ;

® le verrouillage du module dans son emplacement.

22
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Présentation

Repére

Description

Voyants de diagnostic du module :
® diagnostic de niveau module :
O voyant RUN vert : indique le mode opératoire du module (module
opérationnel) ;
O voyant ERR rouge : indique I'état interne du module (erreur interne,
module cassé) ;
O voyant I/O rouge : indique une erreur externe ou un défaut applicatif.

e diagnostic de niveau voie du module :
O voyant CHx vert : indique le diagnostic de la voie :
- voyant allumé : voie active ;
- voyant clignotant : voie inactive ;
- voyant éteint : voie non opérationnelle, non configurée ou configurée de
maniére erronée.

35006217 12/2018
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Chapitre 3

Exemple d’application de comptage

Objet du chapitre

Ce chapitre présente un exemple d’application de comptage, de la configuration des coupleurs au
développement du projet dans 'automate.

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous-chapitre Sujet Page
3.1 Présentation et configuration de I'exemple 26
3.2 Détails de programmation pour I'exemple 28
3.3 Configuration des modules et association aux IODDT 39
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Exemple

Sous-chapitre 3.1

Présentation et configuration de I'exemple

Présentation de I'exemple de groupage par lots

Présentation

Cet exemple trés simple illustre I'utilisation d’'un module de comptage TSX CTZ 2AA, combiné a
un module TOR. Il comporte une tache MAST, et une tache événementielle.

lllustration
La figure ci-dessus représente le principe d’'un contrdle de remplissage de palette a automatiser.

25 30

nouvelle palette . . nouveau compartiment

Coffret de commande
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Exemple

Spécifications externes de I'application

L’automate est chargé de controler le remplissage des palettes. Chaque palette posséde trois
compartiments. Les compartiments sont mis en place sous le dispositif de remplissage par un vérin
V a 4 positions, la derniére correspondant a I'évacuation de la palette pleine.

Il existe deux types de palettes, a compartiments de 25 ou 50 objets chacune.

Le principe du fonctionnement est le suivant :

Le moteur M entraine un tapis roulant sur lequel circulent les objets.

Un capteur C compte les objets avant qu'’ils ne rentrent dans la palette.

Un vérin télescopique V manipule la palette de maniére a présenter un nouveau compartiment
lorsque celui en cours est plein, et évacue la palette pleine.

Un plateau P permet de changer de palette.

La mise en marche du moteur entraine la validation physique du comptage.

Le dialogue opérateur est constitué des contrdles suivants :

commutateur 25/50 : permet le choix du type de palette. N'est pris en compte qu’a la palette
suivante (sur état),

bouton nouvelle palette : force un changement de palette (sur front montant),

bouton nouveau compartiment : force un changement de compartiment (sur front montant).
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Exemple

Sous-chapitre 3.2

Détails de programmation pour I'exemple

Objet de ce chapitre

Cette section décrit en détail la programmation Control Expert requise pour installer I'application
de comptage.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Structure du projet 29
Programme : traitement préliminaire 30
Programme : SFC (diagramme fonctionnel en séquence) 31
Programme : étape 0 du traitement séquentiel 32
Programme : étape 2 du traitement séquentiel 35
Programme : traitement postérieur 37
Programme : traitement événementiel 38

28
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Structure du projet

Vue structurelle du projet

La figure ci-dessous montre la structure du projet.

Navigateur du projet

%a Vue structurelle

-~~~ Configuration

[=---2--4" Programme

H
’

“‘“"““‘“‘“"“‘“‘“‘“‘“““““““““““
|
|
aapaaa
\

Bl------- {_] Documentation

[#]-eeren E'Iﬂ 0:Bus X
...... 'CI Types données dérives
........ (] Types FB dérives

F------ {1 Variables & Instances FB
E-]- """ ] Communication

[%:I“:’ﬁ Sections

[ SFC| Seq
frrsssscses [Z1] Sections SR

13 Evénements

------ -] Evénements TIMER

Iél—"'.'ﬁ Evénements E/S

"""" Evtd

-------- {21 Tables d’animation

........ {Z1 Ecrans dexploitation

_
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Programme : traitement préliminaire

Buts du

traitement préliminaire

Le traitement préliminaire gére les modes de marche forcés :

e changement de palette
e changement de compartiment

Fonctionnement du traitement préliminaire

La figure ci-dessous montre la programmation du traitement préliminaire.

Compt).CH_ERRCR

P ["Démasquage général ef pariculier’)

 F——— OPERATE

| UNMASKEVT()

—t

Now-corp {"nouveau compartiment™) w00
Pl (r
"ouvelle palette - reset du grafcel”)
Mauw_pal “?821
Pi (s

Compt0- THRO_UNMSK

{

L

30
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Exemple

Programme : SFC (diagramme fonctionnel en séquence)

Généralités
Le traitement séquentiel constitue le coeur du projet. Il concerne la surveillance du remplissage
des compartiments et le changement de palette.

Organigramme du traitement séquentiel
La figure ci-dessous montre la représentation du SFC.

[
u
“—Sjlj_H I(‘nouve\le'palerle*) ‘ ' ‘
T1.2
N A ‘S_1_2 | i(‘ahentepésmonnemémcompaniment*) ' |
‘ 23]
“37173 | i(’remphsségecompaﬁmenf) I ‘
] Té_2__ T3“71__
L
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Programme : étape 0 du traitement séquentiel

Présentation de I'étape 0
L’étape 0 consiste a initialiser la boucle :

e arrét du moteur,
e validation de I'entrée IVal du module de comptage,
e démasquage de I'événement franchissement de la valeur zéro.

Etape 0 : action a I'activation de I'étape 0
La figure ci-dessous montre 'action a I'activation de I'étape O.

("arrét du moteur & toute fins utiles™)

% MO

("sortirla palette™)

: OPERATE -
, WMIND =4 L

{"demande de chargement d'une nouvelle palette”)

%M1
- - - - 3
("Mémonser taille des compariments”)
: Ta|||efco;"np ‘ ‘ ‘ ‘ : ; OPERATE ;
— — - - - - - ShMi1:=50 ‘—

| T 1
TaiIIeI_oo}np ‘ ‘ ‘ ‘ !

— OPERATE -
! -
—/I— —1 kMW [
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La figure ci-dessous montre la suite de I'action a I'activation de I'étape 0.

("ecrilure de la valeur de preselection du decompteu- selon taille des compartiments”)

} I I } } I l ' OPERATE -

: . . : : : : L ComptQ ERESET =%‘MW1 L
(OPERATE

{  WRITE_PARAM (Comp(0) L

;(*vahdahon ae lenirée \;\/al*) w w - | ! | |
: : ' ‘ ‘ ' ‘ ' Comp0 ENAB_IENAB

S

Cormpl0 DIF_PRES

R)—

'preparation preselection directe™ ' '

;(*demasquége de revensment va\idaﬂon*) ; ; ; ; ; ;

: OPERATE -
| Compll PRES_RESET =16#0020 |
=

action a la désactivation de I'étape 0
La figure ci-dessous montre I'action a la désactivation de I'étape 0.

["Ramener le vérin en posilion intfiale™)

Transition de I'étape 0 vers I'étape 1
Les conditions de transition de I'étape 0 vers I'étape 1 sont les suivantes :

e palette préte a recevoir des objets,
e échanges entre automate et module de comptage terminés.

35006217 12/2018
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lllustration

La figure ci-dessous montre les conditions de transition de I'étape 0 vers I'étape 1.

%1 %MW0.2.0.1

A1 | /=

34
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Programme : étape 2 du traitement séquentiel

Présentation de I'étape 2
L’étape 2 concerne la surveillance du remplissage du compartiment.

Etape 2 : action a
La figure ¢

I'activation de I'étape 2
i-dessous montre I'action a I'activation de I'étape 2.

Etape 2 : action a
La figure ¢

la désactivation de I'étape 2
i-dessous montre I'action a la désactivation de I'étape 2.

| (" Pausser le paletie d'uncran®)

Transition de I'étape 2 vers I'étape 0

La figure ci-dessous montre les conditions de transition de I'étape 2 vers I'étape 0.

e - - - -
COMPARE 7
% MW0>=3

35006217 12/2018
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Transition de I'étape 2 vers I'étape 1

La figure ci-dessous montre les conditions de transition de I'étape 2 vers I'étape 1.

777777 e T B

%O COMPARE -
v % MO 4

Transition de I'étape 1 vers I'étape 2
La figure ci-dessous montre les conditions de transition de I'étape 1 vers I'étape 2, (celle-ci est

toujours vraie).

36
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Programme : traitement postérieur

But du traitement postérieur

Le traitement postérieur gere les erreurs et arréte le moteur en cas de défaut de I'automate.

Fonctionnement du traitement postérieur
La figure ci-dessous montre la programmation du traitement postérieur.

T
1" Arrét moteur en cas d'erreur”)

I
Compt) CH_ERROR OPERATE
77}77777 777777777777 ;777717F{EADSTS {Compl0)

A S [ A Lo 4

|
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Programme : traitement événementiel

Présentation

Le traitement événementiel consiste a arréter le moteur par un reset de %M0 lorsque I'événement
de passage a la valeur zéro est validé.

lllustration
La figure ci-dessous montre la programmation de la tdche événementielle 0.

Comptd. THRO_EVT Y0
; | | {
| (R
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Exemple

Sous-chapitre 3.3

Configuration des modules et association aux IODDT

Configuration de 'automate

Structure de 'automate
La figure ci-dessous présente la composition de I'automate.

Bus: | 0 [T P57 204M 0700

P57 CTY CTY DEY
204M 2A 2C 32D2K

NOTE : le module CTY 2C en position 2 n’est pas utilisé dans cet exemple.
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Configuration du processeur
La figure ci-dessous présente la configuration du processeur.

57-2 Programme 758kb, Unitebway

‘EDesor\phon EConﬁguration‘E Animation |E Objets dF/S ‘
- Mode de mache——————  Taille des champs des repéres globatix
(SR ) [ 512 wMw [ 102a %KW [ 256

[ Protection mémoire
%S 128 hSW: 168

[ Démarrage Automatique en Run
[+ RAZ %MW au démarrage & froid

r Carte mémoire
r & allcune care mémoire séleclionnée

Yeleurs par défaut

i

r B aucune carte mémaire sélectonnge ——————————————— Waleurs maximales

Configuration de la tache Mast
La figure ci-dessous présente la configuration de la tiche MAST.

Propriétés de MAST
Général Commentaire
Nom Configuration
| <] | Eenodioue Perode: [50 2] ms)
7 Guoligue Chien de garde = |250 ﬁ (ms)
OK Annuler Aide

40 35006217 12/2018



Exemple

Configuration du module comptage
La figure ci-dessous présente la configuration du module comptage.

MOD. COMPT. 2 VOIES 40KHZ

E tsxcryon 4| [T Config [£5 Régagd
Y Compteur O )
’ T | ~Interfaces denrées r Evenement
Fonction e v & [0
Decamptage > ‘ Contact stafique RETEEEaES —
Téche & Manuel
MAST hd 3 Autormatioue
— Réinttieliser sur IPres — Mode de repli
‘ Front montant Pres DR
> Maintien
— Fanctionnement sur passage & 0
® Sans présélection décormpteur
O Avec présélection décompteur

Le capteur C (comptage des objets) est relié a la voie 0.
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Configuration du module TOR
La figure ci-dessous présente la configuration du module TOR.

32E 24VCC SINK CONN

[ T DEv 202K [4] Configuration

:'" voie 0 Symbole

~{Ey voiel8 ]

Fonction :

Téche

IS

[+] Surveilance alimentation

Ol ~|m|a|~|w|ra ]| = S

o

(=]

(5]

MNouyv_pel
MNouv_comp
Taille_comp

ey

|

(a3}

Les affectations des entrées sont les suivantes :

e entrée 13 : bouton de forgage nouvelle palette (actif a 1),
e entrée 14 : bouton de forgage nouveau compartiment (actif a 1,)
e entrée 15 : commutateur 25/50 objets par compartiment (1 = 50 objets).

NOTE : ce module n’est utilisé qu’en entrée.

Affectation des bits et mots internes
L’exemple utilise les affectations de variables internes suivantes :
e 3MO :a 1 meten marche, a 0 arréte le moteur M.
e 3M1 : a1 la palette est en cours de mise en place, a 0 la palette est préte a recevoir les objets.
e 3MWO : positions du vérin : 1,2,3 (correspondant aux trois compartiments) et 4 (évacuation de la

palette).
e 2MwW1 : 25 ou 50 (mémorisation de la taille des compartiments d’'une palette).
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Affectation de la voie decomptage a I' IODDT

Soit la variable Compt 0 de type IODDT T COUNT_STD. La variable Compt0 est associée & la voie
0 du module CTY 2A.

La figure ci-dessous présente I'éditeur de variables.

Varables ‘ Types DDT ‘ Blocs Fonction ‘ Types DFB ‘

Filre
( m Nom 7 | EDT [ ooT [ 10007
Nom Type w | Adresse Yaleur w | Commentaire hd
~---{@ Nouv_pel Boal %0413

J---4 Nowv_comp | Baol %l0.4.14

i----{@ Taille_comp Bool %0.4.15

[#]-—[] compt) T_COUNT_STD | %ch0.20

-
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Chapitre 4

Présentation du fonctionnement des coupleurs TSX CTY2A,
TSX CTY4A et TSX CTY2C

Objet de ce chapitre

Ce chapitre décrit le fonctionnement des coupleurs TSX CTY2A, TSX CTY4A et TSX CTY2C.
Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous-chapitre Sujet Page
41 Généralités sur les coupleurs TSX CTY2A/4A et TSX CTY2C 46
4.2 Fonctions principales des modules TSX CTY2A et TSX CTY4A 47
4.3 Principales fonctions du module TSX CTY2C 56
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Fonctionnement des coupleurs

Sous-chapitre 4.1
Généralités sur les coupleurs TSX CTY2A/4A et TSX CTY2C

Présentation des modules TSX CTY2A, TSX CTY4A et TSX CTY2C

Présentation

Les modules TSX CTY2A, 4A et 2C sont les modules de comptage utilisés avec la gamme
d'automates modulaires Premium. Pour exécuter cette fonction, ils prennent en charge toutes les
fonctions du logiciel Control Expert.

Ces modules ont les fonctionnalités suivantes :

e fonctions congues pour libérer des taches du processeur qui sont directement liées au
comptage (comparaisons, captures, présélection ou remise a zéro, détection de défaut, etc.) ;

e fonction de génération d'événements pour le programme de I'application ;

e sorties TOR configurables en tant que sorties réflexes, adaptées aux actions rapides.

Ces modules constituent une plage de caractéristiques variables, adaptées a différentes situations
de contrdle industriel.

Caractéristiques principales
Les caractéristiques principales de ces modules sont les suivantes :

Type Fonctions Nombre de Nombre de sorties | Fréquence
voies par physiques par maximale
module voie (kHz)

TSX CTY2A Comptage, décomptage, |2 10u?2 40

comptage/décomptage. (selon la fonction)

TSX CTY4A Comptage, décomptage, |4 1o0u?2 40

comptage/décomptage. (selon la fonction)

TSX CTY2C Comptage/décomptage, |2 4 1000

mesure/surveillance de la
vitesse.

Les modules TSX CTY 2A et 4A ont des fonctionnalités identiques. lls ne different que par le

nombre de voies.
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Fonctionnement des coupleurs

Sous-chapitre 4.2
Fonctions principales des modules TSX CTY2A et TSX CTY4A

Objet de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre décrit les opérations principales des modules TSX CTY2A et TSX CTY4A.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Présentation des coupleurs TSX CTY 2A et 4A 48
Présentation d'une voie de comptage/décomptage 50
Opération de comptage et de décomptage 52
Présentation des voies de comptage/décomptage (TSX CTY 2A/4A) 53
Opération de comptage et de décomptage 55
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Fonctionnement des coupleurs

Présentation des coupleurs TSX CTY 2A et 4A

Description

Les modules TSX CTY 2A et 4A permettent d'exécuter les fonctions de comptage, de décomptage
ou de comptage/décomptage d'impulsions. Les fonctions suivantes sont disponibles :

Validation (voir page 50)

Capture (voir page 182) (comptage/décomptage)

Présélection ou RAZ (voir page 186)

Comparaisons (voir page 200)

Mémorisation d'événements transitoires par l'intermédiaire de deux bascules (voir page 208)
Deux sorties physiques (voir page 218)

Traitement événementiel (voir page 300)

Ces modules sont identiques, a I'exception du nombre de voies :

e TSXCTY 2A: 2 voies
e TSXCTY 4A: 4 voies

48
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Fonctionnement des coupleurs

lllustration

L'illustration ci-dessous présente la structure globale d'une voie. Selon la fonction choisie
(comptage, décomptage ou comptage/décomptage), certaines fonctionnalités ne sont pas

actives :

Entrée physique IPres /
IReset
ST_IPRES
(%IWr.m.c.2.3)

Entrée physique
IVal ST_[ENAB
(%IWr.m.c.2.2)

Validation
directe

Valider
Comptage
Entrées physiques : IA,
1B, IZ

ST_IA (%IWr.m..2.0)
ST_IB(%IWrm.c.2.1)
ST_1Z{%IWrm.c.2.6)

Entrée physique :
ICapt ST_ICAPT
(%IWr.m.c.2.4)
Valider
Capture directe

Commandes et validation
des modes, sortie Q0
ST_Q0 (%IWrm.e.2.14)

Réarmement

__| Configu-

présélection/

Valeur de

présélection

ration

Validation

RAZ  prasslection/

RAZ directe

Traitement
EVT &
Registre de

présélection/RAZ

—HSET

@
—RESET|

Traitement EV!
g

Configuration
entrée de
comptage
EVT
Valeurs de seuil, OMPARAISON
consignes
‘ ‘ LSET
L RESET
| —F e
RESET' |

L

COMPTAGE
/ DECOMPTAGE

__| Configu- -
ration Registre de 11
capture L= | |
Q
—{RESET| | |
Configuration I & Sortie Q0
sortie Q0 9 i

Configuration
mode RAZ

| Détection de ||
défaut

N

Controle court-circuit

Evénement de
présélaction/
RAZ

Présélection/
RAZ effectuge

Validation
dvénement

Qverrun mesure

Valeur courante
Mesure invalide

Evénements
de franchissement
des seuils, consignes

Comparaisons de la
valeur réelle avec les
seuils et consignes

Etat de la bascule 0

Etat de la bascule 1

Evénement de
capture

Valeur capturée

Capture effectuée

—|— Sortie physique 0

Défaut de court-

et disjonction sortie

physique

sorties

Commandes et validation
des modes, sortie Q1
ST_Q1 (%IWr.m.c.2.15)

Configuration
sortie Q1

L

Sortie Q1

1)

circuit

Sortie physique 1

35006217 12/2018

49



Fonctionnement des coupleurs

Présentation d'une voie de comptage/décomptage

Présentation
Ce sous-chapitre présente le noyau fonctionnel d'une voie, composé des blocs suivants :

e Comptage ou décomptage
e Validation

lllustration

L'illustration ci-dessous présente le noyau fonctionnel de comptage/décomptage des modules
TSX CTY 2A ou 4A.

Traitement événementiel
ENAB_UNMSK

(7QWr.m.c.1.0) | & Validation événement

Entrée physique : IVal

ENAB_EVT (%IWr.m.c.3.0)

ST_IENAB (%IWr.m.c.2.2) 1 Validation active
R | ENAB_ACTIV (%lr.m.c.0)

Validation & |=1

ENAB_IENAB - Overrun mesure

(%Qr.m.c.5) y XERFLOW_FLT
I } (%oMWr.m.c.3.1)

Validation directe Compteur

DIR_ENAB ou Valeur courante

(%Qr.m.c.0) décompteur CUR_MEASURE

(%IDr.m.c.0)
Enlioe de —I— Mesure invalide
comptage Configuration INVALID. MEAS

physique 1A ]
ST IA
(%IWr.m.c.2.0)

Entrée de
comptage

Commentaire

(%IWr.m.c.2.7)

La fonction de validation du compteur matérielle ou logicielle est une fonction auxiliaire particuliere,
intrinséquement liée aux fonctions de comptage/décomptage. En effet, sans validation du
compteur, les fonctions de comptage ou de décomptage ne peuvent pas étre exécutées. C'est la
raison pour laquelle, contrairement aux autres fonctions auxiliaires, la fonction de validation du
compteur est présente. Les objets langage associés sont décrits dans le sous-chapitre Objets
implicites (voir page 3174).

Entrée physique

Les fonctions de comptage seul ou de décomptage seul acceptent uniquement une entrée de
comptage unique, illustrée ci-dessous (signal appliqué a I'entrée 1A ST_IA (%IWr.m.c.2.2)).
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Caractéristiques des entrées

Le tableau ci-dessous résume les caractéristiques d'entrée de la fonction de
comptage/décomptage pour chaque voie :

Modules concernés TSXCTY 2A/4A
Entrée physique principale IA ST_IA (%IWr.m.c.2.0)
Validation de ® Matérielle : entrée IVal ST_IENAB (%IWr.m.c.2.2),
comptage/décomptage conditionnée par la commande logicielle Valider
® Logicielle directe (commande Validation directe)
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Opération de comptage et de décomptage

Présentation

Le fonctionnement de base des modules TSX CTY 2A et 4A pour le comptage ou le décomptage
seul est expliqué ci-dessous.

Principes de base

Les opérations de comptage ou de décomptage sont des changements du méme registre du
module. La seule différence est le sens du changement. Celui-ci est défini par la configuration
logicielle (fonctions de comptage ou de décomptage seul).

Les changements du registre de comptage sont possibles uniquement lorsque la fonction est
activée :

e par une entrée physique (IVal ST_IENAB (%IWr.m.c.2.2)) avec pré-positionnement logiciel
(commande Valider ENAB_IENAB (%Qr.m.c.5)) ;
e directement, a I'aide du logiciel : commande Validation directe DIR_ENAB (%Qr.m.c.0).

Les valeurs de comptage varient entre :

e 0et+16 777 215 pour le comptage (24 bits non signés)
e -16777 216 et +16 777 215 pour le décomptage (24 bits signe +)

Fonctionnement

Le chronogramme ci-dessous illustre le processus de comptage. La fonction de décomptage est
similaire, mais le changement de sens de la valeur courante est inversé. Les objets langage
associés sont décrits dans le sous-chapitre Objets implicites. (voir page 374)

Entrée physique 1A

ST_IA (%IWr.m.c.2.0)

Entrée physique IVal

ST_IENAB (%IWr.m.c.2.2)

Valider
ENAB_IENAB .

(%Qr.m.c.5) . . |

Validation directe :

DIR_ENAB : !
(%Qr.m.c.0) |

Valeur actuelle :
CUR_MEASURE !
%IDr.m.c.0 1
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Présentation des voies de comptage/décomptage (TSX CTY 2A/4A)

Présentation
Ce sous chapitre présente le noyau fonctionnel d'une voie, composé des blocs suivants :
e Comptage/décomptage

e Validation
lllustration
L'illustration ci-dessous présente le noyau fonctionnel de comptage/décomptage des modules
TSX CTY2A ou 4A.
; " ; Evénement de validation
Traitement événementiel ENAB_UNMSK
(%QWF.m.c.1.0) ENAB_EVT

(%IWr.m.c.3.0)

Entrée physique IVal ST_IVAL

Validation active
(%IWr.m.c.2.2) ENAB_ACTIV
Validation/ENAB_IENAB (%lrm.c.0)
(%eQr.m.c.5) v Dépassement de mesure

Validation directe %ERFLOW?FLT
DIR_ENAB (%Qr.m-€: (%sMWr.m.c.3.1)

Sens COUNT_DIR

Changement de sens Compteur/ | I (%Irmc.9)
Entrée physique IA décompteur
ST IA— Valeur courante
(%IWr.m.c.2.0) CQUFLMEASURE
Entrée physique IB (velbr.m.c.0)
ST _IB— Configuration " L Mesure invalide
(%IWr.m.c.iU entrée de INVALID_MEAS
(%IWr.m.c.2.7)
Entrée physique 1Z
ST_IZ—

(%6IWr.m.c.2.6)

NOTE : Cette illustration est trés similaire a celle de la fonction de comptage ou de décomptage
seul, les principales différences se situant au niveau des entrées physiques. Les objets langage
associés sont décrits dans le sous-chapitre Objets implicites (voir page 374).

Remarque importante

La fonction de validation du compteur matérielle ou logicielle est une fonction particuliére, intrinse-
quement liée a la fonction principale de comptage/décomptage. En effet, sans validation du
compteur, les fonctions de comptage ou de décomptage ne peuvent pas étre exécutées. C'est la
raison pour laquelle, contrairement aux autres fonctions, la fonction de validation du compteur est
présente.
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Entrées physiques

La fonction de comptage/décomptage accepte quatre configurations d'entrées physiques de
comptage, décrites dans le tableau ci-dessous.

Caractéristiques des entrées

Le tableau ci-dessous résume les caractéristiques d'entrées de la fonction de
comptage/décomptage (pour chaque voie) :

Modules concernés

TSX CTY 2A/4A

Configuration des entrées

Une entrée physique 1A ST_IA (%IWr.m.c.2.0) et une
entrée logicielle (sens de comptage)

Deux entrées physiques : IA (principale) et IB ST_IB
(%IWr.m.c.2.1) (sens de comptage).

Deux entrées physiques : IA (comptage) et IB
(décomptage).

Trois entrées physiques : |A et IB sur le codeur
incrémental, et 1IZ ST_IZ (%IWr.m.c.2.6) sur I'impulsion
par tour du codeur.

Validation

Matériel : entrée physique IVal ST_IVAL
(%IWr.m.c.2.2).
Logiciel
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Opération de comptage et de décomptage

Présentation

Le fonctionnement des modules TSX CTY2A et 4A pour le comptage/décomptage combiné est
présenté ci-dessous.

Principes de base

Le comptage ou le décomptage sont des changements du méme registre du module. La seule
différence est le sens du changement. Celui-ci est défini par la configuration logicielle, par une
entrée physique ou par I'application du signal de comptage a une entrée spécifique.

Les changements du registre de comptage sont possibles uniquement lorsque la fonction est

activée :

e par une entrée physique IVal ST IVAL ($IWr.m.c.2.2) avec un pré-positionnement logiciel
(commande Valider ENAB_IENAB (%0r.m.c.5));

e directement, a l'aide du logiciel : commande Validation directe DIR_ENAB (%Qr.m.c.0).

Les valeurs de comptage varient entre :
e -16 777 216 et +16 777 215 (24 bits signe +)

Fonctionnement
Le chronogramme ci-dessous présente le processus de comptage/décomptage, lorsque le signal
de comptage est appliqué a l'entrée IA ST_IA (%IWr.m.c.2.0), I'entrée IB ST_IB (%IWr.m.c.2.1)
définit le sens de comptage. Plusieurs autres moyens sont possibles (présentés précédemment)
pour définir le sens de comptage, mais le principe de comptage/décomptage reste le méme. Les
objets langage associés sont décrits dans le sous-chapitre Objets implicites (voir page 326).

Entrée physique 1A
STIA (oiwrme20)  JUFLFLFLAATTAA A AR AP AT

Entrée physique IB ST_IB |
(%IWr.m.c.2.1)

Entrée physique IVal
ST_IVAL (%IWrm.c.2.2) —

Valider ENAB_IENAB ! !
(%eQr.m.c.5) ] )

Validation directe ' 1
DIR_ENAB (%Qr.m.c.0) ! !

Valeur actuelle 1
CUR_MEASURE ' !
(%IDr.m.c.0) t
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Sous-chapitre 4.3
Principales fonctions du module TSX CTY2C

Objet de ce sous- chapitre

Ce sous-chapitre décrit les principales fonctions du module de comptage rapide TSX CTY2C.

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Présentation du module TSX CTY2C 57
Présentation d'une voie de comptage/décomptage et de mesure 59
Opération de comptage et de décomptage 61
Fonctionnement de la mesure de la vitesse 62

56
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Présentation du module TSX CTY2C

Description
Le module TSX CTY2C est un module de comptage utilisé dans les automates PREMIUM.
Ce module posséde deux voies identiques avec les fonctions principales suivantes :

e Comptage/décomptage d'impulsions (voir page 59)
e Acquisition de position du codeur absolu (voir page 780)
e Mesure et surveillance de la vitesse (fréquence d'impulsion) (voir page 237)

Le module inclut également les fonctions suivantes :

Validation (voir page 59)

Capture (voir page 182)

Présélection (voir page 194)

Comparaisons (voir page 206)

Mémorisation (voir page 274) d'événements transitoires par l'intermédiaire de deux bascules
Quatre sorties physiques (voir page 224)

Traitement événementiel (voir page 300)
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lllustration

L'illustration ci-dessous présente la structure du noyau fonctionnel d'une voie
(comptage/décomptage et mesure de vitesse, validation, présélection et capture). Pour connaitre
les objets langage associés, reportez-vous au sous-chapitre Objets implicites (voir page 336).

Entrée physique :

ICapt ST_CAPT
(%IWr.m.c.2.4)

Démasquage —|
EVT

Entrée physigue : IZ ST_IZ

{%IWr.m.c.2.6)

Entrée physique : IPres

ST_IPRES (%IWr.m.c.2.3)

Entrée physique : IVal
ST_IENAB (%IWr.m.c.2.2)

Valider ENAB_IENAB
(%Qrm.c.5)

Validation directe
DIR_ENAB (2:Qr.m.c.0)

Entrée

physique : 1A ST_IA
(%lWrm.c.2.0)
Entrée

physique : IB ST_IB
(%IWr.m.c.2.1)
Entrée

physique : 1ZST_IZ
(%IWrm.c.2.6)
Sens logiciel

COUNT DIR (%lIr.m.c.9)

Entrée physique :
Données SSI

Sortie physique : SSICLK

Eli EVT de capture

Configu- | Va\euy
ration Registre de | capturée
capture L Cepture
|_ capture
SET Q Captur'e
Valider - RAZ RESET effectuée
Capture ~|
Capture
logicielle

Démasquage — o
EVT Présélection
& EVT

Configu-
ration

Registre de
présélection

Valider

Préselectio
n logicielle »
'

RAZ —]
présélection

:

SET Présélection
QF— effectuée
RESET

Validation
EVT

Validation
active

Configuration
des entrées

COMPTEUR /
DECOMPTEUR

VITESSE

Valeur
courante
Overrun

mesure.

Sens
Mesure

invalide
Vitesse
actuelle

Période de mesure
Seuil de survitesse

Adresse du

codeur absolu &

sorties paralléles
Evénement de
franchissement du
modulo

Franchissement du

Offset du codeur

absolu & sortie sérig= = = = = -

Mode modulo franchi

RAZ modulen

modulo dans le
SET Sens +
RESET |}— ..
Franchissement du

ofFseT | [ MmopuLo

modulo dans le sens -
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Présentation d'une voie de comptage/décomptage et de mesure

Introduction

Ce sous-chapitre présente le noyau fonctionnel d'une voie du module TSX CTY2C, composé des

blocs suivants :

e Comptage/décomptage et mesure de la vitesse

e Validation

Commentaire

La fonction de validation du compteur matérielle ou logicielle est une fonction particuliére, intrinse-
quement liée a la fonction de comptage/décomptage. C'est la raison pour laquelle, contrairement
aux autres fonctions, la fonction de validation du compteur est présente.

lllustration

L'illustration ci-dessous présente les fonctions principales d'une voie du module TSX CTY2C. Les
objets langage associés sont décrits dans le sous-chapitre Objets implicites. (voir page 336)

Entrée physique :
IVal ST_IENAB
(%eIWr.m.c.2.2)

Validation ENAB_IENAB
(%Qr.m.c.5)

Validation directe
DIR_ENAB (2:Qr.m.c.0)

Traitement événementiel

ENAB_UNMSK
(%QWr.m.c.1.0)

Validation EVT ENAB_EVT
(%IWr.m.c.3.0)

Validation active

ENAB_ACTIV (%Irm.c.0)

Valeur courante

Entrée physique : IA
ST_IA (%IWrmc.2.0)
Entrée physique : IB
ST_IB (%IWrmc.2.1)

Entrée physique : IZ
ST_IZ (%IWrmc.2.6) —]

Sens logicicl
COUNT_DIR —
(%lr.m.c.9)
Entrée physique :
Données SSI

Sortie physique —
SSICLK

Configuration
entrée

COMPTEUR/
DECOMPTEUR

MESURE
VITESSE

CUR_MEASURE (%IDr.m.c.0)
Cverrun mesure
XERFLOW_FLT
(%MWr.m.c3.1)

— Sens COUNT_DIR (%lr.m.c.9)

Mesure invalide
INVALID_MEAS
(%Wr.m.c.2.7)

Adresse du codeur absolu a sorties
paralléles MULTIPLEX_ADDR
(%IDr.m.c.10)

Vitesse courante SPEED
(%IDr.m.c.8)
Période de mesure

SPEED_PERIOD
(%MWr.m.c.27)

Seuil de survitesse
CVERSPEED (%MDr.m.c.12)

Défaut de survitesse
——— CVERSPEED_FLT

(%MWr.m.c.3.3)
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Caractéristiques des entrées

Le module TSX CTY 2C accepte cing configurations d'entrées matérielles, décrites dans le
tableau ci-dessous (pour chaque voie) :

Module concerné

TSX CTY 2C

Configuration des entrées

Une entrée physique IA ST_IA (%IWr.m.c.2.0) et une
entrée logicielle (sens de comptage)

Deux entrées physiques : IA (principale) et IB ST_IB
(%IWr.m.c.2.1) (sens de comptage)

Deux entrées physiques : IA (comptage) et IB
(décomptage)

Trois entrées physiques : IA et IB sur le codeur
incrémental et 1IZ ST_IZ (%IWr.m.c.2.6) sur 'impulsion
par tour du codeur

Une interface d'entrée/sortie d'un codeur absolu série
SSI, avec :

Q une entrée physique Données SSI ;

O une sortie horloge de transmission SSICLK.

Validation de
comptage/décomptage

Matérielle : entrée IVal ST_IVAL (%IWr.m.c.2.2)
(combinée a une sortie Q2 ST_Q2 (%IWr.m.c.2.12), a
configurer), conditionnée par la commande logicielle
Valider ENAB_IENAB (%Qr.m.c.5).

Logicielle directe (commande Validation directe
DIR_ENAB (%Qr.m.c.0)).

60
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Opération de comptage et de décomptage

Présentation
L'opération de comptage/décomptage du module TSX CTY2C est présentée ci-dessous.

Principes de base

Les opérations de comptage ou de décomptage sont des changements du méme registre du
module. La seule différence est le sens du changement. Celui-ci est défini par la configuration
logicielle, par une entrée physique ou par l'application d'un signal de comptage a une entrée
particuliére.

Les changements du registre de comptage sont possibles uniquement lorsque la fonction est
activée :

e par I'entrée physique |Val avec un pré-positionnement logiciel (commande Valider) ;

e directement, a l'aide du logiciel : commande Validation directe.

Les valeurs de comptage varient entre :

e -16 777 216 et +16 777 215 en mode normal (24 bits signe +)
e (et +33 554 431 en mode modulo (25 bits non signés)

Fonctionnement

Le chronogramme ci-dessous présente le processus de comptage/décomptage, lorsque le signal
de comptage est appliqué a I'entrée IA, I'entrée IB définit le sens de comptage. Plusieurs autres
moyens sont possibles (présentés précédemment) pour définir le sens de comptage, mais le
principe de comptage/décomptage reste le méme. Les objets langage associés sont décrits dans
le sous-chapitre Objets implicites. (voir page 336)

Entrée physique 1A

Entrée physique 1B I

Entrée physique
IVal —

Valider __ I ) |

Validation directe

Valeur actuelle —\/
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Fonctionnement de la mesure de la vitesse

Présentation

Outre la fonction de comptage/décomptage, le module TSX CTY 2C peut exécuter la fonction de
mesure de la vitesse.

Cette fonction peut étre utilisée avec les capteurs de comptage (qui générent les impulsions) ou
avec les codeurs absolus (qui générent un mot décrivant une position).

Commentaire

L'acquisition de position n'est pas strictement un processus de comptage ou de décomptage
d'impulsions, mais elle aboutit au méme résultat par un jeu d'écritures successives dans le registre
de comptage.

Principe de mesure

Le principe de mesure de la vitesse correspond a celui du fréquencemeétre : la vitesse est calculée
et mise a jour sur une période définie par l'utilisateur, en nombre de points par seconde. La valeur
de la période de mesure par défaut est de 1 seconde.

L'illustration ci-dessous présente le principe de mesure :

Fin du cycle n-1, Fin du cycle n,
calcul de vitesse du cycle n-1 calcul de vitesse du cycle n

Penode demesure:10msa30s .
Impulsions de
comptage

Calcul cycle : Calcul cycle ! Calcul cycle
n-1 l n 4 n+1

La période d'échantillonnage doit étre choisie en fonction de la précision requise et de la limite
inférieure (fréquence) de la vitesse du signal a mesurer, en utilisant la formule suivante :

) . 1
Période d'échantillonnage > —
précision x vitesse

ou la précision est exprimée comme une valeur décimale (par exemple : 0,1 % = 0,001) et la
vitesse (fréquence d'impulsion) en milliers de points/seconde (kHz). La période d'échantillonnage
est calculée en millisecondes.

Exemple : Pour une fréquence d'impulsion de 40 000 a 250 000 points/seconde et une précision
requise de 0,1 %, la période d'échantillonnage minimale est de 25 ms.

NOTE : La période d'échantillonnage minimale est de 10 ms.

62
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Principe du contréle de la vitesse

Le contrdle de la vitesse permet de mettre les sorties réflexes a 0 apres le dépassement d'un seuil
de vitesse configurable et de commander directement un dispositif de sécurité (par exemple).

Pour plus d'informations sur la fonction de mesure de la vitesse, reportez-vous au sous-chapitre
Description de /a fonction de mesure de la vitesse du module TSX CTYZ2C, page 231.
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Partie

Mise en oeuvre des modules de comptage

Objet de cette partie
Cette partie présente la mise en oeuvre des modules de comptage TSX CTY2A/4A/2C.

Contenu de cette partie
Cette partie contient les chapitres suivants :

Chapitre Titre du chapitre Page
5 Installation 67
6 Caractéristiques générales et maintenance des modules de comptage 153
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Chapitre 5

Installation

Objet de ce chapitre

Ce chapitre présente les différentes méthodes d'installation du module de comptage

TSX CTY2A/4A/2C.

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous-chapitre Sujet Page
5.1 Implantation 68
5.2 Regles générales de mise en oeuvre 71
5.3 Connecteurs de type SUD-D 15 points et de type HE10 20 points 74
5.4 Principe de raccordement des capteurs de comptage de type DDP 84
5.5 Principes de raccordement des capteurs de comptage de type codeur 89
5.6 Embase de raccordement TELEFAST 2 : ABE-7CPA01 104
5.7 Embase de raccordement TELEFAST 2 : ABE-7H16R20 110
5.8 Embase de raccordement et d'adaptation TELEFAST 2 : ABE-7CPA11 115
5.9 Présentation des accessoires de cablage TSX TAP S15.. 143

5.10 Cables et Torons précablés 149
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Sous-chapitre 5.1

Implantation

Objet de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre traite de I'implantion des modules de comptage et des types de capteurs
associés.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Nombre maximum de modules de comptage 69
Types de capteurs utilisables sur les entrées de comptage 70

68 35006217 12/2018



Nombre maximum de modules de comptage

Introduction

Les modules de comptage TSX CTY 2A/4A/2C peuvent étre installés dans n'importe quel
emplacement disponible d'une configuration d'automates Premium, & condition de ne pas
dépasser le nombre maximum de voies.

Nombre de voies "métier" prises en charge :

e Premium (voir Premium et Atrium sous EcoStruxure ™ Control Expert, Processeurs, racks et
alimentations, Manuel de mise en ceuvre)

e Atrium (voir Premium et Atrium sous EcoStruxure ™ Control Expert, Processeurs, racks et
alimentations, Manuel de mise en ceuvre)

NOTE : Le terme "métier" s'applique a toutes les voies d'un module métier (module de comptage,
module de commande d'axe, etc.). Les modules TSX CTY 2A/C comportent 2 voies "métier", et le
module TSX CTY 4A comporte 4 voies "métier". Seules les voies configurées sont incluses.

Exemple

Il est possible d'installer 12 modules TSX CTY 2A/2C ou 6 modules TSX CTY 4A lorsque toutes
les voies sont configurées dans la configuration d'un processeur TSX P57 204.

Ces modules peuvent étre installés sur toutes les positions du rack principal ou sur les 7 racks
d'extension.

lllustration : Exemple de configuration :
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Types de capteurs utilisables sur les entrées de comptage

Généralités

Les entrées de comptage des modules TSX CTY 2A/ 4A /2C peuvent recevoir des impulsions

générees par :

e des détecteurs de proximité 2 fils ou 3 fils de type PNP ou NPN,

e des codeurs incrémentaux a signaux de sortie 5V différentiel, émetteur de ligne RS 422/485,
alimentés en 10-30 V,

e des codeurs incrémentaux a signaux de sorties 5 V différentiel, émetteur de ligne RS 422/485,
alimentés en 5V, des codeurs incrémentaux a signaux de sortie 10-30 V, Totem pdle, alimentés
en 10-30 V,

e des codeurs absolus a sortie série SSI, interface standard RS 485 (TSX CTY 2C seulement),

e des codeurs absolus a sorties paralléles avec TELEFAST d’adaptation ABE-7CPA11 (TSX
CTY 2C seulement).

lllustration
Ce schéma illustre différents types de codeurs incrémentaux :

codeur incrémental ou absolu détecteurs de proximite
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Sous-chapitre 5.2

Régles générales de mise en oeuvre

Objet de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre traite des regles générales de mise en oeuvre des modules de comptage.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Regles générales de mise en oeuvre 72
Alimentation des codeurs et des capteurs auxiliaires 73
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Reégles générales de mise en oeuvre

Installation

Il est déconseillé de raccorder les connecteurs SUB-D 15 broches standard des modules

TSX CTY 2A/4A/ 2C aux alimentations codeur et capteur présentes ou de les débrancher, car ceci
pourrait endommager le codeur. Certains codeurs ne supportent pas les mises sous tension ou les
coupures soudaines et simultanées des signaux et des alimentations.

Instructions générales de cablage

Sections des fils

Utilisez des fils avec une section appropriée pour éviter les chutes de tension (principalement en
5 V) et les surchauffes.

Exemple de chutes de tension pour les codeurs alimentés en 5 V avec un céable de 100 métres :

Section du fil Consommation du codeur

50 mA 100 mA 150 mA 200 mA
0,08 mmZ (calibre 28) | 1.1V 22V 33V 44V
0,12 mm? (calibre 26) |- 14V - -
0,22 mm? (calibre 24) |- 08V - -
0,34 mm? (calibre 22) | 0,25V 05V 0,75V 1V
0,5 mm? 0,17V 0,34V 0,51V 0,68V
1 mm2 0,09 V 0,17 V 0,24V 0,34 V

Cable de raccordement

Tous les cables qui véhiculent I'alimentation du capteur (codeurs, DDP, etc.) et les signaux de
comptage doivent :

e étre éloignés des cables haute tension ;

e étre protégés par un blindage relié a la terre de protection sur I'automate et le codeur ;

e ne jamais transporter de signaux autres que les signaux de comptage et les alimentations
relatifs aux capteurs de comptage.

Le cable de raccordement du module et du codeur doit étre le plus court possible pour éviter de
créer des boucles, car la capacité du circuit peut interférer avec le fonctionnement.

NOTE : Si nécessaire, acheminez le débit du signal par le méme cable que les alimentations. Il est
préférable d'utiliser des cables avec paires torsadées a cet effet.
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Alimentation des codeurs et des capteurs auxiliaires

Principe
Alimentation des codeurs
Celle-ci doit :

e étre réservée exclusivement a I'alimentation du codeur, pour s’affranchir des impulsions
parasites qui pourraient perturber les codeurs qui comportent une électronique sensible,

e é&tre placée le plus pres possible de 'embase TELEFAST 2, afin de réduir les chutes de tension
et les couplages avec d’autres cables,

e @&tre protégée contre les court-circuits et les surcharges, par des fusibles de type fusion rapide,

e avoir une bonne autonomie afin de s’affranchir des micro-coupures.

Alimentation des capteurs auxiliaires
Se reporter aux régles générales de mise en oeuvre des modules TOR.

NOTE : La polarité - OVDC des alimentations codeur et capteur auxiliaires doit étre mise a la
masse au plus prés des alimentations.
Les céables véhiculant les tensions d’alimentation devront avoir leur blindage mis a la masse.
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Sous-chapitre 5.3

Connecteurs de type SUD-D 15 points et de type HE10 20
points

Objet de ce sous- chapitre
Ce sous-chapitre présente les connecteurs SUB-D 15 et HE10 destinés aux raccordements des
capteurs de comptage, des alimentations, des entrées auxiliaires et des sorties.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Connecteurs SUB-D 15 broches standard pour un module TSX CTY 2A / 4A 75
Connecteurs SUB-D 15 broches standard pour un module TSX CTY 2C 77
Connecteur HE10 20 broches d'un module TSX CTY 2A/4A 80
Connecteur HE10 20 broches d'un module TSX CTY 2C 82
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Connecteurs SUB-D 15 broches standard pour un module TSX CTY 2A/4A

Généralités
Ces connecteurs sont congus pour raccorder les capteurs de comptage et I'alimentation du
codeur :

e Module TSX CTY 2A : deux connecteurs SUB-D 15 broches (voies 0 et 1).
e Module TSX CTY 4A : quatre connecteurs SUB-D 15 broches (voies 0, 1, 2 et 3).

NOTE : Le brochage des différents connecteurs est identique.

lllustration
Brochage d'un connecteur SUB-D 15 broches :

Connecteur SUB-D 15 broches standard pour le raccordement du capteur de comptage aux voies 0, 1,2 ou 3

j

ONCHONONONONO)

~. 1A +5 VDC

Signal d'entrée 1A p—:: +24 VDC

=_IB +5 VDC

Signal d'entrée IB LB +24 VDC

»

) IB -

—.1Z +5 VDC

Signal d'entrée 1Z p—:g +24 VDG

=_+10...30 VDC

Alimentation du codeur <+5 vDC
-0VDC

Alimentation codeur =>EPSH
signal retour
(doit étre raccordée) 0000 temmmm—m——ee

©

SE e

® @ e ©

ONONONONONORONO)

.
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Légende :

Signal 5 VCC Broches
Entrée IA + 1
Entrée IA - 2
Entrée IB + 10
Entrée IB - 11
Entrée IZ + 4
Entrée I1Z - 5
Alimentation du codeur :

+5VCC 15
-0vVCce 8
Retour d'alimentation du codeur 13
Légende :

Signaux 10...30 VCC Broches
Entrée IA + 9
Entrée IA - 2
Entrée IB + 3
Entrée IB - 11
Entrée IZ + 12
Entrée IZ - 5
Alimentation du codeur :

+10...30 V

-0vVCC

Retour d'alimentation du codeur | 13
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Connecteurs SUB-D 15 broches standard pour un module TSX CTY 2C

Généralités
Ces connecteurs sont congus pour raccorder les capteurs de comptage et I'alimentation du
codeur :
e Module TSX CTY 2C : deux connecteurs SUB-D 15 broches (voies 0 et 1).

NOTE : Le brochage des différents connecteurs est identique.

lllustration
Brochage d'un connecteur SUB-D 15 broches :

Connecteur SUB-D 15 broches standard pour le raccordement du capteur de comptage aux voies0,1,20u 3

;

I
—_IA+ISSIDala+! @
Données SSI signal d'entrée IA 1A +24 VDC
L IA-/SSIData- @
= 1B +5 VDC

Signal d'entrée 1B ;:g +24 VDC
|
. 1Z +5 VDC
_1Z +24 VDC
=IZ -
~ SSICLK +
. ‘__________
Sortie horloge SSICLK | ~SSICLK —
~ ¢+10...30 VDC!
_+5VDC
<0VDC
Alimentation codeur [b%
signal retour i

(doit étre raccordée)

olele

BNONONONONG)

:

Signal d'entrée 1Z

l

Alimentation du codeur

HNONGEONGNONC)

ONONONONONONONO)

©lo|o

]
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Légende :

Signal 5 VCC Broches
Entrée IA + 1
Entrée IA - 2
Entrée IB + 10
Entrée IB - 11
Entrée IZ + 4
Entrée I1Z - 5
Alimentation du codeur :

+5VCC 15
-0vVCce 8
Retour d'alimentation du codeur 13
Légende :

Signaux 10...30 VCC Broches
Entrée IA + 9
Entrée IA - 2
Entrée IB + 3
Entrée IB - 11
Entrée IZ + 12
Entrée IZ - 5
Alimentation du codeur :

+10...30 V

-0vVCC

Retour d'alimentation du codeur | 13
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Légende :

Signaux série (codeur absolu avec sorties série ou paralléles, a I'aide d'un | Broches
adaptateur TELEFAST ABE-7CPA11)

Données SSI + 1
Données SSI - 2
Entrée CLK SSI +

Entrée CLK SSI - 14
Alimentation du codeur :

+5VCC 15
-0vCceC 8
Retour d'alimentation du codeur 13
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Connecteur HE10 20 broches d'un module TSX CTY 2A/4A

Généralités
Ce connecteur permet de raccorder les entrées auxiliaires, les sorties, les alimentations du codeur
et les autres capteurs.
Le module TSX CTY 2A comporte un seul connecteur HE10 pour les voies 0 et 1.

Le module TSX CTY 4A comporte 2 connecteurs HE10 pour, respectivement, les voies 0 et 1 et
les voies 2 et 3.

lllustration
Schéma de cablage d'un connecteur HE10 20 broches :

[l

4l
Sorties réflexes physiques voie 1 (voie 3) d—@

TG
+24 VDC

»
»

Tre
P |al
Entrées d'alimentation coceur 5 VCC ou W 5 VDG G) @ > n
10..30vce p=0VDC ) ol
. +10...30 VDC T s)
> ® @ s
IPres0 (2) {i0]
Entrée RAZ voie 0 (voie 2) P @ @ I 11 |—
Entrée cle validation de comptage voie 0 (voie 2) :galotég)Q @
. . ) a
Entrée de capture voie 0 (voie 2) D—p—(—)— En
P 2©) _ En
(0]
L=
Entrée RAZ voie 0 (voie 3) =IPres1 (3) @ @ I 11 I—
. - . ) o Vall (3)
Entrée de validation de comptage voie 0 (voie 3) W IC 1.3 @
Entrée de capture voie 0 (voie 3) W apt1 (3) @ @
Sorties réflexes physiques voie 0 (voie 2) —@
(9 @9
17,

L
(83)

3

19,

Alimentation capteur entrées auxiliaires
24 VCC p— 0 vDC
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Légende :

Signaux 24 VCC Broches
Entrée auxiliaire voie 0 (voie 2) :

Présélection IPres0/2

Confirmation IVal0/2

Capture ICapt0/2

Entrée auxiliaire voie 1 (voie 3) :

Présélection IPres1/3 9
Confirmation IVal1/3 10
Capture ICapt1/3 11
Sortie réflexe voie 0 (voie 2) :

Sortie Q0 13
Sortie Q1 14
Sortie réflexe voie 1 :

Sortie Q0 15
Sortie Q1 16
Légende :

Alimentations Broches
Alimentation du codeur :

+5VCC

-ovece 2
+10...30 VCC

Alimentation capteur :

+24 VCC 17 ou 19
-0vce 18 ou 20
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Connecteur HE10 20 broches d'un module TSX CTY 2C

Généralités
Ce connecteur permet de raccorder les entrées auxiliaires, les sorties, les alimentations du codeur
et les autres capteurs.

Le module TSX CTY 2C comporte un seul connecteur HE10 pour les voies 0 et 1.

lllustration
Schéma de cablage d'un connecteur HE10 20 broches :

Transfert
alimentation
Entrées alimentation codeur 5 VCC %_r@_—bvers
ou 10..30VCcC  p—0 VDG | connesteur(s)
- suB-D
Tension de référence du codeur M—@ 15 broches
10..30VCC » Mol
Entrée RAZ voie 0 :\F;r?go —@ @—
a
» ol
Entrée de validation voie O/sortie Q2 |Ca 10 _@ 9 4,
pootEt 9——.—
Sortie Q3 voie 0 ol ;
0 Entrées
. ) L]
Entrée RAZ voie 1 P:“P’;‘T?——@ auxiliaires
Entrée de validation voie 1/sortie Q2 ‘-—»IIC 1 112
Entrée de capture voie 1 pleAD

Sortie Q3 voie 1

Sorties réflexes physigues voie 0
Sorties réflexes physiques voie 1
1

4
« 22 vpe
pret Ve |

HH

Entrées auxiliaires
alimentation capteur 24 VCC

0o
—®—G G

e
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Légende :

Signaux 24 VCC Broches
Entrée auxiliaire voie 0 :

Présélection IPres0 5
Confirmation IValO/sortie Q2 6
Capture ICapt0 7

Sortie Q3 8
Entrée auxiliaire voie 1 :

Présélection IPres1 9
Confirmation IVal1/sortie Q2 10
Capture ICapt1 11
Sortie Q3 12
Sortie réflexe voie 0 :

Sortie Q0 13
Sortie Q1 14
Sortie réflexe voie 1 :

Sortie Q0 15
Sortie Q1 16
Légende :

Alimentations Broches
Alimentation du codeur :

+5VCC 1
-ovece 2
+10...30 VCC 3
Tension de référence du codeur +10...30 VCC 4
Alimentation capteur :

+24 VVCC 17 ou 19
-0vece 18 ou 20
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Sous-chapitre 5.4

Principe de raccordement des capteurs de comptage de type
DDP

Objet de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre présente le principe de raccordement des capteurs de comptage de type
Détecteur De Proximité DDP.

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Principe de raccordement des capteurs de comptage DDP 85
Raccordement des capteurs de comptage et de leur alimentation 86
Précautions de cablage 87
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Principe de raccordement des capteurs de comptage DDP

lllustration
Schéma de principe :

TSX CTY 2A TSX CTY 2C

Raccordement alimentation capteurs
IJ:I de comptage 24 VCC

s [TTT

y TELEFAST 2 1o\
ABE-7CPAO1 !‘

ST

a— | [T

Raccordement capteurs de comptage

Tableau des repéres
Le tableau ci-dessous décrit les libellés du schéma :

Repére Description

1 Cable TSX CCP S15 (2,5 m), TSX CCPS15050 (0,5 m) ou TSXCCP S15100
(1 m), équipé d'un connecteur SUB-D 15 broches haute densité et d'un
connecteur SUB-D 15 broches standard. Ce cable permet de raccorder la voie
de comptage a I'embase TELEFAST 2 (ABE-7CPAO01). Il véhicule les différents
signaux relatifs a la voie de comptage.

2 Embase de raccordement TELEFAST 2, référence ABE-7CPAO01 :
permet de raccorder les capteurs de comptage a leur alimentation pour la voie
appropriée.

NOTE : Le raccordement des voies 2 et 3 d'un module TSX CTY 4A est identique a celui des voies
Oet1.
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Raccordement des capteurs de comptage et de leur alimentation

Généralités
Schéma de principe :

TSX CCP S15 (2,5 m), TSX CCP $15050 (0,5 m)

ou TSX CCP $15100 (1 m)

TSX CTY 2A

Raccordement alimentation
capteurs de comptage

24 Vce

)
li

GND

T
I
= = = g
= = = 2 8 g £
o E & Sy = >
:=x e R gz 3 F
GHD 4 3 10 14 16 18 % WER
A VR i i S
* i ) +]J_
A B z
GHND 8 25 27 2628
S e L, S
I 9
GND 41 8 10 14 18 18 25 27 %8
T '?""?'?"'T"? 'T"? ’

TSXCTY 2C

Raccordement d'un DDP
3 fils avec sorties PNP

Raccordement d'un DDP
3fils avec sorties NPN

Raccordement d'un
DDP 2 fils

NOTE : Pour utiliser les capteurs de comptage DDP, il est nécessaire de polariser I'entrée EPSR
(retour alimentation codeur). Pour ce faire, raccordez :
e ['EPSR (borne 18) a I'alimentation du capteur +24 Vcc (borne 26 ou 28) ;

e ['alimentation du capteur -0 Vcc (borne 27) a I'alimentation du codeur -0 Vcc (borne 25).

86
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Précautions de céblage

Généralités
Les entrées IPres, IVal et ICapt sont des entrées rapides qui doivent étre connectées au capteur

a l'aide d'un céble torsadé s'il s'agit d'un contact sec, ou de cables blindés s'il s'agit d'un capteur
de proximité a 2 ou 3 fils.

Le module comprend une protection de base contre les courts-circuits ou les inversions de polarité.
Cependant, il est nécessaire d'utiliser des fusibles en série pour les alimentations. Ces fusibles
doivent étre non temporisés et d'un calibre maximum de 1 A.

Important : cablage des sorties statiques QO et Q3

Le point commun de I'actionneur connecté aux sorties QO et Q3 est situé a la borne 0 V de
I'alimentation. Si, a la suite d'un contact incorrect ou d'une déconnexion accidentelle d'un fil,
I'amplificateur de sortie n'est plus connecté a I'alimentation 0 V, le point commun des actionneurs
reste lié a la borne 0 V. L'amplificateur peut alors générer un courant de quelques milliamperes,
suffisant pour maintenir le verrouillage des actionneurs a faible puissance.

Illustration :
G000
-
+‘+ - |
[] \_L
SEEE EEEEEEEEEEEE
- e R R E R EE R
L ‘8‘5 sl =l g‘% 2| :‘@ @‘3‘9‘
SEEEREREEEEEEEEE
I 1 P I - -
olo|lolo| B B 8RB B & B 88 B &5 55| Hm
' Voie 0 Voie 1 ‘
" IPreso Ivalo/gz Icapto Q3 Qo a1 '"Prest Ivalsaz Icapti Qs @ @
[ 17 11 1T 1] 11 T 1T 11 11 1M 11 1
204 104 205 105 206 106 107 307 112 312 113 313 208 108 209 109 210 110 111 311 114 314 115 35
U U
105 305 108 309
RI RI
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Connexion via TELEFAST

Ce type de connexion offre les meilleures garanties, a condition que les actionneurs communs
soient connectés a la barre a broche commune 2+ (cavalier en position 1-2). Ainsi, I'alimentation
du module commun ne peut pas étre coupée sans que celle des actionneurs communs soit
également coupée.
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Sous-chapitre 5.5

Principes de raccordement des capteurs de comptage de type
codeur

Objet de ce chapitre
Ce chapitre présente les principes de raccordement des capteurs de comptage de type codeur.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page

Principe de raccordement des capteurs de comptage de type codeur 90
Raccordement d'un codeur au module TSX CTY 2A/4A/2C 91
Exemple de raccordement d’'un codeur incrémental avec sorties Totem Pole 93
Exemple de raccordement d’'un codeur incrémental avec sorties NPN a collecteur ouvert 95
Exemple de raccordement d’'un codeur incrémental avec sorties PNP a collecteur ouvert 97
Exemple de raccordement d’un codeur absolu a sortie série ou a sorties paralléles, via 99
TELEFAST d’adaptation ABE-7CPA11 (module TSX CTY 2C seulement)

Principe de raccordement des capteurs sur les E/S auxiliaires 101
Raccordement des capteurs et de leur alimentation 103
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Principe de raccordement des capteurs de comptage de type codeur

lllustration

Le cablage du module TSX CTY 4A est le suivant. Pour un module TSX CTY 2A ou TSX CTY 2C,
seuls les éléments associés aux voies 0 et 1 doivent étre connectés.

Codeurs

TSXCTY 2C
Voie 2

TSXCTY 4A

TSX CTY 2A

Voie 0

Codeurs

Description des différents éléments de raccordement :

Raccordement du codeur au connecteur SUB-D 15 broches standard, situé sur le module
TSX CTY 2A/4A/2C. Compte tenu des différents types de codeurs, la réalisation de ce
raccordement est de votre responsabilité. Il est constitué des éléments suivants :

e un connecteur pour le raccordement au codeur (définit par le connecteur du codeur utilisé ;
généralement un connecteur DIN 12 broches femelle) ;
e un connecteur SUB-D 15 broches standard male, a raccorder au connecteur SUB-D
15 broches femelle sur le module TSX CTY 2A/4A/2C. Ce connecteur est disponible sous la
référence TSX CAP S15.
e uncable:
O avec paires torsadées (jauge 26) et un blindage pour un codeur incrémental avec des sorties
a émetteur de ligne de norme RS 422 ou un codeur absolu ;
O multiconducteur (jauge 24) avec blindage pour un codeur incrémental avec des sorties
Totem Pole.

Le type de blindage du cable doit étre "tresse et feuillard". Les cables doivent étre enti€rement pris
en charge afin de garantir le raccordement de la tresse et du feuillard a la prise de terre de chaque
connecteur.

Le raccordement du cable aux deux connecteurs peut varier en fonction du type d'alimentation du
codeur (5 VCC ou 10...30 VCC) et du type de sorties (RS 422, Totem Pdle). Certains types de
raccordements sont décrits dans les pages suivantes au moyen d'un exemple.
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Raccordement d'un codeur au module TSX CTY 2A/4A/2C

lllustration
Schéma de principe :
TSX CTY 2A TSX CTY 2C

Voie 0

Céble 1 I

Codeur

Exemple de raccordement d'un codeur incrémental aux sorties d'émetteur RS 422 / RS 485
Caractéristiques du codeur

e Tension d'alimentation : 5 VCC
e Tension de sortie : 5 VCC différentielle
e Sortie haut niveau : émetteur, RS 422 / RS 485 standard

Schéma de principe :

+5 VDC

®
]
EPSR
?
IA +24 VDC
+ : ﬂ]
A IA+5VDC q\ —
Codeur » —
incrémental

[~ 0 VDG

h |

IA—

Connecteur SUB-D
15 broches standard
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Schéma de raccordement d'une voie :

Connecteur DIN SUB-D 15 broches standard
Codeur g:c?éi)rhemenl codeur/ TSX CTY ) I_@ @
A ® ®
A ——(2) |
: o
: O~ ©
z 2 oO1®
EPSR* @ @ @
i = ® : ® @
- | @ ©
I T 52 %6
e °h
L

*EPSR : retour d'alimentation du codeur

(1) Effectuez cette liaison directement si le codeur est mis a la terre.
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Exemple de raccordement d’'un codeur incrémental avec sorties Totem Péle

Caractéristiquee du codeur
e tension d’alimentation : 10...30 VDC,
e tension de sortie : 10...0 VDC,
e étage de sorties : Totem Pdle.

Schéma de principe
Ce schéma vous montre le principe de raccordement :

P T e -

+10...30 VDC@ module CTY
]

EPSR @

@

1
IA 124 VDC A
&)
+ :
IA +5 VDC @ _
e A ! A ¥R
incrémental 1A — fé\
e/
: connecteur SUB-D 15 points standard
— 0 VDC @
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Schéma de raccordement d’une voie
Ce schéma vous montre le principe de raccordement d’une voie :

SUB-D 15 points standard

commecteur DN ETTTTTTTTRTTITT T
COdil ‘ ((:r:!;I(?D:demenl codeur/ TSX CTY »+) ® @
A | —— A —(9)
B — { H ——(2) @
Z— | |_ @ @
EPSR* — —1D ® B
- @ ®
+ ’ @ @
e 3 5 Ol @
L 09
(1 Q)
i ®
LCo 0N
i J__

*EPSR : retour alimentation codeur.

Si le codeur ne dispose pas de retour alimentation, relier I'entrée EPSR, c6té codeur, au + de
I'alimentation.

(1) réaliser directement cette liaison si le codeur est isolé de la masse.
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Exemple de raccordement d’'un codeur incrémental avec sorties NPN a collecteur
ouvert

Caractéristiques codeur

e tension d’alimentation : 24 VDC,
e tension de sortie : 24 VDC,
e ¢étage de sorties : NPN collecteur ouvert.

Schéma de principe
Ce schéma vous montre le principe de raccordement :

+ +10...30 VDC _; Module CTY
[l
epsR | .

@

—_———_———

]
1
1
@ |
I
: I
IA +24 VDC =\
Q)
|l .
IA +5 VDC® — !
codeur —
incrémental : iy * {
IA — (7} i
1 connecteur SUB-D 15 i

points standard

- 0 VDG @
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Schéma de raccordement d’une voie
Ce schéma vous montre le principe de raccordement d’une voie :

SUB-D 15 points standard

connecteur DIN — T
codeur | ?rzzlc?o:demem codeur /TSX CTY ) @ 63
i I Y — T2 1O
B —
®
Z- ©) ®
EPSR* —| U @ @
+— __@ @ @
] ®
\ @ Jlle ©
L
' [ i@ ®
| =0, @ ]
I .

*EPSR : retour alimentation codeur.

Si le codeur ne dispose pas de retour alimentation, reliez I'entrée EPSR, c6té codeur au + de
Ialimentation.

(1) réalisez directement cette liaison si le codeur est isolé de la masse.
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Exemple de raccordement d’'un codeur incrémental avec sorties PNP a collecteur
ouvert

Caractéristiques codeur

e tension d’alimentation : 24 VDC,
e tension de sortie : 24 VDC,
e ¢étage de sorties : PNP collecteur ouvert.

Schéma de principe
Ce schéma vous montre le principe de raccordement :

+24VDC A “ModuecTY |
7
Cl)
EPSR i
13 !
® :
+ 1 I
®
codeur 1
incrémental @ 1A +24 VDC A~ !
N4
IA +5 VDC é -
T 1
y:\
n-_ G i
\'IJ copnecleurSUB-D 15 |
—_ 0 VDC @ points standard
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Schéma de raccordement d’une voie
Ce schéma vous montre le principe de raccordement d’une voie :

SUB-D 15 points standard

connecteur DIN i
codeur | Emwfj\eurﬁSXCTY“) ) @ 63
: / il rewell S
; 1@ o i@
= @
EPSR* __@ @
+ © =
: ! 2010
\ & 6 ¢
= ® 5
| @ ®
- @5 Sg
L

*EPSR : retour alimentation codeur.

Si le codeur ne dispose pas de retour alimentation, reliez I'entrée EPSR, c6té codeur au + de

Ialimentation.

(1) réalisez directement cette liaison si le codeur est isolé de la masse.
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Exemple de raccordement d’un codeur absolu a sortie série ou a sorties paralléles, via

TELEFAST d’adaptation ABE-7CPA11 (module TSX CTY 2C seulement)

Caractéristiques codeur

e tension d’alimentation : 5 VDC ou 10...30 VDC,
e ¢étage de sorties : émetteur de ligne différentiel.

Schéma de principe
Ce schéma vous montre le principe de raccordement :

+10..30 VDC

Module CTY

EPSR c'
Alim +
SSlData+ -
; R
SSIData - @
I
codeur SSICLK + {-'\

incrémental ‘E,’) { |
SSICLK - !

I connecteur SUB-D 15

i 0 VDC
Alim - points standard
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Schéma de raccordement d’une voie
Ce schéma vous montre le principe de raccordement d’une voie :

SUB-D 15 points standard

connecteur DIN . i )
sodeur ((:r?agfo:dementcodeur/TSX CTY 20) a@ ’ 6-3
SSIDatd_| @
@3 o
EPSR* — - @ @ @
SSIGLK ] @ )
] ®@ & ®
A - ) ® @
| _. o
[ — 01O ]
L1

*EPSR : retour alimentation codeur.

Si le codeur ne dispose pas de retour alimentation, reliez I'entrée EPSR, c6té codeur au + de
Ialimentation.

(1) réalisez directement cette liaison si le codeur est isolé de la masse.
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Principe de raccordement des capteurs sur les E/S auxiliaires

Principe de raccordement

Le cablage du module TSX CTY 4A est illustré ci-dessous. Pour un module TSX CTY 2A ou
TSX CTY 2C, une seule embase TELEFAST est raccordée (voies 0 et 1) :

TSX CTY 2C

Cable TSX CDPs2 (1) H[

ou cable TSX CDP#3 (2)

TSXCTY 4A TSXCTY 2A

[

—2 '—[lﬂlimenlatinn capteur 24 VGG —2 ’JZIAIimP.nIaﬁnn capteur 24 VGG
[[1] [11
TELEFAST 2 TELEFAST 2
ABE-7H16R20

ABE-7H16R20

NERNARRNARNARNARRY

11—

o

1—

o

=

=

Raccordement :
- des alimentations du codeur (5 VCC ou 10...30VCC) - des alimentations du codeur (5 VCC ou 10...30 VCC)
-des capteurs de présélection des voies 2 et 3 - des capteurs de présélection des voies O et 1
-descapteurs de validation de comptage desvoies2et3  -descapteurs de validation de comptage des voies O et 1
-des capteurs de capture des voies 2 et 3 - des capteurs de capture des voies O et 1

-des sotties réflexes des voies 2 et 3 - des sorties réflexes des voies 0 et 1

Raccordement :

NOTE : L'utilisation d'une embase de raccordement TELEFAST TOR n'est pas obligatoire mais

recommandée car elle facilite le raccordement des alimentations, capteurs et pré-actionneurs sur
les E/S auxiliaires.

(1) TSX DCP 102 : longueur de 1 m
TSX CDP 202 : longueur de 2 m
TSX CDP 302 : longueur de 3 m

(2) TSX CDP 053 : longueur de 0,5 m
TSX CDP 103 : longueur de 1 m
TSX CDP 203 : longueur de 2 m
TSX CDP 303 : longueur de 3 m
TSX CDP 503 : longueur de 5 m
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Description des différents éléments de raccordement
Le tableau ci-dessous présente les différents éléments de raccordement en fonction de I'adresse :

Repére Description

1 Embase de raccordement TELEFAST 2 : ABE-7H16R20. Elle permet le

raccordement rapide :

® de l'alimentation 24 VCC pour les capteurs raccordés sur les E/S
auxiliaires ;

® de I'alimentation du codeur (si le capteur de comptage est de type codeur) ;

e des capteurs sur les E/S auxiliaires (présélection, confirmation, capture) ;

® des pré-actionneurs.

2 Cable TSX CDP -« 2 toronné et gainé ou cable de raccordement
TSX CDP 3.

NOTE : L'accessoire ABE-7BV20 (vendu par lots de 5) facilite le raccordement commun.
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Raccordement des capteurs et de leur alimentation

Schéma de principe
Ce raccordement s'effectue a I'aide d'une embase de raccordement TELEFAST 2, référence ABE-

7H16R20 :
-
+‘+ -1-1 B =
+ +- -
[] Raccordement
ABE-TH16R20 alimentation
capteur 24 VCC
: 8l5|33|3|8|8|5818|2|z |0l |e
Céable TSX CDPss2 PR 1= T e R A e o o ) [ o
ou cable TSX CDPe3 S SEEE SRR
[SVREaVR[SUN [SVR FVE KoV} N ot} RaVIRaVAT oV R (ol [oVN [aV} KoV} LoV} Nol}
— L
o| | o @ #|w|@|~|w|o|o|= | o |+|w] ABE-7BV20 (commun -)
(el [e]jeljo/le]llo] ] =] b bl holl bl Dol Bl
RaCCOrdement D D (DD m|m| o m|mlmem|m|m|omm|mm|m|m|m
alimentation Raccordement des capteurs aux entrées/sorties auxiliaires

IPres0 IVaID.’QE (ICaptD) Q3 Qo 01 IPres1 IVaIUOQ ICapt1 Q3 Q0 O1
11 1 1T L 1 r

—
100 101102103 (| 204 104 205 105 206106‘:> Dv—v—“ “208 108 209109 210110 = 5

=
= —

Alimentation | [ "0 7 » A asBa s L)

dun codeu

(10...30 VCC) / / / %;E / / / 4'{];
= C

10...30 VCC ontact mécanique

M~

204 104 205 105 206 106 2
BBN 29 - W Ww

100 101 102 204 104 205 105 206 106 2 B 5= 5208 108 209109 210110 = 5= 5= 5

Alimentation d'un 305 [+ [ 306 +t 1308+ 309t | 310
codeur (5 VCC)

SVCC 105 305 DDF’STIIS&F’NF’ 109 309

0307

Tension de référence
Codeur 10...30 VCC

CDP 2 fils a PNP

312

Pré-actionneurs

NOTE : Le raccordement des voies 2 et 3 d'un module TSX CTY 4A est identique a celui des voies
Oet1.
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Sous-chapitre 5.6

Embase de raccordement TELEFAST 2 : ABE-7CPAO01

Objet de ce chapitre
Ce chapitre présente I'embase de raccordement TELEFAST 2 : ABE-7H16R20.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Raccordement de I'embase TELEFAST 2 : ABE-7CPAO1 105
Disponibilité des signaux de comptage sur I'embase de raccordement a vis TELEFAST 107
Correspondance entre I'embase de raccordement TELEFAST ABE-7CPAO01 et le connecteur 108
SUB-D 15 broches

104
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Raccordement de I'embase TELEFAST 2 : ABE-7CPAO01

Présentation
Une embase de raccordement TELEFAST 2 (ABE-7CPAO01) permet de transformer un
raccordement de type SUB-D 15 broches femelle standard en raccordement de type embase de
raccordement a vis avec :

e 32 bornes sur deux rangs, auxquelles les différents capteurs et leurs alimentations peuvent étre
raccordeés ;

e 4 bornes pour les reprises (2 bornes Terre + 2 bornes N1 pour les reprises spécifiques) ;

e 4 bornes pour le raccordement de I'alimentation du capteur.

Cela signifie que les capteurs de type détecteurs de proximité peuvent étre rapidement raccordé
sur une voie de comptage des modules TSX CTY 2A, TSX CTY 4A et TSXCTY 2.

Illustration :

::::::::::::f:\

TSX CTY 2C

TSX CCP §15 (2,5 m)
ou TSX CCP S15050 (0,5 m)
ou TSX CCP $15100 (1 m)

7> Capteur de comptage

Le connecteur SUB-D 9 broches permet un report d'informations vers un Altivar lorsque cette
embase est utilisée avec des entrées/sorties analogiques.
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Disposition du cablage
lllustrati