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Avvertenze generali

A Importanti istruzioni per la sicurezza delle persone: LEGGERE
ATTENTAMENTE!

« linstallazione, la programmazione, la messa in servizio e la
manutenzione devono essere effettuate da personale qualificato
ed esperto e nel pieno rispetto delle normative vigenti.

» Indossare indumenti e calzature antistatiche nel caso di inter-
vento sulla scheda elettronica.

« Conservare queste avvertenze.

« Togliere sempre I'alimentazione elettrica durante le operazioni
di pulizia o di manutenzione.

« || prodotto deve essere destinato solo all’'uso per il quale e
stato espressamente studiato. Ogni altro uso e da considerarsi
pericoloso.

« |l costruttore non pud comungue essere considerato respon-
sabile per eventuali danni derivanti da usi impropri, erronei ed
irragionevoli.

Descrizione
Rilevatore volumetrico ad infrarosso passivo.

Descrizione delle parti

@ Snodo O Gancio
@ Vite dello snodo @ Fessura di apertura fondo
@ Fondo plastico 0 Scheda

Dati tecnici
Tipo PXIRVO1
Alimentazione (V DC) 9+15
Assorbimento max in memoria d'allarme (mA) 17
Assorbimento a riposo (mA) 13
Tempo d'allarme (s) 3
Portata contatto d'allarme a 24 V (mA) 100
Portata contatto tamper a 30 V (mA) 100
Portata contatto antimask a 48 V (mA) 300
RFI immunity a 0.1-+-500 MHz (V/m) >>3
MTBF teorico (h) 120,000
Altezza d'installazione (m) 2,1
Portata (m) 15
Apertura (°) 90
Numero di fasci su 4 piani (n) 18

Dimensioni (mm) 107x61.5x44
Temperatura di funzionemanto (°C) -10 + +55
Conformita normativa: EN50131-2-2 GRADO 2, CLASSE Il

Guida all'installazione

Installare il sensore e analizzare le caratteristiche del locale da
proteggere in modo da individuare la posizione del sensore che
permetta la massima copertura possibile.

Preferire sempre un’installazione ad angolo. Posizionare il sensore
verso I'interno del locale lontano da porte, finestre, macchinari in
movimento e fonti di calore e non dirigerlo verso vetrate esposte
al sole.

Fissaggio
Rimuovere il frontale plastico utilizzando un cacciavite ed eserci-
tare una leggera pressione @ per sganciarlo. Estrarre il circuito
@ allargando uno dei ganci @.

A PARETE/ANGOLO

Per il fissaggio ad angolo incidere le zone prestampate A1 e A2 e
per il fissaggio a parete P1 o P2 E1.

Incidere uno dei fori 'Passacavo' (PC) presenti nel fondo plastico
. Praticare i fori di fissaggio da 6mm alla parete e far scorrere
il cavo all'interno del passacavo scelto.

Fissare il fondo alla parete con le viti e i tasselli forniti, avendo
cura che non tocchino la scheda elettronica. Rimontare il circuito
sul fondo plastico.

CON SNODO

Far scorrere il cavo attraverso il particolare @ e fissarlo alla pare-
te o0 al soffitto con le viti in dotazione, mantenendo la linguetta di
bloccaggio @ sulla sinistra.

Inserire il particolare @ nel particolare @ e orientarlo in uno
dei due sensi secondo il montaggio desiderato a parete @, &
oppure a soffitto ), &,

Perforare totalmente le parti FS (fissaggio snodo) e PCS (pas-
sacavo snodo) B e fissare il fondo allo snodo portando il cavo
Verso basso.

Orientare il fondo plastico nella direzione e bloccarlo stringendo la
vite. Rimontare il circuito.

Morsettiera @

[ TAMP/NC |Contatto tamper NC |

INPUT: ingresso riconoscimento impianto inserito/
disinserito

[ ALL/NC [Relé allarme NC |
[ 12 V/- + Ingresso alimentazione 12 V |

Dipswitch

Regolazione portata

g OFE Portata massima.

Riduzione della portata I. Questa installazione & con-
sigliabile quando il sensore ¢ installato vicino a fonti di
A disturbo, quando c'e la presenza di piccoli animali e
1 ON

quando la distanza da coprire & minore del 50% della
portata del sensore.

Bon |LEDPIROFF

Accensione

Collegare il sensore alla centrale, il LED lampeggera in modo al-
ternato per 60 s. Al termine eseguire il Walk Test.

WalkTest

Posizionare il Dip 2 in OFF @@ muovendosi all'interno dell'area
da proteggere e verificare che il LED verde PIR @9 si accenda ad
ogni passaggio.

Diagramma di rilevazione

Funzioni con linea input

Questo set di funzioni vengono attivate/disattivate tramite I'inseri-
mento/disinserimento dell'impianto.

Viene considerato

12 V sull'ingresso INPUT= impianto disinserito

0V sull'ingresso INPUT= impianto inserito.

Abilitazione remota LED

Al disinserimento dell’impianto, il sensore si predispone alla ri-
abilitazione delle visualizzazioni di rilevazione. Le visualizzazioni
verranno riabilitate alla prima rilevazione effettuata, e rimarranno
attive per 30 s.

Memorie

Al disinserimento dell'impianto,verra visualizzata la memoria del
primo allarme avvenuto. La memoria verra resettata al successivo
inserimento dell’impianto.

Ritardo della memoria per utilizzo in zone temporizzate
Tempo di uscita: gli allarmi che si verificano entro i primi 30 s
dall” inserimento dell'impianto vengono cancellati.

Tempo di ingresso: gli allarmi che si verificano 30 s prima del
disinserimento dell’impianto vengono cancellati.

Il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.
Dismissione e smaltimento. Non disperdere nell’ambiente
I'imballaggio e il dispositivo alla fine del ciclo di vita, ma smaltirli
seguendo le norme vigenti nel paese di utilizzo del prodotto.
| componenti riciclabili riportano simbolo e sigla del materiale.

| DATI E LE INFORMAZIONI INDICATE IN QUESTO MANUALE
SONO DA RITENERSI SUSCETTIBILI DI MODIFICA IN QUALSIASI
MOMENTO E SENZA OBBLIGO DI PREAWISO. LE MISURE, SE
NON DIVERSAMENTE INDICATO, SONO IN MILLIMETRI.



ENGLISH

General Precautions

A Important people-safety instructions: READ CAREFULLY!

« Installing, programming, commissioning and maintenance
must only be done by qualified, expert staff and in full compli-
ance with the applicable law.

« Wear antistatic protective clothing when working on the control
board.

« Keep these precautions.

« Always cut off the mains power when doing cleaning and
maintenance jobs.

« This product must only be used for its specifically intended
purpose. Any other use is dangerous.

« The manufacturer declines all liability for any damage as a re-
sult of improper, incorrect or unreasonable use.

Description
Passive infrared volumetric detector

Description of parts I
@ Swivel O Tab
@ Swivel screw © Base opening slit
@ Plastic base @ Board

Technical data
Type PXIRVO1
Power supply (V DC) 9to 15
Maximum absorption when in alarm memory 17
(mA)
Absorption when idle (mA) 13
Alarm time (s) 3
Alarm-contact range at 24 V (mA) 100
Tamper-contact range at 30 V (mA) 100
Anti-masking contact range at 48 V (mA) 300
RFl immunity at 0.1 to 500 MHz (V/m) >>3
theoretic MTBF (h) 120,000
Installing height (m) 2.1
Range (m) 15
Opening (°) 90
Number of beams across four levels (n) 18

Dimensions (mm) 107x61.5x44
Operating temperature (°C) -10 to +55
Regulatory compliance: EN50131-2-2 GRADE 2, CLASS Il

Guide to installing

Install the sensor while considering the characteristics of the room
you are going to protect so as to install it in the most effective
position to provide maximum coverage.

Corner fitting is always best. Position the sensor facing into the
room, away from any doors, windows, moving machinery and
heat sources. Keep it turned away from any sun-exposed window
panes.

Fitting
Remove the plastic shell by using a screwdriver to lightly press

and separate it @ from the base. Remove the circuit board by @
bending one of the tabs @.

TO WALL/IN CORNER

To corner fit the device, drill the marked areas A1 and A2 and to
wall fit the device, do the same to the P1 or P2 marked areas E1.
Drill one of the (PC) cable-gland holes on the plastic base E. Drill
6 mm fastening holes into the wall, and run the cable through the
chosen cable gland.

Fasten the base to the wall by using the supplied screws and
dowels. These must not touch the control board. Refit the circuit
board onto the plastic base.

ON SWIVEL

Run the cable through point @ and fasten it to the wall or ceiling
using the supplied screws, while keeping the locking tab @ to
the left.

Fit part @ into part @ and turn it all the way in one direction,
depending on how you have fitted the device to the wall @, B
or ceiling @, @A.

Drill al the way through, parts FS (swivel fastening) and PCS
(swivel cable-gland) Bl and fasten the base to the swivel while
keeping the cable downwards.

Turn the plastic base to the right direction and lock it by tightening
the screw. Refit the circuit board.
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Terminal board @

[ TAMP/NC [NC tamper contact |

INPUT: input for detecting whether the system is
armed or not

[ ALL/NC |NC alarm relay |
[ 12 V/- + [Input for 12 V power supply |

Dipswitch

Adjusting the range
; OFF Maximum range.

Reducing the range . This installation is advisable
when the sensor is installed near sources of interferen-
QON ce or when small pets are moving about or when the
distance to cover is less than half of the sensor's ef-
fective range.

PIR OFF LED

Ton

Powering on

Connect the sensor to the control unit, the LED will flash in alter-
nation for 60 seconds. Conduct a Walk Test at the end.

WalkTest

Set Dip switch 2 to OFF @ Move around the area that you want
protected and check that the green PIR LED @@ lights up at each
walk.

Detection diagram

Functions with input line

This set of functions are activated/deactivated by arming or dis-
arming the system.

Consider

12V on the INPUT = system disarmed

0 =V on the INPUT = system armed.

Remotely enabled LED

When the system is disarmed, the sensor sets up to restore the
detection viewings. The viewings will be restored to the first actual
detection, and remain active for 30 seconds.

Memories

When the system is disarmed, the first detected alarm memory
will be shown. The memory will be reset once the system is armed
again.

Memory delay for using in timer zones

Exiting time: Any alarms that sound within the first 30 seconds
after arming the system, will be deleted.

Entering time: any alarms that sound within the first 30 seconds
of disarming the system, will be deleted.

This product complies with the law.

Decommissioning and disposal. Dispose of the packaging
and the device at the end of its life cycle responsibly, in com-
pliance with the laws in force in the country where the product
is used. The recyclable components are marked with a symbol
and the material's ID marker.

THE DATA PRESENTED IN THIS MANUAL MAY BE CHANGED, AT
ANY TIME, AND WITHOUT NOTICE. MEASUREMENTS, UNLESS
OTHERWISE STATED, ARE IN MILLIMETERS.

Instructions générales

A\ Instructions importantes pour la sécurité des personnes : A
LIRE ATTENTIVEMENT !

« installation, la programmation, la mise en service et I'entre-
tien doivent étre effectués par du personnel qualifié et dans le
plein respect des normes en vigueur.

« Porter des vétements et des chaussures antistatiques avant
d'intervenir sur la carte électronique.

« Conserver ces instructions.

« Toujours couper le courant électrique durant les opérations de
nettoyage ou d'entretien.

« Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laguelle
il a été expressément congu. Toute autre utilisation est a consi-
dérer comme dangereuse.

« Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'éventuels
dommages provoqueés par des utilisations impropres, incorrectes
et déraisonnables.

Description
Détecteur volumétrique a infrarouge passif.

Description des parties I
© Rotule @ Patte
@ Vis de la rotule @ Fente d’ouverture du fond
@ Fond plastique 0 Carte

Données techniques
Type PXIRVO1
Alimentation (VDC) 9-15
Absorption max. en mémoire d‘alarme (mA) 17
Absorption au repos (mA) 13
Temps d'alarme (s) 3
Portée contact d'alarme a 24 V (mA) 100
Portée contact autoprotection a 30 V (mA) 100
Portée contact anti-masque a 48 V (mA) 300
Immunité RFl & 0,1 - 500 MHz (V/m) >>3
MTBF théorique (h) 120,000
Hauteur d'installation (m) 2,1
Portée (m) 15
Ouverture (°) 90
Nombre de faisceaux sur 4 plans (n) 18

Dimensions (mm) 107x61,5x44
Température de fonctionnement (°C) de-10 a +55
Conformité norme : EN50131-2-2 GRADE 2, CLASSE |l

Guide d’installation

Analyser les caractéristiques de la piece a protéger de maniere a
identifier la position du capteur permettant une couverture maxi-
male.

Toujours préférer une installation en angle. Positionner le capteur
vers I'intérieur de la piece, a I'écart de portes, fenétres, machines
en mouvement et sources de chaleur, et ne pas le diriger vers des
surfaces vitrées exposées au soleil.

Fixation

Enlever la base en plastique a I'aide d’un tournevis et appuyer
légerement @ pour la décrocher. Extraire le circuit @ en écartant
une des pattes @.

MURALE/EN ANGLE

Percer les zones préforées A1 et A2 pour la fixation en angle et P1
ou P2 B pour la fixation murale.

Percer un des trous (PC) prévus sur la base en plastique B pour
le passage du cable. Percer les trous de fixation (6 mm) dans le
mur et faire passer le cable a travers le passe-cable.

Fixer la base au mur a I'aide des vis et des chevilles fournies sans
que celles-ci ne touchent la carte électronique. Remettre le circuit
dans la base en plastique.

AVEC ROTULE

Faire passer le cable a travers I'élément @ et le fixer au mur ou
au plafond a I'aide des vis fournies, en maintenant la languette de
fixation @ & gauche.

Introduire I'élément @ dans I'élément @ et I'orienter dans I'un
des deux sens en fonction de I'installation souhaitée (au mur @,
& ou au plafond @, ).

Percer complétement les parties FS (fixation rotule) et PCS
(passe-cable rotule) [EX puis fixer la base a la rotule en dirigeant
le céble vers le bas.

Orienter la base en plastique dans le bon sens et la bloquer en
serrant la vis. Remettre le circuit.

Bornier @

[ TAMP/NC | Contact autoprotection NF |
INPUT : entrée reconnaissance installation activée/
désactivée

[ ALL/NC [Relais alarme NF |
[ 12 V/- + [Entrée alimentation 12V |

Micro-interrupteurs

Réglage de la portée

Portée maximale.

Réduction de la portée Il Il est conseillé d’opter pour
cette installation lorsque le capteur est positionné a
Q ON |Proximité de sources de brouillage, en présence de
petits animaux et lorsque la distance a couvrir est infé-
rieure de 50% par rapport a la portée du capteur.

Bon |LEDPROFF

E OFF

Allumage

Connecter le capteur a la centrale, la LED clignotera alternative-
ment pendant 60 s, puis effectuer I'essai de marche.

Essai de marche

Positionner le micro-interrupteur 2 sur OFF @ et se déplacer
dans la zone & protéger en controlant que la LED verte PIR @
s'allume bien & chaque passage.

Diagramme de détection

Fonctions avec ligne input

Ces fonctions sont activées/désactivées moyennant |'activation/
désactivation de I'installation.

En particulier :

12 V sur I'entrée INPUT= installation désactivée

0V sur I'entrée INPUT= installation activée.

Activation a distance LED

A la désactivation de I'installation, le capteur permet le réaffi-
chage des diagrammes de détection. Le réaffichage aura lieu a la
premiere détection et durera 30 s.

Mémoires

L.a mémoire visualisée a la désactivation de I'installation est celle
de la premiere alarme. La mémoire sera remise a zéro a la pro-
chaine activation de I'installation.

Retard de la mémoire pour une utilisation dans des zones
temporisées

Temps de sortie : les alarmes qui se déclenchent durant les 30
premieres secondes a compter de I'activation de I'installation sont
effacées.

Temps d’entrée : les alarmes qui se déclenchent 30 secondes
avant la désactivation de I'installation sont effacées.

Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.
Mise au rebut et élimination. Ne pas jeter I'emballage et le
dispositif dans la nature au terme du cycle de vie de ce dernier,
mais les éliminer selon les normes en vigueur dans le pays ou
le produit est utilisé. Le symbole et le sigle du matériau figurent
sur les composants recyclables.

LES DONNEES ET LES INFORMATIONS CONTENUES DANS CE
MANUEL SONT SUSCEPTIBLES DE SUBIR DES MODIFICATIONS
A TOUT MOMENT ET SANS AUCUN PREAVIS. LES DIMEN-
SIONS SONT EXPRIMEES EN MILLIMETRES, SAUF INDICATION
CONTRAIRE.

06wwue npasuna 6e3onacHoOCTH

A\ Baxble npas1na TexHuku GesonacHocTu: MPOYUTAVTE
BHUMATESIbHO!

o MoHTaX, NporpaMMI1poBaHiie, BBOZ B 3KCMyaTalLmio 1 Tex-
HUYECKOE 06CNYXMBaHME OMKHbI MPOU3BOANTLCS KBANMDULM-
POBAHHbIM 11 OMbITHIM NEPCOHANOM B MOHOM COOTBETCTBIW C
Tpe6oBaHMAMM AEMCTBYIOLLVX HOPM 6E30MacHOCT.

« VcnonbayiiTe aHTUCTATUYECKYIO OAEX Ay W 00yBb Npn paboTe
C 3NEKTPOHMKON.

o XpaHuTe AaHHble MHCTPYKLMN.

« Bcera oTKMto4anTe anekTponuTaHue neper BbiNONHEHWEM
paboT M0 YNCTKE NN TEXHUYECKOMY 0BCMYKMBAHIK CUCTEMbI.
» 370 W3heNMe OMKHO MCMONb30BATLCS WCKMOYUTENBHO MO
HasHayeHnto. Jlioboe [pyroe MPUMEHEHWe paccMaTpyBaeTcs
KaK onacHoe.

o OVYPMa-13roToBUTENb CHUMAET C Ce0s1 BCSKYIO OTBETCTBEH-
HOCTb 32 YLLep6, HaHECEHHbIN HEMPaBIbHBIM, OLLIMOOYHBIM UK
HE6PEXXHbIM MCMONb30BaHNEM M3LENIAS.

Onucaxue
[accyBHbIN MH(PAKPACHbIN N3BELLATENb.

OcHoBHble KomnoHeHTbl Y

@ LlapHnpHoe kpennerve @ Kpennetne
@ ByHT WwapHipa © LLienesoe oTBEPCTYE B OCHOBAHMN
© MMnacTvkosoe ocHosave @ Mnara

TeXHUYecKne XapakTepucTUKK

Mogenb PXIRVO1
HanpsbxeHue anekTponuTanns (=B) 9—15
Makc. noTpebnsiemblii TOK B PEXIME CUrHanu- 17
3aummn (mA)

MoTpebnsemblil TOK B PeXUME OXMAAHUS (MA) 13
Bpems paboTel curHanusaumm (c) 3
Makc. Harpyska Ha KOHTaKTbl CUrHanm3auum 100
npu 24 B (MA)

Makc. Harpy3ka Ha KOHTaKTbl faTyika cabota- 100
xa npu 30 B (MA)

Makc. Harpyska Ha KOHTaKTbl aHTUMAacK/poBa- 300
Hng npn 48 B (MA)

YCTOMYMBOCTb K PaM04aCTOTHBIM NOMEXam npu o3
0,1-500 ML (B/m)

CpefHsis HapaboTka Ha 0TKa3 (B Yacax) 120 000
BbicoTa ycTaHoBKM (M) 2,1
[lanbHoCTb AeNCTBIS (M) 15
Yron oxsara (°) 90
KonnyecTBo MyykoB Ha 4 YpOBHSIX (LUT.) 18

[abapuTHble pasmeps! (M) 107x61,5x44
[lnana3oH pa6ounx Temnepartyp (°C) -10 — +55

CootsetctByer craHgapty EN50131-2-2, KJTACC 2, KJIACC
OMACHOCTV I OKPY)KAROLLIEA CPELBI Il

WHCTPYKLMS N0 MOHTaXy

Mepes YCTAHOBKON M3BELIATENs NPOAHaNM3NpYiiTe XxapakTepu-
CTUIKIN OXPaHSIEMOrO MOMELLEHIS], YTOObI ONPEAENUTL ONTAMANTb-
Hoe MONOXKEHWe faTyMKa [NA 06EcredYeHns MakcUMasibHOro
oxara.

YCTaHOBKA Mof YrioM BCerda sBNSETC MPeAnodTUTENbHOM.
YCTaHOBUTE 13BELLATENb BAANW OT [IBEPEi, OKOH, MOABXHbIX
MEXaH13MOB 11 UCTOYHUKOB Tenna. HanpasbTe AaTunk BHYTPb
MOMELLEHIS, 130eras OpUeHTaLIM B CTOPOHY OKOH, XapaKTepu-
3YIOLLMXCA MPSAMbIM MONafiaHNeM CONHEYHOrO CBETA.

MoHTax

C NOMOLLIbHO OTBEPTKIA CHAMMTE MNACTUKOBYH (HPOHTAMbHYIO Ha-
Knajiky, cnerka Hagasue 1o 6okam @. BbiTaluyTe aMeKTPOHHY0
nnaty @, CMeCTIB BOOK 0fHO 113 kpenneruil @.

HACTEHHbIiA/YTNOBON MOHTAX

[ns yrnoBoro MoHTaxa npobeiTte 0TBepcTus B Toukax Al u A2,
a N9 HACTEHHOro MoHTaa — B To4ke P1 unn P2 B
MpoGeiiTe oaHo 13 aTBepcTUid 4nst nposoga (PC), npesycMoTpeH-
Hbix B nnactikosom ocHosanuv B, Pacceepnute otsepcTust
[MamMeTpom 6 MM Anist KpenieHus U3BeLLaTens K CTeHe 1 npo-
TSHWTE NPOBOAA Yepe3 BblGpaHHOE OTBEPCTUE.

3achrKcupyinTe 0CHOBaHWE Ha CTeHe NpuiaraeMbiMi BUHTAMU 1
nrobensmn. 06paTuTe BHUMAHKE Ha TO, YTOObI OHM HE Kacannch
ANEKTPOHHON NAaTkl. YCTAHOBUTE NAaTy 00paTHO Ha NiacTuko-
BOE OCHOBaHIE.

MOHTAX C LLAPHUPHbIM KPEMJIEHWEM

MpoTaHUTE Kabenb Yepe3 JeTanb @ W 3acukenpyiTe YCTpoii-
CTBO Ha CTEHE WM MOTOMKE MpUnaraeMbiMy BUHTAM, YAEPXM-
Bas A3bI40K GNOKIPOBKY @) cnesa.

BcTaBbTe @ B @ ¥ NOBEPHWUTE €0 B OHOM 113 [IBYX HarnpaBne-
HUI1 B 3aBMCMMOCTH OT TOTO, YCTAHABNMBAETCS M3BELLATENb HA
crery @, B v Ha notonok @, &L

lMonHocTblo pacceepnuTe Aetanu FS (LWapHUPHOrO Kpennexus)
n PCS (repmosBoga twapHipa) Bl v npukpenwte ocHoaxue K
LUIApHNPY, NEPEMECTVB NPOBOZ BHI3.

[NoBepHNTE NNACTKOBOE OCHOBaHE B TPEOYEMOM HanpaBneHnm
11 3aUKCUPYIATE €ro, 3aTAHYB BUHT. YCTaHOBITE 06paTHO Mnaty.

KnemmHas konogka @

[ TAMP/NC [KOHTAKTbI aT4VKa ca60TaXa, HOPMAbHO-3aMKHyTbie |

INPUT: BXoz onpezaeneHist BKOYEHHON/BbIKITIOHEH-
HOW CUCTEMBI

PeneitHble KOHTaKTbl TPEBOXHOW CUrHaNM3aLym,
HOPMaIbHO-3aMKHYTblE

[ 12 B/- + |Bxop anektponutanus 12 B |

ALL/NC

Dip-nepekntoyarenu

PerynmpoBka fanbHOCTN 06HaPYXeHUsI
?OFF Makc. Harpyska.

Ymenbluenne gansHoctv o6Hapyxenus . tor sa-
pUaHT MOHTaXa PeKOMEHAYETCs, Korfja n3BeLiatenb
yCTaHaBNMBAETCS BOMM3M WCTOYHWKOB MOMEX, Mpw
ON  |{anuumm Menkvx SOMALLHVX KUBOTHBIX 1 KOTZA OX-
paHsemast 30Ha Ha 50% MeHbLLe 30Hbl 06HAPYXKEHNS
V3BeLLaTeNs.

Bon  VHIVKATOP MAK BbIKN

-~

BknioyeHune

lMoaKNtounTE OXpaHHbIA W3BeLaTeNb K KOHTPOMbHOA NaHenu.
CBETOAMOAHbIA NHAMKATOP ByAeT MUraTh B TedeHne 60 cexkyHa.
[0 NCTEYeHNUM 3TOr0 BPEMEHM BbINOMHUTE «TECT Ha [IBIKEHNE>.

TecTt Ha ABWKEHNE

Yctanosute DIP-nepexnioyatenb Ne2 B nonoxeHue BbIKIT. @
11 MepemeLLainTech No OXpaHsIeMOiA TEPPUTOPUN, CReds 3a Tew,
4TOGbI 3eNeHblii cBETOAMOAHbI HanKaTop MK @ 3aropancs
MY KXKA0M NPOXOXKAEHN.

Cxema 0GHapyXeHus

®yHKuum ¢ nuHnen INPUT

3TV chyHKLMM aKTUBMPYIOTCS/OTKIIOYAIOTCS NPY B3SITIN CUCTEMbI
10/, OXPaHy 1 CHSITUN C Hee.

970 NpeanonaraeT cneaytoLLee:

12 B Ha Bxozie INPUT= cucTema BbIKNIOYEHa,

0 B Ha Bxoae INPUT= cucTema BKIKOYeHa.

YaaneHHoe BKKOYEHNE CBETOANOAHBIX MHAVMKATOPOB

Mpy CHATWM CUCTEMbI C OXPaHbl W3BELLATENb FOTOBUTCA K MO-
BTOPHOMY BK/TIOYEHNIO CBETOAMOAHOI UHAVKALMIA 0GHAPYKEHWS.
/HanKaLms akTUBMPYETCS Npy NepBOM 0GHAPYXKEHWUN 1 OCTaETCS
aKTyBHoi B TeueHye 30 c.

MamsTb TPEBOXHbIX COCTOSHMUIA

MpU CHSTUM CUCTEMbI C OXPaHbl MOSBUTCS CBETOMMOAHAS MH-
IMKALWsl IEPBOrO TPEBOXKHOTO COObITYS M3 MAMSITU COCTOSHUA,
C6poc namsTit GyeT OCYLIECTBAEH NPW NOCTEAYHOLLEM B3ATIN
CUCTEMbI N0f] OXPaHY.

3apiepXxka namsTui Jis MCNoNIb30BaHMs! B 30HaX C TalMepoM
Bpems BbIXxoAa: TPEBOXHbIE CUrHAMbI, MONYYEHHbIE B TEYEHWE
nepsblx 30 CEKyHA, Nnocne B3ATUS CUCTEMbI NOA OXpaHy, yaans-
foTCS.

Bpems Bxopa: TpeBOXHbIE CUTHANBI, NOMYYEHHbIE B TeueHne 30
CEKYH NEepef CHATUEM CUCTEMbI C OXPaHbI, YAANSOTCS.

A3nenve cooTBETCTBYET TPEGOBAHMAM [ENCTBYHOLMX HOpMa-
TVBOB.

Ymunuzaums. He BbiGpachiBaiTe ynakoBky W YCTPOACTBO B
OKPYXXaloLLYI0 Cpedy. YTUIU3UPYIATE WX B COOTBETCTBUN C
TpeGoBaHMAMI 3aKOHOAATENbCTBA, [EACTBYIOWIETO B CTpaHe
YCTaHOBKM. KOMNOHEHTbI, MPUIOAHbIE /151 MOBTOPHOIO MCMOMb-
30BaHMS, OTMEYEHbI CrieLianbHbIM CUMBOSIOM C 0603HaYEHIEM
varepuana.

KOMMAHVIS1 CAME S.PA. COXPAHAET 3A COBOV MPABO HA
VIBMEHEHVE COJEPXALLEVCSA B 3TOW MHCTPYKLAM WH-
®OPMALN B NOBOE BPEMSA W BE3 MPEABAPUTENBHOMO
YBELIOMJIEHWS. BCE PASMEPbI MPVBEAEHBI B MM, ECI HE
YKA3AHO NHOE.



