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ITALIANO

DIP4 (Regolazione LED e BUZZER)

Avvertenze generali

/A Importanti istruzioni per la sicurezza delle persone: LEG-
GERE ATTENTAMENTE! e Linstallazione, la programmazio-
ne, la messa in servizio e la manutenzione devono essere
effettuate da personale qualificato ed esperto e nel pieno
rispetto delle normative vigenti. e Indossare indumenti e
calzature antistatiche nel caso di intervento sulla scheda
elettronica.

e Conservare queste avvertenze. e Il prodotto deve essere
destinato solo all'uso per il quale e stato espressamente
studiato.

/A Pericolo di esplosione se la batteria & sostituita con altra
di tipo errato.  Le batterie, una volta esaurito il loro ciclo di
vita, non devono essere gettate con i rifiuti indifferenziati,
ma raccolte separatamente ed avviate a corretto recupero.
o Tenere le batterie lontane dalla portata dei bambini. e Se
ingerite contattare immediatamente un medico.

Descrizione

Sensore a doppia tecnologia (infrarosso passivo e microonda)
radio da esterno. L'allarme viene generato solo quando en-
trambe le tecnologie rilevano in modo concorde.

Il sensore € protetto dal rischio di rimozione, grazie ad un si-
stema integrato anti-strappo.

Descrizione delle parti Bl

@ Potenziometro per la re-
golazione micro-onda
@ Tamper anti-strappo

@ LED di segnalazione

@ Dip-switch

® Jumpers

@ Potenziometro per la re-
golazione infrarosso

DL4 Rosso
DL5 Verde

Apprendimento
Apprendimento

Descrizione Jumpers

JP1 Abilitazione/Disabilitazione Tamper

Legenda LED
LED Colore Significato
DL1 Rosso Rilevazione IR
DL2 Rosso Rilevazione microonda
DL3 Blu Allarme

8 - FAOD489M4A-ver.1-03/2017

11 ppero Abilitato ‘Qcmuso Disabilitato
JP2 Abilitazione/Disabilitazione Tamper anti-strappo

LL APERTO  Abilitato ‘Q CHIUSo Disabilitato
JP3 Abilitazione/Disabilitazione DL3 LED di allarme

Descrizione Dip-switch

SW
ON [ov
ore (104 4EH

DIP1 (Supervisione)

DEFAULT

ON ;.. o
; Abilitata g OFF Disabilitata
DIP2 (Test radio)
UON Abilitato (trasmetteﬂ Disabilitato. Funziona-

2 ogni secondo) 2 OFF mento normale

DIP3 (Modalita di funzionamento)
BlON 15 W
3 3 OFF

Spostare il DIP3 esclusivamente in assenza di rilevazione (se
i LED sono abilitati, spostare il DIP quando sono tutti spenti).
Il sensore conferma il passaggio al modo test oppure normale
emettendo dei suoni:

- TEST -> NORMALE: alcuni "beep" veloci

- NORMALE -> TEST: "beep" lungo

Se non si sente alcun suono significa che il sensore NON &
passato al modo scelto: in questo caso ripetere lo spostamen-
to del DIP3.

Normale

ON DL1, DL2 e BUZZERQ

4 abilitati.

DL1, DL2 e BUZZER

disabilitati. DL3 & ge-

stito da JP3. Utilizzare

questa modalita in

4 OFF funzionamento nor-
male per aumentare
la durata delle bat-
terie.

DIP5-DIPG6 (Walk test)

Funzionamento
5 6 OFF nhormale

UDON Funzionamento
Walk Test IR (DL1
5 6 OFF acceso fisso)

ON
ﬂ ﬂ Funzionamento Walk Test MW (DL2 acceso fisso)

5 6 OFF

| walk test permettono la regolazione dell’area di rilevazione
del sensore. Le regolazioni di infrarosso e microonda sono

indipendenti.

DIP7 (Range IR)

ca 18 m. Regolazione

Portata massima cir-
QON della portata massima

+18m

(tramite RV1) = circa 9|7

Portata massima cir-
u ca 12 m. Regolazione

della portata massi-
ma (tramite RV1) =
circa3+12m

Ad ogni spostamento del DIP7 attendere 10+20 s.

Dati tecnici
Tipo
Alimentazione

Frequenza (MHz)
Assorbimento in standby (uA)
Assorbimento in allarme (mA)
Potenza segnale radio (dBm)
Frequenza microonda (GHz)
Portata max a 25 °C (m)*
Portata minima a 25 °C (m)*

PXWDTVE
n° 2 batteria al Litio a
3V (CR123A)
433.92/868.65

40

<80

<10
24
12
3



Tipo PXWDTVE
Autonomia stimata (anni) ** 2
Temperatura d’esercizio (°C) -40/ +50
Dimensioni (mm) 190x85x75
Grado di protezione (IP) 54
Resistenza all'impatto (IK) 10

EN50131-1, EN50131-2-4 Grado 2, EN50131-5-3, EN50131-
6: Tipo C, EN50130-5, Ambientale Classe lll

*E I'intervallo di tempo entro il quale le due testine IR devono
attivare la microonda e rilevare I'allarme.

** La durata stimata delle batterie del sensore & inversamente
proporzionale al numero di rilevazioni a cui & sottoposto (indi-
pendentemente dal fatto che il sistema di allarme sia 0 meno
inserito). Se il sensore & installato in zone ad alta frequenza di
passaggio I'autonomia della batteria si riduce.

Potenziometri

@ RV1: regolazione della portata di rilevazione della testina
superiore (infrarosso). Ruotare in senso orario per aumentarne
la portata.
@ RV2: regolazione della portata di rilevazione della testina
inferiore (microonda). Ruotare in senso orario per aumentarne
la portata.
NOTA. Prima di alimentare il sensore accertarsi che RV1
e RV2 siano regolati per la massima portata (ruotati com-
pletamente in senso orario). In caso contrario il sensore
potrebbe ricevere un segnale troppo debole oppure non
riceverlo affatto: i LED non si accenderanno.

Accensione
Ruotare i potenziometri in senso orario. Impostare i DIP1,
DIP2, DIP5, DIP6 in OFF; DIP3, DIP4 in ON e il DIP7 a scelta.
Aprire il jumper JP1 e chiudere il jumper JP2 e JP3 e alimen-
tare il sensore.
Le impostazioni possono essere modificate di seguito senza
togliere I'alimentazione. Il sensore € pronto per I'inizializzazio-
ne che durera 2 minuti.

Inizializzazione
Alimentare il sensore. | LED DL1 e DL2 si accendono per
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alcuni secondi e poi si spengono: alcuni ‘beep’ confermano
Iavvenuta inizializzazione.

Per re-inizializzare il sensore togliere I'alimentazione, preme-
re il tamper (JP1 = APERTO) e rialimentare il sensore.

E possibile interrompere I'inizializzazione in qualsiasi momento
tenendo premuto il tamper (JP1 = APERTO) per alcuni secondi
fino allo spegnimento dei LED. Rilasciare il tasto tamper.

Modo TEST o NORMALE

Modo TEST (DIP3 = ON)

Questa modalita trasmette I'allarme ad ogni rilevazione di
movimento. Il sensore esce automaticamente dal modo TEST
dopo circa 5 min, anche senza posizionare il DIP3 in OFF. L'ac-
censione dei LED e un ‘beep’ confermano il passaggio dalla
modalita TEST a NORMALE.

Modo NORMALE (DIP3 = OFF)

In questa modalita, dopo una rilevazione e I'invio di un allar-
me, il sensore attende un “tempo di quiete” (120 s non modi-
ficabile) prima di considerare un nuovo allarme.

Se durante il tempo di quiete NON avviene alcuna rilevazione
il sensore torna ad essere attivo e pronto per un’altra rileva-
zione.

Il modo NORMALE consente un consumo minore € una mag-
giore durata delle batterie. Posizionare il DIP3 in ON: un ‘beep’
lungo conferma il passaggio dalla modalita NORMALE a TEST.

Apprendimento

Alimentare il sensore e attendere il termine della fase di ini-
zializzazione. E indifferente che il sensore sia in modo TEST
oppure in modo NORMALE (DIP3).

Aprire il jumper JP1 e assicurarsi che la centrale sia in moda-
lita apprendimento.

Premere e rilasciare per 3 volte il pulsante a levetta del tam-
per in un tempo massimo di 5 secondi. Durante la fase di
apprendimento DL4 (rosso) e DL5 (verde) presenti sull'espan-
sione radio lampeggeranno. Al termine della fase di appren-
dimento si accendera per 3 secondi DL5 (verde); in caso di
errore si accendera DL4 (rosso).

Altezza di installazione E1@ e Orientamento 1@

Attraversamento dell'area di rilevazione

E@ |l sensore rileva agevolmente in tutta la portata

EI@ !l sensore potrebbe rilevare a distanza inferiore della
portata massima

Una volta fissato il sensore, per orientare le testine & consi-
gliabile allentare leggermente il serraggio delle viti degli snodi.

Regolazione della portata

Larea di rilevazione e quella in cui entrambe le tecnologie
(infrarosso @ e microonda @) rilevano. Pertanto € neces-
sario regolare sia I'orientamento che la portata di entrambe
le testine in modo che le due aree di rilevazione siano il pil
possibile coincidenti.

NOTA. Seguire I'ordine di regolazione indicato di seguito.

Regolazione dell'infrarosso

1- Impostare DIP7 a seconda della della dimensione dell'area
da proteggere;

2- Impostare il DIP5 su ON e DIP6 su OFF per abilitare il walk
test del solo infrarosso. Il LED DL1 (infrarosso) si accendera
fisso mentre il LED DL3 (allarme/trasmissione) si accendera
ad ogni rilevazione dell'infrarosso.

3- Posizionare al MASSIMO il trimmer RV1 1.

4- QOrientare la testa infrarosso in direzione dell’area da co-
prire &.

5- Regolare il sensore infrarosso muovendosi all’interno
dell’area di rilevazione: il LED DL3 (blu) si accendera quando
I'infrarosso rilevera il passaggio.

Se la portata non € quella desiderata alzare gradualmente
la testa dell'infrarosso @l e diminuirne la regolazione [d.
Ripetere i test fino a raggiungere la portata desiderata E1€).

Regolazione microonda

1- Impostare il DIP5 su OFF e DIP6 su ON per abilitare il
walk test della sola microonda. Il LED DL2 (microonda) si
accendera fisso mentre il LED DL3 (allarme/trasmissione) si
accendera ad ogni rilevazione della microonda.

La regolazione della microonda € indipendente da quella
dell' infrarosso e la posizione di DIP7 non interviene sulla
regolazione della microonda.



2- Regolare il sensore microonda muovendosi all’'interno
dell’area di rilevazione: il LED DL3 (blu) si accendera quando
la microonda rilevera il passaggio.

Se la portata non & quella desiderata alzare gradualmente la
testa della microonda Il e diminuirne 1.

Ripetere i testi fino a raggiungere la portata desiderata [4€).

= |l soggetto puo attraversare le aree senza provocare al-
larme perché non viene rilevato da entrambe le tecnologie
contemporaneamente M.

Larea di rilevazione della microonda @) & piu grande di
quella infrarosso [ Q.

Si pud avere un falso allarme a causa dell’attivazione non
voluta dell’infrarosso (ad esempio dal movimento di foglie)
e della microonda che rileva oltre I'area desiderata (ad
esempio dal furgone oltre la recinzione) [.

Installazione del sensore

Il sensore infrarosso & sensibile alla “quantita di calore”
emessa da un corpo in movimento. La portata massima del
sensore (espressa in metri) ¢ riferita ad un corpo umano ed &
pertanto una misura relativa .

Regolazione della sensibilita

Ruotare completamente in senso orario i trimmer di rego-
lazione (RV1 e RV2) ed orientare le testine il pil possibile
verso il basso. Diminuire progressivamente la sensibilita e
I'inclinazione delle testine fino ad ottenere una rilevazione
solo nell’area che si intende proteggere.

Una volta terminata I’operazione di orientamento, chiudere a
fondo le viti degli snodi.

Nota. Il coperchio del sensore attenua del 30% la lunghezza
del fascio IR. Il sensore sara’ attivo e funzionante solo dopo
la fase di stabilizzazione dall’accensione; durante questa
fase non sostare o muoversi entro I'area di rilevazione.

Indicazioni per I'uso all'esterno del sensore

La testa di rilevazione IR deve essere orientata in modo che
il fascio sia orientato verso il basso [E1@ o al massimo pa-
rallelo al pavimento, mai verso I'alto [1@. Questo per evi-
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tare che, durante il giorno, i raggi solari diretti accechino il
modulo di rilevazione IR, compromettendo il buon funziona-
mento del sensore.

Le due teste (IR e microonda) devono essere orientate in
modo da formare due fasci sovrapposti.

Piccole variazioni nella posizione delle testine corrispondono
a notevoli variazioni (a distanza di 18 m) delle aree di rileva-
zione dei fasci (uno spostamento laterale di 1° della testina
corrisponde allo spostamento dei fasci di circa 30 cm a 18
m). Non orientare i fasci verso superfici riflettenti I&.

Oscuramento parziale dell'infrarosso

Nel caso I'area di rilevazione sia troppo estesa oppure ci sia la
presenza di rami, tende, vetrate, etc. & consigliabile masche-
rare |a parte laterale del fascio di rilevazione, vincolandolo alle
sole zone stabili dell’area da proteggere.

Nella confezione del sensore & incluso un coprilente in pla-
stica da applicare sulla testa IR per ottenere una rilevazione
ad effetto tenda. Con tale coprilente, la apertura del fascio di
rilevazione della lente viene ridotto a soli 20°, mantenendo la
stessa portata.

Il coprilente va inserito ad incastro sulla testina facendo at-
tenzione che le due bandelle laterali siano correttamente
incastrate nelle due scanalature della testina 1€ e che il
coprilente rimanga ben saldo alla testina [1€).

Montaggio
Utilizzando la visiera segnare la posizione dei fori di fissag-

gio Q.

Forare la parete @, introdurre i tasselli necessari @ e
avvitare la vite di regolazione tamper al tassello E@) facen-
do sporgere la testa di circa 9+10 mm. Rompere il settore
i, far passare i cavi attraverso il passacavo I facendo
attenzione a non tagliare la membrana ed effettuare i col-
legamenti M.

Fissare il sensore e la visiera utilizzando le viti in dotazione,
aggiungendo gli o-ring rossi o neri nell'apposita sede .
Inserire il coperchio sulla base partendo dalla parte superio-
re e fissarlo utilizzando I'apposita vite con I'0-ring nero E4.

Il prodotto e conforme alle direttive di riferimento vigenti.
Dismissione e smaltimento. Non disperdere nell’ambiente
I'imballaggio e il dispositivo alla fine del ciclo di vita, ma
smaltirli seguendo le norme vigenti nel paese di utilizzo del
prodotto. | componenti riciclabili riportano simbolo e sigla
del materiale.

| DATI E LE INFORMAZIONI INDICATE IN QUESTO MANUALE
SONO DA RITENERSI SUSCETTIBILI DI MODIFICA IN QUALSI-
ASIMOMENTO E SENZA 0BBLIGO DI PREAWVISO. LE MISURE,
SE NON DIVERSAMENTE INDICATO, SONO IN MILLIMETRI.



ENGLISH

General Precautions

A Important people-safety instructions: READ CAREFUL-
LY!e Installing, programming, commissioning and mainte-
nance must only be done by qualified, expert staff and in
full compliance with the applicable law. e Wear anti-static
footwear and clothing when working on the control board.
e Keep these precautions. e This product should only be
used for the purpose for which it was explicitly designed.
AThere is danger of the battery exploding if it is replaced
with the wrong type. e The batteries, once their life-cycle is
exhausted, must not be thrown among the non-separated
garbage, but rather, collected and sent to a proper disposal
center. e Keep the batteries away from children's reach. e If
swallowed, seek immediate medical attention.

Description

Double-technology- passive infrared and microwave - ra-
dio-based, outdoor sensor.
The sensor is removal-protected by a built-in tamper-proof

system.
Description of parts Bl
@ Signaling LED @ Potentiometer for setting
@ Dip-switch the micro-waves
® Jumpers @ Anti-removal Tamper

@ Potentiometer for setting
the infrared beam

LED legend
LEDs Color Meaning
DL1 Red IR detection
DL2 Red Microwave detection
DL3 Blue Alarm
DL4 Red Learning
DL5 Green Learning
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Description of Jumpers

JP1 Tamper Enabling/disabling

DIP4 Adjusting LEDs and BUZZER

Il opgy  Enabled ‘QCLQSED Disabled

JP2 Anti-Tampering Enabling/disabling

Il opgy  Enabled ‘QCLOSED Disabled

JP3 Enabling/disabling the DL3 alarm LED

DL1, DL2 and BUZ-
ZER disabled. DL3 is
controlled by JP3. Use
this mode during nor-
mal operating mode
to increase the bat-
tery life.

UON DL1, DL2 and BUZZER ﬂ
4 enabled. 4 OFF

DIP5-DIP6 Walk test

Dip-switch description

IR Walk Test ope-
ration (DL1 is on

e Uﬂ°”

Normal operation

s permanently)
ON [ov
on: DEFAULT ﬂ ﬂ gFF MW Walk Test operation (DL2 is on permanently)
DIP1 Supervision The Walk Tests are for making adjustments to the sensor's
ON ) detection area. The infrared and microwave adjustments are
; Enabled gOFF Disabled independent.
DIP2 (Radio test) DIP7 IR range
UON Enabled (transmitsu Disabled. Normal ope- Max range about 18 m'u Max range  about
5 every second) > OFF ration ON Ad]su_tlng the max ran- . 12_ m. Max_ range
7 ge (via RV1) = about 9 adjustment (via RV1)
DIP3 Operating modes =18m OFF  _apout3+12m
MON 1o B Nomal Each time DIP7 is switched, wait 10 to 20 seconds.
3 s OFF Technical data
Only switch DIP when there is no detection (if the LEDs are
enabled, switch the DIP-switch when they are all opened). The  Type PXWDTVE
sensor confirms switching into either test or normal mode, by Power supply two 3V, CR123A,
sounding off: Lithium batteries
- TEST -> NORMAL: some quick "beeps" Frequency (MHz) 433.92/868.65
- NORMAL -> TEST: long "beep" Absorption when on standby (uA) 40
If no sound is emitted this means that the sensor did not Absorption when alarm is triggered <80
switch to the chosen mode: in this case repeat the switching  (mA)
of DIP3. Radio signal power (dBm) <10
Microwave frequency (GHz) 24
Maximum range at 25 °C (m)* 12
Minimum range at 25 °C (m)* 3



Type PXWDTVE
Life expectancy (years) ** 2
Working temperature (°C) -40/+50
Dimensions (mm) 190x85x75
Protection rating (IP) 54
Impact resistance (IK) 10

EN50131-1,EN50131-2-4 Grade 2, EN50131-5-3, EN50131-
6: Type C, EN50130-5, Environmental Class Il

*This is the time interval within which the two IR heads must
activate the microwaves and detect an alarm.

** The life expectancy of the sensor's batteries is inversely
proportional to the number of detections carried out (regard-
less of whether the alarm system is armed or not). If the
sensor is fitted in zones with high passage frequencies, the
batteries' life is reduced.

Potentiometers

@ RV1:adjusting the detection range of the upper, infrared
head. Turn clockwise to increase the range.

@ RV2: adjusting the detection range of the lower, microwave
head. Turn clockwise to increase the range.

NOTE. Before powering up the sensor, make sure that the
RV1 and RV2 are set to their maximum range, that is, ful-
ly turned clockwise. Contrarily, the sensor could receive a
signal that is too weak or not receive it at all: the LEDs will
not light up.

Powering on

Turn the potentiometers clockwise. Set DIP1, DIP2, DIP5, DIP6

to OFF; DIP3, DIP4 to ON and DIP7 as you like. Open the JP1

jumper and close the JP2 and JP3 jumpers and power up the

Sensor.

The settings must then be modified with the power supply on

The sensor is ready for initiation, which will last two minutes.
Initiation

Power up the sensor. The LEDs DL1 and scales DL2 light up

for a few seconds and then switch off: a few beeps confirm

that the initialization has been complete.

To re-initialize the sensor, cut off the power, press the tamper

(JP1 = OPEN) and power up the sensor again.
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You can interrupt the initialization at any time by keeping
pressed the tamper (JP1 = OPEN) for a few seconds until the
LEDs switch off. Release the tamper button.

TEST or NORMAL mode

TEST mode (DIP3 = ON)

This mode transmits the alarm each time movement is de-
tected. The sensor automatically exits TEST mode after about
five minutes, even without setting DIP3 to OFF. When the LEDs
light up and you hear the beeps, it means that mode has
switched from TEST to NORMAL.

NORMAL mode (DIP3 = OFF)

In this mode, after detecting and sending an alarm, the sensor
waits for 120 seconds of "quiet time". This time cannot be
changed.

If during said "quiet time" NO detection takes place, the sen-
sor returns to its active state and is ready for another detec-
tion.

NORMAL mode is for lower power consumption and greater
battery life. Set DIP3 to ON: a long beep confirms the switch-
ing from NORMAL to TEST mode.

Learning

Power up the sensor and wait for the initialization phase to
end. It does not matter whether the sensor is in TEST or NOR-
MAL (DIP3) mode.

Open the JP1 jumper and make sure that the control unit is
in learning mode.

Press and release, three times, the tamper's lever button for
five seconds, maximum. During the learning phase, the red
DL4 and green DL5 fitted on the radio expansion, will start
flashing. Once the learning phase is over, the green DL5 will
light up for three seconds; in case of any errors, the red DL4
will light up.

Installation height E@ and orientation E1@

Crossing the detection area

@ The sensor easily detects across the entire range
@ The sensor may detect at a shorter distance than its

max range. Once the sensor is fastened, to direct the heads
we suggest slightly loosening the joint screws.

Adjusting the range

The detection area is that in which both technologies, that is
infrared @ and microwave @ are detecting. So it is neces-
sary to adjust bot the orientation and range of both heads so
that the two detection areas coincide as much as possible.
NOTE. Follow the adjustment order explained below.

Adjusting the infrared

1- Set DIP7 depending on the dimensions of the area to pro-
tect;

2- Set DIP5 to ON and DIP6 to OFF to enable the walk test only
for the infrared sensor. The DL1 infrared LED will light up and
stay lit while the DL3 alarm and transmission LED will light up
at each infrared detection.

3- Postion trimmer RV1 to MAXIMUM 1.

4- Turn the infrared head towards the area to protect &.

5- Adjust the infrared sensor by moving around within the de-
tection area: the blue DL3 LED will light up when the infrared
sensor detects a passage.

If the range is not the one you need, gradually raise the infra-
red head @ and diminish the adjustment [d.

Repeat the test until you obtain the desired range E1€.

Adjusting the microwave

1- Set DIP5 to OFF and DIP6 to ON to enable only the micro-
wave walk test. The DL2 LED (microwave) will turn on and
stay on while the DL3 LED (alarm/transmission) will turn on
with each microwave detection.

Adjusting the microwave is independent from adjusting the
infrared and the position of DIP7 does not affect the micro-
wave adjusting.

2- Adjust the microwave sensor by moving around within
the detection area: the blue DL3 LED will light up when the
microwave sensor detects a passage.

If the range is not the desired one, gradually raise the mirco-
wave head Il and reduce its .

Repeat the tests until you obtain the desired range [4€).



= The subject can walk through the areas without trigger-
ing an alarm because it is not detected by both technolo-
gies simultaneously M.

The detection area of the microwave [1@ is greater than
that of the microwave [1@.

A false alarm could be caused by an unwanted infrared
activation (like when leaves move in the wind) and micro-
wave activation that detects beyond the protected area (like
when a van drives by beyond the fence) .

Installing the sensor

The infrared sensor is sensitive to the amount of heat given
off by a moving body.

The maximum range of the sensor, expressed in meters, re-
fers to a human body and is thus a relative measurement .

Adjusting the sensitivity
Turn the RV1 and RV2 adjusting trimmers completely clock-
wise and orient the heads downwards as much as possible.
Progressively diminish the sensitivity and inclination of the
heads until they only detect inside the area which you want
to protect.
Once the orientation operation is concluded, tighten the joint
SCrews.
Please note.The sensor's cover diminishes the length of the
IR beam by 30%.
The sensor will be active and operational after powering up,
only after the stabilization phase; during this phase, do not
stand or move around the detection area.

Instructions for using the sensor outdoors

The IR detection head must be turned so that the beam is
facing downwards [E1@ or, at most, parallel to the floor, but
never upwards [ This is to prevent that, during the day,
direct sun rays can blind the IR detection module, thus com-
promising the proper operation of the sensor.

The two IR and microwave heads must be oriented so as to
form two overlapping beams.

Small variations in the positioning of the heads translate into
significant variations - at 18 meters - of the beams' detec-
13 - FAOD489M4A-ver. 1-03/2017

tion areas. A lateral variation of 1° of the head translated to
a moving the beam by 30 centimeters at 18 meters. Do not
turn the beams towards reflective surfaces .

Partially masking the infrared

If the detection area is too extensive or has branches, drapes,
window panes, and so on, it is advisable to mask the lateral
part of the detection beam, to force it to detect only in the area
it needs to protect.

The sensor's package contains a plastic lens cap to fit onto
the IR head to obtain a curtain effect detection.

With the lens cap, the beam's detection breadth is diminished
to just 20%, while maintaining the same range.

The lens cover should be snapped onto the head, being care-
ful that the two lateral bands be properly fitted into the head's
grooves [1@ and that the lens cover is firmly in place on the

head (1©).

Mounting
Using the visor to mark the position of the fastening holes

(R[7Y
Drill the wall 3@, fit anchors if necessary @ and tighten
the tamper adjusting screw into the dowel @ so that the
head juts out by about 9 to 10 mm.

Break sector [, thread the cables through the cable gland
M being careful not to cut the membrane and then connect
up the cables M.

Fasten the sensor and the visor by using the supplied
screws, and add the red or back 0-rings to their correspond-
ing housing .

Fit the cover to the base by starting from the upper part and
fasten it using the corresponding screw and black 0-ring Ed.

This product complies with the law.

Decommissioning and disposal. Dispose of the packaging
and the device at the end of its life cycle responsibly, in
compliance with the laws in force in the country where the
product is used. The recyclable components are marked with
a symbol and the material's ID marker.

THE DATA PRESENTED IN THIS MANUAL MAY BE CHANGED,
AT ANY TIME, AND WITHOUT NOTICE. MEASUREMENTS,
UNLESS OTHERWISE STATED, ARE IN MILLIMETERS.



Instructions générales

/\ Instructions importantes pour la sécurité des personnes :
A LIRE ATTENTIVEMENT ! e Linstallation, la programmation,
la mise en service et I'entretien doivent étre effectués par
du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en
vigueur. e Porter des vétements et des chaussures antista-
tiques avant d'intervenir sur la carte électronique.

e Conserver ces instructions. ® Ce produit ne devra étre desti-
né qu'a |'utilisation pour laquelle il a été expressément congu.
A Ne remplacer la pile usagée que par une pile compatible
afin d'éviter tout risque d'explosion. e Ne pas jeter les piles
a la poubelle au terme de leur cycle de vie, mais les collec-
ter séparément en vue d'un recyclage correct. ® Conserver
les piles hors de portée des enfants. e En cas d'ingestion,
consulter immédiatement un médecin.

Description

Capteur radio d’extérieur bi-technologie (infrarouge passif et
micro-onde). L'alarme est générée uniquement si les techno-
logies effectuent la méme détection.

Un systéme anti-arrachement incorporé confére au capteur
un haut niveau de résistance au vandalisme.

Description des parties B

@ Voyants led de signalisation @ Potentiomeétre pour le
@ Micro-interrupteurs réglage de la micro-onde

@ Cavaliers ® Autoprotection anti-
@ Potentiométre pour le arrachement

réglage de I'infrarouge

Légende des leds

LED Couleur Signification

DL1 Rouge Détection IR

DL2 Rouge Détection micro-onde
DL3 Bleu Alarme

DL4 Rouge Apprentissage

DL5 Vert Apprentissage
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Description des cavaliers
JP1 Activation/désactivation autoprotection

LL OUVERT Activé ‘QFERME Désactivé

JP2 Activation/désactivation autoprotection anti-arrache-
ment

J,L OUVERT Activé ‘QFERME Désactivé

DIP4 Réglage VOYANTS et BUZZER

DL1, DL2 et BUZZER dé-
sactivés. DL3 est géré par
JP3. Utiliser cette modalité
durant le fonctionnement
normal pour augmenter la
durée des piles.

UON DL1, DL2 et

2 BUZZERactivés. |4 OFF

DIP5-DIP6 Essai de marche

JP3 Activation/désactivation DL3 LED d’alarme

Description des micro-interrupteurs

SwW

ON [ov
ore[1008008

DIP1 Contréle

PAR DEFAUT

ON Fonctionnement
Fonctionnementn essai de marche

5 6 OFF normal 5 6 OFF IR (DL1 allumé en

permanence)

ON  Fonctionnement essai de marche MW (DL2 allu-
5 6 OFF méen permanence)

Les essais de marche permettent le réglage de la zone de
détection du capteur. Les réglages infrarouge et micro-onde

sont indépendants.

MON ctive W Désactie
1 1 OFF DIP7 PlageIR . ; : .
o2 st R R A
ON Activé (transmet toutesﬂ Désactivé (fonction- UON 0 " ; reglage de 0 | Tegiage de
les secondes) ™ OFF nement normal) - la portée maximale|7 la portée maximale
2 (par RV1) = environ 9|gfF  (par RV1) = environ
DIP3 Mode de fonctionnement -18m 3-12m

g ON Test ﬂ

3 OFF

Ne déplacer le DIP3 qu'a défaut de détection (si les voyants
sont activés, déplacer le DIP quand ils sont tous éteints). Le
capteur confirme le passage a la modalité TEST ou NORMAL
par I'émission de sons :

- TEST -> NORMAL : quelques bips rapides

- NORMAL -> TEST : bip long

L'absence de son indique que le capteur N'est PAS entré dans
la modalité sélectionnée. Si tel est le cas, déplacer a nouveau
le DIP3.

Normal

A chaque déplacement du DIP7, attendre de 10 & 20 s.

Données techniques

Type PXWDTVE
Alimentation 2 plleica% Iétgx;m 3V
Fréquence (MHz) 433.92/868.65
Absorption en mode veille (UA) 40
Absorption en état d'alarme (mA) <80
Puissance signal radio (dBm) <10
Fréquence micro-onde (GHz) 24

Portée maximale a 25°C (m)* 12

Portée minimale a 25°C (m)* 3
Autonomie estimée (ans) ** 2



Type PXWDTVE
Température de fonctionnement (°C) -40 2 +50
Dimensions (mm) 190x85x75
Degré de protection (IP) 54
Résistance a I'impact (IK) 10

EN50131-1,EN50131-2-4 Grade 2, EN50131-5-3, EN50131-
6 : Type C, EN50130-5, Classe d'environnement Il

* | s’agit de I'intervalle de temps au cours duquel les deux
tétes IR doivent activer la micro-onde et détecter I'alarme.

** La durée estimée des piles du capteur est inversement
proportionnelle au nombre de détections effectuées (indé-
pendamment de I'activation ou non du systeme d'alarme).
L'installation du capteur dans des zones a trafic intense réduit
I'autonomie de la pile.

Potentiomeétres

@ RV1 : réglage de la portée de détection de la téte supé-
rieure (infrarouge). Tourner dans le sens horaire pour en aug-
menter la portée.
@ RV2 :réglage de la portée de détection de la téte inférieure
(micro-onde). Tourner dans le sens horaire pour en augmenter
la portée.
REMARQUE : avant de mettre le capteur sous tension,
s'assurer que RV1 et RV2 sont bien réglés sur la portée
maximale (complétement tournés dans le sens horaire).
Dans le cas contraire, le capteur pourrait recevoir un signal
trop faible ou ne pas le recevoir du tout : les VOYANTS ne
s'allumeront pas.

Allumage
Tourner les potentiomeétres en sens horaire. Configurer les
DIP1, DIP2, DIP5, DIP6 sur OFF ; DIP3, DIP4 sur ON et DIP7 au
choix. Ouvrir le cavalier JP1 et fermer les cavaliers JP2 et JP3
puis alimenter le capteur.
La modification des configurations ne requiert pas la mise
hors tension. Le capteur est prét pour I'initialisation qui durera
2 minutes.

Initialisation

Alimenter le capteur. Les voyants DL1 et DL2 s’allument pen-
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dant quelques secondes et s'éteignent : quelques bips confir-
ment I'initialisation effective.

Pour réinitialiser le capteur, le mettre hors tension, appuyer
sur I"autoprotection (JP1 = OUVERT), et le remettre sous ten-
sion.

Il est possible d'interrompre ['initialisation a tout moment
en maintenant la touche autoprotection enfoncée (JP1 =
OUVERT) pendant quelques secondes jusqu’a I’extinction des
voyants. Relacher la touche de I'autoprotection.

Modalité TEST ou NORMAL

Mode TEST (DIP3 = ON)

Ce mode transmet I'alarme a chaque détection de mouve-
ment. Le capteur sort automatiquement de la modalité TEST
au bout de 5 minutes environ, méme sans positionner le DIP3
sur OFF. L'allumage des voyants et un bip confirment le pas-
sage du mode TEST au mode NORMAL.

Mode NORMAL (DIP3 = OFF)

Dans cette modalité - aprés une détection et I'envoi d'une
alarme - le capteur attend un « temps de calme » (120
secondes non modifiable) avant de considérer une nouvelle
alarme.

A défaut de détection durant le temps de calme, le capteur est
a nouveau activé et prét pour une autre détection.

Le mode NORMAL permet une réduction de la consommation
et une plus longue durée de vie des piles. Positionner le DIP3
sur ON : un bip prolongé confirme le passage du mode NOR-
MAL au mode TEST.

Apprentissage

Mettre le capteur sous tension et attendre Ia fin de la phase
d’initialisation. Le mode de fonctionnement du capteur - TEST
ou NORMAL (DIP3) - est indifférent.

Ouvrir le cavalier JP1 et s’assurer que la centrale est bien en
mode apprentissage.

Enfoncer et relacher 3 fois de suite en 5 secondes maximum
le bouton a levier de I'autoprotection. Durant la phase d’ap-
prentissage, les voyants DL4 (rouge) et DL5 (vert) présents sur
I’expansion radio clignoteront. Au terme de la phase d’appren-
tissage, le voyant DL5 (vert) s’allumera pendant 3 secondes

; en cas d’erreur, ¢’est le voyant DL4 (rouge) qui s’allumera.
Hauteur d'installation E@) et Orientation E1@

Franchissement de la zone de détection

E@ Le capteur détecte facilement en couvrant toute la
plage de portée

E@ Le capteur pourrait détecter a une distance inférieure
par rapport a la portée maximale

Apres avoir fixé le capteur, il est conseillé de desserrer légére-
ment les vis des rotules pour I'orientation des tétes.

Réglage de la portée
La zone de détection est celle ol les deux technologies (infra-
rouge @ et micro-onde @) détectent. Il faut par conséquent
régler aussi bien I'orientation que la portée des deux tétes de
maniére a ce que les deux zones de détection coincident le
plus possible.
REMARQUE : suivre I'ordre de réglage indiqué ci-apres.

Réglage de l'infrarouge

1- Configurer le DIP7 en fonction des dimensions de la zone
a protéger.
2- Configurer le DIP5 sur ON et le DIP6 sur OFF pour activer
I'essai de marche uniquement sur l'infrarouge. Le VOYANT
DL1 (infrarouge) s'allumera en permanence tandis que le
VOYANT DL3 (alarme/transmission) s'allumera a chaque dé-
tection de I'infrarouge.
3- Tourner le trimmer RV1 B1 COMPLETEMENT sur +.
4- Orienter la téte de I'infrarouge vers la zone a couvrir &.
5- Régler le capteur infrarouge en se déplacant dans la zone
de détection : le VOYANT DL3 (bleu) s'allumera lorsque I'infra-
rouge détectera le passage.
Si la portée n'est pas correcte, lever graduellement la téte de
l'infrarouge & et en diminuer le réglage [
Répéter les essais jusqu'a obtention de la portée souhaitée
me.

Réglage de la micro-onde
1- Configurer le DIP5 sur OFF et le DIP6 sur ON pour activer



I'essai de marche uniquement sur la micro-onde. Le VOYANT
DL2 (micro-onde) s'allumera en permanence tandis que le
VOYANT DL3 (alarme/transmission) s'allumera a chaque dé-
tection de la micro-onde.

Le réglage de la micro-onde ne dépend pas de celui de I'infra-
rouge et la position du DIP7 n'intervient pas sur le réglage de
la micro-onde.

2- Régler le capteur micro-onde en se déplagant dans la zone
de détection : le VOYANT DL3 (bleu) s'allumera lorsque la
micro-onde détectera le passage.

Si la portée n'est pas correcte, lever graduellement la téte de
la micro-onde I et en diminuer le réglage .

Répéter les essais jusqu'a obtention de la portée souhaitée

[K[2)

= Le sujet peut traverser les zones sans provoquer
d'alarme du fait qu'il n'est pas détecté en méme temps par
les deux technologies M.

La zone de détection de la micro-onde [1@) est plus grande
que celle de l'infrarouge Q.

Il peut y avoir fausse alarme suite a I'activation non voulue
de l'infrarouge (provoquée par exemple par le mouvement
de feuilles) et de la micro-onde qui détecte au-dela de la
zone souhaitée (provoquée par exemple par le fourgon de
l'autre coté de la cléture) I.

Installation du capteur

Le capteur infrarouge est sensible a la « quantité de chaleur
» émise par un corps en mouvement. La portée maximale du
capteur (exprimée en metres) se référe a un corps humain,
raison pour laquelle il s'agit d'une mesure relative B.

Réglage de la sensibilité

Tourner completement les trimmers de réglage (RV1 et RV2)
dans le sens horaire et orienter les tétes le plus possible vers
le bas. Réduire progressivement la sensibilité et I'inclinaison
des tétes jusqu'a obtenir une détection uniquement dans la
zone a protéger.

Au terme de |'opération d'orientation, serrer a fond les vis des
rotules.
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Remarque. le couvercle du capteur atténue de 30% la lon-
gueur du faisceau IR. Le capteur ne sera activé et ne fonction-
nera qu'au terme de la phase de stabilisation apres I'allumage
; durant cette phase, ne pas stationner ni ne se déplacer dans
la zone de détection.

Indications sur I'utilisation du capteur a I'extérieur

La téte de détection IR doit étre orientée de maniére a ce
que le faisceau soit dirigé vers le bas 1@ ou au maximum
paralléle au sol, jamais vers le haut [E1@. Ceci afin d'éviter,
le jour, que les rayons solaires directs n'aveuglent le module
de détection IR en compromettant le bon fonctionnement du
capteur.

Les deux tétes (IR et micro-onde) doivent étre orientées de
maniére a former deux faisceaux superposés.

La moindre variation au niveau de la position des tétes cor-
respond a une grande variation (a une distance de 18 m) des
zones de détection des faisceaux (un déplacement latéral
de 1° de la téte correspond au déplacement des faisceaux
d'environ 30 cm & 18 m). Ne pas orienter les faisceaux vers
des surfaces réfléchissantes .

Obscurcissement partiel de I'infrarouge

En cas de zone de détection trop étendue ou présentant des
branches d'arbres, des stores, des surfaces vitrées, etc., il est
conseillé de masquer la partie latérale du faisceau en en limi-
tant la détection uniquement aux espaces stables de la zone
a protéger.

L'emballage du capteur comprend également un couvre-len-
tille en plastique a appliquer sur la téte IR pour obtenir une
détection a effet rideau. Avec ce couvre-lentille, I'ouverture du
faisceau de détection de la lentille est réduite a 20° seulement
tout en maintenant la méme portée.

Appliquer le couvre-lentille par encastrement sur la téte en
controlant que les deux bandes latérales s'engagent correcte-
ment dans les deux rainures de la téte [F1@) et que le couvre-
lentille est bien fixé & la téte [1€).

Montage
A I'aide de la visiére, noter la position des trous de fixation

(R[7Y
Percer le mur 1@, introduire les chevilles nécessaires H@
et visser la vis de réglage de I'autoprotection a la cheville
B @ en faisant dépasser la téte d'environ 9-10 mm. Rompre
le secteur I, faire passer les cébles a travers le passe-cable
en ayant soin de ne pas couper la membrane, puis effec-
tuer les branchements M.

Fixer le capteur et la visiere a I'aide des vis fournies en appli-
quant les joints toriques rouges ou noirs dans le logement
prévu a cet effet I.

Appliquer le couvercle sur la base en partant de la partie
supérieure et le fixer a I'aide de la vis spécifique avec joint
torique noir E4.

Le produit est conforme aux directives de référence en
vigueur.

Mise au rebut et élimination. Ne pas jeter I'emballage et
le dispositif dans la nature au terme du cycle de vie de ce
dernier, mais les éliminer selon les normes en vigueur dans
le pays ol le produit est utilisé. Le symbole et le sigle du
matériau figurent sur les composants recyclables.

LES DONNEES ET LES INFORMATIONS CONTENUES DANS
CE MANUEL SONT SUSCEPTIBLES DE SUBIR DES MODIFI-
CATIONS A TOUT MOMENT ET SANS AUCUN PREAVIS. LES
DIMENSIONS SONT EXPRIMEES EN MILLIMETRES, SAUF
INDICATION CONTRAIRE.



06wwme npasuna 6e30MacHOCTH

A BaxHble npasuna TeXHWUKKU 6e30nacHOCTH: MPOYUTANTE BHU-
MATE/IbHO! ® MoHTax, nporpaMmM1poBaHue, BBOA B 3KClyaTaLuio
1 TEXHUYECKOE 06CNY)KMBAHME LOMKHBI NPOM3BOANTLCS KBAIM(DU-
LIMPOBAHHBIM W OMbITHBIM MEPCOHAIOM B MOJIHOM COOTBETCTBUW C
Tpe6oBaHUSMN AEACTBYIOLMX HOPM Ge3onacHocTu. ® Wcnonbayiite
AHTUCTATUYECKYHO OAEXAY M 06YBb NpK PaBoTe C ANEKTPOHUKON.

© XpaHuTe AaHHbIe UHCTPYKLMK. ® 3TO U3LENNe AOKHO UCTONb30-
BATbCA UCKIIKOYUTENBHO N0 HA3HAYEHMIO.

A\ Onacrocts B3pblBA NPU 3aMeHe GaTapeiikin Ha aNEMEHT nuTa-
HWS| HENPaBMBHOrO TUNA. ® M0 MCTEYEHUN CPOKA CNYX6bl GaTapen-
K1 [OMKHbI 6bITb COBPaHbl OTAENbHO W NepefaHbl aBTOPU30BaHHON
KOMNaHUM AN5 NOCNeLYHOLWeR YyTUAM3aLumm. 3anpeLaeTcs BbI6pachl-
BaTb 6aTapeiikn ¢ 00bI4HbIM WK AnddepeHLMpoBaHHbIM GbITOBbIM
mycopom. e [lepxuTe Gatapeiiki BHe focsiraemocTu AeTeid. © Mpu
NpOrNaTbiBaHN 3NEMEHTOB MUTaHWS HEMEMNEHHO 06paTUTeECh K
Bpavy.

Onucanve

BecnpoBopHoit kom6uHMpoBaHHbIiA (MK + CBY) patumk ans Ha-
PYXHOI1 yCTaHOBKM. TPEBOXHASH CUTHANN3aLMS BKIIOYAETCS TONb-
KO MpK 0QHOBPEMEHHOM CpabaTbiBaHUN 060MX AETEKTOPOB.

[Ins 3aWpThl OT HECAHKLMOHMPOBAHHOMO [EMOHTaXa Mpueop
060py[0BaH BCTPOEHHbBIM JATYMKOM CHSITUS CO CTEHbI.

OcHoBHble KomnoHenTs B

© CseToavopHble MHavka- @ MoTeHUMOMETP Ang pery-

TOpbI nmpoBkn CBY
@ Dip-nepekntoyatenn @ [laTumK CHATMS CO CTEHbI
© Mepembiukn

@ TMoteHumnomeTp ans pe-
rYNIMPOBKN  MH(paKpacHoro

DL4
DL5

KpacHbii
3eneHblit

Onpegenexve
Onpegenexve

Onucanue nepemblyek

JP1 BKtoyeHne/BbIKIOYEHNE aaTtymka cabotaxa

JIL OTKPbITQ BKII0UEHO ‘Q3AKPI>ITO Bbik/io4eHo

JP2 BK/t04EHNE/BBIKIIOYEHNE AaTYMKA CHSTIS CO CTEHBI

lnLOTKPbITo BknioyeHo “;13AKPI>ITO BbIK/i04eHO

JP3 BKJlto4eHNe/BbIKIO4EHNE CBETOAVOAHOMO MHAMKATOPA TPe-
BOXHOW curHanuaauum DL3

1L oripeimo Bb'mmeHO‘QMKPbITO BriodeHo

Onucanue DIP-nepeknioyatenei

U3NyyeHus
YCJI0BHbIE 0603HAYEHUSI UHANKATOPA
LED Liset 3HayeHune
DL1 KpacHblii MK-paTunk
DL2 KpacHbii CBY-gatymk
DL3 CuHun TpeBoXHas curHanusauus
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HE nepeluen B BbIGPaHHbIA peXxuM. B aTom cnyyae nepemectute
DIP3 eLwe pas.

DIP4 PerynupoBka CBETOANOAHbIX MHANKaTOpoB u YMMEPA
DL1, DL2 n 3YMMEP Bbiknto-
yenbl. DL3 ynpasnsertca nepe-
Mblykoit JP3. PekomeHayetcs
1CNoMb30BaTh [AHHBIA PEXUM
npu HopmanbHoii paboTe, YTo-
6bl YBENMYMTL CPOK LENCTBUSA
AKKYMYNSITOPHbIX 6aTapeit.

e DLI,  DL2
ON ,  symmep

4 BKJIHOYEHbI

|

4 OFF

DIP5-DIP6 Tect Ha ABWKeHWE

ON Pexum "Tect Ha

pa- U u nsmxenne" UK (DL1
5 6 OFF ropuT POBHbIM CBE-
TOM)

ON  Pexum "TecT Ha aswxenme" CBY (DL2 ropuT pos-

uﬂ HopmanbHas
5 6 OFF 00Ta

SwW
ON W 110 YMOMUAHMIO 5 6 OFF HbiM CBETOM)
oFflizsasa7 TecTUpoBaHue AaeT BO3MOXHOCTb HACTPOUTL 30HY 0BHApYXe-
DIP1 KoxTpons Hus parumka. Perynuposkm VK n CBY He 3aBucsaT Apyr oT apyra.
U ON B H DIP7 lanbHocTb 06HapyxeHus UK-petekTopa
; KITto4eH N OFF OTkntoyeH MakcumanbHas — fanb- MakcumanbHas  aanb-
HOCTb  OBHapyXeHus HOCTb  OBHapy)XXeHus
DIP2 (npoBepka pagvocurHana) cocTaBnser cocTanser 0KOJO

ON BkoyeHo (nepe,uaeTu Bbiknto4eHo Hop-

1 KXY CEKYHAY) 2 OFF ManbHas pabota
DIP3 Pexxum paboTbl

UON TecTuposaHue H
3 3 OFF

Mepemewaiite DIP3, TonbKO Koraa [eETEKTOpbl He pa6oTaloT
(ecnn CBETOAMOAHbIE MHAMKATOPbI CBETATCSA, nepemectute DIP-
nepexsoyaTeNb TONbKO NOCAE TOro, KaK OHW MOracHyT). Jatumk
MOATBEPAMT NMEPEXOL, B PEXXIM TECTMPOBAHUS WM PEXUM HOp-
MaJibHO! PaboTbl NOCPEACTBOM 3BYKOBbIX CUTHAOB:

- TECTUPOBAHUE -> HOPMAJIbHASl PABOTA: cepusi KOpOTKMX
3BYKOBbIX CUrHAIOB;

- HOPMAJIbHAS PABOTA -> TECTUPOBAHWE: ANMHHbIIA 3BYKOBOIA
curan.

lMonHoe OTCYTCTBME 3BYKOBbIX CUrHAIOB 03HAYAET, YTO AATYMK

HopmanbHblit

0KONo

DON 18 m. [lnanason pery-u 12 m. [nanasoH pery-

7 nuposanus panbroctv| 7 OFF nuposanms  panbHocTw
(nocpencteom RV1) = (nocpeacteom RV1) =
0K0no 9 — 18 m. 0Kono 3 — 12 m.

Mpwn kaxaom nepemewelnn DIP7 nopoxante 10 - 20 cek.

TexHu4eckne xapakTepucTukn

Mogenb PXWDTVE
IneKTponTaHNe ZVJWITI/IeBbIe 6ara-

peiiku, 3 B (CR123A)
Yacrora (M) 433,92/868,65
MoTpe6nsemblii TOK B PeXXUMe 0XUAaHUS

40

(MKA)
lMoTpebnenne Npu nepepaye curHana (MA) <80
MowHocTb paguocurHana (abm) <10



Mogenb PXWDTVE
YacTota MUKPOBOSHOBOTO M3NyyeHus (8

My 24
MWH. aanbHOCTb 0GHAPYXXEHNS npu 12

25 °C (m)*

MWH. nanbHOCTb 06HAPYXXEHMs NpK 3

25 °C (m)*

PacueTHbIi cpok cryX6bl (ropa) ** 2
[JnanasoH pa6ouux Temneparyp (°C) -40/ +50
labapuTHble pasmepbl (MM) 190x85x75
Knacc sawmrbi (IP) 54
YnaponpoyHocTb (IK) 10

EN50131-1, EN50131-2-4 knacc 2, EN50131-5-3, EN50131-6:
Tnn C, EN50130-5, Knacc onacHocTy ansi okpyxatowien cpepi il
* 3T0 MHTEpBaN BpEMEHU, B Npeaenax kotoporo Asa MK-parunka
NIOMKHbI aKTUBMPOBATb MUKPOBOTHOBBIA AATUMK M NOAATH CUrHaN
TPEBOTu.

** PacyeTHbIN CPOK Cnyx6bl 6aTapeek OXPaHHOro M3geLuaTens
06paTHO NPOMOPLIMOHANEH KONIMYECTBY €ro cpabaTbiBaHuil (He3a-
BMCMMO OT TOTO, BK/IOYEHA TPEBOXHAA CUrHANN3ALMS WK HET).
Ecnu n3BeLatenb YCTaHOBNEH B NPOXOAHOI 30HE C BbICOKON WH-
TEHCUBHOCTbIO ABWXEHMS, CPOK CNYXObl 6aTapeek yMeHbLIaeTcs.

MoTeHunomeTpbl

@ RV1: perynnpoBka AanbHOCTV 06HAPYXEHUS BEPXHEN roN0BKM
(VK-peTekTopa). 4T00bI YBEAMYUTL AANIBHOCTbL 06HAPYXKEHUS, NO-
BEPHMTE PY4Ky N0 4ACOBOW CTPENKE.
@ RV2: perynupoBKa JanbHOCTI 0GHAPY)KEHNS HIXKHEN ONIOBKM
(CBY-peTekTopa). YT06bl yBENNYNTb AANbHOCTb OBHAPYXXEHWS,
NOBEPHUTE PYYKY MO YACOBOIA CTPENKE.
NMPUMEYAHUE. Mpexpae 4em noaaTb HaNpPsHXKEHWE Ha faTyuK,
y6eputecb, 4to RV1 1 RV2 ycTaHOBNEHbl HA MakCMManbHy0
DaNbHOCTb 0GHAPY)XXEHMs (MOBEPHUTE UX A0 yNopa no 4acoBou
cTpenke). B NpoTUBHOM cny4yae Ha fatyvk MOXET nocTynatb
CNMLLKOM CNabblii CUrHaN, N XXe OH He GyaeT nonyyatb BOO6-
LLe HUKakoro curHana. CBeToanoaHbIe HANKATOPbI MPU 3TOM
GyayT 0CTaBaTbCsl BbIK/HOYEHHbIMM.

BknioyeHune
MoBepHUTE MOTEHLMOMETPbI MO YacOBOW CTPenke. YCTaHoBUTE
DIP1, DIP2, DIP5, DIP6 8 nonoxeuue "BbIKN"; DIP3, DIP4 B no-
noxenue "BKJ1." n DIP7 no »enanuto. OTKpoiiTe nepembluky JP1
1 3aKpoiTe nepembluku JP2 n JP3, nocne yero nogaie Hanpsxe-
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HUE Ha laTyuK. BNOCNEACTBUN Bbl MOXETE U3MEHSITb HACTPOIKM,
He OTK/Iouas anekTponuTatue. Mocne 3Toro AaT4MK roToB K NHM-
Lmanm3aumm, Kotopast 3aiMeT 2 MUHYTbI.

WHuumanmsaums

Bknounte 3nekTponuTaHue usselatens. CBETOAMOAHbIE WH-
Jwvkartopbl DL1 1 DL2 3aropsTcst Ha HECKOMbKO CEKYH[, W 3aTem
MOracHyT: HECKOJIbKO 3BYKOBbIX CUTHANOB MOATBEPASAT YCMELLHYH
VHULMAN13aumio.

[insi NOBTOPHOI MHMLMANN3ALMN AATYMKA OTKIIIOUMTE ANEKTPONM-
TaHue, HKMIUTE Ha KHOMKY AaTynka caéotaxa (JP1 = OTKPbITA)
11 CHOBA NOAAIATE HANPSDKEHNE HA AATUMK.

NHuumanu3aumio MOXHO NpepeaTtb B OGO MOMEHT, HaXaB 1
YAEPXKIUBas KHOMKY AaTunka CHATUS co cTeHbl (JP1 = OTKPbITA)
B TEYEHINE HECKONbKNX CEKYHL, NOKa CBETOAMOAHbIE MHANKATOPbI
He noracHyT. OTNYCTUTE KHOMKY JaTyuka caboTaxa.

Pesxvmbl TECTUPOBAHUS n HOPMAJIbHOW PABOTbI

Pexxum TECTUPOBAHUS (DIP3 = BKI1.)

9TOT pexum No3BoNSET NepefaBaTb TPEBOXHBIA CUrHan npu
KXIOM 06HapYXXeHun ABIKeHNs. laTunk aBTOMaTUyecku Bbl-
xoauT n3 pexxuma TECTUPOBAHWUS no ncteyeHnn 0Kono 5 MuHyT,
naxe 6e3 ycraHosku DIP3 B nonoxenue "BbIKJ.". Mocnegosa-
TENbHOE BKIIOYEHNE CBETOAMOAHBIX MHAMKATOPOB M 3BYKOBOWA
curHan nogTeepxaatoT nepexop ot pexxuma TECTUPOBAHUA K
pexxumy HOPMAJIbHOW PABOTBI.

Pexxum HOPMAJIbHOIA paGoTei (DIP3 = BbIK)

B AaHHOM pexume, nocne 06HapY)KeHUs ABVKEHUS 1 FeHepupo-
BaHWs CUrHana TPeBOru, U3BELLATENb X/ET ONPefeneHHoe Bpems
(120 cekyHA, He U3MEHSIEMbIX), MPEXAE YeM MoAaTh HOBbIA CUr-
Han Tpesoru.

Ecnn B 3T0 BpeMs NOBTOPHOIO 06HAPYXKEHWst He MPOMCXOANT, U3-
BeLLATeNb BO3BPALLAETCA K paboTe B HOPMaSIbHOM PEXUMe, roTo-
BbIi K 0GHAPYXXEHNIO ABIKEHNS.

Pexxm HOPMATIBHOW PABOTbI o6ecneunBaeT MeHbluee norpe-
6neHne aneKTPO3Hepr 1 NpoAsIeBaET CPOK CAYKObl 6aTapeek.
YctaHosute DIP3 B monoxerue BKJL.: anuTenbHblil 3BYKOBON
curHan nopgTeepxnaet nepexod u3 HOPMAJIbHOIMO pexuma B
pexxum TECTUPOBAHKS.

Onpepenexue

MonaiiTe anexkTponuUTaHUe Ha U3BeLLaTeNb U JOXAUTECH 3aBep-
LUEHNS €ro MHALMANN3aUMA. He MEET 3HaueHus, Kakoi pexum

ycTaHoBNieH ans aatumka: TECTUPOBAHUA nnu HOPMAJBHO
PABOTbI (DIP3).

PasomkHuTe nepembluky JP1 1 y6eamTech B TOM, 4TO KOHTPOSIb-
Has NaHenb CUCTEMbI OXPAHHOI CUrHANN3aLUMU HAXOANTCS B pe-
XXIUMe 06HapYXXeHns yCTpoiicTea.

TpXAbl HKMUTE 1 OTNYCTUTE KHOMKY AaTynka BCKPbITUS B Te-
YeHne MakcUMyM 5 cekyHA. Bo Bpems onpefenexms ycTpoicTsa
cBeToanoaHble UHAMKaTopbl DL4 (KpacHbii) U DL5 (3eneHblit) Ha
MoZyne paclumpenus 6yayT muratb. Mo 3aBepLueHun onpeaene-
HUS! HA 3 CEKYH[Ibl 3aropuTcs CBETOAMOAHBIA MHAMKaTop DL5 (3e-
NEHbIi); B CyYae OLWMGKW 3aropuTcs CBETOAMOAHBIN UHANKATOP
DL4 (KpacHbii).

Boicora ycratoskv E1@ v opuentauns B@

MepeceyeHne 30HbI 0GHAPYKEHMS

E@ Laruvk 0GHapyxu1BaeT ABIKEHIE B NPeLesiax Makcmab-
HOWM JanbHOCTN 0GHAPYXEHMS.

EI@ Jaruvk MOXeT 0GHapyXMBaTb BIXEHUE HA PACCTOSHUN
MeHbLUE MaKCUManbHOI JanbHOCTI 0GHAPY)XEHNS.

[ins opueHTaumu AETEKTOPOB NMOCAe KPEMeHUs faTymka peko-
MEHLYETCS cnerka ocnabuTb 3aTsHKKY BUHTOB LUAPHUPHBIX CO-
eJVHEHWIA.

PerynupoBka aanbHOCTU 06HapYXXeHus

30Ha 06HapyXeHUsi — 3T0 30Ha, B KOTOPOW cpabaTbiBaloT 06a
Tuna aetektopos (MK @ v CBY @) Heo6xoanmo npasubHo pac-
NONOXMTb M OTPEryNNpoBaTh AANbHOCTb KXKAOr0 AETEKTOpa ANs
TOro, YTOGbI UX 30HbI 0GHAPYXKEHUS MAKCUMANbHO COBMafani.
NMPUMEYAHUE. CoGniopaiiTe NopsifioK PerynupoBKM, ONMUCaH-
HbIN HIDKE.

Perynuposka UK-patunka

1 - YctaHosuTe DIP7 B nonoxeHue, COOTBETCTBYIOLLEE pa3mMepam
30HbI 06HAPY>KEHMA.

2 - Ycravosute DIP5 B nonoxenue ON, a DIP6 — B nonoxenue
OFF, 4T06bl aKTMBMPOBATb PEXUM "TECTUPOBAHWE" TONBKO ANS
WK-netekTopa. CBeToanoaHbin uHamkatop DL1 (MK) 3aroputcs
POBHbIM CBETOM, @ CBETOAMOAHDBIN UHAMKATOp DL3 (curan Tpe-
Boru/nepefayn) 6yaeT BKIOYATLCSA NPU KXXAOM cpabaTbiBaHWM
WK-parymka.

3 - YctaHosuTe Ha MAKCUMYM perynuposky RV1 Bl.



4 - YcranosuTe VK-AeTeKTop B HaNpaBieHuu 30Hbl 06HapYXeHUs
E}

5 - Otperynupyite UK-patuuk, ABurasicb B 30He 06HAPYXXeHUs:
CUHWIA cBETOAMOAHBIN MHAMKaTop DL3 GyneT 3aropatbcs npu 06-
Hapy>XeHUN [BIKEHNS.

Ecnn panbHoCTb 06HApY)XeHWs Bac He YCTpauBaeT, MOCTENEeHHO
nogHumaiite ronosky WK-gatuvka &, ymeHbliaa perynuposky
M

MoBTOPsIATE TECTUPOBAHME, MOKA HE YCTAHOBUTE HKENaemylo
LanbHoCTb 30Hb! 0GHapyxeHus E1€.

Perynuposka CBY-patuuka

1 - YcraHoBute DIP5 B nonoxenue OFF, a DIP6 — B nonoxexue
ON, yT06bl aKTMBMPOBATb PEXWUM "TECTUPOBAHME" TONbKO NS
CBY-zeTekTopa. CBeToanoaHblin nHankatop DL2 (CBY) 3aroputcs
POBHbIM CBETOM, @ CBETOANOAHDIA WHANKaTop DL3 (curHan Tpe-
BOru/nepeaayn) GyaeT BKNKOYATHCA NPU KXKAOM cpabaTbiBaHum
CBY-patymka.

CBY-patumk perynupyetcs Hesasucumo ot VIK-aaTymka: nonoxe-
Hue DIP7 He BnnsieT Ha perynmpoBky CBY-partuuka.

2 - Otperynupyiite CBY-matumK, iBUrasicb B 30He 06HAPYXeHUs:
CUHWIA CBETOAMOAHDIN HAMKaTop DL3 GyaeT BKNoYaThes npu 06-
Hapy>XeHUN [BIKEHNS.

Ecnn panbHOCTb 06HapY)XeHWsi Bac He yCTpauBaeT, MOCTENEHHO
nogHumarite ronosky CBY-petextopa I, ymeHbluas perynupos-
ky HL.

MoBTOPSIATE NPOLEAYPY TECTUPOBAHMS, MOKA HE YCTAHOBUTE Xe-
Naemyto AanbHOCTb 30HbI 06Hapyxetus [1@).

= CyGbeKT MOXKET Nnepeceyb 30HY 00HApY)XEeHUs, He CNpoBo-
LIMPOBAB BK/KOYEHME TPEBOXKHOI CUrHaNM3auum, ecnn aBmxe-
Hue He 6yaeT 06Hapy)XeHo [BYMS LeTEKTOPamMN OAHOBPEMEHHO
L}

3oHa o6HapyxeHust CBY-petektopa (@) Gonblue 30HbI 0GHa-
pyxeHus UK-petektopa Q.

HenpousBsonbHoe cpabatbiBahune WK-petektopa (Hanpumep,
npu ABWKEeHUN nuctbes) u CBY-peTekTopa npu oGHapy»XeHun
DBIKEHUS 3a NpeAenammn onpefeneHHon 30Hbl 3awuThbl (Ha-
npumep, ABMKEHUs (hyproHa 3a orpajoi) MOXeT NPMBECTH K
NOXXHOMY CpabaTbiBaHMI0 TPEBOXHOI curHanuaauum [
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YcTaHoBKa faryuka

NK-paTumk pearvpyet Ha KOnu4ecTBo Ternna, uafy4aemoro Asu-
KyLmmcs Teniom. MakcumanbHas 1anbHoCTb 0GHApYXeHNs aat-
4MKa (BbIp@KeHHas B METPax) paccuuTaHa ¢ y4eTom Tenna yeno-
BEYECKOT0 TeNa 1, creaosatenbHo, asnsetcs otHocutensHoi .

PerynupoBka 4yBCTBUTENbHOCTYN flaT4MKa

lMoBepHMTE MO YacoBOW CTpenke A0 ynopa perynupoBku RV1 u
RV2 1 HanpasbTe rofloBKW AETEKTOPOB MaKCUManbHO BHM3. [o-
CTEMEHHO YMEHbLUAIATE YyBCTBUTENBHOCTb W YTON HAK/OHA rofo-
BOK /10 TEX Mop, Nnoka AETEKTOPbI He CTaHyT 06HApYXMBaTb ABN-
)KEHWE TOMbKO B MPe/esiax 0XpaHsieMoil 30Hbl.

3aBepLUnB OpUEHTALMIO, MOSIHOCTBIO 3aKPYTUTE BUHTbI LLIAPHMP-
HbIX 06HAPYXXEHNS.

Mpumeyanue: Kpbika aartumka Ha 30% YMeHbLUAET AUHY nyy-
Ka VIK-nyyeit. laTunk HayHeT paboTaTb CNyCTS HEKOTOPOE BPeMs,
HeobXxoAMMoe AN ero cTabunmaaLmm nocne BKIOYeHns. Bo Bpe-
M$1 3TO/ NPOLEAYPbI HE CTOITE 1 HE XOAUTE B 30HE 0GHAPYXKEHNS.

WHCTpyKUMM MO MCMONb30BaHUIO AATyMKa B YWUYHBIX YCO-
BUAX

Tonoska VK-pgaTumka fomkHa 6bITb HanpasneHa Tak, 4To6bl My4oK
nyyeit 6bin o6paLueH BHu3 1@ nan Haxoguncs Ha MakcuMab-
HO 6/M3KOM PACcCTOsHUN NapannenbHo 3emine. Hu B koem cnyyae
OH He LOMKeH GbiTb Hanpasne Beepx KE1@). 3o TpeGyetcs ans
TOro, 4To6bl B TEYEHWNE AHA COMHEYHble Nyun He Bausau Ha UK-
[laTyiK, KOMNPOMETUPYS €r0 UCMPABHOCT.

[iBa patumka (VK u CBY) BomKHbI 6bITb pacnoNoXeHbl TaK, YTo6bl
X NYyYKM HaKNaabIBaIMUCh Apyr Ha Apyra.

He6onblune M3MeHeHNs B PacnofioKeHWn rofoBOK LETEKTOPOB
(npn pansHocTh 18 M) BNeKyT 3a Co60I 3HAYUTENbHbIE M3MEHE-
HWS 30H 06HApYXXeHUs (OKOBOE CMELLEHNE TONOBKU AeTeKTopa
Ha 1° COOTBETCTBYET CMELLEHMIO MYYKOB HA 0K0No 30 CM npu
NaNbHOCTY 06HapYxeHus 18 M). He HanpasnsiATe Ny4ykn AaT4nkos
B CTOPOHY OTpaxalotumx nosepxHocted .

YacTtuyHoe 3atemHenmne UK-patunka

B cnyyae GOMbLLOI MPOTSHXKEHHOCTU 30HbI OGHAPYXXEHUs U Npu
HafMYUM BETBEN IePEBbEB, 3aHABECEH, GOMbLUIMX OKOH 1 T.M. pe-
KOMEH[IYeTCS 3aMacKMpoBaTh GOKOBYIO YaCTb Myyka AETEKTOpa,
BbIfIENIMB TOMbKO Y3KME HEMOABWXKHbIE 30HbI OXPaHSEMOil Tep-
puTOpUM.

JlaTumK MoCcTaBnsieTcs B KOMMEKTE C NNACTUKOBOA KPbILIKOA,
KOTOPYI0 HEO6XOAMMO YCTaHOBUTb Ha ronoBky WK-gaTtumka pns
CO3/1aHMA 30Hbl 06HAPYXeHUs Tuna "wTopa". C NomMoLLbio Takon
KPBILLKI anepTypHBbIA Yrof NMH3bl yMeHbluaeTest o 20° npu Toi
XKe [anbHoCTH.

KpbILwKy HE06X0AUMO BCTaBUTb A0 LLIENYKA, BHUMATENbHO CNeas
3a TeM, YTo6bl ABe GOKOBbIE BCTABK NMPaBMIbHO BOLLAN B Nasbl
Ha ronoske (1€ v kpbilwka HagexHo K Heit npunerana [1€).

MoHTax

MpunoxuTe K CTeHe KO3bIpeK AaTyuka W CAenainTe pasmeTtky
mect ans oteepcTin Q.

Mpocsepnute oteepcTys B cTeqe @, BcTasbTe B HUX COOTBET-
cTytowme aro6env @ v BBEpHUTE BUHT PErynupoBKM AaTunka
ca6oraxa 1@, ocTasuB ero ronosky BeicTynars Ha 9-10 MM.
MpoGeiite cektop I, nponycTute nposoaa yepes repmossog M,
BHUMATENbHO CNefs 3a Tem, YToObl HE MOBPEANUTb MEMOPaHY, 1
BbINONHUTE anekTpudeckue nogkniouenms M.

TpuKpenuTe JaTynK 1 KO3bIPEK C MOMOLLbIO NpUaraemblX BUH-
TOB W YCTAHOBUTE KPACHBIE UW YEPHbIE YNNOTHUTENbHBIE KOMbLiA
8 cooTseTcTBytoLme oteepcTus K.

YCTaHOBUTE KPbILUKY HA OCHOBAHWE, HaYNHas C BEpPXHe YacTw,
1 NMPUKPENUTE €€ C MOMOLLBIO CMELNANBHOM0 BUHTA W YEPHOIo
ynnotHuTenbHoro konbua Ed.

N3penve cooTBeTCTBYET TPeBGOBaHMAM AENCTBYIOLNX HOpMA-
TUBOB.

Yrunusauus. He BbiGpacbiBailTe YnakoBKy W YCTPOWCTBO B
OKPY)XXaloLLYI Cpepy. YTWnnaupyiiTe WX B COOTBETCTBUM C
Tpe6oBaHNAMW 3aKOHOAATENbCTBA, AENCTBYIOLEr0 B CTpaHe
YCTaHOBKMW. KOMMOHEHTbI, NPUroAHble ANnst MOBTOPHOTO MCMOMb-
30BaHWsl, 0TMEYeHb! CreunanbHbIM CUMBOJIOM C 0603HAYEHUEM
matepuana.

KOMMAHWS CAME S.PA. COXPAHSET 3A COBOW MPABO HA
W3MEHEHWE COLEPXALLEACA B 9TOA WHCTPYKLMU WH-
®OPMALM B JOBOE BPEMA W BE3 MPEABAPUTENBHOIO
YBEAOMIJIEHNS. BCE PA3MEPBI NMPUBELEHLI B MM, ECJIN HE
YKA3AHO VHOE.
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