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Control system (SCADA...) or other remote HMI%;

Regelsystem (SCADA...) oder andere Fern-HMI*; |
Systéme de régulation (GTC) et autres IHM* & distance;

Sistema di controll (SCADA..) o altra HMI* remota; ‘
¥4 RSt (SCADA..) S EARIEFZ HMIX;

System sterowania (SCADA...) lub inny zdalny interfejs HMI*; ‘
Cuctema ynpasnenus (SCADA...) unv apyroit yaaneHHbin M4M*;

*Human machine interface; ‘
*Mensch-Maschine-Schnittstelle;

*Interface homme-machine; ‘
* NHLSRE;

*Interfejs cztowiek-maszyna;

* UHTepdeiic K4enoBek-malumHay;

Controller/ gateway;
Regler/Gateway;
Régulateur/passerelle;
Regolatore/gateway;
IR AEIE;
Sterownik/brama;
Perynatop/wnio3;

Analog signal / Analogsignal /

S S / Sygnat analogowy /
AHanoroBbIf curHan
T 0(2)-10V/ 0(4)-20 mA
or/oder/ou/o/ 5 /lub/wm
‘ Modbus RS485

Lff,f>,ff,

Signal analogique / Segnale analogico /

AMEi 6 iNET
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AMEi 6

24V ac/dc,
230Vac
Neutral / Neutralleiter /
SN |0V Neutre/Neutro/Z4; /
Neutralny / Hertpans
Power supply / Spannungs-
sp 24V ac/dc, versorgung / Alimentation /
230Vac Alimentazione elettrica / B8 /
Zasilanie / HanpsxeHune nutaHna
v 0(2-10V Input/ Eingang / Entreé /
0(4)-20 mA Ingresso / 3\ / Wejscie/Bxop
X 02-10Vv Output/ Ausgang / Sortie /
0(4)-20 mA Uscita / $itH / Wyjscie / Bbixog
A D-
B D+
Ground /Masse / | Modbus
Masse / Terra /
GND HEih /Masa /
3azemneHuve
‘I *
Controller / Regler /
Regulateur / Regolatore /
. e i — % — MODBUS
iNET 24V AC ::?E'JE%/Sterownlk/
erynato
1 230VAC ynATop 2
< A<
€ > € >
o O o O
N = N =
S o c o |
[sn[sp[ v [1[3]3] lenp] v [v2] x| [A]B |nD|
1%- only analog signal / nur analoges Signal / signal analogique uniquement / solo segnale analogico /
{UEHES /tylko sygnat analogowy / monbko aHanoz06bili cuzHan
2%- only Modbus signal / nur Modbus-Signal / signal Modbus uniquement / solo segnale Modbus /
X Modbus 155 / tylko sygnat Modbus / moneko cuzHan Modbus
1*+ 2*- analog signal + Modbus setting and monitoring/analoges Signal + Modbus-Einstellung und -Uberwachung/
signal analogique + reglage et surveillance Modbus/ segnale analogico + impostazione e monitoraggio Modbus/
HEHIMES + Modbus i& EFNMEIZ /sygnat analogowy + ustawienie i monitorowanie Modbus/
aHano208bIli cuzHa + Hacmpotika u MoHumopuxe Modbus
*see DIP switch setting / siehe DIP-Schaltereinstellung / voir Reglage du selecteur de fonction DIP /
Vedere impostazione dei dip-switch /&% . DIP FF X% % / zobacz ustawienie przetqcznika DIP /
cMm. Hacmpoliky nepektodyamens DIP
VIIRV1.9Z © Danfoss | 2019.02 | 3
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AMEi 6

=pressed for 15/ 1 s lang gedruckt / pression maintenue
pendant 1s/ premuto per 1s /32 E 18 / przyciskaj 1s /
Haxumatb 1 ¢

= AUTO move- pressed for 10s*/AUTO-Bewegung - 10
Sekunden lang gedruckt*/Deplacement AUTO - pression
maintenue pendant 10 s*/movimento AUTOMATICO- premuto
per 10s*/ EEh#24#I - #2E 108*/AUTO ruch - przyciskaj 10s*/

B I ABTOMATUYECKOE nepemeLyeHne— Haxunmatb 10 c*

= pressed for 1s/1 s lang gedruckt/pression maintenue pendant
1 s/premuto per 1s/#2[E 1#)/przyciskaj 1s/Haxumars 1 ¢

= AUTO move- pressed for 10s*/AUTO-Bewegung - 10 Sekunden
lang gedruckt*/Deplacement AUTO - pression maintenue
pendant 10 s*/movimento AUTOMATICO- premuto per
10s*/ B BhE# - #2JE 108)*/AUTO ruch - przyciskaj 10s*/
ABTOMATUYECKOE nepemelleHne— Haxumatb 10 c*

1s RESET = STAND BY - ON / OFF

*Press any key to stop AUTO move / Drucken Sie eine beliebige Taste, um die AUTO-
Bewegung zu stoppen / Appuyez sur une touche pour arreter le deplacement AUTO
/ Premere un tasto qualsiasi per interrompere il movimento AUTOMATICO / $&{E 48
151k B BhE %] / Nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac ruch AUTO / 6b1 ocTaHOBUTb

e
H o)/
0 0 Min. Ap Set.
0 Rl A
() =
0 |
0 =
| p]
a2 Y] I
g ] ® ]
0 0
g{(:(@ *Z}ﬂ:@t Max. Ap Set. @
() <0 1
8 ar! U
| p
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RESET

t (min)

h (mm)
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GREEN LED
GREEN LED

t (min)
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AMEi 6

Indication type / Anzeigetyp / Type d'indication /
Tipo indicazione / 5~ %8 / Typ wskazania/Bug ungnkaumn

Operating mode / Betriebsart / Mode de fonctionnement /Modalita
operativa / % / Tryb pracy / Pexxum pa6oTbi

Actuator is squeezing the spring;
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Constantly lit;

P e e e zusa Leuchtet dauerhaft; | Normal mode - Actuator is squeezing the spring;
Lattuatore sta comprimendo la m"o"a; ) Allumeé en Normalbetrieb - Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
%E?E%oﬁpf‘t‘ﬁiﬁ‘?f”ég:;y:o\:S'Ccﬁ:asgrvewne: Cpe{minencet; Mode normal - L'actionneur comprime le ressort;
py)x/m“y, 0 :cnc:;gen e Modalita normale - L'attuatore sta comprimendo la molla;
[6) o oEE IRAEER - R IEEEG R
Swieci $wiattem Tryb normalny - Sitownik éciska sprezyne;
statym; H i1 i .
d OpMasnbHbIN PEXNM - PelyKTOPHbI SNeKTPONPUBOA CKUMAET NPYXUH
O MoCTOAHHO ropuT; P P AYKTOP ponpusoa Py Yi
Constantly lit;
O Leuchtet dauerhaft; | Normal mode - Actuator is stretching the spring;
® Allumeé en Normalbetrieb - Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
Cﬁitrﬁatzfnnec:t'e Mode normal - Lactionneur allonge le ressort;
Actuator is stretching the spring; - o .
Stellantrieb fahrt die Federausemander, acceso; N_lOda“ta norrpale Lattuatore sta aIIungando la molla;
Lactionneur allonge le ressort; P4 FRAERER -BE#J%%IE{":E&N’%%/
Lattuatore sta allungando la molla; )

BRI EAEHL 38 Sitownik rozciaga sprezyne;
PeAyKTOpHbIi1 1EKTPONPUBOA PaCTATUBaET
NPYXUHY;

Swieci $wiattem
statym;
MocToAHHO ropuT;

Tryb normalny - Sitownik rozcigga sprezyne;
HopmanbHbiil pexum - PelyKTOPHbI 31€KTPONPUBOJA pacTArMBaeT NpYXuHy;

Actuator is squeezing the spring;

Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
Lactionneur comprime le ressort;

Lattuatore sta comprimendo la molla;

3R 28 IE 76 FE 4538 8, Sitownik Sciska sprezyne;
PeflyKTOpHbili 71eKTPONPUBOA OKAMAET
pyXXUHY;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'1 s);
Lampeggiante
(ciclo 1s);
IRKROF )
Miga (cykl 1s);
MwraeT (umkn 1 ¢);

Calibration mode - Actuator is squeezing the spring;

Kalibriermodus - Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode etalonnage - L'actionneur comprime le ressort;

Modalita di calibrazione - L'attuatore sta comprimendo la molla;
KA - RFR[IEEEREEE

Tryb kalibracji - Sitownik $ciska sprezyne;

Pexum KannbposKy - PeayKTOPHbI SN1EKTPONPUBOA CKUMAET MPYXKNHY;

## OO

EWE

Actuator is stretching the spring;

fahrt die Feder ausei
Lactionneur allonge le ressort;
Lalluatore sta allungando la molla;
IEEhEE EFEHLL lﬂﬁ% Sitownik rozciaga sprezyne;
PEﬂyKTOthIM M1EKTPONPUBOA PaCTATNBAET
npyXuHy;
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Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycled'1 s);
Lampeggiante
(ciclo 1s);
RIEOFYEHA);
Miga (cykl 1s);
Mwraet (umkn 1 ¢);

Calibration mode - Actuator is stretching the spring;

Kalibriermodus - Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode etalonnage - L'actionneur allonge le ressort;

Modalita di calibrazione - L'attuatore sta allungando la molla;

RAEER - IR/ IEFERLHEE,

Tryb kalibracji - Sitownik rozciaga sprezyne;

Pexum KanubpoBKi - PeJyKTOPHbIN 3NIeKTPONPUBOA PACTATVBAET MPYXUHY;

Actuator has reached the upper end position
(squeezed spring); Stellantrieb hat die obere
Endlage erreicht (Feder zusammengedruckt);
L'actionneur a atteint la position de fin de course
superiéure (ressort comprimé); Lattuatore

ha raggiunto la posizione finale superiore

(molla compressa); X% E. ik_i\u:iﬁ CEEE
45); Sitownik oslqgnqidolne polozeme graniczne
(Scisnieta 3neKT

AOCTUF KpAIIHEro BepXHEro NooXeHA
(NpyswHa cxara);

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente
acceso;

Py

-
Swieci $wiattem
statym;
MocToAHHO ropuT;

Normal mode - Actuator stops at the upper end position;

Normalbetrieb - Stellantrieb stoppt in oberer Endlage;

Mode normal - L'actionneur s'arréte en position de fin de course superieure;
Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione finale superiore;
IRAEER - IR LIRS L

Tryb normalny - Sitownik zatrzymuje sie w gornym potozeniu granicznym;
HopmanbHbiil pexunm - PelyKTOPHbIV 31€KTPONpuUBOJ OCTaHaBNUBaeTCA

B KpaliHemM BepXHEM MOJIOKEHNI;

OO0 |0OO0

Actuator has reached the bottom end position
(stretched spring); Stellantrieb hat die

untere Endlage erreicht (Feder ausgefahren);
Lactionneur a atteint la position de fin de
course inférieure (ressort allongé); Lattuatore
ha raggiunto la posizione finale inferiore (molla
allungata); JEEN2E © 1A ) i (G EHf);
Sitownik osiagnat dolne potozenie graniczne
(rozciagnieta sprezyna); PesryKTopHbiit
3NEKTPONPUBOA AOCTMF KPAHErO HIKHETO
nonoxXernA (NPyxuHa pacTanyTa);

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente
acceso;

e
Swieci $wiattem
statym;
MocToAHHO ropuT;

Normal mode - Actuator stops at the bottom end position;

Normalbetrieb - Stellantrieb stoppt in unterer Endlage;

Mode normal - L'actionneur s'arrete en position de fin de course inferieure;
Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione finale inferiore;
R - IRFERAE TIRELE

Tryb normalny - Sitownik zatrzymuje sie w dolnym potozeniu granicznym;
HopmanbHbii pexum - PeiyKTOpHbIV NeKTponprBoA OCTaHaBIMBaeTCA

B KpaﬁHeM HUXHEM NMOoNOXKeHnu;

&

a

¥ signal i present, actuator reached Set-Point;
Y-Signal liegt an, Stellantrieb hat Sollwert
erreicht; Présence du signal Y, 'actionneur
aatteint le point de consigne; Il segnale Y

e preseme I'attuatore ha raggiunto il valore;
YESHHR ﬂl%EELE?%Eé; SygnatY
jest obecny, sitownik osiagnat punkt nastawy;
OrcyTcTayeT curHan Y — (06pbiB NpoBopa);

Flashing;
Blinkt;
Clignote;
Lampeggiante;
¥
Miga;
MuraerT;

Normal mode - Actuator stopped at the position which match Y set-point;
Normalbetrieb - Stellantrieb stoppte an Position, die Y-Sollwert entspricht;
Mode normal - Actionneur arrété dans la position correspondant

au point de consigne Y;

Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione che corrisponde

al valore
PR - IREN BRI HIE S RE AN M AL B S L

Tryb normalny - Sitownik zatrzymat sie w pozycji, ktora odpowiada nastawie Y;
HopmanbHbil pexum - PelyKTOpHbI 51eKTPONPUBOA OCTaHOBNEH B
NO/I0XKeHUK, CoBNajjalolieM C 3HaueHneM ycTaBku Y;

3

Y signal is not connected - (broken wire);

Y-Signal nicht angeschlossen - (Drahtbruch);

Le signal Y n'est pas connecté - (fil rompu);

Il se na\eY r\on e collegato - (filo rotto);

R @lmm;

I'Ionaercn cmrnan V PeflyKTOpHbIA 3neKTponpnsos
AOCTUF 3HAYEHNA YCTABKY;

2-fast Flash after
15 period;
2 xschnelles Blinken
nach 1-s-Takt;

2 clignotements
aprés une
periode d'1 s;
Due flash
veloci dopo
un periodo di 1s;
1B 17D SRR A
15 2%,

2 szybkie migniecia
wciaggu 1s;
[Baxabl muraet
cnepuogom 1 ¢;

Normal mode - Y signal is not connected - (broken wire)

motor stopped at position when Y was last present;

Normalbetrieb - Y-Signal nicht angeschlossen - (Drahtbruch)

Motor stoppte in Position, als Y zuletzt da war;

Mode normal - Le signal Y n'est pas connecté - (fil rompu)

Moteur arrété a la position ol Y était present pour la derniére fois;

Modalita normale - Il segnale Y non e collegato - (filo rotto)

motore fermo in posizione quando Y era presente I'ultima volta;

R - SR HME SR - (RUAR) BAE DR H IR HIE S ER L
Tryb normalny - Sygnat Y nie jest podtaczony - (przerwany przewod)

silnik zatrzymat sie w ostatniej pozycji Y;

HopmanbHbiit pexnm - OTcyTcTByeT curHan Y — (06pbiB NpoBofa) ABUratens
OCTaHOB/EH B MOJIOXEHW, B KOTOPOM curHan Y noaasanca NocieiHnii pas;

Stand-By-mode;

Stand-by-Betrieb;

Mode veille;

Modalita stand-by;
RS

Tryb gotowosci;
Pexxum oxupanna;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente

Swieci swnaﬂem
statym;
MocToAHHO ropuT;

Stand-By-mode;
Stand-by-Betrieb;
Mode veille;
Modalita stand-by;
R,

Tryb gotowosci;
Pexum oxupaHus;

VLIRV1.9Z2
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T

Ninonennm
Ninonamnm

Error mode;
Fehler-Betrieb;
Mode erreur;
Modalita errore;
st
Tryb bledu;
Pexum 0bHapy»KeHUA OLWMBKN;

Flashing;
Blinkt;
Clignote;
Lampeggiante;
[k
Miga;
MuraeT;

Error mode;

Fehler-Betrieb;

Mode erreur;

Modalita errore;

HpEEs;

Tryb btedu;

Pexunm o6HapyXeHVs oWwnbKu;

° %

Actuator is squeezing the spring;
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
Lactionneur comprime le ressort;
Lattuatore sta comprimendo la molla;
R ETE RS,

Sitownik Sciska sprezyne;

Pe/lyKTOpHbIi 31eKTPONPUBOA CKNUMAET
nPYXuHY;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'1 s);
Lampeggiante
(ciclo 1s);
IR FESR);
Miga (cykl 1s);
MwraeT (umkn 1 ¢);

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente
acceso;

B
Swieci $wiattem
statym;
MocToAHHO ropuT;

Manual mode - Button , SQUEEZE SPRING” >10 sec
Actuator is squeezing the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN" >10 Sek.
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode manuel - Touche «COMPRIMER RESSORT» > 10 s
L'actionneur comprime le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "COMPRIMI MOLLA" >10 sec
L'attuatore sta comprimendo la molla;

FHEX BT “WMEE” #E>108

IRF AR EFERL L E;

Tryb pracy recznej - Przycisk ,SCISNIECIE SPREZYNY” >10's
Sitownik Sciska sprezyne;

PyuHoit pexum - Knonka «<SQUEEZE SPRING» (CxxaTtue npy»uHbl) >10 ¢
PelyKTOPHbIN 3N1eKTPONPUBOJ CKUMAET NPYXKUHY;

)

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
Lactionneur allonge le ressort;

Lattuatore sta allungando la molla;

IREHEF EAERL S

Sitownik rozcigga sprezyne;

PeflyKTOPHbIi! 3N€KTPONPUBOA PACTATMBaET
npyXuHY;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente
acceso;

B
Swieci $wiattem
statym;
MocToAHHO ropuT;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycled'1 s);
Lampeggiante
(ciclo 1s);
AR (R EH);
Miga (cykl 1 s);
MwuraeT (uukn 1 ¢);

Manual mode - Button , STRETCH SPRING” >10 sec

Actuator is stretching the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER AUSFAHREN" >10 Sek.

Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode manuel - TOUCHE «<ALLONGER RESSORT» > 10's
L'actionneur allonge le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "ALLUNGA MOLLA" >10 sec
L'attuatore sta allungando la molla;

FHRK - R T RREE R >10F)

IR 1RIEER IR BhE] ETE R (3 5%,

Tryb pracy recznej - Przycisk ,ROZCIAGNIECIE SPREZYNY” >10's
Sitownik rozcigga sprezyne;

PyuHoii pexum - KHonka «STRETCH SPRING»(PacTaxeHune npyxuHbl) >10 ¢
PeayKTOpPHbIN 3N1€KTPONPUBOJ PacTArMBAET NPYXNHY;

Actuator is squeezing the spring;
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
L'actionneur comprime le ressort;
Lattuatore sta comprimendo la molla;
Lol nacdisieph

Sitownik $ciska sprezyne;

PeflyKTOPHbIil 31eKTPONPUBOA CXNMaeT
NpYXUHY;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente

Swieci $wiattem
statym;
MocToAHHO ropuT;

Manual mode - Button ,, SQUEEZE SPRING” <10 sec
Actuator is squeezing the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN" <10 Sek.
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode manuel - Touche «COMPRIMER RESSORT» < 10's
L'actionneur comprime le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "COMPRIMI MOLLA" <10 sec
L'attuatore sta comprimendo la molla;

FEER - R TR MEE R <107

RN IE 4 5 - ,

Tryb pracy recznej - Przycisk ,SCISNIECIE SPREZYNY” <10 s
Sitownik $ciska sprezyne;

PyuHoit pexum - Knonka «SQUEEZE SPRING» (CxaTue npy»uHbl) <10 ¢
PelyKTOPHbIN 3N1eKTPONPUBOA CKUMAET NPYKUHY;

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
L'actionneur allonge le ressort;
Lattuatore sta allungando la molla;
BRI EFERL IS,

Sitownik rozcigga sprezyne;
PeyKTOPHbI SneKTponpueoa
pacTarnBaeT NpyXuHy;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente
acceso;

B
Swieci $wiattem
statym;
MocTosAHHO ropuT;

Manual mode - Button , STRETCH SPRING” <10 sec

Actuator is stretching the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER AUSFAHREN" <10 Sek.

Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode manuel - TOUCHE «<ALLONGER RESSORT» < 10 s
L'actionneur allonge le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "ALLUNGA MOLLA" <10 sec
L'attuatore sta allungando la molla;

FHER - R TR E R <107

IR VRO TRER IR BN RS IEFERL 3 B )

Tryb pracy recznej - Przycisk ,ROZCIAGNIECIE SPREZYNY” <10's
Sitownik rozciaga sprezyne;

PyuHoit pexum - KHonka «STRETCH SPRING»(PacTaxeHue npyxuHbl) <10 ¢
PeflyKTOpPHbI 3N1eKTPONPUBO/ pacTArnBaeT NpPyXuHy;

Motor stopped in the “SQUEEZE
SPRING"positioning mode;

Motor gestoppt im Positionierbetrieb
,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN";
Moteur arrété en mode de positionnement
«COMPRIMER RESSORT»;

Motore fermo nella modalita di
posizionamento "COMPRIMI MOLLA";
I ERSE EAEXT,

LS,

Silnik zatrzymany w trybie
pozycjonowania ,SCISNIECIE

SPREZYNY”;
[lBuratens 0CTaHOBNEH B pexunme
no3unumce «Cxatue npy d

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente
acceso;

P
Swieci $wiattem
statym;
MocToAHHO ropuT;

Manual mode - Motor stopped in the “SQUEEZE SPRING” positioning mode;
Handbetrieb - Motor gestoppt im Positionierbetrieb ,FEDER
ZUSAMMENDRUCKEN";

Mode manuel - Moteur arrete en mode de positionnement
«COMPRIMER RESSORT»;

Modalita manuale - Motore fermo nella modalita di posizionamento
"COMPRIMI MOLLA";

FEER - EEHE EMEXT, BHELE

Tryb pracy recznej - Silnik zatrzymany w trybie pozycjonowania
,SCISNIECIE SPREZYNY”;

Py‘-lHOIh pexum - ﬂBI/IFaTeﬂb OCTaHOBJIEH B peXXUMe No3ULNOHUpPOBaHNA
«CKaTne Npy>KnHbi»;

O0Oe|e o0

Motor stopped in the “STRETCH SPRING”
positioning mode;

Motor gestoppt im Positionierbetrieb
,FEDER AUSFAHREN";

Moteur arrété en mode de positionnement
«ALLONGER RESSORT»;

Motore fermo nella modalita di
posizionamento "ALLUNGA MOLLA";
TR E BT, RS

Silnik zatrzymany w trybie pozycjonowania
,ROZCIAGNIECIE SPREZYNY";

‘:lBI/II'aTeﬂb OCTaHOBJIEH B peXxnme
NO3MLMOHNPOBaHNA «PacTArMBaHme
NPYKNHbI»;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en
permanence;
Costantemente

Swieci $wiattem
statym;
MocTosHHO ropuT;

Manual mode - Motor stopped in the “STRETCH SPRING" positioning mode;
Handbetrieb - Motor gestoppt im Positionierbetrieb ,FEDER AUSFAHREN";
Mode manuel - Moteur arrété en mode de positionnement

«ALLONGER RESSORT»;

Modalita manuale - Motore fermo nella modalita di posizionamento
"ALLUNGA MOLLA";

FEER - MRE EMEXT, B

Tryb pracy recznej - Silnik zatrzymany w trybie pozycjonowania

L SCISNIECIE SPREZYNY”;

PyuHol1 pexum - [lBuratesib OCTaHOBJIEH B PEXMME MO3ULMOHNPOBaHNSA
«CKaTne Npy>KnHbi»;

8| © Danfoss | 2019.0
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AMEi 6

Indication type / Anzeigetyp / Type d'indication / Modbus ication status / Modbus-K ikationsstatus /
Tipo indicazione /V;)g-T-;ggﬂ /2 yvpvsk:zr;nialBu [ Statut de la communication Modbus / Stato della comunicazione Modbus /
7] e 1 - s
P ) yP AuURANKAL Modbus &5k 7 / Stan kacji / Coct cBasn Modb
uo.pov?r supply; Dark: No communication;
eine Spannungsversorgung; d H A : .
Absence dalimentation; Aus; Keine Kommumkat'o?' .
Alimentazione elettrica assente; Eteinte; Absence de communication;
g-—:r?kﬂ:zisilania elektrycznego; Scuro; Comunicazione assente;
d it FillE;

OTcyTCTBME NUTaHNA; Ci 5
of——+ He ropu Brak komunikacjj
er uT;
°oP Het cBasy;

RX telegram is for me;

RX-Telegramm ist fiir mich;
Télégramme RX pour moi;
Il telegramma RX & per me;

RARANH RX B,
Telegram RX jest dla mnie;
O MpuHaTa Tenerpamma RX;
Flashing: RX activity on BUS;
Blinkt: RX-Aktivitat im BUS;
L o 1 Clignote; Activité RX sur BUS;
{:} Lampeggiante; Attivita RX su BUS;
Jnnonnam A4 B LR RXE;
W QONONRAEOAR Miga; Aktywnos¢ RX w MAGISTRALI;
T Mwuraer;

AKTUBHOCTb RX Ha WwinHe;

Error in message interpretation;
Fehler bei Interpretation von Nachricht;

Erreur dans l'interprétation du message;
Errore nell'interpretazione dei messaggi;
SRR

Btad w interpretacji komunikatu;
OwwnbKa MHTEpNpeTaummn coobiueHus;

AMEi 6 iNET intelligent actuator should be ordered separately.

Der intelligente Stellantrieb AMEi 6 iINET muss separat bestellt werden.
L'actionneur intelligent AMEi 6 iNET doit étre commandé séparément.
L'attuatore intelligente AMEi 6 iNET va ordinato eparatamente.

AMEi 6 & BEBEZN =T BT B8 IhiTI

Inteligentny sitownik AMEi 6 iNET nalezy zamawiac oddzielnie.
WHmennekmyaneHeili pedykmopHsiti snekmponpusod AMEi 6 iNET 3akaseieaemcs omoesibHo.

E Pressure actuators / Druckantriebe / Actionneurs pressostatiques /
c Attuatori di pressione / JE 713X 512§ / Sitownik membranowy /PerynaTopbl gasnexus
£ Size / Grofie / Taille / AFP 2, AFD 2 AFA2
V v Dimensioni/ R}/ A H H
Pow. rob./Pa3zmep
(cm?) mm
80 175 602 558
160 228 622 578
“ 320 295 622 578
630 300 747 703

VIIRV1.9Z © Danfoss | 2019.02 | 9



AMEi 6
DIP switch setting @ S2
Safety Notes S1 ﬁ'ﬁ u
To avoid personal injury and damage ON
A to devices, it is absolutely essential for u H u H H u H u 12354
these instructions and safety notes to 12345678 $2/DIP 1
be read carefully and reviewed prior to S1/DIP 1 Not used
bly and use. .
assembly and use Input signal type selector: $2/DIP 2
Do not dismantle actuator with the safety spring  OFF: Input signal Y is set to voltage (V) Not used
function! There is risk of injury and death in the ON: Input signal Y is set to current (mA)
event of improper handling! S2/DIP 3
. ) ., S1/DIP2 Not used
The actuator is heavy. Handle with care to avoid Output signal type selector:
injury or product damage. S2/DIP 4*

Disposal
This product should be dismantled
and its components sorted, if possible,
invarious groups before recycling or

disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Wiring

Do nottouch anything on the PCB!
Do not remove the service cover
before the power supply is fully
switched off.

Wiring length Recommended cross-sectional

gleng area of the wiring
0-50m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

Electrical connection @

iNET actuator mounting to pressure
actuator @

Stand-By mode for manual operation
and differential pressure setting @
Set-point range see rating plate on the pressure
actuator*
1. Start-up of system *
2. Set flow rate on a motorized valve over
which the differential pressure is controlled,
to about 50 % *
3. Adjustment
+ Observe pressure indicators *
Enter the Stand-By mode for manual
operation
« Pushing the button @ on the actuator
increases the set-point (squeezing the
spring)
+ Pushing the button @ reduces the
set-point (stretching the spring)

End switch setting for MIN/MAX set Ap @
Slider ) can be set to limit min. Ap

Slider ) can be set to limit max. Ap;

Fix the sliders @), @ with 2 srews 3

Slider @ may be sealed @

* see instruction for relevant combination
pressure actuator/ valve

OFF: Output signal X is set to voltage (V)
ON: Output signal X is set to current (mA)

S1/DIP 3

Direct or inverse acting selector (Fig. 2):
OFF: Actuator is direct acting to input
signal

ON: Actuator is inverse (reverse) acting
to control signal (only for AMEI 6 iNET in
combination with AFA 2)

S1/DIP 4

Normal or sequential mode selector:
OFF: Actuator is working in range 0(2)-10 V
or 0(4)-20 mA.

ON: Actuator is working in sequential
range; 0-5 V or (0-10 mA) or (5-10 V) or (10-
20 mA).

Signal range selector S1/DIP 6 sets the
sequential range

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Input/output

OFF: 0-10 V; input signal is in the range
from 0-10 V (voltage input) or from 0-20
mA (current input)

ON: 2 -10V; input signal is in the range
from 2-10 V (voltage input) or from 4-20 mA
(current input)

Signal range selector S1/DIP 1 & DIP 2 sets
Y and X signal.

S1/DIP 6

Sequential range selector:
OFF: 0-5V or (0-10 mA)

ON: 5-10V or (10-20 mA).
[S1/DIP 4=0N!]

S1/DIP 7
Not used

S1/DIP 8
Not used

OFF: Analog signal (V/mA)
Actuator operates in analog mode
ON: MOD BUS

Actuator operates in digital mode

*In analog mode S2/DIP 4 = OFF, DIP
switches S1/DIP 1-7 work as active
functions.

In digital mode S2/DIP 4 =ON, DIP
switches S1/DIP 1-7 work as a digital
addresses.

In digital mode Modbus RS485 could be
used either for the monitoring purposes or
for the AMEi 6 actuator positioning..

&7
17 \
¥ N |
S |
oV (2V) 10V
0mA (4mA) 20mA
777777 ]
/% |
7
oy |
|
|
ov (2v) 10V
OmA (4mA) 20mA
Fig. 2

Calibration @

Calibration to the desired pressure actuator
stroke (min-max spring setting).

Before calibration drive the actuator out of end
positions (minimal gap between sliders (D,
and pin on the end switch 3 has to be ensured).
To start calibration procedure, press and hold
RESET button for 5 seconds until the green light
starts flashing. End positions of the actuator are
automatically adopted based on pre-set end
switch positions sliders (1),2. Actuator goes

to the stationary mode and starts responding

to the control signal. Depends on min-max Ap
setting (position of sliders (O and (2)), calibration
may take up to ~1 h (in case of max available Ap
range-stroke is set).

Calibration procedure need to be repeated every
time when min/max spring setting is changed
(position of sliders @ and (2) is changed).

LED signalisation @

Dimensions @

10 | © Danfoss | 2019.02
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AMEi 6

Darifi

Sicherheitshinweise

Um Sach- und Personenschaden
zu vermeiden, ist es zwingend
erforderlich, diese Anweisungen

und Sicherheitshinweise vor dem
Zusammenbau und der Inbetriebnahme
aufmerksam zu lesen und zu beachten.

Stellantriebe mit Sicherheitsfunktion nicht
demontieren! Bei unsachgemafBer Handhabung
besteht Verletzungs- und Lebensgefahr!

Der Stellantrieb ist schwer. Gehen Sie vorsichtig
damit um, um Verletzungen
oder Produktschaden zu vermeiden.

Entsorgung

DIP-Schaltereinstellung @

-mo|¥
o2

Vorder Entsorgung istdas Produkt zu
zerlegen. Die einzelnen Komponenten
sind nach Werkstoffen getrennt zu
entsorgen.
Beachten Sie stets die értlichen
Entsorgungsbestimmungen.

Elektrischer Anschlussplan

Bittedie Platine nicht direkt beriihren!
Gehduse nicht 6ffnen, bevor die
Spannungsversorgung komplett
ausgeschaltetist.

" Empfohlener Querschnitt
Kabellange der Verkabelung
0-50m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

Elektrische Verbindung @

Montage des iNET-Stellantriebs auf den
Druckstellantrieb @

Stand-by-Betrieb fiir Handbetrieb und
Differenzdruckeinstellung @
Sollwertbereich siehe Typenschild am
Druckstellantrieb*
1. Inbetriebnahme des Systems *
2. Volumenstrom an einem Motorstellventil,
Uber das der Differenzdruck geregelt wird,
auf ca. 50 % einstellen *
3. Einstellung
« Druckanzeigen beachten *
In den Stand-by-Betrieb fiir den
Handbetrieb wechseln

+ Durch Driicken der Taste @ am
Stellantrieb wird der Sollwert erhoht
(Zusammendricken der Feder)

+ Durch Driicken der Taste wird der
Sollwert gesenkt (Ausfahren der Feder)

Endschaltereinstellung fiir
MIN/MAX-Einst. Ap @

Schieber (@) kann so eingestellt werden,
dass er min. Ap begrenzt.

Schieber (2) kann so eingestellt werden,
dass er max. Ap begrenzt.

Befestigen Sie die Schieber (D), 2 mit 2
Schrauben ®

Schieber (2) kann plombiert werden @

* siehe Anleitung fir die jeweilige Kombination
Druckstellantrieb/Ventil

SO

S1/DIP 1

Wahlschalter fiir Art des
Eingangssignals:

AUS: Y-Eingangssignal als Spannung (V)
EIN: Y-Eingangssignal als Strom (mA)

S1/DIP 2

Wahlschalter fiir Art des
Ausgangssignals:

AUS: X-Ausgangssignal als Spannung (V)
EIN: X-Ausgangssignal als Strom (mA)

S1/DIP 3

Direkte oder entgegengesetzte (inverse)
Wirkrichtung (Abb. 2):

AUS: Stellantrieb reagiert direkt

auf das Eingangssignal

EIN: Stellantrieb reagiert invers
(entgegengesetzt) auf das Eingangssignal
(nur fur AMEI 6 iNET in Kombination mit
AFA 2)

S1/DIP 4

Normale oder sequentielle Einstellung:
AUS: Stellantrieb arbeitet im Bereich

von 0(2)-10 V oder 0(4)-20 mA.

EIN: Stellantrieb arbeitet sequentiellen
Bereich: 0-5 V oder (0-10 mA) oder (5-10 V)
oder (10-20 mA).

Mit dem Signalbereichswahlschalter S1/DIP
6 wird der sequentielle Bereich eingestellt

S1/DIP 5

0-10 V/2-10V - Ein-/Ausgang:

AUS: 0-10 V: Eingangssignal liegt im
Bereich von 0-10 V (Eingangsspannung)
bzw. von 0-20 mA (Eingangsstrom)

EIN: 2-10 V: Eingangssignal liegt im Bereich
von 2-10 V (Eingangsspannung) bzw. von
4-20 mA (Eingangsstrom)

Mit den Signalbereichswahlschaltern
S1/DIP 1 u. DIP 2 werden Y- bzw. X-Signal
eingestellt.

S1/DIP 6

Sequentieller Bereichswahlschalter:
AUS: 0-5V oder (0-10 mA)

EIN: 5-10V oder (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = EIN!]

S1/DIP 7
Nicht verwendet

S1/DIP 8
Nicht verwendet

S2

ON
e

34

S2/DIP 1
Nicht verwendet

S2/DIP 2
Nicht verwendet

S2/DIP 3
Nicht verwendet

S2/DIP 4*

AUS: Analogsignal (V/mA)

Stellantrieb arbeitet im Analogbetrieb
EIN: MODBUS

Stellantrieb arbeitet im Digitalbetrieb

*Im Analogbetrieb S2/DIP 4 = AUS,
arbeiteten DIP-Schalter S1/DIP 1-7 als
aktive Funktionen.

Im Digitalbetrieb S2/DIP 4 = EIN,
fungieren DIP-Schalter S1/DIP 1-7 als
Digitaladressen.

Im Digitalbetrieb kann Modbus RS485
entweder fiir die Uberwachung oder fiir
die Positionierung des AMEi 6-Stellantriebs
verwendet werden.

)
oV (2v) v

OmA (4mA) 20mA
777777 1
/% |
) S \
AN
|
—_—
oV (2V) 10V
OmA (4mA) 20mA
Abb. 2

Kalibrierung @

Kalibrierung auf den gewtinschten
Druckstellantriebshub (Min/Max-
Federeinstellung).

Vor der Kalibrierung den Stellantrieb aus den
Endlagen herausfahren (minimaler Abstand
zwischen den Schiebern D, und dem Stiftam
Endschalter 3 muss sichergestellt werden).

Um den Kalibriervorgang zu starten, RESET-
Taste 5 Sekunden lang gedrickt halten, bis
griines Licht zu blinken beginnt. Endlagen des
Stellantriebs werden automatisch basierend
auf den voreingestellten Endschalter-Schiebern
@, Gbernommen. Stellantrieb wechselt in
den stationaren Betrieb und reagiert ab sofort
auf Regelsignale. Abhdngig von der Einstellung
fur Min/Max-Ap (Position der Schieber (O und
), kann die Kalibrierung bis zu ~1 Std. dauern
(bei max. verfligbarem Ap ist der Bereichshub
eingestellt).

Kalibriervorgang muss bei jeder Anderung der
Min/Max-Federeinstellung wiederholt werden
(Position der Schieber () und (2) wird gedndert).

LED-Signalisierung @
Abmessungen @

VLIRV1.9Z2
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AMEi 6

Fiche de sécurité
Afin d'éviter des accidents corporels
A ou d'endommager les appareils, il est
absolument essentiel de lire et d'étudier

attentivement ces instructions et cette fiche de
sécurité avant I'assemblage et l'utilisation.

Ne pas démonter un actionneur qui posséde
une fonction de ressort de sécurité !

Une manipulation incorrecte peut entrainer
des blessures mortelles !

L'actionneur est lourd. Le manipuler avec
précaution afin d'éviter des dommages
physiques ou matériels.

Mise au rebut

Ceproduitdoit étre démonté et ses
composants doivent étre triés, si
possible, en différents groupes avant
recyclage ou mise au rebut.

Respectez toujours les réglementations locales
enmatiéred‘élimination de déchets.

Raccordement

Nejamais toucher les éléments
présents surlacarte de circuitimprimé!
Nepasretirerle capotavantd‘avoir

totalement coupé l'alimentation.

Longueur du Section recommandée
raccordement du cablage

0-50 m 0,75 mm?

>50m 1,5 mm?

Raccordement électrique @

Montage de I'actionneur iNET sur
I'actionneur pressostatique @

Mode veille pour le fonctionnement
manuel et le réglage de la pression
différentielle @

Plage de consigne, voir la plaque signalétique

sur l'actionneur pressostatique*
1. Démarrage du systeme *
2. Régler le débit d'une vanne motorisée,
ou la pression différentielle est régulée,
sur 50 % environ *
3. Réglage
« Observer les indicateurs de pression *
Passer au mode veille pour le
fonctionnement manuel

+ Une pression sur la touche @ de
I'actionneur augmente la valeur de
consigne (compression du ressort)

+ Une pression sur la touche ( £ ) réduit
la valeur de consigne (allongement
du ressort)

Réglage de commutateur de fin

pour réglage Ap MIN/MAX @

Le curseur () peut étre réglé sur Ap min. limite
Le curseur (2) peut étre réglé sur Ap max. limite
Fixer les curseurs (D), @ avec 2 vis @)

Le curseur Q) peut étre scellé @

* voir les instructions pour la combinaison
vanne/actionneur pressostatique concernée

Réglage du sélecteur de fonction DIP @

-mp|¥

N
A

S1/DIP 1

Sélecteur de type de signal d’entrée:
ARRET : Le signal d'entrée Y est réglé sur
tension (V)

MARCHE : Le signal d'entrée Y est réglé sur
intensité (mA)

S1/DIP 2

Sélecteur de type de signal de sortie:
ARRET : Le signal de sortie X est réglé sur
tension (V)

MARCHE : Le signal de sortie X est réglé sur
intensité (mA)

S1/DIP 3

Sélecteur d'action directe ou inverse (Fig. 2) :
ARRET : L'actionneur agit directement sur le
signal d'entrée

MARCHE : Lactionneur agit a l'inverse
(marche arriere) lorsqu'il recoit le signal de
régulation (uniquement pour AMEI 6 iNET
combiné avec AFA 2)

S1/DIP 4

Sélecteur de mode normal ou
séquentiel :

ARRET : L'actionneur fonctionne sur la
plage de 0(2) a 10 V ou de 0(4) a 20 mA.
MARCHE : Lactionneur fonctionne sur la
plage séquentiellede 0 a5V ou (0a 10 mA)
ou(5a10V)ou(10a20 mA).

Le sélecteur de plage de signal S1/DIP 6
détermine la plage séquentielle

S1/DIP 5

0a10V/2a 10V - Entrée/sortie:
ARRET:02a 10 V: le signal d'entrée se
situe dans une plage de 0 a 10 V (tension
d'entrée) ou de 0 a 20 mA (courant
d'entrée).

MARCHE : 2 a 10 V: le signal d'entrée se
situe dans une plage de 2 a 10 V (tension
d'entrée) ou de 4 a 20 mA (courant
d'entrée).

Le sélecteur de plage de signaux S1/DIP 1
et DIP 2 détermine les signaux Y et X.

S1/DIP 6

Sélecteur de plage séquentielle :
ARRET: 0-5V ou (0-10 mA)
MARCHE : 5-10V ou (10-20 mA)
[S1/DIP 4 = MARCHE ]

S1/DIP 7
Non utilisé

S1/DIP 8
Non utilisé

S2

ON
S

234

S2/DIP 1
Non utilisé

S2/DIP 2
Non utilisé

S2/DIP 3
Non utilisé

S2/DIP 4*

ARRET : Signal analogique (V/mA)
L'actionneur fonctionne en mode
analogique

MARCHE : MODBUS

L'actionneur fonctionne en mode
numérique

*En mode analogique S2/DIP 4 = ARRET,
les sélecteurs de fonction DIP S1/DIP 1-7
ont des fonctions actives.

En mode numérique S2/DIP 4 =
MARCHE, les sélecteurs de fonction DIP
S1/DIP 1-7 servent d'adresses numériques.
En mode numérique, le Modbus RS485 peut
servir soit pour la surveillance soit pour le
positionnement de l'actionneur AMEi 6.

&7
17 \
\4
T \
S |
\”‘\’\HH‘“\‘M\
'n\‘]‘\‘é‘\”{‘;‘\\“b oV (V) 10V
OmA (4mA) 20mA
777777 1
NS |
NE |
ANV
|
Ly
oV (2V) 10v
0OmA (4mA) 20mA
Fig.2
Etalonnage @

Etalonnage de la course d'actionneur
pressostatique souhaitée (réglage min-max du
ressort).

Avant |'étalonnage, actionnez |'actionneur hors
des positions de fin de course (I'écart minimal
entre les curseurs 1), et la goupille sur le
contact de fin de course @) doit étre garanti).
Pour lancer la procédure d'étalonnage,
appuyez et maintenez la touche RESET
enfoncée pendant 5 secondes jusqu'a ce que

le témoin vert se mette a clignoter. Les fins de
course de l'actionneur sont automatiquement
adoptées selon les curseurs de position de
commutateur de fin de course préréglés (D,2.
L'actionneur passe en mode stationnaire et
commence a répondre au signal de commande.
En fonction du réglage Ap min-max (position
des curseurs ) et (2), I'étalonnage peut prendre
jusqu'a ~1 h (si la course Ap maximale disponible
est sélectionnée).

La procédure d'étalonnage doit étre répétée

a chaque modification du réglage de ressort
min/max (la position des curseurs @) et (2) est
modifiée).

Signalisation LED @

Dimensions @
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AMEi 6

Note per la sicurezza

Per evitare lesioni personali e danni
ai dispositivi, € assolutamente
necessario leggere con attenzione

e rivedere le presenti istruzioni e note per la
sicurezza prima dell'assemblaggio e dell'utilizzo.

Non smontare l'attuatore con la funzione
di sicurezza a molla. In caso di uso improprio
sussiste il pericolo di lesioni e morte.

L'attuatore e pesante. Maneggiare con cura
per evitare lesioni o danni al prodotto.

Smaltimento

Questo prodotto deve essere smontato
eicomponenti smistati, se possibile,
primadiprocedere conilriciclaggio
olosmaltimento.
Seguire sempre le normative localisullo
smaltimento.

Cablaggio

Non toccareicomponentidel PCB.
Prima dirimuovereil coperchio di
servizio, disinserire completamente
l'alimentazione elettrica.

Lunghezza Area sezione trasversale di
cablaggio cablaggio raccomandata
0-50m 0,75 mm?

>50m 1,5 mm?

Connessione elettrica @

Montaggio dell'attuatore iNET
sull'attuatore di pressione @

Modalita stand-by per il modo manuale
e l'impostazione della pressione
differenziale @
Intervallo valore, vedere targhetta sull'attuatore
di pressione*
1. Avvio del sistema *
2. Impostare la portata su una valvola
motorizzata sulla quale la pressione
differenziale viene regolata a circa il 50%*
3. Regolazione
« Osservare gliindicatori di pressione *
Accedere alla modalita stand-by peril
modo manuale

+ Premendo il pulsante @ sull'attuatore di
pressione, il valore aumenta (compressione
della molla)

- Premendo il pulsante @ il valore
diminuisce (allungamento della molla)

Impostazione del finecorsa per Imp.
Ap MIN/MAX.O

E possibile impostare il cursore (D

per limitare Ap min.

E possibile impostare il cursore (2

per limitare Ap max.

Fissare i cursori (@), @ con due viti @

Il cursore (2) puo essere sigillato @

* Vedere le istruzioni per la combinazione
pertinente di attuatore di pressione/valvola

Impostazione dei dip-switch @

-mo|¥
o2

SO

S1/DIP 1

Selettore tipo segnale in ingresso:
OFF: il segnale in ingresso Y & impostato
sulla tensione (V)

ON: il segnale in ingresso Y & impostato
sulla corrente (mA)

S1/DIP 2

Selettore tipo segnale di uscita:
OFF: il segnale di uscita X & impostato
sulla tensione (V)

ON: il segnale di uscita X & impostato
sulla corrente (mA)

S1/DIP 3

Selettore azionamento diretto

o inverso (fig. 2):

OFF: l'attuatore agisce direttamente sul
segnale in ingresso

ON: I'attuatore agisce in modo inverso sul
segnale di comando (solo per AMEI 6 iNET
in combinazione con AFA 2)

S1/DIP 4

Selettore di modalita normale

o sequenziale:

OFF: I'attuatore opera nel range 0(2)-10 V
0 0(4)-20 mA.

ON: I'attuatore opera nel range
sequenziale; 0-5V o (0-10 mA) o (5-10 V)
0 (10-20 mA).

Il selettore del range del segnale S1/DIP 6
imposta il range sequenziale

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Ingresso/uscita:

OFF: 0-10 V; il segnale in ingresso & nel
range 0-10 V (ingresso tensione) o 0-20 mA
(ingresso corrente)

ON:2-10V; il segnale in ingresso & nel
range 2-10 V (ingresso tensione) o 4-20 mA
(ingresso corrente)

Il selettore del range del segnale S1/DIP 1
e DIP 2 impostail segnale Y e X.

S1/DIP 6

Selettore range sequenziale:
OFF: 0-5V 0 (0-10 mA)

ON: 5-10V 0 (10-20 mA)
[S1/DIP 4 =0ON]

S1/DIP 7

Non utilizzato

S1/DIP 8
Non utilizzato

S2

ON
Wi

234

S2/DIP 1
Non utilizzato

S2/DIP 2
Non utilizzato

S2/DIP 3
Non utilizzato

S2/DIP 4*

OFF: segnale analogico (V/mA)
L'attuatore opera in modalita analogica
ON: MODBUS

L'attuatore opera in modalita digitale

*Nella modalita analogica S2/DIP 4 = OFF,

i dip-switch S1/DIP 1-7 operano come
funzioni attive.

Nella modalita digitale S2/DIP 4 = ON,

i dip-switch S1/DIP 1-7 operano come
indirizzi digitali.

In modalita digitale, il Modbus RS485 puo
essere utilizzato per scopi di monitoraggio o
per il posizionamento dell'attuatore AMEi 6.

7
-z
ok }
Q
S |
oV (2V) v
OmA (4mA) 20mA

OmA (4mA)

20mA
Fig.2

Calibrazione @

Calibrazione alla corsa desiderata dell'attuatore
di pressione (regolazione min.-max. della molla).
Prima della calibrazione, spostare I'attuatore al di
fuori delle posizioni finali (deve essere garantita
una distanza minima tra i cursori 1), e il perno
sul finecorsa ).

Per avviare la procedura di calibrazione, tenere
premuto il pulsante RESET per 5 secondi fino a
quando la luce verde non inizia a lampeggiare.
Le posizioni finali dell'attuatore vengono
adottate in automatico in base ai cursori per la
posizione dei finecorsa (1),(2). L'attuatore passa
alla modalita stazionaria e inizia a rispondere

al segnale di comando. A seconda dell'imp.

Ap min.-max. (posizione dei cursori D e (2)),

la modalita di calibrazione puo durare ~1 h

(nel caso in cui sia impostata la corsa Ap max.
disponibile).

La procedura di calibrazione deve essere
ripetuta ogni volta che l'impostazione min./max.
della molla viene modificata (la posizione dei
cursori @) e (2 viene modificata).

Segnalazione a LED @

Dimensioni @

VLIRV1.9Z2
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AMEi 6
DIP FFXIRE @ S2
REeIEFEM S1 ON
i \REGREEER, Ak |ON ry
AUEAZ R, BEWAREEAS (Wannann
AR EEED, 12345678 $2/DIP 1
VIRE R EEWEEIEEMIRNE BE  S1/DIP1 *MEA
AYTRESHARGT! g)\g%éﬁ!ﬁﬁﬁ* EE, S2/DIP 2
WHHBRERBE A, BB, UBARTE D FINES YIRENRIE (V) KiEM
g 7 FBAES VBRI (A -
- S1DIP 2 A
b
BFLE : WSS K EEEF £ .
FEREEMAFEZRT, AR | E. WHES XEEHEE (V) S2/DIP 4%
T EEBEATTITE, F: BHEE XiBE BB (MA) x : =SS (V/mA)
LB L B AP X IR SRS R T T
HEo S1/DIP 3 . FF: MOD BUS
FEmS R EMERIEEFX (F2): IR E A H PR T T

]

)7t ELARIFE B 1R (PCB) L HYE
! T ! T2 BT REIR Z B, ]
. TFTTF R o

BEKE BGE

0-50 m 0.75 mm?

>50m 1.5 mm?
BSEEQ

#HINET BB RRIENEHEL O

HIEX, BT FHIREMEEZRE O

BB E AR, S 0ENKHE LA

1. RGOS

2. BHTEEHINEN AN EEEERRE,
A BRI FE 2 50 % *
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. MBESF *
NS, BT FANIBIE
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BNBRARE Ap HREFFX O
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AR EBR @ SRIRERE Ap;
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*ESRGH, TRIBXASEHIRNR/EI

x: EERERBNES
IF: W R EERAEFIES (IXRS
AFA 2 A& HJ AMEI 6 iNET)

S1/DIP 4

FRERN N BURA R X

3\%: E’{lgﬁﬁﬁ%‘%?'f 0(2)-10 V =5 0(4)-20 mA St
L1E,

FF: IBEhSRESESEE N IE; 0-5VEK
(0-10 mA) B (5-10 V) 3 (10-20 mA),
EESeELERRFF£ S1/DIP 6 & E D ESEE
S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - SN /4

x: 0-10V; WINESSEEA 0-10 V(B ES
N) ZE 0-20 mA (EREIN)

FF:2-10V; WMINESSEREA 210V (RBE
N ) 30 4-20 mA (BRI )

1SS EEEIETFF S1/DIP 1 F1 DIP 215 7E
Y F# X 55,

S1/DIP 6

S ERTEEEFEFX:

X: 0-5V 2 (0-10 mA)

FF: 5-10 V E (10-20 mA),

[S1/DIP 4 = FF!]

S1/DIP7
KMER

S1/DIP 8
KMER

*TEREIRE S S2/DIP 4 = B4, DIP FF£
S1/DIP 1-7 BIThEEE,

TEEF 15 S2/DIP 4 = FrBT, DIP FF3E
S1/DIP 1-7 F{ES =3t
EHFEKXT, Modbus RS485 ATATF
Weizsf AMEi 6 JRBHEEEAL,

|
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A
Q |
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,Wuwj\\ |
&) vy Tov
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****** B
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AMEi 6

Warunki bezpieczenstwa
Aby unikna¢ obrazen ciata i uszkodzen
& sprzetu, przed przystapieniem do
montazu i eksploatacji absolutnie
niezbedne jest uwazne przeczytaniei

przeanalizowanie niniejszych instrukgcji
oraz uwag dotyczacych bezpieczenstwa.

Nie rozmontowywac sitownika wyposazonego
w funkcje sprezyny bezpieczenstwal

W przypadku niewtasciwej obstugi istnieje
ryzyko obrazen ciata i Smierci!

Sitownik jest ciezki. Postepuj ostroznie, aby
zapobiec obrazeniom ciata lub uszkodzeniu
produktu.

Utylizacja

Przed recyklingiem lub
utylizacjq produkt nalezy roztozy¢ na
czesciiposortowac naile to mozliwe
wedtug grup materiatowych.
Zawsze nalezy przestrzegaclokalnych
przepiséw dotyczqcych utylizacjiodpadow.

Potaczenia elektryczne

Nie dotykac niczego na ptytce
drukowanej! Niezdejmowac pokrywy
serwisowej przed catkowitym
odtqczeniem zasilania elektrycznego.

Dtugosc kabla Zalecany przekroj kabla

0-50m 0,75 mm?

>50m 1,5 mm?

Podtaczenie elektryczne @

Montaz sitownika iNET do sitownika
ci$nieniowego @

Tryb gotowosci do pracy recznej

i ustawiania réznicy cisnien @

Zakres nastaw jest podany na tabliczce

znamionowej*

1. Przeprowadzi¢ rozruch uktadu*

2. Przy pomocy zaworu z sitownikiem, na
ktérym jest regulowana réznica cisnien,
ustawi¢ przeptyw na ok. 50 %*

3. Nastawianie
+ Obserwowac wskazania manometrow*

Wejs¢ w tryb gotowosci do pracy recznej
+ Nacisniecie przycisku @ na sitowniku
zwieksza nastawe (Scisniecie sprezyny)
« Nacisniecie przycisku zmniejsza
wartos$¢ nastawy (rozcigganie sprezyny)

Ustawienie przetacznika koncowego dla
ustawienia MIN./MAKS. Ap @

Suwak (@) moze by¢ ustawiony na limit min. Ap
Suwak (2) moze by¢ ustawiony na limit maks. Ap
Zamocowac suwaki (@), @ przy uzyciu 2 srub @
Suwak (2) moze by¢ zaplombowany @)

* patrz instrukcja dotyczaca odpowiedniego
pofaczenia sitownika/zaworu

Ustawienie przetacznika DIP @

-mo|¥
o2

SO

S1/DIP 1

Wybér rodzaju sygnatu wejsciowego:
WYL.: Sygnat wejsciowy Y jest ustawiony
na napiecie (V)

WEL.: Sygnat wejsciowy Y jest ustawiony
na prad (mA)

S1/DIP 2

Wybér rodzaju sygnatu wyjsciowego:
WYL.: Sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na napiecie (V)

WL.: Sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na prad (mA)

S1/DIP 3

Wybér zgodnego lub przeciwnego
kierunku dziatania sitownika (rys. 2):
WYL.: Sitownik dziata w kierunku zgodnym
z sygnatem wejsciowym

WL.: Sitownik dziata odwrotnie (odwrotnie)
w stosunku do sygnatu sterujgcego (tylko
dla AMEI 6 iNET w pofaczeniu z AFA 2)

S1/DIP 4

Wybor pracy w trybie normalnym lub
sekwencyjnym:

WYL.: Sitownik pracuje w zakresie
0(2)-10 V lub 0(4)-20 mA.

WL.: Sitownik pracuje w zakresie
sekwencyjnym 0-5 V lub (0-10 mA)

lub (5-10 V) lub (10-20 mA).

Wybér zakresu sygnatu S1/DIP 6
ustawia zakres sekwencyjny

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - wejscie/wyjscie:

WYL.: 0-10 V; sygnat wejsciowy znajduje sie
w zakresie 0-10 V (wejscie napieciowe) lub
w zakresie 0-20 mA (wejécie pragdowe)

WEL.: 2-10 V; sygnat wejsciowy znajduje sie
w zakresie 2-10 V (wejscie napieciowe) lub
w zakresie 4-20 mA (wejscie pragdowe)
Wybor zakresu sygnatu S1/DIP 1i DIP 2
ustalenie sygnatu Y i X.

S1/DIP 6

Wybér zakresu w trybie sekwencyjnym:
WYL.:0-5V lub (0-10 mA)

WE.: 5-10 V lub (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = WL.1]

S1/DIP 7
nieuzywany
S1/DIP 8
nieuzywany
S2
iff
12

34

S2/DIP 1
nieuzywany

S2/DIP 2
nieuzywany

S2/DIP 3
nieuzywany

S2/DIP 4*

WYL.: Sygnat analogowy (V/mA)
Sitownik pracuje w trybie analogowym
WL.: MOD BUS

Sitownik pracuje w trybie cyfrowym

*W trybie analogowym S2/DIP 4 = WYL.,
przetaczniki DIP S1/DIP 1-7 dziatajg jako
wejscia analogowe.

W trybie cyfrowym S2/DIP 4 = WL,
przetaczniki DIP S1/DIP 1-7 dziatajg jako
adresy cyfrowe.

W trybie cyfrowym Modbus RS485 moze
by¢ stosowany do monitorowania lub do
pozycjonowania sitownika AMEi 6.

S
=
o |
Q
S |
L v
oV (2V) 10V
OmA (4mA) 20mA
0OmA (4mA) 20mA
Rys. 2

Kalibracja @

Kalibracja do zagdanego skoku sitownika
cisnieniowego (ustawienie min.-maks. sprezyny).
Przed kalibracja wysuna¢ sitownik z pozycji
granicznych (nalezy zapewni¢ minimalny odstep
pomiedzy suwakami (0,2 i trzpieniem na
wytaczniku kraricowym ).

Aby rozpocza¢ procedure kalibracji, nalezy
wcisnac przycisk RESET i przytrzymac przez

5 sekund, az zacznie migac zielone $wiatto.
Pozycje graniczne sitownika sa automatycznie
przyjmowane na podstawie wstepnie
ustawionych suwakéw potozenia wytgcznikéw
krancowych ),®. Sitownik przechodzi do trybu
postojowego i zaczyna reagowac na sygnat
sterujacy. W zaleznosci od ustawienia min-max
Ap (potozenie suwakow ) i (), kalibracja

moze trwac do ~1 godz. (gdy ustawiony jest
maksymalny dostepny skok Ap).

Procedure kalibracji nalezy powtarzac przy
kazdej zmianie ustawienia min./maks. sprezyny
(zmiana potozenia suwakow () and (2).

Sygnalizacja LED @
Wymiary @

VLIRV1.9Z2
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ENGINEERING

TOMORROW
AMEi 6
* CM. IHCTPYKLMIO ANA COOTBETCTBYIOLWEN S2/DIP 2
KOM6MHALMN perynaTopa AasneHus 1 KnanaHa He ncnonb3syetca.
TexHuka 6e3onacHocTn . S2/DIP 3
Bo n3bexaHue HecyacTHbIX Clyyaes Hactpoiika nepekniouatens DIP @ H
Y NoBpex/aeHNA 060pyAOBaHNA CleayeT gy € NCnonb3yeTcs.
B 06A3aTeNbHOM NOPSAAKE BHUMATENbHO S2/DIP 4*

O3HAKOMUTbCA C HaCcToALWNMN
YyKasaHuAMU v 3ameTkamu no 6e3onacHOCTH Ao
Hayasia BbINOHEHNA C60pKI/I M 3Kcnnyatayun.

3anpetyaeTca pa3bupaTb peayKTopHble
3N1EKTPONPUBOADI, B COCTaBE KOTOPbIX MMETCA
npefoxpaHnTenbHble BO3BPaTHbIE MPYXWHbI!
CywecTByeT OnacHOCTb TPaBMUPOBAHUA NN
rméenu B cyiyyae HenpasubHoro obpatieHus!

PenyKTOpPHbIV 3n1eKTpONpuMBOA MMeeT 60MbLION
cobcTBeHHbIN Bec. ObpallanTech ¢ u3genvem
OCTOPOXHO BO M3bexaHne HecyacTHOro ciyyas
VIV MOBPEXAeHNA N3[enus.

YTunusauyunsa

lMeped ymunusayueli usdesue

noonexum pazbopy Ha cocmasHsle

4acmu, Komopble No 803MOXHOCMU

00/1XKHbI 66IMb OMCOPMUPOBAHLI NO
8udy mamepuana. BobazamesneHom nopsAoke
cob100atime MecmHbie HOPpMbl U NPasusia
ymusau3ayuu omxo0o8.

Cxema 3neKTpNYeCcKNX coeANHeHNI

He npukacatimece pykamu k

31eMeHmam neyamuoti nnamel!

3anpewaemcs demoHmMuposame

KpbIWKY 06CyKU8aHUA 060py008aHus,
HAxo0Aue20CA N0 HaNPsKeHUEM.

OnviHa PekomeHayemas nnowasb
NpPOBOAKM NoMepeyHoro CeueHs NPOBOAKM
0-50m 0,75 mm?

>50m 1,5 mm?

dneKTpuyeckoe coeguHeHue @

MoHTaX peyKTOPHOro 3/IeKTponpuBoAa
iNET Ha perynaTop gasnexus @

Pexxum oxxnpgaHua agna pyvyHoro ynpasfieHusa
1 HacTPOIKN Nnepenaga aasneHunii @
[nanasoH ycTaBoK CM. Ha WWbAKKE perynatopa
faBneHna *
1. BBop cnucTembl B 3KcnnyaTaymio *
2. YcTaHOBWTe 3HAUEHME pacxofa yepes
MOTOPHBbI KNanaH, C NTOMOLLbI0 KOTOPOro
perynupyeTca nepenag AaBneHNs, Ha ypOBHE
npumepHo 50 % *
3. HacTtpoliika
+ CHMMUTe NoKasaHnAa MaHOMeTpoB *
3anycTuTe pexmnm oXunaaHua 4na pyyHoro
ynpasneHus

+ HaxxmuTe KHOMKy Ha peayKTopHOM
3N1EKTPONPUBOAE, UTOObI YBENNUMTD YCTaBKY
(Npy>nHa CKMMaeTcs)

+ HaxmuTe KHonky Ha peayKTopHOM
3/71eKTPONpPYBOAE, YTOObI YMEHbLINTD YCTaBKY
(Npy>kMHa pacTArmBaeTcs)

HacTpoiika KOHLeBOro nepeknio4aTens no
MWH/MAKC Ap O

PerynaTtop (1) MOXXHO BbICTaBUTb B KpalHee
NOMNOXeHNe, COOTBETCTBYIOLEE MUH. Ap.
Perynstop (2) MOXHO BbICTaBUTb B KpaiiHee
NOMOXeHNe, COOTBETCTBYIOLEee MaKc. Ap.
3adukcupyite perynstopsl (D v Q) ¢ nomoLbio
nByx BuHTOB (3. Perynatop (2) moxer 6biTb
3a6n0oKnpoBaH @)

Danfoss A/S

S1/DIP 1

MepekniouaTenb TMNa BXOAHbIX CUTHANOB:
OFF (BbIKN.): BXOAHOW curHan Y HacTpoeH

no HanpsxeHwuio (B)

ON (BKn.): BXOgHOW curHan Y HacTpoeH

no Toky (MA)

S1/DIP 2

MepekniouyaTenb TyNa BbIXOJHbIX CUTHANOB:
OFF (BbIK/.): BbIXOAHOW CMrHan X HacTpoeH

no HanpsxeHuio (B)

ON (BKn.): BbIXOAHOM cUrHan X HaCTpoeH

no Toky (MA)

S1/DIP 3

Mepekniouatenb pexxnumos npamoro/
o6paTHOro geilcTBuA (puc. 2):

OFF (BbIK/.): pefyKTOPHbI SNeKTPONpPUBOS,
paboTaeTt No NpUHUKMNY NPAMOro AeCTBNA

ON (BKN.): peflyKTOPHbI SNeKTPONpUBOS
paboTaeT no NpuHUKMNy 06paTHOro JENCTBUA
(tonbko ana AMEI 6 iINET B kKom6uHaumu ¢ AFA 2)

S1/DIP 4

MNepekniouaTenb HOpManbHOro UAN
nocnepoBaTeNibHOro peXxuma pa6oTbi:

OFF (BbIKN.): peAYKTOPHBIN 3N1eKTPONPUBOS
paboTaet B AnanaszoHe 0(2)-10 B nnmn 0(4)-20 mA
ON (BKN.): peflyKTOPHbIV SNeKTPOonpuBos
paboTaeT B nocsiefoBaTeNbHOM AaNa3oHe;

0-5 B unu (0-10 mA) nnu (5-10 B) nnn (10-20 mA)
MepekntouaTtenb AMana3oHOB CUTHANOB

S1/DIP 6 npegHa3HayeH Ana HaCTPOWKM
nocnefoBaTeNIbHOro AnanasoHa.

S1/DIP 5

0-10 B/ 2-10 B — BxopgHoOI1/BbIXOAHOI
curHan:

OFF (Bbikn.): 0-10 B; BXOAHOW CUrHan HaxoauTcA
B Anana3soHe ot 0 o 10 B (BxogHOW curHan

no HanpsaxeHuto) nnm ot 0 go 20 MA (BxoaHOM
CUTHan no Toky).

ON (BKn.): 2-10 B; BXOAHOW CUTHaN HaxoauUTcA

B Anana3oHe ot 2 ao 10 B (BxogHoOW curHan

Nno HanpsAXXeHuo) unm ot 4 go 20 MA (BXxoaHOM
CUTHan no Toky).

Mepeknioyatenb gnanasoHos curHanos S1/DIP 1
1 DIP 2 npefHa3HayeH Ana HaCTPOWMKU CUTHaNoB
YuX.

S1/DIP 6

MepekniouyaTenb nocnefoBaTeNbHOroO
AnanasoHa:

OFF (BbIkn.): 0-5 B rnu (0-10 mA)

ON (Bkn.): 5-10 B unn (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = ON (Bkn.)!]

S1/DIP 7

He ncnonb3yetcs.

S1/DIP 8

He ncnonb3yercsa.

S2
ON
i

S2/DIP 1
He ncnonbsyerca.

Heating Segment - heating.danfoss.com « +45 7488 2222 - E-Mail: heating@danfoss.com

OFF (BbIkn.): aHanoroBbI curHan (B/mA)
PeflyKTOpHbIN aneKkTponpusog pabotaeT
B aHa/IOrOBOM pexume

ON (Bkn.): MODBUS

PenykTopHbI aneKkTponpueog pabotaeT
B UnppoBOM pexume

* B aHanorosom pexume S2/DIP 4 =

OFF (Bbikn.) DIP-nepekntoyatenun S1/DIP 1-7
paboTaloT Kak BKIIOUEHHbIe GYHKLMN.

B un¢pposom pexxume S2/DIP 4 = ON (Bkn.)
DIP-nepekntouatenu S1/DIP 1-7 paboTatoT Kak
undposbie agpeca.

B undpposom pexnme Modbus RS485 MOKHO
MCMosb30BaTh NM6O AN MOHUTOPUHTA, TM60
LNA NO3ULMOHNPOBAHNA PeAyKTOPHOro
anekTponpusoaa AMEi 6.

oV (2V)
0mA (4mA)

oV (2V)
OmA (4mA)

20mA

Puc.2

Kann6poeka @

KannbpoBka xofa LWUTOKa peayKTOPHOro
3neKTponprBOAa No 3ajaHHOMY

faBsieHnio (HacTPoiika MUH./MaKC. NPYKNHbI).
Mepea Hayanom KanmbpoBKM BbiBeAUTE
PeayKTOPHbIN 31eKTPOoNpuUBoS 13 KpanHero
NoNoXeHnA (fonXKeH 6bITb 0becreyeH
MVHUMarbHbI 3a30p Mexay perynatopamu 1,2
1 WTNHTOM KoHUEeBOro nepekntoyatens ).

[ina 3anycka npoueaypbl KaNMOGPOBKN HaXMUTE
kHonky RESET (CBPOC) n yaep»uBaiiTe ee B
HaXaTOM MONOXeHUN B TeYeHne 5 CeKyHA,

noka He HauyHeT MUraTb 3e/1eHblil CBETOANOA.
KpaliHne nonoxeHns xoaa WTOKa pefyKTOPHOro
3NeKTPONPYBOAA YCTaHABNNBAIOTCA aBTOMATUYECKN
no npefBapuTesIbHO HACTPOEHHbIM MONOXKEHNAM
perynaTopoB KoHLeBbIx nepekntouatenein ), 2.
PepyKTOpHbI 3N1€KTPONPMBOA NEPEKoYaeTcA B
CTaLMOHaPHbIN PEXNM 1 HauMHaeT pearnposatb
Ha ynpasnsiowmi curHan. B sasucumoctn

OT HAaCTPOWKU MUH./MaKC. Ap (MonoxeHuns
perynatopos (D 1 ) KanubpoBKa MOXeT ANNTbCA
10 ~1 u (B Clyyae yCTaHOBKM MAaKCMarnbHO
BO3MOXHOTIO AN X0fa WTOKa 3HaueHnA Ap).
Mpoueaypa KannbpPOBKM JOMKHA BbINONHATLCA
KaXkAbli pa3 Npui U3MEHEHVN HaCTPOKN MUH./
MaKC. MPYKMHbI (MPY U3MEHEHU NONOXKEHNA
perynsatopos D un ).

CeeTtopguopHasa curHannsauns @

Pazmepbl @

Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice.This also applies to products
already on order provided that such alterations can be made without subsequential changes being necessary in specifications already agreed.
All trademarks in this material are property of the respective companies. Danfoss and the Danfoss logotype are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.
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