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AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

A\ Importanti istruzioni di sicurezza.

A\ Sequire tutte le istruzioni, in quanto un'installazione non corretta puo
portare a lesioni gravi.

A\ Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Il prodotto deve essere destinato solo all'uso per il quale & stato espressamente
studiato e ogni altro uso & da considerarsi pericoloso. @ Il produttore non puo essere
considerato responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei ed
irragionevoli. ® Il prodotto in oggetto € espressamente progettato per essere assemblato
a quasi-macchine e/o apparecchi ai fini di costruire una macchina disciplinata dalla
Direttiva Macchine 2006/42/CE. e L'installazione finale deve essere conforme alla
Direttiva Macchine 2006/42/CE e agli standard europei di riferimento vigenti. e |l
produttore declina ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali; questo
implica anche la decadenza della garanzia. ® Tutte le operazioni indicate in questo
manuale devono essere effettuate esclusivamente da personale esperto e qualificato
e nel pieno rispetto delle normative vigenti. ® La predisposizione dei cavi, la posa in
opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la regola dell’arte,
in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. ® Durante tutte le fasi dell’installazione
assicurarsi di operare fuori tensione. e Tutti i componenti (e.g. attuatori, fotocellule,
bordi sensibili, ecc.) necessari alla conformita dell’installazione finale in accordo alla
Direttiva Macchine 2006/42/CE ed agli standard tecnici armonizzati di riferimento
sono identificati nel catalogo generale dei prodotti CAME oppure nel sito internet
www.came.com. e Verificare che il range di temperature indicato sia adatto al luogo
di installazione. e Assicurarsi che, nel luogo previsto per I'installazione, il prodotto
non venga bagnato da getti d'acqua diretti (irrigatori, idropulitrici, ecc.). ® Prevedere
nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di installazione, un adeguato
dispositivo di disconnessione onnipolare, che consenta la disconnessione completa
nelle condizioni della categoria di sovratensione lll. ® Delimitare adeguatamente I'intero
sito per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate, in particolare minori e
bambini. e Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare possibili pericoli
meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione dell'automazione. e |
cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante
I'uso (per esempio: motore e trasformatore).
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e Prima di procedere con l'installazione, verificare che la parte guidata sia in buone
condizioni meccaniche, e che si apra e si chiuda correttamente. e Il prodotto non pud
essere utilizzato per automatizzare una parte guidata comprensiva di porta pedonale,
a meno che I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizione
di sicurezza. ® Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e
le parti fisse circostanti a seguito del movimento della parte guidata stessa. Nel
caso venga automatizzata una porta pedonale a movimento orizzontale, questo puo
essere ottenuto se la distanza corrispondente & inferiore a 8 mm. Tuttavia, le seguenti
distanze sono considerate sufficienti ad evitare intrappolamenti per le parti del corpo
di seguito identificate:

- per le dita, una distanza superiore a 25 mm;

- per i piedi, una distanza superiore a 50 mm;

- per la testa, una distanza superiore a 300 mm;

- per l'intero corpo, una distanza superiore a 500 mm.

Se queste distanze non possono essere conseguite, sono necessarie delle apposite
salvaguardie. e Tutti i comandi fissi devono essere chiaramente visibili dopo
I'installazione, in una posizione tale che la parte guidata sia visibile in maniera diretta,
tuttavia lontani dalle parti in movimento. Nel caso di comando ad azione mantenuta,
questo deve essere installato ad un‘altezza minima di 1,5 m da terra e non deve essere
accessibile al pubblico. @ In caso di funzionamento ad azione mantenuta, prevedere
nell'impianto un pulsante di STOP che permetta la disconnessione dell’alimentazione
principale dell’automazione al fine di bloccare il movimento della parte guidata. e
Se non gia presente, applicare un’etichetta permanente che descriva come usare
il meccanismo di shlocco manuale vicino al relativo elemento di azionamento. e
Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata adeguatamente e che i dispositivi
di sicurezza e protezione, cosi come lo sblocco manuale, funzionino correttamente.
e Prima della consegna all’utente, verificare la conformita dell'impianto alle norme
armonizzate ed ai requisiti essenziali nella Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Eventuali
rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni pittogrammi posizionati
bene in vista e devono essere spiegati all’utilizzatore finale. ® Posizionare bene in
vista la targa identificativa della macchina al completamento dell’installazione.



¢ Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito dal produttore o
dal servizio di assistenza tecnica autorizzato, o comunque da personale debitamente
qualificato, per evitare ogni rischio. ® Conservare questo manuale all'interno del
fascicolo tecnico congiuntamente ai manuali degli altri dispositivi utilizzati per la
realizzazione dell’impianto di automazione. e Si raccomanda di consegnare all’utente
finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che compongono la macchina finale.
¢ || prodotto nella confezione originale del produttore puo essere trasportato solo al
chiuso (vagoni ferroviari, container, veicoli chiusi). ® Nel caso di malfunzionamento
del prodotto, interromperne 1'uso e contattare il servizio clienti all’indirizzo https://
www.came.com/global/en/contact-us o al numero telefonico indicato sul sito.

La data di fabbricazione ¢ indicata nel lotto di produzione stampato sull’etichetta
prodotto. Se necessario, contattateci all’indirizzo https://www.came.com/global/en/
contact-us.

Le condizioni generali di vendita sono riportate nei listini prezzi ufficiali Came.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

&=~ CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme
alla norma UNI EN ISO 14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell’ambiente. Vi chiediamo di continuare I'opera di
tutela dell'ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie operative e di mercato,
semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELLIMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza
alcuna difficolta, semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d'installazione.

NON DISPERDERE NELLAMBIENTE!

&3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

| nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) &
assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri
autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.
Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!
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DATI E INFORMAZIONI SUL PRODOTTO

Legenda

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
/\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
¥~=" questo simbolo indica cosa comunicare all'utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

Descrizione

801QA-0060

ZIX24SA - Quadro comando multifunzioni, con alimentazione a 230 V AC, per cancelli a due ante battenti a 24 V, con display
grafico di programmazione e segnalazione, autodiagnosi dei dispositivi di sicurezza, Adaptive Speed & Torque Technology, BUS
CXN, 4 ingressi di sicurezza e memorizzazione fino a 1000 utenti.

801QA-0080

ZLX248SR - Quadro comando multifunzioni, con alimentazione a 120 V AC, per cancelli a due ante battenti a 24 V, con display
grafico di programmazione e segnalazione, autodiagnosi dei dispositivi di sicurezza, Adaptive Speed & Torque Technology, BUS
CXN e 4 ingressi di sicurezza e memorizzazione fino a 1000 utenti.

Dati tecnici

MODELLI ZLX24SA ZLX24SR
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC 120 AC
Alimentazione motore (V) 36 DC 36 DC
Alimentazione scheda (V) 26 AC 26 AC
Consumo in stand-by (W) 3 3
Potenza (W) 360 360
Termo-protezione trasformatore (°C) 120 120
Colore RAL 7040 RAL 7040
Temperatura d’esercizio (°C) -20 + +55 -20 + +55
Temperatura di stoccaggio (°C)* -25++70 -25 + +70
Cicli/ora 20 20
Cicli consecutivi 20 20
Grado di protezione (IP) 54 54
Classe di isolamento | I

Vita media (Cicli)** 100.000 100.000

(*) Prima dell'installazione, il prodotto va tenuto a temperatura ambiente nel caso di stoccaggio o trasporto a temperature
molto basse o molto alte.

(**) La vita media del prodotto & un dato puramente indicativo e stimato in considerazione di conformi condizioni di
utilizzo, installazione e manutenzione. Essa ¢ influenzata anche da ulteriori fattori, quali ad esempio condizioni climatiche
e ambientali.

Tabella dei fusibili

MODELLI ZLX24SA ZLX24SR
Fusibile di linea 3,15AF 4AF
Fusibile scheda 16AT 16AT
Fusibile accessori 16 AF 16AF




Descrizione delle parti

O rusivile di linea
© Norsettiera per I'alimentazione
© Norsettiera per il collegamento dei dispositivi di
comando
O Vorsettiera per il collegamento dei dispositivi di
sicurezza
© Vorsettiera per I'uscita B1-B2
Connettore per scheda Memory Roll
@ Connettore per CAME KEY
(5] Display
Tasti per la programmazione
@ Connettore per scheda RSE
Connettore per scheda RIO CONN

Connettore per scheda radiofrequenza a innesto (AF)

® Centro stella di terra

@ Morsettiera per collegamento CRP
@ Morsettiera per il collegamento dell'antenna
© Morsettiera per accessori BUS

Morsettiera per il collegamento dei micro di finecorsa

e/0 encoder

® Morsettiera per il collegamento del motoriduttore
con encoder o con interruttore di rallentamento ed
elettroserratura

© Fusivile per gli accessori

@ Fusibile per la scheda elettronica

@ Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di
segnalazione

Morsettiera per I'alimentazione della scheda elettronica

@ Trasformatore
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Accessori opzionali

€ Modulo RGSM0O01 (806SA-0010) € Modulo SMA (009SMA) € Scheda carica batterie RLB (002RLB)

L per gestire tutti i motori previsti dal quadro comando utilizzare due batterie da 7Ah (846XG-0030) installate su
un quadro esterno.
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Tipi di cavi e spessori minimi

Lunghezza del cavo (m) fino a 20 da20a30
Alimentazione 230 V AC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Lampeggiatore 24 V AC/DC 2x0,5 mm? 2x0,5 mm?
Fotocellule TX 2x0,56 mm?2 2x0,56 mm?2
Fotocellule RX 4x0,5 mm? 4% 0,5 mm?
Elettroserratura 12V DC 2x1 mm? 2x1,5 mm?
Dispositivi di comando *n° x 0,5 mm? *n° x 0,5 mm?

*n° = vedi istruzioni di montaggio del prodotto

Attenzione: la sezione del cavo € indicativa perché varia in funzione della potenza del motore e della lunghezza del
cavo.

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla IEC 60245
(IEC 57); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla IEC 60227 (IEC 53); Per alimentazioni
fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEI).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per il collegamento CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi
sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI
EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pil carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella
deve essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non
contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.

Per il collegamento dell'Encoder, utilizzare un cavo tipo FRORPU 3 x 0,5mm2 o un cavo fornito da CAME su
richiesta (codice articolo 801XA-0020).

Tabella dei cavi per BUS

Si raccomanda I'utilizzo di un cavo FROR 2x1mm? con lunghezza max. 50 m dalla scheda elettronica.

Lunghezza del singolo ramo (m) max 50 m

Cavo bus 2x 1 mm?2

La somma totale dei rami puo essere al massimo pari a 150 m.
Il cavo non puo essere schermato.
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INSTALLAZIONE

Preparazione del quadro comando
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Fissaggio del quadro comando
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

Predisposizione dei cavi elettrici

1 Eseguire i collegamenti elettrici secondo le disposizioni vigenti.

Utilizzare dei pressacavi per collegare i dispositivi al quadro comando. Uno di questi deve essere destinato
esclusivamente per il cavo di alimentazione.
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Alimentazione

(1] Collegamento alla rete elettrica (230/120 V AC - 50/60 Hz)

F - Fusibile di linea
L - Cavo di fase
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- Cavo neutro

La fascetta utilizzata per fissare i cavi non € fornita.

@ Cavo diterra
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© uscita alimentazione per accessori

L'uscita eroga normalmente 24 V AC.
L'uscita eroga 24 V DC (10+, 11-) quando intervengono le batterie, se presenti.

(3) Collegamento elettoserrature o elettromagneti da 12 V AG/DC - max 15 W.
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Portata massima dei contatti
La potenza complessiva delle uscite qui sotto elencate non deve superare la potenza massima dell'uscita [Accessori]

Dispositivo Uscita Alimentazione (V) Potenza max (W)
Accessori 10-11 26 AC 20
Lampada supplementare 10-E3 26 AC 10
Lampeggiatore 10-E 26 AC 10
Spia stato automazione 10-5 26 AC &

Le uscite erogano 24 V DC quando intervengono le batterie, se presenti.

Dispositivo Uscita Alimentazione (V) Potenza (W)
Contatto ausiliario B1-B2 -- i
BUS CXN BUS 15DC - -

] Non collegare niente di diverso dagli accessori BUS Came.



Motoriduttori per automazioni a battente

M1 =Motoriduttore ritardato in apertura
M2 =Motoriduttore ritardato in chiusura
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Motoriduttori con encoder

E\/L

In caso di un impianto con un solo motoriduttore, i collegamenti elettrici vanno eseguiti sul motoriduttore (M2).
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Motoriduttori con interruttori di rallentamento
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Motoriduttori senza encoder
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Motoriduttori per automazioni basculanti

M1 ed M2 sono controllati in modalita accoppiata ed eseguono le stesse movimentazioni.
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In caso di un impianto con un solo motoriduttore, i collegamenti elettrici vanno eseguiti sul motoriduttore (M2).
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Dispositivi con sistema BUS CXN

II'sistema CXN di CAME & un BUS di comunicazione a 2 fili non polarizzato che permette di collegare tutti i dispositivi CAME
compatibili.

La connessione al bus pud essere a Catena, a Stella oppure Mista.

Una volta cablato il sistema, e dopo aver impostato I'indirizzo su ogni dispositivo, € possibile configurare sul quadro comando
la funzionalita di ciascun accessorio. Tale metodo permette di eseguire la configurazione senza dover agire in un secondo
momento sugli accessori e sul cablaggio del sistema.

II'BUS CXN supporta contemporaneamente dispositivi di comando, interfacce, fotocellule, dispositivi di sicurezza,
lampeggianti, gateway.

Cablaggio

(1] Collegamento a catena

© Collegamento a stella o
(3] Collegamento misto

Tipo di cavo

/\ Si raccomanda I'utilizzo di un cavo FROR 2x1mm2 con lunghezza max. 50 m dalla scheda elettronica.
Lunghezza del singolo ramo (m) max 50 m
Cavo bus 2x1 mm?2

La somma totale dei rami puo essere al massimo pari a 150 m.

Il cavo non puo essere schermato.



Numero massimo di dispositivi collegabili per tipologia

Tipo di dispositivo Numero massimo di dispositivi per tipologia
Selettori 7
Coppie di fotocellule 8
Interfacce 2
Lampeggiatori 2

Consumo dispositivi BUS CXN
- Scansionare il QR code per accedere alla tabella interattiva dei consumi e calcolare il numero
: _.E-:: E massimo di dispositivi BUS collegabili al quadro comando.
‘:-:-ﬂ

Il consumo dei dispositivi BUS CXN & calcolato in CXN Unit.

- Istruzioni originali

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

Pag. 20 - Manuale FAO1961-IT - 04/2023 - © CAME S.p.A.



- Istruzioni originali

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

- Manuale FA01961-IT - 04/2023 - © CAME S.p.A.

Pag. 21

Dispositivi di comando

© Pulsante di STOP (contatto NC)

Arresta |'automazione ed esclude I’eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il
movimento.

Quando il contatto viene utilizzato deve essere attivato in fase di programmazione.

Vedi funzione [Stop totale].

(2] Dispositivo di comando (contatto NO)
Comando Apre
Con funzione [Azione manutenuta] attiva, & obbligatorio impostare un dispositivo di comando in APRE.

(3] Dispositivo di comando (contatto NO)
Comando Apertura Parziale o Pedonale
L2 Vedi funzione [Regolazione apertura parziale].

(4] Dispositivo di comando (contatto NO)
Comando Chiude
Con funzione [Azione manutenuta] attiva, & obbligatorio impostare un dispositivo di comando in CHIUDE.

(5] Dispositivo di comando (contatto NO)

Comando Passo-passo
Comando Sequenziale
Vedi funzione [Comando 2-7].

© Antenna con cavo RG58

Se il dispositivo di segnalazione prescelto prevede I'integrazione dell'antenna, utilizzare il morsetto indicato per
i collegamenti.

v

.-J £

123347

HHHHHH ,> 2




Dispositivi di segnalazione

(1] Lampeggiatore
Lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura dell'automazione.

(2] Lampada supplementare
Aumenta ['illuminazione nella zona di manovra.
Vedi funzione [Lampada supplementare].

(3] Spia stato automazione
Segnala lo stato dell'automazione.
Vedi funzione [Spia varco aperto].

1011 E E3 5
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Dispositivi di sicurezza

In fase di programmazione, configurare il tipo di azione che deve essere svolta dal dispositivo collegato all'ingresso.
Collegare i dispositivi di sicurezza agli ingressi CX e/o CY e/o CZ e/o CK.

Se vengono utilizzati, i contatti CX CY CZ CK devono essere configurati in fase di programmazione.
In caso di impianto con piu coppie di fotocellule, consultare il manuale del relativo accessorio.
Fotocellule DELTA

Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [Test sicurezze].

Fotocellule DELTA
Collegamento standard

1011 EE3 5

10 TS 2 CX CY CZ CK

ElHHH

bl

10 11 NO C NC

I RX

Fotocellule DIR / DELTA-S

Collegamento standard

WWHEBS

10 TS 2 CX CY CZ CK

HEHHH

EERAARE

I
10 2 TX C NC
AL RX TXfn

1011 E B35

T

X CY CZ CK

10 TS 2 CXC
Fi= === il =l

r

——

10 11 NO C NC

HHAHE RX

Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [Test sicurezze].

1011 EE3 5] JIOTS 2 C

X CY CZ CK

i) |HlldidlH

cmd cad cad

10 2 TX C NC

AHEDE RX




Fotocellule DXR - DLX Fotocellule DXR - DLX
Collegamento standard Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [Test sicurezze].

1011 EE3 5] [1075 2 OXOY CZ K 011 EE3 5| [1075 2 OXOYCZOK
i o HHHHH%M@ I = HHHHH@@

11
10 11 OUT 10 11 §Y

RX X oa

e sl

Bordo sensibile DFWN

10 TS 2 CX CY

EENRE

C NONC

I
DFWN

Pag. 24 - Manuale FA01961-IT - 04/2023 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso. - Istruzioni originali



- Istruzioni originali

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawviso.

Pag. 25 - Manuale FAO1961-IT - 04/2023 - © CAME S.p.A.

PROGRAMMAZIONE

Funzione dei tasti di programmazione

© Tasto ESC
Il tasto ESC permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.

== D Uscire dal menu
Annullare le modifiche

M [ ! Tornare alla schermata precedente

5o ©

T

CPU_UCB_came
m =

Arrestare |'automazione

O Tasti <>

| tasti < > permettono di eseguire le operazioni di seguito descritte.
ENTE| Navigare attraverso le voci del menu

p ; . Incrementare o decrementare un valore
[T
© Tasto ENTER

‘i'
e 9 |l tasto ENTER permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Entrare nei menu
Confermare la scelta

»D

e

L1 Fuori dal menu il tasto ESC esegue I'arresto del cancello e i tasti < > eseguono I'apertura e chiusura del
cancello.

Durante I'esecuzione di una manovra, premendo il tasto ENTER ¢ possibile visualizzare i comandi di Apertura,
Apertura Parziale, Chiusura e Stop. Il comando desiderato & selezionabile con i tasti < >.

Messa in funzione

Terminati i collegamenti elettrici, procedere con la messa in funzione. L'operazione deve essere effettuata solo
da personale esperto e qualificato.

Controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.

Dare tensione e procedere con le indicazioni a display.

Iniziare la programmazione seguendo la PROCEDURA GUIDATA.

Se non & la prima accensione della scheda, entrare nel menu Configurazione > Procedura guidata. Seguire
successivamente le indicazioni a display.

A Completata la programmazione, controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione, di sicurezza e
di protezione cosi come lo sblocco manuale.

Dopo aver dato tensione all’impianto, la prima manovra & sempre in apertura; attendere il completamento della
manovra.

Effettuare la prima manovra con movimentazione in vista e fotocellule attive, anche con comando da remoto.
Premere immediatamente il tasto ESC o il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti,
rumorosita o vibrazioni sospette o comportamenti inattesi dell’impianto.

Se sul display compare la scritta NECESSARIA TARATURA, & indispensabile eseguire la taratura della corsa. Il
quadro non accettera comandi di movimentazione ad esclusione della prova motore.



Rappresentazione grafica delle velocita, rallentamenti e accostamenti di un’anta

© rinecorsa in chiusura

© Finccorsa in apertura

© Punto di rallentamento in apertura

O Punto di rallentamento in chiusura
Punto di accostamento in apertura

O Punto di accostamento in chiusura

[

O Velocita di apertura
O velocita di chiusura
O Velocita di rallentamento in apertura
© Velocita di rallentamento in chiusura
Velocita di accostamento (fissa)
@ Zona di inversione del movimento in caso di ostacolo
© Zona di arresto del movimento in caso di ostacolo

.0

CHOg
©
&

(4]

2]

Rappresentazione grafica delle curve di velocita in marcia, in rallentamento e in accostamento.
Il passaggio tra le varie velocita avviene sempre con una rampa di accelerazione/rallentamento morbida.

Utilizzo dello spazio di rallentamento (spazio di rallentamento > 0)

Con uno spazio di rallentamento superiore a 0, il rilevatore di ostacoli, in prossimita degli accostamenti, &
maggiormente sensibilizzato, come previsto dalle prove d'impatto.

©

O \elocita di apertura o chiusura
O Velocita di rallentamento in apertura o chiusura
O Vslocita di accostamento (fissa)
© sensibilita ostacoli in corsa
@ sensibilita ostacoli in rallentamento
Finecorsa in apertura o chiusura
© Punto di rallentamento in apertura o chiusura
© Punto di accostamento in apertura o chiusura
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Senza utilizzo dello spazio di rallentamento (spazio di rallentamento = 0)

O Velocita di apertura o chiusura

@ \elocita di accostamento (fissa)

© sensibilita ostacoli in corsa

© Finecorsa in apertura o chiusura

(AT © Punto di accostamento in apertura o chiusura

(C]
° o0
[ |

Encoder virtuale
Con motoriduttori senza encoder o con encoder disattivato, la gestione della corsa avviene tramite un ENCODER VIRTUALE.
La taratura della corsa va SEMPRE eseguita, come nel caso di motore con encoder.

Se durante la taratura (senza encoder) il quadro non rileva in automatico la battuta segnalando sul display il cambio
di stato (nell'ordine CL1, CL2, OP2, OP1) ripetere |'operazione come segue:

- Chiude M1 e sul display compare la scritta CL1. Quando arriva in battuta premere il pulsante ENTER.

- Chiude M2 e sul display compare la scritta CL2. Quando arriva in battuta premere il pulsante ENTER.

- Apre M2 e sul display compare la scritta OP2. Quando arriva in battuta premere il pulsante ENTER.

- Apre M1 e sul display compare la scritta OP1. Quando arriva in battuta premere il pulsante ENTER.

- Sul display compare la scritta Taratura Terminata e successivamente il simbolo che segnala che I'encoder € disattivato.

La disattivazione dell'encoder comporta una minor precisione su punti di rallentamento, punti di accostamento e rilevazione
ostacoli. Con AST control in rallentamento disattivato, il cancello avra lo stesso comportamento sia in accostamento sia in
rallentamento e il rilevamento di un ostacolo verra interpretato come una battuta di fine corsa.

La gestione della corsa, con i relativi parametri, € la stessa descritta per i motori con encoder.

Menu delle funzioni
Schema menu

Alcune voci appaiono a display solo se vengono soddisfatti determinati requisiti. Per maggiori informazioni
vedere il paragrafo dedicato alla singola funzione.



Livello 1 Livello 2 Livello 3 Livello 4
Configurazione Impostazioni motore Numero motori
Tipo motore
Encoder
Riduzione velocita
Funzione finecorsa
Tipo ingressi FC/FA
Prova motore
Taratura corsa
Potenza motore
Configura M1 Tipo motore
Encoder
Funzione finecorsa
Tipo ingressi FC/FA
Riduzione velocita
Potenza motore
Configura M2 Tipo motore
Encoder
Funzione finecorsa

Tipo ingressi FC/FA

Riduzione velocita

Potenza motore
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Impostazioni corsa

Velocita apertura

Velocita chiusura

AST control in corsa

Partenza rallentata

Punto ap. parziale

Spazio accostam. ap.

Spazio accostam. ch.

Punto rall. apertura

Punto rall. chiusura

Velocita rall apertura

Velocita rall chiusura

AST control in rall.

Test di impatto

Configura M1

Velocita apertura

Velocita chiusura

Spazio accostam. ap.

Spazio accostam. ch.

Punto rall. apertura

Punto rall. chiusura

Velocita rall apertura

Velocita rall chiusura

Configura M2

Velocita apertura

Velocita chiusura

Spazio accostam. ap.

Spazio accostam. ch.

Punto rall. apertura

Punto rall. chiusura

Velocita rall apertura

Velocita rall chiusura




Sicurezze filari

Stop totale

Ingresso CX

Ingresso CY

Ingresso CZ

Ingresso CK

Test sicurezze

Sicurezze RIO

RIOED T1

RIOED T2

RIOPHT1

RIOPHT2

Dispositivi BUS

Fotocellula BUS 1

Fotocellula BUS 2

Fotocellula BUS 3

Fotocellula BUS 4

Fotocellula BUS 5

Fotocellula BUS 6

Fotocellula BUS 7

Fotocellula BUS 8

Selettore a chiave BUS 1 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra
Selettore a chiave BUS 2 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra
Selettore a chiave BUS 3 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra
Selettore a chiave BUS 4 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra
Selettore a chiave BUS 5 Chiave verso destra

Chiave verso sinistra
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Selettore a chiave BUS 6

Chiave verso destra

Chiave verso sinistra

Selettore a chiave BUS 7

Chiave verso destra

Chiave verso sinistra

Modulo /0 BUS 1

Ingresso 1

Ingresso 12

Uscita spia

Uscita rele

Modulo /0 BUS 2

Ingresso I1

Ingresso 12

Uscita spia

Uscita rele

Lampeggiatore BUS

Colore in apertura

Colore in chiusura

Colore ch. Auto.

Colore prelampeggio

Segnala errori

Luci dispositivi BUS

Segnala manutenz.

Ingressi comando

Comando 2-7

Funzioni

Serratura

Spinta in chiusura

Colpo di ariete

Libera ostacolo

Uscita B1-B2

Azione mantenuta

Ost. a motore fermo




Tempi

Ch. Automatica

Ch. auto. parziale

Ritardo M1 in apre

Ritardo M2 in chiude

Gestione lampade

Spia varco aperto

Lampada supplementare

Tempo cortesia

Tempo prelampeggio

Comunicazione RSE Indirizzo CRP
Velocita RSE

Memoria esterna Salvataggio dati
Lettura dati

Reset parametri

Procedura guidata

Gestione utenti

Nuovo utente

Rimuovi utente

Rimuovi tutti

Decodifica radio

Self-Learning Rolling

Cambio modalita

Informazioni

Versione FW

Stato dispositivi BUS

Conteggi manovre

Configura manutenzione

Reset manutenzione

Lista errori
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Gestione timer

Mostra orologio

Imposta orologio

DST automatico

Formato ora

Crea nuovo timer

Apertura

Orario inizio

Orario fine

Giorni settimanali

Apertura parziale

Orario inizio

Orario fine

Giorni settimanali

Uscita B1-B2

Orario inizio

Orario fine

Giorni settimanali

Relé modulo BUS 1

Orario inizio

Orario fine

Giorni settimanali

Relé modulo BUS 2

Orario inizio

Orario fine

Giorni settimanali

Rimuovi timer

Lingua

Password

Abilita password

Rimuovi password

Cambia password

Menu delle funzioni




Numero motori
Imposta il numero di motori che comandano il cancello.

Configurazione> Numero motori
Impostazioni motore

Tipo motore
Imposta il tipo di motoriduttore installato su M1 e M2.

M1+M2 (Default)
M2

Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Configurazione> Tipo motore
Impostazioni motore

Encoder
Utilizza I'ingresso encoder proveniente dal motore.

Generico

STYLO-ME

STYLO-RME

FTX

FAST-70

AXI

A1824

FERNI

FERNI-V

AXO

A3024N/A5024N

FROG-A24

FROG-A24E (Default)

ATS

F1024

F4024E

F4024EP

EM4024

Selezionando EM4024, M1 ed M2 sono controllati
in modalita accoppiata ed eseguono le stesse
movimentazioni. E necessario verificare che in
entrambi i motori sia impostato lo stesso senso di
apertura e chiusura.

Ly parametro é disponibile solo per i motori che prevedono I'encoder.
Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Configurazione> Encoder
Impostazioni motore

Riduzione velocita

Permette di ridurre la tensione minima applicabile al motore.

Attivato (Default)
Disattivato

II parametro & disponibile solo per i motori Stylo ME e Stylo RME.

Configurazione> Riduzione velocita
Impostazioni motore

Da 0% a 50% (Default 0%)
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Funzione finecorsa

Imposta il funzionamento degli ingressi per interruttori di rallentamento/finecorsa.

La funzione appare solo per i motori che ne prevedono I'utilizzo.

Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2 qui viene visualizzato solo il valore relativo a M2.
LI Dopo aver modificato la funzione degli ingressi di rallentamento/finecorsa sara necessario rieseguire una
taratura [Funzione Taratura corsa].

In caso di utilizzo degli ingressi per il rallentamento, al termine della taratura la scheda imposta
automaticamente i punti di rallentamento. Questi parametri, che sono comunque modificabili, permettono di poter
comunque rallentare anche se non viene visto l'interruttore di rallentamento.

La tipologia dell'ingresso (N.0. o N.C.) puo essere modificata solo con motore generico [Funzione Tipologia
Finecorsa]. In tutti gli altri casi & valida la tipologia prevista dallo specifico motore.

Configurazione> Funzione finecorsa Disattivato

Impostazioni motore Stop in FA, stop in FC
Rallenta in FA/FC
Stop in FA, rall. in FC

Tipo ingressi FC/FA
Imposta la tipologia degli ingressi FC/FA.
La funzione appare solo con tipo motore generico [Funzione Tipo Motore impostata su Generico].

La funzione appare solo se ¢ attiva la [Funzione Finecorsa].

Configurazione> Tipo ingressi FC/FA N.O. (Default)
Impostazioni motore N.C.
N.C. per l'ingresso FA, N.O. per I'ingresso FC

Prova motore

Verifica del corretto senso di apertura delle ante del cancello.

Con la funzione attiva il tasto > apre/chiude I'anta collegata su M2, il tasto < apre/chiude I'anta collegata su M1. Il
movimento continua fin tanto che il tasto viene mantenuto premuto o si raggiunge la battuta di fine corsa. Al rilascio del tasto
il movimento si ferma.

Se I'anta non si muove nella corretta direzione, invertire le fasi del motore.

Il movimento delle ante avverra a velocita ridotta.

Configurazione> Prova motore |l tasto > fa aprire e chiudere I'anta M2

Impostazioni motore |l tasto < fa aprire e chiudere I'anta M1
Ad ogni pressione del tasto (> per M2 e < per M1)
la direzione dell'anta passa da apertura a chiusura
e viceversa. Il cambio di direzione viene notificato a
display.

Taratura corsa
Avvia |'auto-apprendimento della corsa.

Configurazione> Taratura corsa
Impostazioni motore



Potenza motore
Riduce o aumenta la spinta massima dei motori collegati su M1 e M2 durante una manovra.
Riducendo la spinta, aumenta la sensibilita di rilevazione degli ostacoli.

Configurazione> Potenza motore Da 30% a 130% (Default 100%)
Impostazioni motore Al 100% la spinta massima é quella predefinita per

il tipo di motore impostato. Riducendo o aumentando la
percentuale si riduce o si aumenta la spinta massima.

Configura motore M1
Permette di modificare solo per il motore M1 (se questo € diverso da M2) alcuni parametri precedentemente descritti.
La funzione appare solo con M1+M2 selezionato nella funzione [Numero Motori].

Configurazione> Tipo motore Vedere i parametri specifici di ogni funzione.
Impostazioni motore Encoder
Configura motore M1 Funzione finecorsa

Tipo ingressi FC/FA
Riduzione velocita
Potenza motore

Configura motore M2
Permette di modificare solo per il motore M2 (se questo ¢ diverso da M1) alcuni parametri precedentemente descritti.
La funzione appare solo con M1+M2 selezionato nella funzione [Numero Motori].

Configurazione> Tipo motore Vedere i parametri specifici di ogni funzione.
Impostazioni motore Encoder
Configura motore M2 Funzione finecorsa

Tipo ingressi FC/FA
Riduzione velocita
Potenza motore

Velocita apertura
Imposta la velocita di apertura di entrambi i motori (percentuale della massima velocita).
Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Configurazione> Velocita apertura da 40% a 100% (Default 70%)
Impostazioni corsa

Velocita chiusura
Imposta la velocita di chiusura di entrambi i motori (percentuale della massima velocita).
Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Configurazione> Velocita chiusura da 40% a 100% (Default 70%)
Impostazioni corsa
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AST control in corsa

Regola, in percentuale, la sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

Configurazione> AST control in corsa

Impostazioni corsa

Partenza rallentata in chiusura

Disattivato (Default)

Minimo

Medio

Massimo

[ pisattivato = Massima spinta e bassa sensibilita
all'ostacolo.

Massimo = Minima spinta e elevata sensibilita
all'ostacolo.

Personalizzato
Personalizzato in ch.
Personalizzato in ap.

| valori personalizzati da utilizzare sono in percentuale:
- da 10% (minima spinta e elevata sensibilita all‘ostacolo)
-a 100% (massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo)

Imposta la percentuale della corsa totale da utilizzare per la partenza rallentata dopo ogni comando di chiusura.
L1 La funzione appare solo con [Tipo motore] impostata su EM4024.

Configurazione> Partenza rallentata

Impostazioni corsa

Regolazione dell'apertura parziale

Disattivato (Default)
Da 1% a 30%

In cancelli a una sola anta, determinazione della percentuale di apertura parziale dell'anta rispetto alla corsa totale.
In cancelli a due ante, determinazione della percentuale di apertura parziale dell'anta M2, rispetto alla corsa totale.

Configurazione>
Impostazioni corsa

Punto ap. parziale

Spazio di accostamento in apertura

da 10% a 100% (Default 100%)
100% = Apertura pedonale

Imposta la percentuale della corsa totale da utilizzare per I'accostamento in apertura di M1 e di M2.
Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Impostazioni corsa
Configurazione>

Spazio di accostamento in chiusura

Spazio accostam. ap.

Da 0.5% a 25.0% (Default 8.0%)

Imposta la percentuale della corsa totale da utilizzare per I'accostamento in chiusura di M1 e di M2.
Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Configurazione>
Impostazioni corsa

Spazio accostam. ch

Da 0.5% a 25.0% (Default 8.0%)



Spazio di rallentamento in apertura

Imposta la percentuale della corsa totale nella quale M1 e M2, dopo il punto di rallentamento in apertura, procedono a velocita

rallentata costante.

Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Per configurare separatamente M1 o M2 utilizzare il menu "Configura M1" o "Configura M2".

Con funzione disattivata, il cancello esegue ugualmente una decelerazione in prossimita dello spazio di
accostamento.

Configurazione> Punto rall. apertura Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Da 1% a 50%

Spazio di rallentamento in chiusura

Imposta la percentuale della corsa totale nella quale M1 e M2, dopo il punto di rallentamento in chiusura, procedono a velocita

rallentata costante.
Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.
L per configurare separatamente M1 o M2 utilizzare il menu "Configura M1" o "Configura M2".

[ Gon funzione disattivata, il cancello esegue ugualmente una decelerazione in prossimita dello spazio di
accostamento.

Configurazione> Punto rall. chiusura Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Da 1% a 50%

Velocita di rallentamento in apertura

Imposta la velocita di rallentamento in apertura di M1 e M2 (percentuale della massima velocita).

Se il valore impostato per M1 & diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Il parametro viene utilizzato solo con funzione [Punto di rallentamento in apertura] attivata.

Per motori Stylo ME e Stylo RME potrebbe essere necessario ridurre la tensione minima applicabile al motore
per ottenere la percentuale di rallentamento desiderata. Vedi funzione [Riduzione velocita].

Configurazione> Velocita rall apertura Da 10% a 50% (Default 40%)
Impostazioni corsa

Velocita di rallentamento in chiusura

Imposta la velocita di rallentamento in chiusura di M1 e M2 (percentuale della massima velocita).

Se il valore impostato per M1 é diverso da quello di M2, qui viene visualizzato solo il valore di M2.

Il parametro viene utilizzato solo con funzione [Punto di rallentamento in chiusura] attivata.

Per motori Stylo ME e Stylo RME potrebbe essere necessario ridurre la tensione minima applicabile al motore
per ottenere la percentuale di rallentamento desiderata. Vedi funzione [Riduzione velocita].

Configurazione> Velocita rall chiusura Da 10% a 50% (Default 40%)
Impostazioni corsa
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AST control in rallentamento
Regola. in percentuale, la sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento.
L parametro viene utilizzato solo se € attivo il punto di rallentamento in chiusura o in apertura.

Configurazione> AST control in rall. Disattivato (Default)

Impostazioni corsa Minimo
Medio
Massimo
Disattivato = Massima spinta e bassa sensibilita
all'ostacolo.
Massimo = Minima spinta e elevata sensibilita
all'ostacolo.

Personalizzato
Personalizzato in ch.
Personalizzato in ap.

| valori personalizzati da utilizzare sono in percentuale:
- da 10% (minima spinta e elevata sensibilita all‘ostacolo)
- a 100% (massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo)

Test di impatto

Attiva/disattiva la modalita di test per la verifica delle prove d'impatto. Con funzione attiva, I'automazione non segnala gli errori
legati al rilevamento ostacoli dopo piu impatti consecutivi.

La modalita di Test si disattiva automaticamenKopo 1 ora dall'attivazione.

Con funzione attiva compare a display I'icona

Configurazione> Test di impatto Attiva modalita Test
Impostazioni corsa Disattiva modalita Test



Configura corsa M1
Permette di modificare solo per il motore M1 (se questo e diverso da M2) alcuni parametri precedentemente descritti.
La funzione appare solo con M1+M2 selezionato nella funzione [Numero Motori].

La funzione non appare con tipo motore EM4024 [Funzione Tipo Motore impostata su EM4024].

Configurazione> Velocita apertura Vedere i parametri specifici di ogni funzione.

Impostazioni corsa> Velocita chiusura
Configura M1 Spazio accostamento in
apertura
Spazio accostamento in
chiusura
Spazio di rallentamento in
apertura
Spazio di rallentamento in
chiusura
Velocita di rallentamento
in apertura
Velocita di rallentamento
in chiusura

Configura corsa M2
Permette di modificare solo per il motore M2 (se questo & diverso da M1) alcuni parametri precedentemente descritti.
| La funzione appare solo con M1+M2 selezionato nella funzione [Numero Motori].

| La funzione non appare con tipo motore EM4024 [Funzione Tipo Motore impostata su EM4024].

Configurazione> Velocita apertura Vedere i parametri specifici di ogni funzione.

Impostazioni corsa> Velocita chiusura
Configura M2 Spazio accostamento in
apertura
Spazio accostamento in
chiusura
Spazio di rallentamento in
apertura
Spazio di rallentamento in
chiusura
Velocita di rallentamento
in apertura
Velocita di rallentamento
in chiusura

Stop Totale

Attiva o disattiva I'ingresso 2-1. Se attivato, I'ingresso viene utilizzato come normalmente chiuso.

Con ingresso aperto la funzione esclude I’'esecuzione di ogni comando, compresa I’eventuale chiusura
automatica.

Configurazione> Stop totale Disattivato (Default)
Sicurezze filari Attivato
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Ingresso CX , ingresso CY , ingresso CZ , Ingresso CK
Associa una funzione all’ingresso CX o0 CY 0 CZ 0 CK

Configurazione> Ingresso CX
Sicurezze filari Ingresso CY
Ingresso CZ
Ingresso CK

Test sicurezze

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

C2 = Richiusura durante |'apertura (Fotocellule)

(C3 = Stop parziale Solo con [Ch. automatica] attivata.
(4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(8 = Richiusura durante |'apertura (Bordi sensibili)

(13 = Riapertura durante la chiusura con chiusura
immediata dopo la rimozione dell'ostacolo, anche con
cancello non in movimento

r7 = Riapertura durante la chiusura (Bordo sensibile con
resistenza 8K2)

r8 = Riapertura durante I'apertura (Bordo sensibile con
resistenza 8K2)

I7 (due bordi sensibil) = Riapertura durante la chiusura
(Coppia di bordi sensibili con resistenza 8K2)

18 (due bordi sensibil) = Riapertura durante la chiusura
(Coppia di bordi sensibili con resistenza 8K2)

Attiva il controllo del corretto funzionamento delle fotocellule collegate agli ingressi selezionati, dopo ogni comando di apertura

e chiusura.

Eseguire il test collegando le fotocellule al morsetto TS [vedi paragrafo Dispositivi di sicurezza].

Configurazione> Test sicurezze

Sicurezze filari

Disattivato (Default)
CX___
_CY__
CXCY_ _
__Cz_

CX _CZ_
_CYCzZ_
CXCYCZ _
___CK
CX__CK
_CY_CK
CXCY_CK
__CzcK
CX_CzCK
_CYCzZCK
CX CY CZ CK



RIO ED T1 e RIO ED T2

Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.
La funzione appare solo se & presente la scheda di interfaccia RIO Conn.

RIO ED T1
RIO ED T2

Configurazione>
Sicurezze RIO

RIO PH T1 e RIO PH T2

Disattivato (Default)

PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura
automatica. Usare un dispositivo di comando per
riprendere il movimento.

P7 = Riapertura durante la chiusura.

P8 = Richiusura durante |'apertura.

Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.
LY La funzione appare solo se & presente la scheda di interfaccia RIO Conn.

RIOPHT1
RIO PH T2

Configurazione>
Sicurezze RIO

Fotocellula BUS <n>

Associa una funzione all’'ingresso Fotocellula BUS <n>.

Disattivato (Default)

P1 = Riapertura durante la chiusura.

P2 = Richiusura durante |'apertura.

P3 = Stop parziale. Solo con [Ch. automatica] attivata.
P4 = Attesa ostacolo.

P13 = riapertura durante la chiusura con chiusura
immediata dopo la rimozione dell'ostacolo, anche con
cancello non in movimento.

<n>vada 1 a8 e corrisponde all'indirizzo impostato sul dip-switch della fotocellula
La funzione appare solo se & presente una Fotocellula BUS collegata.

Fotocellula BUS 1
Fotocellula BUS 2
Fotocellula BUS 3
Fotocellula BUS 4
Fotocellula BUS 5
Fotocellula BUS 6
Fotocellula BUS 7
Fotocellula BUS 8

Configurazione>
Dispositivi BUS

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

C2 = Richiusura durante |'apertura (Fotocellule)

(3 = Stop parziale Solo con [Ch. automatica] attivata.
C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

(13 = Riapertura durante la chiusura con chiusura
immediata dopo la rimozione dell'ostacolo, anche con
cancello non in movimento

Apre

Chiude
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Selettore a chiave BUS <n>

Associa una funzione all’ingresso Selettore a chiave BUS <n>. Possono essere impostate funzioni differenti a seconda del

verso di rotazione della chiave.

<n>vada1a7 e corrisponde all'indirizzo impostato sul dip-switch del selettore a chiave
La funzione appare solo se & presente un Selettore a chiave BUS collegato.

Selettore a chiave BUS 1
Selettore a chiave BUS 2
Selettore a chiave BUS 3
Selettore a chiave BUS 4
Selettore a chiave BUS 5
Selettore a chiave BUS 6
Selettore a chiave BUS 7

Configurazione>
Dispositivi BUS

Modulo I/0 - Ingressi
Associa una funzione agli ingressi del Modulo I/0 <n>.

Chiave verso destra
Chiave verso sinistra

Scegliere il comando da associare al movimento della
chiave.

Passo-passo - Il primo comando ¢ di apertura e il secondo
comando ¢ di chiusura.

Sequenziale - Il primo comando ¢ di apertura, il secondo
comando & di STOP, il terzo comando & di chiusura € il
quarto comando & di STOP.

Apre

Chiude

Apertura parziale

Stop

Uscita B1-B2

Rele modulo BUS 1 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del
modulo 1/0 BUS 1

Rele modulo BUS 2 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del
modulo 1/0 BUS 2

<n>vada1a2 e corrisponde all'indirizzo impostato sul dip-switch del modulo.
La funzione appare solo se & presente un Modulo I/0 BUS collegato.

Configurazione>
Dispositivi BUS>
Modulo 1/0 BUS 1
Modulo I/0 BUS 2

Ingresso I1
Ingresso 12

Disattivato (Default)

Stop = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura
automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere
il movimento.

Se attivato, I'ingresso viene utilizzato come
normalmente chiuso.

17 = Riapertura durante la chiusura (Bordo sensibile con
resistenza 8K2)

r8 = Richiusura durante |'apertura (Bordo sensibile con
resistenza 8K2)

Apertura parziale

Apre

Chiude

Passo passo - Il primo comando & di apertura e il secondo
comando ¢ di chiusura.

Sequenziale - Il primo comando & di apertura, il secondo
comando & di STOP, il terzo comando & di chiusura e il
quarto comando e di STOP.



Modulo I/0 <n> - Uscita spia
Associa una funzione all'uscita 1 del Modulo I/0 <n>.

<n>vada 1 a2 e corrisponde all'indirizzo impostato sul dip-switch del modulo.

L1 La funzione appare solo se € presente un Modulo 1/0 BUS collegato.
Configurazione> Uscita spia Spia varco aperto - Segnala lo stato dell'automazione.
Dispositivi BUS> Lampada ciclo - La lampada rimane accesa per tutta la
Modulo 1/0 BUS 1 manovra.
Modulo I/0 BUS 2 Lampada di cortesia - La lampada si accende allawvio di

una manovra e resta accesa anche dopo il termine della
manovra per il tempo impostato dalla funzione [Tempo
cortesial.

Modulo I/0 <n> - Uscita relé
Associa una funzione all'uscita 2 del Modulo I/0 <n>.
Edl<n>vadataz2e corrisponde all'indirizzo impostato sul dip-switch del modulo.

La funzione appare solo se & presente un Modulo I/0 BUS collegato.
Configurazione> Uscita relé Bistabile
Dispositivi BUS> Monostabile - acceso da 1 a 180 secondi (Default 1)
Modulo I/0 BUS 1
Modulo I/0 BUS 2

Lampeggiatore BUS <Colore in apertura>
Imposta il colore del lampeggiatore BUS durante I'apertura dell'automazione.
LY La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione> Colore in apertura Bianco
Dispositivi BUS> Giallo
Lampeggiatore BUS Arancio

Rosso (Default)

Viola

Blu

Azzurro

Verde

Lampeggiatore BUS <Colore in chiusura>
Imposta il colore del lampeggiatore BUS durante la chiusura dell'automazione.
L La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione> Colore in chiusura Bianco
Dispositivi BUS> Giallo
Lampeggiatore BUS Arancio

Rosso (Default)

Viola

Blu

Azzurro

Verde
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Lampeggiatore BUS <Colore tempo chiusura automatica>

Imposta il colore del lampeggiatore BUS durante il tempo di chiusura automatica.
La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione> Colore ch. Auto.
Dispositivi BUS>

Lampeggiatore BUS

Lampeggiatore BUS <Colore prelampeggio>

Disattivato
Bianco

Giallo

Arancio

Rosso

Viola

Blu

Azzurro

Verde (Default)

Su lampeggiatore BUS, imposta il colore del lampeggio antecedente alle manovre di chiusura ed apertura (prelampeggio).
La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione>
Dispositivi BUS>
Lampeggiatore BUS

Colore prelampeggio

Lampeggiatore BUS <Segnala errori>

Bianco (Default)
Giallo

Arancio

Rosso

Viola

Blu

Azzurro

Verde

Imposta il colore del lampeggiatore BUS in caso di segnalazione di un errore.
La segnalazione si attiva dopo aver inviato un comando di movimentazione.

La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione>
Dispositivi BUS>
Lampeggiatore BUS

Segnala errori

Disattivato (Default)
Bianco

Giallo

Arancio

Rosso

Viola

Blu

Azzurro

Verde



Segnala manutenzione

Imposta il colore del lampeggio dei dispositivi BUS abilitati (lampeggiatori e selettori) in caso di manutenzione necessaria. Con
funzione attiva questi dispositivi segnaleranno la necessita di eseguire la manutenzione all'avvio di ogni manovra.

| E necessario configurare la manutenzione e impostare il numero di manovre. Vedi funzione [Configura
Manutenzione].

La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS o un Selettore BUS collegato.

Configurazione> Segnala manutenzione Disattivato (Default)
Dispositivi BUS> Bianco
Luci dispositivi BUS Giallo
Arancio
Rosso
Viola
Blu
Azzurro
\erde
Comando 2-7
Associa un comando al dispositivo collegato su 2-7.
Configurazione> Comando 2-7 Passo-passo (Default) - Il primo comando & di apertura e il
Ingressi comando secondo comando ¢ di chiusura.

Sequenziale - Il primo comando & di apertura, il secondo
comando & di STOP, il terzo comando ¢ di chiusura e il
quarto comando € di STOP.

Serratura
Permette di associare lo sblocco dell'elettroserratura/elettromagnete a un comando.
Configurazione> Serratura Disattivato (Default)
Funzioni Da chiuso
Da aperto
Da aperto e chiuso
Continua
Elettromagnete 24V

| L'elettromagnete si attiva a motore fermo e si
disattiva durante la manovra.

Spinta in chiusura
Afinecorsa in chiusura, I'automazione esegue una spinta in battuta delle ante per un secondo.

Configurazione> Spinta in chiusura Disattivato (Default)
Funzioni Minima

Media

Massima
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Colpo di ariete

Prima di ogni manovra, di apertura o chiusura, le ante eseguono una spinta in battuta per facilitare lo sgancio
dell'elettroserratura.

La spinta in battuta viene eseguita in apertura o in chiusura, a seconda di dove sia attiva I'elettroserratura. Vedi
funzione [Serratura].

Configurazione> Colpo di ariete Disattivato (Default)
Funzioni Attivato

Libera ostacolo
Con funzione attiva, quando I'automazione rileva un ostacolo tramite I’AST control della scheda o tramite bordo sensibile, il
movimento dell'anta si inverte per o spazio necessario a liberare I'ostacolo e successivamente si ferma.

Configurazione> Libera ostacolo Disattivato (Default)

Funzioni Attivato

Uscita B1-B2

Per la configurazione del contatto.

Configurazione> Uscita B1-B2 Bistabile

Funzioni Monostabile: acceso da 1 a 180 secondi (Default 1)

Azione mantenuta

Con la funzione attiva, il movimento dell’automazione (apertura o chiusura) si interrompe quando il dispositivo di comando
viene rilasciato.

.= L 'attivazione della funzione esclude tutti gli altri dispositivi di comando.

Configurazione> Azione mantenuta Disattivato (Default)
Funzioni Attivato

Ostacolo a motore fermo
Con la funzione attiva, I'automazione rimane ferma se i dispositivi di sicurezza rilevano un ostacolo. La funzione ha effetto con:
cancello chiuso, cancello aperto o dopo uno stop totale.

Configurazione> Ost. a motore fermo Disattivato (Default)
Funzioni Attivato

Chiusura automatica

Imposta il tempo che precede la chiusura automatica, una volta raggiunto il punto di finecorsa in apertura o dopo l'intervento
delle fotocellule con funzione di stop parziale [C3].

La funzione non si attiva nei casi in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo,
dopo uno stop totale, in caso di mancanza di tensione o in presenza di un errore.

Configurazione> Ch. automatica Disattivato (Default)
Tempi Da 1 a 180 secondi



Chiusura automatica dopo apertura parziale o pedonale

Imposta il tempo che precede la chiusura automatica dopo che € stato eseguito un comando di apertura parziale.

La funzione non si attiva nei casi in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo,
dopo uno stop totale, in caso di mancanza di tensione o in presenza di un errore.

Configurazione> Ch. auto. parziale Disattivato
Tempi Da 1 a 180 secondi (Default 10)

Modalita condominio
Con comando Apertura Parziale (2-3P), I'anta M2 si apre.
Inviando successivamente un comando Apre (2-3), entrambe le ante si aprono.

Con funzione [Chiusura automatica] impostata, I'anta M1 si richiude allo scadere del tempo di chiusura automatica selezionato

mentre |'anta M2 si riposiziona sul punto di apertura parziale indicato in [Regolazione apertura parziale].
Se il comando di Apertura parziale viene dato da ingresso (2-3P) la funzione [Chiusura automatica dopo
apertura parziale o pedonale] deve essere disattivata.

Per tornare al funzionamento normale del cancello, inviare un comando di chiusura.

L1 se il comando di Apertura parziale viene inviato tramite timer, allo scadere del tempo impostato I'automazione

ritorna al funzionamento normale e le ante si chiudono. Vedi funzione [Creazione timer].

Tempo di ritardo in apertura di M1

Regola il ritardo in apertura della prima anta rispetto alla seconda.

Solo per i motori con encoder: se la distanza tra le due ante € gia sufficiente per garantire il tempo di ritardo
impostato, il ritardo non verra eseguito.

La funzione non appare con tipo motore EM4024 [Funzione Tipo Motore impostata su EM4024].

Configurazione> Ritardo M1 in apre Disattivato
Tempi Da 1 a 10 secondi (Default 2)

Tempo di ritardo in chiusura di M2

Regola il ritardo in apertura della seconda anta rispetto alla prima.

Solo per i motori con encoder: se la distanza tra le due ante & gia sufficiente per garantire il tempo di ritardo
impostato, il ritardo non verra eseguito.

La funzione non appare con tipo motore EM4024 [Funzione Tipo Motore impostata su EM4024].

Configurazione> Ritardo M2 in chiude Disattivato
Tempi Da 1 a 25 secondi (Default 2)

Spia varco aperto
Segnala lo stato dell'automazione.

Configurazione> Spia varco aperto Spia accesa (Default) - La spia rimane accesa quando il
Gestione lampade cancello € in movimento o aperto.

Spia lampeggiante - La spia lampeggia ogni mezzo

secondo quando il cancello si sta aprendo e rimane accesa

quando il cancello & aperto. La spia lampeggia ogni
secondo quando il cancello si sta chiudendo ed e spenta
quando il cancello & chiuso.
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Lampada supplementare
Permette di scegliere la modalita di funzionamento del dispositivo di illuminazione collegato all'uscita E3.

Configurazione> Lampada E3 Disabilitato (Default)
Gestione lampade Lampada ciclo - La lampada rimane accesa per tutta la
manovra.

La lampada rimane spenta se non viene
impostato un tempo di chiusura automatica.

Lampada cortesia - La lampada si accende all'avvio di
una manovra e resta accesa anche dopo il termine della
manovra per un tempo pari al tempo impostato dalla
funzione [Tempo cortesia].

Tempo cortesia
Definisce quanti secondi la lampada supplementare (configurata come lampada di cortesia) rimane accesa dopo una manovra
di apertura o chiusura.

Configurazione> Tempo cortesia da 60 a 180 secondi (Default 60)
Gestione lampade

Tempo prelampeggio
Regola il tempo di attivazione anticipata del lampeggiatore prima di ogni manovra.

Configurazione> Tempo prelampeggio Disattivato (Default)
Gestione lampade Da 1 a 10 secondi
Indirizzo CRP

Assegna un codice identificativo univoco (indirizzo CRP) alla scheda elettronica.
La funzione & necessaria nel caso ci siano pill automazioni connesse allo stesso BUS di comunicazione
mediante protocollo CRP.

Configurazione> Indirizzo CRP da 1 a 254 (Default 1)
Comunicazione RSE

Velocita RSE
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota.
Configurazione> Velocita RSE 4800 bps
Comunicazione RSE 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps



Salvataggio dati
Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.
La funzione & visibile solo quando viene inserita una memory roll nella scheda elettronica.

Configurazione> Salvataggio dati
Memoria esterna

Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

La funzione é visibile solo quando viene inserita una memory roll nella scheda elettronica.
Configurazione> Lettura dati
Memoria esterna

Reset parametri

Ripristina le configurazioni ai valori di fabbrica ad esclusione di: [utenti], [temporizzazioni], [numero motori], [tipo motore],
[indirizzo CRP], [funzione ingressi finecorsa], [velocita RSE], [password], [lingua], [formato ora] e le impostazioni relative alla
taratura della corsa.

Configurazione Reset parametri Confermi? NO
Confermi? Sl

Procedura guidata
E possibile utilizzare la procedura guidata di configurazione dell'impianto.

Configurazione Procedura guidata
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Nuovo utente

Permette di registrare un massimo di 1000 utenti e di assegnare ad ognuno di essi una funzione.
Loperazione pud essere svolta mediante un trasmettitore o un dispositivo selettore a BUS (per esempio:
tastiera, lettore transponder). La scheda che gestisce i trasmettitori (AF) deve essere innestata nel connettore.

Gestione utenti

Rimuovi utente

Nuovo utente

Rimuove uno degli utenti registrati.

Gestione utenti

Rimuovi tutti
Rimuove tutti gli utenti registrati.

Gestione utenti

Rimuovi utente

Rimuovi tutti

Scegliere la funzione che si vuole assegnare all‘'utente.

Passo passo - Il primo comando ¢ di apertura e il secondo
comando é di chiusura.

Sequenziale

Il primo comando ¢ di apertura, il secondo comando & di
STOP, il terzo comando € di chiusura e il quarto comando
e di STOP.

Apre

Apertura parziale

Uscita B1-B2

Rele modulo BUS 1 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del
modulo 1/0 BUS 1

Relé modulo BUS 2 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del
modulo I/0 BUS 2

Premere ENTER per confermare.

Viene richiesto I'inserimento del codice utente, inviare il
codice dal dispositivo di comando.

Ripetere la procedura per inserire altri utenti.

Usare le frecce per scegliere il numero associato all'utente
che si vuole rimuovere.

In alternativa é possibile selezionare I'utente
inviando un comando dal dispositivo associato.

Premere ENTER per confermare
Confermi? NO
Confermi? Sl

Confermi? NO
Confermi? Sl



Decodifica radio

Permette di scegliere il tipo di codifica radio dei trasmettitori abilitati a comandare I'automazione.

Scegliendo il tipo di codifica radio dei trasmettitori [Rolling code] o [TW key block] eventuali trasmettitori
precedentemente memorizzati verranno cancellati.

Gestione utenti Decodifica radio Tutte le decodifiche (Default)
Rolling code
TW Key block

Confermi? NO
Confermi? Sl

Self-Learning Rolling
Permette di memorizzare un nuovo trasmettitore rolling code attivando I'acquisizione da un trasmettitore rolling code gia
memorizzato. Le procedure di memorizzazione e di acquisizione sono spiegate nel manuale del trasmettitore.

Gestione utenti Self-Learning Rolling Disattivato (Default)
Attivato

Cambio modalita
Cambia la funzione assegnata ad un determinato utente.

Gestione utenti Cambio modalita Usare le frecce per selezionare il numero associato
all'utente da modificare.
In alternativa é possibile selezionare I'utente
inviando un comando dal dispositivo associato.
Premere ENTER per confermare.

Scegliere il comando da associare all'utente.

Passo passo - Il primo comando ¢ di apertura e il secondo
comando ¢ di chiusura.

Sequenziale - Il primo comando & di apertura, il secondo
comando & di STOP, il terzo comando ¢ di chiusura e il
quarto comando e di STOP.

Apre

Apertura parziale

Uscita B1-B2

Relé modulo BUS 1 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del
modulo 1/0 BUS 1

Relé modulo BUS 2 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del
modulo I/0 BUS 2

Premere ENTER per confermare.

Confermi? NO
Confermi? Sl
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Versione FW

Permette di visualizzare la versione firmware e GUI installate.

Informazioni

Stato dispositivi BUS

Versione FW

Con le frecce < > si passa a visualizzare:

FW MC.x.x.xx (versione firmware scheda motore)
FW UlLx.x.xx (versione firmware scheda display)
GUI x.x (grafica)

Indica lo stato di tutti i dispositivi che possono essere collegati al BUS e gestiti dal firmware in uso.

Legenda

<n> rappresenta il numero del dispositivo.

Informazioni

Stato dispositivi BUS

Fotocellule BUS <n>
<n>vadaia8

Lo stato visualizzato potra essere:
0K

Non comunica

Sicurezza attiva

Conflitto indirizzo BUS

Selettore BUS <n>
I <n>vadatla7

Lo stato visualizzato potra essere:
0K

Non comunica

Conflitto indirizzo BUS

Lampeggiatore BUS <n>
<n>vadala2

Lo stato visualizzato potra essere:
0K

Non comunica

Conflitto indirizzo BUS

Modulo I/0 BUS <n>
<n>vadala2

L1 Lo stato visualizzato potra essere:
0K

Non comunica

Conflitto indirizzo BUS




Conteggi manovre

Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate dall'automazione, totale o parziale (dopo un'operazione di
manutenzione).

Il numero di manovre & il numero visualizzato moltiplicato per 100.

Informazioni Conteggi manovre Manovre totali - Manovre effettuate dall'installazione
dell'automazione.

Manovre parziali - Manovre effettuate dopo I'ultima
manutenzione.

Configura manutenzione

Imposta il numero di manovre eseguibili dall'automazione prima che venga notificata la necessita di effettuare la
manutenzione.

L'avviso viene visualizzato a display con la scritta [Eseguire manutenzione] e segnalato con lampeggi 3 + 3
ogni ora dal dispositivo collegato su 10-5.

Informazioni Conf. manutenzione Disattivato (Default)
da 1 x100 a 500 x100

Reset manutenzione
Azzera il conteggio del numero delle manovre parziali.

Informazioni Reset manutenzione Confermi? NO
Confermi? Sl
Lista errori
Visualizza gli ultimi 8 errori rilevati. La lista errori puo essere cancellata.
Informazioni Lista errori Usare le frecce per scorrere Ia lista.

Per cancellare la lista errori selezionare [Cancella errori]
Premere ENTER per confermare.

Confermi? NO

Confermi? Sl
Mostra orologio
Abilita la visualizzazione dell'orologio sul display.
Gestione timer Mostra orologio
Imposta orologio
Permette di impostare data e ora.
Gestione timer Imposta orologio Utilizzare le frecce ed il pulsante Enter per inserire i valori
desiderati.
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DST automatico

Abilita I'impostazione automatica dell'ora legale.

Gestione timer

Formato ora

Permette di scegliere il formato di visualizzazione dell'orologio.

Gestione timer

Crea nuovo timer

Valido solo in Europa centrale UTC+1.

DST automatico

Formato ora

Disattivato (Default)
Attivato

Commutazione estiva: +1h ultima domenica del mese di
marzo (passaggio a ora legale).

Commutazione invernale: -1h ultima domenica del mese di
ottobre (passaggio a ora solare).

24 ore
12 ore (AM/PM)

Permette di temporizzare una o piu tipologie di attivazioni a scelta tra quelle disponibili.

Gestione timer

Crea nuovo timer

Usare le frecce per scegliere il comando desiderato.
Apertura

Apertura parziale

Uscita B1-B2

Premere ENTER per confermare.

Orario inizio

Usare le frecce per impostare I'ora di inizio dell'attivazione
della funzione.

Premere ENTER per confermare.

Orario fine

Usare le frecce per impostare I'ora di fine dell'attivazione
della funzione.

Premere ENTER per confermare.

Giorni settimanali

Usare le frecce per impostare i giorni di attivazione della
funzione.

Seleziona giorni

Tutta settimana

Premere ENTER per confermare.



Rimuovi timer
Rimuove una delle temporizzazioni salvate.

Gestione timer Rimuovi timer Usare le frecce per scegliere la temporizzazione che si
desidera rimuovere.
0 = [Apertura]
P = [Apertura parziale]
B = [Uscita B1-B2]
Premere ENTER per confermare.

Lingua
Imposta la lingua del display.

Lingua I[taliano (IT)
English (EN) (Default)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcbkuii (UA)
Nederlands (NL)

Abilita password
Permette di impostare una password di 4 cifre. La password sara richiesta a chiunque voglia accedere al menu principale.
Questa voce compare solamente se NON & stata abilitata la password.

Password Abilita password Utilizzare le frecce e il pulsante Enter per comporre il
codice desiderato.
Ripetere la password utilizzando le frecce e il tasto Enter
per confermare.

Rimuovi password
Rimuove la password che protegge I'accesso al menu principale.
Questa voce compare solamente se & stata abilitata la password.

Password Rimuovi password Confermi? NO
Confermi? Sl
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Cambia password
Cambia la password che protegge I'accesso al menu principale.
Questa voce compare solamente se é stata abilitata la password.

Password Cambia password Utilizzare le frecce e il pulsante Enter per comporre il
codice desiderato.
Ripetere la password utilizzando le frecce e il tasto Enter
per confermare.

Smarrimento password

In caso di smarrimento della password e necessario eseguire un ripristino della scheda ai valori di fabbrica. Vedere [Reset di
Fabbrica].

Reset di fabbrica

E possibile ripristinare i dati della scheda elettronica ai valori di fabbrica eseguendo le seguenti operazion.
Togliere I'alimentazione alla scheda elettronica.

Tenendo premuti i tasti < >, ridare tensione alla scheda elettronica.

Continuare a tenere premuti i tasti < > fino a quando appare a display [Reset fabbrica].

Selezionare [Confermi? SI).

Premere ENTER per confermare.

A Ripristinando la scheda elettronica, vengono cancellati tutti gli utenti memorizzati, le temporizzazioni impostate,
le configurazioni di manovra e le operazioni di taratura.

/\ con dispositivo CAME KEY, aggiornare sempre il firmware della scheda all'ultima versione disponibile.




Esportare / importare dati

E possibile salvare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell‘impianto in una scheda MEMORY ROLL.

| dati memorizzati possono essere riutilizzati in un‘altra scheda elettronica dello stesso tipo per riportare le stesse
configurazioni.

/\ Prima di inserire ed estrarre la scheda MEMORY ROLL, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA.
@ Inserire la scheda MEMORY ROLL sul connettore dedicato presente sulla scheda elettronica.

© Pemere il pulsante Enter per accedere alla programmazione.

© Usare e frecce per scegliere la funzione desiderata.

Configurazione > Memoria esterna > Salvataggio dati

Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.
Configurazione > Memoria esterna > Lettura dati

Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.
Terminate le operazioni di salvataggio e caricamento dati & possibile rimuovere la MEMORY ROLL.
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LEGENDA SEGNALAZIONI A DISPLAY

C<n>

7
8
2r7

2r8
c<n>

c23

c24

L'Encoder ¢ disattivato.

La funzione [Test d'impatto] ¢ attiva.
L'automazione ha rilevato un ostacolo in chiusura.
L'automazione ha rilevato un ostacolo in apertura.

L'automazione ha rilevato due ostacoli in chiusura.
Il numero a display varia a seconda della quantita di ostacoli rilevati.

Al raggiungimento del numero massimo di rilevamenti, I'automazione si ferma e
viene indicato a display un messaggio di errore.

L'automazione ha rilevato due ostacoli in apertura.
Il numero a display varia a seconda della quantita di ostacoli rilevati.

Al raggiungimento del numero massimo di rilevamenti, I'automazione si ferma e
viene indicato a display un messaggio di errore.

C’e almeno un timer programmato.

E in esecuzione un timer programmato.

Con il timer programmato per I'apertura o per I'apertura parziale, qualsiasi
comando radio dato permettera sempre I'apertura. | comandi filari continuano a
funzionare normalmente.

Sicurezza filare attiva
Il valore <n> é associato al parametro selezionato sulle funzioni [Ingresso CX]
[Ingresso CY] [Ingresso CK] [Ingresso CZ].

Sicurezza R7 (bordo sensibile) attiva
Sicurezza R8 (bordo sensibile) attiva
Sicurezza R7 (coppia di bordi sensibili) attiva
Sicurezza R8 (coppia di bordi sensibile) attiva
Sicurezza fotocellule BUS attiva

Il valore <n> & associato al parametro selezionato sulle funzioni [Fotocellula
BUS].

Comando Apre attivo per le fotocellule BUS

Comando Chiude attivo per le fotocellule BUS



Co

P<n>

Conflitto indirizzo BUS

Verificare disposit. BUS

RIO non configurato

Eseguire taratura

wizard

Eseguire manutenzione

oP

CL

Stop totale attivo

Sicurezza RIO attiva
= Il valore <n> é associato al parametro selezionato sulle funzioni [RIO ED T1 -
RIO ED T2] e [RIO PH T1 - RIO PH T2]

Rilevato un conflitto di ID sui dispositivi BUS.

Un dispositivo BUS che ha una funzione di sicurezza configurata non risulta presente.

La Scheda RIO Conn non & configurata o non presenta nessuna configurazione di sicurezza.

E necessario esequire una taratura della corsa.
E necessario selezionare un tipo motore.

E necessario eseguire la manutenzione (esclusione encoder e superamento manovre per
manutenzione).

Varco completamente aperto

Varco completamente chiuso
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Messaggi di errore
E1

E2

E3
E4
E7
E9
E10
E11
E12
E13
E15
E17
E18
E24

E25

Errore di taratura del motore M1

Errore di taratura del motore M2
Con motore EM4024, E2 indica un errore di taratura su M1 o M2.

Errore segnale encoder non rilevato

Errore di test servizi fallito

Errore tempo di lavoro

Ostacoli consecutivi rilevati durante la chiusura

Ostacoli consecutivi rilevati durante I'apertura

Errore massimo di ostacoli

Tensione di alimentazione del motore mancante o non sufficiente
Errore su ingressi finecorsa o finecorsa entrambi aperti

Errore trasmettitore non compatibile

Errore sistema wireless non comunica

Errore sistema wireless non configurato

Errore di comunicazione o malfunzionamento di un dispositivo di sicurezza BUS

Errore di impostazione indirizzi sui dispositivi BUS



OPERAZIONI FINALI

.l Prima di chiudere il coperchio, verificare che I'ingresso dei cavi sia sigillato per evitare I'entrata di insetti e la

formazione di umidita.
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INCOLLARE QUI L'ETICHETTA DI
PRODOTTO PRESENTE SULLA
CONFEZIONE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier

Treviso - Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
info@came.com - www.came.com
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INSTALLATION MANUAL [en |



GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A\ Important safely instructions.

A\ Please follow all of these instructions. Improper installation may cause
serious bodily harm.

A\ Before continuing, please also read the general precautions for users.

Only use this product for its intended purpose. Any other use is hazardous. ® The
manufacturer cannot be held liable for any damage caused by improper, unreasonable
or erroneous use. ® This product has been designed to be assembled to partly
completed machinery and/or equipment so as to build machinery as regulated by
the Machinery Directive 2006/42/EC. ® The final installation must comply with the
Machinery Directive (2006/42/EC) and the European reference standards in force. ®
The manufacturer declines any liability for using non-original products, which would
also void the warranty. e All operations indicated in this manual must be carried
out exclusively by skilled and qualified personnel and in full compliance with the
regulations in force. ® The device must be installed, wired, connected and tested
according to good professional practice, in compliance with the standards and laws
in force. ® Make sure the mains power supply is disconnected during all installation
procedures. @ All the components (e.g. actuators, photocells and sensitive edges)
needed for the final installation to comply with the Machinery Directive (2006/42/
EC) and with the reference harmonised technical standards are specified in the
general CAME product catalogue or on the website www.came.com. ® Check that
the temperature ranges given are suitable for the installation site. ® Make sure that
no direct jets of water can wet the product at the installation site (sprinklers, water
cleaners, etc.). ® Make sure you have set up a suitable dual-pole cut-off device along
the power supply that is compliant with the installation rules. It should completely
cut off the power supply according to category Il surcharge conditions. ® Demarcate
the entire site properly to prevent unauthorised personnel from entering, especially
minors. e Use suitable protection to prevent any mechanical hazards due to persons
loitering within the operating range of the operator. ® The electrical cables must not
touch any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer).
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e Before installation, check that the guided part is in good mechanical condition, and
that it opens and closes correctly. ® The product cannot be used to automate any
guided part that includes a pedestrian gate, unless it can only be enabled when the
pedestrian gate is secured. ® Make sure that nobody can become trapped between
the guided and fixed parts, when the guided part is set in motion. If you are automating
a pedestrian gate that moves horizontally, this can be achieved if the corresponding
distance is less than 8 mm. However, the distances indicated below are sufficient to
avoid trapping the corresponding body parts:

- fingers, more than 25 mm;

- feet, more than 50 mm;

- head, more than 300 mm;

- for the entire body, more than 500 mm.

If you cannot achieve these distances, you will need to take suitable safety precautions.
e All fixed controls must be clearly visible after installation, in a position that allows
the guided part to be directly visible, but far away from moving parts. In the case of
a hold-to-run control, this must be installed at a minimum height of 1.5 m from the
ground and must not be accessible to the public. ® Where operated with a hold-to-
run control, install a STOP button to disconnect the main power supply to the operator,
to block movement of the guided part. e If not already present, apply a permanent
tag that describes how to use the manual release mechanism close to it. ® Make
sure that the operator has been properly adjusted and that the safety and protection
devices and the manual release are working properly. ® Before handing over to the
final user, check that the system complies with the harmonised standards and the
essential requirements of the Machinery Directive (2006/42/EC). ® Any residual risks
must be indicated clearly with proper signage affixed in visible areas, and explained
to end users. e Put the machine’s ID plate in a visible place when the installation is
complete. e If the power supply cable is damaged, it must be immediately replaced
by the manufacturer or by an authorised technical support service, or in any case,
by qualified staff, to prevent any risk. ® Keep this manual inside the technical folder
along with the manuals of all the other devices used for your automation system. e
Make sure to hand over to the end user all the operating manuals of the products that
make up the final machinery.



¢ The product, in its original packaging supplied by the manufacturer, must only be
transported in a closed environment (railway carriage, containers, closed vehicles).
e |f the product malfunctions, stop using it and contact customer services at https://
www.came.com/global/en/contact-us or via the telephone number on the website.
The manufacture date is provided in the production batch printed on the product
label. If necessary, contact us at https://www.came.com/global/en/contact-us.

The general conditions of sale are given in the official CAME price lists.

DISMANTLING AND DISPOSAL

&= CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant
with the UNI EN ISO 14001 standard to ensure that the environment is respected and safeguarded. Please continue
safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and market strategies. Please
follow these brief disposal guidelines:

&3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, etc.) can be disposed of easily as solid urban waste, separated for recycling.
Before dismantling and disposing of the product, please always check the local laws in force.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

&3 DISPOSING OF THE PRODUCT

Qur products are made of various materials. Most of these materials (aluminium, plastic, iron and electrical cables) are
classified as solid urban waste. They can be separated for recycling and disposed of at authorised waste treatment plants.
Other components (electronic boards, transmitter batteries, etc.) may contain pollutants.

These must be removed and disposed of by an authorised waste disposal and recycling firm.

It is always advisable to check the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

PRODUCT DATA AND INFORMATION

Key

This symbol shows which parts to read carefully.

/\ This symbol shows which parts describe safety issues.
== This symbol shows what to tell users.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimetres.

Description

801QA-0060

ZLX24SA - Multifunction control panel, with 230 VAC power supply, for 24 V swing gates with two leaves, with graphic
programming display and signalling, safety device self-diagnostics, adaptive speed and torque technology, BUS CXN, 4 safety
inputs and memory space for up to 1000 users.

801QA-0080

Z1X248SR - Multifunction control panel, with 120 VAC power supply, for 24 V swing gates with two leaves, with graphic
programming display and signalling, safety device self-diagnostics, adaptive speed and torque technology, BUS CXN, 4 safety
inputs and memory space for up to 1000 users.
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Technical data

MODELS ZLX24SA ZLX24SR
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC 120 AC
Motor power supply (V) 36 DC 36 DC
Board power supply (V) 26 AC 26 AC
Standby consumption (W) 3 3
Power (W) 360 360
Transformer thermal protection (°C) 120 120
Colour RAL 7040 RAL 7040
Operating temperature (°C) -20 + +b5 -20 + +b5
Storage temperature (°C)* -25 = +70 -25 = +70
Cycles/hour 20 20
Consecutive cycles 20 20
Protection rating (IP) 54 54
Insulation class | I
Average life (cycles)*™ 100.000 100.000

(*) Before installing the product, keep it at room temperature where it has previously been stored or transported at a very
high or very low temperature.

(**) The average product life is a purely indicative estimate. It applies to compliant usage, installation and maintenance
conditions. It is also influenced by other factors, such as climatic and environmental conditions.

Fuse table
MODELS ZLX24SA ZLX24SR
Line fuse 315AF 4AF
Control-board fuse 1.6AT 1.6AT
Accessory fuse 1.6AF 1.6AF




Description of parts

Q Line fuse

© pPower supply terminal board

© Terminal board for connecting control devices

O Terminal board for connecting the safety devices

© Terminal board for B1-B2 output

0 Memory Roll card connector

@ Connector for CAME KEY

0O Display
Programming buttons

@ RSE card connector

@ RIO CONN card connector

® Connector for plug-in radio frequency card (AF)
Earthing star point

@ Terminal board for CRP connection
® Terminal board for connecting the antenna
@ Terminal board for BUS accessories

Terminal boards for connecting micro limit switches and/
or encoders
@ Terminal board for connecting the gearmotor with
encoder or with slowdown switch and electric lock
@ Accessories fuse
€D Control board fuse
@ Terminal board for connecting the signalling devices
€ Terminal board for power supply to the control board
® Transformer

(V)

()
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[
)
®
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®
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0
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Optional accessories

€ RGSMO01 module (806SA-0010) € SMA module (009SMA) € RLB battery charger board (002RLB)

To control all required motors from the control panel, use two 7Ah batteries (846XG-0030) installed on an
external panel.
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Cable types and minimum thicknesses

Cable length (m) up to 20 from 20 to 30
Power supply 230 VAC 3G x 1.5 mm? 3G x 2.5 mm?
24V AC/DC flashing beacon 2 x0.5 mm? 2% 0.5 mm?
TX Photocells 2% 0.5 mm? 2% 0.5 mm?2
RX photocells 4% 0.5 mm? 4% 0.5 mm?
12V DC electric lock 2x1 mm? 2x1.5 mm?
Command and control devices *no. x 0.5 mm? *no. x 0.5 mm?

* no. = see product assembly instructions

Warning: the cable cross-section is indicative and varies according to the motor power and cable length.

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F cables that are IEC 60245 (IEC 57) compliant; when
indoors, use HO5VV-F cables that are IEC 60227 (IEC 53) compliant; For power supplies up to 48 V, use FROR 20-22
Il cables compliant with standard EN 50267-2-1 (CEI).

To connect the antenna, use RG58 cable (up to 5 m).

1170 connect to the CRP, use a UTP CAT5 cable (up to 1,000 m long).

If the cable lengths differ from those specified in the table, define the cable cross-sections according to the
actual power draw of the connected devices and in line with regulation CEI EN 60204-1.

LD For multiple, sequential loads along the same line, recalculate the values in the table according to the actual
power draw and distances. For information on connecting products not covered in this manual, please see the
documentation accompanying the products themselves.

To connect the encoder, use a FRORPU 3 x 0.5 mm? cable or a cable supplied by CAME on request (item code
801XA-0020).

BUS cable table

L1 we recommend using a FROR 2x1mm? cable, maximum length from the control board: 50 m.
Single branch length (m) max. 50 m
BUS cable 2x1mm?

The total length of all branches can be a maximum of 150 m.
The cable cannot be shielded.
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INSTALLATION

Preparing the control panel
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Fastening the control panel

DIN rail
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ELECTRICAL CONNECTIONS

Preparing the electrical cables

Connect all wires and cables in compliance with the law.

Use cable glands to connect the devices to the control panel. One of these must be used exclusively for the
power supply cable.
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Power supply

(1] Connecting to the mains (230/120 V AC - 50/60 Hz)

F - Line fuse
L - Phase

The strap used to fix the cables is not supplied.

- Neutral

N
O Earth
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© Power supply output for accessories
The output normally delivers 24 V AC.
The output delivers 24 V DC (10+, 11-) when the batteries start operating, if they are installed.

[1e

HHHEH

1011 E E3 5]

© Electric lock or electromagnets 12V AC/DC - max 15 W.

J

6 = all \ |
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HEHER BECBE

R2
M1 N1 ENCT EB1+VB| (M2 N2 ENC2 EB2+VB|

Maximum capacity of contacts
The total power of the outputs listed below must not exceed the maximum output power [Accessories]

Maximum power

Device Output Power supply (V) w)

Accessories 10-11 26 AC 20
Additional light 10- E3 26 AC 10
Flashing beacon 10-E 26 AC 10
Operator status warning light 10-5 26 AC 3

The outputs deliver 24 V DC when the batteries start operating, if they are installed.

Device Output Power supply (V) Power (W)

Auxiliary contact B1-B2 -- -

BUS CXN BUS 15DC - -

Do not connect anything other than CAME BUS accessories.



Gearmotors for swing operators

M1 =Gearmotor delayed while opening
M2 =Gearmotor delayed while closing

M1}, s /[_] \_\@ M

\_k\ - M1 M2

Gearmotor with encoder

E\/L

Where there is only one gearmotor in the system, make the electrical connections on the gearmotor (M2).

LEEE|LLEEE

M1 N1 ENC1 EB1+VB| |M2 N2 ENC2 EB2+VB

HETH
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FC1FA1 F

+ E2 -
FC2FA2 F

FROG-A24E / FERNI / FERNI-V / FA024E / FA024EP
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Gearmotors with slowdown switches
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Gearmotors without encoder
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Gearmotors for overhead operators

M1 and M2 are controlled as a pair and perform the same movements.
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LY Where there is only one gearmotor in the system, make the electrical connections on the gearmotor (M2).
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/N Ensure the [Motor type] function is set to EM4024.
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Devices with BUS CXN system

The CXN CAME system is a two-wire non-polarised communication BUS which allows you to connect up all compatible CAME
devices.

Connection to the BUS can be in a chain, star or mixed formation.

Once the system has been wired, and after having set the address on each device, the function of each accessory can be
configured on the control panel. This method allows you to configure the set-up immediately without having to do so later and
intervene directly on the accessories and system wiring.

The CXN BUS can support control devices, interfaces, photocells, safety devices, beacons and gateways at the same time.
Cabling

© Chain connection

© Star connection o

© Wixed connection

Cable type

/\ We recommend using a FROR 2x1mm? cable, maximum length from the control board: 50 m.
Single branch length (m) max. 50 m
BUS cable 2x1 mm?

[ The total length of all branches can be a maximum of 150 m.
The cable cannot be shielded.



Maximum number of devices that can be connected, by type

Type of device Maximum number of devices per type
Selectors 7
Photocell pairs 8
Interfaces 2
Flashing beacons 2

BUS CXN device consumption
- Scan the QR code to access an interactive table showing consumption data, and calculate the
: _.E-:: E maximum number of BUS devices you can connect to the control panel.
"-:-ﬂ

BUS CXN device consumption is calculated in CXN units.

- Translation of the original instructions
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Command and control devices

@ STOP button (NC contact)
This stops the operator and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.
L]l When the contact is being used, it must be activated during programming.

See function [Total stop].

© Control device (NO contact)
Open command
When the [Hold-to-run] function is active, a control device must be set to OPEN.

© Control device (NO contact)
Partial Opening or Pedestrian command
See [Adjusting partial opening] function.

O control device (NO contact)
Close command
When the [Hold-to-run] function is active, a control device must be set to CLOSE.

© Control device (NO contact)

Step-hy-step command
Sequential command
See control [Function 2-7].

© Antenna with RG58 cable
LD 1f the chosen signalling device can be fitted with an antenna, use the terminal shown to connect it.

/

K-

/4
N




Signalling devices

(1] Flashing beacon
It flashes when the operator opens and closes.

© Additional light
It increases the light in the manoeuvring area.
See [Additional light] function.

(3] Operator status warning light
It notifies the user of the operator status.
See function [Passage-open warning light].

1011 E E3 5
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Safety devices

During programming, configure the type of action that must be performed by the device connected to the input.
Connect the safety devices to the CX and/or CY and/or CZ and/or CK inputs.

L0 used, the contacts CX CY CZ CK must be configured during programming.
For systems with multiple pairs of photocells, please see the manual for the relevant accessory.

DELTA photocells
Standard connection

1011 EE3 5

10 TS 2 CX CY CZ CK

ElHHH

bl

10 11 NO C NC

o

RX

DIR / DELTA-S photocells
Standard connection

WWHEBS

10 TS 2 CX CY CZ CK

HEHHH

EERAARE

10 2 TX C NC

o

RX

TX

DELTA photocells
Connection with safety test
See [Safety devices test] function.

M0 EE3 B 10 TS 2 CX CY CZ CK
R, [

r

——

10 11 NO C NC

RX

J

DIR / DELTA-S photocells
Connection with safety test
See [Safety devices test] function.
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10 2 TX C NC

J

RX




DXR - DLX photocells DXR - DLX photocells
Standard connection Connection with safety test
See [Safety devices test] function.
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PROGRAMMING

Programming button functions

@ ESC button

The ESC button is used to perform the operations described below.
Exit the menu

Delete the changes

Go back to the previous screen

Stop the operator

I
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=
1

© < > huttons

The <> buttons are used to perform the operations described below.
Navigate the menu

Increase or decrease values
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\ / | © ENTER button
o e 9 The ENTER button is used to perform the operations described below.
Access menus

Confirm choice

Outside the menu, the ESC key stops the gate and the < > keys open and close the gate.

L) when executing a manoeuvre, press and hold the ENTER key to display the Opening, Partial Opening, Closing
and Stop commands. You can select the desired command using the < > keys.

Getting started

Once the electrical connections have been made, proceed with commissioning. Only skilled and qualified staff
may perform this operation.

Make sure that there are no obstacles in the way.

Power up the device and follow the instructions on the display.

Start programming following the wizard.

If this is not the first time the board is being switched on, go to the menu Configuration > Wizard. Follow the
indications shown on the display.

A Complete programming and check the warning, safety and protection devices, and the manual release, are
working properly.

After powering up the system, the first manoeuvre is always to open the gate Wait for the manoeuvre to be
completed.

Perform the first manoeuvre where you can see the gate in motion and with the photocells active, including
where remotely controlled.

Press the ESC button or STOP button immediately in the event of any faults, malfunctions, strange noises or
vibrations, or unexpected behaviour in the system.

L1 1 CALIBRATION REQUIRED appears on the display, you must calibrate the travel. The panel will not accept
motion commands, except for the motor test.



Diagrams showing leaf speed, slowdown and approach points

(1) Closing limit-switch (A) Opening speed
(2] Opening limit-switch (5] Closing speed
() Opening slowdown point () Opening slowdown speed
(4] Closing slowdown point (D] Closing slowdown speed
Opening approach point (E ] Approach speed (fixed)
Closing approach point Invert-motion zone in case of obstructions

() Stop-motion zone in case of obstructions

.0
| i © 6,
o
®
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(4]

I 3) '
00 e

Graph showing speed curves during movement, slowdown and approach.
Moving between the various speeds always involves a gentle acceleration/slowdown slope.

Using slowdown space (slowdown space > 0)

With a slowdown space greater than 0, the obstruction detector, when near the approach points, is more
sensitive, as per the impact testing.

(4] Opening or closing speed
(&) Opening or closing slowdown speed
0o Approach speed (fixed)
Obstruction travel sensitivity
@ siowdown obstruction sensitivity
Opening or closing limit-switch
/ (2] Opening or closing slowdown point
Opening or closing approach point

0@\6

e ©
1
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Without using slowdown space (slowdown space = 0)

(A) Opening or closing speed

0o Approach speed (fixed)

© Obstruction travel sensitivity

(1) Opening or closing limit-switch
(AT (3] Opening or closing approach point

(C]
° o0
[ |

Virtual encoder
For gearmotors without an encoder or with the encoder deactivated, travel is managed using a VIRTUAL ENCODER.
ALWAYS calibrate the travel, as with motors with an encoder.

If, during calibration (no encoder), the panel does not automatically detect the strike plate signalling a change of
status on the display (in the order CL1, CL2, OP2, OP1), repeat the operation as follows:

- Close M1 and “CL1" appears on the display. When it hits the strike plate, press the ENTER button.

- Close M2 and “CL2" appears on the display. When it hits the strike plate, press the ENTER button.

- Open M2 and “OP2” appears on the display. When it hits the strike plate, press the ENTER button.

- Open M1 and “OP1” appears on the display. When it hits the strike plate, press the ENTER button.

- The message Calibration Complete shows on the display, followed by the symbol, to signal that the encoder is deactivated.
Deactivating the encoder results in lower accuracy on slowdown points, approach points and obstacle detection. With AST
control on slowdown deactivated, the gate will behave in the same way on both approach and slowdown and the detection of
an obstacle will be interpreted as a travel end point.

Managing the travel and related parameters is done in the same way as described for motors with an encoder.

Functions menu
Menu layout

Some options only show on the display if certain conditions are met. For more information, please see the
information for the individual functions.



Level 1 Level 2 Level 3 Level 4
Configuration Motor settings Number of motors

Motor type

Encoder

Reduce speed

Limit-switch function

Input type FC/FA

Motor test

Travel calibration

Motor power

Configure M1 Motor type
Encoder
Limit-switch function
Input type FC/FA
Reduce speed
Motor power

Configure M2 Motor type
Encoder

Limit-switch function

Input type FC/FA

Reduce speed

Motor power
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(Gate travel settings

Opening speed

Closing speed

Travel AST control

Soft start

Part. open point

Op. approach point

Cl. approach point

Opening slowdown point

Closing slowdown point

Opening slowdown speed

Closing slowdown speed

Slowdown AST control

Impact test

Configure M1

Opening speed

Closing speed

Op. approach point

Cl. approach point

Opening slowdown point

Closing slowdown point

Opening slowdown speed

Closing slowdown speed

Configure M2

Opening speed

Closing speed

Op. approach point

Cl. approach point

Opening slowdown point

Closing slowdown point

Opening slowdown speed

Closing slowdown speed




Wired safety devices

Total stop

CX input

CY input

CZ input

CK input

Safety devices test

RIO safety devices

RIOED T1

RIOED T2

RIOPHT1

RIOPHT2

BUS Devices

BUS Photocell 1

Photocell BUS 2

Photocell BUS 3

Photocell BUS 4

Photocell BUS 5

Photocell BUS 6

Photocell BUS 7

Photocell BUS 8

BUS 1 key selector

Key to the right

Key to the left

BUS 2 key selector Key to the right
Key to the left
BUS 3 key selector Key to the right
Key to the left
BUS 4 key selector Key to the right
Key to the left
BUS 5 key selector Key to the right

Key to the left
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BUS 6 key selector

Key to the right

Key to the left

BUS 7 key selector

Key to the right

Key to the left

1/0 module BUS 1

input 11

input 12

Light output

Relay output

1/0 module BUS 2

input 11

input 12

Light output

Relay output

BUS flashing beacon

Opening colour

Closing colour

Auto. cl. colour

Pre-flashing colour

Signal error

BUS device lights

Signal maintenance

Command inputs Command 2-7
Functions Lock
Closing thrust
Thrust

Removing obstacles

B1-B2 output

Hold-to-run

Obst. with motor stopped




Times

Automatic close

Automatic partial close

M1 open delay

M2 close delay

Manage lights

Passage-open warning light

Additional light

Courtesy time

Pre-flashing time

RSE communication CRP address
RSE speed

External memory Save data
Read data

Parameter reset

Guided procedure (Wizard)

Manage users

New user

Remove user

Remove all

Radio decoding

Self-Learning Rolling

Change mode

Information

FW version

BUS device status

Manoeuvre counter

Configure maintenance

Maintenance reset

Errors list
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Timer management

Show clock

Set the clock

Automatic DST

Time format

Create new timer

Open

Start time

End time

Days of the week

Partial opening

Start time

End time

Days of the week

B1-B2 output

Start time

End time

Days of the week

BUS 1 module relay

Start time

End time

Days of the week

BUS 2 module relay

Start time

End time

Days of the week

Remove timer

Language

Password

Enable password

Remove password

Change password

Functions menu




Number of motors
Set the number of motors that control the gate.

Configuration> Number of motors M1+M2 (Default)
Motor settings M2
Motor type

Set the type of gearmotor installed on M1 and M2.
If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

Configuration> Motor type Generic

Motor settings STYLO-ME
STYLO-RME
FTX
FAST-70
AXI
A1824
FERNI
FERNI-V
AXO
A3024N/A5024N
FROG-A24
FROG-A24E (Default)
ATS
F1024
F4024E
F4024EP
EM4024
Selecting EM4024, M1 and M2 are controlled as
a pair and perform the same movements. Check that
the same opening and closing direction is set on both
motors.

Encoder
Use the encoder input from the motor.
The parameter is only available for motors that have an encoder.

If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

Configuration> Encoder Activated (Default)
Motor settings Off

Reduce speed
Reduce the minimum voltage applicable to the motor.
L The parameter is only available for the Stylo ME and Stylo RME motors.

Configuration> Reduce speed 0% to 50% (Default 0%)
Motor settings
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Limit-switch function

Set the operation of the inputs for slowdown/end-of-travel switches.

The function only appears for motors configured for this purpose.

If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

After modifying the function of the slowdown/end-of-travel inputs, recalibrate [Function Travel calibration].
L if the inputs are used for slowdown, once calibration is complete, the board automatically sets the slowdown
points. These parameters can, however, be modified. They allow for slowdown even if the slowdown switch is not
seen.

The type of input (N.O. or N.C.) can be modified only with the generic motor [Function Type of limit switch]. In all
other cases, use the type envisaged by the specific motor.

Configuration> Limit-switch function Off

Motor settings Stop in FA, stop in FC
Slowdown in FA/FC
Stop in FA, slowdown in FC

Input type FC/FA
Set the inputs type FC/FA.
The function appears only with generic motors [Function Motor Type set to Generic].

L] The function only appears if the [Limit-switch function] is active.

Configuration> Input type FC/FA N.O. (Default)
Motor settings N.C.
N.C. for FA input, N.O. for FC input

Motor test

Check the gate leaves open in the right direction.

With the function active, the > key opens/closes the gate leaf connected to M2, and the < key opens/closes the gate leaf
connected to M1. The movement continues while the key is pressed or until the end-of-travel limit switch is reached. When
the key is released, the movement stops.

If the leaf does not move in the correct direction, invert the motor phases.

The leaves will move at reduced speed.

Configuration> Motor test The > key opens and closes gate leaf M2

Motor settings The < key opens and closes gate leaf M1
Every time the key is pressed (> for M2 and < for
M1), the leaf direction changes from open to closed
and vice versa. The change of direction is notified on
the display.

Travel calibration
Start the travel self-learning.

Configuration> Travel calibration
Motor settings



Motor power
Increase or decrease the maximum thrust of motors connected on M1 and M2 during a manoeuvre.
Decreasing the thrust increases the obstacle-detection sensitivity.

Configuration> Motor power 30% to 130% (Default 100%)
Motor settings At 100%, the maximum thrust is the one

pre-defined for the type of motor set. Increasing or
decreasing the percentage increases or decreases the
maximum thrust.

Configure motor M1
Modify certain parameters previously described for motor M1 only (where different from M2).
LY The function only appears with M1+M2 selected under [Number of motors].

Configuration> Motor type See the specific parameters for each function.
Motor settings Encoder
Configure motor M1 Limit-switch function

Input type FC/FA

Reduce speed
Motor power

Configure motor M2
Modify certain parameters previously described for motor M2 only (where different from M1).
The function only appears with M1+M2 selected under [Number of motors].

Configuration> Motor type See the specific parameters for each function.
Motor settings Encoder
Configure motor M2 Limit-switch function

Input type FC/FA

Reduce speed
Motor power

Opening speed
Set the opening speed for both motors (percentage of maximum speed).
If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

Configuration> Opening speed 40% to 100% (Default 70%)
Gate travel settings

Closing speed
Set the closing speed for both motors (percentage of maximum speed).
If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

Configuration> Closing speed 40% to 100% (Default 70%)
Gate travel settings
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Travel AST control
Adjust the obstruction detection sensitivity during the gate travel in percentage terms.

Configuration> Travel AST control Deactivated (Default)
Gate travel settings Minimum

Average

Maximum

L] peactivated = Maximum thrust and low
obstruction sensitivity.

L) maximum = Minimum thrust and high obstruction
sensitivity.

Customised
Customised closing
Customised opening

The personalised values to be used are expressed as a
percentage:

- from 10% (minimum thrust and high obstruction
sensitivity)

- t0 100% (maximum thrust and low obstruction sensitivity)

Slowed start when closing
Set the percentage of the total travel to be used for the slow start after each closing command.
The function appears only with [Motor type] set to EM4024.

Configuration> Soft start Deactivated (Default)
Gate travel settings 1% to 30%

Adjusting the partial opening
For single-leaf gates, it determines the partial opening percentage of the leaf with respect to the total travel.
For two-leaf gates, it determines the partial opening percentage of the M2 leaf with respect to the total travel.

Configuration> Part. open point 10% to 100% (Default 100%)
Gate travel settings 100% = Pedestrian opening

Opening approach space
Set the percentage of the total travel to be used for the M1 and M2 opening approach.
If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

Gate travel settings Op. approach point 0.5% t0 25.0% (Default 8.0%)
Configuration>

Closing approach space
Set the percentage of the total travel to be used for the M1 and M2 closing approach.
If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

Configuration> Cl. approach point 0.5% t0 25.0% (Default 8.0%)
Gate travel settings



Opening slowdown space

Set the percentage of the total travel in which M1 and M2, after the slowdown point during opening, proceed at a slowed
constant speed.

If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

1o configure M1 or M2 separately, use the “Configure M1” or “Configure M2” menu.

With the function deactivated, the gate still slows down near the approach space.

Configuration> Opening slowdown point Deactivated (Default)
Gate travel settings 1% to 50%

Closing slowdown space

Set the percentage of the total travel in which M1 and M2, after the slowdown point during closing, proceed at a slowed
constant speed.

L1 1f the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

To configure M1 or M2 separately, use the “Configure M1” or “Configure M2” menu.

With the function deactivated, the gate still slows down near the approach space.

Configuration> Closing slowdown point Deactivated (Default)
Gate travel settings 1% to 50%

Opening slowdown speed

Set the M1 and M2 slowdown speed during opening (as a percentage of the maximum speed).

If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

The parameter is only used with the [Opening slowdown point] function active.

LY For Stylo ME and Stylo RME motors it might be necessary to reduce the minimum voltage applicable to the
motor to achieve the desired slowdown percentage. See function [Reduction of speed].

Configuration> Opening slowdown speed  10% to 50% (Default 40%)
Gate travel settings

Closing slowdown speed

Set the M1 and M2 slowdown speed during closing (as a percentage of the maximum speed).

If the value set for M1 is different to the value set for M2, only the value for M2 is shown here.

L The parameter is only used with the [Closing slowdown point] function active.

For Stylo ME and Stylo RME motors it might be necessary to reduce the minimum voltage applicable to the
motor to achieve the desired slowdown percentage. See function [Reduction of speed].

Configuration> Closing slowdown speed 10% to 50% (Default 40%)
Gate travel settings
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Slowdown AST control
Adjust the obstruction detection sensitivity during slowdown in percentage terms.
The parameter is only used if the opening or closing slowdown point is active.

Configuration> Slowdown AST control Deactivated (Default)
Gate travel settings Minimum

Average

Maximum

Deactivated = Maximum thrust and low
obstruction sensitivity.

Maximum = Minimum thrust and high obstruction
sensitivity.

Customised
Customised closing
Customised opening

The personalised values to be used are expressed as a
percentage:

- from 10% (minimum thrust and high obstruction
sensitivity)

- t0 100% (maximum thrust and low obstruction
sensitivity)

Impact test

Activate/deactivate test mode for impact tests. With the function on, the operator does not signal errors connected to obstacle
detection after more than one consecutive impact.

Test mode is deactivated automatically after 1,hour.

With the function on, the display shows the A icon.

Configuration> Impact test Activate test mode
Gate travel settings Deactivate test mode

Configure travel M1
Modify certain parameters previously described for motor M1 only (where different from M2).
The function only appears with M1+M2 selected under [Number of motors].

The function does not appear with EM4024 motors [Motor type function set to EM4024].

Configuration> Opening speed L]l See the specific parameters for each function.
Gate travel settings> Closing speed
Configure M1 Opening approach space

Closing approach space
Opening slowdown space
Closing slowdown space
Opening slowdown speed
Closing slowdown speed



Configure travel M2
Modify certain parameters previously described for motor M2 only (where different from M1).
The function only appears with M1+M2 selected under [Number of motors].

The function does not appear with EM4024 motors [Motor type function set to EM4024].

Configuration> Opening speed L1 see the specific parameters for each function.
Gate travel settings> Closing speed
Configure M2 Opening approach space

Closing approach space
Opening slowdown space
Closing slowdown space
Opening slowdown speed
Closing slowdown speed

Total stop
Activate or deactivate input 2-1. If it is activated, the input is used as a normally closed contact.
With the input open, this function excludes all commands, including any automatic closing.

Configuration> Total stop Deactivated (Default)
Wired safety devices On

CX input, CY input, CZ input , CK input
Associate a function with the input CX or CY or CZ or CK

Configuration> CX input Deactivated (Default)
Wired safety devices CY input C1 = Reopen while closing (photocells)
CZ input (C2 = Reclose while opening (photocells)
CK input (C3 = Partial stop Only with [Automatic close] activated.

C4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

(13 = Reopen while closing, with immediate closure once
the obstruction has been removed, even if the gate is not
in motion

r7 = Reopen while closing (sensitive edge with 8K2
resistor)

r8 = Reopen while opening (sensitive edge with 8K2
resistor)

r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of
sensitive edges with 8K2 resistor)

18 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of
sensitive edges with 8K2 resistor)

- Translation of the original instructions

Page 40 - Manual FAO1961-EN - 04/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice.



- Translation of the original instructions

- Manual FA01961-EN - 04/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice.

Page 41

Safety devices test
Check that the photocells connected to the selected inputs are operating correctly, after each opening and closing command.
Run the test by connecting the photocells to the TS terminal [see paragraph on Safety devices].

Configuration> Safety devices test Deactivated (Default)
Wired safety devices CX

CXCYCZ_
__CK
CX__CK
_CY_CK
CXCY _CK
__CzCK
CX_CZCK
_CYCzZCK
CX CY CZ CK

RIO ED T1 and RIO ED T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.
The function only appears if the RIO CONN interface board is present.

Configuration> RIO ED T1 Deactivated (Default)

RIO safety devices RIO ED T2 PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use
a control device to resume movement.
P7 = Reopen while closing.
P8 = Reclose while opening.

RIO PH T1 and RIO PH T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.
The function only appears if the RIO CONN interface board is present.

Configuration> RIO PH T1 Deactivated (Default)

RIO safety devices RIO PH T2 P1 = Reopen while closing.
P2 = Reclose while opening.
P3 = Partial stop. Only with [Automatic close] activated.
P4 = Obstacle standby.
P13 = Reopening during closure with immediate stop once
the obstacle has been removed, even with the gate not in
motion.



Photocell BUS <n>

Associate a function with the photocell BUS <n> input.

LY <n> is between 1 and 8 and corresponds to the address set on the photocell dip-switch
The function only appears if there is a BUS photocell connected.

Configuration>
BUS Devices

BUS <n> key selector

Associate a function with the input BUS <n> key selector. Different functions can be set according to the key turning direction.

BUS Photocell 1
Photocell BUS 2
Photocell BUS 3
Photocell BUS 4
Photocell BUS 5
Photocell BUS 6
Photocell BUS 7
Photocell BUS 8

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

C2 = Reclose while opening (photocells)

(C3 = Partial stop Only with [Automatic close] activated.
C4 = Obstacle standby (photocells)

(13 = Reopen while closing, with immediate closure once
the obstruction has been removed, even if the gate is not
in motion

Open

Close

LY <n> is between 1 and 7 and corresponds to the address set on the key selector dip switch
The function only appears if there is a BUS key selector connected.

Configuration>
BUS Devices

BUS 1 key selector
BUS 2 key selector
BUS 3 key selector
BUS 4 key selector
BUS 5 key selector
BUS 6 key selector
BUS 7 key selector

Key to the right
Key to the left

Choose the command to associate with the key movement.

Step-by-step - The first command is to open and the
second to close.

Sequential - The first command is to open, the second to
STOP, the third to close and the fourth to STOP.

Open

Close

Partial opening

Stop

B1-B2 output

BUS 1 module relay - Activate output 2 (relay output) on
BUS 1 1/0 module

BUS 2 module relay - Activate output 2 (relay output) on
BUS 2 1/0 module
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1/0 module - Inputs
Associate a function to the I/0 module <n> inputs.
LY <n> is between 1 and 2 and corresponds to the address set on the module dip switch.

The function only appears if there is a BUS I/0 module connected.

Configuration> input I Deactivated (Default)

BUS Devices> input 12 Stop = Stop the gate and exclude automatic closing. Use a
1/0 module BUS 1 control device to resume movement.

1/0 module BUS 2 If it is activated, the input is used as a normally

closed contact.

17 = Reopen while closing (sensitive edge with 8K2 resistor)
r8 = Reclose while opening (sensitive edge with 8K2
resistor)

Partial opening

Open

Close

Step-hy-step - The first command is to open and the
second to close.

Sequential - The first command is to open, the second to
STOP, the third to close and the fourth to STOP.

I/0 module <n> - Light output
Associate a function to the I/0 module <n> input 1.
L) <n> is between 1 and 2 and corresponds to the address set on the module dip switch.

L) The function only appears if there is a BUS I/0 module connected.

Configuration> Light output Passage-open warning light - It notifies the user of the
BUS Devices> operator status.

1/0 module BUS 1 Cycle lamp - The lamp stays on during the manoeuvre.
1/0 module BUS 2 Courtesy light - The light switches on when a manoeuvre

starts and remains on once the manoeuvre has finished, for
the time set under the [Courtesy time] function.

1/0 module <n> - Relay output
Associate a function to the I/0 module <n> input 2.
<n> is between 1 and 2 and corresponds to the address set on the module dip switch.

The function only appears if there is a BUS 1/0 module connected.

Configuration> Relay output Bistable

BUS Devices> Monostable - on from 1 to 180 seconds (Default 1)
1/0 module BUS 1

1/0 module BUS 2



<0pening colour> BUS flashing beacon
Set the BUS flashing beacon colour during operator opening.

The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Opening colour White

BUS Devices> Yellow

BUS flashing beacon Orange
Red (Default)
Purple
Blue
Light blue
Green

<Closing colour> BUS flashing beacon
Set the BUS flashing beacon colour during operator closing.

The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Closing colour White

BUS Devices> Yellow

BUS flashing beacon Orange
Red (Default)
Purple
Blue
Light blue
Green

BUS flashing beacon <Automatic closing time colour>
Set the BUS flashing beacon colour during the automatic closing time.

The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Auto. cl. colour Off
BUS Devices> White
BUS flashing beacon Yellow
Orange
Red
Purple
Blue
Light blue
Green (Default)
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<Pre-flashing colour> BUS flashing beacon
On the BUS flashing beacon, set the flash colour for before opening and closing manoeuvres (pre-flash).
The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Pre-flashing colour White (Default)
BUS Devices> Yellow
BUS flashing beacon Orange
Red
Purple
Blue
Light blue
Green

<Signal error> BUS flashing beacon
Set the colour of the BUS flashing beacon in the event of an error signal.
The warning light is activated after sending a command for movement.

The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Signal error Deactivated (Default)
BUS Devices> White
BUS flashing beacon Yellow

Orange

Red

Purple

Blue

Light blue

Green

Signal maintenance

Set the colour of the flash on enabled BUS devices (flashing beacons and selectors) when maintenance is necessary. With the
function activated, these devices will signal that maintenance needs to be carried out at the start of each manoeuvre.
Configure maintenance and set the number of manoeuvres. See function [Configure maintenance].
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L) The function only appears if there is a BUS flashing beacon or a BUS selector connected.

Configuration>
BUS Devices>
BUS device lights

Signal maintenance

Deactivated (Default)
White

Yellow

Orange

Red

Purple

Blue

Light blue

Green



Command 2-7
Associate a command to the connected device on 2-7.

Configuration> Command 2-7 Step-by-step (Default) - The first command is to open and
Command inputs the second to close.

Sequential - The first command is to open, the second to
STOP, the third to close and the fourth to STOP.

Lock
Associate the electric lock/electromagnet release with a command.
Configuration> Lock Deactivated (Default)
Functions From closed
From open
From open and closed
Continue
Electromagnet 24 V

The electromagnet activates when the motor is
stationary and deactivates during a manoeuvre.

Closing thrust
When the leaves reach the closing limit-switch, the operator thrusts them towards the strike plate for a second.
Configuration> Closing thrust Deactivated (Default)
Functions Minimum
Medium
Maximum
Thrust

Before every opening or closing manoeuvre, the leaves thrust inwards to release the electric lock.
L] The thrust motion is performed during opening or closing, depending on where the electric lock is active. See
Function [Lock].

Configuration> Thrust Deactivated (Default)
Functions On

Removing obstacles
If the function is active, when the operator detects an obstacle via the AST control on the control board or via the sensitive
edge, the leaf movement inverts to create the space required to free the obstacle and then stops.

Configuration> Removing obstacles Deactivated (Default)
Functions On

B1-B2 output
Configure the contact.

Configuration> B1-B2 output Bistable
Functions Monostable: on from 1 to 180 seconds (Default 1)
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Hold-to-run
With the function active, the operator stops moving (opening or closing) when the control device is released.
When the function is active, it excludes all other control devices.

Configuration> Hold-to-run Deactivated (Default)
Functions On

Obstacle with motor stopped
With the function active, the operator remains stopped if the safety devices detect an obstacle. The function is active when the
gate is closed, open or after a complete stop.

Configuration> Obst. with motor stopped Deactivated (Default)
Functions On

Automatic closure

Set the time before automatic closure, once the opening travel end point has been reached or once the photocells have
caused a partial stop [C3].

The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a
complete stop, during a power outage or if there is an error.

Configuration> Automatic close Deactivated (Default)
Times From 1 to 180 seconds

Automatic closing after either partial or pedestrian opening

Set the time before automatic closure after a partial opening command.

LY The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a
complete stop, during a power outage or if there is an error.

Configuration> Automatic partial close Off
Times 1 to 180 seconds (Default 10)

Apartment building mode

With the Partial Opening command (2-3P), the leaf M2 opens.

If an Open command (2-3) is then sent, both leaves open.

With the [Automatic closing] function set, leaf M1 closes after the selected automatic closing time, while leaf M2 moves to the
partial opening point set under [Partial opening adjustment].

If the partial opening command is given from input (2-3P), the [Automatic closing after either partial or
pedestrian opening] function must be deactivated.

To return to normal gate operation, send a closing command.

If the partial opening command is sent via a timer, after the set time the operator returns to normal operation
and the leaves close. See function [Create timer].

M1 opening delay time

Adjust the delayed opening of the first leaf compared to the second.

For motors with encoders only: if the distance between the two leaves is already sufficient to guarantee the
delay time set, the delay will not be performed.

L] The function does not appear with EM4024 motors [Motor type function set to EM4024].

Configuration> M1 open delay Off
Times 1 to 10 seconds (Default 2)



M2 closing delay time

Adjust the delayed opening of the second leaf compared to the first.

For motors with encoders only: if the distance between the two leaves is already sufficient to guarantee the
delay time set, the delay will not be performed.

L0 The function does not appear with EM4024 motors [Motor type function set to EM4024].

Configuration> M2 close delay Off
Times 1 to 25 seconds (Default 2)

Passage-open warning light
It notifies the user of the operator status.

Configuration> Passage-open warning Warning light on (Default) - The warning light stays on
Manage lights light when the gate is moving or open.

Warning light flashing - The warning light flashes every
half second when the gate is opening and stays on when
the gate is open. The light flashes every second when the
gate is closing, and remains off when the gate is closed.

Additional light
Choose the operating mode for the lighting device connected to output E3.

Configuration> Light E3 Disabled (Default)

Manage lights Cycle lamp - The lamp stays on during the manoeuvre.
The light remains off if an automatic closing time
is not set.

Courtesy light - The light switches on when a manoeuvre
starts and remains on once the manoeuvre has finished,
for the time set under the function [Courtesy time].

Courtesy time
Define how many seconds the additional light (set up as courtesy light) stays on after an opening or closing manoeuvre.

Configuration> Courtesy time 60 to 180 seconds (Default 60)
Manage lights

Pre-flashing time
Adjust the time for which the beacon is activated before each manoeuvre.

Configuration> Pre-flashing time Deactivated (Default)
Manage lights 1 to 10 seconds
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CRP address

Assign a unique identification code (CRP address) to the control board.

The function is used where there are multiple operators connected to the same communication BUS using the
CRP protocol.

Configuration> CRP address 1 to 254 (Default 1)
RSE communication

RSE speed
Set the communication speed of the remote connection system.
Configuration> RSE speed 4800 bps
RSE communication 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps
Save data

Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).
The function is displayed only when a memory roll card is inserted into the control board.

Configuration> Save data
External memory

Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).
L) The function is displayed only when a memory roll card is inserted into the control board.

Configuration> Read data
External memory

Parameter reset
Restore the factory configurations except for: [users], [timers], [no. motors], [motor type], [CRP address], [limit-switch inputs
function], [RSE speed], [password], [language], [time format] and the settings related to the travel calibration.

Configuration Parameter reset Confirm? NO
Confirm? YES

Guided procedure (Wizard)
You can use the system configuration wizard.

Configuration Guided procedure (Wizard)



New user

Register up to a maximum of 1000 users and assign a function to each one.

The operation can be carried out by using a transmitter or a BUS selector device (e.g. a keypad or transponder

reader). The board that manages the transmitters (AF) must be inserted into the connector.

Manage users New user

Remove user
Remove one of the registered users.

Manage users Remove user

Remove all
Remove all registered users.

Manage users Remove all

Choose the function to be assigned to the user.

Step-hy-step - The first command is to open and the
second to close.

Sequential

The first command is to open, the second to STOP, the
third to close and the fourth to STOP.

Open

Partial opening

B1-B2 output

BUS 1 module relay - Activate output 2 (relay output) on
BUS 1 1/0 module

BUS 2 module relay - Activate output 2 (relay output) on
BUS 2 1/0 module

Press ENTER to confirm.

You will be asked to enter your user code. Send the code
from the control device.

Repeat the procedure to add other users.

Use the arrows to choose the number associated with the
user you want to remove.

Alternatively, you can select a user by sending a
command from the associated device.

Press ENTER to confirm
Confirm? NO
Confirm? YES

Confirm? NO
Confirm? YES
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Radio decoding

Choose the type of radio coding for the transmitters enabled to control the operator.

If you choose the type of radio coding for the transmitters [Rolling code] or [TW key block], any transmitters
saved previously will be deleted.

Manage users Radio decoding All decoding (Default)
Rolling code
TW Key block

Confirm? NO
Confirm? YES

Self-Learning Rolling
Save a new rolling code transmitter by activating acquisition from a rolling code transmitter that has already been saved. The
saving and acquisition procedures are explained in the transmitter manual.

Manage users Self-Learning Rolling Deactivated (Default)
On

Change mode
Change the function assigned to a specific user.

Manage users Change mode Use the arrows to choose the number associated with the
user to be changed.
Alternatively, you can select a user by sending a
command from the associated device.
Press ENTER to confirm.

Choose the command to associate with the user.

Step-by-step - The first command is to open and the
second to close.

Sequential - The first command is to open, the second to
STOP, the third to close and the fourth to STOP.

Open

Partial opening

B1-B2 output

BUS 1 module relay - Activate output 2 (relay output) on
BUS 1 1/0 module

BUS 2 module relay - Activate output 2 (relay output) on
BUS 2 1/0 module

Press ENTER to confirm.

Confirm? NO
Confirm? YES



FW version
Display the firmware version and the GU! installed.

Information FW version Use the < > arrows to show:
FW MC.x.x.xx (motor board firmware version)
FW UlLx.x.xx (display board firmware version)
GUI x.x (graphics)

BUS device status

Show the status of all devices that can be connected to the BUS and managed by the firmware in use.
Key

<n> is the device number.

Information BUS device status BUS photocells <n>
<n> from 1 to 8

The status shown may be:
0K

Not communicating
Safety device active

BUS address conflict

BUS selector <n>
<n>from1to7

The status shown may be:
0K

Not communicating

BUS address conflict

BUS flashing beacon <n>
<n> from 1 to 2

The status shown may be:
0K

Not communicating

BUS address conflict

1/0 module BUS <n>
<n> from 1 to 2

The status shown may be:
(1]4

Not communicating

BUS address conflict

- Translation of the original instructions

Page 52 - Manual FAO1961-EN - 04/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice.



- Translation of the original instructions

Page 53 - Manual FAO1961-EN - 04/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice.

Manoeuvre counter

View the number of total or partial operator manoeuvres (after maintenance).
The number of manoeuvres is the number shown multiplied by 100.

Information Manoeuvre counter

Configure maintenance

Total manoeuvres - Manoeuvres performed since the
operator was installed.

Partial manoeuvres - Manoeuvres carried out after the last
maintenance.

Set the number of manoeuvres the operator can perform before a maintenance warning signal is generated.
The warning is displayed as an [Maintenance required] message and signalled by 3 + 3 flashes every hour on

the device connected to the 10-5 output.

Information Maintenance conf.

Maintenance reset
Reset the number of partial manoeuvres.

Information Maintenance reset

Errors list
View the last 8 errors detected. The error list can be deleted.

Information Errors list

Show clock
Enable the clock on the display.

Timer management Show clock

Set the clock
Set the date and time.

Timer management Set the clock

Deactivated (Default)
from 1 x100 to 500 x100

Confirm? NO
Confirm? YES

Use the arrows to scroll through the list.
To cancel the error list, select [Delete errors]
Press ENTER to confirm.

Confirm? NO
Confirm? YES

Use the arrows and the Enter button to enter the desired
values.



Automatic DST
Enable automatic daylight saving time setting.
Valid in Central Europe only UTC+1.

Timer management Automatic DST
Time format

Choose the clock display format.

Timer management Time format

Create new timer

Time one or more types of activation chosen from those available.

Timer management Create new timer

Remove timer
Removes one of the saved timings.

Timer management Remove timer

Deactivated (Default)
On

Summer changeover: +1 hour on the last Sunday in March
(change to daylight saving time).

Winter changeover: -1 hour on the last Sunday in October
(change to standard time).

24-hour
12-hour

Use the arrows to choose the desired command.
Open

Partial opening

B1-B2 output

Press ENTER to confirm.

Start time
Use the arrows to set the function activation start time.
Press ENTER to confirm.

End time
Use the arrows to set the function activation end time.
Press ENTER to confirm.

Days of the week

Use the arrows to set the function activation days.
Select days

All week

Press ENTER to confirm.

Use the arrows to choose the timing to be removed.
0 = [Opening]

P = [Partial opening]

B = [Output B1-B2]

Press ENTER to confirm.
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Language
Set the display language.

Language [taliano (IT)
English (EN) (Default)
Frangais (FR)
Deutsch (DE)
Espaiol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcokuit (UA)
Nederlands (NL)

Enable password
Set a 4-digit password. The password will be requested to anyone who wants to access the main menu.
This option only shows if a password has NOT been enabled.

Password Enable password Use the arrows and the Enter button to dial the desired
code.
Enter the password again using the arrows and the Enter
button to confirm.

Remove password
Remove the password that protects access to the main menu.
) This option only shows if a password has been enabled.

Password Remove password Confirm? NO
Confirm? YES

Change password
Change the password protecting access to the main menu.
This option only shows if a password has been enabled.

Password Change password Use the arrows and the Enter button to dial the desired
code.
Enter the password again using the arrows and the Enter
button to confirm.



Forgotten password
If you lose the password, you will need to reset the board to its factory settings. See [Factory reset].

Factory reset
To restore the electronic board data to factory settings:

Disconnect the control board from the power supply.

Press and hold the < and > buttons, then reconnect the control board to the power supply.
Continue to press and hold the < > buttons until [Factory reset] is displayed.

Select [Confirm YES].

Press ENTER to confirm.

/N When you reset the control board, all saved users, set times, manoeuvre configurations and calibration
operations are deleted.

/\ When using a CAME KEY device, always update the board firmware to the latest version.
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Import/export data

Save user data and system configuration data on a MEMORY ROLL card.

The stored data can be reused for another control board of the same type to carry across the same configuration.

/\ Before inserting and removing the MEMORY ROLL card, DISCONNECT THE MAINS POWER SUPPLY TO THE LINE.
@ Insert the MEMORY ROLL card into the corresponding connector on the control board.

© Press the “Enter” button to access programming.

© Use the arrows to choose the desired function.

Configuration >

External memory >

Save data

Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Configuration >

External memory >

Read data

Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).
Once the data have been saved and loaded, the MEMORY ROLL can be removed.
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DISPLAY WARNINGS KEY

2|«

C<n>

7
8
2r7

2r8

c<n>

The encoder is deactivated.

The [Impact test] function is on.

The operator detected an obstacle during closing.
The operator detected an obstacle during opening.

The operator detected two obstacles during closing.
The number on the display varies according to the number of obstructions detected.

When the maximum number of detected obstructions has been reached, the
operator stops and an error message shows on the display.

The operator detected two obstacles during opening.
The number on the display varies according to the number of obstructions detected.

When the maximum number of detected obstructions has been reached, the
operator stops and an error message shows on the display.

There is at least one programmed timer.

A programmed timer is running.

With the timer programmed for opening or partial opening, any given radio
command will always allow opening. The wired commands continue to operate
normally.

Wired safety device active

The <n> value is associated with the selected parameter for the functions [CX
input] [CY input] [CK input] [CZ input].

R7 safety device (sensitive edge) active

R8 safety device (sensitive edge) active

R7 safety device (pair of sensitive edges) active

R8 safety device (pair of sensitive edges) active

BUS photocell safety device active

The <n> value is associated with the selected parameter for the [BUS photocell]
functions.
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c23
c24

Co

P<n>

BUS address conflict
Check BUS device
RIO not configured
Calibration needed

wizard

Maintenance required

oP

CL

Open command active for BUS photocells
Close command active for BUS photocells
Total stop active

RIO safety device active

The <n> value is associated with the selected parameter for the functions [RIO
ED T1 - RIO ED T2] and [RIO PH T1 - RIO PH T2]

ID conflict detected on BUS devices.

No BUS device with a safety function configured.

The RIO Conn board is not configured or has no safety configuration.

Travel calibration required.

Select a motor type.

Maintenance required (excl. encoder and manoeuvres exceeded for maintenance).
Passage fully open

Passage fully closed



Error messages
E1

E2

E3
E4
E7
E9
E10
E11
E12
E13
E15
E17
E18
E24

E25

Motor M1 calibration error

Motor M2 calibration error

With an EM4024 motor, E2 indicates a calibration error on M1 or M2.

Encoder signal not detected error

Service test failure error

Operating time error

Consecutive obstacles detected during closing
Consecutive obstacles detected during opening
Maximum number of obstacles

Motor supply voltage missing or insufficient

Limit switch input error or both limit switches open
Incompatible transmitter error

Wireless system communication error

Wireless system not configured error
Communication error or malfunction of a BUS safety device

Address settings error on BUS devices
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FINAL OPERATIONS

L] Before closing up the casing, check that the cable inlets are sealed to stop insects getting in and to prevent
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AFFIX THE PRODUCT LABEL
FROM THE BOX HERE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier

Treviso — Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
info@came.com - www.came.com
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Armoire de commande pour motoréducteurs 24 V FAOI961-FR

Ce
EAL

ZL X24SA ZL X24SR

MANUEL D'INSTALLATION



INSTRUCTIONS GENERALES POUR L’INSTALLATEUR

A\ Consignes de sécurité importantes.

A\ Suivre toutes les instructions étant donné qu’une installation incorrecte
peut provoquer de graves lésions.

A\ Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées
a l'utilisateur.

Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressement
congu et toute autre utilisation est a considérer comme dangereuse. ® Le fabricant
décline toute responsabilité en cas d’éventuels dommages provoqueés par des
utilisations impropres, incorrectes et déraisonnables. ® Le produit en question a été
spécialement congu pour étre assemblé a des quasi-machines, et/ou des appareils,
afin de construire une machine relevant de la directive machines 2006/42/CE. e
L'installation finale doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/CE et aux
normes européennes de référence. e Le fabricant décline toute responsabilité pour
I'utilisation de produits non originaux, ce qui implique également I'annulation de la
garantie. ® Toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutees
que par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur. ® La
position des cables, la pose, la connexion et I'essai doivent étre réalisés selon les
regles de I'art et conformément aux normes et lois en vigueur. ® S’assurer, durant
toutes les phases d’installation, que I'automatisme est bien hors tension. e Tous les
composants (actionneurs, photocellules, bords sensibles, etc.) nécessaires a la mise
en conformité de I'installation finale selon la directive Machines 2006/42/CE et les
normes techniques harmonisées de référence sont identifiés dans le catalogue général
des produits CAME ou sur le site www.came.com. e S'assurer que la température du
lieu d'installation correspond a celle indiquée sur ['automatisme. e Veiller a ce que
le produit ne soit pas mouillé par des jets d’eau directs (arroseurs, nettoyeurs HP,
etc.) sur le lieu d’installation. e Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément
aux regles d'installation, un dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique pour le
sectionnement total en cas de surtension catégorie lll. ® Délimiter soigneusement
toute la zone afin d’en éviter I'acces aux personnes non autorisées, notamment
aux mineurs et aux enfants. ® Adopter des mesures de protection adéquates contre
tout danger mécanique lié a la présence de personnes dans le rayon d’action de
I'automatisme. e Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des
parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur).
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e Avant de procéder a l'installation, vérifier que la partie guidée est en bon état
mécanique et qu'elle s'ouvre et se ferme correctement. e Le produit peut étre utilisé
pour automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement s’il peut étre
actionné avec le portillon en position de sécurité. ® S'assurer que I'actionnement de
la partie guidée ne provoque aucun coincement avec les parties fixes présentes tout
autour. En cas d'automatisation d'un portillon @ mouvement horizontal, pour éviter
ce type de coincement la distance correspondante doit étre inférieure a 8 mm. Les
distances suivantes suffisent cependant a éviter tout coincement des parties du corps
indiquées ci-apres :

- pour les doigts, une distance supérieure a 25 mm ;

- pour les pieds, une distance supérieure a 50 mm ;

- pour la téte, une distance supérieure @ 300 mm ;

- pour tout le corps, une distance supérieure a 500 mm.

Si ces distances ne peuvent pas étre obtenues, il est nécessaire de prévoir des
dispositifs de protection. ® Les commandes fixes doivent toutes étre clairement
visibles apres I'installation et étre positionnées de maniere a ce que la partie guidée
soit directement visible mais a I'écart des parties en mouvement. Toute commande
a action maintenue doit étre installée a une hauteur minimum de 1,5 m par rapport
au sol et doit étre inaccessible au public. ® En cas de fonctionnement a action
maintenue, doter I'installation d'un bouton d'ARRET permettant la mise hors tension
de I'automatisme et donc le blocage du mouvement de la partie guidée. ® A défaut
d’étiquette, en appliquer une permanente qui décrive comment utiliser le mécanisme
de déblocage manuel et la positionner pres de I'élément d’actionnement. e S'assurer
que I'automatisme a bien été réglé comme il faut et que les dispositifs de sécurité
et de protection, tout comme le déblocage manuel, fonctionnent correctement. e
Avant la livraison a I'utilisateur, vérifier la conformité de I'installation aux normes
harmonisées et aux exigences essentielles de la Directive Machines 2006/42/CE. e
Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a I'utilisateur final par le biais
de pictogrammes spécifiques bien en vue qu'’il faudra lui expliquer. ® Au terme de
I'installation, appliquer la plaque d’identification de la machine dans une position bien
en vue.



¢ Si le cable d'alimentation est endommagé, son remplacement doit étre effectué par
le producteur, ou par son service d'assistance technique agréé, ou par une personne
ddment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® Conserver ce manuel dans le dossier
technique avec les manuels des autres dispositifs utilisés pour la réalisation du
systeme d’automatisme. @ Il est recommandé de remettre a I'utilisateur final tous
les manuels d’utilisation des produits composant la machine. e Le produit, dans
I'emballage d'origine du fabricant, ne peut étre transporté qu'a I'intérieur (wagons
de chemin de fer, conteneurs, véhicules fermés). ® En cas de dysfonctionnement du
produit, cesser de I'utiliser et contacter le centre SAV a I'adresse https://www.came.
com/global/en/contact-us ou au numéro de téléphone indiqué sur le site.

La data de fabrication est indiquée dans le lot de production imprimé sur |'étiquette
du produit. Si nécessaire, nous contacter a I'adresse https://www.came.com/global/
en/contact-us.

Les conditions générales de vente figurent dans les catalogues de prix officiels
Came.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

W= CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systeme de Gestion Environnementale certifié et conforme a la
norme UNI EN ISO 14001 qui garantit le respect et la sauvegarde de I'environnement. Nous vous demandons de poursuivre
ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considére comme I'un des fondements du développement

de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de breves indications en matiere
d'élimination :

&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre
éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu
d’installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

<3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (@luminium, plastique, fer, cables
électriques) sont assimilables aux déchets urbains solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination
différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.
Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu
d’élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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DONNEES ET INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Légende

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

N\ ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

=" o symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.
Les dimensions sont exprimées en millimétres, sauf indication contraire.

Description

8010A-0060

ZLX24SA - Armoire de commande multifonctions alimentée en 230 VAC, pour portails battants a deux vantaux 24 V,
avec afficheur de programmation et de signalisation, autodiagnostic des dispositifs de sécurité, Adaptive Speed & Torque
Technology, BUS CXN, 4 entrées de sécurité et possibilité de mémoriser jusqu'a 1 000 utilisateurs.

801QA-0080

ZLX24SR - Armoire de commande multifonctions alimentée en 120 VAC, pour portails battants a deux vantaux 24 V,
avec afficheur de programmation et de signalisation, autodiagnostic des dispositifs de sécurité, Adaptive Speed & Torque
Technology, BUS CXN et 4 entrées de sécurité et possibilité de mémoriser jusqu‘a 1 000 utilisateurs.

Données techniques

MODELES ZLX24SA ZLX24SR
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 120 AC
Alimentation moteur (V) 36 DC 36 DC
Alimentation carte (V) 26 AC 26 AC
Consommation en stand-by (W) & 3]
Puissance (W) 360 360
Thermo-protection transformateur (°C) 120 120
Couleur RAL 7040 RAL 7040
Température de fonctionnement (°C) -20 = +bb -20 + +bb
Température de stockage (°C)* -25++70 -25 + +70
Cycles/heure 20 20
Cycles consécutifs 20 20
Degré de protection (IP) 54 54
Classe d'isolation | I
Durée de vie moyenne (Cycles)** 100.000 100.000

(*) Avant l'installation, le produit doit étre maintenu a température ambiante en cas de stockage ou de transport a des
températures tres basses ou trés élevées.

(**) La durée de vie moyenne du produit est purement indicative et estimée en tenant compte des conditions conformes
d'utilisation, d'installation et d'entretien. Elle est également influencée par d'autres facteurs tels que les conditions
climatiques et environnementales.

Tableau des fusibles

MODELES ZLX24SA ZLX24SR
Fusible de ligne 3,15AF 4AF
Fusible carte 1,6AT 16AT
Fusible accessoires 16 AF 16AF




Description des parties

O rusible de ligne @ Bomier de connexion CRP
Bornier d'alimentation @ Bormier de connexion de 'antenne
© Bornier de connexion des dispositifs de commande © Bornier pour accessoires BUS
Bornier de connexion des dispositifs de sécurité @ Bormier de connexion des minirupteurs de fin de course
Bornier pour la sortie B1-B2 et/ou encodeurs
Connecteur pour carte Memory Roll @ Borier de connexion du motoréducteur avec encodeur
Connecteur pour CAME KEY ou avec interrupteur de ralentissement et serrure de
O Afficheur verrouillage électrique
© Touches de programmation @ rusible pour les accessoires
Connecteur pour carte RSE D Fusible pour la carte électronique
@ Connecteur pour carte RIO CONN @ Bornier de connexion des dispositifs de signalisation
® Connecteur pour carte radiofréquence enfichable (AF) € Bornier pour I'alimentation de la carte électronique
Point de masse en étoile @ Transformateur
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Accessoires en option

€ Module RGSM0O01 (806SA-0010) € Module SMA (009SMA) € Carte recharge batterie RLB (002RLB)

Pour gérer tous les moteurs prévus par I'armoire de commande, utiliser deux batteries de 7Ah (846XG-0030) a
installer sur une armoire externe.
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Types de cables et épaisseurs minimum

Longueur du cable (m) jusqu’a 20 de 20 a 30
Alimentation 230 VAC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Clignotant 24 VAC/DC 2x0,5 mm? 2% 0,5 mm?
Photocellules TX 2x0,5 mm?2 2x0,5 mm?2
Photocellules RX 4x0,5 mm? 4x0,5 mm?
?gr\r/%rg de verrouillage électrique 2% 1 mm? 2%1,5mm?
Dispositifs de commande *n°x 0,5 mm? *n°x 0,5 mm?

*n® = voir les instructions de montage du produit

Attention : la section du cable est approximative car elle varie en fonction de la puissance du moteur et de la
longueur du cable.

En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la
norme IEC 60245 (IEC 57) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme IEC 60227 (IEC
53) ; Pour les alimentations jusqu’a 48V, il est possible d’utiliser des cables FROR 20-22 Il conformes a la norme EN
50267-2-1 (CEI).

Pour la connexion de I’antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).

Pour la connexion CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des
cables en fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEl EN
60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées
dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions
de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces derniers.

LY pour connecter I’encodeur, utiliser un céble type FRORPU 3 x 0,5 mm? ou un céble fourni par la société CAME
(code article 801XA-0020).

Tableau des cables pour BUS

Il est recommandé d'utiliser un cable FROR 2x1mm? d’une longueur max. de 50 m par rapport a la carte
électronique.

Longueur du simple segment (m) max. 50 m
Cable BUS 2x 1 mm?2

LY La somme totale des segments ne peut pas dépasser 150 m.
Le cable ne peut pas étre blindé.
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INSTALLATION
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Préparation de I'armoire de commande
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Fixation de I’armoire de commande
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Position des cables électriques

[ Effectuer les branchements électriques selon les dispositions en vigueur.

Utiliser des passe-cables pour connecter les dispositifs a I'armoire de commande. Un de ces passe-cables ne
doit étre destiné qu’au cable d'alimentation.
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Alimentation
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© Branchement au secteur (230/120 VACG - 50/60 Hz)
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© sortie alimentation pour accessoires

La sortie alimente normalement en 24 VAC.
La sortie fournit 24 VDC (10+, 11-) en cas d'intervention des éventuelles batteries.

© Connexion des serrures de verrouillage électriques ou des électro-aimants de 12 VAC/DC (max. 15 W).
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M1 N1 ENC1 EB1+VB

Portée maximum des contacts

HEHER BECBE

R2
M2 N2 ENC2 EB2+VB|

La puissance totale des sorties indiquées ci-dessous ne doit pas dépasser la puissance maximale de la sortie

[Accessoires]
Dispositif Sortie Alimentation (V) ~ Puissance max. (W)
Accessoires 10-11 26 AC 20
Lampe supplémentaire 10=1E3 26 AC 10
Clignotant 10-E 26 AC 10
Témoin état automatisme 10-5 26 AC 3
Les sorties fournissent une alimentation 24 VDC en cas d'intervention des éventuelles piles.
Dispositif Sortie Alimentation (V) Puissance (W)
Contact auxiliaire B1-B2 -- -
BUS CXN BUS 15DC - -

Ne rien connecter d'autre que les accessoires BUS Came.



Motoréducteurs pour automatismes battants

M1 =Motoréducteur retardé durant la phase d’ouverture
M2 =Motoréducteur retardé durant la phase de fermeture

\_k\ - M1 M2

motoréducteur (M2).

Motoréducteurs avec encodeur

N —_——

E\/L

En cas d'installation avec un seul motoréducteur, les branchements électriques doivent étre effectués sur le

@

FPORE [FHORE

M1 N1 ENC1 EB1+VB| |M2 N2 ENC2 EB2+VB
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FROG-A24E / FERNI / FERNI-V / FA024E / FA024EP
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Motoréducteurs avec interrupteurs de ralentissement
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Motoréducteurs sans encodeur
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Motoréducteurs pour automatismes basculants

M1 et M2 sont controlés en modalité synchronisée et effectuent les mémes mouvements.

[ m2
=
=]
il |
w1 ! ™ m2
o 5
A &=
LITTTTTITTT T T I T T I T T I T I T T I T I T I T T T T T T T I T L

En cas d'installation avec un seul motoréducteur, les branchements électriques doivent étre effectués sur le
motoréducteur (M2).
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/\ S'assurer que la fonction [Type moteur] est bien configurée sur EM4024.
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Dispositifs avec systéeme BUS CXN

Le systeme CXN de CAME est un BUS de communication & 2 fils non polarisé permettant de connecter tous les dispositifs
CAME compatibles.

La connexion au BUS peut étre en chaine, en étoile ou bien mixte.

Il est possible, apres le cablage du systeme et apres avoir configuré I'adresse sur chaque dispositif, de configurer la
fonctionnalité de chaque accessoire sur I'armoire de commande. Cette méthode permet d'effectuer la configuration sans
devoir intervenir ultérieurement sur les accessoires et sur le cablage du systeme.

Le BUS CXN supporte en méme temps les dispositifs de commande, les interfaces, les photocellules, les dispositifs de
sécurité, les clignotants et les passerelles.

Cablage

© Connexion en chaine

© Connexion en étoile o
(3]

Connexion mixte

Type de cable

/N 1l est recommandé d'utiliser un cable FROR 2x1mm? d’une longueur max. de 50 m par rapport a la carte
électronique.

Longueur du simple segment (m) max. 50 m
Cable BUS 2x1 mm?
L]l La somme totale des segments ne peut pas dépasser 150 m.

Le cable ne peut pas étre blindé.



Nombre maximum de dispositifs connectables par typologie

Type de dispositif Nombre maximum de dispositifs par typologie
Sélecteurs 7
Paire de photocellules 8
Interfaces 2
Clignotants 2

Consommation des dispositifs BUS CXN
- Scanner le code QR pour accéder au tableau interactif des consommations et calculer le nombre
: _.E.:: E maximal de dispositifs BUS pouvant étre connectés a I'armoire de commande.
‘:-:-ﬂ

La consommation des dispositifs BUS CXN est calculé en CXN Unit.
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Page 21

Dispositifs de commande

© Bouton d'ARRET (contact NF)

Arréte |'automatisme et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le
mouvement.

Si le contact est utilisé, il doit étre activé pendant la programmation.

Voir fonction [Arrét Total].

(2] Dispositif de commande (contact NO)

Commande Ouverture

Avec fonction [Action maintenue] activée, la configuration d'un dispositif de commande en OUVERTURE est
obligatoire.

(3] Dispositif de commande (contact NO)
Commande Ouverture Partielle ou Piétons
Voir fonction [Réglage ouverture partielle].

(4] Dispositif de commande (contact NO)

Commande Fermeture

Avec fonction [Action maintenue] activée, la configuration d'un dispositif de commande en FERMETURE est
obligatoire.

(5] Dispositif de commande (contact NO)

Commande Pas-a-pas
Commande séquentielle
Voir fonction [Commande 2 -7].

O Antenne avec cable RG58

Si le dispositif de signalisation choisi prévoit I'intégration d'une antenne, utiliser la borne indiquée pour les
connexions.
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Dispositifs de signalisation

(1] Clignotant
Clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture de I'automatisme.

(2] Lampe supplémentaire
Permet d’augmenter I'éclairage de la zone de manceuvre.
Voir fonction [Lampe supplémentaire].

© Témoin état automatisme
Signale I'état de I'automatisme.
Voir fonction [Voyant passage ouvert].

1011 E E3 5
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Dispositifs de sécurité

Pendant la programmation, configurer le type d'action que le dispositif connecté a I'entrée doit effectuer.

Connecter les dispositifs de sécurité aux entrées CX et/ou CY, et/ou CZ, et/ou CK.

En cas d'utilisation des contacts, CX CY CZ CK les configurer en phase de programmation.

En cas d'installation avec plusieurs paires de photocellules, consulter le manuel de I'accessoire correspondant.

Photocellules DELTA
Connexion standard

1011 EE3 5

10 TS 2 CX CY CZ CK

ElHHH

bl

10 11 NO C NC

I RX

Photocellules DIR / DELTA-S

Connexion standard

WWHEBS

10 TS 2 CX CY CZ CK

HEHHH

EERAARE

I
10 2 TX C NC
AL RX TXfn

Photocellules DELTA
Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [Test sécurité].
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Photocellules DIR / DELTA-S
Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [Test sécurité].
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Photocellules DXR - DLX Photocellules DXR - DLX
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [Test sécurité].
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PROGRAMMATION

Fonction des touches de programmation

© Touche ESC

La touche ESC permet d’effectuer les opérations décrites ci-apres.
Sortir du menu

Annuler les modifications

Revenir & la page-écran précédente

Arréter I'automatisme

© Touches < >

Les touches <> permettent d’effectuer les opérations décrites ci-apres.
Naviguer dans les options du menu
Augmenter ou diminuer une valeur

© Touche ENTER

La touche ENTER permet d'effectuer les opérations décrites ci-apres.
Entrer dans les menus
Confirmer le choix
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L0 Hors du menu, la touche ESC provoque I'arrét du portail tandis que les touches < > permettent d'obtenir
I'ouverture et la fermeture du portail.

Durant I'exécution d'une manceuvre, appuyer sur la touche ENTER pour visualiser les commandes d'Ouverture,
d'Ouverture Partielle, de Fermeture et d'Arrét. Sélectionner les commandes souhaitées a I'aide des touches < >.

Mise en fonction

Au terme des branchements électriques, effectuer la mise en marche. Lopération ne doit étre effectuée que par
du personnel qualifié et spécialisé.

S'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.

Mettre sous tension et suivre les indications affichées a I'écran.

Commencer la programmation en suivant la PROCEDURE GUIDEE.

S'il ne s'agit pas de la premiére activation de la carte, aller dans le menu Configuration > Procédure guidée.
Suivre ensuite les indications affichées a I'écran.

/N Auterme de la programmation, contréler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation, de sécurité et
de protection ainsi que le dispositif de déblocage manuel.

Aprés avoir mis l'installation sous tension, la premiére manceuvre a toujours lieu en ouverture; attendre
P’exécution compléte de la manceuvre.

Effectuer la premiére manceuvre avec mouvement bien en vue et photocellules activées, y compris avec la
commande a distance.

Appuyer immédiatement sur la touche ESC ou le bouton d'ARRET (STOP) en cas d’anomalies, mauvais
fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou comportements imprévus de I'installation.

Si I'écran affiche le message « AUTO-APPRENTISSAGE NECESSAIRE », il faut absolument effectuer I'auto-
apprentissage de la course. L'armoire n'acceptera aucune commande de mouvement a I'exception du test moteur.



Représentation graphique des vitesses, ralentissements et rapprochements d'un vantail

© rin de course en fermeture O vitesse d'ouverture
© Fin de course en ouverture © vitesse de fermeture
© Point de ralentissement en ouverture O vitesse de ralentissement en ouverture
O Point de ralentissement en fermeture © vitesse de ralentissement en fermeture
Point de rapprochement en ouverture O vitesse de rapprochement (fixe)
O point de rapprochement en fermeture @ Zone d'inversion du mouvement en cas d'obstacle

© Zone d'arrét du mouvement en cas d'obstacle
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Représentation graphique des courbes de vitesse en marche, au ralentissement et au rapprochement.
Le passage entre les différentes vitesses se produit toujours avec une rampe d'accélération/décélération douce.

Utilisation de I'espace de ralentissement (espace de ralentissement > 0)

L] Avec un espace de ralentissement supérieur a 0, le détecteur d'obstacles est plus sensible a proximité des
rapprochements, comme prévu par les tests d'impact.

@ vitesse d'ouverture ou de fermeture
O vitesse de ralentissement en ouverture ou fermeture
O vitesse de rapprochement (fixe)

Q- © sensivilits obstacles durant la course
© sensibilits obstacles au ralentissement
0 Fin de course en ouverture ou fermeture
/ © Point de ralentissement en ouverture ou fermeture
(C) © point de rapprochement en ouverture ou fermeture
(1] o 600
| ® ah
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Sans utilisation de I'espace de ralentissement (espace de ralentissement = 0)

O vitesse d'ouverture ou de fermeture

O vitesse de rapprochement (fixe)

© sensivilits obstacles durant la course

@ rin de course en ouverture ou fermeture

Q- © point de rapprochement en ouverture ou fermeture

(C]
° o0
[ |

Encodeur virtuel

En cas de motoréducteurs sans encodeur ou avec encodeur désactivé, la course est gérée par le biais d'un ENCODEUR
VIRTUEL.

TOUJOURS effectuer I'auto-apprentissage de la course, comme en cas de moteur avec encodeur.

Si, durant I'auto-apprentissage (sans encodeur), I'armoire ne détecte pas automatiquement la butée en signalant le
changement d'état a I'écran (dans I'ordre CL1, CL2, OP2, OP1), répéter |'opération comme indiqué ci-apres :

- Fermeture de M1 avec affichage de CL1 a I'écran. Appuyer sur le bouton ENTER lorsque le vantail s'arréte contre la butée.
- Fermeture de M2 avec affichage de CL2 a I'écran. Appuyer sur le bouton ENTER lorsque le vantail s'arréte contre la butée.
- Ouverture de M2 avec affichage d'OP2 a I'écran. Appuyer sur le bouton ENTER lorsque le vantail s'arréte contre la butée.

- Ouverture de M1 avec affichage d'OP1 a I'écran. Appuyer sur le bouton ENTER lorsque le vantail s'arréte contre la butée.

- L'écran affiche le message « Auto-apprentissage Terminé » puis le symbole indiquant que I'encodeur est désactivé.

La désactivation de I'encodeur entraine une baisse de la précision sur les points de ralentissement, les points de
rapprochement et la détection des obstacles. Avec Controle AST au ralentissement désactivé, le comportement du portail sera
le méme au rapprochement et au ralentissement et la détection d'un obstacle sera interprétée comme une butée de fin de
course.

La gestion de la course, avec ses paramétres, est la méme que celle décrite pour les moteurs avec encodeur.

Menu des fonctions

Schéma menu

[ Gertains éléments n'apparaissent a I'écran que si certaines conditions sont remplies. Pour de plus amples
informations, voir le paragraphe dédié a chaque fonction.



Niveau 1

Niveau 2

Niveau 3

Niveau 4

Configuration

Configurations moteur

Nombre moteurs

Type moteur

Encodeur

Réduction de la vitesse

Fonction fin de course

Type entrées FC/FA

Essai moteur

Auto-apprentissage de la
course

Puissance moteur

Configur. M1

Type moteur

Encodeur

Fonction fin de course

Type entrées FC/FA

Réduction de la vitesse

Puissance moteur

Configur. M2

Type moteur

Encodeur

Fonction fin de course

Type entrées FC/FA

Réduction de la vitesse

Puissance moteur
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Configurations de la course

Vitesse ouverture

Vitesse fermeture

Controle AST durant la
course

Départ ralenti

Point ouv. partielle

Espace rappr. ouv.

Espace rappr. fer.

Point ral. ouverture

Point ral. fermeture

Vitesse ral. ouverture

Vitesse ral. fermeture

AST controle au ral.

Essai de choc

Configur. M1

Vitesse ouverture

Vitesse fermeture

Espace rappr. ouv.

Espace rappr. fer.

Point ral. ouverture

Point ral. fermeture

Vitesse ral. ouverture

Vitesse ral. fermeture

Configur. M2

Vitesse ouverture

Vitesse fermeture

Espace rappr. ouv.

Espace rappr. fer.

Point ral. ouverture

Point ral. fermeture

Vitesse ral. ouverture

Vitesse ral. fermeture




Sécurités filaires Arrét total

Entrée CX

Entrée CY

Entrée CZ

Entrée CK

Test sécurité

Sécurités RIO RIO ED T1

RIOED T2

RIOPHT1

RIOPHT2

Dispositifs BUS Photocellule BUS 1

Photocellule BUS 2

Photocellule BUS 3

Photocellule BUS 4

Photocellule BUS 5

Photocellule BUS 6

Photocellule BUS 7

Photocellule BUS 8

- Traduction des instructions originales

Sélecteur a clé BUS 1 Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 2 Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 3 Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 4 Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 5 Clé vers la droite

Clé vers la gauche
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Sélecteur a clé BUS 6

Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 7

Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Module /0 BUS 1

Entrée I1

Entrée I2

Sortie témoin

Sortie relais

Module 1/0 BUS 2

Entrée I1

Entrée 12

Sortie témoin

Sortie relais

Clignotant BUS

Couleur en ouverture

Couleur en fermeture

Couleur fer. auto.

Couleur préclignotement

Signal. erreurs

Lumieres dispositifs BUS Configuration entretien
Entrées commande Commande 2-7
Fonctions Serrure

Poussée en fermeture

Coup de bélier

Mode sans obstacle

Sortie B1-B2

Action maintenue

Obst. avec moteur arrété




Temps

Ferm. Automatique

Ferm. auto. partielle

Retard M1 en ouverture

Retard M2 en fermeture

Gestion lampes

Voyant passage ouvert

Lampe supplémentaire

Temps accueil

Temps préclignotement

Communication RSE

Adresse CRP

Vitesse RSE

Mémoire externe

Sauvegarde des données

Lecture données

RaZ parametres

Procédure guidée

Gestion utilisateurs

Nouvel utilisateur

Supprimer utilisateur

Supprimer tous

Décodage radio

Auto-apprentissage Rolling

Changement de modalité

Informations

Version FW

Etat dispositifs BUS

Comptage manceuvres

Configuration de I'entretien

RaZ entretien

Liste erreurs
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Gestion minuterie

Visualiser horloge

Configurer horloge

DST automatique

Format heure

Créer nouvelle minuterie

Ouverture

Horaire début

Horaire fin

Jours semaine

Ouverture partielle

Horaire début

Horaire fin

Jours semaine

Sortie B1-B2

Horaire début

Horaire fin

Jours semaine

Relais module BUS 1

Horaire début

Horaire fin

Jours semaine

Relais module BUS 2

Horaire début

Horaire fin

Jours semaine

Eliminer minuterie

Langue

Mot de passe

Permet d'activer le mot de
passe

Eliminer mot de passe

Modifier mot de passe

Menu des fonctions




Nombre moteurs
Configure le nombre de moteurs qui commandent le portail.

Configuration> Nombre moteurs M1+M2 (par défaut)
Configurations moteur M2

Type moteur
Configure le type de motoréducteur installé sur M1 et M2.
Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Configuration> Type moteur Générique
Configurations moteur STYLO-ME
STYLO-RME
FTX
FAST-70
AXI
A1824
FERNI
FERNI-V
AXO
A3024N/A5024N
FROG-A24
FROG-A24E (par défaut)
ATS
F1024
F4024E
F4024EP
EM4024
En sélectionnant EM4024, M1 et M2 sont
contrdlés en modalité synchronisée et effectuent les
mémes mouvements. Il est nécessaire de vérifier que
le sens d'ouverture et de fermeture configuré est le
méme pour les deux moteurs.

Encodeur
Utilise I'entrée encodeur provenant du moteur.
AT paramétre est uniquement disponible pour les moteurs prévoyant I'encodeur.

Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Configuration> Encodeur Activé (par défaut)
Configurations moteur Désactivé

Réduction de la vitesse
Permet de réduire la tension minimale applicable au moteur.
Le parametre est uniquement disponible pour les moteurs Stylo ME et Stylo RME.

Configuration> Réduction de la vitesse De 0 % a 50 % (par défaut 0 %)
Configurations moteur

- Traduction des instructions originales
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Fonction fin de course
Configure le fonctionnement des entrées pour interrupteurs de ralentissement/fin de course.
La fonction n'apparait que pour les moteurs qui en prévoient I'utilisation.

Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Apres avoir modifié la fonction des entrées de ralentissement/fin de course, il faudra effectuer un nouvel auto-
apprentissage [Fonction Auto-apprentissage de la course].

En cas d'utilisation des entrées pour le ralentissement, la carte configure automatiquement les points de
ralentissement au terme de I'auto-apprentissage. Ces paramétres, qui sont modifiables, permettent quoi qu'il en
soit de ralentir tant que I'on ne voit pas I'interrupteur de ralentissement.

La typologie de I'entrée (N.O. ou N.F.) ne peut étre modifiée qu'avec moteur général [Fonction Typologie fin de
course]. Dans tous les autres cas, la typologie valide est celle prévue par le moteur spécifique.

Configuration> Fonction fin de course Désactivé

Configurations moteur Arrét en FA, arrét en FC
Ralentissement en FA/FC
Arrét en FA, ral. en FC

Type entrées FC/FA
Conﬂgure la typologie des entrées FC/FA.
| La fonction apparait uniquement avec type moteur général [Fonction Type Moteur configurée sur Général].

La fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la [Fonction Fin de course].

Configuration> Type entrées FC/FA N.O. (par défaut)
Configurations moteur N.F
N.F. pour I'entrée FA, N.O. pour I'entrée FC

Essai moteur

Contréle du bon sens d’ouverture des vantaux du portail.

Avec la fonction activée, la touche > ouvre/ferme le vantail connecté sur M2, la touche < ouvre/ferme le vantail connecté sur
M1. Le mouvement se poursuit tant que la touche reste enfoncée ou jusqu'a ce que la butée de fin de course soit atteinte. Le
mouvement s'arréte au relachement de la touche.

Si le vantail ne se déplace pas dans le bon sens, inverser les phases du moteur.

Les vantaux se déplaceront a une vitesse réduite.

Configuration> Essai moteur La touche > permet d'ouvrir et de fermer le vantail M2
Configurations moteur La touche < permet d'ouvrir et de fermer le vantail M1
A chaque enfoncement de la touche (> pour M2
et < pour M1), le sens du vantail passe de I'ouverture
a la fermeture et inversement. Le changement de
direction est affiché a I'écran.

Auto-apprentissage de la course
Permet de lancer |'auto-apprentissage de la course.

Configuration> Auto-apprentissage de la
Configurations moteur course



Puissance moteur
Permet de réduire ou d'augmenter la poussée maximale des moteurs reliés sur M1 et M2 durant une manceuvre.
La réduction de la poussée comporte I'augmentation de la sensibilité de détection des obstacles.

Configuration> Puissance moteur De 30 % a 130 % (par défaut 100 %)
Configurations moteur A 100 %, la poussée maximale est celle prédéfinie

par défaut pour le type de moteur configuré. La
réduction ou I'augmentation du pourcentage réduit ou
augmente la poussée maximale.

Configure le moteur M1

Permet de modifier, uniquement pour le moteur M1 (s'il est différent de M2), quelques-uns des parametres décrits
précédemment.

La fonction n'apparait qu'avec M1+M2 sélectionné dans la fonction [Nombre Moteurs].

Configuration> Type moteur Voir les paramétres spécifiques de chaque
Configurations moteur Encodeur fonction.
Configure le moteur M1 Fonction fin de course

Type entrées FC/FA

Réduction de la vitesse
Puissance moteur

Configure le moteur M2

Permet de modifier, uniquement pour le moteur M2 (s'il est différent de M1), quelques-uns des parametres décrits
précédemment.

La fonction n'apparait qu'avec M1+M2 sélectionné dans la fonction [Nombre Moteurs].

Configuration> Type moteur Voir les paramétres spécifiques de chaque
Configurations moteur Encodeur fonction.
Configure le moteur M2 Fonction fin de course

Type entrées FC/FA

Réduction de la vitesse
Puissance moteur

Vitesse ouverture
Configure la vitesse d'ouverture des deux moteurs (pourcentage de la vitesse maximale).
Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Configuration> Vitesse ouverture de 40 % a 100 % (par défaut 70 %)
Configurations de la course

Vitesse fermeture
Configure la vitesse de fermeture des deux moteurs (pourcentage de la vitesse maximale).
LY si 1a valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Configuration> Vitesse fermeture de 40 % a 100 % (par défaut 70 %)
Configurations de la course
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Contréle AST durant la course
Regle la sensibilité de détection des obstacles, en pourcentage, durant la course.

Configuration> Contrdle AST durant la Désactivé (par défaut)
Configurations de la course  course Minimum

Moyen

Maximum

Désactivé = Poussée maximale et faible
sensibilité a I'obstacle.
Maximum = Poussée minimum et haute
sensibilité a I'obstacle.

Personnalisé
Personnalisé en fer.
Personnalisé en ouv.

Les valeurs personnalisées a utiliser sont exprimées en
pourcentage :

- de 10 % (poussée minimum et haute sensibilité a
I'obstacle)

-a 100 % (poussée maximale et faible sensibilité a
I'obstacle)

Départ ralenti en phase de fermeture

Permet de configurer le pourcentage de la course totale a utiliser pour le départ au ralenti apres chaque commande de
fermeture.

La fonction apparait uniquement avec [Type moteur] configurée sur EM4024.

Configuration> Départ ralenti Désactivé (par défaut)
Configurations de la course De1%a30%

Réglage de I'ouverture partielle
Dans les portails & un vantail, il détermine le pourcentage d'ouverture partielle du vantail par rapport a la course totale.
Dans les portails & deux vantaux, il détermine le pourcentage d'ouverture partielle du vantail M2 par rapport a la course totale.

Configuration> Point ouv. partielle de 10 % a 100 % (par défaut 100 %)
Configurations de la course 11100 % = Ouverture piétonne

Espace de rapprochement en ouverture
Permet de configurer le pourcentage de la course totale a utiliser pour le rapprochement a I'ouverture de M1 et de M2.
Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Configurations de la course  Espace rappr. ouv. De 0,5 % a 25,0 % (par défaut 8,0 %)
Configuration>



Espace de rapprochement en fermeture
Permet de configurer le pourcentage de la course totale a utiliser pour le rapprochement a la fermeture de M1 et de M2.
Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Configuration> Espace rappr. fer. De 0,5 % a 25,0 % (par défaut 8,0 %)
Configurations de la course

Espace de ralentissement en ouverture

Permet de configurer le pourcentage de la course totale au cours de laquelle M1 et M2, apres le point de ralentissement a
I'ouverture, adoptent une vitesse lente et constante.

L si 1a valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Pour configurer séparément M1 ou M2, utiliser le menu « Configurer M1 » ou « Configurer M2 ».

Avec fonction désactivée, le portail exécute quand méme une décélération a proximité de I'espace de
rapprochement.

Configuration> Point ral. ouverture Désactivé (par défaut)
Configurations de la course De 1 % a 50 %

Espace de ralentissement en fermeture

Permet de configurer le pourcentage de la course totale au cours de laquelle M1 et M2, aprés le point de ralentissement a la
fermeture, adoptent une vitesse lente et constante.

Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

L0 pour configurer séparément M1 ou M2, utiliser le menu « Configurer M1 » ou « Configurer M2 ».

Avec fonction désactivée, le portail exécute quand méme une décélération a proximité de I'espace de
rapprochement.

Configuration> Point ral. fermeture Désactivé (par défaut)
Configurations de la course De 1 % a 50 %

Vitesse de ralentissement en ouverture

Configure la vitesse de ralentissement en phase d'ouverture de M1 et M2 (pourcentage de la vitesse maximale).

Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

Ce parametre n'est utilisé qu'avec la fonction [Point de ralentissement en ouverture] activée.

Pour les moteurs Stylo ME et Stylo RME il pourrait s'avérer nécessaire de réduire la tension minimale applicable
au moteur afin d'obtenir le pourcentage de ralentissement souhaité. Voir fonction [Réduction vitesse].

Configuration> Vitesse ral. ouverture De 10 % a 50 % (par défaut 40 %)
Configurations de la course
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Vitesse de ralentissement en fermeture

Configure la vitesse de ralentissement en phase de fermeture de M1 et M2 (pourcentage de la vitesse maximale).

Si la valeur définie pour M1 est différente de celle de M2, I'écran n'affiche que la valeur de M2.

L ce paramétre n'est utilisé qu'avec la fonction [Point de ralentissement en fermeture] activée.

[.L] Pour les moteurs Stylo ME et Stylo RME il pourrait s'avérer nécessaire de réduire la tension minimale applicable
au moteur afin d'obtenir le pourcentage de ralentissement souhaité. Voir fonction [Réduction vitesse].

Configuration> Vitesse ral. fermeture De 10 % a 50 % (par défaut 40 %)
Configurations de la course

AST contréle au ralentissement
Regle la sensibilité de détection des obstacles, en pourcentage, durant la phase de ralentissement.
Ce parameétre n'est utilisé que si le point de ralentissement en fermeture ou en ouverture est activé.

Configuration> AST contréle au ral. Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Minimum

Moyen

Maximum

Désactivé = Poussée maximale et faible
sensibilité a I'obstacle.
Maximum = Poussée minimum et haute
sensibilité a I'obstacle.

Personnalisé
Personnalisé en fer.
Personnalisé en ouv.

Les valeurs personnalisées a utiliser sont exprimées en
pourcentage :

- de 10 % (poussée minimum et haute sensibilité a
|'obstacle)

-a100 % (poussée maximale et faible sensibilité a
|'obstacle)

Essai de choc

Permet d'activer/désactiver la modalité de test pour le controle des essais de choc. Lorsque la fonction est activée,
|'automatisme ne signale pas les erreurs de détection d'obstacles apres plusieurs impacts consécutifs.

La désactivation du mode test ﬁautomaﬁque 1 heure apres I'activation.

Avec fonction activée, I'icone s'affiche.
Configuration> Essai de choc Activation mode test
Configurations de la course Désactivation mode test



Configur. course M1

Permet de modifier, uniquement pour le moteur M1 (s'il est différent de M2), quelques-uns des parametres décrits
précédemment.

La fonction n'apparait qu'avec M1+M2 sélectionné dans la fonction [Nombre Moteurs].

La fonction n'apparait pas avec type moteur EM4024 [Fonction Type Moteur configurée sur EM4024].

Configuration> Vitesse ouverture Voir les paramétres spécifiques de chaque
Configurations de la Vitesse fermeture fonction.

course> Espace de rapprochement

Configur. M1 en ouverture

Espace de rapprochement
en fermeture
Espace de ralentissement
en ouverture
Espace de ralentissement
en fermeture
Vitesse de ralentissement
en ouverture
Vitesse de ralentissement
en fermeture

Configur. course M2

Permet de modifier, uniquement pour le moteur M2 (s'il est différent de M1), quelques-uns des parametres décrits
précédemment.

La fonction n'apparait qu'avec M1+M2 sélectionné dans la fonction [Nombre Moteurs].

La fonction n'apparait pas avec type moteur EM4024 [Fonction Type Moteur configurée sur EM4024].

Configuration> Vitesse ouverture Voir les paramétres spécifiques de chaque
Configurations de la Vitesse fermeture fonction.

course> Espace de rapprochement

Configur. M2 en ouverture

Espace de rapprochement
en fermeture
Espace de ralentissement
en ouverture
Espace de ralentissement
en fermeture
Vitesse de ralentissement
en ouverture
Vitesse de ralentissement
en fermeture

Arrét Total

Permet d'activer ou de désactiver I'entrée 2-1. Lorsque I'entrée est activée, elle est utilisée comme étant normalement
fermée.

Lorsque I'entrée est ouverte, toute commande, y compris I'éventuelle fermeture automatique, est désactivée.

Configuration> Arrét total Désactivé (par défaut)
Sécurités filaires Activé
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Entrée CX, entrée CY, entrée CZ , Entrée CK
Permet d'associer une fonction a I'entrée CX ou CY ou CZ ou CK

Configuration>
Sécurités filaires

Test sécurité

Entrée CX
Entrée CY
Entrée CZ
Entrée CK

Désactivé (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

C2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

C3 = Arrét partiel Uniquement avec [Ferm. automatique]
activée.

C4 = Attente obstacle (Photocellules)

C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)
(8 = Refermeture durant I'ouverture (bords sensibles)
(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture
immédiate apres I'élimination de I'obstacle, y compris avec
portail a I'arrét

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bord sensible avec
résistance 8K2)

r8 = Réouverture durant I'ouverture (Bord sensible avec
résistance 8K2)

r7 (deux bords sensibles) = Réouverture durant la
fermeture (Paire de bords sensibles avec résistance 8K2)
r8 (deux bords sensibles) = Réouverture durant la
fermeture (Paire de bords sensibles avec résistance 8K2)

Permet d'activer le controle du bon fonctionnement des photocellules connectées aux entrées, apres chaque commande

d'ouverture et de fermeture.

Effectuer le test en connectant les photocellules a la borne TS [voir paragraphe Dispositifs de sécurité].

Configuration>
Sécurités filaires

Test sécurité

Désactivé (par défaut)
CX

_CY__
CXCY__
__Cz_
CX_CZ_
_CYCz_
CXCYCZ _
___CK
CX_ _CK
_CY_CK
CXCY _CK
__CzCK
CX_CZCK
_CYCzZCK
CX CY CZ CK



RIO ED T1 et RIO ED T2

Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.
La fonction n'apparait qu'en présence de la carte d'interface RIO Conn.

Configuration> RIOED T1
Sécurités RIO RIO ED T2

RIO PH T1 et RIO PH T2

Désactivé (par défaut)

PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture
automatique. Utiliser un dispositif de commande pour
reprendre le mouvement.

P7 = Réouverture durant la fermeture.

P8 = Refermeture durant I'ouverture.

Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.
L La fonction n'apparait qu'en présence de la carte d'interface RIO Conn.

Configuration> RIO PH T1
Sécurités RIO RIO PH T2

Photocellule BUS <n>
Associe une fonction a I'entrée Photocellule BUS <n>.

Désactivé (par défaut)

P1 = Réouverture durant la fermeture.

P2 = Refermeture durant I'ouverture.

P3 = Arrét partiel. Uniquement avec [Ferm. automatique]
activée.

P4 = Attente obstacle.

P13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture
immédiate apres I'élimination de I'obstacle, y compris avec
portail a I'arrét.

<n>vade 12 8 et correspond a I'adresse configurée sur le micro-interrupteur de la photocellule

La fonction n'apparait qu'en présence d'une photocellule BUS connectée.

Configuration> Photocellule BUS 1
Dispositifs BUS Photocellule BUS 2
Photocellule BUS 3
Photocellule BUS 4
Photocellule BUS 5
Photocellule BUS 6
Photocellule BUS 7
Photocellule BUS 8

Désactivé (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)
C2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

C3 = Arrét partiel Uniqguement avec [Ferm. automatique]
activée.

(4 = Attente obstacle (Photocellules)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture
immédiate apres I'élimination de I'obstacle, y compris avec
portail a I'arrét

Ouverture

Fermeture
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Sélecteur a clé BUS <n>

Associe une fonction a I'entrée Sélecteur a clé BUS <n>. Il est possible de définir plusieurs fonctions selon le sens de rotation

de la clé.

[ <n>vade1a7et correspond a I'adresse configurée sur le micro-interrupteur du sélecteur a clé

[E1] La fonction n'apparait qu'en présence d'un Sélecteur a clé BUS connecté.

Configuration>
Dispositifs BUS

Sélecteur a clé BUS 1
Sélecteur a clé BUS 2
Sélecteur a clé BUS 3
Sélecteur a clé BUS 4
Sélecteur a clé BUS 5
Sélecteur a clé BUS 6
Sélecteur a clé BUS 7

Clé vers la droite
Clé vers la gauche

Choisir la commande a associer au mouvement de la clg.

Pas-a-pas - La premiére commande est une commande
d'ouverture tandis que la deuxieme est une commande de
fermeture.

Séquentielle - La premiere commande est une commande
d'ouverture, la deuxigme une commande d'ARRET, la
troisieme une commande de fermeture et la quatrieme une
commande d'ARRET.

Ouverture

Fermeture

Ouverture partielle

Arrét

Sortie B1-B2

Relais module BUS 1 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie
relais) du module 1/0 BUS 1

Relais module BUS 2 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie
relais) du module 1/0 BUS 2



Module I/0 - Entrées
Permet d'associer une fonction aux entrées du Module 1/0 <n>.

<n>vade 122 et correspond a I'adresse configurée sur le micro-interrupteur du module.

L1 La fonction n'apparait qu'en présence d'un Module I/0 BUS connecté.

Configuration> Entrée I1 Désactivé (par défaut)
Dispositifs BUS> Entrée 12 Arrét = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture
Module 1/0 BUS 1 automatique. Utiliser un dispositif de commande pour
Module 1/0 BUS 2 reprendre le mouvement.

Lorsque I'entrée est activée, elle est utilisée
comme étant normalement fermée.

17 = Réouverture durant la fermeture (Bord sensible avec
résistance 8K2)

r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bord sensible avec
résistance 8K2)

Ouverture partielle

Ouverture

Fermeture

Pas-a-pas - La premiere commande est une commande
d'ouverture tandis que la deuxieme est une commande de
fermeture.

Séquentielle - La premiere commande est une commande
d'ouverture, la deuxiéme une commande d'ARRET, la
troisieme une commande de fermeture et la quatrieme une
commande d'ARRET.

Module I/0 <n> - Sortie témoin
Permet d'associer une fonction a la sortie 1 du Module I/0 <n>.
<n>vade 122 et correspond a I'adresse configurée sur le micro-interrupteur du module.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un Module I/0 BUS connecté.

Configuration> Sortie témoin Vloyant passage ouvert - Signale |'état de I'automatisme.
Dispositifs BUS> Lampe cycle - La lampe reste allumée pendant toute la
Module 1/0 BUS 1 manceuvre.

Module 1/0 BUS 2 Lampe d'accueil - La lampe s'allume au lancement d'une

manceuvre et reste également allumée au terme de la
manceuvre pendant le temps configuré par la fonction
[Temps accueil].

Module I/0 <n> - Sortie relais
Permet d'associer une fonction a la sortie 2 du Module I/0 <n>.
E <n>vadeta2et correspond a I'adresse configurée sur le micro-interrupteur du module.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un Module I/0 BUS connecté.
Configuration> Sortie relais Bistable
Dispositifs BUS> Monostable - allumé de 1 a 180 seconde (par défaut 1)
Module 1/0 BUS 1
Module 1/0 BUS 2
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Clignotant BUS <Couleur en ouverture>

Permet de configurer la couleur du clignotant BUS durant I'ouverture de I'automatisme.
La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.

Configuration>
Dispositifs BUS>
Clignotant BUS

Clignotant BUS <Couleur en fermeture>

Couleur en ouverture

Blanc

Jaune

Orange

Rouge (par défaut)
Violet

Bleu

Bleu ciel

Vert

Permet de configurer la couleur du clignotant BUS durant la fermeture de I'automatisme.
La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.

Configuration>
Dispositifs BUS>
Clignotant BUS

Clignotant BUS <Couleur temps de fermeture automatique>

Couleur en fermeture

Blanc

Jaune

Orange

Rouge (par défaut)
Violet

Bleu

Bleu ciel

Vert

Permet de configurer la couleur du clignotant BUS durant la fermeture automatique.
La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.

Configuration>
Dispositifs BUS>
Clignotant BUS

Couleur fer. auto.

Désactivé

Blanc

Jaune

Orange

Rouge

Violet

Bleu

Bleu ciel

Vert (par défaut)



Clignotant BUS <Couleur préclignotement>

Permet de configurer, sur le clignotant BUS, la couleur du clignotement précédant les manceuvres de fermeture et d'ouverture
(préclignotement).

La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.

Configuration> Couleur préclignotement Blanc (par défaut)
Dispositifs BUS> Jaune
Clignotant BUS Orange

Rouge

Violet

Bleu

Bleu ciel

Vert

Clignotant BUS <Signal. erreurs>
Permet de configurer la couleur du clignotant BUS en cas de signalisation d'une erreur.
Il'y a activation de la signalisation qu'aprés I'envoi d'une commande d'actionnement.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.

Configuration> Signal. erreurs Désactivé (par défaut)
Dispositifs BUS> Blanc
Clignotant BUS Jaune

Orange

Rouge

Violet

Bleu

Bleu ciel

Vert

Configuration entretien

Permet de configurer la couleur du clignotement des dispositifs BUS activés (clignotants et sélecteurs) en cas d'entretien
nécessaire. Lorsque la fonction est activée, ces dispositifs signalent le besoin d'effectuer I'entretien au début de chaque
manceuvre.

EL 1 est nécessaire de configurer I'entretien ainsi que le nombre de manceuvres. Voir fonction [Configuration de
I'entretien].

La fonction n'apparait qu'en présence d'un Clignotant BUS ou d'un Sélecteur BUS connecté.

Configuration> Configuration entretien Désactivé (par défaut)
Dispositifs BUS> Blanc
Lumieres dispositifs BUS Jaune

Orange

Rouge

Violet

Bleu

Bleu ciel

Vert
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Commande 2-7

Associe une commande au dispositif connecté sur 2-7.

Configuration>
Entrées commande

Serrure

Commande 2-7

Pas-a-pas (par défaut) - La premiere commande est une
commande d'ouverture tandis que la deuxieme est une
commande de fermeture.

Séquentielle - La premiere commande est une commande
d'ouverture, la deuxiéme une commande d'ARRET, la
troisieme une commande de fermeture et la quatrieme une
commande d'ARRET.

Permet d'associer le déblocage de la serrure de verrouillage électrique/de I'électro-aimant a une commande.

Configuration>
Fonctions

Poussée en fermeture

Serrure

Désactivé (par défaut)

Avec portail fermé

Avec portail ouvert

Avec portail ouvert et portail fermé

Continuer

Electro-aimant 24 V

L'activation de I'électro-aimant a lieu a I'arrét du
moteur tandis que sa désactivation se produit durant
la manceuvre.

A'la butée de fin de course en phase de fermeture, I'automatisme pousse les vantaux contre la butée pendant une seconde.

Configuration>
Fonctions

Coup de bélier

Poussée en fermeture

Désactivé (par défaut)
Minimum
Moyenne
Maximum

Avant chaque manceuvre d'ouverture et de fermeture les vantaux poussent contre la butée pour faciliter le déblocage de la

serrure de verrouillage électrique.

L.l La poussée contre la butée est exécutée en ouverture ou en fermeture en fonction de I'endroit oil la serrure de

verrouillage électrique est activée. Voir fonction [Serrure].

Configuration>
Fonctions

Mode sans obstacle

Coup de bélier

Désactivé (par défaut)
Activé

Avec fonction activée, lorsque I'automatisme détecte un obstacle moyennant I'AST control de la carte ou le bord sensible, le
mouvement du vantail s'inverse sur I'espace nécessaire pour libérer I'obstacle puis s'arréte.

Configuration>
Fonctions

Mode sans obstacle

Désactivé (par défaut)
Activé



Sortie B1-B2
Pour la configuration du contact.

Configuration> Sortie B1-B2 Bistable
Fonctions Monostable : allumé de 1 a 180 seconde (par défaut 1)

Action maintenue

Avec la fonction activée, le mouvement de I'automatisme (ouverture ou fermeture) est interrompu au relachement du dispositif
de commande.

L'activation de cette fonction désactive tous les autres dispositifs de commande.

Configuration> Action maintenue Désactivé (par défaut)
Fonctions Activé

Obstacle avec moteur arrété
Lorsque la fonction est activée, I'automatisme reste immobile si les dispositifs de sécurité détectent un obstacle. La fonction
est activée avec : portail fermé, portail ouvert ou aprés un arrét total.

Configuration> Obst. avec moteur arrété Désactivé (par défaut)
Fonctions Activé

Fermeture automatique

Configure le temps devant s'écouler avant la fermeture automatique, une fois que le point de fin de course a été atteint en
phase d'ouverture ou apres I'intervention des photocellules avec fonction d'arrét partiel [C3].

La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, apres
un arrét total, a défaut de tension ou en présence d'une erreur.

Configuration> Ferm. automatique Désactivé (par défaut)
Temps De 1 a 180 secondes

Fermeture automatique aprées une ouverture partielle ou piétonne

Configure le temps devant s'écouler avant la fermeture automatique, aprés exécution d’une commande d’ouverture partielle.
L] La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, aprés
un arrét total, a défaut de tension ou en présence d'une erreur.

Configuration> Ferm. auto. partielle Désactivé
Temps De 1 a 180 secondes (par défaut 10)

Modalité copropriété

L.a commande Ouverture Partielle (2-3P) permet I'ouverture du vantail M2.

En envoyant ensuite une commande d'Ouverture (2-3), les deux vantaux s'ouvrent.

Lorsque la fonction [Fermeture automatique] est réglée, le vantail M1 se referme apres écoulement du temps de fermeture
automatique sélectionné, tandis que le vantail M2 se repositionne sur le point d'ouverture partielle indiqué dans [Réglage de
I'ouverture partielle].

A'la commande d'Ouverture partielle lancée par I'entrée (2-3P), la fonction [Fermeture automatique aprés
ouverture partielle ou piétonne] doit étre désactivée.

Pour revenir au fonctionnement normal du portail, envoyer une commande de fermeture.

En cas d'envoi de la commande d'Ouverture partielle moyennant le temporisateur, I'automatisme reprend son
fonctionnement normal apres écoulement du temps configuré et les vantaux se ferment. Voir fonction [Création
temporisateur].
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Temps de retard a I'ouverture de M1

Configure le retard a I'ouverture du premier vantail par rapport au deuxieme.

Uniquement pour les moteurs avec encodeur : si la distance entre les deux vantaux suffit a garantir le temps de
retard programmé, le retard ne sera pas exécuté.

La fonction n'apparait pas avec type moteur EM4024 [Fonction Type Moteur configurée sur EM4024].

Configuration> Retard M1 en ouverture Désactivé
Temps De 1 a 10 secondes (par défaut 2)

Temps de retard a la fermeture de M2

Configure le retard a I'ouverture du deuxiéme vantail par rapport au premier.

Uniquement pour les moteurs avec encodeur : si la distance entre les deux vantaux suffit a garantir le temps de
retard programmeé, le retard ne sera pas exécuté.

La fonction n'apparait pas avec type moteur EM4024 [Fonction Type Moteur configurée sur EM4024].

Configuration> Retard M2 en fermeture Désactivé
Temps De 1 a 25 secondes (par défaut 2)

Voyant passage ouvert
Signale I'état de I'automatisme.

Configuration> Voyant passage ouvert Témoin allumé (par défaut) - Le témoin reste allumé
Gestion lampes lorsque le portail est en mouvement ou qu'il est ouvert.

Témoin clignotant - Le témoin clignote toutes les demi-
secondes durant I'ouverture du portail et reste allumé
lorsque ce dernier est ouvert. Le témoin clignote toutes les
secondes durant la fermeture du portail et s’éteint lorsque
ce dernier est fermé.

Lampe supplémentaire
Permet de choisir le mode de fonctionnement du dispositif d'éclairage connecté a la sortie E3.

Configuration> Lampe E3 Désactivé (par défaut)
Gestion lampes Lampe cycle - La lampe reste allumée pendant toute la
manceuvre.

La lampe reste éteinte a moins qu'un temps de
fermeture automatique ne soit configuré.

Lampe d'accueil - La lampe s'allume au lancement d'une
manceuvre et reste allumée au terme de la manceuvre
pendant le temps configuré par la fonction [Temps accueil].

Temps accueil
Définit pendant combien de secondes la lampe supplémentaire (configurée comme lampe d'accueil) reste allumée apres une
manceuvre d'ouverture ou de fermeture.

Configuration> Temps accueil de 60 a 180 secondes (par défaut 60)
Gestion lampes



Temps préclignotement
Configure le temps d'activation anticipée du clignotant, avant chaque manceuvre.

Configuration> Temps préclignotement Désactivé (par défaut)
Gestion lampes De 1 a 10 secondes
Adresse CRP

Attribue un code d'identification univoque (adresse CRP) a la carte électronique.
L1 Gette fonction est nécessaire si plusieurs automatismes sont connectés via le protocole CRP au méme BUS de
communication.

Configuration> Adresse CRP de 1a 254 (par défaut 1)
Communication RSE

Vitesse RSE
Configure la vitesse de communication du systeme de connexion a distance.
Configuration> Vitesse RSE 4800 bps
Communication RSE 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (par défaut)
57600 bps
115200 bps

Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).
La fonction n’est visualisée qu’a I'introduction d’'une memory roll dans la carte électronique.

Configuration> Sauvegarde des données
Mémoire externe

Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).
L] La fonction nest visualisée qu’a l'introduction d’une memory roll dans la carte électronique.

Configuration> Lecture données
Mémoire externe

Raz parametres

Restaure les configurations d'usine a I'exception des fonctions suivantes : [utilisateurs], [temporisations], [nombre moteurs],
[type moteur], [adresse CRP], [fonction entrées fin de course], [vitesse RSE], [mot de passe], [langue], [format heure] et les
configurations pour I'auto-apprentissage de la course.

Configuration RaZ parametres Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI
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Procédure guidée

Vous pouvez utiliser I'assistant de configuration du systeme.

Configuration

Nouvel utilisateur

Procédure guidée

Permet d'enregistrer jusqu'a 1000 utilisateurs et d'attribuer une fonction a chacun d'eux.
LY cette opération peut étre effectuée par le biais d’'un émetteur ou d’un autre dispositif sélecteur a BUS (ex. :
clavier, lecteur transpondeur). La carte qui gere les émetteurs (AF) doit étre enfichée dans le connecteur.

Gestion utilisateurs

Supprimer utilisateur

Nouvel utilisateur

Permet d'effacer un des utilisateurs enregistrés.

Gestion utilisateurs

Supprimer tous

Supprimer utilisateur

Permet d'effacer tous les utilisateurs enregistrés.

Gestion utilisateurs

Supprimer tous

Choisir la fonction & attribuer a Iutilisateur.

Pas-a-pas - La premiere commande est une commande
d'ouverture tandis que la deuxieme est une commande de
fermeture.

Séquentielle

La premiere commande est une commande d'ouverture,
la deuxiéme une commande d'ARRET, la troisiéme une
commande de fermeture et la quatrieme une commande
d'ARRET.

Ouverture

Ouverture partielle

Sortie B1-B2

Relais module BUS 1 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie
relais) du module 1/0 BUS 1

Relais module BUS 2 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie
relais) du module 1/0 BUS 2

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Le systeme requiert la saisie du code utilisateur. Envoyer le
code depuis le dispositif de commande.

Répéter la procédure pour ajouter d'autres utilisateurs.

Se servir des fleches pour choisir le numéro associé a
I'utilisateur a éliminer.

Il est également possible de sélectionner
|'utilisateur en envoyant une commande depuis le
dispositif associé.

Appuyer sur ENTER pour confirmer
Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI



Décodage radio

Permet de choisir le type de codage radio des émetteurs pouvant commander I'automatisme.

La sélection du type de codage radio des émetteurs [Rolling code] ou [TW key block] effacera tout éventuel
émetteur précédemment mémorisé.

Gestion utilisateurs Décodage radio Tous les décodages (par défaut)
Rolling code
TW Key block

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Auto-apprentissage Rolling
Permet de mémoriser un nouvel émetteur rolling code en activant I'acquisition a partir d'un émetteur a code tournant déja
meémorisé. Les procédures de mémorisation et d'acquisition sont expliquées dans le manuel de I'émetteur.

Gestion utilisateurs Auto-apprentissage Désactivé (par défaut)
Rolling Activé

Changement de modalité
Modifie la fonction attribuée a un utilisateur bien précis.

Gestion utilisateurs Changement de modalité Se servir des fleches pour sélectionner le numéro associé
a I'utilisateur a modifier.
Il est également possible de sélectionner
|'utilisateur en envoyant une commande depuis le
dispositif associé.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Choisir la commande a associer a 'utilisateur.

Pas-a-pas - La premiére commande est une commande
d'ouverture tandis que la deuxieme est une commande de
fermeture.

Séquentielle - La premiere commande est une commande
d'ouverture, la deuxiéme une commande d'ARRET, la
troisieme une commande de fermeture et la quatrieme une
commande d'ARRET.

Ouverture

Ouverture partielle

Sortie B1-B2

Relais module BUS 1 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie
relais) du module 1/0 BUS 1

Relais module BUS 2 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie
relais) du module 1/0 BUS 2

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI
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Version FW
Permet de visualiser la version firmware et GUI installées.

Informations Version FW Les fleches < > permettent de visualiser :
FW MC.x.x.xx (version firmware carte moteur)
FW UlLx.x.xx (version firmware carte afficheur)
GUI x.x (graphique)

Etat dispositifs BUS

Indique I'état de tous les dispositifs pouvant étre connectés au BUS et gérés par le firmware utilisé.
Légende

<n> représente le numéro du dispositif.

Informations Etat dispositifs BUS Photocellules BUS <n>
<n>de12a8

L'état visualisé pourra étre :
0K

Ne communique pas
Sécurité activée

Conflit adresse BUS

Sélecteur BUS <n>

Dl <n>det1a7

L'état visualisé pourra étre :
0K

Ne communique pas

Conflit adresse BUS

Clignotant BUS <n>
<n>vadela2

L'état visualisé pourra étre :
0K

Ne communique pas

Conflit adresse BUS

Module I/0 BUS <n>
<n>vadela2

L1 L6tat visualisé pourra étre :
(1]4

Ne communique pas

Conflit adresse BUS




Comptage manceuvres

Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées par I'automatisme, totale ou partiel (apres une opération
d'entretien).

Le nombre de manceuvres est le nombre visualisé multiplié par 100.

Informations Comptage manceuvres Mangeuvres totales - Manceuvres effectuées a compter de
I'installation de I'automatisme.

Manceuvres partielles - Manceuvres effectuées apres le
dernier entretien.

Configuration de I'entretien

Permet de définir le nombre de manceuvres que I'automatisme peut exécuter avant que la nécessité d’effectuer la
maintenance ne soit notifiée.

La notification est affichée a I'écran moyennant le message [Effectuer entretien] et signalée toutes les heures
par 3 + 3 clignotements provenant du dispositif connecté sur 10-5.

Informations Conf. entretien Désactivé (par défaut)
de 1 x100 a 500 x100

RaZ entretien
Remet a zéro le calcul du nombre des manceuvres partielles.

Informations RaZ entretien Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Liste erreurs
Permet de visualiser les 8 dernieres erreurs détectées. La liste erreurs peut étre éliminée.

Informations Liste erreurs Se servir des fléches pour faire défiler la liste.

Pour effacer la liste des erreurs, sélectionner [Effacer
erreurs)
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Confirmer ? NON
Confirmer ? QUI

Visualiser horloge
Permet d'activer la visualisation de I'horloge sur I'afficheur.

Gestion minuterie Visualiser horloge

Configurer horloge
Permet de configurer la date et I'heure.

Gestion minuterie Configurer horloge Se servir des fleches et du bouton Enter pour ajouter les
valeurs souhaitées.
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DST automatique
Permet d'activer la configuration automatique de I'heure d’été.
Valide uniquement en Europe centrale UTC+1.

Gestion minuterie DST automatique Désactivé (par défaut)
Activé

Passage heure d'été : +1h le dernier dimanche de mars
(passage a I'heure d'été).

Passage heure d'hiver : -1h le dernier dimanche d'octobre
(passage a I'heure d'hiver).

Format heure
Permet de choisir le format de visualisation de I'horloge.

Gestion minuterie Format heure 24 heures
12 heures (AM/PM)

Créer nouvelle minuterie
Permet de temporiser un ou deux types d'activations au choix parmi ceux disponibles.

Gestion minuterie Créer nouvelle minuterie Se servir des fleches pour choisir la commande souhaitée.
Ouverture
Ouverture partielle
Sortie B1-B2
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Horaire début

Se servir des fleches pour configurer I'heure de début de
I"activation de la fonction.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Horaire fin

Se servir des fleches pour configurer I'heure de fin de
I"activation de la fonction.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Jours semaine

Se servir des fleches pour configurer les jours d’activation
de la fonction.

Sélectionner jours

Toute la semaine

Appuyer sur ENTER pour confirmer.



Eliminer minuterie
Permet d'effacer une des temporisations sauvegardées.

Gestion minuterie Eliminer minuterie Se servir des fleches pour choisir la temporisation a
gliminer.
0 = [Ouverture]
P = [Ouverture partielle]
B = [Sortie B1-B2]
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Langue
Configure la langue de I'afficheur.

Langue I[taliano (IT)
English (EN) (par défaut)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcbkuii (UA)
Nederlands (NL)

Permet d’activer le mot de passe

Permet de configurer un mot de passe de 4 chiffres. Le mot de passe sera demandé a quiconque souhaite accéder au menu
principal.

LY cette option n'apparait que si le mot de passe N'a PAS été activé.

Mot de passe Permet d’activer le mot Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le
de passe code souhaité.
Répéter le mot de passe a I'aide des fleches et du bouton
Enter pour valider.

Eliminer mot de passe
Permet d'éliminer le mot de passe de protection de I'acces au menu principal.
Cette option n'apparait que si le mot de passe a été activé.

Mot de passe Eliminer mot de passe Confirmer ? NON
Confirmer ? QUI
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Modifier mot de passe
Permet de modifier le mot de passe de protection de I'acces au menu principal.
| Cette option n'apparait que si le mot de passe a été activé.

Mot de passe Modifier mot de passe Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le
code souhaité.
Répéter le mot de passe a I'aide des fleches et du bouton
Enter pour valider.

Mot de passe perdu
En cas de perte du mot de passe, la carte doit étre réinitialisée aux valeurs d'usine. Voir [Réinitialisation].

Réinitialisation

II'est possible de restaurer les données de la carte électronique aux valeurs d'usine en effectuant les opérations suivantes.
Mettre la carte électronique hors tension.

Appuyer sur les touches < > et les maintenir enfoncées puis remettre la carte électronique sous tension.

Maintenir les touches < > enfoncées jusqu'a ce que I'écran affiche [RaZ par défaut].

Sélectionner [Confirmer ? OUI).

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Ala procédure de réinitialisation de la carte électronique supprime tous les utilisateurs enregistrés, les
temporisations et les manceuvres configurées ainsi que les données d'étalonnage.

N\ Avec le dispositif CAME KEY, toujours mettre a jour le firmware de la carte a la derniére version disponible.




Exporter / importer les données

II'est possible d’enregistrer les données des utilisateurs et de la configuration de I'installation dans une carte MEMORY ROLL.
Les données stockées peuvent étre réutilisées dans une autre carte électronique du méme genre pour adopter les mémes

configurations.

A\ Avant d'installer et d’extraire la carte MEMORY ROLL, il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION.

@ Insérer la carte MEMORY ROLL sur le connecteur dédié sur la carte électronique.
(2] Appuyer sur le bouton Enter pour accéder a la programmation.

© Se sevir des fléches pour choisir la fonction souhaitée.

Configuration >

Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).
Mémoire externe >

Configuration >

Mémoire externe >

Sauvegarde des données

Lecture données

Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).
Au terme des opérations de sauvegarde et de téléchargement des données, enlever la MEMORY ROLL.
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LEGENDE SIGNALISATIONS AFFICHEES

C<n>

7
8
2r7

2r8
c<n>

c23

c24

L'encodeur est désactivé.

La fonction [Essai de choc] est actvée.

L'automatisme a détecté un obstacle a la fermeture.

L 'automatisme a détecté un obstacle a I'ouverture.
L'automatisme a détecté deux obstacles a la fermeture.

Le numéro affiché varie en fonction de la quantité d'obstacles détectés.

| Lorsque le nombre maximum de lectures est atteint, I'automatisme s'arréte et
un message d'erreur s'affiche a I'écran.

|'automatisme a détecté deux obstacles a I'ouverture.

Le numéro affiché varie en fonction de la quantité d'obstacles détectés.
Lorsque le nombre maximum de lectures est atteint, I'automatisme s'arréte et
un message d'erreur s'affiche a I'écran.

I'y @ au moins une minuterie programmee.

Une minuterie programmée est en cours d'exécution.

Avec la minuterie programmeée pour I'ouverture ou I'ouverture partielle, toute
commande radio donnée permettra toujours |'ouverture. Les commandes céblées
continuent de fonctionner normalement.

Sécurité filaire activée
La valeur <n> est associée au paramétre sélectionné sur les fonctions [Entrée
CX] [Entrée CY] [Entrée CK] [Entrée CZ].

Sécurité R7 (bord sensible) activée
Sécurité R8 (bord sensible) activée
Sécurité R7 (paire de bords sensibles) activée
Sécurité R8 (paire de bords sensibles) activée
Sécurité photocellules BUS activée

La valeur <n> est associée au parametre sélectionné sur les fonctions
[Photocellule BUS].

Commande Ouverture activée pour les photocellules BUS

Commande Fermeture activée pour les photocellules BUS



Co

P<n>

Conflit adresse BUS

Controler disposit. BUS

RIO pas configuré

Effectuer auto-
apprentissage

wizard

Effectuer I’entretien

oP

CL

Arrét total activé
Sécurité RIO activée

La valeur <n> est associée au paramétre sélectionné sur les fonctions [RIO ED
T1 - RIO ED T2] et [RIO PH T1 - RIO PH T2]

Conflit d'ID détecté sur les dispositifs BUS.
Absence d'un dispositif BUS avec fonction de sécurité configurée.

La Carte RIO Conn n'est pas configurée ou ne présente aucune configuration de sécurité.

II'est nécessaire d'effectuer |'auto-apprentissage de la course.

Sélectionner un type de moteur.

II'est nécessaire d'effectuer I'entretien (désactivation encodeur et dépassement manceuvres
pour I'entretien).

Passage completement ouvert

Passage completement fermé
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Messages d'erreur
E1

E2

E3
E4
E7
E9
E10
E11
E12

E13

E15
E17
E18

E24

E25

Erreur de réglage du moteur M1

Erreur de réglage du moteur M2
Avec moteur EM4024, E2 indique une erreur de réglage sur M1 ou M2.

Erreur signal encodeur non détecté

Erreur test services échoué

Erreur temps de fonctionnement

Obstacles consécutifs détectés durant la fermeture
Obstacles consécutifs détectés durant I'ouverture

Erreur maximum obstacles

Tension d’alimentation du moteur absente ou insuffisante

Erreur sur les entrées fin de course ou bien butées de fin de course toutes deux
ouvertes

Erreur émetteur incompatible
Erreur le systéme sans fil ne communique pas

Erreur le systeme sans fil n’est pas configuré

Erreur de communication ou de mauvais fonctionnement d'un dispositif de sécurité BUS

Erreur de configuration des adresses sur les dispositifs BUS



OPERATIONS FINALES
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Avant de fermer le couvercle, s'assurer que I'entrée des cables est bien scellée de maniére a éviter la
é

péné

tration d'insectes ainsi que la formation d'humidité.
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COLLER ICI L'ETIQUETTE DU
PRODUIT PRESENTE SUR
L'EMBALLAGE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier

Treviso - Italy

Tél. (+39) 0422 49 40

Fax (+39) 0422 49 41
info@came.com - www.came.com
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PYKOBOACTBO M0 MOHTAXY



OBLLVE NPEAYNPEXXAEHNA ANA MOHTAXHUKA

A\ Ba)KHble MHCTPYKLMM 110 TEXHUKE 6E30MacHOCTM.

/\ CTporo cnegyiite BCeM MHCTPYKLMAM 110 6e30MacHOCTH, MOCKO/IbKY
HEenpaBu/IbHbIA MOHTAX MOXET NPUBECTU K CePbE3HbIM YBEYbSIM.

A\ Tipexze Yem npofo/mKUTb, BHUMATEIbHO NPOYUTaiTe 06Lme
NPEAynPEXAEHNa AN N0b30BATENS.

IT0 13[eNNe JOMKHO UCMOMb30BATLCS UCKITOUNTENBHO MO HA3HAYEHMI0. VIcnonb3oBaHme
HEe M0 HA3HAYEHMIO CYMTAETCA OMaCHBIM. © [1pON3BOAMTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTM
32 yLiepd B pesymnbTate HenpaBuibHOro, OLUMOOYHOMO Wi HEOPEXXHOIO UCTONb30BAHNS
n3aenus. @ [lJaHHoe u3aenue NpeaHasHaYeHo UCKNKYUTENBHO A1 BCTPOEHHOM0 MOHTaXa
W MHTErPaL/N B YaCTUYHO 3aBEPLLIEHHbIE MALLIMHBI W/ MPUOOPBI C LIEMbH CO3aHNs
MalLVHbI, COOTBETCTBYIOLLEN TpeboBaHuaM [upektuebl 2006/42/CE. e Coopka fomkHa
BbINOSHSATLCS COMMacHO [IMpekTrBe 0 6e30MacHoCTM MaLlinH 1 06opynoBaHns 2006/42/
CE 11 COOTBETCTBYHOLLM EBPONENACKIM CTaHAapTam. ® [pon3BOANTENb 0TKA3bIBAETCS OT
OTBETCTBEHHOCTM 3a WCMOMb30BAHME W3MENNA CTOPOHHIX NPOU3BOAUTENEN; 3TO TAKXKE
B/IEYET 3a COOO0M aHHYNMPOBAHWE rapaHTuu. ® Bce onncaHHble B 3TOM PYKOBOACTBE
onepauuu LOMKHbI BbIMOMHATHCS UCKOYUTENBHO KBAMMULMPOBAHHBIM 11 OMbITHBIM
MepCoHaIoM 1 B NOSHOM COOTBETCTBIM C [IEUCTBYHOLLMM 3aKOHOAATENCTBOM. ® MOHTaX,
MpoKNnagka Kabenen, SMeKTPUYECKMEe MOAKMIOYEHNS U Hanagka CUCTEMb [OMKHbI
BbINOMHSATLCSH B COOTBETCTBIN C YCTAHOBMIEHHBIMM Mpasiiamin, Mepamn 6e30nacHoCTy
W COOTBETCTBYIOLLMMM MPOLIEAypamy  aKcnayatauun. e YOeautecb B OTCYTCTBUM
HaNPSHXKEeHN Nnepes, KaKObIM 3TanoM MOHTKHbIX PadoT. ® Bce KOMMOHEHTHI (Hanp.,
010K yNpaBneHns, DOTONEMEHTBI, YyBCTBUTENbHBIE MPOMAN W T. [.), HEOOXOAMMbIE
IS 00ecreyeHns COOTBETCTBIS KOHEYHOM YCTAHOBKM [MpeKTBe 0 GEe30MmacHOCT
MaLLuH 1 06opyoBaHns 2006/42/CE 1 rapMoH13MPOBaHHBIM TEXHUYECKUM CTaHAAPTaM,
yKasaHbl B 00LieM katanore npogykumum CAME wiam Ha cante www.came.com. e
YbenuTech B TOM, YTO YKa3aHHbI/ Avana3oH Temneparyp COOTBETCTBYET Temnepartype
OKPYXatoLLIEV Cpefbl B MECTe YCTAHOBKIA. @ YOeIUTECh B TOM, YTOObI B MECTE YCTAHOBKA
U3Oenns Ha Hero He nonaganit CTpyw BoAbl (M3 YCTPOACTB AN MOMMBA ra3oHa, MUHK-
MOEK U T. 1.). ® [V NOOKMIOYEHUN K CETW ANEKTPONUTAHUS HEOOXOAUMO NPEeayCMOTPETh
ABTOMATUYECKMA  BCEMONAPHbIA  BbIKMtOYaTeNb,  00ECNeYMBalOWMA  3aWnUTy  OT
nepeHanpshkenns lll cteneHn. e Orpagute BeCb Y4acTOK PabOThl aBTOMATWKK 1S
NpenoTBpaLLEeHns J0CTyna Ha Hero NOCTOPOHHIX, B YACTHOCTW HECOBEPLLIEHHONETHUX 1
[IeTei. ® PEKOMEHAYeTCS UCNomnb30BaTh Hafexallyie CPeACcTBA 3aLLMTbI BO 30eXaHne
BO3HVKHOBEHMS 0MacHOCTU MEXaHUYECKOr0 MOBPEXIEHIS, CBA3aHHON C MPUCYTCTBUEM
Nt0Aei B 30He paboThbl YCTPONCTBA. @ INEKTPUYECKME KAOENN HE [OMKHbI CONPIUKACATHCS
C IeTansIMK1, KOTOPbIE MOTYT HAarpeBaThCst BO BPEMS SKCMyaTaLmu (Hanpumep, MOTOPOM
W TPAHC(OPMATOPOM).
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e [Ipexae Yem MpOoJo/MKATb YCTAHOBKY, yOeauTecb B TOM, YTO [ABUKYLLMECS
KOMMOHEHTbI 000PY10BAHUS HAXOAATCS B HaZeXKaALLEM MEXaHUYECKOM COCTOSIHWN,
OTKPbIBAOTCS 1 3aKPbIBAKOTCS NPaBUibHO. @ VI3aenne He MOXET WCMOoMb30BaThCs
C MOABWKHbIM  OrpaXaeHnem, 000py[OBaHHbIM MELLUEXOAHOM  KanuTKoW, 3a
UCKITIOYEHNEM CUTYaLWW, KOrda ABWMXKEHWE OrpaxkaeHus BO3MOXKHO TOSIbKO Mpw
0e30MacHOM TMOSNIOXKEHUN KaNUTKK. ® YOeauTech B HEBO3MOMHOCTY 3aCTPeBaHUS
MeXJy MOABMKHBIM OrPAKAEHUEM W OKPYXAIOLMMI HEMOABWKHBIMA HacTsMU B
pe3ynbTare ABVKEHUS OrpaXkeHns. B cnyyae aBToMaTuaawiv NeLexoaHon KanuTki
C TOPU3OHTAMbHBIM OTKPbITVEM 3TOM0 MOXHO [06UTLCS, €CNM COOTBETCTBYIOLLEE
PACCTOSIHUE MeHbLUe 8 MM. TeM He MeHee, BO U30eXaHne 3axBaTa HUKEeyKa3aHHbIX
yacTel Tena cneayet cobnaaTh CneayloLme MHUManbHble PaCCTOSHS:

- N NanbleB — paccTosHue bonee 25 Mu;

- INs HOr — paccTosHue 6onee 50 mM;

- NS TONn0Bbl — paccTosHue 6onee 300 Mu;

- Ins Tena B Lenom — pacctosHue oonee 500 MM,

Ecnu aTu paccTosHUsS HEBO3MOXHO 00ecneynTb, HeoOXOAMMO MpeayCMOTPETh
3alLMTHbIE MpucnocobeHns. © Bce (UKCUPOBAHHbLIE YCTPOMUCTBA YNpaBneHus
JIO/DKHbI ObITb XOPOLLO BUAHBI MOC/E YCTAHOBKM U HAXOAUTHCS B TAKOM MONOXKEHUMN,
4TOObI NaHENb YNpaBneHnst HAXoAMIACh B NPSIMON BUAUMOCTU, OAHAKO B I0CTATOYHOM
OTAANIEHUN OT JABVKYLLMXCS KOMMOHEHTOB. ECNv YCTPOWCTBO ynpaBneHns paboTaet
B pexume «[lpucyTcTBME OneparTopa», OHO JO/MKHO OblTb YCTAHOB/IEHO HA BbICOTE
MUHUMYM 1,5 M OT 3eMnnt 1 ObiTb HEAOCTYMHO 111 NOCTOPOHHKUX. @ [lpu pabote
B pexume «[lpucyTcTBre onepatopa» HeoOXOAMMO MPedyCMOTPETb B CUCTEME
KHOMKy «CTOlM», No3BOMSIOLLYO OTKH0YATh OCHOBHOE 3NIEKTPONUTAHIE aBTOMATUKM
Ans 61I0KUPOBKIN [BVKEHUS MOJBWKHOMO a/ieMeHTa. ® ECiv 310 elle He chenaHo,
MPUKPENUTE  MOCTOSIHHYKD ~ TabsIMyKy, OMMUCHIBAOLLYKD  CMOCOO  WCMOMb30BAHNS
MEXaH13Ma py4Hoil Pas36IoOKMPOBKK, PSAOM C  COOTBETCTBYHOLUMM  3IEMEHTOM
aBTOMaTuKL. ® YoeauTech B TOM, YTO aBTOMATiKa MpaBusibHO OTPErynmpoBaHa v
4YTO 3aLLMTHbIE 1 NPENOXPAHUTESbHBIE YCTPOWCTBA, a TAKXE Py4HaAs Pa36ioKMPOBKa,
paboTaroT NpaBusIbHO. @ [lepes JOCTABKOW MOMb30BATENH0 NPOBEPLTE COOTBETCTBIE
CUCTEMbI FAPMOHN3MPOBAHHBIM CTAH/JAPTaM U OCHOBHbIM TPEO60BaHMSM [IMpeKTBbI
0 6€30MacHOCTM MaLLnH 1 o6opyaoBaHns 2006/42/CE. @ O Bcex 0CTATOYHbIX PUCKaX
HEobX0AMMO Npeaynpexaartb NoCPeACTBOM CrieuyasbHbIX CUMBOMOB, PACTONOXMB
WX Ha BUOHOM MECTe, U [OXOAYMBO OObSACHUTL VX KOHEYHOMY MOSb30BaTEN!HO
obopyoBaHus. e [lo 3aBeplIeHNA YCTAHOBKY MPUKPENUTe K 000PYA0BaAHMIO
MacrnopTHyr Tabnnyky Ha BUIHOM MECTe.



e B0 u30exaHWe pucka 3aMeHa MOBPEXIEHHOr0 Kabens MNuTaHus [oMKHa
BbIMOMHATLCA  MPEACTABUTENEM  WU3rOTOBUTENS,  aBTOPW30BAHHOW  CNYXXOOM
TEXHUYECKON MOMAEPKKM W KBATMULMPOBAHHBLIM  MEPCOHANIOM. ®  XpaHuTe
WHCTPYKLIMIO B Narke ¢ TeXHU4eCKON [OKYMEHTaUMen BMeCTe C WHCTPYKLMSMU MO
MOHTaXY [pyrnx YCTPOUCTB, UCMOMb30BAHHBIX [ CO3AaHWS 3TOW aBTOMATNYECKON
CUCTEMBI. ® PEKOMEHIYEeTCs nepeaarb KOHEYHOMY Mosb30BaTEN0 BCE MHCTPYKLIAV
Mo aKcnyatauun U3Aennia, U3 KOTOPbIX COCTOUT KOHEYHast MallvHa. © W3penve B
OPUrMHANBHON YMAKOBKE KOMMAHMM-MPOU3BOANTENS MOXET TPaHCMOPTUPOBATLCS
TONIbKO B 3aKPbITOM BUAE (B XKENE3HOLOPOXKHbIX BaroHax, KOHTENHepax, 3akpbiToM
aBToTpaHcnopTe). ® B cryyae 06HapYXeHUs HEUCMPABHOCTU W3AENNS HEOOXOANMO
MPeKpaTUTb ro aKCNyaTaLyio 1 CBA3aTLCS C CEPBICHOM CYXXO0i Mo aapecy https://
www.came.com/global/en/contact-us unn No3BOHWUTL MO HOMEPY, YKA3aHHOMY Ha
canre.

Jlata 13rotoBNeHNs yKasaHa B NapTuv NPOAYKLIAN, HANeYaTaHHON Ha STUKETKe
n3nenus. lpu HeobXoaUMOCTU CBSXKWUTECH C HaMK Mo agpecy https://www.came.
com/global/en/contact-us.

C o0WuMM YCNOBUAMM MPOLAAKM MOXHO O3HAKOMUTLCH B O(DULMATbHBIX
npenckypaHTax Came.

YTUNU3ALNA

&= CAME S.p.A. UMeeT cepTuUduKaT cucTeMbI 3almTbl okpyxatowen cpeasl UNIEN ISO 14001, rapaHTupyroLwmi
3KONOrMYeckyto 6e30MacHOCTb Ha ee 3aBofiax. Mbl MpoCUM Bac Mpunarath MakcUMasbHbe YCUINS Mo 3alLnTe OKpYXKatoLLen
cpeapl. Komnanust CAME cunTaeT oaHuM 13 (hyHaAMEHTabHbIX MYHKTOB CTPATErUM PbIHOYHBIX OTHOLLEHNI BbIMOMHEHNE 3THX
KpaTKUX PYKOBOASILMX NPUHLMMOB:

<) YTUNUSALIA YNAKOBKM

YnaKkoBOYHblE MaTepuansl (KapToH, MNACTVK 1 T. f1.) CYUTAIOTCS TBEPAbIMI FOPOACKAMM OTXOAAMM U YTUNN3UPYIOTCS 663
npo6aeM NPOCTO NYTeM pasaenbHOro c6opa Ans ux NocneayioLLei nepepaboTku.

YTUAu3aumo Heo6XoANMo NPOBOANTL B COOTBETCTBIN C AGNCTBYIOLMM 3aKOHOAATENECTBOM MECTHOCTY, B KOTOPOI
npoM3BOAMNach aKcnnyataums 13nenus.

HE 10MYCKATb NOMNALAHNS B OKPYXXAKOLLYHKO CPELLY!

& YTUNU3ALMA USAENNA

Hatuia npoayKLuyist M3roToBneHa ¢ 1Cronb3oBaH1eM pasnnyHblx MaTepuanos. bonblias ux YacTb (@MOMUHWIA, MNacTIK,
KENeso, aNeKTpIYeckie Kabenu) NpUpaBHMBAETCS K rOPOACKIM TBePAbIM 0TxoAaM. OHU MOryT 6biTb YTUAN3MPOBAHBI MyTEM
pa3fienbHoro coopa 1 nepepadoTki CneLmananpoBaHHbIMIA KOMNAHSMA.

[lpyriie KOMMOHEHTBI (ANEKTPOHHbIE MNaThl, 3NEMEHTbI MATAHUS AUCTAHLMOHHOTO YNPaBEHUs W T.A.), HANPOTWB, MOTYT
cofiepXartb OnacHble BELIECTBa.

OHW JOMKHbI 3BNEKATBLCS U NepefaBaThest KOMNaHUSM, MEIOLM NLIEH3MIO Ha 11X c6Op 11 nepepadoTky.

YTnu3aumio Heo6XoAumo NpOBOANTbL B COOTBETCTBIN C AENCTBYIOLLMM 3aKOHOAATENbCTBOM MeCTa, e Npou3Boaunach
JKCNyaTauys U3Aenns.

HE [I0NYCKATb MOMNALAHNS B OKPYXXAKOLLLYHO CPELLY!
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JAHHBIE 1 UHOOPMALIUA 06 N3ENUN

YcnoBHble 0603Ha4YeHUs!

9T0T cuMBON 0603HAYAET paszen, TPeGyoLMiA 0c060ro BHUMAHUS.

/\ 3ot cumBon 06o3HavaeT paspen, CBiI3aHHbIA ¢ BONpocamy 6e30nNacHoCTy.

W~=" 3107 cumBoN 0603HaYaET pasgen, NpefHasHayeHHbIi ANs 03HAKOMIEHNsl KOHEYHOTO NOMb30BaTeNsl.
Bce pa3mepbl NpuBefeHbl B MM, EC/IM HE YKa3aHo MHOE.

OnucaHue

801QA-0060

ZILX24SA - MHorocyHKUMOHanbHbI 610K ynpaBnexus ¢ nutaHuem ~230 B ans AByCTBOpYaTbIX pacnallHblx BOpoT 24 B ¢
rpacuyeckimM aucnneem Ang NporpammypoBaHist, MYHKLMER camoauarHoCTUKW YCTPOMCTB 6E30MacHOCTY, TEXHONOrMeN
a[anTNBHOTO YNPaB/EHUs CKOPOCTBIO U KpyTALLMM MOMeHTOM, BUS CXN, 4 BXOAHbIMU KOHTaKTami 6e30MacHOCTU 1
BO3MOXHOCTbHO 3anomuHaHis 4o 1000 nonb3osaTenei.

801QA-0080

Z1X24SR - MHorothyHKLMOHanbHbIA 610K ynpaBneHus ¢ nutaHnem ~120 B ang aBycTBOPYATHIX pacnallHbix BopoT 24 B ¢
rpacuyeckimM aucnneem Ang nporpammypoBaHist, YHKLMENR camoauarHoCTKW YCTPOMCTB 6E30MacHOCTL, TEXHONOrMeN
a[1anTUBHOIO YNpaBeHnst CKOPOCTBIO 1 KpYTALWM MoMeHTOM, BUS CXN, 4 BXOHbIMI KOHTaKTaMu 6€30MacHOCTM 1
BO3MOXXHOCTbH) 3anomuHaHnsa 4o 1000 nonb3osatenei.

TexHU4ecKMe XapaKTepucTUKN

MOLENN ZLX24SA ZLX24SR
HanpsixeHue nutaxus (B, 50/60 ) ~230 ~120
InekTponuTaHue npueoaa (B) =36 B =36 B
InekTponuTaHue 6roka ynpasnexus (B) ~26B ~26B
MoTpe6neHue B pexume oxugaHus (BT) 3 3
MoLwHocTb (BT) 360 360
Tepmosaluuta TpaHcgopmatopa (°C) 120 120
LiBeT RAL 7040 RAL 7040
Jnana3oH pabounx Temnepatyp (°C) -20 + +55 -20 + +55
[lnana3oH Temnepatyp xpaHeHus (°C)* -25+ 470 -25++470
Linknos/vac 20 20
MNocnefoBaTenbHble LMKbI 20 20
Knacc 3awuts! (IP) 54 54
Knacc nsonsauum | |
CpenHuii CPoK CRyx0bl (B LyKnax)*™ 100.000 100.000

(*) Nepea ycTaHoBKoI U3fen1e He06X0AMMO XpaHUTb NPU KOMHATHON TeMnepaType, eCv TPAHCMOPTMPOBKA 1NN
XpaHeHue Ha CKnagie OCYLLECTBASANC NPU KPaniHe BbICOKWUX UM HU3KUX TeMNepaTypax.

(**) CpegHui cpoK cy»0bl N3RENNs HOCUT UCKNHOYMTENBHO OPUEHTUPOBOYHDIN XapakTep 1 pacCunUTbIBAETCS UCX0as M3
COOTBETCTBUSA YCNOBMAM JKCMNyaTaLmm, MOHTaXa U TEXHUYECKOro 06CnyXuBaHus. Ha Hero, Cpeay npoyux, BAMSIKOT Takue
(hakTopbl, KaK KNMMaTU4YECKIE 1 NMOFOHBIE YCIOBUS.

Ta6bnuua npepoxpaHuTenen

MOAE/N ZLX24SA ZLX24SR
BxoHoM npenoxpaxuTenb 3,15AF 4AF
[peaoxpaHuTens nnatbl 16AT 1,6 AT

[MpefoxpaHuTeNb akceccyapos 16AF 16AF




OnucaHne KOMMNOHEHTOB

(1) BxoaHoi npenoxpanuTens @ KorrakTsi nsa nogknioyeHns CRP
KOHTaKTbI aneKTpONuUTaHNs © KorraxTsi NN NOAKIIOYEHIS! aHTEHHBI

© KorrakTyi NOAKIOYEHNS YCTPOICTB YpaBneHns © Knemmras navens nns akceccyapos LUMHbI
KOHTaKTbI NOAKIOYEHIS YCTPOCTB 6E30MaCHOCTH @ Korraxm NS NOAKIOYEHNS KOHLIEBBIX
KnemmHas nasens Bbixoga B1-B2 MVIKDOBBIKKOYATENEN /N 3HKOAEPOB
Pasbem Ans KapTbl namsaTn ® KorraxTsi L1191 NOJKIIOYEHUS NPUBOAA C 3HKOLAEPOM Wi
Pasbem ans CAME KEY C BbIK/IOYATENEM 3aMELIEHS 11 ANEKTPO3AMKOM
[vcnneit ® [peaoxpanuTens As A0MNOAHUTENbHbIX YCTPOCTB
KHOMKKM NporpammmnpoBaHms MpeaoxpanuTens AN nnatbl yrpasneHns
Pasbem ans nnathl RSE @ KorrakTsl NINS NOAKIIOYEHNS CUTHABbHBIX YCTPOACTB
Pasbem gns nnatsl RIO CONN & Korraks 3NEKTPONNTAHUS NAIAThI YNPaBIeHns

@ Pasven QNS BCTPanBaeMOi NNathl paanonpruemHmka @TpchqupmaTop
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- TepeBof, OpUrMHabHbIX MHCTPYKLMI
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[JlononHuTenbHble akceccyapbl

(24] Moaynb RGSM001 (806SA-0010) (25] Moaynb SMA (009SMA) D Nnara nof3apsaKkn akkymynstopos RLB
(002RLB)

[ins ynpaBneHus Bcemu nNpuBoaamu, NpeaycMoTPEHHbIMM 6I0KOM yNpaBneHus, MCnonb3yiiTe aga
akkymynsaTopa 7 A4 (846XG-0030) BO BHELUHEM NEKTPOLLMUTE.
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Tun n MUHUMAaNbHOE cevyeHne Kabenen

[nuna kabens (m) 1o 20 ot 20 go 30
ganpﬂmeHme anekTponutarna ~230 3G 1.5 M2 36X 2.5 M2
CurHanbHas namna ~/=24 B 2x0,5 Mm? 2x0,5 Mm?
®oTo3anemeHTbl TX (NepeaaTynkm) 2x%0,5 Mm? 2x%0,5 Mm?
®oT03neMeHTbI RX (MpreMHIKY) 40,5 Mm? 40,5 Mm?
JnekTposamok =12 B 2% 1 mm? 2x%1,5 Mm?
YcTpoiicTBa ynpasneHus n° x 0,5 Mm? n° x 0,5 Mm?

*N° = CM. MHCTPYKLMIO MO MOHTAXY NPOAYKLMU

BHuMaHue: yKasaHHOe ceyeHne Kabensi HOCUT OPUEHTUPOBOYHBIIA XapakTep 1 3aBUCUT OT MOLLHOCTM MOTOPA 1
LNHbI Kabens.

Mpu HanpsbkeHnn 230 B 1 akcnnyaTaumm BHe NOMeLLeHNiA He06X041MMO NCNONb30BaTh Kabenu Tuna

HO5RN-F, cootetcTBytowme IEC 60245 (IEC 57); B nomeLLeHUsIX cneayeT ucnonb3osatb kadenm tuna HO5VV-F,
cooteeTtcTBytowme IEC 60227 (IEC 53). [Lnsi aneKTponuTaHus yCTPONCTB HanpskeHnem fo 48 B MoXHO
ucnonb3oBatb kabenb FROR 20-22 I, cootBeTcTBYytowuii EN 50267-2-1 (CEI).

1 [Ins nogKnyYeHNs aHTEHHbI UCNONb3yiTe Kabenb Tuna RG58 (pekoMeHLyeTcs ans paccTosHUIA 1o 5 M).

L] Lina nogkntoueHus yepe3 CRP ncnonb3yitte kabenb Tuna UTP CATS (anuHoi go 1000 m).

Ecnu gnnHa kabens oTanyaeTcs 0T NPUBEAEHHOI B TabnuLe, ero CeYeHne onpeaensieTcs Ha 0CHOBaHUN
peanbHOro NoTpe6aeHnsi Toka NOAKMKYEHHBIMU YCTPOMCTBAMM 1 B COOTBETCTBUM C YKA3aHNSIMU, COLEPXaLLMMCS
B Hopmatuse CEI EN 60204-1.

[ins nocnepoBatenbHbIX NOAKNOYEHNIA, NPeaycCMaTpUBALOLLMX GONbLLYIO HArpy3Ky Ha TOT Xe y4acToK

Lienu, 3HaYeHus B TabnuLe JOMKHbI GbiTb NEPECMOTPEHBI C YYETOM peanbHbIX Nokasateneil NnoTpeéneHns n
thakTnyeckux pacctosHuit. [py NOLKNIOYEHUN YCTPOICTB, HE PACCMATPUBAEMbIX B 3TOI MHCTPYKLMK, ClieayeT
PYKOBOACTBOBATLCS TEXHUYECKON AOKYMEHTaLMeEll Ha COOTBETCTBYIOLLEE U3Aenie.

Lins nogknoueHns aHKogepa ucnonbayite kabenb Tuna FRORPU 3 x 0,5 Mm2 unu Ka6enb, npesocTaBnsiembiii
Komnanuen CAME (aptukyn uspenus 801XA-0020).

Tabnuua kabenew WNHbI:
PekomeHayeTcs ncnonb3osatb kKa6enb FROR 2x1 mm? anuHoi He 6onee 50 M OT nnathbl ynpasneHus.

[invHa oTAenbHOM BETBN (M) Makc. 50 m

KaGenb LWHbI 2% 1 mm?

[ 06was AnvHa BETBEN He MOXeET ObITb 6onee 150 M.
L] Ka6enb He moxer GbiTb 3KPaHUPOBaAHHbIM.
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IJIEKTPUYECKWE NOAKITHOYEHUA

MoproToBKa anekTpokatdeneii

BbInonHNTE 3NEKTPUYECKINE NOAKIIOYEHNS B COOTBETCTBMM C AEACTBYHLMMU HOPMaMU.

[Inst NOAKNIOYEHNS YCTPOICTB K GNIOKY YNpaBneHus Mcnofib3yiite repMoBBogbl. OAVH 13 repMOBBOLOB JO/DKEH
GbITb NPeAHa3HAYeH HENOCPEACTBEHHO ANs KaGens aNeKTPONUTaHMS.
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(1] MoakntoyeHue K ceTeBOMy anekTponutaHuio (~120/230 B, 50/60 I'u)
[ins nocneaytoLmx COeaUHEHNI NePEMECTUTE NIEKTPOHHYHO NAIATy U CHUMUTE 3aLuUTy NnaTbl.

XomyT pna cukcaumm kabenen He BXOAUT B KOMMNEKT NOCTaBKM.
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(2] Bbixop, aneKTponuTaHMsa akceccyapos
BbIx0of, CTaHAapTHOro NuTaHns ~24 B.
Bbixoz, 0becneynsaeT Hanpshkenne =24 B (10+, 11-) npu sneKTponuTaHni oT akkyMynsTopoB (MpK UX Hanu4mu).

(3] MopknioyeHne 3NEKTPO3aMKOB WK 3NEKTPOMarHuTos ~/=12 B, 15 BT (Makc.).
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HEHER BECBE

R2
M1 N1 ENCT EB1+VB| (M2 N2 ENC2 EB2+VB|

MakcumanbHas Harpy3ka Ha KOHTaKTbl
CymmapHasi MOLLHOCTb NEPEYNCNEHHBIX HVXKE BbIXOLOB He A0/MKHA NPEBbILLAaTh MAKCUMAbHYH MOLWHOCTb
BbIxofa [AKceccyapbl]

. IneKTponuTaHme Makc. MoLLHOCTb
YCTpoiicTBO Bbixog,

(B) (BT)

AKceccyapsbl 10-11 ~26 B 20
BcnomorartenbHas namna 10-E3 ~26B 10
CurHanbHas namna 10-E ~26 B 10
Jlamna-nHanKaTop COCTOSHNS aBTOMAaTUKN 10-5 ~26 B 3]

HanpshxeHue Ha BbIxofax Npu NUTaHWM OT aKKYMYNSTOPOB COCTaBASIET 24 B NOCTOSIHHOIO TOKA.

YcTpoiicTBO Bbixog, 3neKTp(an)MTaume MowwHocTb (BT)
BcnomoratesibHble KOHTaKTbI B1-B2 --
LLIMHA CXN LLIMHA =15B - -

Pa3peluaercs NOACOEANHSATD TONbKO LMHHbIE YCTPOMCTBa Came.



MpuBoAbI ANA pacnallHbIX BOPOT

M1 =[puBop, C 3a€PXXKOV NPK OTKPbIBAHUM
M2 =[puBof, C 3aEPKKOIA NP 3aKPbIBAHNN

Ecnu cuctema coctouT 13 0AHOr0 NPUBOAA, ANEKTPUYECKUE MOAKII0YEHNS [LOMKHbI BbINOMHATLCA HA NPUBOAE

(M2).

MpuBoALI C 3HKOAEPOM
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M1 N1 ENC1 EB1+VB| |M2 N2 ENC2 EB2+VB
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- Tepesog, opUrMHarbHbIX MHCTPYKLWI
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MpuBoABI C BLIKAOYATENSAMU 3aMefIeHns
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Mpu1BoAbI ANA NOAbLEMHO-TIOBOPOTHBIX BOPOT

M1 11 M2 ynpaBnsitoTcs B CUHXPOHHOM PEXVME 1 BLINONHSIOT OZHM U Te Xe AeiCTBUS.
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Ecnu cuctema coctout U3 0JIHOro nNpuBoAaa, ANEKTPUYeCcKne NoAKNKYEeHNa A0MKHbI BbINOHATLCA HA NpUBOAE
(M2).

p— X
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LLEEE

M1 N1 ENC1 EB1+VB
EM4024

ARLBE REEARH

‘+ El -+ E2 -
M2 N2 ENC2 EB2+VB|  |FC1 FA1 F ||| FC2 FA2 F

- Tepesog, opUrMHarbHbIX MHCTPYKLWI

A\ Y6eputech B TOM, 4T0 (hyHKuUMS [Tun npuBoaa] yctaHosneHa Ha EM4024.
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Yctpoictsa, nogknioyaembie K LUMHE CXN

Cuctema CXN CAME npefcTasnsieT coboii 2-NPOBOAHYIO HEMONSPU30BAHHYIO LLKHY, MO3BONSIOLLYI0 COBANHATL BCE

coBMeCTUMbe ycTporicTBa CAME.

COenVHEHVIE C LVHOM MOXET 6bITb CMIEAYOLLMM: NOCNE0BATENbHbIM, 3BE30/ NN CMELLAHHBIM.

Mocne BbINOMHEHs KabenbHOM NPOBOAKM CUCTEMBI M HACTPONKM afipeca Ha KXXA0M YCTPONCTBE MOXHO 3afiaTb (DYHKUMIO

KaXI0ro akceccyapa Ha 6110Ke ynpasnexus. 310 N03BONSET BbINOAHUTL KOHMrYpHUpOBaHiie cpasy, 6e3 HE06XoaMMOCTH

MOCMEYIOLLEro BO3AENCTBIS Ha aKCECCyapbl Wi MPOBO/KY CHCTEMbI.

BUS CXN noaaepxvBaeT 0JHOBPEMEHHO YCTPOCTBA YNpaBNeHns, UHTePENich!, (h0TO3NEMEHTbI, YCTPOCTBA 6830NaCHOCTY,

CUTHASbHbIE NIaMbl, LUAIO3bI.

BapwaHTbl coeuHeHui

(1] lMocnenoBarensHoe coeuHeHne

(2] CoeqvHeHe 3863001 o
CmeluanHoe coeinHerme

Tun kaGens
A\ PekomeHayeTcs ncnonb3osartb ka6enb FROR 2x1 mm? anuHoi He 6onee 50 M OT nnathbl ynpasneHus.

[invHa oTAenbHOM BETBN (M) Makc. 50 M

Ka6enb LmnHbI 2% 1 mm?

006Lias AnvHa BETBEN He MOXET ObiTb 6onee 150 m.
-l Kabenb He MOXET ObITb 3KPAHUPOBAHHBIM.



MakcvmanbHoe KOnu4ecTBO NoACOeAHSEMbIX YCTPONUCTB MO TURY

Tun ycTpoiicTea MakcumanbHoe KoNM4ecTBO YCTPOWCTB KXA0ro Tuna
CenekTopbl 7
®0oT03NEMEHTbI (MEpPesaTunK U NPUEMHIK) 8
WHTepdenc 2
CurHanbHble namnbl 2

Motpednenue yctpoiicte BUS CXN

OTtckaHupyiite QR-Koa Anst JOCTYNA K VHTEPAKTUBHON TabnuLie NOTPEONEHUs 11 pacyeTa
MaKCManbHoOro Konm4ecTsa ycTpoicTs BUS, nogkntodaembix K 610Ky yipaBneHus.
Motpe6nenue yctponcte BUS CXN paccuntbiBaetcs B CXN Unit.

CTp. 20 - PykosoacTBo FA01961-RU - 04/2023 - © CAME S.p.A. - Cofiep»xaHue 3T0ro pyKOBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B N1060E BPeMst 6e3 NpefBapuTeNnbHOro YBEAOMNEHUS. - [lepeBo OpUriHabHbIX UHCTPYKLIA



CTp. 21 - PykosoacTtBo FA01961-RU - 04/2023 - © CAME S.p.A. - Cofigp»xaHue 3Toro pyKOBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B Nt060€ BpeMst 6e3 NpefBapuTenbHoro YBEAOMNEHNS. - [epeBod 0purHanbHbIX UHCTPYKLWIA

YcTponcTBa ynpasneHus

© Kuonka «CTOM> (HOpManbHO-3aMKHYTbIE KOHTaKTbl)

OyHKUNS 0CTaHABNMBAET BOPOTA U VCKITIOYAET NOCNEAYOLLMIA LMKIT aBTOMATYECKOrO 3aKpbiBaHs. [ins BO30GHOBNEHNS
[JBWKEHUS HE0OXOAMMO MCMONb30BATb COOTBETCTBYIOLLEE YCTPONCTBO YNIPABNEHNS.

ECnun aTOT KOHTaKT MCNOMb3YeTCs, ero CnepyeT akTMBUPOBATbL HA 3Tane NPorpamMMuUpOBaHIS.

Cmotpute chyHKumto [CTon].

(2] YcTpoiAcTBO ynpaBnexusi (HOpManbHO-Pa3oMKHYTbIE KOHTAKTbI)

KomaHga «OTKpbITb»

Mpw BKNtOYEHHOI hyHKLMK [MpucyTCTBUE ONepaTopa] Heo6X0AMMO 06513aTeNIbHO NEPEBECTM YCTPOHCTBO
ynpasneHusi B pexum «0TKPbITb».

(3] YCTpoiACTBO ynpaBneHus (HOpManbHO-Pa3oOMKHYTbIE KOHTAKTbl)
Komarpa «HactuyHoe oTKpbiBaHMe» v «[ponyck newexon»
Cm. chyHKUMIO [PerynnpoBKa 4acTUYHOTO OTKPbIBAHUS).

(4] YCTpoiAcTBO ynpaBneHusi (HOpManbHO-Pa3oOMKHYTbIE KOHTAKTbI)

KomaHaa 3akpbiTb

Mpw BKNOYEHHOI hyHKLUMK [[pucyTCTBUE ONepaTopa] Heo6XoAMMO 06513aTeNIbHO NEPEBECTM YCTPOCTBO
ynpasneHus B pexxum «3AKPbITb».

(5] YCTpOWCTBO ynpaBneHust (HOpManbHO-Pa3oOMKHYTbIE KOHTAKTbl)

MowwaroBbIiid pexxum
MocnenoBatenbHbI PexXum
CmoTpuTe (yHKLMIO [PeXXUM ynpaBneHns KOHTakToB 2-7].

O Antenna ¢ ka6enem RG58

Ecnu npegBapuTesnbHo BbIGPaHHOE CUrHaNbHOE YCTPONCTBO NPeAyCMaTPUBAET BCTPOEHHYHD aHTEHHY,
HEeo6X0AMMO MCMONb30BaTh YKa3aHHbIE KOHTAKTbI A1 NOAKHOYEHMUIA.

l o

EEEENY o




YcTpoicTBa curHanusauum

o CurHanbHas namna
Mwuraet Bo Bpema 0TKPbIBAHWS U 3aKPbIBAHNSA aBTOMATHKNA.

© BcnomoratensHas namna
YBENM4MBAET OCBELLEHHOCTb 30HbI NP0e3aa.
Cm. chyHKumio [[lononHuTenbHas namnal.

(3] Jlamna-nHAMKaTop COCTOSIHWSI aBTOMATUKU
0603Ha4aeT COCTOSHIE aBTOMATUKY.
Cm. chyHKuMIo [IHAMKATOP OTKPbITIS BOPOT].
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- MepeBof OpurnHanbHbIX UHCTPYKLMIA
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YcTpoicTea 6e30nacHOCTH

Ha sTane nporpammupoBaHiist HACTPOITE AENCTBIE, KOTOPOE [OMKHO BbINOMHATLCS NOAKMIOYEHHbIM K KOHTAKTaM

YCTPOVICTBOM.

MoaxntoumnTe yCTpoicTBa 6e30nacHoCTyh ko Bxofam CX w/unn CY w/unn CZ w/inmn CK.

Ecnun koHTakTbl ucnonb3aytotes, CX CY CZ CK nx Heo6xoa1umo HacTpouTb Ha 3Tane nporpaMmmMupoBaHus.

Ecnu B cucTeme yCTaHOB/EHO HECKOMbKO KOMMEKTOB (DOTO3NIEMEHTOB, 03HAKOMBTECH C UHCTPYKLMEN HA
COOTBETCTBy}OI.I.I,VIVl akceccyap.

®otoanemeHTbl DELTA
CTaHaapTHOE NOAKNHYEHNE

1011 EE3 5

10 TS 2 CX CY CZ CK

I

bl

10 11 NO C NC

RX

dotoanemenTbl DIR / DELTA-S

CTaHZapTHOE NOAKNIOYEHE

101 EES5

10 TS 2 CX CY CZ CK

= Eninnnn

®otoanemenTbl DELTA

lMofKntoyeHne ¢ anarHoCTUKON

Cm. chyHKUMIO [[InarHocTmka ycTpoiicTs
6esonacHocTu].

1011 E E3 5] [0 TS 2 CX CY CZ CK

C
lFi= === il =l

I I

10 11 NO C NC
RX

dotoanementbl DIR / DELTA-S
[MoaKNYeHe ¢ AnarHoCTUKON

Cm. thyHKUMIO [[InarHocTuKa ycTpomcTs
6esonacHocTu].

1011 EE35] [0TS 2 CX CY CZ CK|

==/ = =i




®otoanemeHTbl DXR - DLX

CTaHaapTHOE NOAKNIOYEHIE

1011 EE5

10 TS 2 CX CY GZ CK

== =

A L

—dmdemd

YyecTBuTeNbHBIA Npochunb DFWN

10 TS 2 CX CY

EERRE

C NO NC

HER
DFWN

®otoanemeHnTbl DXR - DLX

[NoaKntoYeHne ¢ anarHoCTUKON

Cm. chyHKUMIO [[InarHocTnka ycTpoicTs
6e3onacHocTu].

1011 EE3 5] [10T5 2 CXOY CZ CK]
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NMPOrPAMMWUPOBAHVE

DYHKLMN KHOMOK NPOrpamMmMmpoBaHms

© Knonka ESC
KHonka ESC no3sonsieT BbINOAHNTL HUKEONMCAHHbIE ECTBIS.

) BbIATY 13 MEHI0
OTMEHUTb N3MEHEHNS]

m [ ! BepHyTbCs Ha NpeablayLLyto CTpaHNLY

]
0

5o ©

T

CPU_UCB _came
| E—
=

OCTaHOBUTb aBTOMATUKY

© Kuonkn < >
KHOMKN < > No3BOASIOT BbIMOMHNATL HKEONMUCAHHbIE AEACTBIS.

—
ESC <O > ENTER Haurauys no nyHKTam MeHio
o.juuu @) p . () YBENNYeHe N yMeHbLLEHIE 3HA4EHNs BbIGPAHHOMO napameTpa
@~ ¢ oo Tinini=] . T
| © Kuonka ENTER
o e 9 KHonka ENTER no3BonsieT BbINOMHUTL HKEOMUCAHHbIE AEACTBIS.

BoiiTin B MeHI0
[ToaTBEpANTL BbIGOP

M 3a npepenamu MeHio kHonka ESC ocTaHaBnuBaeT BOPOTa, @ KHOMKM < > OTKPbIBAIOT 11 3aKPbIBAKOT BOPOTA.

MocpenctBom HaxaTtus kHonku ENTER («<BBO/1») BoO Bpemsi BbINONIHEHNS! MaHEBPA MOXHO NOCMOTPETb KOMaHAbl
OTKPbIBAHUS, YACTUYHOIO OTKPbIBAHUSI, 3aKPbIBAHUS 1 OCTAHOBKW. KOMaHAy MOXHO BbIGpaTh C NOMOLLbK KHOMOK <
>,

BBop, B akcnnyatauuio

TMocne BbINOMHEHNS BCEX NEKTPUYECKNX NOAKIIOYEHNI NEPEXOANTE K BBOAY CUCTEMBI B IKCTIyaTauuio.
Onepauuio LOMKEH BbIMOJHATL TONbKO KOMMETEHTHBINA 1 KBANUULMPOBAHHbI NEpCoHa.

Y6eauTech B TOM, YTO B 30HE [1E/CTBINS aBTOMATUKI OTCYTCTBYIOT NPENSTCTBIAS.

Monaiite HaNpsKeHMe 1 CneayiTe ykasaHusM Ha aucnee. .

MpucTynnTe K NporpamMmmpoBanmio ¢ nomoltbio MACTEPA HACTPOVIKIA.

Ecnu BKNoYeHne nnatbl NPOMCXOLUT He B NepBblii Pa3, BoliauTe B MeHio HacTpoiika KoHdurypauum > MacTep
HacTponku. MocnenoBatenbHO BbINONHANTE YKA3aHUs Ha gucninee.

/\ Tocne 3aBepLUEHNs NPOrPaMMUPOBaHMNS NPOBEPbLTE NPABUIbHOCTb PAGOTbI CUTHANbHBIX YCTPONCTB, YCTPONCTB
6e30MacHOCTY 1 3aLMTbl, @ TAKXKE MEXaHU3Ma pa3tnoKMpOBKM.

lMocne nogayn HaNPsHKEHNs Ha CUCTEMY BOPOTA BHayane BCEeraa OTKPbIBAIOTCS; JOXANTECH 3aBEPLUEHNS X0fa.
MopanTe nepByto KOMaHAy npu padoTaroLmx JOTO3EMEHTAX 1 C aBTOMATKON B NOSE 3peHNs, faXe C
MOMOLLBI ANCTAHLMOHHOIO YNPaBeHus.

HemepneHHo HaxxmuTe Ha KHonkKy ESC unu Ha kHonky «CTOM» npu 0GHapyXeHUn HENONAf0K, HeUCnpaBHOCTEN,
NOA03PUTENLHONO LYMa UK BUOPaLMK, a TaKXKe NpU HEOXXUAAHHOM NOBELEHUN CUCTEMDI.

Ecnu Ha gucnnee nosensetca Hagnuch «TPEBYETCA KAJIMEPOBKA», He06X0AMMO BbINONHUTD KanuobpoBKy

ABVKEHUs. BNok ynpaeneHus He NpUHUMAET KOMaHAbl YPaBieHnsl ABVKEHNEM Ge3 NPeaBapUTeNbHOM0
TECTUPOBaHUs NPUBOAA.




Ipadhuku cKopocTu ABUXKEHUS, 3aMe[LIEHNS U 0OCTAHOBKU CTBOPKU

© Korueroit BbikriouaTeNb 3aKPbIBAHNS O Cropocts oTkpbiBatNa
© Korueroit BbiKIoUaTENb OTKPLIBAHNS O Cropocts sakpbisatna
© Hauano savepeHus npu OTKpbIBAHNN © CropocTs samenners npy oTKpbIBaHIN
© Havano saveanerus npu sakpbiBatmy © CropocTs samesneHvst npy sakpbisaHin
Hauano 0cTaHOBKY NPMBOAA MPY OTKPbIBAHMIA CKOPOCTb OCTAHOBKM ((hMKCMpOBaHHas)
Hauano 0cTaHOBKYM NPUBOAA NPY 3aKPbIBAHMNA @ 301a viaveHeHIa HANPABNEHAS BUKEHNA B Cyyae

npenaTcTeng
30Ha 0CTAHOBKI [IBWKEHIS B CITy4ae NPEenaTCTBUs

D\: l:‘ & @—e
e

(D)

-

(4]

™ o 1
Y] )

Tpadhmkn CKOPOCTU ABMKEHMS, 3aMEANIEHNS U 0CTAHOBKU.
Mepexop, 0T OIHOI CKOPOCTM K APYroil BCeraa 0CyLecTBAAETCS C NAaBHbIM YCKOPEHUeM/3aMeIeHeM.

Wcnonb3oBaHue NpoCTpaHCTBa ANA 3aMeAneHus (NPoCcTPaHCTBO Ans 3ameanenus > 0)

Mpu paccTosiHuM 3ameaneHuns 6onblue 0 cuctema 06HapyKeHUs NpensTcTBuil 06naaaet 6onbLuen
YyBCTBUTENbHOCTbIO BOMU3M HAYaNbHbIX TOYEK OCTAHOBKM, Kak NpesycMOTPEHO YAAPHLIMU UCAbITAHUSIMU.

(A) CKOPOCTb OTKPbIBAHUS W 3KPbIBAHMS
CKopocTb 3aMeffieHst Mpu OTKPbIBAHUN W
3aKpbIBAHUY
CKOPOCTb OCTaHOBKM ((DMKCMPOBaHHaS)
YyBCTBUTENBHOCTD CUCTEMbI OGHAPYXXEHUS MPENATCTBUNA
[ npy IBVDKEHIN
/ YyBCTBUTENBHOCTL CUCTEMbI OGHAPYXKEHUS NPENSTCTBUIA
(C) npu 3amemieHnn
1) ) 00 KOoHLEBOI BbIKMIOYATENb OTKPbIBAHIS UM 3aKPbIBAHUS
l
[

>]

Hauano 3ame/ieHIst pu OTKPbIBAHWI WK 3aKPbIBAHNM
(D) ! G{ © Hauano 0CTAHOBKM MY OTKPLIBAHIN WM 3aKPHIBAHYIA
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be3 ucnonb3oBaHMa NPOCTPAHCTBA AN 3aMe[IeHns (NPOCTPAHCTBO Ans 3amepnenus = 0)

(A) CKOPOCTb OTKPbIBAHUS WM 3KPbIBAHMUSA
CKOpOCTb OCTAHOBKM ((MKCUMPOBaHHas)
YyBCTBUTENBHOCTb CUCTEMBI OGHAPYXXEHUS NPENATCTBIN
My ABUKEHUN
(AT KoHLEBOI BbIKMIOYATENb OTKPbIBAHWS UMM 3aKPbIBAHUS
Hayano ocTaHoBKYM NPy OTKPBIBAHIW NN 3aKPbIBAHNM

(C]
° o0
[ |

BupTyanbHblil 3HKoAEp

[ns npuBofoB 6e3 3HKoAEPa Wil C OTKIKOYEHHBIM SHKOAEPOM YrpasnieHne BikerHnem obecnednsaetcs BUPTYA/IbHbIM
IHKOLEPOM.

KannbpoBka aBvmxeHus omKHa BbinonHATbC BCEMA, Kak B cnyyae ¢ MOTOPOM C 3HKOAEPOM.

Ecnmn Bo Bpems KanmbpoBkm (6e3 aHKofepa) 610K ynpaBnieHns He 00HApyXMBaeT aBTOMATUYECKN KpanHee
MoNoXeHue, BbIBOAS HA AMCNIEli CO06LLEHME 0 CMEeHe COCTOsHUSA (B cneaytowem nopsake: CL1, CL2, OP2, OP1),
NOBTOPUTE HMXKEONUCAHHbIE feNCTBUS:

- 3akpbiaetcs M1, 1 Ha aycnnee nosBseTcs Haanueh «CL1». Mpu JOCTYXKEHUM KPAIHErO NONOXEHUS HAKMUTE KHOMKY
ENTER.

- 3akpbiBaetca M2, 1 Ha aucnnee nosenseTcs Hapnuch «CL2». Mpn JOCTVKEHN KPAAHErO NONOXEHNS HAKMIATE KHOMKY
ENTER.

- OTkpbiBaeTCs M2, 1 Ha aucnnee NosBnsAeTcs Haanueh «OP2». Mpu JOCTUXKEHUM KPaHErO NONOXEHNS HAXKMITE KHOMKY
ENTER.

- OTkpbiBaeTcst M1, 1 Ha aucnnee nosiBnseTcs Haanueb «OP1». Tpu JOCTUXKEHUM KPaHEr0 MONOMXEHNS HAXKMITE KHOMKY
ENTER.

- Ha mcnnee nosiBnsieTcst Haanuch «KanubpoBka 3aBeplieHa» 1 CneaoM CUMBON, YKa3biBaOLLWIA Ha TO, YTO 3HKOAEP
BbIKITHO4EH.

OTKNK0YEHE 3HKOLEPA NPUBOAUT K CHVKEHMIO TOYHOCTI B MECTaX Hayana v 3aBepLUEHIst 3aMeLIEHIS, A TaKKe npu
06Hapy>XeHn NpensTcTBIiA. Ecnu cuctema ynpasneHust AST Npu 3ameneHni BbIKoYeHa, BopoTa 6yayT ABUraThest
OJVHAKOBO KaK Ha HayaNbHOM, TaK 1 Ha (DUHANbHOM 3Tane 3amefieHist, a 0bHapyXeHne NPensTcTens OyaeT
BOCMPUHIMATBLCA KaK [JOCTVKEHNE MEXAHUYECKOrO yrnopa.

YnpasneHue SBUKEHNEM C COOTBETCTBYHOLUMMI NapameTpaMu NONHOCTbIO COOTBETCTBYET ONUCAHHOMY ANst
NPUBOAOB C 3HKOAEPOM.

MeHio «DyHKUUN»

Cxema MeHo

HekoTopble NyHKTbI MEHI0 0TOGPXKAIOTCS HA AVCNIEE TONbKO NPY BbINOJHEHNN ONpefeneHHbIX yenosuil. bonee
noApo6HY MHAOPMAaLMI0 MOXKHO HalTK B naparpacde, NOCBALLEHHOM KOHKPETHON (hyHKLMM.



YpoBeHb 1

YpoBeHb 2

YpoBeHb 3

YpoBeHb 4

HacTpoitka

HacTpolikn npusoaa

KonnyecTso nNpuBoaoB

Mogenb npueoaa

IHKoaEp

CHWXEHE CKOPOCTU

DYHKLMS KOHL,
BbIK/OYaTenein

Tun Bxomo FC/FA

Tect npuBoaa

KannbpoBka aBmKeHs

MoLLHoCTb NprBoAa

HacTpoiika M1

Mogenb npueoaa

IHKozEp

DYHKLMS KOHL,
BblKNto4aTenen

Tun BxopoB FC/FA

CHIDKEHVE CKOpOCTU

MoLHocTb NpuBoAa

HacTpoiika M2

Mopenb npueoaa

IHKozEp

DYHKLMS KOHL,
BblKNto4aTenen

Tun BxopoB FC/FA

CHDKEHE CKOpOCTM

MoLHoCTb NpuBoAa
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HacTpoitkn xona

CKOPOCTb OTKPbIBaHMS!

CKOpOCTb 3aKpbiBaHMS

Cuctema ynpasnerus AST
Mpy IABVKEHNM

3ame[yIeHHoe Havano
[OBVXeHNA

Toyka yacTnyHoro
OTKPbIBaHNA

PaccT. Hayana ocTaHoBKM
Mpy OTKPbIBaHNM

PaccT. Hayana ocTaHoBKM
npy 3aKPbIBaHUI

Havano samezneHHoro
OTKPbIBaHUA

Hauano 3amefeHHoOro
3aKPbIBaHUSA

3ame[1eHHas CKopoCTb
OTKPbIBAHMS

3amefieHHas CKopocTb
3aKpbIBaHMS

Cuctema ynpasnerus AST
npu 3am.

TecT cuctemsl

Hactpoiika M1

CKOpOCTb OTKPbIBAHNS

CKOpOCTb 3aKpbiBaHs

Paccr. Hayana ocTaHOBKM
NPy OTKPbIBAHMN

Paccr. Hayana ocTaHoBKM
npy 3aKpbIBaHIN

Hayano 3amefneHHoro
OTKPbIBAHMSA

Hayano 3amefieHHoro
3aKpblBaHMSA

3ame[y1eHHas CKopoCTb
OTKPbIBAHMS

3ame[yieHHas CKopoCTb
3aKpblBaHNA




HacTpoiika M2

CKOpOCTb OTKPbIBAHIAS

CKOPOCTb 3aKpblBaHMS!

Pacct. Hayana ocTaHoBKM
NPV OTKPbIBaHN

PaccT. Hauana ocTaHOBKM
Mpy 3aKpbIBaHIN

Havasno 3amezneHHoro
OTKPbIBaHNA

Havano samezneHHoro
3aKpblBaAHNA

3amesieHHas CKopocTb
OTKPbIBaHWS

3ame[ieHHas CKopoCTb
3aKpblBaHMS

MpoBoaHbIE YCTPOIICTBA

6e30nacHocTn

lMonHas ocTaHoBKa

BXoaHble KOHTaKTbl CX

BXoaHble KOHTaKTbI CY

Bxop CZ

Bxon CK

CamoauarHocTuka yCTponcTs

6e3onacHocTn

YcTpoicTBa 6e30MacHoCTy

RIO

RIOED T1

RIOED T2

RIOPHT1

RIOPHT2

YCTpOiCTBA Ha LNHE

®oToanemeHT LLMHBI 1

®otoanemeHT LLMHbI 2

®otoanemeHT LLMHbI 3

®otoanemeHT LLMHbI 4

®otoanemeHT LLMHbI 5

®otoanemeHT LLVHbI 6

®otoanemeHT LLMHbI 7

®otoanemeHT LLMHbI 8
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Kniou-Bbikniodarens LWHLI | Koy Bripaso
1 Knioy Beso
Kntou-Boiknoyarens LUAHBL | Kntoy Bnpaso
2 Knioy Bieso
Kntoy-Bbikntoyatens LUVHbBI | Kntoy Bnipaso
3 Knioy Bneso
Kntoy-Bbiknioyarens LLUVHBI | Kntoy Bipaso
4 Kniod Bneso
Kntoy-Beikmoyarens LLUVHBI | Koy Bipaso
5 Kriou Bn1eso
Kntoy-Bbikmoyarens LLUVHBI | Ko Brpaso
6 Kriou Bn1eso
Kniou-bikmiodarens LWWHDBI - | Knioy Bripaso
7 Kniou Bnieso
Moaynb BBOf@/BbIBOAA Bxon 1

Bxop 12

BbIxoz, MHANMKaTopa
BUS 1 PeneiHblit BbIxog,
Moaynb BBOA@/BbIBOAA Bxon 11

Bxop 12

BbIxof, MHAMKaTopa
BUS 2 PeneiHblit BbIxog,

CWrH. namna LWHb!

LIBET Npu OTKPbIB

L|BeT npu 3akpbIB

L|er. aBT. 3akp.

Bpems npeas. BKI. CUTH.
namnbl

CurHanuanpyet 06 ownbkax

CBET. YCTP. WHHbI

CurHanuanpyet o
TeX00CNYKIMBaHUM




Bxoabl KOMaHz,

KomaHpa 2-7

OYHKUMN

3amMoK

JloXuM Np1 3aKpbIBaHUK

OyHKUMS «MonoTok»

OcBoboXaeHME 0T
MpensTcTBus

Bbixop B1-B2

MpucyTcTBYE ONEpaTopa

[pensTcTue npu
0CTaHOBNEHHOM MpUBOAE

HacTpoiiku Bpemern

ABT. 3aKpblBaHMe

YacTuyHoe aBTOMATUYECKOE
3aKpblBaHMe

3agepxka M1 npu
OTKPbIBAHIN

3anepxka M2 npn
3aKpbIBaHUM

Ynpasnexue namnamm

VIHAMKATOP OTKPbITUS BOPOT

BcnomorarensHas namna

Bpewms aononHUTENbHOTO
0CBELLEHMS

Bpewms npefgapuTenbHoro
BKITIOYEHNS CUTHANbHOI
namnbl

CBs3b RSE

Anpec CRP

CkopocTb nopta RSE

BHeLluHas namsTb

CoxpaHeHue fiaHHbIX

CunTbIBaHME JaHHbIX

C6poc napameTpoB

YnpagneHue npoLeccom
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YnpaBnexue

nosib3oBarenamm

HoBbIl NoNb30BaTENb

YnaneHue nonb3oBarens

Ynanutb BCex
nonb3oBatenen

Panvonexoaep

AsTOMATINYECKOE
onpenenexne
[NHAMWYECKOro Kofa

VI3mMeHeHe pexnma

VHchopmaums

Bepcus npoLumekm

CocT. ycTp. LUMHDBI

CYETUMKM ABUKEHUA

Hactpoitka
TEX00CYKMBAHNS

C6pOC TEXHNYECKOrO
00CNYXNBaHNSA

CrmcoK oLmneoK

YnpagneHve TaiMepom

Mokasatb yachbl

HacTpolika 4acos

ABTOMATUYECKMIA NEPEXof Ha
NeTHee Bpemst

dopwmart BpeMeHu

Co3pnaTb HOBbII TaMep

OTKpbIBaHWE

Bpewms Havana

Bpewms okoHu4aHua

[H1 Heaenu

YacTnyHoe OTKpbIBaHNe

Bpems Havana

Bpems okoHu4aHua

[H1 Heaenu

Beixop B1-B2

Bpewms Havana

Bpewms okoH4aHua

[H1 Heaenu




Pene moayns BUS 1

Bpems Havana

Bpems okoH4aHus

[H1 Heaenm

Pene mogyns BUS 2

Bpems Havana

Bpemst okoH4aHus

[H1 Heaenu

Ynanutb Taimep

A3bIK

[Taponb

AKTVBMPOBATb Naposb

Ynanutb naponb

A3meHTb naponb

MeHio «DyHKLUN»

KonuyecTso npusoaos

YCTaHaBNMBAET KOMMYECTBO MPUBOLOB, YNPABNSHOLLX BOPOTAMM.

Hactpoiika>
HacTpoiikn npuBoga

KonuyecTso npusogos

M1+M2 (no ymonyaHuto)

M2
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- MepeBof OpurnHanbHbIX UHCTPYKLMIA
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Mogenb npusoga

HacTpanBaeT Mofienb YCTAHOBNEHHOTO NprBoaa Ha M1 n M2,

Ecnu 3HayeHue, 3agaHHoe ang M1, otTnmyaetcs ot 3afaHHoro ans M2, 3aech 0To6paXkaeTcs TONbKO 3HaYeHue
ansa M2.

Hactpoiika> Mogenb npusoga 06wwui
HacTpoiikn npuBoga STYLO-ME
STYLO-RME
FTX
FAST-70
AXI
A1824
FERNI
FERNI-V
AXO
A3024N/A5024N
FROG-A24
FROG-A24E (no ymonyaHuto)
ATS
F1024
F4024E
F4024EP
EM4024
(RN IMpn Bbi6ope EM4024 M1 n M2 ynpasnstotcs
B CUHXPOHHOM PEXMME 1 BbINOJHSAKT OLHU U Te
Xe pelictaus. Heo6xoanumo y6epuTbes B TOM, YTO
Ans 0601x NPUBOAOB YCTAHOBMEHO OJHO U TO XKe
HanpasJfieHne OTKPbIBAHUS U 3aKPbIBaHUSI.

IHKopep

Vcnonb3yeT BXof aHKOAEpa OT ABUraTens.

MapameTp [OCTYNEH TONbKO AN NPUBOAOB C SHKOAEPOM.

Ecnu 3HayeHue, 3agaHHoe ana M1, otnmyaetcsa ot 3apaHHoro ans M2, 3aech 0To6paXkaeTcs TONbKO 3HaYeHue
onsa M2.

Hactpoiika> 9JHKoaep BKtoyeHo (Mo ymonyaHmio)
HacTpoiiku npusoga OTKNtOYEHO

CHWXEeHne CKopocTy
OyHKLNS NO3BONSET YMEHBLUNTD MUHVMATBHOE HAMPSIKEHVE, MOJABAEMOe Ha NPUBOA.
A MapameTp focTyneH Tonbko ansa npusogos Stylo ME u Stylo RME.

Hactpoiika> CHWXEHne CKopoCTH 010 % 10 50 % (no ymonyanuio 0 %)
HacTpoiikn npuBoga



DYHKLMS KOHLL. BbIKNIOYaTenen
YCTaHaBNMBABTCS PEXUM PAGOTbI BXO0B A1 BLIKIIOYATENe 3aMe/eHNsa/KOHLEBbIX BbIKNouaTene.
DYHKUMA A0CTYNHA TONBKO AN MOTOPOB, B KOTOPbIX OHA MPeAYCMOTPeHa.

i Ecnn 3Ha4yeHue, 3afaHHoe ana M1, otnuyaeTcs oT 3agaHHoro ans M2, 3necb 0To6paXxaeTcs TONbKO 3HaYeHne
ona M2,

L) nocne nsmenenus (DYHKLMN KOHTAKTOB 3aMef/IeHNs/KOHLEBbIX BbIKJIlO4YaTenei noTpedyercs BbiNOMHUTD
Kanmoposky [PyHKuuA «Kanubposka ABMKEHNS>].

B cnyyae ncnonb3osaHns BXOL0B [U1S 3aMEAJIEHNS, N0 3aBePLUEHNN KannbpOoBKK nyiata aBTOMaTU4ecKm
HaCTPOMT TOYKU 3aMefJieHus. 3TN U3MEHsIeMble NapaMeTpbl NO3BONSIOT 3aMeIUTb ABWKEHUE CTBOPKU, fAaxe 6e3
BblK/Ko4arTena samepyieHus.

Tun BXoAa (HOPMabHO PA3OMKHYTbIE UAN HOPMASIbHO 3aMKHYTble KOHTaKTbl) MOXKET ObITb U3MEHEH TOJIbKO

npu npuBoge o6wero Tuna [OYHKUMS «Tun KOHLEBbIX BbiKNoYaTenen»]. Bo Bcex apyrux cnyyasx feicTByeT Tvn,
NpeayCMOTPEHHbI KOHKPETHBIM MPUBOAOM.

Hactpoiika> DyYHKUMA KOHL, OTKNtOYEHO
HacTpoiiku npusoga BbIKJIlOYaTenen OcTaHoBKa B FA, ocTaHoBka B FC
3amepnenue B FA/FC

OcTaHoBKa B FA, 3amenn. B FC

Tun Bxopos FC/FA

YcTaHaBnuBaeT Tun BxogoB FC/FA

DyHKUWMA 0TOGpaXKaeTcs TONbKO Npu BbiGope npuBoAa o6wero tuna [OyHKumMs «Tun NnpuBoAa» YyCTaHOBNEHA Ha
«06Lwmin»].

DOyHKUMA AOCTYNHA TONILKO B TOM CNyyae, ecnm BKNoyYeHa (yHKuus [KoHueBble BbIKIloyaTenu).

Hactpoiika> Tun Bxopos FC/FA HopmanbHo pasoMKHYTBIE (10 YMOMYaHWH)
HacTpoiikn npuBoga HopmarnbHo 3aMKHYTbIE
HopmanbHo 3amKHyTbIe A5 Bxoda FA, HopMasibHO
pasoMKHyTble Ans Bxoaa FC

TecT npuBoga

lMpoBepka HanpaBneHnst 0TKPbIBaHIIS CTBOPOK BOPOT.

Mpy aKTMBMPOBAHHOM (DYHKLMI KHOMKA > OTKPbIBAET/3aKPbIBAET CTBOPKY, NOAKMIOYEHHYI0 K M2, a KHOMKa < 0TKpbIBaeT/
3aKpbIBAET CTBOPKY, NOAKMOYEHHYI0 K M1. [IBUXXEeHMe NpoaomKaeTes 0 Tex Nop, NOKa HaxaTta KHOMKa, Wiu 4o ynopa
KpaiiHero nonoXeHus. Ecnm KHOMKy OTNYCTWTb, ABUKEHUE OCTAHOBUTCS.

Ecnu cTBOpKa ABWKETCS B HENPaBUbHYIO CTOPOHY, MOMEHSINTE MECTaMI KOHTAKTbl NOLKNIOYEHUS NPUBOAA.

L JIBUXXEeHUe CTBOPOK OyAeT OCYLUECTBAATLCS HA yMeHbI.IJeHHOI7I CKOPOCTH.

HacTpoiika> TecT npusopa KHorka > OTKpbIBAET 1 3aKPbIBAET CTBOPKY M2
HacTpoliku npusoga KHOMKa < OTKPLIBAET 1 3aKPbIBAET CTBOPKY M1
[pyn KaX[0M HaXaTum KHonKu (> ang M2 n <
ans M1) HanpasneHue ABWKEHUs CTBOPKN MEHSIETCS
C OTKPbIBaHUA Ha 3aKpbiBaHUe 1 Hao6opoT. 06
M3MEHEHNN HanpaBNeHNs ABWXEHNUS CO0OLIAETCS Ha
aucnnee.
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Kann6poBka aBmXeHus
3anyckaeT aBToMaTU4YecKoe Onpe/eneHine napamMeTpoB xoa.

Hactpoiika>
HacTpoiikn npuBoga

Kann6poBka AB/KeHus

MoluHocTb npusoaa

YMEHbLUAET WK YBENNYMBAET MaKCUMasbHOE TONKAIOLLEE YCUme NPUBOLOB, NOAKMIOYEHHBIX K M1 1 M2, B0 Bpems

[OBVXEHNA.

YMeHbLUAET TONKaloLLee YCunue, NoBbILLAaeT YyBCTBUTENBHOCTU CUCTEMBI 0OHAPYXEHUs HpeHﬂTCTBI/IVI.

Hactpoiika>
HacTpoitku npusoaa

MowwHocTb npusoaa

HacTpoiika moTopa M1

0t 30 % 1o 130 % (no ymonyaruo 100 %)

an Mpn Bbi6ope 100 % Ucnonb3yeTcs MakcumanbHoe
TOMKaloLLee YCUnue no yMon4yaHuio ans 3afaHHoro
TUNa npusoga. Mpyu yMeHbLLIEHNN UK YBENNYEHUN
NPOLEHTa NPONCXOANT CHUXKEHNE NN YBENNYEHNE
MaKCMMaJIbHOr0 TOJKAKOLLEro yCuus.

M03BONSET N3MEHITb HEKOTOPbIE 113 BbILLIENEPEYNCIEHHbIX NapaMeTPOB TONbKO st npusoda M1 (ecn oH oTnYaeTcs oT

DyHKUMA 0TOOPKAETCS TONBKO B TOM Ciiyyae, ecnu ansi pyHkumu [KonuyecTtso npuBogos] BbiopaHa onuus

M?2).
«M1+M2>».
Hactpoiika> Mogenb npusoga
HacTpoiikn npusoga 3JHKopep
Hactpoiika moTopa M1 DOYHKUMA KOHLL.
BbIKJIOYaTeNen
Tun BxopoB FC/FA

CHIXeHMEe CKopoCTU
MowuHocTb npuBoga

HacTtpoiika moTopa M2

MocMoTpeTb KOHKPETHbIE NapaMeTpbl K01
hyHKLMN.

Mo3BonsieT N3MeHNTL HEKOTOpPbIe 13 BbiLLenepe4nCneHHbIX NapamMeTpoB TOSbKO Ana npuBoaa M2 (GCJ'II/I OH OT/IYaETCA 0T

M1).
«M1+M2>».
Hactpoiika> Mogenb npusoga
HacTpoiikn npuBoga HKopep
HacTpoiika motopa M2 DYHKUMA KOHLL.
BbIKJIOYaTeNen
Tun BxopoB FC/FA

CHWXeHne cKopocTu
MowHocTb npusoga

DyHKUMA 0TOOPAKAETCS TONBKO B TOM Ciiyyae, ecnu ansi pyHkuuu [KonuyecTso npusogos] BbiopaHa onuus

R MocMoTpeTb KOHKPETHbIE NapaMeTpbl KoM
hyHKLMN.



CKOpOCTb OTKPbIBaHUS

YcTaHaBNMBAET CKOPOCTb OTKPbIBAHMS 060VX MPUBOAOB (B MPOLEHTHOM OTHOLLEHIN K MAKCMaIbHON CKOPOCTH).

Ecnu 3HayeHue, 3agaHHoe ang M1, otTnmyaetcs ot 3afaHHoro ans M2, 3aech 0To6paXkaeTcs TONbKO 3HaYeHue
ansa M2.

Hactpoiika> CKOpOCTb OTKPbIBAHUS o1 40 % 10 100 % (no ymonyanuio 70 %)
HacTpoiikn xoaa

CKOpOCTb 3aKpbiBaHMs

YcTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aKpPbiBaHNst 060X MPUBOAOB (B MPOLEHTHOM OTHOLLIEHUI K MaKCUManbHO/A CKOPOCTH).

Ecnu 3HayeHue, 3agaHHoe ang M1, oTnnyaetcs ot 3apaHHoro ans M2, 3aech 0To6paXkaeTcs TONbKO 3HaYeHue
ona M2,

Hactpoiika> CKOpOCTb 3aKpblBaHMs o1 40 % 10 100 % (no ymonyanuio 70 %)
HacTpoiiku xoaa

Cucrema ynpasnenus AST npu ABUKEHUN
DYHKLUMS PErYNNPYET YYBCTBITENBHOCTb CUCTEMbI OOHAPY)XEHUS NPENsTCTBMIA (B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEH) BO BPEMS!
NBVXEHMS.

Hactpoiika> Cuctema ynpasneHns AST  OTK/IO4EHO (M0 YMOMYaHNIo)
HacTpoiikn xopa Npy ABKEHNN MuH.

Cpen,.

Make.

0TKII04eH0 = MakcuManbHbIN AOXUM U HU3Kast
YyBCTBUTENLHOCTL 06HAPYXKEHUS NPENSTCTBUI.

L] MakcumanbHblit = MuHIMANbHbIIA LOXUM
1 BbICOKas YyBCTBUTENIbHOCTb 0GHAPYXKEHUS
NpensTCTBUNA.

[epcoHan13npoBaHHbIi
lepcoHan. npu 3axp.
TepcoHan. npu oTKp.

/cnonb3yemble NepcoHanU3NpOBaHHbIE 3HAYEHNs aHbl B
MpOLIEHTax:

- Ha 10% (MUHUMAnbHbIA JOXNM W BbICOKas
UYBCTBUTENBHOCTb 0GHAPYXKEHWS! MPENSTCTBIN)

- Ha 100% (MaxkcuManbHbI JOXUM W HA3KAs
YYBCTBUTENBHOCTL 0GHAPYXKEHWS NPENSTCTBIN)

3afepXka npu 3akpbiBaHum

YCTaHaBNMBAET HaYasbHylo a3y 3ameaieHust B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHIM KO BCE TPAEKTOPUM [ABVIKEHIS NOCTE KoM
KOMaH[ibl 3aKpblBaHN4.

DyHKUMA 0TOGpaXKAETCS TONbKO B TOM Cryyae, ecnu [«Tun npusoga»] ycraHosneH Ha EM4024.

Hactpoiika> 3ameaneHHoe Havano OTKI0YEHO (N0 YMONTYAHMI0)
HacTpoiikn xopa LBUWKEHMNS 071 % no 30 %
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PerynupoBKa 4acTU4HOrO OTKPbIBAHUS

B cnyyae 0HOCTBOPYATHIX BOPOT OMPe/ENeHine YacTYHOTO OTKPbIBAHWA CTBOPKIA B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHIM K ee 06LLemy
X0Ay.

B cnyyae ABYCTBOPYATLIX BOPOT OMPEAENEHNE YaCTUYHOIO OTKPbIBAHIS CTBOPKM M2 B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHIM K ee 0GLLEMY
XOAy.

Hactpoiika> Touka YacTnyHoro o1 10% A0 100% (no ymonyaxuo 100%)
HacTpoiikn xoaa OTKpbIBaHMS 100 % = OTKpbIBaHWE )1 NIPOX0AA NELIEX00B

Y4acToK 0CTaHOBKM NPUBOAA NPU OTKPbIBAHUM

YcTaHaBNMBAET KOHEUHYIO (hady 3amefieHist CTBopkit M1 u M2 npu 0TKpbIBaHWM B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWM KO BCEl
TPaAEKTOPNM ABWKEHUS.

Ecnu 3HayeHue, 3apaHHoe ang M1, otnmyaetcs ot 3apaHHoro ans M2, 3aech 0To6paXkaeTcs TONbKO 3HaYeHue
ona M2,

HacTpoiikn xoaa PaccT. Hayana octaHoBkn 0T 0,5 % 710 25,0 % (Mo ymonyaxuio 8,0 %)
HacTpoiika> NPy OTKPbIBAHUM

Y4acToK 0CTaHOBKM NPMBOAA NMPU 3aKPbIBAHUM

YcTaHaBnMBaeT KOHeUHY0 (hasy 3ameanennst cTBopki M1 1 M2 npu 3akpbiBaHuy B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHWI KO BCEV
TPAEKTOPUM [IBKEHMS.

Ecnu 3HayeHune, 3agaHHoe ans M1, otnnyaeTcs ot 3agaHHoro ans M2, 3gecb 0To6paXkaeTcs ToNbKO 3HaYeHne
ona M2,

HacTpoiika> PaccT. Hayana octaHoBku 01 0,5 % 10 25,0 % (o ymonyanuio 8,0 %)
HacTpoiiku xoaa npyn 3aKpbiBaHUN

Hayano 3ameaneHusi npu OTKpbIBaHUM

YCcTaHaBNMBAET NPOLEHT OT 06LLEN TPAEKTOPIN [BVKEHNS, B Npeaenax kotoporo M1 1 M2, nocne To4Ki Ha4abHoro
3amMe/lIeHyst NPU OTKPbIBAHM, MPOAOMKAIOT ABUKEHME C NOCTOSHHbIM 3aMeIeHNEM.

Ecnu 3HayeHue, 3agaHHoe ana M1, oTamyaetcs ot 3apaHHoro ans M2, 3aech 0To6paXkaeTcs TONbKO 3HaYeHue
ona M2,

Lins pasgenbHoii HacTponkn M1 unu M2 ucnonb3ayite meHio «<Hactpoutb M1» nnn «<Hactpoutb M2».

[laxe ecnu thyHKLMS OTKIIOYEHa, BOPOTa 3aMeANsitoT ABVKEHWE NPYU NPUGIKEHNM K TOYKE 0CTaHOBA.

Hactpoiika> Havano samegneHHoro OTK/I0YEHO (10 YMOMYaHH0)
HacTpoiikn xona OTKPbIBaHUS 0711 % 1o 50 %

Havano 3amepnieHusi npu 3akpbiBaHun

YcTaHaBNMBAET NPOLIEHT OT 06LLE TPAEKTOPIN BVIKEHNS, B npeaenax kotoporo M1 1 M2, nocne Touki Ha4anbHoro
3amMe/IeHNst NPU 3aKPbIBaHNK, NMPOAOMKAIOT IBVKEHNE C MOCTOAHHBIM 3aMefIEHVEM.

Ecnu 3HayeHue, 3agaHHoe ang M1, otnmyaetcs ot 3apaHHoro ans M2, 3aech 0To6paXkaeTcs TONbKO 3HaYeHue
ona M2,

[N [ins paspenbHoi HacTpoiikn M1 unn M2 ucnonb3yiite MeHio «Hactpoutb M1» unmn «Hactpoutb M2».

Nlaxe ecnu PyHKUMA OTKNIOYEHA, BOPOTA 3aMeANsIoT ABUKEHNE NPY NPUONMKEHNN K TOYKE 0CTaHOoBa.

Hactpoiika> Hayano 3amepneHHoro OTKIOYEHO (M0 YMONTYAHMIO)
HacTpoiikn xopa 3aKpblBaHNS 071 % 1o 50 %



CKopocTb 3amepJieHnst Npu OTKPbIBaHWN

YcTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aMefeHI st Npn oTKpbiBaHu M1 1 M2 (B MPOLEHTHOM OTHOLLIEHUI K MaKCUMabHO/A CKOPOCTH).
Ecnu 3HayeHue, 3agaHHoe ang M1, otTnmyaetcs ot 3afaHHoro ans M2, 3aech 0To6paXkaeTcs TONbKO 3HaYeHue
ansa M2.

[N MapameTp Ucnonb3yeTcs TONbKO B TOM CAyyae, eciiv akTBHa PyHKUMS [«Touka 3amepneHns npu
OTKPbIBAHN»].

Iina npusopos Stylo ME u Stylo RME moxeT noTpe60BaTbCs CHU3UTb MUHUMANbHOE NOAABaeMoe HanpsXkeHne
ISl BOCTVKEHNS XEelaemMoro NpoLeHTa 3ameieHns. CM. HacTpoilku (hyHKuUmMm [«CHYKEHNE CKOpoCTm»].

HacTpoiika> 3amepneHHas CKOpocTb 01 10 % 10 50 % (no ymonyanmio 40 %)
HacTpoiiku xona OTKPbIBaHUS

CKopocTb 3amepJieHnst NPy 3aKpbiBaHUU

YcTaHaBnMBaET CKOPOCTb 3aMefeHnst Npu 3akpbisaHu M1 11 M2 (B NPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWM K MAKCUMabHOI CKOPOCTH).
Ecnu 3HayeHune, 3agaqHoe ansa M1, otnmyaeTcs ot 3agaHHoro ans M2, 3gecb 0To6paXkaeTcs ToNbKO 3HaYeHne
ona M2,

(N MapameTp UCnonb3yeTcs TONLKO B TOM Clyyae, eciiv akTUBHA PYHKUMS [«Touka 3amepneHuns npu
3aKpbIBaHNN»].

£ JIins npusogos Stylo ME n Stylo RME moXeT noTpe6oBaTbCsl CHU3UTL MUHMMANIbHOE NoJaBaeMoe HanpshkeHme
INs [OCTVKEHMS XKeaeMoro npoLeHTa 3ameaneHunsi. Cm. HacTpoilku yHKUmMM [«CHUKEHNE CKOpOCT»].

Hactpoiika> 3amepneHHas cKopocTb 01 10 % 10 50 % (o ymonyaxmio 40 %)
HacTpoiku xoaa 3aKpbIBaHMS
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Cucrema ynpasneHust AST npu 3amegneHun

DYHKUMS PErYNNPYET YYBCTBITENBHOCTL CUCTEMbI 0OHAPY)KEHUS NPENSTCTBUIA (B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHN) BO BPEMS!
3aMefeHs.

MapameTp ucnonb3yetcs TONbKO B TOM Ciy4ae, eCv 3afjaHa TOuKa Hayana 3aMmeaneHnst Nnpyu OTKPbIBAHUU 1
3aKpbIBaHMN.

Hactpoiika> Cuctema ynpasnenust AST  OTKIIOYEHO (M0 YMOMYaHMK0)
HacTpoiiku xona npu 3am. MuH.

Cpen.

Make.

0TKNYEHO = MakcumanbHbIN A0XKUM U HU3Kas
YyBCTBUTENBHOCTb 0OHAPYXKEHUSI IPENSTCTBUN.

L MakcumanbHblit = MuHIMasbHbii LOXUM

1 BbICOKAs YyBCTBUTENIbHOCTb 0OHAPYXEHUs!
npensiTCTBUIA.

[lepcoHan13npoBaHHbiIi
lepcoHan. npu 3axp.
[TepcoHan. npu oTKp.

/lcnonb3ayemble NEPCOHANN3NPOBAHHbIE 3HAYEHNS aHbl B
MpoLeHTax:

- Ha 10% (MMHUMANbHBIA [OXWM 1 BbICOKAs
UYBCTBUTENBHOCTb 0OHAPYXKEHUS NPENSTCTBIIN)

- Ha 100% (MaKcumanbHbIA JOXKIM 11 HIA3Kas
UYBCTBUTENBHOCTb 0GHAPYXKEHWS MPENSTCTBIN)

TecT cuctembl

BKntoyaeT/BbIKIIOHAET PEXXMM TECTUPOBAHIS A1 MPOBEPK TONKAIOLLEro yeunus. ECn aTa yHKLMS BKIT0YEHa,
ABTOMATVKa He COOBLLAET 00 OLIMOKAX, CBA3aHHbIX C 0BHAPYXKEHEM NPENSTCTBUIA NOCNE HECKOMbKIMX NOCNEA0BATENbHBIX
COMPVKOCHOBEHMIA.

PeXxum TeCTUPOBaHMS OTKIIOYAETCS aBTOMATUYECKU CNYCTS,1 4ac nocne akTueauum.

Ecnu (hyHKUMS BbiOpaHa, Ha avcnniee NosBASETCS NKOHKA A

Hactpoitka> TecT cucTembl AKTVBMPOBATb PEXKUM TECTUPOBAHWS
HacTpoiiku xoga OTKMIOYNTb PEXKIM TECTVPOBAHIS



HacTpoiika gimxeHns M1

[03BONSIET N3MEHUTH HEKOTOPBIE 113 BbILLENEPEYNCIEHHbBIX MAPAMETPOB TOMKO Ans npuBoda M1 (ecnv oH oTnnyaeTces ot
M2).

| dyHKums oToGpaKaeTCs TONbKO B TOM CAyyae, ecnnt Ans (yHKLMM [KonM4ecTso npuBofioB] BbiGpaHa onuus
«M1+M2»,

DyHKUMA He 0ToOpaXKaeTcs Npu ucnonb3osaHuu npusoga EM4024 [OyHKums «Tun NnpuBoAa» YCTaHOBEHA HA
EM4024].

Hactpoiika> CKopocTb OTKpbIBaHMS MocMOTPETb KOHKPETHBIE NapameTpbl KaXaoil
HacTpoitkn xopa> CKOPOCTb 3aKPbIBAHNS chyHKuun,
Hactpoiika M1 Y4acToK 0CTaHOBKM

NpVBOAA NPV OTKPbIBAHUM

Y4acToK 0CTaHOBKM

npuBoAa NPY 3aKpbIBaHUN
Havano samegnexus npu
OTKpbIBaAHUU

Hayano samepnenuns npu
3aKpblBaHUN

CKOpOoCTb 3amefneHus
NPy OTKPbIBAHUK
CKOpOCTb 3ameaneHuns
npy 3aKpbiBaHNN

HacTpoiika gsumxenus M2

M03BONISIET N3MEHUTL HEKOTOPBIE 113 BbILLENEPEYMCIIEHHBIX NApamMeTPOB TOMbKO ANs npuBoaa M2 (eciv oH 0TnyaeTcs ot
M1).

DyHKUWMA 0TOOpaXKaeTcs TONbKO B TOM cryyae, ecnu ans yHkumm [Konmyectso npuBoaos] Bbi6paHa onuus
«M1+M2»,

DyHKUMA He 0ToOpaXKaeTCs Npu Mcnonb3osaHun npusoga EM4024 [OyHKumsa «Tun NpuBoOAA» YCTaHOBEHA HA
EM4024].

HaCTPOlea> CKOpoCTb OTKPbIBAHMS MocMoTpeTb KOHKPETHbIE NapameTpbl KXKA0M
HacTpoliku xoga> CKOpOCTb 3aKpblBAHMS DyHKLMI.
Hactpoiika M2 Y4acToK 0CTaHOBKM

npuBoAa NPK OTKPbIBAHWN
Y4acToK 0CcTaHOBKM
npuBoAa NP 3aKpbIBaHUN
Hayano samepnenus npu
OTKpbIBaAHUU

Havano samegnexus npu
3aKpbIBaHMM

CKOpOCTb 3ameaneHus
Npy OTKPbIBAHUK
CKopocTb 3aMeaneHuns
npu 3aKpbiBaHN
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MonHas ocTaHoBKa

AKTVIBVIDWITG NI OTKIIOYNTE BXOZ 2-1. ECvt BXOZ aKTVBEH, KOHTAKTbI UCTONbB3YIOTCS Kak HOPMasbHO-3aMKHYTbIE.

aBTOMaTN4ecKoe 3akpbiBaHue.

Hactpoiika>
[poBOAHbIE YCTPOACTBA
6e30MacHoCTy

[MonHas octaHoBKa

BxopHbie koHTakThl CX , BXop, CY , Bxop CZ , Bxopa CK
MpuceamsaeT yHKUo Bxoay CX unm CY nan CZ nnn CK

Hactpoiika>
[poBOAHbIE YCTPONCTBA
6e30mnacHocTy

BXopHble KOHTaKTbl CX
BxopHble KoHTaKTbl CY
Bxop CZ
Bxop CK

| Ecnn BxopHbIE KOHTAKTBI PA3OMKHYTHI, (YHKLVS GOKMPYET BbINONHEHWE NHOGOI KOMaHIbI, BKHYas

OTKIOYEHO (MO YMONTYAHMIO)
AKT/BMPOBaHO

OTKI0YEHO (M0 YMONTYAHMIO)

C1 = OTKpbIBaHME B PEXWME 3aKPbIBAHMS
(hoToanemeHTbl)

(2 = 3aKpblBaHie B PeXXMME OTKPbIBAHNS
(coToanemeHTbl)

(3 = YacTiyHas octaHoBKa TObKO MPK BKIKOYEHHOM
(YHKLY [ABT. 3aKpbIBaHNE].

C4 = Q6Hapy»eHue NpensTcTBIs ((DOTO3NEMEHTBI)
C7 = OTKpbIBaHME B PeXVME 3aKPbIBaHNS
(4yBCTBUTENBHBIE NPODINN)

(8 = 3aKpblBaHie B PeXMME OTKPbIBAHNS
(4yBCTBUTENbHBIE NP0

(13 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBaHMS C
HEMEZeHHbIM 3aKPbIBaHWEM MOCIIE YCTPAHEHMS
NPENATCTBUS, B TOM YICTE NPY HEMOLBYXKHBIX BOPOTAX
r7 = OTKpbIBaHWE B PEXMME 3aKPbIBAHNS
(4yBCTBUTENBHBI MPOGMUNBL C CONPOTUBAEHEM 8K2)
18 = [NOBTOPHOE OTKPbIBAHIE B PEXMME OTKPbIBAHMS
(4yBCTBUTENbHbI MPOMUNL C CONPOTUBAEHEM 8K2)
r7 (0Ba YyBCTBUTENbHBIX MPOGUNS) = OTKpbIBaHWE

B PEXIME 3aKPbIBAHNS (KOMMIEKT YYBCTBUTENBHBIX
npocuneit ¢ conpotusneHnem 8K2)

r8 (0Ba YyBCTBUTENbHBIX MPOGUNS) = OTKpbIBaHME

B PEXIME 3aKPbIBAHNS (KOMMIEKT YYBCTBUTENBHBIX
npocuneit ¢ conpotusneHnem 8K2)



CamopamarHocTika ycTpoicTs 6e30nacHocTi

AKTUBMPYET MPOBEPKY PaboThl (DOTO3NEMEHTOB, MOAKITIOYEHHBIX K BbIOPAHHBIM BXOAAM, NOCNE KXKA0N KOMaHZb! OTKPbIBAHNS
1 3aKpblBaHNS.

BbinonHuTe TeCT, NOAKNI0YMB (POTOINEMEHTbI K KOHTaKTam TS [cm. pasgen «YcTponcTea 6e30nacHoCTM»).

Hactpoiika> CamopmarHoctika OTKIOYEHO (MO YMONTYAHMIO)
[poBOAHbIE YCTPOACTBA ycTpoiicTB 6e3onacHoctn  CX
6e30MacHoCTy oY

CXCYCZ_
___CK
CX__CK
_Cy_CK
CXCY _CK
__CzCK
CX_CZCK
_CYCZCK
CX CY CZ CK

RIO ED T1 n RIO ED T2
Mo3BONISIET NPUCBOUTL OfHY U3 NPELYCMOTPEHHBIX (DYHKLMIA OECNIPOBOAHOMY YCTPOMCTBY 6€30MacHOCTL.
DyHKUMS AOCTYNHA TONLKO NpU Hanuyuu nHTepdericHoii nnatol RIO Conn.

Hactpoiika> RIO ED T1 OTKNIOYEHO (M0 YMONYaHto)

YcTpoiictBa 6e3onacHoct  RIO ED T2 PO = OcTaHaBnvBaeT BOpOTa 11 OTMEHSIET NOCAEAYHOLLNNA

RIO LMK @BTOMATWNYECKOr0 3aKpbiBaHus. 11 BO30GHOBNEHMS
[JBIKEHNS HEOOXOZIMMO MCMOb30BATb COOTBETCTBYHOLLEE
YCTPOWCTBO YNPaBneHus.

P7 = OTKpbIBaH1e B PEXXMME 3aKPbIBAHNS.
P8 = 3aKpbIBaHue B PEXNME OTKPbIBAHNS.

RIO PH T1 n RIO PH T2
Mo3BONSET NPUCBOUTH OAHY 13 NPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLIMIA BECIPOBOAHOMY YCTPONCTBY 6E30MACHOCTH.
DYHKUMS AOCTYMHA TONLKO NpU Hanuyuu nHTepdericHoii nnatol RIO Conn.

Hactpoiika> RIO PH T1 OTKIOYEHO (10 YMOMYaHto)
YctpoincTsa 6e3onacHocti RIO PH T2 P1 = OTKpbIBaHWE B PEXUME 3aKPbIBAHUS.
RIO P2 = 3aKkpbiBaHVe B PeXVME 0TKPbIBaHNS.

P3 = YacTnyHas octaHoBKa. TonbKo Mpu BKMIOYEHHOI
(DYHKLMKW [ABT. 3aKpblBaHME].

P4 = Q6HapyxeHre npensTcTBus.

P13 = OTKpbIBaH1e B PeXXUME 3aKpbIBaHIS C
HEMEZEHHbIM 3aKPbIBaHWEM MOCIE YCTPAHEHMS
NPENATCTBUS, B TOM YICTE NPY HEMOLABYKHBIX BOPOTAX
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dotoanemeHT LLUNHbI <n>

MosBonseT cBs3aTh ¢ BxoaoM daToanemeHT LLIVHBI <n> ofHy 13 AOCTYMHbIX (DYHKLWIA.

Hactpolika>
YCTpoiicTBa Ha LuMHe

®otoanemeHT LLUWHbI 1
®otoanemeHT LLWHbI 2
®otoanemeHT LLWHbI 3
®otoanemeHT LLUWHbI 4
®otoanemeHT LLUWHbI 5
®otoanemeHT LLIWHbI 6
®otoanemeHT LLUWHbI 7
®otoanemeHT LLWHbI 8

Kntoy-bikntovatens LWWHbI <n>
MpuceamBaeT yHKLMIO BXOAY KNtoya-Bbiktodatens BUS <n>. MOXHO yCTaHOBNTb pasnnyHble MyHKLMM B 3aBACAMOCTY OT

HanpaBeHIs BPALLIEHNA Kitoya.
<n> cOCTaBNSEeT OT 1 40 7 W COOTBETCTBYET afpecy, 3afiaHHoMy Ha dip-nepektoyatene Knoya-BblKYarens
OYHKUMS AOCTYMHA TONbKO MPY HANUYUK NOAKIHYEHHOTO KitoYa-BbiKtoyatens BUS.

Hactpoiika>
YcTpoicTBa Ha LUMHE

Kntoy-BbiKnoyarenb
LUNHDBI 1
Knioy-BbiKnoyarenb
LUNHbI 2
Kntoy-Bbikntoyarenb
LUNHbBI 3
Kntoy-BbiKnoyarenb
LUNHDBI 4
Knioy-BbiKnoyarenb
LUNHbBI 5
Kntoy-BbiKntoyarenb
LUNHbBI 6
Kntoy-BbiKnoyarenb
LUNHDBI 7

<n> cOCTaBNseT 0T 1 A0 8 1 COOTBETCTBYET afpecy, 3aflaHHoMy Ha dip-nepeknioyarene oToanemeHTa
L OYHKLMS NosABASIETCS TOMLKO NPY HANMYMU MOAKITOYEHHOr0 (DOTOINEMEHTA C LUMHHBIM COEAUHEHUEM.

OTKIOYEHO (M0 YMONYaHKo)

C1 = OTKpbIBaHME B PEXNME 3aKPbIBAHMS
(oToanemeHTbl)

(2 = 3akpblBaHue B pexxiiMe OTKPbIBaHWS
(boToanemeHTbl)

(C3 = YacTiyHas octaHoBKa TONbKO NMPK BKITKOYEHHOI
(DYHKLMM [ABT. 3aKpbIBaHue).

C4 = O6Hapy»xeHue NpenaTcTays ((DOTONEMEHTbI)
C13 = OTKpbIBaHIE B PEXVME 3aKPbIBAHNS C
HeMeIEHHbIM 3aKpbIBaHWeM MOCe YCTPaHeHNs
MPensiTCTBUS, B TOM YICAE NPY HEMOABUXKHBIX BOPOTAX
OTKpbITb

3aKpbITh

Kntoy Bnpaso
Knioy Bneso

BbiOpatb KOMaHLy st COMPSKEHUS C ABVXKEHUEM KITHOYa.

[owwarosbli - CriepBa BbINOMHSETCS OTKPbIBAHME, @ 3aTEM
3aKpblBaHNe BOPOT.

locnenoBatenbHo - CrepBa BbIMOMHSETCS OTKPbIBAHME,
3aTeM 0CTaHOBKa, MOTOM 3aKpblBaH/E W CHOBA OCTAHOBKA
BOPOT.

OTKpbITb

3aKpbITh

YacTnyHoe OTKpbIBaHME

Cton

Bbixon B1-B2

Pene moaynst BUS 1 - AKTBMPOBaH BbIXOL, 2 (DENeVHbIN
BbIXOfI) MOAyNst BBOAA/BbIBOAA BUS 1

Pene moaynst BUS 2 - AKTUBMPOBaH BbIX0f, 2 (DeNeliHblii
BbIX0) MoAyNns BBOAA/BbIBOAA BUS 2



Mogynb BBOfa/BbIBOAA - BXOfbI
MpuceamBaeT (hyHKLMIO BbIXOAAM MOJYNS BBOAA/BbIBOAA <N>.
<n> COCTaBAseT 0T 1 [0 2 1 COOTBETCTBYET afpecy, 3afaHHOMYy Ha dip-nepekntoyarene Mogyns.

U dyHKLMS A0CTYNHA TONBKO NPYU HANMYnKM MOAKIIOYEHHOTo MoAyNs BBoaa/Bbisoaa BUS.

Hactpoiika> Bxog I OTKIKO4EHO (10 YMOMYaHWH0)

YcTpoiicTBa Ha LWnHe> Bxop 12 Cton = OcTaHaBNMBAET BOPOTA 11 OTMEHAET NOCNEAYIOLLMIA
Mogynb BBoza/BbIBOLA LK aBTOMATUYECKOr0 3aKpblBaHWs. [Lns BO30OHOBEHUS
BUS 1 [NIBV/KEHVS HEOOXOAMMO WCMONb30BATh COOTBETCTBYIOLLEE
Mogynb BBoga/BbIBOLA YCTPOWCTBO YrpaBfeHus.

BUS 2 ECN1 BXOJ, aKTUBEH, KOHTAKTbI UCMONb3YHTCS Kak

HOPMaJIbHO-3aMKHYTbIE.
r7 = OTKpbIBaHE B PEXXVME 3aKPbIBAHNS (HYBCTBUTENbHbI
npotuib ¢ conpoTusneHnem 8K2)

18 = 3aKpbIBaHVE B PEXMME OTKPbIBAHNS (4yBCTBUTESbHbIIA
npotuib ¢ conpoTuBneHnem 8K2)

YacTnyHoe oTKpbIBaHNe

OTKpbITL

3aKpbITh

Mowaroso - Criepsa BbINOMHAETCS OTKPbIBAHNE, @ 3aTeM
3aKpbIBaHME BOPOT.

MocnefosatensHo - Cnepsa BbIMOMHAETCS OTKPbIBAHME,
3aTeM 0CTaHOBKA, MOTOM 3aKPbIBaHWE 1 CHOBA OCTAHOBKA
BOPOT.

Moaynb BBOAa/BbIBOAA <n> - BbIXOA MHAMKATOPA
MpucBanBaeT MyHKLMIO BbIX0Ay 1 MoayNns BBOAA/BbIBOAA <N>.
L <n> cocraensier or 1 [0 2 1 COOTBETCTBYET afpecy, 3afaHHOMY Ha dip-nepekntoyarene MOayns.

DYHKUMA A0CTYNHA TONbKO NPU HANMYMM NOAKIOYEHHOTO MOAYNs BBoAa/BbiBoAa BUS.

Hactpoiika> Bbixop, nHpukaropa VIHAMKaTOp OTKPbLITUS BOPOT - 0603HAYaeT COCTOSHME
YcTpolicTBa Ha LinHe> aBTOMATIKN.

Mogynb BBOAA/BbIBOAA Jlamna uykna - flamna ocTaeTcs BKIOYEHHOI B TeYeHe
BUS 1 BCEr0 BPEMEHW ABWKEHS.

Mopaynb BBOAa/BbIBOAA Jlamna gononHUTENbHOMO 0CBELLEHNS - JlamMna BKIYaeTes:
BUS 2 B Havane [IBVPKEHs 1 NPOAO/KAET ropeTb AaXe Mocne

3aBEPLUEHUS [IBVKEHNS B TEYEHIE BPEMEHM, 3a1aHHOTO
(hyHKLMel [Bpems AOMONHATENBHOTO OCBELLEHUS].

Moaynb BBoAa/BbIBOAA <n> - PeneiiHblii BbIXOL,
MpucBanBaeT MYHKLMIO BbIXOAY 2 MOAYNs BBOAA/BbIBOAA <N>.
L] <n> coctaBnsieT oT 1 [0 2 1 COOTBETCTBYET appecy, 3aaaHHoMy Ha dip-niepeksioyarene Moayns.

DYHKLUMS AOCTYNHA TONBKO NPU HANMYUM NOAKITIOYEHHOTO MOAY”NS BBOAA/BbIBOAA BUS.

Hactpoiika> PeneliHblii Bbixog, BuctabunbHbIi

YcTponcTBa Ha LUMHE> MoHocTabunbHbIn - BKMto4eH 0T 1 Ao 180 cekyHA (no
Mogynb BBOA@/BbIBOAA yMO4aHo 1)

BUS 1

Mogaynb BBOAA/BbIBOAA

BUS 2
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CurHanbHas namna LLUWHbI <LiBeT npu oTKpbIB.>
YcTaHaBNMBAET LIBET CurHanbHoi namnbl LLVIHbI Bo BpeMst OTKpbIBaHWS aBTOMATUHECKON CHCTEMBI.
| DyYHKUMA JOCTYNHA TONBKO NPU HANMYUK NOAKIIOYEHHOI cUrHanbHon namnbl LUAHDI.

Hactpolika> LiBeT npu oTKpbIB Benblit
YcTpoiicTBa Ha LWnHe> Kentbii
CurH. namna LumnHb! OpaHxeBblii
KpacHbiii (Mo ymonyaHuto)
®1oneToBbIi
CuHui
Tony6oi
3eneHbli

CurHanbHas namna LLUWHbI <LiBeT npu 3akpbiB.>
YCTaHaBNMBAET LIBET LUMHHON CUrHANbHON aMMbl BO BPEMS 3aKPbIBAHUS aBTOMATYKM.
DyHKUMA AOCTYNHA TONBKO NPU HANMYUKA NOAKIIOYEHHOI cUrHanbHon namnbl LUAHDI.

Hactpoiika> LiBeT npu 3aKpbIB benbii
YcTpoiicTBa Ha LWnHe> YKenTbii
CWrH. namna LUmnHbI OparxeBblii
KpacHblli (o ymonyaxuto)
®noneToBbIN
CuHni
Tony6oi
3enebiii

CurnanbHas namna BUS <LiBeT aBT. 3akp.>
YcTaHaBNMBAET LBET CUrHabHON Nnamnbl BUS Ha Bpemst aBTOMATUYECKOro 3aKpbliBaHNS.
DYHKUMS AOCTYNHA TONBKO NPU HANNYMKM NOAKIHYEHHON curianbHoii namnbl LWNHDI.

HacTpoiika> LiBeT. aBT. 3aKp. OTKNIO4YEHO
YcTpoiicTBa Ha LinHe> benbii
CurH. namna LWuHbl Kentbii
OpaHxeBblii
KpacHbir
®uroneToBbIN
CuHui
Tony6oi
3eeHbli (N0 YyMO4aHMIo)



CurHanbHas namna LLUWHbI <Lg. npeg.Bki. nam.>

YcTaHaBNMBAET LIBET MUraHUs curHanbHoi namnbl LLUVHBI nepes 3akpbiBaHueM 1 0TKPbIBaHWEM (MpeaBapuTenbHOe
BKIHOYEHWE CUrHANBHON NaMMbl).

DyHKUMA AOCTYNHA TONBKO NPU HANUYUKA NOAKIIOYEHHOI cUrHanbHon namnbl LUUHDI.

Hactpoiika> Bpems npefg. BKN. CUrH. Beneiii (no ymonyauto)
YcTpoiicTea Ha WnHe> namnbl )KenTbii
CWrH. namna LUmnHbI OpaHxeBblit

KpacHbli

®noneToBbIn

CuHni

Tony6oi

3enebii

CurnanbHas namna LUNHBI <CurH. 06 owmnokax>
YcTaHaBnMBaeT LBET curHanbHoi namnbl LUMHbI B cnyyae ook,
CurHanbHas namna BK/KOYaEeTCcsa nocne nojayu KOMaHabl Ha ABUKEHNe.

DYHKUMS AOCTYMHA TONBKO NPU HANNYMKM NOAKNKYEHHON curianbHoii namnbl LWAHDI.

HacTpoiika> CurHanuampyert 06 OTKIOYEHO (10 YMOMYaHto)
YcTpoiicTBa Ha LinHe> oLnoKax Benbii
CuWrH. namna LWnHbl Kentbii

OpaHxeBblii

KpacHbir

DUoneToBbIN

CuHui

Tony6oi

3eneHbli

CurHanusmpyet o TexoocnyxmBanum (CurH. o Texobenyx.)

OYHKUMA YCTaHABMMBAET LBET MUTaHIS BKIKOYEHHBIX LLIMHHBIX YCTPOUCTB (CUrHANBHBIX 1AM 11 CENEKTOPOB YNPaBNeHUs) Ans
YBEOMITEHVS O HEOBXOAMMOCTIA MPOBEAEHNS TEXHNYECKOTO 06CNYX1BaHWS. ECin 3Ta (yHKUWS aKTWBHa, yCTpoiicTBa byayT
C006LLATb O HEOOXOAMMOCTY TEXHWYECKOTO 00CTYKINBAHWS NEPES, BbINOHEHNEM KXK0/ KOMaHLbI.

Heo6xoanMmMo HacCTPOUTb TEXHMYECKOE 00CNY)XMBaAHWE U yKa3aTb KONMYECTBO AeicTBUiA. CMOTpUTe (PYHKLMIO
[HacTpoiika Texo6enyxmBanus).

®YHKUMS AOCTYNHA TONLKO NPU HANMYMKM NOAKIOYEHHOI curHanbHon namnbl LLIWHBI nnu cenektopa
ynpasnenus LUAHbI.

Hactpoiika> Cvrnanusnpyet o OTKIT104€HO (110 yMONHaHuIo)
YCTpoicTBa Ha LnHE> Texo6enyusaHum (CurH. Benblit
CBET. yCTP. LNHbI 0 TeXo6Ccnyx.) )KenTbii

OpaHXeBbli

KpacHbir

®unoneToBbIi

CuHni

Tony6oi

3eneHbiii
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Komanpa 2-7

MpuceanBaeT KoMaHy yNpaBneHns YCTPOACTBY, MOAKMIOYEHHOMY K KOHTaKTam 2-7.

Hactpoiika> KomaHpa 2-7 [loLaroBbIi pexxum (o ymonyaxmio) - Cnepsa

Bxofibl KOMaHg BbINOHAETCS OTKPbIBAHWE, @ 3aTEM 3aKPblBaHe BOPOT.

MocnenoBaTenbHo - CriepBa BIMOMHSIETCS OTKPbIBAHME,
3aTem 0CTaHOBKa, MOTOM 3aKpblBaHye 1 CHOBA 0CTaHOBKa
BOPOT.

3amok

[03BONSET HA3HAUUTb KOMaHY ANst Pa36IOKMPOBKM ANEKTPO3aMKa/3aneKTpoMarHuTa.
Hactpoiika> 3amok OTKIOYEHO (N0 YMONYAHMI0)
[O)ETT B 3aKpbITOM NONOXEHUN

B OTKpBITOM MOMoXeHNN

B OTKPbITOM 1 3aKPbITOM MOSI0XKEHNN

[poomKITh

AnekTpomarHuT 24 B

= AneKTpoMarHnT akTMBUPYETCS Npu
0CTaHOBJIEHHOM NPUBOJE U BbIKIIOYAETCS BO BPEMS
IBIDKEHUSI.

LLoXXuM npu 3aKpblBaHum
B KOHEUHOI TOUKE 3aKpblIBaHIsi BOPOT MPUBO/ALI BbIMOMHSIOT JOXMM CTBOPOK B TEUEHUE CEKYHbI.

HacTpoiika> JloXKuM npuy 3aKpbiBaHUN OTKNOYEHO (M0 YMONYaHto)
OyHKUMN MuHumansHas

CpeaHss

MakcumanbHas

DOyHKuuA «MonoTok»

Mpexze 4em BbiNOHATL KOMaHZY Ha OTKPbIBAHWE K 3aKpbIBaHWE, BOPOTA BLIMOMHSIOT A0XKMM, NOMOrast TeM CambiM
OTKPbITb 3NEKTPO3AMOK.

Ll0XX1UM CTBOPKM BbINOAHSIETCS NPW OTKPbIBAHWN UMW 3aKPbIBAHUM B 3aBUCUMOCTY OT TOTO, rAe NOAKMIOYEH
3NeKTPo3amoK. CmoTpute hyHKLMIO [3amoK].

Hactpoiika> DyHKuus «MonoTok» OTK/I0YEHO (10 YMOMYaHH)
[O)ETT AKTV/BMPOBaHO

0cB06OXAEHME OT NPEnsTCTBUS

Ecnm aTa dyHKUmMS akTBMpOBaHa, Npu 06HaPYXEHUM NPENSATCTBIAS C MOMOLLBIO (DYHKLMN AST Nnathl UK YyBCTBUTENBHOMO
npouns CTBOPKA HAYNHAET ABMraTHCS B NPOTUBOMOMOXHOM HaNpaBneHUIn Ha PacCTosHWE, HEOBXOANMOE 151 YCTPaHEHNS
NpensaTCcTBUA, NOCAe Yero 0CTaHaBNMBAETCS.

HacTpoiika> OcBo6oXpaeHne oT OTKIOYEHO (M0 YMOMYaHHo)
OyHKUMN npensaTcTeus AKTVBNPOBaHO



Bbixop B1-B2
[inst HACTPOIKKM pexnma paboTbl KOHTAKTA.
Hactpoiika> Boixog B1-B2 BuctabunbHbIin
[O)ETT MoHocTabunbHbIiA: BKNo4YeH 0T 1 10 180 cekyHA (Mo

yMonYaHuio 1)

MpucyTcTBME onepaTopa

Mpu BKIOYEHN 3TON (DYHKLM ABIKEHME BOPOT (OTKPbIBAHWE UMM 3aKPbIBAHNE) NPEPbIBAETCS, KOTfia MPEKpaLLaeTcs
HaXaTue COOTBETCTBYIOLLEN KHOMKM yNpaBneHus.

AxTuBauus 3Toii hyHKLMM GNIOKMPYET BCE APYrve YCTPOMCTBA yrpaBneHus.

Hactpoiika> MpucyTtcTBME ONepatopa OTKIOYEHO (MO YMONTYAHMIO)
OyHKUMK AKT/BMPOBaHO

MpensTcTere Npu 0CTaHOBNIEHHOM NPUBOAE
TPV BKIKOYEHNI 3TOiA (hYHKLM aBTOMATVKa OCTAETCS! HEMOABIKHOM, CAN YCTPOICTBA Ge30MacHOCTY 06HAPYXKIBAIOT
npensTcTene. GYHKLMS AGIACTBYET NPY 3aKPbITHIX U OTKPBITbIX BOPOTAX, & TAKKe NOCNE HaaTst KHONKy «CTon>,

Hactpoiika> MpensaTcTeue npu OTKI0YEHO (M0 YMONTYAHMIO)
OyYHKLMM 0CTaHOBJIEHHOM NPUBOAE AKTVBIPOBAHO

ABTOMATUN4YECKOE 3aKpblBaHNe

YCTaHaBNMBAET BPEMS, KOTOPOE MPeALLECTBYET aBTOMATUYECKOMY 3aKPbIBAHMIO MOCNE JOCTUXKEHNS KPANHEN TOUKN
OTKDbIBaHIA UK nocne cpabaTbiBaHis (DOTOINEMEHTOB C (DYHKLMEN YACTUYHOM 0CTaHOBKM [C3].

971a (hyHKLMS HE aKTMBMpPYETCS Npu cpabaTbiBaHUM YCTPOICTB 6€30MacHOCTM B pe3ynbTaTte 06Hapy»XeHus
NPensiTCTBUSA, NOCNE HAXKATMS KHOMKN «CToM», NPY BPEMEHHOM OTK/HOYEHUN ANEKTPOIHEPTUN NN 06HAPYXEHUs
OLUMOKH.

HacTpoiika> ABT. 3aKpblBaHNe OTK/I04EHO (10 YMOMYaHH0)
HacTpoiikn BpemeHu 011 10 180 cekyHp

Ctp. 50 - PykoBoacTeo FA01961-RU - 04/2023 - © CAME S.p.A. - CoaiepxaHie aToro pykoBoaCcTBa MOXET GbiTb M3MEHEHO B Nto60e BpeMst 6e3 NpeBapuTeNbHOr0 YBEAOMAEHNS. - MepeBoz OpUrHaNbHBIX MHCTPYKLIA



Ctp. 51 - PykosoactBo FA01961-RU - 04/2023 - © CAME S.p.A. - Cofigp»xaHue 3Toro pyKOBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B Nt060€ BpeMst 6e3 NpefBapuTenbHoro YBeAOMNEHNS. - [epeBod 0purHanbHbIX MHCTPYKLWIA

ABTOMATN4YECKOE 3aKPblBAHME MOC/E YACTUYHOrO OTKPbIBAHWS UM OTKPLIBAHUSA 1S NPOX0JA NELIexosoB
YcTaHaBNMBAET BPEMS, KOTOPOE NPEALIECTBYET aBTOMATYECKOMY 3aKPbIBaHMIO NOCIE MOAAYM KOMaHTb! Ha YacTU4Hoe
O0TKpbIBAHWE.

I71a (hyHKLUMS He aKTMBMPYETCS Npu cpabaTbiBaHUM YCTPOICTB 6€30MacHOCTM B pe3ysbTate 06Hapy»XeHus
NpensTCcTBUSA, NOCAE HaXaTus KHonku «CTon», Npyu BPEMEHHOM OTKOYEHUN 31EKTPOIHEPrUN UK 0BHAPYXXeHus
OLLNOKM.

HacTpolika> YacTtnyHoe OTKN04YEHO
HacTpoiikn BpemeHu aBTOMATUYeCKoe 01 1 1o 180 cekyHA (no ymonyaxuio 10)
3aKpbiBaHue

Pexxum KoHaoMuHnyma

Mpw Nony4eHnn KoMaHbl <4acTyHOE OTKpbIBaHKe» (2-3P) cTBOpka M2 OTKPbIBAETCS.

Mpy nocnenytoLLei oTnpaske komaHgpl «OTKpbITb» (2-3) 068 CTBOPKM OTKPbIBAKOTCS.

Ecnu thyHKLMS [ABTOMATUYECKOE 3aKPbIBaHNE] aKTBIPOBAHA, CTBOPKA M1 3aKpbIBAETCS MO UCTEYEHUI BPEMEHN
ABTOMATUYECKOrO 3aKpblBaHNS, B TO BpeMs Kak M2 ycTaHaBNMBAETCS B NONOXKEHWE YACTUYHOMO OTKPbIBAHMS, YKa3aHHOe B
(DYHKLMN [PerynnpoBKa YacTYHOMO OTKPbIBAHNS).

Ecnu KomaHpa «4acTnyHoe OTKpbIBaHUe» NOCTYNaeT OT BXOAHbIX KOHTAKTOB (2-3P), (hyHKuUuMs [ABTOMATUYECKOE
3aKpblBaHUe NOCAEe YaCTMYHOrO OTKPbIBAHUS UM NPONYCKa NeLuexoaa) AoMKHA ObITb OTKNOYEHa.

[ins Bo3BpaTa K HOpMaslbHOMY peXxumy pa6oTbl BOPOT HEOOGXOAMUMO OTNPABUTb KOMAHAY «3aKpbiTb».

Ecnu KomaHpa «4acTiyHoe OTKpbIBaHWe» OTNPaBASIeTCsl NOCPEACTBOM TaiiMepa, Mo UCTEYEHUN 3a[JaHHOT0
BPEMEHU aBTOMATIKA BEPHETCS K HOPMabHOMY PEXXMMY pa6oTbl, @ CTBOPKU 3aKPOKTCS. CMOTpuTe (hyHKLMIO
[Co3paHue Tanmepa).

Bpemsi 3afepXKun npu oTKpbiBaHun M1

PerynupyeT 3aaepKy npy OTKPbIBaHIW NEPBOI CTBOPKIN OTHOCUTENBHO BTOPOM.

Tonbko st NPUBOAOB C SHKOAEPOM: €CIM PACCTOSHUS MEXAY ABYMSsi CTBOPKaMM YXKe JOCTaTO4YHO s
00€ecneyeHns YCTaHOBNEHHOTO BPEMEHI 3aAePXKKK, 3alePXKKI He NPOM3O0IAET.

DyHKUMA He oToOpaXKaeTcs Npu ucnonb3osaHun npusoga EM4024 [OyHKums «Tun NpuBoAa» YCTaHOBEHA HA
EM4024].

Hactpoiika> 3agepxka M1 npu OTKNIO4YEHO
HacTpoliku BpemeHu OTKPbIBaHUM Ot 1 o 10 cekyHA (N0 ymonyaHuio 2)

Bpemsi 3afepXKun npu 3akpbisaHum M2

PerynupyeT 3aiepXxKy Npu OTKPbIBAHWM NEPBOI CTBOPKI OTHOCUTENBHO BTOPOM.

TonbKo A1 NPUBO/0B C 3HKOAEPOM: ECNN PACCTOAHNS MEXAY ABYMS CTBOPKaMM Y)Ke A0CTaTOuHO ANnsl
00€eCneyeHns YCTaHOBEHHOTO BPEMEHU 3aAePXKKM, 3aiepXKKU He MPOM30IAAET.

DOyHKUMA He oToOpaXKaeTcs Npu Mcnonb3osaHumn npusoga EM4024 [OyHKums «Tun NnpuBoAa» YCTaHOBEHA HA
EM4024].

HacTpoiika> 3apepxka M2 npu OTKNtOYEHO
HacTpoliku BpemeHu 3aKpbiBaHUN OT 1 10 25 cekyHA (Mo ymonyaHuio 2)



WNHAMKaTop OTKPLITUS BOPOT
0603HayaeT COCTOSIHINE aBTOMATUKY.

HacTpoiika> WNHAMKaTop OTKPLITUSA Jlamna-nHavKaTop BKIOYEHa (Mo YMonyaHuio) - Jlamna-
Ynpasnexue namnamu BOPOT MHAVKATOP BKIIOYEH, KOr/ja BOPOTA OTKPbITHI
HaXOAISITCS B [BVKEHNN.

HaMKaTopHas namna MuraeT - Jlamna-uHavkatop
MUFaeT C YacTOTON pa3 B MONCEKYH/bI, KOria BopoTa
OTKPBIBAIOTCS, 11 OCTAETCS BKIHOYEHHOIA, KOraa BOpOTa
OTKPbITHI. JTaMMna-uHAMKATOp MUraeT ¢ 4acToTo pas B
CEeKyHy, KOraa BOpoTa 3aKPbIBAOTCS, U BbIKMI0YEHa,
KOr/1a BOPOTa 3aKPbITl.

BcnomoratenbHas namna
Mo3BONSIET BbIGPATL PEXIM PAGOTbI OCBETUTENBHOMO YCTPOICTBA, NOAKIIOYEHHOO K BbiXoAy E3.

Hactpoiika> Jlamna E3 OTKIOYEHO (MO YMONTYAHMIO)

YnpaBneHue namnamm Jlavna umkna - Jlamna ocTaeTcst BKIHYEHHOI B TEYEHME
BCEro BPeMeHu ABVKEHNS.
Jlamna ocTaeTcs BbIKJIOYEHHOA, ECIN HE
YCTaHOB/EHO BpeMsi aBTOMATUYECKOr0 3aKpbIBaHUS.

Jlamna ononHUTENBHOMO OCBeLLEeHNs - Jlavna
BKITIOYAETCS B HAYane [BVKEHS 1 OCTAETCS rOpeTh
[IXKe NOCNe 3aBEePLUEHNS [BVXKEHNS Ha MPOTSHKEHUM
BPEMEHY, 3aaHHOr0 (hyHKLmeN [Bpems LONONHUTENbHOMO
0CBELLEHMS].

Bpems onoHUTENbHOrO 0CBELLeHNS
MapameTp onpeaensieT, CKOMbKO CEKYHA A0NONMHUTENbHAS Nlamna (HACTPOEeHHas Kak namna LOMOMHUATENBHOTO OCBELLEHNS)
NPOAO/MKAET ropeTh Mocne OTKPbIBaHWA U 3aKpbiBaHUA.

Hactpoiika> Bpemsi [ONONHUTENbHOMO o1 60 10 180 cekyHA (o ymonyaHuo 60)
YnpaeneHue navMnamu ocBeLLeHns

Bpemsi npeABapuTeNbHOr0 BKMIOYEHUS CUrHANbHOI TaMMbl
YCcTaHaBNMBAET BpeMs NPeABaAPUTEbHOMO BKIOYEHUS CUMHAIIbHON IaMMbl NEpeL KXKbIM ABVKEHUEM aBTOMATUKM.

HacTpoiika> Bpems npeaBaputenbHoro  OTKIOYEHO (M0 YMOMYaHMK0)
YnpasneHue namnamm BKJII0YEHUS CUTHANBHON 0T 1 g0 10 cexyHa,
nlamnbl
Anpec CRP

HasHayaeT aneKTPOHHOM NnaTe YHVKanbHbI MAEHTU(IKALIMOHHBIA KoA (aapec CRP).
DyHKuMA TpebyeTcs B TOM Cilyyae, €N C OFHON LUMHON COeAMHEHO HECKOMbKO aBTOMATMYECKMX CUCTEM Yepes
npotokon CRP.

Hactpoiika> Anpec CRP ot 1 10 254 (Mo ymonyaxuio 1)
CBsizb RSE
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CkopocTb nopta RSE
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb COEAVHEHISH 115 CUCTEMbI YAANEHHOMO 0CTYNA.

Hactpoiika> CkopocTb nopta RSE 4800 6ut/c
CBsi3b RSE 9600 6ut/c
14400 6ut/c
19200 6ut/c
38400 6uT/C (N0 yMOn4aHmio)
57600 6ut/c
115200 6ut/c

CoxpaHeHune [aHHbIX

CoxpaHsieT B 3anoMUHaIOLLEM YCTPOUCTBE (KapTe NamsiTh) aHHble, OTHOCSLUMECS K MONb30BaTeNsM, NapaMeTpam BpemeHu
11 HaCTPOVIKaMm.

DyHKUMS 0TOGPaXKaeTCs TONbKO TOTAa, KOrAa KapTa NaMsaTy BCTaBJieHa B NyiaTy ynpaBneHus.

Hactpoiika> CoxpaHeHue JaHHbIX
BHeLLHsAs namsTb

CunTbIBaHME AaHHBIX

3arpy»aeT 13 3anoMI1HaoLLEr0 YCTPOICTRA (KApThl NAMsITH) JaHHble, OTHOCALUMECS K MOMb30BATENSM, BbIAEDKKE BPEMEHN
11 HaCTPOVKaM.

DyHKUMs 0TOOPaXKaeTes TONbKO TOFAa, KOrAa KapTa namsTi BCTaB/ieHa B NyiaTy ynpaeneHus.

Hactpoiika> CynTbiBaHNE AaHHbIX
BHeLLHsAs namsTh

C6poc napameTpoB

BoccTtaHaBnvBaeT 3aBOACKME HACTPONKYA 32 UCKNOYEHMEM (DYHKLWIA: [nonb3oBaTtenu], [Tanmepsl], [KONN4ecTBO NPUBOAOB],
[Tvn npuBoaa), [agpec CRP), [(hyHKLMS BXOAOB KOHLEBbIX BbIKNtouatenei], [ckopocTb RSE], [naponb], [A3biK], [(hopmat
BPEMEHM] M HACTPOWKM, CBA3AHHBIE C KANMOPOBKOI [IBVKEHS.

Hactpoiika Copoc napameTpoB [MoareepanTs? HET
MoatBepanTb? a

YnpaBneHue npoLeccom
MOXHO 1cronb30BaTh MPOLEAYPY YNPaBneHust MPOLECCOM IS KOH(UTYPaLWMN CUCTEMbI,

Hactpoiika YnpasneHue npoLeccom



HoBblIit nonb3oBatenb

Mo3BonsieT 3apercTprpoBaTh 10 1000 nonb3oBaTenei U MPUCBONTL KAXIOMY U3 HilX OMPEfeneHHYo hyHKUWIO.

YnpasneHue HoBoiii nonb3oBatenb

nosb3oBaTeNgmMmn

YnaneHue nonb3osartens
YnanseT 0fHOro 13 3aperucTprpoBaHHbIX NONb30BATENEN.

YnpasneHue
nonb30BaTeNsMu

Ypaneuue nonb3osartens

Ypanutb Bcex nonb3oBatenen
YnanseT BCeX 3aperucTprpoBaHHbIX Nofb3oBaTenei.

YnpasneHue
nonb3oBaTensMu

Ypanutb Bcex
nonb3oBartenen

Onepauus OCYLLECTBASIETCS C MOMOLLbIO NynbTa 1Y uim WHHOro YCTPONCTBA (Hanpumep KOA0HA60pHOI
Knasuatypbl, NPOKCUMUTH-CYUTbIBaTeNs). Mnara ynpasnenus nynstamu 1Y (AF) ponmxHa 6bITb BCTaBNEHa B pasbeM.

BbibepnTe yHKLMIO, KOTOPYHO XENAETE HasHauNTb
Mob30BATENIO.

Mowaroso - Cnepea BbINOAHSAETCS OTKPbIBAHNE, @ 3aTeM
3aKpblBaHNe BOPOT.

locnenoBatensHo

CnepBa BbINOMHSETCS OTKPbIBaHKE, 3aTEM 0CTAHOBKA,
MOTOM 3aKpblBaHME 11 CHOBa OCTaHOBKA BOPOT.

OTKpbITb

YacTuyHoe 0TKpbIBaHME

Bbixog B1-B2

Pene moaynst BUS 1 - AKTUBMPOBaH BbIX0f, 2 (DENeiiHblii
BbIXOfl) MOAyNs BBOAA/BbiBoAa BUS 1

Pene moayns BUS 2 - AKTBMPOBaH BbIXOL, 2 (DENeHbIN
BbIXOfI) MOAYyNs BBOAA/BbIBOAa BUS 2

[MonTBepauTe, Haxas ENTER.

[NoTpebyeTcs BBOA KoAa nosb3oBartens. Heobxoanmo
0TNPaBUTb KOJL C YCTPONCTBA YNPABNEHNSI.
[ToBTOPUTE NpOLIEAYPY ANs A06ABNEHNS APYruX
nonb30BaTeNeln.

CTpenkamu BblbepuTe HOMEP NoMb30BATENS, KOTOPOro
XenaeTe yaanuTb.

Monb3oBaTens MOXHO TakXXe BblOpaTth, 0TNPaBUB
KOMaHZY C COMPSXKEHHOrO C HUM YCTPOMCTBA.

[NogTeepanTe, Haxas KHonky ENTER
MoareepanTs? HET
MoatBepanTb? a

MoareepanTb? HET
MoaTepants? [a
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Papuopekoaep

MossonsgeT BbIGPATL TUM PALAVOKOLA NEPESATUMKOB, YIPaBAAOLMX ABTOMATVIKOA.

paHee nepepaTynkn yaanaTca U3 namaTu.

YnpasneHue
noNb30BaTENSMM

Paguopekonep

ABTOMATU4YeCKOE onpefeneHne AUHaMU4ecKoro koga

| NMpu BbIGOPE THNA papvokosa nepeaaTynKoB [[MHAMUYECKMil KOA] unm [KntoueBoil 6ok TW] coXxpaHeHHble

Bce nexoaeps! (Mo ymonyaxmio)
[InHamnyeckmii kog
TW Knto4eBoli 610K

MoareepanTs? HET
MoatBepanTb? [a

M03BONSAET COXPAHNTb HOBBIV MEPEAATUMK AMHAMAYECKOrO KOAA, aKTUBMPYS NOMYYEHINe OT Y)KE COXPaHEHHOO NepeaaTunka
JVHaMUYeckoro Koaa. MpoLieaypbl coxpaHeHns 1 NonyYeHns paccmMaTprBaloTcs B PyKOBOACTBE NepefaTymka.

ABTOMATUYECKOE
onpepeneHne
LMHaMNYecKoro Koga

Ynpasneuve
nob3oBaTensMn

N3meHeHune pexuma

OTKNOYEHO (10 YMOMYaHto)
AKT/BMPOBaHO

A3MeHseT (hyHKLIO, 3aKpeneHHyto 3a OnpefeNneHHbIM Mob30BaTeNeM.

Ynpasneuve
nob3oBaTensMn

W3meHeHne pexuma

VcnonbayiiTe cTpenki fns Bbi6opa HOMEPA, MPYCBOEHHOMO
I3MEHSIEMOMY NOMb30BATENHO.

Monb3oBarens MOXHO TaKkXe BblOpath, 0TNPaBuB
KOMaHy C CONPSKEHHOrO C HM YCTPOMCTBA.
[oareepanTe, Haxxas ENTER.

BbibpaTh KOMaHAy /st CONPSKEHUs C NoMb30BaTENEM.

Mowwaroso - Criepsa BbINOSHAETCS OTKPbIBAHNE, @ 3aTEM
3aKpbIBaHNE BOPOT.

locnenosarensHo - CriepBa BbINOMHSETCS OTKPbIBAHME,
3aTeM 0CTaHOBKa, MOTOM 3aKpblBaH!E 11 CHOBA OCTaHOBKA
BOPOT.

OTKpbITb

YacTnyHoe OTKpbIBaHME

Bbixon B1-B2

Pene moaynst BUS 1 - AKTUBMPOBAH BbIX0f, 2 (DENeiiHbli
BbIX0f) MoAyNns BBOAa/BbIBOAA BUS 1

Pene moaynst BUS 2 - AKTUBMPOBaH BbIX0f, 2 (DENeiiHblii
BbIXOfl) MOAyNs BBOAA/BbIBoAa BUS 2

lMoaTeepanTe, Haxas ENTER.

MoatBepantb? HET
MoaTepantb? [la



Bepcus NpoLmBKm
DYHKLWS NO3BONSET 0TOGPAXKATb BEPCHI0 YCTAHOBIEHHOM MPOLLMBKIA U rPacpinyeckoro nonb3oBaTenbekoro MHTepdelica.

WHdopmaums Bepcusi npowwmeku C NOMOLLBIO CTPENOK < > MOXHO MOCMOTPET:
FW MC.x.x.xx (Bepcus MPOLUMBKM NaThl NPUBOAA)
FW ULx.x.xx (Bepcust MPOLLMBKYA MnaTsl AUCrnes)
GUI x.x (rpachuka)

Cocrt. yctp. LUKHbI

YKa3blBaET COCTOSHME BCEX YCTPONCTB, KOTOPbIE MOTYT ObiTb NOAKIIOHEHDI K LUVMHE W YNPABASTHCS UCMONb3YEMOi

MPOLLMBKON.

YcnoBHble 0603HaYeHus

<N> NpefCTaBNsET HOMEP YCTPONCTBA.

WHdopmaums Cocr. yctp. LUMHDI DOTO3MIEMEHTBI LWNHBI <N>

<n>011p108
0T06paXXaeMblit CTaTyC MOXKET ObITb:
0K
He oTBeyaer
besonacH. BKI.
KoHchnukT appecos Ha LLIUHE

Cenekrop LLUMHbI <n>

<n>ot1p07

0T06paXXaeMblin CTATyC MOXKET ObITb:
0K

He oTBeyaet

KoHchnukT agpecos Ha LLIUHE

CurHanbHas namna BUS <n>

<n>ot1 17102

0TO6PXaeMbIN CTATYC MOXKET ObITb:
0K

He oTBeyaet

KoHchnukT appecos Ha LLIWHE

Monaynb BBOfa/BbIBOAA BUS <n>

<n>011n02

0T06paXKaeMblil CTAaTyC MOXET ObITb:
0K

He oTBeyaet

KoHchnukT agpecos Ha LLIMHE
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CYETYMKN ABUKEHNS

M03BONSET 0TO6PA3UTH KOMMYECTBO KOMaHA, BbIMOMHEHHbIX aBTOMATVIKOIA, 06LLEE UMK YaCTHYHOE (Mocne onepawim
TEX00CMYKINBAHNS).

KonnyecTBo KoMaHp, npescTasnsieT co60il 0To6paKaeMoe YnNCno, yMHOXKEeHHoe Ha 100.

WHhopmaums CYeTYnKn aBMXKEHNS [TonHble xob! - O6LLIEe KONNYECTBO BbIMOMHEHHbIX KOMaHL,
C MOMEHTA YCTaHOBKIN aBTOMATIYECKOI CUCTEMbI.

YacTnyHble xoap! - Konm4ecTBo KOMaH/bl, BbIMOMHEHHbIX
1oc/e NOCNeAHEro TEXHUYECKOro 00CTYXIBaHS.

HacTpoiika Texo6cny)XuBaHus

YCTaHaBNMBAET KONMYECTBO [IEACTBII, OCYLLECTBNSEMbIX aBTOMATUKOIA, NPeXxae Yem OyaeT nofjaH curHan o HeobXxoammocTy
MPOBELEHNS TEXHUYECKOrO 0BCTYKIBAHIS.

MpepynpexpeHne 0To6paxaeTcs Ha aucnnee B BUAE Haanucy [BbInonHNTL TEXHNYECKOE 00CnyX1BaHue] 1 B
BUJE €XKEYACHOT0 MUraHms «3 + 3» yCTPONCTBA, NOAKIOYEHHOTO K KOHTaKTam 10-5.

WHhopmaums Mopts. Texo6enyxuanne  OTKNIOYEHO (MO YMOMYaHWKO)
ot 1x100 fo 500x100

COpOoC TEXHMYECKOro 06CAYKMUBAHMS
COpOC CYETUMKA YMCNA HACTUYHbBIX XO[0B.

WHdopmaums C6poc TEXHUYECKOro MoatBepanTb? HET
o6cnyXuBaHus MoaTtBepants? a
Cnucok owmbok
lMoka3biBaeT nocnenHue 8 OLLMOOK COOTBETCTBYIOLLEH KaTeropii. CCOK OLMBOK MOXHO O4NCTUTD.
Mrcpopmauys Crmcok owmbok CTpenKamu NpoKpyTUTE CIINCOK.

[ing o4ncTku cnncka owwnbok BbibepuTe [Copoc oLumboK]
MoaTsepanTe, Haxas ENTER.

MoprepanTb? HET
MoaTepantb? [la
MNokasatb yachbl
BkntouaeT oTo6paxkeHne BpeMeHu Ha aucnnee.
YnpaBneHue Taimepom Moka3satb 4acbl
HacTpoiika yacoB
M03BONAET HACTPOWTL ATy 1 BPEMS.
YnpaBnexue Taimepom HacTpolika yacoB Vicnonb3yiiTe CTPeNKI 1 Knasuwly Enter ang Beoga

HYXHbIX 3HAYEHMIA.



ABTOMATHNYECKUIA NEPEXOL Ha NETHEE BPEMSI
BrnioyaeT aBTOMATU4ECKMIA NEPEXOf Ha NETHEE BPEMS.
LenctutenbHo Tonbko Ansi LleHTpanbHoii EBponbl UTC+1.

YnpaBneHue Taiimepom AsTOMaTuyeckuii nepexod  OTKIIOYEHO (MO YMONYaHNI0)
Ha NleTHee Bpemst AKTVBMPOBAHO

JleTHee Bpems: +1 yac B nocnesHee BOCKPECEHbE MapTa
(Mepexof Ha IEKPETHOE BPEMS).

3VMHee Bpemsi: -1 yac B NocneaHee BOCKPECEHbE OKTSOPS
(Mepexog Ha aCTPOHOMUYECKOE CONTHEYHOE BPEMSI).

dopmar BpeMeHu
Mo3BonseT BbIOpaTh opmMaT 0TOOPAKEHUS HacoB.

YnpasneHue Taitmepom dopmar BpemeHn 24 yaca
12 yacoB (0o nonyaHs/nocne NonyaHs)

Co3patb HOBbIV TaiMep
lo3sonseT HaCTPOWTb NO BPEMEHW OANH 1IN HECKONBbKO TUMOB akKTnBauu Ha BblﬁOp 13 AOCTYMHbIX.

YnpaBnexue Taimepom Co3patb HOBbIN TaMep VcnonbayiiTe CTpenki Ans Bbl6opa Xenaemorn KomaHpl.
OTKpblBaHME
YacTyHoe OTKpbIBaHME
Bbixon B1-B2
[NoareepanTe, Haxxas ENTER.

Bpewms Havana

VcnonbayiiTe CTPeNKI ANs HAaCTPOVIKM BPEMEHW Havana
aKTuBaLmn yHKLMK,

lMoaTeepanTe, Haxas ENTER.

Bpemst okoHuYaHWs

/cnonbayiiTe CTpenKI ANns HaCTPOVKI BPEMEHU KOHLIA
AKTVBALN (YHKLMK.

lMoareepanTe, Haxas ENTER.

[1H1 Hepenm

C NOMOLLBIO CTPENOK HACTPOITE AHW aKTUBALMN (DYHKLN
Bbibepute aHM

Bes Henens

[NoareepanTe, Haxas ENTER.
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Ypanutb Tanmep
Ynansiet oiHy 3 CoxpaHeHHbIX BDEMEHHbIX HACTPOEK.
YnpasneHve Taiimepom Ypanutb Tanmep CTpenkamu Bbi6eprTe BPEMEHHYIO HACTPONKY, KOTOPYHO
XenaeTe yaanuTb.

0 = [OTKpbIBaHME]
P = [HacTnyHoe oTKpbiBaHue]
B = [Bbixog B1-B2]
[TonTBepauTe, Haxas ENTER.

A3bIK
HacTpolika s3blka aucnnes.

AA3bIK I[taliano (IT)
English (EN) (no ymonyaruio)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcbkuii (UA)
Nederlands (NL)

AKTMBMpOBATb Naponb
Mo3BONSET HACTPOUTb 4-3HauHbIA Naponb. [aponb BYAET 3anpalunBaThes NPK Kaxao/ NONbITKE BXOAa B MEHHO.
ITOT NYHKT NOSIBNSIETCS TONLKO B TOM ciyyae, ecnv HE Gbin akTUBUPOBAH Naponb.

Maponb AKTUBMPOBATbL Naponb cnonb3yiite cTpenki 1 KHorky Enter ans Ha6opa
Tpebyemoro Koza.
CHoBa BBeNTE Naposb, NCNOMb3ys CTPENKM U KHOMKY.
ENTER ans noarBepxaeHus.

Ypanutb naponb
Yaanset naponb, KOTOPbIV 3aLLMLLIAET AOCTYN K NaBHOMY MEHI0.
ITOT NYHKT NOSIBNSETCS TONbKO B TOM C/y4ae, ecnu Obin aKTUBUPOBAH Napofb.

Maponb Ypanutb naponb MoatBepanTb? HET
MoaTeepantb? [la

N3meHuTb naponb
/3MeHsIeT Naponb, 3alMLLAIOLINAA AOCTYN K FNaBHOMY MEHIO.
ITOT NYHKT NOSBASIETCA TONILKO B TOM Clyyae, ecnv 6bin akTUBMPOBaH Naposb.

[Maponb N3meHuTb naponb Vlcnonb3yiiTe CTPeNKK n KHoMnKy Enter ans Habopa
Tpebyemoro Koga.
CHoBa BBeaNTE Maposb, UCMOMb3ys CTPENKM U KHOMKY.
ENTER ang noarsepxaeHns.



Moteps naponsa
B cnyyae noTepu Napons Hy»HO BOCCTAHOBUTb B MiaTe yNpaBneHns 3aBOACKIE HAaCTPONKM NpousBoanTens. CMoTpuTe
[C6pocC K 3aBOACKIM HAcTPOIIKaMm].

COpoc K 3aBOACKMM HacTpoiKam
3aB0/ICKIE HACTPONKN NMNATHI MOXHO BOCCTAHOBWUTb, BbIMOMHWB CEAYHOLLME AECTBIS.

OTKN04MTE MNaTy ynpaBneHus OT NUTaHWs.

YIepxnBas HOKATbIMK KNaBuLWN < W >, NOAKIIOYMTE NiaTy YNpaBNeHus K CETH.

YnepXuBaiiTe HXaTbIMI KINaBMLWK < > [0 MOSIBNEHUS HA AUCTee Haanmey [HacTpoliki npou3BoauTens].
Bbi6epuTe [MogTeepantsb? [A].

MonTeepanTe, Haxas ENTER.

/\ Mpouenypa BOCCTAHOBNEHNS NNATbI yPaBAEHIs YAANSET BCEX COXPAHEHHBIX N0Ib30BATENeH, HACTPOMKY
BPEMEHM, HACTPOVKM ABUKEHUS N KANMGPOBOYHbIE AaHHbIE.

A\ Bcerga 06HOBNAWTE NPOLIMBKY NNaTthl A0 NOCNEAHEN AOCTYNHOW Bepcum ¢ nomowybio GAME KEY.

IKcnopT / MNOPT AAHHbIX

[laHHble, OTHOCALLMECS K NONb30BATENSM W HACTPONKAM CUCTEMbI, MOXHO CoXpaHuTb Ha KAPTE MAMSATN.

CoxpaHeHHble JaHHbIe MOXXHO CHOBA MCMOMb30BATH MOBTOPHO Ha APYroil nnare yrnpasneHus Tov Xe MOLENN sl YCTaHOBKM
aHaNOrUYHbIX HACTPOEK.

/\ OTKIIOYUTE SNEKTPOMUTAHE nepes yctaHoBKoii unu uaeneveHnem KAPTbI NAMATU.

@ BorassTe KAPTY NAMATH & cneunanbHbli pasbem Ha nnare ynpasneHus.

© Haxwre KHonKy Enter ans nepexofia K npoLieype NporpammmupoBaHiis.

(3) CTpenkamu BblGepUTe Xenaemyo yHKLMIO.

BHelwHss namatb > COXpaHeHne AaHHbIX

CoxpaHsieT B 3anMOMVHAIOLLEM YCTPOWCTBE (KapTe MamsTy) JaHHble, OTHOCALUMECS K MONb30BaTENsM, NapaMeTpam BpeMeHu
11 HaCTPOKaMm.

HacTpoitka >

HacTtpoika >

BHewwHss namats > CymnTbIBaHNE JAHHBIX

3arpyxxaet 13 3anoM1HaIOLLEro YCTPONCTBA (KapTbl NamsiTi) AaHHbIe, OTHOCALLMECS K MOMb30BATENAM, BbIAEPKKE BPEMEHN
11 HacTPOVKaMm.
3aBepLumnB COXpaHeHue 1 3arpy3Ky AaHHbIX, nocne yero nssnekute KAPTY MAMATH.
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YCJIOBHbIE 0603HAYEHWA HA AIUCTIJIEE

C<n>

7
8
2r7

2r8
c<n>

c23

c24

IHKOAEP OTKIHOYEH.

OyHKUMSA [TeCT Ha MaKCManbHOE TONKAIOLLIEE YCUNNE] BKIKOYEHA.
ABTOMATVKa 06HAPY>XINa NPENATCTBIE NPY 3aKPbIBAHMN.
ABTOMATVMKa OGHAPYXIANa NPENSTCTBIAE MPU OTKPbIBAHMN.
ABTOMaTVKa 0GHapYXIMNa [1Ba NPENSTCTBIAS MPY 3aKPbIBAHNM.

Yucno Ha aucniee 3aBMCHUT OT KONMYECTBA 0OHAPYXKEHHbIX NPENSTCTBUN.

lMocne AOCTVKEHNS: MaKCMManbHOFO KONMYECTBA 06HAPYXXeHWIA aBToMaThKa
0CTaHaBNMBAETCS, U HA AuCnJiee NosSBASIETCS Co06LEeHne 06 oLnoKe.

ABTOMATMKA 0GHAPYXINa f1Ba MPENSTCTBUS MPU OTKPbIBAHNIA.

Yucno Ha aucniee 3aBuCUT OT KONMYECTBA 0GHAPYXKEHHbIX NPENSTCTBUNA.

lMocne pocTvKeHNs MaKCUMAanbHOTO KONYecTBa 06HapYXEeHNi aBTOMaTHKa
0CTaHaBNNBAETCA, U HA AVCNIEe NOSBNSETCS CO0OLLEHNE 06 OLLMOKE.

VIMeeTcs X0Ts 6bl OANH 3aNpPOrpPamMMUPOBaHHbIN TaMep.

BbinonHseTcs 3anporpamMmnpoBanHbIi Taimep.

C TanMepom, 3anporpamMMMUpPOBaHHbIM Ha OTKPbIBaHNE UK YacTU4HOE
OTKpbIBaHWe, N06as 0TnpassieHHas paguokomanga byaer Bceraa obecneymBatb
OTKpbIBaHue. [poBOAHbIE KOMaHAbI NPOA0/MKAT PaboTy B 00bIYHOM peXUME.

[1poBOAHOE YCTPOICTBO 6E30MACHOCTIA BKII.
3HayeHue <n> NpUCBOEHO NapameTpy, BbiopaHHOMY anst (yHKumid [CX Input]
(Bxog CX) [CY input] (Bxog CY) [Bxop CK] [CZ input] (Bxoa CZ).

YCTpoiicTBO 6e30MacHOCTY R7 (HyBCTBUTENbHBIA MPOMNL) BKIL.
YCTPOICTBO 6€30MacHOCTY R8 (HYBCTBUTENbHBIA MPOMNL) BKI.
YCTpoiicTBO 6e3onacHocTy R7 (napa 4YyBCTBUTENbHBIX MPOGUNEN) BKII.
YcTpoiicTBo 6e3omacHocTY R8 (napa YyBCTBUTENbHBIX MPOUNEN) BKII.
®atoanemeHTbl BUS Bk

3HayeHne <n> NpUCBOEHO NapameTpy, BbiGpaHHOMY st (PYHKLMIA
[®oTo3anemeHTbI BUS].

KomaHga «OTKpbITb» BKN. 415 (hoTosnemeHToB BUS

KomaHpa «3akpbiTb» BKI. 415 (hoTo3anemeHToB BUS



Co

P<n>
KoHdhnunkT appecos Ha
LUIMHE

Mpoeeputb LUNHHBIE ycTp.

Hactpoiika RIO He
BbIMOJIHEHA

BbINOAHUTbL KaNMGPOBKY
macTep KoHdumrypauum

Tpeoyetcs
Texo6cnyXuBaHue

oP

CL

OyHKLKS «CTon» BKI.

Yetp. 6e3onacH. RIO Bkn.
I 3HayeHne <n> NPUCBOEHO NapameTpy, BbiopaHHoMy anst yHKuwin [RI0 ED T1 -
RIO ED T2] v [RIO PH T1 - RIO PH T2]

O6HapyxeH KoHnukT ID Ha ycTpoiicTBax BUS.

YeTpoiictBo BUS ¢ 3aaaHHoi thyHKLMel 6e30MacHOCTM OTCYTCTBYET B CHCTEME.

Mnata RIO Conn He KOHMMrypupoBaHa Vv B Heil OTCYTCTBYIOT HACTPOVKM 6e30MaCHOCTY.

Heo6x0a1MOo BbINONHNTL PErYIMPOBKY ABVKEHUS.
Heo6x0aumo BbIGPATH TUM NPUBOAA.

Heo6x0a1mOo BbINONHNTL TEXOOCTYKMBAHNE (ICKITOYEHIE 3HKOAEPA U MPEBbILLEHNE
KOMMYeCcTBa AENCTBUI ANs TeXOOCNY)KMBAHUS).

[poe3y NoHOCTbIO OTKPLIT

[poe3y, NoHOCTbIO 3aKPbIT
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CoobLeHns 06 owmokax
E1

E2

E3
E4
E7
E9
E10
E11
E12

E13

E15
E17
E18
E24

E25

Owmobka Kannoposku asuratens M1

Owmobka Kannoposku gaurarens M2

Ecnu ncnonbayerca EM4024, E2 yka3sbiBaeT Ha OLLMOKY Kanuoposku Ha M1 unu

M2.

OwwbKa curiana aHKogepa

Owmbka c60s camoanarHoCTUKM

OwwnbKka BpemMeHn paboTbl

06Hapy><eHne NpensTCTBIAN MPY 3aKPbIBAHNN

06Hapy><eHne NpensTCTBIAN MPX OTKPbIBAHWM

OwwmbKa 13-3a MaKCMMabHOr0 KONMYECTBA NPENsATCTBUN

HanpspkeHne anekTponuTaHus NPMBOAA OTCYTCTBYET AW HEAOCTATOYHO

OwmbKa Ha BXOAHbIX KOHTAKTaX KOHLEBbIX BbIKJIOYATENEN NN KOHTAKTbl 060MX
KOHLIEBbIX BbIK/tO4aTeNeil pa3oMKHYTbI

Owwmbka HecoBMeCTUMOCTM nynbTa Y

OwwmbKa oTCYTCTBUSA CBA3M C GECTIPOBOAHON CUCTEMON

Owwnbka He HAaCTPOEHHON 6ECNPOBOAHON CUCTEMbI

OwmbKa KOMMYHUKALLAW N HEMCMPABHOCTb YCTPONCTBA 6e3onacHocTi BUS

Owwmbka HacTPOIKM aapecoB Ha yeTpoiicTeax LUMHbI



SAKJIHOYUTEJIbHBIE PABOTbI

MNepen 3aKpbITUEM KPLILIKY CNIeAYeT Y6eAnTbCA B repMETUYHOCTI BXOAA Kabeneil, 4To6bl NpesoTBpaTuTh
nonagaHue HaceKoMbIX 1 06pa3oBaHue Bnaru.

NPUKNEWTE 3AECb 3TUKETKY
N3AEUA, NPUNATAEMYIO B
YMNAKOBKE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15

31030 [loccoH-an-Kasbep

Treviso - ltaly (Atanus)

Ten.: (+39) 0422 4940

dakc: (+39) 0422 4941
info@came.com - www.came.com
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