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MP4000 operating as modulating version

- AR®

1

Installation Instructions

24~ 124 | SN |ov Neutral
124 _ Power
24 SP |24V AC/DC supply
24~ output
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MP4000
SW 6 OFF (1a, 1b)
SW 6 ON (2a, 2b)
MP4000 operating as 3 point version
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Final step of electrical connection

Installation Instructions

Q - AUTO

(EE )——=| = 35-45mmx07mm

{{}TWO

LED signalisation

Indicador LED verde:

LED Indication type Operating mode
Constantly lit Positioning mode - Actuator is retracting the stem
Leuchtet dauerhaft Einstellbetrieb: Stellantrieb fahrt die Antriebsstange ein
O Allumée en permanence Mode de positionnement. L'actionneur rétracte la tige.
T Swieci $wiatlem statym Tryb ustalania pofozenia — sitownik wsuwa trzpier
O R AR - IR Eh R AR B AT
I MocTonHHO ropuT PeXVM YCTaHOBKM LITOKA B 33jaHHOE NONOXEHME — NPUBO/ BBINONIHAET BTATNBAHME WTOKa
lluminado constantemente Modo de posicionamiento: el actuador estd retrayendo el vastago
Constantly lit Positioning mode - Actuator is extending the stem
Leuchtet dauerhaft Einstellbetrieb: Stellantrieb fahrt die Antriebsstange aus
(@) Allumée en permanence Mode de positionnement. L'actionneur extrait la tige.
7 Swieci $wiattem statym Tryb ustalania pofozenia — sitownik wysuwa trzpiery
Green LED: 0 BE ERHER - JEEhER R AT
G_W”e LED: T MocToAHHO ropuT PeXuM YCTaHOBKM LITOKA B 33/laHHOE MONOXKeHUE — NPUBOJ BBINONHAET BbIABUXKEHIE LITOKA
Diode verte : lluminado constantemente Modo de posicionamiento: el actuador esté extendiendo el vastago
Zielona dioda LED:
HLED: Flashing (1 s cycle) Self stroking mode - Actuator is retracting the stem
3ereHbiit Blinkt (1-s-Takt) Automatische Hubeinstellung: Stellantrieb fahrt die Antriebsstange ein

Clignote (cycle de 1's)
Miga (cykl 1)

Mode d’autorégulation de la course. L'actionneur rétracte la tige.
Tryb samodostrajania skoku — sitownik wsuwa trzpien

O Ak (s 183D 1Ti2 BHAR - IRENRE 4R B IAT
MwuraeT (kaxayio cekyHay) Pexum HaCTPOIKI KpaliHyiX MONOXEHUI XOAia WTOKa — NPVBOA BLINOMHAET BTArMBaHME LITOKa
Intermitente (ciclos de 1s) Modo de ajuste automético de recorrido: el actuador esta retrayendo el vastago
Flashing (1 s cycle) Self stroking mode - Actuator is extending the stem
e Blinkt (1-s-Takt) Automatische Hubeinstellung: Stellantrieb fahrt die Antriebsstange aus
O — Clignote (cycle de 1s) Mode d’autorégulation de la course. L'actionneur extrait la tige.

A
DDDE <

Miga (cykl 15)

AR (1 B

MuraeT (kaayio cekyHay)
Intermitente (ciclos de 1's)

Tryb samodostrajania skoku — sitownik wysuwa trzpieri

1712 BRAR - IRENRS (A L AT

PesiM HaCTPOKI KPaiiHX MONOXEHMI XOAa LWTOKa — NPYBOA BBIMOMHAET BbIABVXEHNE LITOKA
Modo de ajuste automatico de recorrido: el actuador esta retrayendo el vastago

Yellow LED:
Gelbe LED:
Diode jaune :
Zétta dioda LED:
& LED:
KenTbiit cBETOAMOAHBIN
VIHVKATOP:
Indicador LED amarillo:

Constantly lit

Leuchtet dauerhaft
Allumée en permanence
Swieci $wiattem stalym
o

B

MoCTOAHHO ropuT
lluminado constantemente

Stationary mode - Actuator has reached upper end position (retracted stem)

Stationarer Betrieb — Stellantrieb hat obere Endlage erreicht (Antriebsstange vollstandig
eingefahren)

Mode stationnaire. L'actionneur a atteint la position haute de fin de course (tige rétractée).
Tryb ustalony — sitownik osiagnat gorne graniczne potozenie (trzpieri wsuniety)
THITIEER - Rt e 4

CraumoHapHbINA PEXWM — NPUBOJ YCTAHOBMN LTOK B KPalHee BEPXHEE NONOKEHUE (BTAHYTHIN LITOK)
Modo estacionario: el actuador ha alcanzado el limite superior (vastago retraido)

B )

Constantly lit

Leuchtet dauerhaft
Allumée en permanence
Swieci éwiatlem statym
BR

MocToAHHO ropnt
lluminado constantemente

Stationary mode - Actuator has reached bottom end position (extended stem)

Stationarer Betrieb — Stellantrieb hat untere Endlage erreicht (Antriebsstange vollstandig
ausgefahren)

Mode stationnaire. L'actionneur a atteint la position basse de fin de course (tige extraite).
Tryb ustalony — sitownik osiagnat dolne graniczne potozenie (trzpieri wysuniety)

EETEER - REEHFER ML

CTa\MOHaprM PEeXNM — NPUBOJ YCTaHOBWN LUTOK B Kpa\;lHee HWXHee nonoxexHue (Bb\ﬂBMHyTbM \HTOK)
Modo estacionario: el actuador ha alcanzado el limite inferior (vastago extendido)

B |

Flashing
Blinkt
Clignote
Miga

IR
Mwuraer
Intermitente

Stationary mode - Single blink when Y signal is presents and double blinks when Y signal is
not connected

Stationarer Betrieb — Einzelnes Blinken bedeutet, dass das Eingangssignal anliegt; doppeltes
Blinken bedeutet, dass das Eingangssignal nicht anliegt

Mode stationnaire : clignotement simple lorsque le signal Y est présent et clignotement double
lorsque le signal Y n'est pas branché

Tryb stacjonarny — pojedyncze migniecie, gdy obecny jest sygnat Y, i podwdjne migniecia, gdy sygnat Y
nie jest podiaczony

EETHEER-VESHIMTRR, VIESREINWA

CTBLMOHBDH!:H;\ PEXNM — OAHO MUTaHWe, ecnn CurHan Y NPUCYTCTBYET, N B3 MUTaHWA, €CNIN CUrHan Y He
noakntoyeH

Modo estacionario: un destello cuando la sefial Y esta presente y dos destellos cuando la sefal Y no esta
conectada

Red LED:

Rote LED:

Diode rouge :
Czerwona dioda LED:
LI LED:

KpacHbiit CBETOANOAHDI
VHAMKaTOp:

Indicador LED rojo:

1]
]

IS
DDDE

Constantly lit

Leuchtet dauerhaft
Allumée en permanence
Swieci éwiatlem statym
BR

MocToAHHO ropnt
lluminado constantemente

Stand-By mode
Stand-by-Betrieb
Mode d'arrét
Tryb gotowosci
FRHARS

Pexxum oxupaHus
Modo de reposo

o
ol

]
R |

Flashing
Blinkt
Clignote
Miga

IAHRR
Mwuraer
Intermitente

Error Mode

Fehleranzeige

Mode d'erreur

Tryb bledu

HER

Pexvim 0BHapyxeHna oMbk (HeMCNPaBHOCT)
Modo de error

April, 2018
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LED

Indication type

Operating mode

Red/ Yellow LED
Rot-gelbe LED

Diode rouge/ jaune
Czerwona/zotta dioda LED
418 /3 & LEDKpacHbiit

/ XENTblA CBETOAMOAHBIN
VIHAVKATOP:

Indicador LED rojo/amarillo:

O 3t

ES

Flashing (1 s cycle)
Blinkt (1-s-Takt)
Clignote (cycle de 1's)
Miga (cykl 1)

AR (1s fEER)
MuraeT (Kaxayio cekyHay)
Intermitente (ciclos de 1s)

Set up stroke limitation (retracted stem)

Einrichten der Ventilhubbegrenzung (Antriebsstange vollstandig eingefahren)
Configuration de la limitation de la course (tige rétractée)

Ustawic ograniczenie skoku (trzpier wsuniety)

WEITIZRE] (FEEIEAF)

HacTpoiika orpaHyyeHua xoaa WToKa (BTAHYTbIN LTOK)

Ajuste de limitacion de recorrido (vastago retraido)

T
O

Flashing (1 s cycle)
Blinkt (1-s-Takt)
Clignote (cycle de 1's)
Miga (cykl 1)

LR (s &)

Mwuraet (kaxayio cekyHay)
Intermitente (ciclos de 1's)

Set up stroke limitation (extended stem)

Einrichten der Ventilhubbegrenzung (Antriebsstange vollstandig ausgefahren)
Configuration de la limitation de la course (tige extraite)

Ustawic ograniczenie skoku (trzpier wysuniety)

WETIZIRE] (BT

HacTpolika orpaHuieHmns xoaa WToka (BbIABIHY THIN WTOK)

Ajuste de limitacién de recorrido (véstago extendido)

Dark
Aus
Eteinte
Ciemna
%

He roput
Apagado

No indication

Keine Anzeige
Aucune indication
Brak wskazania

el

OtcyTcTBure MHAVKaUUK
Sin informacién

No power supply

Keine Spannungsversorgung
Pas d'alimentation

Brak zasilania elektrycznego
TR

OTcyTCTBYE NUTaHUA
Alimentacion desconectada

Self-stroking mode

>5s = RESET

£o 38 o I o o

AUTO

=
—_

Flashing
o | (1 s cycle)
O S Flashing
{} (1 s cycle)
I i
LED : Green
(&)
2O 3w I
.{:} N nl nl Flashing
LED : Yellow t (min)
Manual Operation
Q)
1s= STAND BY-ON
STAND BY-OFF
O
O | Constantly lit
LED : Red
© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies. April, 2018

Document Number: F-27958-3



10 | schneider-electric.com

ENGLISH
Safety Notes

To avoid personal injury and
damage to devices, it is absolutely
essential for these instructions and

safety notes to be read carefully and
reviewed prior to assembly and use.

Do not dismantle actuator with the safety
spring function! There is risk of injury and
death in the event of improper handling!
The actuator is heavy. Handle with care to
avoid injury or product damage.

Disposal

This product should be dismantled
K and its components sorted, if

possible, in various groups before
recycling or disposal. Always follow the
local disposal regulations.

Wiring

Do not touch anything on the PCB!
& Do not remove the cover before

the power supply is fully switched
off. Max. current output permitted on

terminals K2&K4 is 4 A. Min. power is 3W.

NOTE: Only basic function as SW 1 (Fast/
Slow) and SW 2 (INV/DIR) are active when is
no power supply on terminal 24~ and
proportional actuator operated as floating.

Actuator mounting to valve
Stem connections
Electrical connection

DIP switch setting

SW 1: FAST/SLOW
Speed selection (1)
» FAST, 3 s/mm
* SLOW; 6 s/mm

SW 2: DIR/INV
Direct or inverse acting selector (2)
» DIR; the actuator is directly reacting to
input signal
» INV; the actuator is inversely reacting to
input signal
SW 3: 2-10V/0-10V
Input/output (3)
« 2-10V; the input signal ranges from
2-10 V (voltage input) or 4-20 mA (current
input)
» 0-10V; the input signal ranges from
0-10 V (voltage input) or 0-20 mA (current
input)
Signal range selector sets Y & U signals.

SW 4: LIN/MDF
Characteristic modification func-
tion (4)
« LIN; linear correlation between Y signal
and stem position
+ MDF (Modified); enables modified
correlation between Y signal and stem
position. Degree of modification depends
on setting of potentiometer CM.

April, 2018

The function enables to change MCV (Mo-
torised Control Valve) characteristic (for ex-
ample linear to logarithmic and logarithmic
to linear) and works with all combinations of
SW switch settings.

SW 5: 100%/95%
Stroke limitation (5)

Adjustable stroke limitation of retracted or
extended actuator stem position.

SW switch 5 needs to be reset prior to
procedure (5.2) to 100 % (5.1) and set to
95% (5.3) until the self-stroking procedure
has concluded (5.4). Retracted icon (5.5) on
actuator will blink red-yellow when actuator
stops at max. Retracted stem position (5.5)
and will blink as long as it is not set to a new
retracted position (5.6) by pressing buttons
{E=) dE>) to set the required position (ob-
serve flow on flow meter). Press and hold
reset button for 5 seconds (5.7) and then
set new extended stem position by pressing

buttons fE=) dE>].

Extended icon (5.8) will blink red-yellow as
long as it is not set to new extended position
by pressing and holding reset button for 5
seconds.

SW 6: C/P
Output signal mode selector (6)

* (1) An output signal is present on
terminal 4 when the position of the
actuator is equal to or lower than
the S4 set point. An output signal
is present on terminal K4 when the
position of the actuator is equal to or
higher than the S5 set point.

» SW 6: C; provides a constant output
signal on terminals K2&K4,
regardless of the input signal.

+ SW 6: P; provides a pulse signal through
parallel or cascade electrical wiring
input Y1&Y2 dependents from the
controller to output terminals K2&K4.

SW 7: ACT/SMART
Smart function selector: (7)
OFF; the actuator does not try to detect
oscillations in the system
ON; the actuator enables special anti-
oscillation algorithm — In case control
signal Y on certain point oscillates looking
from time perspective, algorithm starts
to lower the amplification of the output
to the valve. Instead of having static
characteristics actuator changes to
dynamic characteristics. After the control
signal does not oscillate anymore, output
to the valve slowly returns back to static
characteristics.
SW 8: Uy/ly
Input signal type selector: (8)
» Uy; input signal Y is set to voltage (V)
« ly; input signal Y is set to current (mA)
SW 9: Ux/Ix
Output signal type selector: (9)
» Ux; output signal U is set to voltage (V)
« Ix; output signal U is set to current (mA)

NOTE: Y detection is disabled if SW 8 is

set to ON position and SW 3 is set to OFF
position.

Installation Instructions

Functions accessible from cover
RESET button

The actuators has an external RESET button,
which is located on the top cover of the actua-
tor next to the LED indicators. With this button
you can enable or disable standby mode
(press once) or self-stroking mode (press and
hold for 5 seconds). See next paragraph for
more details.

Final step of electrical connec-
tion
LED signalisation

Self-stroking mode

Self-stroking mode begins automatically
the first time the actuator is powered on. To
start the self-stroking procedure, press and
hold the RESET button for 5 seconds (1)
until the green light starts flashing. End po-
sitions of the valve are automatically set and
the actuator goes into stationary mode (2)
and starts responding to the control signal.

Manual Operation

Mechanical and electrical
operation must not be used at the
same time!

Actuators can be manually positioned when
in standby mode or when there is no power
supply (mechanically).

Mechanical

Actuator type operation

Electrical operation

MP4000 v v

Stand-By mode (MP4000)

Press the RESET button to enter standby
mode. The actuator stops in the current po-
sition and stops responding to any control
signal. A red light remains constantly lit. You
can now manually operate the actuator.

Mechanical manual operation (A)

Actuators have a knob & crank on the top of
the housing which enables manual position-

ing of the actuator.
& only when the power is
disconnected.
Mechanical and electrical operation are
not allowed to be used at the same time!

Use Mechanical manual operation

Electrical manual operation (B)

Actuators have two buttons on the top of the
housing that are used for electrical manual
positioning (up or down) if the actuator is

in standby mode. First, press and hold the
RESET button until the actuator goes to
standby mode (red LED is lit). By pressing
the g&=} button, the stem will be extended
and by pressing the §E5} button, the stem
will be retracted.

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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DEUTSCH

Um Personen- und Sachschaden zu
vermeiden, ist es zwingend erforderlich,
die beigefugten Anweisungen und
Sicherheitshinweise vor der Montage und
Inbetriebnahme sorgfaltig zu lesen und zu
beachten.
Stellantriebe mit Sicherheitsfunktion nicht demon-

tieren! Bei unsachgemaRer Handhabung besteht
Lebens- oder Verletzungsgefahr!

Der Stellantrieb ist schwer. Bei der Handhabung
des Stellantriebs ist Vorsicht geboten, um Ver-
letzungen und eine Beschadigung des Produkts
zu vermeiden.

Verdrahtung
Keine Bauteile auf der Leiterplatte
beruhren! Die Abdeckung erst
entfernen, wenn die Span-
nungsversorgung komplett
ausgeschaltet ist.
Der maximal zulassige Ausgangsstrom der
Klemmen K2 und K4 betragt 4 A. Die minimale
Leistung betragt 3 W.

HINWEIS: Wenn der MP4000 als 3-Punkt-
Ausfuhrung angeschlossen wird, sind nur SW 1 und
SW 2 aktiv.

Montieren des Stellantriebs auf
das Ventil
Antriebsstangenverbindungen
Elektrischer Anschluss

*** MP4000 arbeitet als modulierende Ausfuihrung
(MP4000 operating as modulating version)

* Neutralleiter (Neutral)

** Spannungsversorgung (Power supply)

*** 24~-Ausgang (24~ output)

**** Eingang (Input)

e Ausgang (Output)

*MP4000 arbeitet als 3-Punkt-Ausfiihrung (MP4000
operating as 3 point version)

DIP -Schaltereinstellungen

SW 1: FAST/SLOW

Wahl der Stellzeit (1)
* Position ,FAST*; 3 s/mm
* Position ,SLOW*"; 6 s/mm

*s/mm (sec/mm)

SW 2: DIR/INV
Direkt oder invers wirkende Funktion

* Position ,DIR": Stellantrieb reagiert direkt auf
das Eingangssignal
* Position ,INV*: Stellantrieb reagiert invers auf

das Eingangssignal

SW 3: 2-10 V/0-10V
Eingang/Ausgang (3)

* Position ,2-10 V*: Eingangssignal liegt im
Bereich von 2 bis 10 V (Spannungssignal) bzw.
von 4 bis 20 mA (Stromsignal)

* Position ,0-10 V*: Eingangssignal liegt im
Bereich von 0 bis 10 V (Spannungssignal) bzw.
von 0 bis 20 mA (Stromsignal)

Mit der Signalbereichsauswahl werden die
Eingangs- und Ausgangssignale (Y und U)

eingestellt.

SW 4: LIN/MDF
Funktion zur Anderung der Charak-
teristik (4)

* Position ,LIN": linearer Zusammenhang
zwischen dem Eingangssignal und der
Antriebsstangenposition
Position ,MDF*“: ermoglicht eine
Veranderung des Zusammenhanges
zwischen dem Eingangssignal und der
Antriebsstangenposition Das Ausmal} der
Veranderung hangt von der Einstellung am
Potentiometer CM ab.

Diese Funktion ermoglicht die Veranderung der
Charakteristik vom MCV (Ventil und Stellantrieb)
(z. B. von linear auf logarithmisch und umgekehrt)
und lasst sich mit samtlichen Einstellungen der
SW -Schalter kombinieren.

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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*Ventilhub (stroke)

SW 5: 100/95 %
Ventilhubbegrenzung (5)

Verstellbare Ventilhubbegrenzung der eingefah-
renen oder ausgefahrenen Stellantriebsstangen-
position

Der SW -Schalter 5 muss vor dem Vorgang (5.2)
auf 100 % (5.1) zurlckgesetzt und dann auf

95 % gesetzt werden (5.3), bis die automatische
Hubanpassung abgeschlossen ist (5.4). Das
Eingefahren-Symbol (5.5) am Stellantrieb blinkt
rot und gelb, wenn der Stellantrieb die maximale
eingefahrene Antriebsstangenposition erreicht
hat (5.5). Es blinkt solange, bis eine neue Einfuhr-
position (5.6) eingestellt wird. Um die gewlnschte
Position einzustellen, driicken Sie die entsprech-
enden Tasten . (Achten Sie dabei auf
den Durchfluss beim Durchflussmesser). Dricken
Sie die Reset-Taste funf Sekunden (5.7) und
stellen Sie dann mithilfe der Tasten ) die
neue ausgefahrene Antriebsstangenpasition ein.

Das Ausgefahren-Symbol (5.8) blinkt solange

rot und gelb, bis eine neue Ausfuhrposition
eingestellt wird. Drucken Sie dazu funf Sekunden
die Reset-Taste.

* Rot (Red)

** Gelb (Yellow)

*** Blinkt (1 s) (Flashing (1 sec.))

* Grune LED blinkt (1 s) (Flashing Green (1 sec.))

** Max. eingefahren (Max. retracted)

*** Max. ausgefahren (Max. extended)

* Einstellen neuer Einfuhrposition (Set new retract)

* Einstellen neuer Ausfuhrposition (Set new extended)

SW 6: C/P
Auswahl des Ausgangssignals (6)

(1) Das Ausgangssignal liegt an Klemme K2 an,
wenn die Position der Antriebsstange dem
Sollwert S4 (oder geringer) entspricht. Das
Ausgangssignal liegt an Klemme K4 an, wenn
die Position der Antriebsstange dem Sollwert
S5 (oder geringer) entspricht.

Die Position des SW 6-Schalters C sendet ein
dauerhaftes Ausgangssignal an die Klemmen K2
oder K4, unabhéangig vom Eingangssignal.

Die Position des SW 6-Schalters P sendet

ein Impulssignal durch die parallel

oder kaskadenférmig geschalteten
Verdrahtungseingange Y1 und Y2 vom Regler
zu den Ausgangsklemmen K2 und K4.

* Eingangssignal (Y signal)

SW 7: ACT/SMART
Auswahl des Funktionsschalters (7)
* Position ,OFF*: Stellantrieb versucht nicht,
Schwingungen im System zu ermitteln
* Position ,ON"“: Stellantrieb aktiviert einen
besonderen Anti-Oszillations-Algorithmus
— siehe Abschnitt Uber Anti-Oszillations-
Algorithmus

* Funktion deaktiviert (Function OFF)
** Funktion aktiviert (Function ON)

SW 8: Uy/ly
Auswahl des Eingangssignaltyps (8)

Position ,Uy*: als Eingangssignal Y wird eine
Spannung (in V) gewahlt

* Position ,ly*: als Eingangssignal Y wird ein
Strom (in mA) gewahlt

SW 9: Ux/Ix

Auswahl des Ausgangssignaltyps (9)
* Position ,Ux": als Ausgangssignal U wird eine
Spannung (in V) gewahlt
* Position ,ly“: als Ausgangssignal U wird ein
Strom (in mA) ausgewahlt

HINWEIS: Wenn sich der SW 8-Schalter in der
Position ,ON* und der SW 3-Schalter in der Posi-
tion ,OFF" befinden, ist die Eingangssignal-Erk-
ennung nicht aktiv.

Verstellbare Funktionen auf der Ab-
deckung

RESET-Taste

Die Stellantriebe verfugen Uber eine externe
RESET-Taste, die sich oben auf der Abdeck-
ung neben den LED-Anzeigen befindet. Durch
einmaliges Drucken dieser Taste kénnen Sie den
Stand-by-Betrieb aktivieren oder deaktivier-

en. Wenn Sie die RESET-Taste funf Sekunden
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gedruckt halten, aktivieren Sie die automatische
Hubanpassung. Im nachsten Abschnitt erfahre

Sie weitere Einzelheiten.

Letzter Schritt des elektrischen
Anschlusses

LED-Anzeige
Automatische Hubanpassung

Die automatische Hubanpassung setzt automa-
tisch ein, sobald der Stellantrieb zum ersten Mal
eingeschaltet wird. Um die automatische Huban-
passung zu aktivieren, missen Sie die
RESET-Taste fiinf Sekunden gedriickt halten, (1)
bis die grine LED zu blinken beginnt. Die Endla-
gen des Ventils werden automatisch eingestellt.
Der Stellantrieb wechselt in den stationaren Be-
trieb (2) und reagiert ab sofort auf Regelsignale.
* Blinkt (1-s-Takt) (Flashing (1 s cycle))

** LED: Gelb (LED : Yellow)
*** LED: Grune (LED : Green)

Handbetrieb

JAN

Die Stellantriebe kénnen von Hand (mechanisch)
verstellt werden, wenn sie sich im Stand-by-Be-
trieb befinden oder wenn keine Spannungsver-
sorgung vorhanden ist.

Die gleichzeitige Betétigung der
mechanischen und elektrischen
Handverstellung ist nicht zulassig!

Elektrische
Handverstellung

Mechanische

Stellantriebstyp Handverstellung

MP4000 v v

Stand-by-Betrieb

Druicken Sie die RESET-Taste, um in den Stand-
by-Betrieb zu schalten. Der Stellantrieb bleibt in
der aktuellen Position und reagiert nicht mehr auf
Regelsignale.

Die LED leuchtet dauerhaft rot. Jetzt kénnen Sie

den Stellantrieb von Hand betatigen.

Mechanische Handverstellung (A)

Auf der Abdeckung der Stellantriebe befindet
sich ein Drehknopf fur die mechanische Handver-
stellung.

Die mechanische Handverstellung darf
nur ausgefiihrt werden, wenn die
Spannungsversorgung unterbrochen
ist.

N

Elektrische Handverstellung (B)

Auf der Abdeckung der Stellantriebe befinden
sich zwei Tasten fiir die elektrische Handverstel-
lung (einfahren oder ausfahren). Diese Option ist
nur im Stand-by-Betrieb verfugbar. Drucken Sie
zunéachst die RESET-Taste, bis der Stellantrieb

in den Stand-by-Betrieb schaltet (die rote LED
leuchtet). Durch Drucken der Taste dig i
Antriebsstange ausgefahren. Durch Dricken der
Taste n@ wird die Antriebsstange eingefahren.

April, 2018
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FRANCAIS

Afin d’éviter des accidents corporels ou
d’endommager les appareils, il est
absolument essentiel de lire et d'étudier

attentivement ces instructions et ces consignes de
sécurité avant I'assemblage et I'utilisation.

Ne pas démonter les actionneurs qui possedent
une fonction de ressort de sécurité | Une
manipulation incorrecte peut entrainer des
blessures mortelles |

L'actionneur est lourd. Le manipuler avec précaution
afin d’éviter des dommages physiques ou matéri-
els.

Raccordement
Ne pas toucher la carte de circuit
imprimé ! Ne pas retirer le capot

A avant d’avoir totalement coupé

I'alimentation.
Courant de sortie max. autorisé sur les bornes
K2 et K4 : 4 A. Puissance min. : 3 W.

REMARQUE : Si 'MP4000 est branché en tant
que version 3 points, seuls les sélecteurs SW 1 et
SW 2 sont actifs

Montage de I'actionneur sur la
vanne

Connexions de la tige
Raccordement électrique

* Utilisation de I'MP4000 comme version modulante
(MP4000 operating as modulating version)

* Neutre (Neutral)

** Alimentation (Power supply)
*** Sortie 24~ (24~ output)
**** Entrée (Input)

***** Sortie (Output)

* Facultatif : MP4000 branché en version 3 points (Option-
al: MP4000 connected as 3-point version)

Sélecteur de fonction par mi-
cro-switch

SW 1: RAPIDE/LENT, sélection de la
vitesse(1)
* Position RAPIDE ; 3 s/mm
* Position LENT ; 6 s/mm

SW 2 : DIR/INV, sélecteur d’action directe

ou inverse (2)
* Position DIR : I'actionneur tourne en marche
avant lorsqu'il recoit le signal d’entrée.
* Position INV : I'actionneur tourne en marche
arriére lorsqu’il recoit le signal d’entrée.

SW 3 :2-10 V/0-10 V, entrée/sortie(3)
* Position 2-10 V : le signal d’entrée se situe dans
une plage de 2 a 10 V (tension d’entrée) ou de
4 220 mA (courant d’entrée).
* Position 0-10 V : le signal d’entrée se situe dans
une plage de 0 a 10 V (tension d’entrée) ou de
0 a 20 mA (courant d’entrée).

Le sélecteur de plage de signaux définit les
signaux Y et U.

SW 4 : LIN/MDF, fonction de modification

des caractéristiques(4)
* Position LIN : corrélation linéaire entre le signal
Y et la position de la tige
* Position MDF : active la modification de la
corrélation entre le signal Y et la position de la
tige. Le degré de modification dépend du réglage
du potentiometre CM.

Cette fonction permet de modifier les caractéris-
tiques MCV (vanne et actionneur), par exemple de
linéaire a logarithmique ou inversement ; elle est
compatible avec toutes les combinaisons de
sélecteurs de fonction par micro-switch.

* course (stroke)
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SW 5:100/95 %, limitation de la course (5)

Limitation de course réglable de la position de la
tige de I'actionneur, rétractée ou extraite.

Le sélecteur SW 5 doit étre réinitialisé avant la
procédure (5.2) sur 100 % (5.1) et réglé sur 95 %
(5.3) jusqu’a ce que la procédure d’autorégulation
de la course soit terminée (5.4). Licone rétractée
(5.5) de I'actionneur clignote en rouge et jaune
lorsque I'actionneur s'arréte a la position de tige
rétractée max. (5.5) et continue de clignoter tant
qu’elle n’est pas réglée sur une nouvelle position
rétractée (5.6 ) au moyen des boutons

jusqu'a la position requise (observez le débit sur le
débitmetre).

Appuyez sur le bouton de réinitialisation et
maintenez-le enfoncé pendant 5 secondes (5.7)
puis réglez la nouvelle position de tige extraite en
appuyant sur les boutons @]@

Licdne extraite (5.8) clignote en rouge-jaune tant
qu’elle n'est pas réglée sur une nouvelle position
extraite, au moyen du bouton de réinitialisation
maintenu enfoncé pendant 5 secondes.

* Rouge (Red)

**Jaune (Yellow)

*** Clignotante (1 s) (Flashing (1 sec.))

* Verte clignotante (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Rétraction max. (Max. retracted)
*** Extraction max. (Max. extended)

* Définition d’une nouvelle rétraction (Set new retract)
* Réglage nouvelle extraction (Set new extended)

SW 6 : C/P, signal de sortie sélecteur de
mode(6)

(1) Un signal de sortie est présent sur la borne K2
lorsque la position de I'actionneur est inférieure
ou égale

a la valeur de consigne S4. Un signal de sortie
est présent sur la borne K4 lorsque la position
de I'actionneur est inférieure ou égale a la
valeur

de consigne S5.

La position C du SW 6 fournit un signal de sortie
constant sur la borne K2 ou K4, quel que soit le
signal d’entrée.

La position P du SW 6 émet un signal

a impulsions aux entrées Y1 et Y2 de
raccordement électrique en paralléle ou en
cascade, qui dépendent du régulateur vers les
bornes de sortie K2 et K4.

* Signal Y (Y signal)

SW 7 : Sélecteur de fonction intelligente :
" , ,
* Position ARRET ; I'actionneur n'essaie pas de
détecter des oscillations dans le systéme
¢ Position MARCHE ; I'actionneur autorise un
algorithme spécial antioscillation — voir la
section Algorithme antioscillation
* Fonction ARRET (Function OFF)
** Fonction MARCHE (Function ON)

SW 8 : Uy/ly, sélection du type du signal
d’entrée : (8)
¢ position Uy ; le signal d’entrée Y est réglé sur la
tension (V).
* position ly ; le signal d’entrée Y est réglé sur le
courant (mA).

SW 9 : Ux/Ix, sélection du type du signal
de sortie : (9)

¢ position Ux ; le signal de sortie U est réglé sur
la tension (V).

¢ position Ix; le signal de sortie U est réglé sur
le courant (mA).

REMARQUE : La détection Y est désactivée si
SW 8 est réglé sur la position MARCHE et SW 3
sur la position ARRET.

Fonctions accessibles depuis le capot

Bouton REINITIALISATION

Les actionneurs sont munis d’un bouton
REINITIALISATION externe, situé au sommet du
capot de 'actionneur, en regard des diodes
lumineuses.

Installation Instructions

Ce bouton vous permet d'activer ou de désactiver
le mode d'arrét (appuyez une fois) ou le mode
d’autorégulation de la course (appuyez et maintenez
enfoncé pendant 5 secondes). Reportez-vous au
paragraphe suivant pour plus de détails.

Derniere étape de raccordement
électrique

Signalisation des diodes

Mode d’autorégulation de la
course

Le mode d’autorégulation de la course
commence automatiquement la premiére fois que
I'actionneur

est placé sous tension. Pour démarrer la
procédure d’autorégulation de la course, appuyez
sur le bouton REINITIALISATION et maintenez-le
enfoncé pendant 5 secondes (1), jusqu’a ce que
la diode verte commence a clignoter. Les fins de
course de la vanne sont réglées automatiquement ;
I'actionneur passe en mode stationnaire (2) et
commence a répondre au signal de commande.
* Clignote (cycle de 1 s) (Flashing (1 s cycle))

** Diode : Jaune (LED : Yellow)

*** Diode : Verte (LED : Green)

Opération manuelle

N

Les actionneurs peuvent étre positionnés
manuellement en mode d’arrét ou en 'absence
d’alimentation (mécaniquement).

L'utilisation mécanique et I'utilisation
électrique ne sont pas compatibles
simultanément !

Type d’actionneur Utilisation Utilisation électrique
mecanique
MP4000 v v

Opération manuelle mécanique (A)
Les actionneurs sont munis d’'un bouton d’'opéra-

tion manuelle, situé au sommet du carter, qui
permet de positionner I'actionneur a la main.

JAN

Mode d’arrét

Appuyez sur le bouton REINITIALISATION pour
passer au mode d’arrét. Lactionneur s’arréte dans
la position ou il se trouve et ne répond plus a au-
cun signal de commande. Une diode rouge reste
allumée en permanence. Vous pouvez maintenant
faire fonctionner I'actionneur manuellement.

L'opération manuelle mécanique doit
étre utilisée uniquement en I'absence
d’alimentation.

Opération manuelle électrique (B)

Les actionneurs comportent deux boutons, situés
au sommet du carter, qui permettent un
positionnement manuel électrique (vers le haut ou
le bas) si I'actionneur se trouve en mode d’arrét.
Appuyez tout d’abord sur le bouton REINITIALI-
SATION et maintenez-le enfoncé jusqu’a ce que
I'actionneur passe en mode d'arrét (diode rouge
allumée). Pour extraire la tige, appuyez sur le
bouton {I&=]}. Pour rétracter la tige, appuyez sur le
bouton §fE>}.

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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Installation Instructions

POLSKI
Aby unikna¢ obrazen ciata i uszkodzen
A sprzetu, przed przystapieniem do montazu
i eksploatacji absolutnie niezbedne jest

uwazne przeczytanie i przeanalizowanie niniejszych
instrukcji oraz uwag dotyczacych bezpieczeristwa.

Nie demontowac sitownikéw wyposazonych w
funkcje sprezyny bezpieczenstwal W przypadku
niewtasciwej obstugi istnieje ryzyko obrazen ciata i
Smierci!

Sitownik jest ciezki. Postepuj ostroznie, aby zapobiec
obrazeniom ciata lub uszkodzeniu produktu.

Pofgczenia elektryczne

Nie dotykac niczego na ptytce
& drukowanej! Nie zdejmowac pokrywy
przed catkowitym odtgczeniem
napiecia zasilania.
Maks. dopuszczalny prad na zaciskach
wyjsciowych K2 i K4 wynosi 4 A. Min. moc
wynosi 3 W.

UWAGA:

Jedli sitownik MP4000 jest potaczony jako wersja
3-punktowa, aktywne sg tylko ustawienia SW 11
SW?2

Zamocowanie sitownika do zaworu
Pofgczenia za pomoca trzpienia
Podtaczenie elektryczne

* Sitownik MP4000 podtaczony jako wersja sterowania sygnatem
analogowym (MP4000 operating as modulating version)

* Neutralny (Neutral)

** Zasilanie (Power supply)
***Wyjscie 24~ (24~ output)
**xx Wejscie (Input)

*xxEx Wyjécie (Output)

* Sitownik MP4000 podtgczony jako wersja sterowania sygnatem
3-pkt-owym (MP4000 operating as 3 point version)

Ustawienie przetacznika DIP

SW1(1):

FAST/SLOW — wybér predkosci
* Pofozenie FAST: 3 s/mm
« Potozenie SLOW: 6 s/mm

*s/mm (sec/mm)

SW2(2):
DIR/INV - dziatanie zgodne/dziatanie odwrotne
« Potozenie DIR: sitownik dziata w kierunku
zgodnym z sygnatem wejsciowym.
« Pofozenie INV: sitownik dziata w kierunku
przeciwnym do sygnatu wejsciowego.

SW 3 (3):
2-10V/0-10 V — wejscie/wyjscie
* Pozycja 2-10V: sygnat wejsciowy znajduje sie
w zakresie 210V (wejécie napieciowe) lub
w zakresie 4-20 mA (wejscie pradowe)
* Pozycja 0-10V: sygnat wejsciowy znajduje sie
w zakresie 0-10 V (wejscie napieciowe) lub
w zakresie 0-20 mA (wejscie pradowe)
« Selektor zakresu sygnatu ustala sygnaty Y i U.

SW 4 (4):
LIN/MDF — funkcja modyfikacji charakterystyki
* Pozycja LIN: korelacja liniowa miedzy sygnatem
Y i pozycja trzpienia
* Pozycja MDF: umozliwia uzyskanie
zmodyfikowanej korelacji miedzy sygnatem Y i
pozycja trzpienia. Stopiert modyfikacji zalezy od
ustawienia potencjometru CM.
Funkcja umozliwia zmiane charakterystyki MCV
(zawor i sitownik) (na przyktad z liniowej na logaryt-
miczna oraz z logarytmicznej na liniowa) i dziata ze
wszystkimi kombinacjami ustawien przetacznikdw
SW.
* skok (stroke)

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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SW5 (5):
100%/95% — ograniczenie skoku

Regulowane ograniczenie skoku trzpienia sitownika
w potozeniu wsunietym lub wysunietym.
Przetacznik SW 5 musi zosta¢ przestawiony w
potozenie 100% (5.1) przed procedurg (5.2) i ustaw-
jony w potozeniu 95% (5.3) do czasu zakoriczenia
procedury samodostrajania skoku (5.4). Wskaznik
wsuniecia (5.5) na sitowniku bedzie migat w kolorze
czerwonym i zottym, gdy sitownik zatrzyma sie w
potozeniu maks. wsuniecia trzpienia (5.5) oraz bedzie
migat do czasu, az sitownik zostanie przestawiony

w nowe pofozenie wsuniecia (5.6) przez nacisniecie
przyciskow fE=} dE> h umozliwiajacych ustawienie
wymaganego potozenia (obserwowac wskazanie
przeptywomierza). Nacisngc i przytrzymac przez

5 sekund przycisk resetowania (5.7), a nastepnie
ustawic¢ nowe potozenie wysuniecia trzpienia przez
nacisniecie przyciskow d=} dE>).

Wskaznik wysuniecia (5.8) bedzie migat w kolorze
czerwonym i zéttym do czasu, az sitownik zostanie
przestawiony w nowe potozenie wysuniecia poprzez
nacisniecie i przytrzymanie przez 5 sekund przycisku
resetowania.

*Czerwony (Red)

** Z6tty (Yellow)
*** Miga (1 s) (Flashing (1 sec.))

* Miga na zielono (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Maks. potozenie wsunigcia (Max. retracted)
*** Maks. potozenie wysuniecia (Max. extended)

* Ustawi¢ nowe potozenie wsuniecia (Set new retract)

* Ustawi¢ nowe potozenie po wysunieciu (Set new extended)

SW6 (6):
C/P — selektor trybu sygnatu wyjsciowego

(1) Sygnat wyjsciowy jest obecny na zacisku K2, gdy
potozenie sitownika jest rbwne nastawie S4 lub
nizsze. Sygnat wyjsciowy jest obecny na zacisku 5,
gdy potozenie sitownika jest rowne nastawie S5 lub
nizsze.

* Potozenie C przefacznika SW 6 zapewnia staty
sygnat wyjsciowy na zaciskach K2 lub K4,
niezaleznie od sygnatu wejsciowego.

* Potozenie P przetacznika SW 6 zapewnia sygnat
impulsowy poprzez wejécia Y2 i Y2 rownolegtego
lub kaskadowego potaczenia elektrycznego z
regulatora do zaciskow wyjsciowych K2 i K4.

*Sygnat Y (Y signal)
SW7(7):
Wybér funkgji inteligentnej (SMART)
* Potozenie OFF: sitownik nie wykrywa oscylacji
w uktadzie
* Pozycja ON: sitownik wiacza specjalny algorytm
przeciwoscylacyjny — patrz sekcja Algorytm
przeciwoscylacyjny
* Funkcja wyfaczona (Function OFF)
** Funkcja wigczona (Function ON)
SW 8 (8):
Uy/ly — wybér typu sygnatu wejsciowego:
* Pozycja Uy: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony
na napiecie (V)
* Pozycja ly: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony
na prad (mA)
SW9 (9):
Ux/Ix — wybor typu sygnatu wyjsciowego:
* Pozycja Ux; sygnat wyjsciowy U jest ustawiony
na napiecie (V)
* Pozydja Ix; sygnat wyjsciowy U jest ustawiony
na prad (mA)
UWAGA: Wykrywanie sygnatu Y jest wyfaczone, jesli
przetacznik SW 8 jest w potozeniu Wk, a przetacznik
SW 3 jest w potozeniu WYt.
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Funkcje dostepne na pokrywie
Przycisk RESET

Sitowniki wyposazone sg w zewnetrzny przycisk RE-
SET, ktory znajduje sie w gérnej pokrywie sitownika
obok wskaznikow diodowych. Przy pomocy tego
przycisku mozna wiaczy¢ lub wytaczyc tryb gotow-
0sci (wcisnac jeden raz) albo tryb samoczynnego
dostrajania skoku (nacisnac i przytrzymac przez 5
sekund). Szczegotowe informacje podano w nastep-

nym akapicie.

Ostatni etap podigczenia elektrycz-
nego

Sygnalizacja za pomoca diody LED

Tryb samoczynnego dostrajania
skoku

Tryb samoczynnego dostrajania skoku rozpoczyna
sie automatycznie po pierwszym wigczeniu zasilania
sitownika. Aby rozpocza¢ procedure samodostrajania
skoku, nacisnac i przytrzymac przycisk RESET przez

5 sekund(1), az zacznie migac zielona dioda. Pozycje
kraricowe zaworu sg automatycznie ustawiane,
sitownik przechodzi do trybu ustalonego (2) i zaczy-
na reagowac na sygnat sterujacy.

*Miga (cykl 1 s) (Flashing (1 s cycle))

** Dioda: Z6tta (LED : Yellow)
*** Dioda: Zielona (LED : Green)

Sterowanie reczne

N

Potozenie sitownikow moze byc¢ ustalane recznie:
elektrycznie w trybie gotowosci lub mechanicznie w
przypadku braku zasilania elektrycznego.

Jednoczesne uzywanie sterowania
mechanicznego i elektrycznego jest
niedozwolone!

Typ sitownika sterowanie Sterowanie elektryczne
mechaniczne
MP4000 v v

Tryb gotowosci

Aby przejs¢ do trybu gotowosci, nacisnac przycisk
RESET. Sitownik zatrzymuje sie w biezgcym
potozeniu i przestaje odpowiada¢ na wszelkie syg-
naty sterujace. Czerwona dioda $wieci Swiattem
statym. Mozna teraz sterowac sitownikiem recznie.

Reczne sterowanie mechaniczne (A)

Na gorze obudowy sitownikéw znajduje sie pokretto
sterowania recznego umozliwiajace reczne ustalanie

potozenia sitownika.

N

Reczne sterowanie elektryczne (B)

Na gorze obudowy sitownikéw znajduja sie dwa
przyciski, ktére stuza do recznego pozycjonowania
elektrycznego (w gore lub w dot), gdy sitownik jest w
trybie gotowosci. Najpierw nacisnac i przytrzymy-
wac przycisk RESET, az sitownik przejdzie do trybu
gotowosci (czerwona dioda $wieci wowczas $wi-
attem statym). Nacisnac przycisk ﬂ@ aby trzpien
zostat wysuniety; nacisna¢ przycisk g}, aby trzpien
zostat wsuniety.

Reczne sterowanie mechaniczne mozna
wykorzystywac wytacznie w przypadku
braku zasilania elektrycznego.
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** MP4000 {ER#EHLE 1E 525 FIRT (MP4000 operating
as modulating version)

':P % (Neutral)

2 gPower supply)
*** 24~y (24~ output)
i\ (Input)

***** i (Output)

*MP4000 164 3 SARAIE(T (MP4000 operating as 3
point version)

DIP R

SW 1: FAST/SLOW- iR EF 3% 4% (1)
« 1 (FAST) ; 3s/mm
e 1€ (SLOW) ; 6s/mm

SW 2: DIR/INV-IE[ESk & BEh{EEE (2)

« IEm@ (DIR) ; EFIFREBBANGES
« k@ (INC) ; Wi REMNES

SW 3:2-10V/0-10V -3\ /i (3)
- 2-10CHLERT, MINESTEEA2-10C (B
EHN) 3 4-20mA (EERHIN)
« 0-10CHLER}, HWMNFESEEA0-10C (K&
FEHIN) Bk 0-20mA (EEREIAN)
- ESEREEFRREYMUES.
SW 4: LIN/MDF —43{F{&IEThRE (4)
o M (LIN) : YESHRFALE Z BHIZ
o SREIEIE (MDF) : YEEMBRITFALE
Z (B HIEIE % RIS IEFE R BUR T8 3L
THCMHENEE -
1ZINEERI A E MCC (18I TR ENES) 454E (f5an
MR S X ARL, &2 IRSR) , FFRATA
FEASW FRikELRE
* §7#2 (stroke)
SW 5: 100%/95% — 1 TH2BR#& (5)
AIETTIZBR I, 4BE sk IR EN2E fRAT 4L
=
EITIZERFFERI4.2), SW FX4TEEE
H100% (4.1), FEITIZEALERAT, BIRE
$994% (4.3). LI RITHEEEIRAME
B (4.4), IRENEE_ERVYEEIEIAR (4.4) SHIO R
I, TERE B 52 g % AR
B (4.6)RIREMEME
(GBIREITMERR) 25, NRIE—EF
o, B EAHRE AT (4.7), REBTIRE
B> }ig F HRORAT B E.
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ERBTIRERE 4 BB EFNHEEEZ
A, L EAR (4.8) HHF A R IDNK.

* 41 (Red)™ #EE (Yellow)
** IAKK (1sec.)(Flashing (1 sec.))

]ﬂk’i"ﬁ@ (1sec.) (Flashing Green (1 sec.))
** g AH4EEl (Max. retracted)
B‘kﬁﬁ (Max. extended)

R EFHLELEMLE (Set new retract)
I EFHEEALE (Set new extended)
SW 6: C/P-Hith {5518 ikFEF K (6)
(1) HIRENFJANLEF TR TR E =S4T,
MHESHHINEIRL R K2, RSN E
ETHRTIRE S S48, MR ESHFHINERE
#im K2,
s TIRMIANESWA, SWOEHLE C ALk
I K2 2k K4 IRt EE ML ES .
SW 6L & P 183 12 il 85 ANk i 35 2%
i K2 7 K4 2 [B) 9 FHBA Bk SR BX R LR SN
Y1 R Y2 RBEOPES .
*Y{&S (Y signal)
SW 7 EEEELEIES: ()
« OFFLE; BB ASIRMNALG H RS
« ONIE; WEERFFFHITIFRINIIRIE
BE-iESAniREERR
* Ik OFF (Function OFF)
** Ifj§E ON (Function ON)
SW 8: Uylly~HINMES RIRIETTX: ©
Uy E; WINESYREAREE (C)
|y1_L§ HMAESYIRERER (MA)
SW 9: Ux/Ix- It E S HBUEEF%: @)
« UXLE; MBESXREARE (C)
< IyIE; MEESXEEARR (MA)
S
MR SW 8% EHONGIE A SW 3i&E
JOFFRLE, ABAY EEHNSEEZER.

T EH0ThAEHE
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IRENERE MR E (LR L TR BN ER T 2
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B FEIER (200 HTRER RN
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* AR (1 #5iEIER) (Flashing (1 s cycle)

** LED: & & (LED : Yellow)
| ED: 878 (LED : Yellow)

FaHRlE
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MP4000 v v

Installation Instructions

FFHAER

REMRE, HENFFI RN IREIREILE
SR E, FHMPILINAEERIES. LATH
o MTERTAFENIRIEIRBNRS

MW FEhiEE W
IRENESHIINTINERE A ANESH, AT TORENES
FENENL

WU FEhiRIER RETE TR IRE AT
Zﬁsmn

BAFIRE B

IRENEREISN TR AR MR, AT
RN TERSFHEM (B LRET) . §5%
REIRE, BRIRERENFIER (U
BLED =) o IREE iR, MFTHL; RaE)
1240, MAF4EE.

PYCCKUI

f’: Bo n3bexaHune HecuacTHbIX Cllyyaes 1

NoBpeXeHrA 0b60pyaoBaHNa O Havyana

BbINOJHEHWA COOPKM 1 3KCMNyaTalum B
06A3aTeIbHOM NOPAAKE ChedyeT BHUMATENbHO
03HaKOMUTLCA C HACTOALLMMY YKa3aHUAMM 1
NPUMeYaHVAMYK MO TEXHUKE 6e30MacHOCTH.
3anpetyaeTca pa3brpaTtb NPKBO/bI, B COCTaBE KOTOPbIX
VIMEIOTCA NPefoXpaHUTENbHbIE BO3BPATHbIE MPYKMHbI!
CylyecTByeT ONacHOCTb TPaBMUPOBaHUA UK rnbenn B
CNyyae HenpasKnbHOro obpatleHnal

MpvBoa nveeT 60MbLION COOCTBEHHbIN BEC.
O6palanTecs ¢ n3genviem OCTOPOKHO BO M3bexaHue

HEeCYaCTHOro Ciy4yan nnu NoBpexXaeHuna 13genna.
(Cxema aneKkTpuyecKmx CoequHeHn

He npukacaiitech pykamu K anemeHTam
neyatHou nnatbil He CHMalTe KpbilwKy 4O
MOJHOTO OTKMIOYEHUA SNEKTPOMUTaHUA.

MaKcmmanbHoO AoMyCcTMOe 3HaueHve
BbIXOAHOIO TOKa Ha Knemmax K2 n K4 coctaBnaet 4 A.
MwuHVManbHaA MOLWHOCTb cocTaBnAeT 3 Br.

NMPUMEYAHWME.
Ecnn MP4000 noaknioyaeTca no TpexnpoBOAHONM CXeme,
AKTMBHbI TONbKO SW T 11 SW 2

YCTaHOBKa NPYBOAA Ha K1anaH
CoeanHeHns WTokKa
JneKkTpuyeckoe coegmHeHue

* MP4000 paboTaeT Kak NPUBOZA C aHaOrOBbIM YNPaBAAioLLMmM
curHanom (MP4000 operating as modulating version)

*Henrpans (Neutral)

** SnektponutanHue (Power supply)
**% Brixon 24~ (24~ output)

**%% Bxop (Input)

*exxx Brixog (Output)

* MP4000 paboTaeT Kak NPUBOZA C MMMYNbCHBIM YNPaBAAIOLIMM
curranom (MP4000 operating as 3 point version)

Hactpovika nepeknioyatenen DIP

Mepeknioyatens SW 1: nepekioyatenb CKOPOCTM
nepemeLlleHra WTOKa NprBoaa ¢ nonoxerHnamu FAST

(Bbicokan) / SLOW (manas) (1)
* nonoxexwe FAST (Bbicokas); 3 ¢/Mm

* nonoxeHvie SLOW (Manag); 6 ¢/mm

* /MM (sec/mm)

Mepekntouatenb SW 2 (2):
nepektoyaTenb PEXMMOB NPAMOro/
00paTHOro aencTansa ¢ nonoxenHuamy DIR/INV
COOTBETCTBEHHO
* Mpu yCTaHOBKe nepekntoyatens 8 nonoxexune DIR
NPWBOA NPAMO PearnpyeT Ha BXOAHOM CUrHan
* MpW yCTaHOBKe nepekoyatens s nonoxexne INV
npvBoa 06paTHO pearvpyeT Ha BXOAHOM CUrHan

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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Installation Instructions

Mepekniouatens SW 3 (3):
nepeknyatesib Anana3soHa 3HaYeHun BXOLI,HbIX/
BBIXO[HbIX CUrHANOB C nonoxeHuamm 2-10 B/0-
108
* nonoxexue 2-10 B; 3HaueHnsa BXOAHOrO CUrHana
HaxofATca B AvanasoHe 2-10 B (Bxon no
HanpskeHnio) nnm 4-20 MA (TOKOBbIN BXOA)
nonoxexwue 0-10 B; 3HaueHnA BXOAHOro CUrHana
HaxoaaTca B guanasoxe 0-10 B (xog no
HanpsaxeHuio) nnm 0-20 MA (TOKOBbIN BXOA)
lNepeknioyatesb A1Mana3oHOB CUrHaNoB

npeAHasHayeH Ana HaCcTPOMKKM curHanos Y n U.

Mepekniouatens SW 4 (4):
GYHKUMOHaMbHBIN Nepekioyatet n3MeHeHns

XapaKTepucTuk ¢ nonoxennamu LIN/MDF

* nonoxenue LIN; ycTaHaBmBaeTca nnHernHan
KOPPEeNALMA Mex/y CUrHanom Y 1 NonoxeHnem
LTOKa
nonoxerune MDF; ycTaHaBnvBaeTca nameHeHHan
KOppenaLmuaA Mexy CUrHanom Y v nonoxeHuem
wroKa CTeneHb W3MeHeHVA 3aBNCUT OT HACTPOKK
noteHumomeTpa CM.

DyHKUMA NO3BONMAET M3MEHATb XapakTePUCTUKY

MCV (knanaHa 1 npneoga) (Hanpvmep, NUHENHyo

Ha norapudmMMyecKyto 1 1orapudmmyeckyto Ha
NIVHENHYI0) ¥ NOALEPXKMBAET BCe KOMOMHALMM HaCTPOeK

nepekntoyateneint SW.
* xop (stroke)

MNepekntouatens SW 5 (5):
nepeksoYaTeslb OrpaHnUYeHs ANnHbI XOAa WTOKa
¢ nonoxervamm 100 % / 95 %

Perynwpyemoe orpaHunyeHmne xona BTAHYTOro Unn
BbIIBMHYTOTO NONOXEHWA WTOKa Nprsoda.

MNepekntoyatens SW 5 Heobxoanmo copocuTb nepes
npoueaypoit (5.2) Ha 100 % (5.1) v ycTaHoBWTb Ha 95 %
(5.3) Bo Tex nop, NoKa He BGyaeT 3aBeplLueHa npoLieaypa
HaCTPOWIKM KParHWMX NMONOXEHMI Xx0Aa WTOKa (5.4).
3HauoK BTAHYTOro WTOKa (5.5) Ha Np1BOAe MUraeT
KPaCHbIM-XeNTbIM, KOrfia MPUBOA OCTaHaBNMBaeTcA
B MaKCVIMasibHO BTAHYTOM MONOXEHWM WTOKa (5.5), v
MUraeT, Noka He Oy/fjeT yCTaHOB/IeHO HOBOE BTAHYTOE
noaoxeHue (5.6) NyTem HaxkaTva KHOMOK

C Lenblo YCTaHOBKM Tpebyemoro nonoxeHus
(KOHTPONWPYTe PacXoA NO pacxogomepy). HaxmmTe 1
yLepxmuBawTe KHOMKy copoca B TedeHne 5 cekyHa (5.7),
a 3aTeM yCTaHOBMTE HOBOE BbIABUHYTOE MONOXeHWe
LITOKA MyTeM HaxaTua KHOMOK

3HaYOoK BbIBMHYTOrO WTOKa (5.8) MUraeT KpacHbIM-

KENTbIM LIBETOM, MOKa LTOK He OyfeT yCTaHOBNEH B

HOBOE BbIABUHYTOE MONOXKEHWE NyTEM HaxxaTus 1

YOEPXMBaHNA KHOMKM COPOCa B TeUeHwe 5 CekyHa.

* KpacHbiit (Red)

** XKentbiih (Yellow)

*** Muraet (kaxayto cekyray) (Flashing (1 sec.)

* Muraet 3eneHsiM LBeTom (Kaxayto cekyHay) (Flashing Green
(1sec)

** Makc. BTAHYTbIi (Max. retracted)
*** Makc. BbiaBUHYTHIN (Max. extended)

*YCTaHOBUTL HOBbIE MapameTpbl BTArMBaHA (Set new retract)

* YCTaHOBUTbL HOBbIE NapamMeTpbl BbIABMKEHMA WTOKa (Set new
extended)

MNepekntouatensb SW 6 (6): nepekoyatenb
BbIXO[HbIX CUrHaNoB ¢ nonoxeHuamm C/P

(1) BbixoaHOW curHan noctynaet Ha knemmy K2, koraa
3HaueHVie NONOXKEHUA LITOKA NPUBOAA PABHO

NN MeHbLLe 3HaUYeHVA YCTaBKM Ha S4. BbixogHow
CUrHan noctynaet Ha knemmy K4, koraa 3HadeHne
NONOXEHWA LWTOKA NPUBOAA PABHO UM MEHbLLIE
3HaYeHMA yCTaBKM Ha S5.

Monoxerne C Ha SW 6 obecneurBaeT nogavy
MOCTOAHHOTO BBIXOAHOMO CMrHana Ha knemmbl K2 nam
K4 He3aBMCUMO OT BXOAHOTO CUrHana.

MonoxeHwe P Ha SW 6 obecrneuvisaeT nogady
MMMNYNBbCHOMO CUrHana yepes napannesnbHole nim
nocnefoBatenbHble BxoAbl Y1 1 Y2 aneKkTpuyeckomn
CXeMbl B 3aBMCUMOCTY OT PErynATopa Ha BbIXOAHbIE
Knemmbl K2 1 K4.

*curHan Y (Y signal)

Mepekntouatens SW 7 (7):
nepeksioyatenb GYHKUMN ralleHns
aBToKonebaHwui
* B BbIKMtoueHHoM nonoxerun (OFF) nprsoa
He OTCNeXwBaeT KonebaHwA perynmpyemoro
napameTpa B cucteme

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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* B0 BK/lodeHHOM nonoxeHur (ON) BkntoyaeTca
cneumanbHblii aNropUTM ralleHmnsa Konebaxwit
(cm. pazgen, NoCBALLEHHBIN anropUTMy ralieHuns

KonebaHuin)

* ®yHKuva OFF (BBIKN) (Function OFF)
** @yHkuwma ON (BKJT) (Function ON)

Mepekniouatens SW 8 (8):
nepektouaTesb TUNa BXOAHbIX CUrHANoB C

nonoxeHuammn Uy/ly
* nonoxeHvie Uy; BXOAHOW CUrHan Y HacTpoeH no
HanpskeHuio (B)
* nonoxexue ly; BXOAHOM c1rHan Y HaCTpOeH No TOKy
(mA)

Mepekniouatens SW 9 (9):
nepeKoyaTeb TUMa BbIXOAHbIX CUTHANOB C

nonoxenmamm Ux/Ix
* nonoxeHwue Ux; BEIXOAHOM curHan X HaCTPOeH no
Hanpsxexuto (B)
* nonoxexue ly; BbIXOAHOM c1rHan X HaCTPOeH no

TOKY (MA)
NPUMEYAHUE.

Bo BKloueHHOM NonoxeHun nepeknoyatens SW 8 un
B BbIK/IOYEHHOM MONOXKeHUM Nepekntoyatena SW 3

GyHKUMA 0bHapyKeHUA CUrHana Y oTKlouaeTcA.

OyHKLMN, OCTYNHbIE C NaHeNM Ha
KpblLLKe Kopryca

KHonka cbpoca RESET

B KOHCTPYKLMM NPUBOAOB NPEAYCMOTPEHA BHELLIHAA
KHoMKa cobpoca RESET, pacnonoxeHHas Ha BepxHew
KpbILUKe Kopryca NpuBoAa PALOM CO CBETOAVOAHbBIMU
VNHAMKaTOPamu. INpr MOMOLLM STOM KHOMKM MOXHO
OCYLLECTBAATL NepeKioUeHe NPUBOAA B PEXMM
OXMAaHWA 1 06PaTHO (OAHOKPATHBIM HaXXaTem)

VN aKTUBMPOBAHWE PEXMMA HACTPOMKI KPaNHIX
NONOXKEHWI Xofa WTOKa (HaxaTvem

1 YIEPXMBAHNEM KHOMKM B TeUeHWe 5 CeKyHA).
loapobHoe onvcaHne pexwvma NpuseseHo B

cnepytouiem nogpasgaene.

OKOHYaTeNbHbIM 3Tan
3NEeKTPUYECKOrO COeAMHEHNS

CurHanmzauma CAJ

PeXxrM HaCTPOWMKN KpamHX
NONOXKEH NN

PeXnm HacTPOWKK KpaiHX NONOXeHWI BKITloYaeTcA
aBTOMAaTUYECKM NOCSIE NePBOro BKIOYEHNA MPUBOAA.
[1nA akTUBMPOBaHMA PeXnMa HaCTPONKIM KPanHNUX
MONOXEHMI XOfa WTOKa HaxmuTe KHoMKy RESET v
yAePKMBaTe ee B HaXXaTOM MOJIOXKEHUW B TeYeHue 5
cekyHz (1) 4O HaYana MUraHwA 3eN1eHOro CBETOAVOAHOTO
NHAVKaTOPa. [10 OKOHYaHWN HACTPOKM KpamHWX
MONOXEHNI XOfa WTOKa NPVBOA NepeksioyaeTca

B CTaLMOHAPHBIN pexnm (2) 1 ynpasnaeTca
NOCTYNALLMMU CUrHaNaMu YNpasneHua.

*MuraeT (kaxayto cekyHay) (Flashing (1 s cycle)MuraeT (kaxayto
cekyHay) (Flashing (1 s cycle))

** CeToamoaHbIn MHAMKaTop: KenToii (LED : Yellow)

**x CBeToamnoaHbIN nHAMKaTop: 3enexbli (LED : Green)

8. PyyHoe ynpasneHvie

OpHoBpeMeHHOe MexaHnyecKkoe 1
3NeKTpuYecKoe ynpasrieHme He

ponyckaetcs!

[Ina nprBoAOB NpeycMOTPEeHa BO3MOXHOCTb PyYHOM
YCTAHOBKM LUTOKa B HEOOXOAMMOE MONOXKEHWE NP
paboTe B pexvme OXMAAHNA UK B YCIIOBUAX OTCYTCTBUA
NUTaHKA (MexaHnueckan perynmpoBKa).

PyuHoe MexaHmnueckoe
ynpasnenue

PyuHoe snektpuyeckoe

Tun nprsosa
PUBOH ynpasneve

MP4000 v v

Pexxvm oxmnaaHmns

HaxmwnTe kHonky RESET ana nepeknioyeHna npusoga 8
pexum oxuaaHua. MprBog OCTaHaBNVBAETCA B TEKYLEM
MONOXEHWV 11 NepeCTaeT pearnpoBaTh Ha Kakne-nnbo
ynpasnaowme curHanel. KpacHbli CBETOANOAHbBIN
MNHAMKATOP 3aropaeTca NOCTOAHHbBIM CBETOM. Tenepb

MOXHO NPUCTYNaTb K Py4YHOMY YNpasBneHmtio NpnsoLoMm.
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PyuHoe mexaHnueckoe ynpasneHve (A)

Ha BepxHen Kpbike Kopnyca NPUBOLOB MeeTCA
pYy4Ka py4HOro ynpasneHunsa Ana MexaHnyeckom
YCTaHOBKM LITOKA B Tpebyemoe NonoxeHue.

PyHHOE MeXaHW4eCkoe yrnpasreHmne
JONXKHO NCNOJMb30BaTbCA TONTbKO B

YCNOBUAX OTCYTCTBUA MATAHNA.

PyyHoe anekTpuyeckoe ynpasneHue (B)

Ha BepxHeil Kpbilke KOpMyca NPYBOAOB MMeIOTCA [iBe
KHOMKM ANA PyYHON NEKTPUYECKON YCTAaHOBKM LITOKa
(B KparHee BepxHee U HUXKHEE NONOXKeHNE) Npu
HaxoMXAeHUM NPUBOAA B PeXMME OKMUAGHUA.
CHauana HaxmuTe 1 yaepxumnsante kHonky RESET 8
HaXKaToOM MONOXEHWI A0 NePeKoYeHNA NPUBOAA B
PEeXMM OXMAAHVA (3aropaeTca KPacHbI CBETOANOAHDIN
VHANKaTOP). MPpU HaXaTuK KHOMKK npvisoa
BbINOSHAET BbIABKEHME LUTOKA, @ MPU HaXKaTWM KHOMKM
NPVIBOA BbINOMHAET BTATVBaHME LUTOKA.

ESPANOL
Notas de seguridad

Con objeto de evitar posibles

lesiones personales y dafos en

los dispositivos, la lectura
detenida de estas instrucciones y notas de
seguridad, asi como su revision antes del
montaje y el uso, son absolutamente
fundamentales.

iNo desmonte el actuador si la funcion de
muelle de seguridad esta activa! jLa manip-
ulacion incorrecta puede entrafiar riesgo de
lesion personal o muerte!

El actuador es un objeto pesado. Manipule-
lo con cuidado para evitar lesiones o dafios
al producto.

Eliminacion

Antes de desechar este producto,
K desmontelo y clasifique sus

componentes, si es posible, en
diferentes grupos para su reciclaje o
eliminacion. Respete siempre las normas

vigentes en materia de eliminacion.

Cableado

iNo toque ninguno de los
& componentes que contiene la

placa PCB! No retire la cubierta
antes de desconectar la fuente de
alimentacion. La corriente max. de salida
permitida en los terminales 4y 5 es de 4

A. La potencia min. es de 3 W.

NOTA: Si el terminal SP no recibe aliment-
acion, el actuador proportional funcionara
como un actuador flotante y sélo desem-
pefara las funciones basicas controladas
por los selectores SW 1 (FAST/SLOW) y SW
2 (INV/DIR).

Montaje del actuador en la
valvula

Conexiones del vastago
Conexiones del vastago

*** MP4000 operando como el modulante version
(MP4000 operating as modulating version)

* Neutro (Neutral)

** Fuente de alimentacion (Power supply)
*** 24~Salida (24~ output)

**** Entrada (Input)

***x* Salida (Output)

*MP4000 operando como 3-puntos versién (MP4000
operating as 3 point version)
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Ajuste del interruptor DIP

SW 1: FAST/SLOW
Seleccion de velocidad (1)
* FAST; 3 s/mm
* SLOW; 6 s/mm

SW 2: DIR/INV
Selector de accionamiento directo o
inverso (2)
« DIR: el actuador reacciona directamente
a la sefial de entrada.
« INV: el actuador reacciona inversamente
a la senal de entrada.

SW 3: 2-10V/0-10V
Entrada/salida (3)

« 2-10 V: la senal de entrada oscila entre
los rangos 2-10 V (entrada de tension) o
4-20 mA (entrada de corriente).

* 0-10 V: la senal de entrada oscila entre
los rangos 0-10 V (entrada de tension) o
0-20 mA (entrada de corriente).

El selector de rango de sefial ajusta las
sefialesUeY.

SW 4: LIN/MDF
Funcién de modificacion de carac-
teristica (4)
» Funcion de modificacion de
caracteristica (4)
* MDF (caracteristica modificada):
correlacion modificada entre la sefial Y
y la posicion del vastago (el grado de
modificacion depende del ajuste del
potenciometro CM).

Esta funcion permite cambiar la caracteristi-
ca de una valvula de control motorizada
(MCV), por ejemplo, de lineal a logaritmica
o de logaritmica a lineal, y funciona con
todas las combinaciones de selectores SW.

* Recorrido (stroke)

SW 5: 100%/95%
Limitacion de recorrido (5)

Ajuste del limite de recorrido del vastago
del actuador (retraido o extendido).

El selector SW 5 debe restablecerse antes
del procedimiento (5.2) al 100 % (5.1) y
ajustarse al 95 % (5.3) hasta que concluya
el procedimiento de ajuste automatico de
recorrido (5.4). El icono de vastago retraido
del actuador (5.5) parpadeara en rojo/
amarillo cuando el actuador se detenga en
la posicion de retraccion max. del vastago
(5.5) y seguira parpadeando hasta que se
ajuste una nueva posicion de retraccion
(5.6) pulsando los botones para
establecer la posicion requerida (observe el
caudal indicado por el caudalimetro). Man-
tenga pulsado el botdn de restablecimiento
durante 5 segundos (5.7) y establezca la
nueva posicion de extension del vastago
pulsando los botones .

El icono de vastago extendido (5.8) parpa-
dearé en rojo/amarillo hasta que se ajuste
una nueva posicion de extension man-
teniendo pulsado el botén de restableci-
miento durante 5 segundos.

* Rojo (Red)

** Amarillo (Yellow)

*** Intermitente (1 s) (Flashing (1 sec.))

* Intermitente en color verde: (1 s) (Flashing Green
(1sec.))
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** Retraccion max. (Max. retracted)
** Max. extendido (Max. extended)

* Conjunto nuevo retraer (Set new retract)
* Conjunto nuevo extendido (Set new extended)

SW 6: C/P
Selector de modo de sefial de salida (6)

* (1) El terminal 4 presentara una sefal
de salida cuando la posicion del
actuador sea equivalente o inferior
al punto de ajuste S4. El terminal
5 presentara una sefial de salida
cuando la posicion del actuador sea
equivalente o superior al punto de
ajuste S5.

* SW6: C: los terminales 4 y 5
proporcionan una sefial de salida
constante, independientemente de la
sefal de entrada.

» SW 6: P: las entradas 1y 3 de cableado
eléctrico en paralelo o cascada
proporcionan una sefal de impulsos,
dependiendo de la conexion del
controlador a los terminales de salida
4vy5.

*Sefial Y (Y signal)

SW 7: ACT/SMART
Selector de funcién inteligente (7)

» OFF: el actuador no intenta detectar las
oscilaciones del sistema.
ON: el actuador activa un algoritmo
antioscilacion especial. Si la sefal de
control Y oscila en algin momento desde
el punto de vista del tiempo, el algoritmo
comienza a reducir la amplificacién de la
salida a la valvula. En lugar de funcionar
de acuerdo con caracteristicas estaticas,
el actuador cambia a caracteristicas
dinamicas. Cuando la sefial de control deja
de oscilar, la salida a la valvula recupera
lentamente las caracteristicas estaticas.

* Funcion desactivada (Function OFF)
** Funcién activada (Function ON)

SW 8: Uy/ly
Selector de tipo de sefal de entra-
da (8)
» Uy: la senal de entrada Y se ajusta a
tension (V)
« ly: la sefial de entrada Y se ajusta a
corriente (MmA)

SW 9: Ux/Ix
Selector de tipo de sefial de salida (9)
» Ux: la sefal de salida X se ajusta a
tension (V)
* Ix: la sefial de salida X se ajusta a
corriente (mA)

NOTA: La sefial de entrada Y no se detec-
tara si el selector SW 8 se encuentra en la
posicion ON y el selector SW 3 se encuen-
tra en la posicion OFF.

Funciones accesibles desde la cubierta
Boton RESET

Los actuadores poseen un botén RESET ex-
terno que se encuentra situado en la cubierta
superior del actuador, junto a los indicadores
LED. Este botén permite habilitar o deshabil-
itar el modo de reposo (pulsandolo una vez)

0 el modo de ajuste automatico de recorrido
(manteniéndolo pulsado durante 5 segundos).
Consulte el parrafo siguiente si desea obtener
mas informacion.

Installation Instructions

Paso final de la conexion eléc-
trica

Sefalizacion LED

Modo de ajuste automatico de
recorrido

El modo de ajuste automatico de recorrido
se activa automaticamente al encender

el actuador por primera vez. Para iniciar

el procedimiento de ajuste automatico de
recorrido, mantenga pulsado el boton
RESET durante 5 segundos (1) hasta

que el indicador luminoso de color verde
comience a parpadear. Las posiciones
limite de la valvula se ajustaran automati-
camente y el actuador pasara al modo
estacionario (2), respondiendo a la sefial de
control.

* Intermitente (ciclos de 1 s) (Flashing (1 s cycle))
** Indicador LED amarillo: (LED : Yellow)
*** Indicador LED verde: (LED : Green)

Control manual

AN

La posicién de los actuadores se puede
ajustar manualmente en el modo de reposo
y cuando no reciben alimentacion (mecani-
camente).

jLos modos de control mecanico
y eléctrico no se deben usar
simultaneamente!

Tipo de actuador Control mecanico Control eléctrico

MP4000 v v

Modo de reposo

Pulse el boton RESET para pasar el actu-
ador al modo de reposo. El actuador se
detendra en la posicién actual y dejara de
responder a las sefiales de control. El indi-
cador luminoso de color rojo permanecera
iluminado. A partir de entonces, podra
controlar manualmente el actuador.

Control mecanico manual (A)

Los actuadores MP4000 poseen un mando
situado encima de la carcasa que permite
cambiar manualmente la posicion del

actuador.
A manual sélo cuando el actuador
no reciba alimentacion.
jLos modos de control mecanico
y eléctrico no se pueden usar
simultaneamente!

Use el modo de control mecanico

Control eléctrico manual (B)

Los actuadores MP4000 poseen dos
botones situados encima de la carcasa que
permiten ajustar eléctricamente la posicion
del actuador (hacia arriba o hacia abajo)
con el actuador en el modo de reposo. En
primer lugar, mantenga pulsado el boton
RESET hasta que el actuador pase al modo
de reposo (el indicador LED se iluminara
en rojo). Al pulsar el =} botdn, el vastago
se extendera; al pulsar el gg>} boton, el
vastago se retraera.
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