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0. Gyldighed

Hvis der opstar stridende fortolkning af denne indbygningsvejledning, der er en overszttelse fra tysk,
geelder den orginale tyske udgave.

1. Flowdiagram for installationstest

NB: Afprevning er ngdvendig efter installation af systemet, savel ved tilslutning som ved
udskiftning af kabler.

( Installationstest )

y

[Monter ABS styreboksen et egnet sted pa

_ jchassisrammen. Veer opmzerksom pa kereretning, se
ogsé pkt. 2.1

- |Tilslut alla eksterne kompo_hentgr; sésom sensbrer, -
- m'odufatorer og s'tnamforsyningskabe!. S 7 C

Sest taanding pa {enlen via ISO 7638 eller ISO 1185
(strﬂm via bremselys) :

o)
-

b 4

. Adﬁarse!s-
~ lampe i fererhuset
{eller p& anhzengerkaretpjet)

tyser og gar ud efter
Ja “ca. 2 sek, ! ‘Nej
4 4
instatlationstest Ved hjaelplaf ON-BOARD elle{ OFF-
gennemfart BF)ARD-I:.)nagnose udleeses fejl og
disse afhj=eipes, og fejlene skal slettes
Se pkt, 3.3.5 fra hukommelsen.

Instaliationtest

Nej gennemfart

Ja

F h
| __{ Startinstallations- ABS systemet er
testen forfra. faerdig installeret




2. Tilslutning / indbygning

Tilsiutningen af komponenterne til den elektroniske styreboks skal ske efter tilslutningsplanerne under bilag 2 tii
5.

= | indbygningsvejledningen C14404 er indbygningen af alle ABS komponenterne udferligt beskrevet f.eks
releeventilen BR9232, eller kablerne EKS....

2.1 Placering af komponenterne.
Pa de efterfelgende billeder (billede 1 il 3} er den foreskrevne placering af de enkelte komponenter vist,

+ Bgjlerne pa styreelektronikken skal
vende bagud.

Kablerne skal.ga fra elektronikken og.
nedad, s3 vand ikke Iedas {il
elektronikken. :

Tilslutninger venstre fhajre afhaanger R
af kareretningen. ‘ )

K237.ds4 -

| Billede 1: Foreskrevne placering p4 en sagttevogn — set fra siden.

. Komponenteme skal placeres centralt
- imellem aksleme

« Langden af bremseslangerne til
membranerne skal gérne veere lige
lange.

+ Veer opmearksom pa at afstanden (,A)
er tilstreekkelig

—for tilslutning af diagnosekabel pa
‘DIA'.

~ it udskiftning af eventuelle defekte
kabler,

— il udskiftning af eventuelie defekte
komponenter.

mrStmBewetend « Montering ovenover aksel midierlinien
(.B").

SMmtsst o FY = Kareretning fremad.
SNANANNNANANNNNNNN

Billede 3: Foreskrevne indbygning - mhl. afstande




2.2. Elektronisk styreboks (ECU).

Henvisning 11!

s Farst efter endt afslutning af instailationstesten, monteres kabelholderen.
o Nar farst kabelholderne er samlet, er de svaere at fa fra hinanden igen.

» Taatheden af stikforbindelserne kan ikke garanteres hvis kabelholderen ikke er
monteret,

 Pas pa:
' 'Ved montage af kabetholderen : er opmaerksom pa at kabelholderen i kabefkanaferne har en:

-”haeldnmg pa 10 grader se ogsa side 5 og 6..

N .Styreboksen fastgmres ved h]&fp af 3 bolte il kareta]ets chassisramme Derefter filsluttes alle stik- fra
de forskelilge komponenter pa de respektlve st;kpladser se 0gs4 tilslutningsplanerne i bilag 2 til 5.,

| For at afprzve om systemet fungerer korrekt, skai der. gennemfares en mstaliatsonstest se pkt 3.35.¢

Efter succesfuld installation af ABS- -komponenternea. og deres kabler, monteres kabelholderen (se
billede 4):

. den nederste halvdel skal vaere under kabferne

» den gverste halvdel over kablerne

« placer kablerne pa de rigtige positioner i kabelholderen (se billede 5), hvorefter de fo halvdele

trykkes sammen. De bliver 1&st af en ,snap” las
« kabelholderen monteres pa sin endelige postion
- fastger kabelholderen med de 2 cylinderskruer (M5x55) pa styreboksen.

Veer opmeerksom pa at der under denne procedure ikke findes traskkreefter i kablerne,
se side 6.




Kabelholder

G-E:

.v %/ T .... J
.J;%;s-{

- kB1ad.4
as

Billede 4: Montering af kabelholderen (her er vist ECU uden kabler, dog med ,blsend” stik)

. Diagnose

' ': Stra hﬁ'f'dr's,yning

M',o'dula_t‘oré‘r

RET/VT
g

[Es031B

st2

Retarder

Sensorer

Bild 5: Kabelplaceringerne i kabetholderen




kD215 _adsa
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Billede 6. ECU med kabelholderen monteret. ng mzarke til de 10 graders haeldning i kabelhoideren.

Hvis kabelhoiderén pa et senere tidspunkt skal- skilles fra-hinanden (for. eksempei hws et
- kabel skal skiftes), findes der et rep. seet nr. ll36389 med f@Igende indhold : .

—-2x kabe!holdere _ :
22X cyhnderskruer mit lndvendlg sekskant, DiN 912 M5x55
—2>< skiver DIN 125°- 5 3 AR

2.3. Kabei

-Henvisning !

Kablerne ma under ingen omsteendigheder afkortes,
eller p4 anden made brydes op.

Pas pa:

For kablerne treekkes af styreboksen skal stikket farst ,lases” op !l




Billede 7 til billede 10 viser forlgbet saet pa—Ilas—iast—tag af.

® Y

R dat

Billde 7: step (1) — seel pa

Step (1):

(1)Kontroller om det er det rigtige stik pa
den rigtige stikplads. Derefter skal der
trykkes pa den gra del indtil stikket er
trykket ned til anslagsposition "A".

billede 8; Step (2) - l4s

Step (2):

(2) For lasning skal den sorte del af stikket
- trykKes ned. - S

Billde 9: Step (3) - st

Step (3):

(3)Fig. 9 viser den korrekte laste tilstand.

Brug kraven nar der treekkes

K217 _ads

Billde 10: Step (4) ~ tag af

Step (4):

(4)Ved at trackke i den sorte del af stikket
kan stikket afmonteres. Leeg maerke til,
at der skal treekkes i den gverste del
(kraven, se fig. 10), og ikke pa midten af
stikket, da dette ikke laser stikket op.




3. Kontrol af ABS systemet.

3.1. Alment.

Efter Installation og fer ibrugtagning af ABS anlaegget skal der foretages en afpravning af
systemet. Der skal tilsluttes et diagnoseapparat (se fig.11) pa diagnosetilstutningen ,DIA" pé
ECU’en. Den videre beskrivelse af diagnose- og konfigurationsmulighederne sigter pa
brugen af blinkkodeadapteren EZ 1022 (ON-BOARD-Diagnose).

Bild 11: Tilslutning af de forskellige diagnoseapparater, tit ABS elektronikken

ON-BOARD-Diagnose / Blinkcode-Diagnose
{ON-BOARD-diagnosis / biinking code-dlagnosis)

EZ 1022 @

OFF-BOARD-Diagriose / PC-Diagnose
‘ (OFF—BOARMagm&'s/PCid?agﬁosfs)

% j- EZ1020 -

3.2, OFF BOARD Diagnose

For at benytte denne form for diagnose, skal der msluttes en PCer med KB- dlagnose~
software, pa DIA stikket pa ABS-styreboksen.

Installation startes med ,install, og programmet startes med ,d". Selve programmet er nemt

at bruge, idet det er selvforklarende.
| OFF-BOARD- -Diagnose er fglgende muligheder til stede.

- Fejl-lager kan udieeses og slettes « Afpravning af samtlige tilsluttede

» Parameteraendring i fast hukommeilse komponenter .

. Udlzesning af samtlige tilsluttede » Udlessning af mélevaerdier
komponenter « Installations afpravning

3.3. Beskrivelse af ON-BOARD-Diagnose (blinkkode).

Henvisning !

Ved ON-BOARD-Diagnose skal ECU’en (styre-
boksen) have stram .




3.3.1. Lysdiodens (LED) betydning ved ,,normaldrift®.

Lysdioden (LED) kan have forskellig betydning, afheengig af ,udseende”. Den kan blinke
forskellige farver eller lyse konstant gren eller red. Efterfalgende er de forskellige tilstande af
LED vist og beskrevet. Se billede 12 — 15.

LED lyser ikke

— ECU far ingen stream

k0248.ds4

Bild 12: LED-tillstand 1 — ECU stremigs

~ LED lyser gren

"~ ECU bliver fprsynei med stram |
- — ECU er fuldsteendig funktionsdygtig

— Derer ikké genkendt nogen fejl
] k024?:634 |

| Bild 13: LED-lilstand 2 = ingen fejl

LED blinker red

~ ECU bliver forsynet med stram

— Der er godkendt en fejl

- Visning af hvad og hvor den fejl-
behaeftede komponent -er- placeret i hht.
antal blinkimpuiser.

—

k0248.ds4

Bild 14: LED-filstand 3 — fgjl

LED lyser rad

— ECU er defekt und skal udskiftes

k0249.ds4

Bild 15: L ED-tilstand 4 — ECU defekt

10




3.3.2. ON-BOARD-Diagnose (blinkkode)

Ved hjeselp af blinkkodeadapteren EZ 1022 og kablet EK 3050 kan funktionerne
Jfejludlaesning’, fejl sletning”, ,installationstest” og ,system-konfiguration® gennemfares.

Kablet kobles pa stikket ,DIA” stikket, der sidder pa styreboksen.

« Fejludieesning » Installationstest
« Slette fejl ~ « Systemkonfiguration

Billede 16 viser viser funktionsmulighederne, og hvor mange gange handtesteren skal
aktiveres for at fa den gnskede funktion. | princippet sker der er Jkortslutning” mellem ,stel”
og ,DIA-L", s& hvis man ikke har en handtester, kan f.eks en skruetraekker bruges il at

JKortsiutte” med.

- On B.oaf;i "Dilagnose |

Tryk 2 x =Fejludlesning

. Tryk 3 x = Sletning af fejl

Tryk 4 x = Installationstest

Tryk 5 x = Systemkonfiguration

Fig. 16: Tilslutning for biinkkodeadapter og funktionsmuiﬁéheder ved ON—BOARD-Diagnqée

11




3.3.3. Fejludizsning

2x
W

ek

GRON
{green}

, 43

—"

(red)

fedtiitas
-V

B 2s
W

FTSToICEsY

GUL
{ambex

N5
P as
—'—'I

Flg.17: Fejludizsning

k0200.ds4

ROD. ... L

= Tryk 2x pa blinkkodeadapteren
starter funktionen fejludizzsning”

= Viser den aktuelle konfiguration vha.
den GRONNE lysdiode:
s 2x = 25/2M
» 3x = 453/2M
e 5% = 45/3M

= Pausefase (varer 4 sek.)

=> Viser den aktuelle fejlkomponent vha.
den R@DE lysdiode, feks
«5x=8R2 -
» yderilgere fejlkomp se bu’ag 1 péside 1

$a

= Pausefa_se.(va_r.e; 2sek.)

=5 Viser den akfuelle fejiart vha,
den GULE lysdiode, f.eks.:-
¢ 5x = dynamisk sensorfejl
» Yderiigere fejlarter se bifag 1 pa side 14

- = Pausefase (vafe'm sek.)

= Viser evt. yderligere fgjl

3.3.4. Sletning af lagrede fejl

3x
N7

fededEgitgl O

ROD

¥

{red)

%%%\L@ 5s ?ffc{/iiggm
\l/ 1x
ﬁ'{}ﬁﬁ'{}{:} O G{;J:ber}

Fig. 18: Sietning af lagrede fej!

= Tryk 3x pa blinkkodeadapteren

starter funktionen ,,sletning af fejl*
= Lysdioden blinker RZD (varer 5 sek.)
=5 Lysdiode blinker ROD/GR@N (varer 5 sek.)

= Imens den blinker RGD/GRAN skal der
trykkes 1x

= Fejllageret er slettet




3.3.5. Installationstest

W
ax
v
| ..GSSI R

!*$*$*%¢®5 l ROD/GREN

{red/greeny

'lx

%%%%% Zf‘fjf)

1x :{>{:} GUL

1x r}i?d?

Fig. 19: Installationstest

{amber) C

=» Pneumatiske ledninger (forrad, bremse) skal
vasre tilsluttet

= Tryk 4x p& blinkkodeadapteren.
Funktionen ,Installationstest’ starter

= Lysdioden blinker R@D (varer 5 sek.)
= Lysdioden blinker ROD/GREN (varer 5 sek.)

=» Imens den blinker RGD/GRGN skal der
trykkes 1x

= Installationstesten er aktiveret
:;'Hjul skai vaelges ved at clréje" hjulene

= De gktuelle sensor vises vha den

GR@NNE lysdiode:
«2x = ST

e 3x=8L2:

“ e 4x = SR1
» 5x = 8R2
*6x = SAL

‘o Tx = SAR

=> ¢ Tryk 1x aktiverer

» holdefunktionen

* LED lyser GUL
= Aktiver bremsanleag (treed p& bremsepedalen)
= Hjulet skal kunne dreje rundt

= o Tryk 1x
» Ventil stramlgs
¢ LED lyser ikke
=> Hjulet er bremset (ma ikke kunne drejes rundt)

= o Tryk 1x '
» Udlufiningsfunktionen aktiveret
» LED lyser R@D

= Hjulet skal kunne drejes rundt

= o Tryk 1x
» Ventil sframlgs
« LED lyser jkke

= Deaktiver bremseanleeg (flern foden fra
pedalen)

= Tilbage til valg af det naeste hjul

13




3.3.6. Systemkonfiguration

5x
N

| 066065.o. | reo

|¥%*%%§% ®,,| rev/cren

(red/green)

w  [ewasEm

' — GUL
. 1x i {} {amber)

- k0203.ds4

Fig. 20: Systemkonfiguralion

= Tryk 5x pa blinkkodeadapteren starter
Funktionen ,System-Konfiguration"

=» Lysdioden blinker R@D (varer 5 sek.)
=» Lysdioden blinker RGD/GRON (varer 5 sek.)

= Imens den blinker ROD/GRGN skal
der trykkes 1x

= Bystem-konfiguration er aktiveret

= ECU genkender de tilsluttede komponenter

= Bllver der genkendt en gyldig konf guratton
bliver denne vist vha. den GRONNE lysdiode
«2x=2S82M '
¢ 3x = 4S/2M
. 5>< - 45/3M

= Konﬂguratlon kan vises optil 5>< For at gemmy
denne konfiguration, skal der trykkes 1x
(= aktive bekreeftelse)

= LED'lyser pefmanent GUL

= Taendlngen slaes fra og til igen for at "resette”
ECUén

= ECU er nu konfigureret

14




Bilag 1: Beskrivelse af blinkimpulser ved ON-BOARD-Diagnose

systemfejl

~Antal Konfiguration | Fejlkomponent Fejlart
Blinkimpulser GREN RGD GUL
- 1 0 rkke}'brug Ikke i brug Ikke | brug
, 2 252M SL1 (Sensorvenstre 1) Afbrydelse
3. 4S2M SL2 (Sensorvenstre 2) Kortslutning
2 4 SR1 {Sensor kafre 1) Kortsiutning efter Upay
5. 483M SR2 (Sensor hajre 2) Dynamisk sensorfej!
6 SAL (Sensor aksel vensfre)
' 7 SAR  (Sensor aksel hajre)
8 = ML (Modutaior vensire)
.. 9 ‘7 MR (Modulaforhzjre)' :
10 MA (Moduféroraksel) ; B
..7-.11'-7-." L o 2- Underspaending .
L 'S.iremforsyning i Overspeending '
4: Afbrydelse af hjselpestel
42 Handbremse R
S ~ (kun véd enkélte modeiler)
A3 |
14 - -
15 Intern elekfronikfejl / 2- Ukritisk feji

= kan rettes i autokonfiguration

3- EEPROM-Konfigurationsfeji
= ECU skal udskiftes

4-
= Teending fraftil

§- Fejl ved sikkerhedstest (ABS-
Langtids overvagning)
= Teending fraftil

6- VSPG-Relas ikke funktionsdygtigt
(VSPG-afbrydeise elier intern
retaafejl)
= ECU skal udskiftes

7- VSPG-Relz kortslutning elter
ukonfigureret ventil kortslutning il
Ubaﬂ
= ECU skal udskiftes

15- Kritisk intern fej)
= ECU skal udskiftesn

Efter endt afpr;avmng kobbles LED tilbage til ,normaldrift*, se under pkt. 3.3.1.

15




Tilslutningsplan-for ES1210 / 2001

Bilag 2
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Tilslutningsplan for ES1216 / ES2003

Bilag 4
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Bilag 5: Henvisninger til tilslutningsplanerne (bilag 2 tif 4) -

Detail X

Stremforsyning IS0 7638

150 7838
2|
o d RD 01
51,: BK 02
0\ o418 YE ©3
o 4.5 WE 05
Detalje W

: ;— Stromforsyning ISO 1185

DIA-L

Adv, tampe

Detalie Z

ON-BOARD-Diagnose

Tryk 2 x = Fejludizsning
Tryk 3 x = Slstter fefl

Mazse

Lg/[}

ML = Modutator vensice
MR = Modulator hajre
MA = Modutator aksst

511 = Sensor venstre §
512 = Sensor venstre 2
SR1 = Sensor hojre 4
SR2 = Sensor hejre 2

- SAL = Sensor akssl venstre

SAR = Sensor aksel hojre

T Vryk 4 x = Instaliationstest
1 TFryk § x = Systemn kanfiguration
/__‘ (

Modulator

ABS-Dobbelfrelze ventil BR9231

ABS-Relaeventil BR9232

Av@ )
4

Detalie Y

Retarder
Stel-

Hastighedssignal

Detalje Z

OFF-BOARD-Diagnose

Hind Tester

PC Diagnose

AV = Udluft. venti!
HV =Holdeventil

{2} ... (15} = Fejinumre

BN = Brun
RD = Rpd
WH = Hvid
BU = Bla
YE = Gui

19




Bilag 6. Farvekoder for de“forskeilige meerker og typer. -

Nr.  {Knorr |Grau Wabco
Vario-C
ABS stik. 1 |Red |[Lilla el. brun/sort Rad
2 |[Sort |[Raed Hvid/rad
3 (Gul Gul Brun/biér '
4 |Brun |Hvid Brun | .
| o
5 |Hvid |Guligrenel.sort =~ |[Guibla |
6
7
ABS stikdéase. _ _
' 1. Stremforsyning (batteri +) 4-6 kv.
2. Tanding 1,5 kv.
3. Stel 1,5 kv. )
4. Stel (batteri -) 4-6 kv.
5. ABS kontrollampe i forerhus
6. likke anvendt (men bruges til EBS)
7. lkke anvendt (men bruges til EBS)
)
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