Exxeo.drw

r— " -"TT----"-"-"-""-""-"-""-""-"="-"=-"=-"» =" =-="»-=»-"=-"=-=-=-=»-"-=-"-"=-"=-"=»-"=»-"»=-"=»=-"»$$&F«F¥ " ~ -~"-"=-=-="-"=-=-==-"==-"==-"=-==-=»=-"==-"-=-—"=-"=»=~""="=Z2« "~ ~"==-"="="=—"="—"="—="="—-"="—-==—"="==—=«¥~—"—V¥— = =

| |HALYTYS | ’0 |
lfCc.o o - T - - - - - - - - - - - - - - - -""-"">">">”>">"\""”"”"""®\& "~ "~ " ~"“~"~“"~""=”"”-w-'"“""=>=—"""”""~"">""79"~“">"”"”/”"”V/ -~ ‘“”"=”"=”""”"”/"/~”“"”"”/”"/""7
| WAYNTRLADY O __ _ ___________ " _ O ol __________ _
I IMITTAUS Al I
|\ c-F - rr--"-" -~ -~ -~ -~ -~ - - - " —" —"—"—"=—"F" " " " " -¥ ¥ """ "= """ " ¥"*"$&&- " ~"~"~"~"~"=”=”" =”-"”">” " "= ”"¥”"¥”"¥”"¥“""“""“"9-"~"= """ @”"7”"7"7""7"¥®7"=7"¥=-"{—-” - 1
|%|OHJAUS DO| |
i e o
12Iskate Aol '
B e ) i H e il —
12 | |
| |APULAITTEET] |
[ | |
T H _______________ -
- - T———~—~>~~~~>~—"""®""™""™"""™""™Y7""™ Y/ "7—// Wm0 = 1
| | |
I RYHMAKESKUS | I
| | |
L __ r - - - - - - - - - - - - - - - - .- - —--®-V-—--—————— - ___ |
i
[%2)
oy
[%2)
<C
=z
$E
>
"
!
|
i
i
i
0 = HATA !
1 = VAARA (0-1 h) !
2 = VIKA (0-24 h)
3 = HUOLTO (0-5 wrk)
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TOIMINTASELOSTUS EXXEO
Kdyntitila:

Puhallin kdy jatkuvasti. Puhallin pysdhtyy turvakytkimestd,
ryhmdkeskukselta tai kun IV—hdtdseis aktivoituu.

Toiminta:

Puhaltimen pydrimisnopeuden ohjausvaihtoendot 1-—4:
1.Vakiopydrimisnopeus valittuna:

asetuksella vakiopydrimisnopeudella.

2. Kaksi portaattomasti sdddettyd vakiopydrimisnopeutta valittuna:
Pydrimisnopeuksien sddto kortin Low ja High asetuksella, vaihto
tapahtuu kytkintiedolla. Nopeus valitaan sen mukaan kumpaan
tuloon Low tai High ohjaus tuodaan, jos kumpaankaan tuloon ei
tuoda ohjausta on puhallin seis. Kortin 11 VOut I3htod voidaan
hyodyntdd ohjauksessa lisdtarvikkeena saatavalla kellokytkimella.
3. Nopeuden sddté 0—10 V jdnniteviestilld valittuna:

Ohjaimelta valittuna 0—10V ulkoinen ohjaus. Puhaltimelle voidaan
tuoda 0—-10V ohjaus valvonta—alakeskukselta tai lisdtarvikkeena
saatavilla Ighettimiltd (VOC, CO2 tai Rh). Kortin 11 VOut Ightdd voidaan
hyodyntdd ohjauksessa lisdtarvikkeena saatavalla potentiometrilld.

4. Puhaltimen pydrimisnopeuden ohjaus modbus vayldn kautta:

Ldmpotilakompensointi:
Ohjainkortin tuloon NTC 2 kytkettynd lisdtarvikkeena saatava Ntc10k anturi.
Ojainkortille asetettavissa kompensoinnin aloitus— jo lopetus ldmp&tila.

Kompensointi vaikuttaa lineaarisesti aloitus ja lopetusldmpd&tilan vdlilla.

Kdyntitieto:
Puhaltimelta saadaan kdyntitieto, kun pydrimisnopeus ylittdd raja pydrimisnopeuden.

Hdlytystieto:
Puhaltimelta saadaan hdlytystieto, kun puhallin tai ohjainkortti vikatilassa.

Asennus— ja kaapelointi:

Vallox Exxeo — ohjainkortilla varustettu huippuimuri on valmiiksi kaapeloitu turvakytkimelle.

Oh jauksen kaapeloinnit kytketddn ohjainkortin liitinrimalle.
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LAITETUNNUS NIMITYS VAIKUTUSALUE SIJAINTI TEKNISET ARVOT NEN [ASENTAA HUOM. (),_)

&

PFO1 Huippuimuri Katto Vallox Exxeo — huippuimuri ohjainkortilla U :5

S1 Turvakytkin Kytketty valmiiksi huippuimurin syottokaapeliin U -

TEO2 Ulkoldmpdtila—anturi Ulkoseind Ntc 10k anturi ulkoldmpdtilakompensointiin IU/SU Lisdvaruste §
CT Pitoisuusmittaus Kanava Voc, CO2 tai Rh Idhetin 0—10 V ohjaukseen, 24 V syotto IU/SU Lisdvaruste
SC Potentiometri Seind Potentiometri pydrimisnopeuden sddtoon IU/SU Lisdvaruste
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