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General . " . Especifico
Disefiar.y comprobar el - . La correcta remocign del satélite
funcionamiento de un Sistema luego de su vida Util con elfin de
de Decaimiento Orbital pasivo . no dejarlo como contaminacion

para nanosatélites . ' en la atmosfera
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. Sistema de Decaimiento Orbital Pasivo
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Reglas internacionales (IADC):
: Cumpllr con.una deorbltacmn en 25 anos 0 menos después de que termine
la misién principal. '

Deorbit sttem L

No es necesario para satelltes con alturas orbitales menores a 400 km

Tienden a caer con la-fuerza centrlpeta proporoonada por la gravedad
de la Tierra.

+400km: El aumento de fuerza centrlfuga cuando estad en orbita aleja al
satellte de la atmésfera de. Ia Tierra.
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e Propulsiones quimicaso . e  Aumentar laresistencia
~eléctricas . L ~ _mecanica o magnética

* *



DEO pasi\ip' |

e " Booms'
Sails LA
" 4velas fueron

implementadas dentro
del-disefio final.

Para asegurar el despliegue.
- de cada vela por separado el
sistema posee 8 booms, dos -
"+ . paracadavela

Requenmientos
mII"III'I'IOS
’Cumpllendo con los
- requerimientos del IADC y de
* ZARM el sistema tiene mas del

90% de probabilidad de éxitoy *
. aguanta fuerzas de 100G.

TM*"2— —
Teniendo unas medjdas de
1 metrocuadrado el '
‘sistema estima un ciclo'de
15 afos hasta completar su

funuon



https://docs.google.com/spreadsheets/d/1wh5S8jFuZsFVFP3pKEIjEW0alVEhQ6lxeQ3PHdrHZ94/copy




Segunda |tera|:|6n

j Caracter[stu:as
| pr|nc|pales |

| 3 m/\2 totales |
entre las 4 velas
- 4 booms '

Contras del disefno
. -. Bajavelocidad de despllegue

Espacio de almacenamrento
- limitado.”




Diseiio actual -
 Datosdela - o
;ve'rs_idn actua! L

-1 mA2 total entre las 4

velas. .
- Despliegue rapido -
- 8 booms para .

" . despliegue controlado.
- Mejor manejo del -

' ‘espacio interno. .

-




La computadora de a abordo



- Arduino Nano
- Es el componente central dela
computadora de abordo y maneja -
- las funciones netesarias para el
“despliegue del sistemade -
. decaimiento orbital
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Sensor Hall U18

Este sensor se utiliza para valldar
el despliegue del sistema de

‘decaimienta orbital. No contiene °

" partes moviles, lo cuales

| ventajoso para su-utilizacion en el

espauo

e
. * .
*




Para ello se utiliza un'circuito con
un sensor Hall.

Este cuenta el numero de,
revoluciones completadas por un, -
servomotor que controla el

~despliegue.

Una vez completo el despliegue se .
envia una sefal.




. .Conteo de revoluciones:

' Trayectoria

Dependiendo de la posicion del campo magnéticoen * e g
4

relacion al sensor, este Ultimo se encuentra en | - //

posicion encendlda o apagada. ' /

" El sensor se mantiene estatico mientras el iman en el ,
DEO se mueve conforme este se despllega - \

Una revoluuon completa cambiara Ia orlentaaon del
campo magnético en refacién al sensor.

Las revoluciones se cuentan elelg medlo de cédigo.en
el Arduino Nano. : ' q

‘Sensor °




. E[.prdl.';e'So de una revolucién

" 1. El campo magnético *
actua sobre una cara del
sensor

2. La revolucion ocasiona
que el campo actuie sobre
la otra cara del sensor y

. que este cambie su
estado

3. Al finalizar la
kevolucion, el campo
magnético cambia el
estado del sensor al
estado inicial




’ Finalizacién del proceso

S . L Una vez se han contado
NS G : - - Jas revoluciones '
necesarias, el Arduino
Nano indica el correcto
despliggue del sistema de.
decaimiento orbital. ,

" En el cédigo se cuenta el
 numero de veces que se
-ha detectado un cambio
en el sensor Hall para
.calcular el namero de
revoluciones.
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* Arduino. i (S.F.- . Portenta ' H7
https://docs.arduino. cc/static/66d0db4afce695d7d62141 07bafe8a5b/ABX00042- ABX00045-ABX00046 datasheet Ddf
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