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RESUMEN

Este trabajo, en colaboracion con COCESNA , esta erffocado en la automatizacion y optimizacion de los procesos de
mantenimiento y supervision para los sistemas de navegacion aérea VOR (VHF Omnidirectional Range) . La solucion
propuesta permite el monitoreo en tiempo real y la visualizacion de datos, minimizando el error humano y mejorando
la eficiencia operativa. La fase de implementacién se centra en el sistema DVOR432 del Aeropuerto Internacional La
Aurora como una iniciativa piloto con el potencial de replicarse para todas las radioayudas de Centroameérica. Este
trabajo permite gde el personal de COCESNA se concentre en el analisis de datos y la mejora continua en lugar de
tareas repetitivas y manuales, contribuyendo a la modernizacién y eficiencia de los servicios de navegacion aérea en
Centroameérica.
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CONCLUSIONES

La implementacion de soluciones tecnologicas en el
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gestion de recursos. Herramientas como PostgreSQL,
Grafana, Python y LaTeX han permitido supervisar el sistema
en tiempo real, generar reportes detallados de manera
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la seguridad operativa. Este proyecto piloto establece un
modelo replicable para otros sistemas de navegacion,
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Grafana: Tablero de monitoreo de las lecturas mas importantes del equipo

TRABAJO FUTURO

VI D EO El trabajo futuro del proyecto se enfoca en replicar el sistema implementado para el DVOR432 a todas las radioayudas de COCESNA,
estandarizando la automatizacion y supervision en la region. Adicionalmente, se planea integrar un medidor remoto instalado en un
punto elevado estratégico, que permita realizar mediciones fisicas clave del rendimiento de las sefales de navegacion, complementando

D EM OST RATIVO asi el monitoreo remoto con datos de campo en tiempo real para un analisis mas completo y preciso, integrando mediciones tanto

locales como de la sefal propagada en el espacio.
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