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1. По предмету «ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ МАШИНЫ»

1. Конструкция и принцип работы машин постоянного тока.
2. Обмотки якоря машин постоянного тока.
3. Расчет магнитной цепи машины постоянного тока и коммутация.
4. Способы возбуждения и энергетическая диаграмма генератора постоянного тока.
5. Принцип обратимости электрических машин постоянного тока. Энергетическая диаграмма двигателя постоянного тока.
6. Характеристики двигателя постоянного тока параллельного возбуждения.
7. Характеристики двигателя постоянного тока последовательного возбуждения.
8. Методы пуска двигателя постоянного тока.
9. Способы регулирования скорости вращения двигателя постоянного тока.
10. Конструкция, принцип работы и режим холостого хода однофазного трансформатора.
11. Опыт короткого замыкания однофазного трансформатора.
12. Потери и коэффициент полезного действия трансформатора.
13. Трёхфазные трансформаторы.
14. Конструкция и принцип работы автотрансформатора.
15. Трёхобмоточные трансформаторы.
16. Измерительные и сварочные трансформаторы 
17. Конструкция и принцип работы асинхронной машины.
18. Уравнения асинхронной машины при неподвижном и вращающемся роторе.
19. Прямой и реакторный пуски асинхронного двигателя. 
20. Пуск асинхронного двигателя с помощью автотрансформатора. 
21. Пуск асинхронного двигателя переключением обмотки статора со схемы «звезда» на схему «треугольник».
22. Пуск асинхронного двигателя с фазным ротором.
23. [bookmark: bookmark207]Частотное регулирование скорости вращения асинхронного двигателя.
24. Регулирование скорости вращения асинхронного двигателя методом переключения числа пар полюсов и изменением скольжения.
25. Пуск асинхронного двигателя с помощью современных устройств.
26. Однофазные асинхронные двигатели.
27. Конструкция, принцип работы и режим холостого хода синхронной машины.
28. Характеристики и параллельная работа синхронных генераторов.
29. Синхронные двигатели.
30. Угловые  характеристики активной и реактивной мощностей синхронного двигателя.
[bookmark: _GoBack]
2. По предмету «ЭЛЕКТРОПРИВОД» 

1. Назначение электрического привода. Разъяснение элементов структорной схемы электропривода.
2. Уравнение движения и статические нагрузки электропривода.  
3. Приведение моментов к валу электродвигателя.
4. Механические характеристики электродвигателя и рабочего механизма.
5. Механические характеристики двигателя постоянного тока параллельного возбуждения в двигательном режиме. 
6. Механические характеристики двигателя постоянного тока параллельного возбуждения в тормозном режиме (торможение для мгновенной остановки двигателя).
7. Механические характеристики двигателя постоянного тока параллельного возбуждения в тормозном режиме (торможение при спуске груза).
8. Механические характеристики двигателя постоянного тока последовательного возбуждения в двигательном и тормозном режимах. 
9. Механические характеристики асинхронных двигателей в двигательном режиме.
10. Основные показатели регулирования угловой скорости электропривода. 
11. Регулирование угловой скорости двигателя постоянного тока параллельного возбуждения (изменением магнитного потока). 
12. Регулирование угловой скорости двигателя постоянного тока параллельного возбуждения  (включением сопротивления в цепь якоря).
13. Регулирование угловой скорости двигателя постоянного тока последовательного возбуждения (изменением магнитного потока).
14. Регулирование угловой скорости двигателя постоянного тока последовательного возбуждения (включением сопротивления в цепь якоря).
15. Регулирование угловой скорости двигателя постоянного тока последовательного возбуждения (изменением подводимого напряжения). 
16. Угловая и механическая характеристики синхронного двигателя. Торможение синхронного двигателя.
17. Регуляторы напряжения постоянного тока.
18. Регулирование угловой скорости асинхронного двигателя.  
19. Регулирование угловой скорости асинхронного двигателя при включении сопротивления в цепь ротора.
20. Регулирование угловой скорости асинхронного двигателя изменением числа пар полюсов (регулирование при переходе со схемы «звезда» на схему «двойная звезда»).
21. Регулирование угловой скорости асинхронного двигателя изменением частоты тока статора. 
22. Вывод формулы приведённых величин электромагнитного момента трёхфазного асинхронного двигателя. 
23. Преобразователи частоты переменного тока (трёхфазные преобразователи частоты с автономным инвертором). 
24. Преобразователи частоты переменного тока (однофазный ток с автономным инвертором).
25. Преобразователи частоты переменного тока (однофазный и трёхфазный тиристорный мостовой инвертор напряжения).
26. Преобразователи частоты переменного тока (трёхфазный транзисторный мостовой инвертор).
27. Преобразователи частоты переменного тока (управляемый от инверторной сети преобразователь частоты со звеном постоянного тока).
28. Преобразователи частоты переменного тока (непосредственный [с одним звеном] преобразователь частоты).
29. Переходные процессы в электроприводах постоянного тока. Нагрев и охлаждение электродвигателя.  
30. Рабочие режимы электропривода (продолжительный, кратковременный и повторно- кратковременный режимы работы)


3. По предмету «ТЕХНИЧЕСКАЯ ЭКСПЛУАТАЦИЯ СУДОВОГО ЭЛЕКТРООБОРУДОВАНИЯ»

1. Техническая эксплуатация судового электрооборудования и её организация.
2. Техническая документация, используемая при техническом обслуживании судового электрооборудования.
3. Особенности эксплуатации электрических машин постоянного тока и правила технического ухода во время вахты.
4. Организация ремонта электрических машин переменного тока и ремонтная документация.
5. Определение и устранение неисправностей, возникающих в асинхронных двигателях с фазным ротором.
6. Правила технической эксплуатации и ремонт асинхронных двигателей с короткозамкнутым ротором.
7. Правила технической эксплуатации и анализ неисправностей судовых синхронных генераторов.
8. Особенности эксплуатации судовых трансформаторов и правила технического ухода во время вахты.
9. Анализ и устранение возможных неисправностей судовых трехфазных трансформаторов.
10. Особенности эксплуатации, характерные неисправности и правила технического обслуживания электрических аппаратов.
11. Характерные неисправности, возникающие в контакторах и правила их устранения.
12. Неисправности, возникающие в электромагнитных реле и правила их устранения.
13. Правила технического ухода и неисправности, возникающие в магнитных пускателях.
14. Правила технического ухода за реле, обеспечивающими функцию защиты электродвигателей от перегрузки.
15. Характер неисправностей, возникающих в коммутационных аппаратах, причины возникновения и правила их устранения;
16. Неисправности, правила технического использования и настройка аппаратов защиты.
17. Правила технического ухода и диагностика автоматических выключателей.
18. Неисправности, возникающие в автоматических воздушных выключателях, причины возникновения и правила их устранения.
19. Особенности и правила эксплуатации распределительных устройств и пультов управления.
20. Правила технического ухода и подготовка к работе распределительных устройств.
21. Правила технического ухода и технического обслуживания электроизмерительных приборов, установленных на ГРЩ.
22. Измерение и диагностика сопротивления изоляции судового электрооборудования.
23. Особенности и правила технической эксплуатации судовых аккумуляторов.
24. Правила технического ухода и техническое использование щелочных аккумуляторов, применяемых на морских судах.
25. Характерные неисправности, возникающие в судовых аккумуляторах, причины их возникновения и правила устранения.
26. Технический уход и особенности эксплуатации полупроводниковых приборов, применяемых на морских судах.
27. Правила технического обслуживания и техническое использование кислотных аккумуляторов, применяемых на морских судах.
28. Характерные неисправности, возникающие в полупроводниковых преобразователях и способы их устранения.
29. Техническое обслуживание и ремонт полупроводниковых преобразователей.
30. Правила электробезопасности. Действие электрического тока на организм человека.

4. По предмету «СУДОВЫЕ АВТОМАТИЗИРОВАННЫЕ
ЭЛЕКТРОЭНЕРГЕТИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ»

1. Системы распределения электроэнергии на морских судах.
2. Выбор рода тока, величины напряжения и частоты тока для судовой электростанции.
3. Классификация генераторных агрегатов судовой электростанции по типу первичного двигателя.
4. Назначение и классификация судовых электростанций.
5. Правила расчета общей мощности судовой электростанции табличным и аналитическим методами.
6. Генераторные агрегаты судовой электростанции. Преимущества и недостатки параллельной работы судовых синхронных генераторов.
7. Особенности системы самовозбуждения судовых синхронных генераторов.
8. Возбуждения судовых синхронных генераторов с помощью тиристорных выпрямителей.
9. Элементы автоматических регуляторов напряжения бесщёточных синхронных генераторов.
10. Достоинства системы возбуждения бесщёточных синхронных генераторов. Разъяснение схемы возбуждения бесщёточных синхронных генераторов.
11. Дать разъяснение работы корректора напряжения в схеме регулятора напряжения бесщёточного синхронного генератора.
12. Устройство, маркировка и особенности конструкции судовых кабелей.
13. Судовая система пожарной сигнализации с использованием дымовых датчиков.
14. Устройство и принцип действия теплового пожароизвещателя.
15. Принцип работы машинного телеграфа и рулевого указателя.
16. Сигнально-отличительные (навигационные) огни и требования, предъявляемые к ним.
17. Распределение активной и реактивной нагрузки между параллельно работающими синхронными генераторами.
18. Разъяснить процесс подключения на параллельную работу генераторов постоянного тока параллельного и смешанного возбуждения.
19. Особенности работы и выбор судовых аккумуляторов. Требования, предъявляемые к судовым аккумуляторам.
20. Обслуживание и правила технической эксплуатации аккумуляторов.
21. Судовая аварийная электростанция и требования IMO, предъявляемые к ней.
22. Устройство и схема подключения главного распределительного щита.
23. Разъяснить на однолинейной схеме СЭЭС электрическую связь основной электростанции с аварийной электростанцией.
24. Защита судовых электрических сетей, выбор коммутационной и защитной аппаратуры.
25. Измерение сопротивления изоляции судовой электрической сети относительно корпуса судна.
26. Классификация судовых электрических сетей по назначению и числу токопроводящих жил
27. Судовые сети и устройства сигнализации. Устройство коммутатора сигнально-отличительных фонарей (огней).
28. Сопротивление изоляции судовой электрической сети. Нормы сопротивления изоляции, устанавливаемые Правилами Регистра.
29. Выбор приборов и аппаратов, устанавливаемых на лицевых панелях ГРЩ
30. Серии судовых автоматических выключателей, универсальные и селективные автоматические выключатели.

 
5. По предмету «СУДОВОЙ АВТОМАТИЗИРОВАННЫЙ ЭЛЕКТРОПРИВОД»

1. Особенности и принцип работы автоматизированного рулевого электропривода.
2. Разъяснить работу систем защиты и сигнализации на схеме управления 2-хприводной электрогидравлической рулевой машины с насосом постоянной подачи.
3. Разъяснить работу схемы силовой цепи механизма поворота крана типа КЭ-26М.
4. Назначение и принцип работы автоматической швартовной лебедки.
5. Разъяснение схемы управления в электроприводе санитарного насоса.
6. Основные элементы релейно-контакторной схемы управления якорно-швартовного устройства.
7. Разъяснение структурной схемы автоматизированного рулевого электропривода.
8. Разъяснение схемы цепи управления электрогидравлического рулевого привода с насосом переменной подачи.
9. Разъяснить в режиме «Подъём» работу схемы механизма подъёма крана типа КЭ-26М при переводе рукоятки командоконтроллера в положение «2».
10. Разъяснить работу схемы электропривода механизма поворота крана.
11. Расчет мощности электродвигателя компрессора. Выражения для расчета.
12. Разъяснить в режиме «Выбирать» работу релейно-контакторной схемы управления якорно-швартовного устройства при переводе рукоятки контроллера положение «3».
13. Разъяснить работу принципиальной схемы силовой цепи электропривода подруливающего устройства с винтом регулируемого шага.
14. Разъяснить принцип работы и функциональную схему автоматизированного рулевого электропривода.
15. Требования Правил Морского Регистра, предъявляемые к рулевым электроприводам.
16. Расчет мощности электродвигателя швартовного устройства. Выражения для расчёта.
17. Разъяснить работу цепи управления на схеме электропривода механизма подъёма крана типа КЭ-26М.
18. Разъяснить работу цепи управления функциональной схемы электропривода механизма подъёма мостового крана.
19. Разъяснить в режиме «Выбирать» работу релейно-контакторной схемы управления якорно-швартовного устройства, при переводе рукоятки контроллера в положение «2».
20. Расчёт мощности электродвигателя насоса. Выражения для расчёта.
21. Расчёт мощности исполнительного электродвигателя рулевого устройства. Выражения для расчёта;.
22. Разъяснить работу аппаратов управления и защиты на схеме управления электропривода механизма подъёма крана типа КЭ-26М.
23. Разъяснить работу схемы управления электроприводом пожарного насоса.
24. Разъяснить работу аппаратов управления и защиты на принципиальной схеме электропривода подруливающего устройства с винтом фиксированного шага.
25. Разъяснить работу аппаратов защиты электропривода автоматизированной буксирной лебёдки.
26. Расчёт мощности исполнительного электродвигателя грузоподъёмного устройства Выражения для расчёта.
27. Разъяснить работу цепи управления электродвигателем на схеме управления электропривода компрессора.
28. Разъяснить работу схемы управления охлаждающих насосов главного двигателя.
29. Разъяснить работу цепи управления на схеме 2-хприводной электрогидравлической рулевой машины с насосом постоянной подачи.
30. Разъяснить в режиме «Подъём» работу схемы механизма подъёма крана типа КЭ-26М при переводе рукоятки командоконтроллера в положение «3».



